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1. Uwagi dotyczace bezpieczenstwa

1 UWAGI DOTYCZACE BEZPIECZENSTWA

Niniejsza instrukcja zawiera informacje, ktére nalezy przestrzega¢ by unikng¢ zranienia
personelu lub strat materialnych. Ponizej okreslono stopnie dotyczace tej informaciji.

UWAGA

Oznacza, ze mogq wystapi¢ niepozadane rezultaty lub stany, jesli nie zwrdci sie uwagi
na te informacje.

PRZESTROGA

Bez ostrzegawczego tréjkata: oznacza, ze mogg nastapic straty materialne, jesli nie
zostang podijete srodki zapobiegawcze.

PRZESTROGA

Z trojkatem ostrzegawczym: oznacza, ze mogq wystapi¢ zranienia personelu lub straty
materialne, jesli nie zostang podjete srodki zapobiegawcze.

OSTRZEZENIE

Oznacza, ze moze wystgpi¢ niebezpieczenstwo $mierci lub znaczne straty materialne,
jesli nie zostang podjete srodki zapobiegawcze

NIEBEZPIECZENSTWO

Oznacza, ze wystapi duze niebezpieczenstwo utraty zycia lub znacznych strat
materialnych, jesli nie zostang podjete srodki zapobiegawcze.

Wskazéwka

Wskazuje wazne czesci informacji dotyczace produktu lub rysunku w dokumentac;i
wymagajace specjalnej uwagi.

AKCJA

Wskazuje wazne czesci informacji dotyczace produktu

© =B PP

1.1 Sprzet

Ostrzezenie

Przed montazem i uruchomieniem nalezy zapoznac sie z niniejszg dokumentacja, by
unikna¢ wystagpienia probleméw podczas uruchamiania i/lub dziatania.

>

W rozumieniu normy DIN EN 50178 (wczesniej VDE 0160), serie modeli FDS i MDS
POSIDRIVE® sg elektrycznymi elementami stuzacymi do regulacji strumienia energii w
systemach wysokonapieciowych. Zostaty one zaprojektowane do zasilania maszyn
serwo (MDS) oraz asynchronicznych (FDS, MDS). Obstuga, montaz, dziatanie i
konserwacja sg dozwolone tylko wedtug stosownych ustalen wtasciwych norm i
specyfikacji oraz prawnych wymogow i niniejszej dokumentac;ji.

Jest to zastrzezona klasa produktu zgodnie z 61800-3. W obszarach zamieszkania
produkt ten moze powodowac zaktdcenia wysokich czestotliwosci, przez co uzytkownik
moze zostaé poproszony o odpowiednie pomiary i Srodki zaradcze.

Uzytkownik musi scisle stosowac sie do wszystkich zasad i przepisow.




5. Generacja przetwornic STOBERa & STOBER
ANTRIEBSTECHNIK

1. Uwagi dotyczace bezpieczenstwa

Uzytkownik musi przestrzega¢ uwag bezpieczenstwa i specyfikacji zawartych w dalszej
tresci (punkty).

OSTRZEZENIE
Uwaga! Wysokie napiecie! Niebezpieczenstwo porazenia! Zagrozenie dla zycia!

Od chwili wtaczenia zasilania pod zadnym pozorem nie nalezy otwiera¢ obudowy ani
zmienia¢ zadnych podfaczen. Przetwornica moze zosta¢ otwarta tylko w stanie
“martwym” (wszystkie wtyki zasilajace roztgczone), jednak nie wczesniej niz po 5
minutach od wytaczenia napiecia zasilajagcego w celu instalacji lub usuniecia karty
opcjonalnej. Warunkiem wstepnym poprawnego funkcjonowania przetwornicy jest
wiasciwa konfiguracja oraz montaz napedu. Urzadzenie moze by¢ transportowane,
instalowane, uruchamiane i sterowane przez wykwalifikowany personel, ktéry zostat w
tym celu specjalnie przeszkolony.

Prosze zwroéci¢ szczego6lng uwage na:

¢ Dopuszczalng klase zabezpieczenia: uziemienie ochronne. Dziatanie dozwolone jest z
podigczeniem odpowiednich bezpiecznikdw. Bezposrednia praca urzadzen w sieciach
IT jest niemozliwa.

¢ Instalacja moze zostaé wykonana tylko przy wytaczonym zasilaniu. Jesli praca musi
zosta¢ wykonana na napedzie, nalezy zablokowac gotowosc¢ (ang. enable) i odtaczyé
caty naped od sieci zasilajacej (stosowac 5 zasad bezpieczenstwa).

¢ Czas roztadowania kondensatoréw stopnia mocy > 5 minut
¢ Nie penetrowa¢ wnetrza urzgdzenia zadnymi przedmiotami.

e Podczas montazu lub innych prac prowadzonych w szafie elektrycznej, urzadzenie
nalezy zabezpieczy¢ przed spadajgcymi elementami (kawatki przewoddw, widry,
czesci metalowe, itp.). Elementy przewodzace wpadajagce do wewnatrz przetwornicy
moga spowodowac spiecie lub uszkodzenie urzgdzenia.

e Przed uruchomieniem nalezy usung¢ wszystkie dodatkowe pokrywy, poniewaz
urzgdzenie nie moze zostac¢ przegrzane.

Przetwornica musi zosta¢ zainstalowana w szafie elektrycznej, w ktorej nie jest
przekraczana maksymalna temperatura otoczenia zalecana do poprawnego
funkcjonowania (patrz dane techniczne). Uzywac tylko przewoddw miedzianych. Liste
przekrojéw wykorzystywanych przewodow pokazuje tabela 310-16 standardu NEC przy
60 °C lub 75 °C.

STOBER ANTRIEBSTECHNIK GmbH + Co. KG nie przejmuje odpowiedzialnosci za
uszkodzenia spowodowane przez nie stosowanie sie do tych instrukcji oraz
odpowiednich przepisow.

Silnik musi by¢ wyposazony w wewnetrzny czujnik temperatury lub zewnetrzne
zabezpieczenie przed przecigzeniem silnika.

Zastosowanie tylko w sieciach, ktére podajg maksymalny symetrczyny nominalny prad
zwarciowy 5000 A przy 480 V.

Zastrzega sie zmiany techniczne w celu poniesienia mozliwosci urzadzenia bez
uprzedniego zawiadomienia. Niniejsza dokumentacja jest tylko opisem produktu,
nie stanowi zapewnienia wtasciwosci w rozumieniu prawa gwarancyjnego.
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1. Uwagi dotyczace bezpieczenstwa

1.2 Oprogramowanie

Stosowanie softwera POSITool

Konserwacja produktu

Pakiet oprogramowania POSI moze by¢ wykorzystany do wybrania aplikacji,
dostrojenia parametréw oraz monitorowania sygnatow przetwornic Stoeber’a pigtej
generacji. Funkcjonalnos$c jest okreslona przez wybranie aplikacji oraz sposéb
przesytania tych danych do falownika.

Program jest wiasnoscig STOBER ANTRIEBSTECHNIK GmbH + Co. KG i jest
chroniony prawami autorskimi. Program jest licencjonowany dla uzytkownika.
Wykorzystanie oprogramowania jest wylacznie w formacie odczytu.

Klient otrzymuje od STOBER ANTRIEBSTECHNIK GmbH + Co. KG prawa do
uzytkowania programu (licencje) z uwzglednieniem, ze zostat legalnie nabyty.

Klient posiada autoryzacje do wykorzystywania niniejszego programu do wymienionych
wyzej dziatan oraz tworzenia kopii programu, wliczajac w to tworzenie oraz instalacje
kopii bezpieczenstwa w celu podtrzymania uzytkowania.

Warunki tej licencji odnoszg sie do wszystkich kopii. Klient jest zobowigzany do
umieszczenia uwagi o prawach autorskich oraz wszystkich innych prawach wtasnosci do
kazdej kopii programu.

Klient nie posiada autoryzacji do uzywania, kopiowania, modyfikowania programu do
celoéw innych niz wskazane. Klient nie posiada takze prawa do zamiany (ponownie
wprowadzanie kodu, kompilowanie) lub kompilacji w inny sposdéb, odstepowania,
wypozyczania lub dzierzawy programy z podlicencjami.

Obowigzek konserwacji odnosi sie do dwéch aktualnych wersji programu stworzonych i
zatwierdZnych do uzytkowania przez STOBER ANTRIEBSTECHNIK GmbH + Co. KG.
STOBER ANTRIEBSTECHNIK GmbH + Co. KG bedzie takze poprawia¢ program lub
zaopatrywac klienta w nowa wersje programu. Wybor tego lezy w gestii STOBER
ANTRIEBSTECHNIK GmbH + Co. KG. Jesli w okreslonym przypadku btad nie moze
zostaé natychmiast usuniety, STOBER ANTRIEBSTECHNIK GmbH + Co. KG zapewni
przejsciowe rozwigzanie, ktére sprosta specjalnym warunkom okreslonym przez
uzytkownika.

Prosba o uzupetnienie brakéw jest uzasadniona wtedy, gdy zgtaszane btedy powtarzajg
sie lub mogag zostaé zapisane na wyjsciu przez urzadzenie. Braki musze zostaé
zgtoszone w odpowiednim formularzu okreslajacym dodatkowe informacje pomocne
podczas nanoszenia poprawek.

Obowiagzek poprawiania btedow nie jest zachowywany dla tych programoéw, ktére zostaty
zmienione lub zmodyfikowane przez uzytkownika, chyba ze uzytkownik udowodni brak
zwigzku zgtoszonej usterki z manipulacjg w programie i nie jest to przyczyna zaktécenia.

STOBER ANTRIEBSTECHNIK GmbH + Co. KG jest zobowigzane do utrzymywania
poprawnej wersji programu w specjalnie zabezpieczonym miejscu (sejfie, skrzynce
depozytowej, etc.).
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2 DANE TECHNICZNE

Przyktad oznaczenia

Oznaczenie J

21 Parametry elektryczne

Ogolne (dla wszystkich modeli)

FDS 5075/H

Napiecie pomocnicze dla elektroniki sterujacej
/H ... wysoki poziom, napiecie DC
/L ... niski poziom, zewnetrzne 24 V

Moc (W przygotowaniu)

075 =7.5kW

5 generacja

Napiecie wyjsciowe

Od 3 x 0 V do napiecia zasilajacego

Czestotliwos¢ wyjsciowa

0-400 Hz

Eliminacja zaktécen

EN 61800-3, emisja zakiécen, klasa A

Certyfikaty miedzynarodowe

Temperatura przechowywania/transportu

-20 °C do +70 °C, maksymalna zmiana: 20 K/ h

Temperatura otoczenia

0 do 45 °C ze znamionowymi danymi,
do 55 °C ze zmniejszong mocg 2.5% / °C

Wzgledna wilgotnos$¢ podczas dziatania

Wilgotnos¢ 85%, bez kondensacji

Wysokos¢ instalacji

Bez ograniczen do 1000 m powyzej poziomu morza
Od 1000 do 2500 m powyzej poziomu morza redukcja mocy 1.5% / 100 m

Stopien zabrudzenia

Drugi stopien zabrudzenia zgodnie z EN 60204 / EN 50178

Stopien zabezpieczenia

IP 20

Pozycja pracy

Gtoéwnie pionowa

Wentylacja

Wbudowany wentylator
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Grupa 0/ BG O

Typ urzadzenia FDS 5007 FDS 5004 FDS 5008 FDS 5015
Nr identyfikacyjny ID 45962 45961 45963 45964
Zalecana moc silnika 0.75 kW 0.37 kW 0.75 kW 1.5 kW
Naieci ilai (L1-N) 1 x 230 V (L1-L3) 3 x 400 V +32%/-50% 50 Hz
apiecie zasilajgce +20%/-40%,50/60Hz (L1-L3) 3 x 480 V +10%/-58% 60 Hz
Zabezpieczenie1 1x10 AT 3x6AT 3x6AT 3x10AT
Dziatanie z trojfazowymi silnikami asynchronicznymi (tryb sterowania V/f, VC, SLVC)
Prad znamionowy Iy 3x4.0A 3x1.3A 3x21A 3x4.0A
Imax 180% /5s,150% /30 s
Czestot. przetaczania 4 kHz (nastawiana do 16 kHz)
Rezystor hamowania 100 Q: .
(akcesoria), rozdziat 7.2 maks. 1.6 kW 200,€2: maks. 3.2 kW
Dppuszcz. dtug. kabla 50 m
silnika, ekranowany
Straty mocy przy la = Iy 80 W 50 W 65 W 90 W
Straty mocy la = 0A? Maks. 30 W2
Przekroj kabla Maks. 2.5 mm?
Wymiary (WxSxG) [mm] 300 x 70 x 157 (175)°
| Bez opakowania 2.1
Waga
kgl :
' Z opakowaniem 29
Max.napiecie DC 440V 830V
Max.napigcie DC 400V / 420V 780V / 800V
czopera
Napiecie DC 360V / 380V 740V / 760V

wytonczeniowe czopera

! Zabezpieczenie sieciowe, charakterystyka wytonczeniowa C, EN 60 898

Dla zgodnosci UL uzywac¢ bezpiecznikéw klasy RK1 (np. Bussmann KTS-R-xxA / 600 V)
2 Zalezne od kart opcjonalnych oraz podtgczonych czujnikéw (np. enkoder)
8 Gtebokos¢ zawiera rezystor hamowania RB 5000
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Grupa1/BG 1

Typ urzadzenia FDS 5022 FDS 5040 FDS 5055 FDS 5075
Nr identyfikacyjny ID 45965 45966 45967 45968
Zalecana moc silnika 2.2 kW 4.0 kW 5.5 kW 7.5 kW
Naviccie zasilaiace (L1-L3) 3 x 400 V +32%/-50% 50 Hz
pie 14 (L1-L3) 3 x 480 V +10%/-58% 60 Hz
Zabezpieczenie1 3x10AT 3x16 AT 3x20AT 3x20AT
Dziatanie z trojfazowymi silnikami asynchronicznymi (tryb sterowania V/f, VC, SLVC)
Prad znamionowy Iy 3x55A 3x10A 3x12A 3x16 A
Imax 180%/5s,150% /30 s
Czestot. przetaczania 4 kHz (nastawiana do 16 kHz)
Rezystor hamowania ) )
(dodatki), rozdziat 7.2 100 Q: maks. 6.4 kW 47 Q: maks. 13.6 kW
Dopuszcz. dtug. kabla
silnika, ekranowany 50 m
Straty mocy przy la = Iy 110 W 170 W 180 W 200 W
Straty mocy la = 0A? Maks. 30 W2
Przekroj kabla Maks. 4 mm?
Wymiary (WxSxG) 300 x 70 x 242 (260)°
[mm]
' Bez opakowania 3.7
Waga !
kal .
1 Z opakowaniem 4.8
Max.napiecie DC 830V
Max.napiecie DC
czopera 780V / 800V
Napiecie DC 740V | 760 V
wytonczeniowe czopera

! Zabezpieczenie sieciowe, charakterystyka wytonczeniowa C, EN 60 898

Dla zgodnosci UL uzywac¢ bezpiecznikéw RK1 (np. Bussmann KTS-R-xxA / 600 V)
2 Zalezy od kart opcjonalnych oraz podigczonych czujnikéw (np. enkodera)
8 Gtebokos$¢ zawiera rezystor hamowania RB 5000

6
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2.2 Parametry mechaniczne

dz2*

d1

(S <y~
=

hb

0]
f
Wymiary w mm BG 0 BG 1
Wysokosc¢ h 300
Wysokosc¢
hb 360
Przetwornica (razem  plytka EMC)
Ptyta bazowa Szerokos¢ w 70
d1 157 242
Gtebokosé
d2* 175 260
) Wysokos¢ e 37.5
Ptytka ekranujgca EMC
Giebokos¢ f 40
Otwory montgiowe Pionowo a 283
piyty bazowej
Bez opakowania 21 3.7
Waga [kg]
Z opakowaniem 29 4.8

* d2 = Glebokos$¢ zawiera rezystor hamowania RB 5000
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3. Instalacja mechaniczna

3 INSTALACJA MECHANICZNA

Ten rozdziat podaje kompletng informacje na temat instalacji mechaniczne;j.
Tylko wykwalifikowany personel moze zainstalowac¢, uruchamiac i pracowac z tym urzgdzeniem.

3.1 Polozenie instalacji

o Dziatanie tylko w zamknietej szafie elektrycznej (zgodnie z klasg zabezpieczenia IP 20).
¢ Instalacja przetwornicy tylko w pozycji pionowe;.
¢ Unika¢ instalacji nad urzgdzeniami wytwarzajgcymi duzo ciepta.
o W szafie elektrycznej nalezy zapewni¢ wydajng cyrkulacje powietrza
(Wymiary prosze przestrzegac w tabeli ponizej w rozdz. 3.2.).
¢ Miejsce instalacji musi by¢ wolne od kurzu, oparéw powodujacych korozje, wszelkich ptynéw
(zgodnie z drugim stopniem zabrudzenia EN 60204 / EN 50178)
¢ Unika¢ wilgotnej atmosfery.
¢ Unika¢ kondensaciji (np. ze wzgledu na elementy nagrzewajace).
o Aby sprosta¢ wymaganiom EMC montaz przeprowadza¢ na przewodzacych ptytach (niemalowanych).

3.2 Wymiary montazowe

3.2.1 Bez dolnej czesci

Mocowanie Wolna przestrzen
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[wymiary w mm] lewej e
Bez ptytki EMC 100 100 5 M5
Z ptytkg EMC 100 120 5 M5
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3. Instalacja mechaniczna

3.2.2 Ze spodnim rezystorem hamowania

Rezystor hamowania RB 5000 jest idealnym rozwigzaniem w miejscach o

ograniczonej przestrzeni. Umiejscawia sie go pomiedzy powierzchnig montazowg

a MDS 5000. Gteboko$¢ montazowa zwigksza sie o ok. 20 mm.

Montaz

e Zabezpieczy¢ rezystor hamowania (A) na powierzchni montazowej
przy pomocy wkretow i pierscieni sprezynujacych (diagram jak dla
MDS 5000) (B).

e Zawiesi¢ MDS 5000 na czterech haczykach (C).

e Zabezpieczy¢ MDS 5000 dwoma dostarczonymi wkretami (D).

3.3 Instalacja akcesoriow

Akcesoria mogg by¢ montowane tylko przez wykwalifikowany personel (rozdziat 7). Aby unikna¢ uszkodzenia przez
wytadowania elektrostatyczne nalezy przeprowadzi¢ stosowane pomiary (zgodnie z DIN EN 50082-2). Przed instalacjg,
urzadzenie musi zosta¢ odigczone od sieci zasilajgcej oraz, dla wersji FDS 5xxx/L, wylaczone musi by¢ zasilanie 24 V.

UWAGA

Zaraz po wytaczeniu napiecia zasilania, uktad pradu statego DC jest jeszcze pod napieciem. Czekaé
conajmniej > 5 min po wylonczeniu napiecia zasilania i zaniku napiecia DC. Azeby zabobiec uszkodzeniu
falownika i innych urzadzen , zataczy¢ ponownie po uptynieciu podanego czasu.

3.3.1 Modul 1 (komunikacji sieciowej, 1/0)
3.3.1.1 CANopen DS-301 (CAN5000) / PROFIBUS DP-V1 (DP5000)

Instalacja jest taka sama dla obu tych modutow.

o Upewnic sie czy urzadzenie jest odigczone od zasilania. Czekaé conajmniej 2 5 min. na wytadowanie sie kondensatoréw DC
po wytaczeniu napiecia zasilania.

o Zdja¢ pokrywe usuwajgc dwie Sruby (E).

e Usung¢ przygotowang pokrywe (A) dla ztacza D ptytki opcjonalne;j.

e Zamontowac¢ pokrywe na karcie poprzez sruby UNC (B).

* Wsuna¢ karte sieciowg (C) ztotg powierzchnig kontaktowg (D) w czarne gniazdo.

UWAGA
Prosze nie dotykac palcami ztotej powierzchni kontaktéw (niebezpieczenstwo zabrudzenia i korozji).

e Sprawdzi¢ poprawng pozycje karty.
e Zabezpieczy¢ karte dwoma dostarczonymi srubami (E).
¢ Dostarczane naklejki (Tabliczka znamionowa i potozenie wigcznika (CAN)) przaklei¢ do ptyty montazowe;.

o CANS5000
~ U N DP5000
o~ SN

(/
. /
\ ~ \\/
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3.3.1.2 EtherCAT (ECS5000)

¢ Upewnic sig czy urzadzenie jest odtaczone od zasilania. Czekac conajmniej 2 5 min. na wytadowanie sig¢ kondensatorow DC
po wytaczeniu napiecia zasilania.

e Zdja¢ pokrywe usuwajgc dwie $ruby (C).

¢ Wsuna¢ karte sieciowg EtherCAT (A) ztotg powierzchnig kontaktowg (B) w czarne gniazdo.

UWAGA
Prosze nie dotyka¢ palcami ztotej powierzchni kontaktéw (niebezpieczenstwo zabrudzenia i korozji).

e Sprawdzi¢ poprawng pozycje karty.
e Zabezpieczy¢ karte dwoma dostarczonymi srubami (C).
¢ Dostarczane naklejki (Tabliczka znamionowa) przaklei¢ do ptyty montazowej.

ECS5000

3.3.1.3 Modut /0 (LEA5000)

o Upewnic sie czy urzgdzenie jest odigczone od zasilania. Czeka¢ conajmniej = 5 min. na wytadowanie sie kondensatorow DC
po wytaczeniu napiecia zasilania.

o Zdjac¢ pokrywe usuwajgc dwie sruby (C).

o Wsuna¢ karte sieciowq (A) ztotg powierzchnig kontaktowg (B) w czarne gniazdo.

UWAGA
Prosze nie dotyka¢ palcami ztotej powierzchni kontaktéw (niebezpieczenstwo zabrudzenia i korozji).

e Sprawdzi¢ poprawng pozycje karty.
e Zabezpieczy¢ karte dwoma dostarczonymi srubami (C).
¢ Dostarczane naklejki (Tabliczka znamionowa) przaklei¢ do ptyty montazowe;j.

LEAS5000
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4 INSTALACJA ELEKTRYCZNA

Ten rozdziat podaje petng informacje na temat instalacji elektryczne;.
Instalacje, uruchamianie i sterowanie tym urzgdzeniem moze przeprowadzac tylko wykwalifikowany personel.

4.1 EMC

Niniejszy rozdziat zawiera ogdlne informacje o instalacji zgodnej z EMC, sa to tylko zalecenia. W zaleznosci od zastosowania,
warunkow otoczenia i wymagan, pomiaréw mogg by¢ wymagane nastepujace zalecenia.

¢ Montaz urzadzenia lub spodniego rezystora hamowania na powierzchni przewodzacej (niemalowane;j).

e Przewody zasilajagce prowadzi¢ oddzielnie od przewodow sygnatowych (enkoder, sygnaty analogowe/cyfrowe).

o Dla silnika wykorzystywa¢ tylko ekranowane przewody zasilajgce (mozna zaméwié od STOBER ANTRIEBSTECHNIK).

e Ekran przewodu silnikowego mocowa¢ na duzej powierzchni w bezposredniej bliskosci FDS 5000. W tym celu mozna
wykorzystac ptytke ekranujacg EMC (EM 5000) montowang na spodzie urzadzenia (patrz rozdziaty 3.2.3 oraz 7.1).

e W przypadku silnikéw asynchronicznych,mocowac ekran na duzej powierzchni skrzynki elektrycznej silnika (n.p. PG-
mocowanie ekranu).

¢ Dla przewodow silnikowych > 50 m wykorzystywac¢ dfawik wyjsciowy.
e Podczas instalacji dodatkowej wtyczki na przewodzie silnikowym, ekran nie moze zosta¢ przerwany ani wtyczka otwarta.
e Przewod hamulca prowadzony w przewodzie zasilajagcym silnik musi by¢ oddzielnie ekranowany.

o Jesli dtugos¢ przewodu tgczacego rezystor hamowania jest dtuzsza niz 30 cm, woéwczas musi on by¢ ekranowany, a ekran
umocowany na duzej powierzchni w bezposredniej bliskosci przetwornicy FDS 5000.

o Ekran przewodow sterujacych potaczyé z jednej strony z masg zrédta wartosci zadanej (np. PLC lub CNC).
o Przed instalacjg ekran i, jesli to konieczne, przewody warto$ci zadanej skrecié.

4.2 Wylacznik Fl

Przewody zasilania oraz neutralny sg potgczone z przewodem ochronnym poprzez kondensatory Y. W momencie zataczenia
napiecia zasilajgcego, prad uptywowy ptynie przez te kondensatory do przewodu ochronnego. Najwiekszy prad uptywowy
wystgpi w momencie awarii (asymetryczny przeptyw tylko przez jedng faze) i podczas wiaczenia zasilania (nagta zmiana
napiecia). Dla przetwornicy FDS 5000 maksymalny prad uptywowy wynosi 40 mA (dla napiecia zasilajacego 400 V).

Jesli wytaczniki FL sg niezbedne, problem zataczania i wytgczania zasilania moze zosta¢ zminimalizowany poprzez
wykorzystanie selektywnych wytacznikow Fl (zwtocznych) lub wytacznikdw Fl z podwyzszonym pradem wytaczenia (np. 300 lub
500 mA). Dziatanie kilku urzadzen na jednym wytgczniku Fl nie jest zalecane.

4.3 Podilaczenie zasilania

Ochrona urzadzenia poprzez bezpieczniki odpowiadajace przepisom jak w rozdz. 2 (charakterystyka wytgczeniowa C, dla
zgodnosci z EN 60 898) lub podobne, bezpieczniki z charakterystyka opdznienia.

Dla zgodnosci z UL wykorzystywac¢ bezpieczniki klasy RK1 (np. Bussmann KTS-R-xxA / 600 V)

4.4 Sprzezenie ,,DC Link”

- W przygotowaniu -
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4.5 Funkcja bezpieczenstwa ,,Bezpiecznie wylaczony moment*

Wskazéwka
Ta funkcja bezpieczenstwa nie zostata jeszcze certifikowana.

4.5.1 Opis

Przetwornica FDS 5000 posiada specjalng funkcje bezpieczenstwa ,Bezpieczne wytgczenie momentu® przy pomocy opcji
ASP 5001. W przypadku zastosowania tej funkcji bezpieczenstwa, przetwornica musi by¢ w dwukrotny sposéb wytanczalna. W
perwszym przypadku jest stosowana funkcja wytgczania ENABLE. Diagnosa tej funkgji jest przekazywana poprzez wyjscie
binarne lub poprzez komunikacje sieciowa. W drugim przypadku jest stosowana opcja ASP 5001. W przypadku aktywacji opcji
ASP 5001 , styki monitorujgce cewki bezpieczenstwa sygnalizujg wylaczenie sterowania uktadu wyjsciowego przetwornicy.
Wewnetrzna warto$¢ zadana jest ustawiona na zero i zablokowana , kontakty cefki przekazujg stan na ukiad zewnetrzny PLC
(kontakt-otwarty). Rozruch silnika nie jest mozliwy gdy istniejg problemy z modutem wyj$ciowym lub aktywacja obwodu.
Odpowiedne pole magnetyczne w silniku nie moze by¢ generowane.

4.5.2 Funkcja

Ostrzezenie

Opcja Wstrzymanie Rozruchu wytgcza tylko uktad modutu wyjsciowego.Na zaciskach
silnika mogg wystapi¢ niebezpieczne napiecia!

Dlatego poprzez zastosowanie opcji ASP 5001 nie ma galvanicznego odseparowania od
sieci napiecia zasilania. Ta funkcja nie posiada bezpieczenstwa przeciwko , Porazeniu
pradem elektrycznym “.

W przypadku napraw serwisowych nalezy zapewnic, ze urzadzenie musi by¢
zabezpieczone przez osoby odpowiedzialne .

Wszystkie wskazéwki bezpieczenstwa w przypadku wytgczeh awaryjnych muszg zostaé
zachowane.

Ostrzezenie
Ze wzgledu na wytaczenie momentu silnika w przypadku awarii osi,

na uktadach podnoszenia musza zosta¢ zachowane dodatkowe zabezpieczenia hamowania
napedu

Ostrzezenie

W przypadku aktywacji modutu ASP w trakcie pracy silnika, silnik porusza sie w stanie
niekontrolowanym . Z tego powodu trzeba zachowac kolejnos¢ krokdw wytaczania opisane
w nastepnych punktach (1. i 2. droga wytgczenia).

1. Droga wylaczenia: ENABLE

Uktad wyjsciowy przetwornicy jest aktywny w przypadku zatgczenia 24 V napiecia zasilania na zaciskach X1.3i X1.4.
W przypadku wytaczenia przetwornicy trzeba zachowaé kolejno$¢ krokow:

1. Naped musi zostaé wychamowany do obrotéw (Wartos¢ zadana = 0 Obr.).
2. Po zatrzymaniu sie napedu 0 Obr., ENABLE moze zosta¢ wytaczone.

Jezeli w dowolnej aplikacji jest stosowany uktad sterowania hamulca silnika, w parametrze F02 mozna ustawi¢ czas zamykania
sie o otwierania uktadu hamulcowego.

Wyjscia binarne (BA1 i BA2) sg stosowane jako sygnalizacja zwrotna. Status sygnatu umozliwia parametr

A900 Sysenableaoutput. Koordynaty parametru A900 beda wprowadzane F61 (wyjscie BA1) lub F62 (wyjscie BA2). Sygnat
znegowany musi zosta¢ dotgczony do zewnetrznego obwodu bezpieczenstwa. W przypadku negacji sygnatu prosze zwréci¢ sie
do Firmy Stoeber Polska.

W przypadku stosowania komunikacji sieciowej i generowania statusu sygnatu, Parametr E200 Device Status Byte zostanie
wyczytany. Sygnat powrotny jest dostepny od Bitu 0.
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2. Droga wylaczenia: Zastosowanie opcji ASP 5001

Druga mozliwos¢ wytaczania jest realizowana poprzez opcje ASP
5001. W zabudowanej opcji ASP 5001 aktywacja przekaznika
jest wykonywana poprzez 24V (styki X12.3 i X12.4). Aby
uruchomi¢ przetwornice —,Opcja Wstrzymanie Rozruchu“ zostanie
wytgczona. W tym przypadku zostang otworzone styki
bezpieczenstwa(styki X12.1 i X12.2).

Kiedy jest brak napigcia na stykach cefki, ASP5001 zostanie
aktywna. Przetwornica zgtasza komunikat “switschon disable”
(stan przetwornicy patrz w ksigzce aplikacji rozdziat. 3). Styki
bezpieczenstwa sa zamkniete .

Status opcji ASP 5001 jest generowany w par. E67 .

W drugiej drodze wytgczenia trzeba przestrzegac¢ kolejnosé
aktywacji (patrz. Diagram czasu):

¢ Naped osiaga predkosc 0 (Warto$¢ zadana = 0 Obr/min).
e Po osiagnieciu obrotéw 0 Obr/min, wytaczy¢ Enable.

e ASP 5001 bedzie aktywna poprzez podanie napiecia 24 V
do stykéw X12.3i X124 .

Aby zapobiec uszkodzeniu urzadzenia poprzez uszkodzony
przekaznik bezpieczenstwa, sterowanie zewnetrzne musi
zapewnic¢ kontrole aktywacji Enable, sygnatéw zwrotnych
przekaznika ASP 5001 . Sygnaty wyjs¢ sterowania muszg
podlega¢ dodatkowemyu zabezpieczeniu.

Status sygnatéw ASP 5001 mozna wyczyta¢ w Par. E67.

Wartos¢

Obroty

Enable

Aktywacja
hamulca
(jezeli w
aplikacji
zastosowane)

Potwierdzenie

Sygnatu Enable ]

(n.p. BA1)

Aktywacja
przekaznika
ASP 5001
(X12.3, X12.4)

Sygnalzwrotny
ASP 5001

1

0

1

0

D

((

)

v

4

I

2

v

4

4

A

@

2

llustracja 4-1 diagram czasu

Ostrzezenie

W przypadku odrutowania przewoddw sygnatdw zwrotnych i 24V zasilania w jednym kanale
kablowym, moze powsta¢ przerwanie elektryczne.

Zalecamy prowadzenie przewodow zasilania i sygnatéw zwrotnych oddzielnie.

llustracja 4-2 okablowanie funkcji bezpieczenstwa ,Bezpieczne wytaczenie momentu®. W ponizszym przyktadzie sygnaty
zwrotne wytaczenia Enable sg przekazywane przez wyjscie binarne BA1.

PLC

GNDp——+¢
A1

E1
A3
A2
GNDp——%

G

2

4

[———————— == - — -

ﬁﬂ?

Obwaéd bezpiecz.

llustracja 4-2 Okablowanie bloku bezpieczenstwa
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Tabelle 1 sg pokazane stany sygnatow wejsciowych i wyjsciowych razem ze stanem urzgdzenia. Jezeli ponizsza kombinacja
sygnatow E1 i E2 sie rozni, nastgpit blad w systemie . W takim przypadku nalezy doprowadzi¢ urzadzenie do bezpiecznego
stanu.

A1 | A2 | E1 | E2 | stan urzadzenia

A1: Sterowanie Enable
0 0 1 1 Wstrzymanie . .
rozruchu A2: Sterownie ASP 5001
Wstrzymanie E1: Sygnat zwrotny ASP 5001
; 0 ! ! rozruchu
E2: Sygnat zwrotny Enable (A900)

0 1 0 1 Gotowos¢ pracy

Urzadzenie

1 1 0 0 .
zwolnione

Tabelle 1

Korzysci stosowania opcji ASP 5001:

Nie potrzebne jest wylgczenie sieciowe, kondensatory posiadajg statg energie stopnia posredniego.
Mozliwos¢ szybkiego ponownego uruchomienia o$i.

Zurzycie kontaktow przekaznika minimalne,sterowanie 24 V.

Minimalne dodatkowe okablowanie.

Wskazowka
Zabudowanie opcji ASP 5001 tylko poprzez STOBER ANTRIEBSTECHNIK GmbH+Co..

4.5.3 Test funkcji

W przypadku pierwszego uruchomienia i stosowania opcji ASP 5001 uktad okablowania razem ze sterowaniem musi zostac
sprawdzony. Prosze przestrzegac nastepujace kroki.

Test funkcji bezpieczenstwa

1. Uktad napedowy musi zosta¢ wytgczony. Zabezpieczy¢ ciezary podnoszone .

2. Zaaktywowac¢ opcje ASP 5001 , podigczy¢ sygnat 24 V do stykéw X12.3 i
X12.4 .

3. Enable wytaczyé.
= wynikiem jest sygnat zwrotny Enable.

4. Wtyczke X12 zdja¢ z przetwornicy.
= Wynikiem jest zatgczenie uktadu bezpieczenstwa.

5. Wiyczke X12 ponownie wsuna¢ w przetwornice. Skontrolowac¢ uktad
bezpieczenstwa

6. Powtdrzy¢ kroki od 2 do 5 w kazdej przetwornicy.

4.5.4 Inne niebezpieczenstwa

W przypadku powstania zwarcia na wyjsciu uktadu transystorow IGBT, silnik moze wykona¢ obrét 180°/liczba par bigunéw !
(Przyktad.: 4-polowy silnik = maxymalny obroét 180°/ 2 = 90°)

Prosze wzigs¢ ten koncowy ruch pod uwage n.p. jako funkcje bezpieczehstwa ,Bezpieczne zatrzymanie® dla gtéwnych
napedoch wrzeciona).

14




POSIDRIVE® FDS 5000 — Instrukcja montazu

4. Instalacja Elektryczna

s STOBER
ANTRIEBSTECHNIK

4.6 Przewody silnikowe wykonanie przewodow

Catkowicie wykonane kable silnikowe moga byé zaméwione w STOBER ANTRIEBSTECHNIK.
Dla réznych grup modeli nalezy wprowadzi¢ nastepujace modyfikacje.

BG 0

BG 1

Tuleja
konczaca rdzen

»|

temperaturowy

160

110 (+3 dla PE
4 x motor

2 x czujnik PTC
2 x hamulec

Kabel silnika i%;
20 |

240

160 (+3 fiir PE)

4 x motor

=q=

2 x Temperaturfiler

=1 2 x Bremse

]‘4l|!|7
A

konczaca rdzen

Kabel silnika %g

Wszystkie wymiary sg zalecanymi dtugosciami, ktére moga sie rozni¢ w zaleznosci od miejsca instalacji. [Wymiary w mm]

4.7 Instalacja po czasie magazynowania

OSTRZEZENIE

Kondensatory sg wbudowane w przetwornice. Po okresie czasu magazynowania jednego roku
kondensatory muszg zosta¢ zatagczone. Jezeli zatgczenie kondensatoréw nie zostanie wykonane, moze

powstac po pierwszym zatgczeniu uszkodzenie czesci elektrycznej.

Czym diuzszy jest czas magazynowania przetwornicy, tym dtuzszy czas tadowania energia. Dla rozeznania patrz wykres

ponizej.

Napiecie
zasilania 100

1% |

-
.
-
-
.
-
-
.
-
o

75 LLELLEREIRLE

501+ et ——fresssnannnnnns

25 e n nnnnn nnnm

>

00 {um

»

Time [h]

— == (Czas magazynowania, 1 — 2 lata: czas fadowania 1 godzina przed ciagta praca
= (Czas magazynowania, 2 — 3 lata : Czas tadowania na podstawie wykresu.
------- Czas amgazynowania, = 3 lata: Czas fadowania na podstawie wykresu

Czas magazynowania ponizej 1 roku: tadowanie nie potrzebne
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5 LOKALIZACJA PODLACZENIA

Ten rozdziat okresla pozycje, przeznaczenie i umiejscowienie poszczegolnych zaciskow.

5.1 Przeglad zaciskow

16

y

X11 24 V (opcja)
X12 Blokada rozruchu X10 Zasilanie
Strona gorna

I /

]
¢

Modut X103D, X103E Opcja wejsc¢/
opcjonalny 1: ™. Wyj$¢ bin.
R (LEA 5000)
* X200 Karta sieciowa, opcja
(CAN 5000, DP 5000,
ECS 5000)

X3 RS232

X1 Enable, przekaznik 1

X100 1/O analogi

X101 1/O cyfrowe

X4 Enkoder
X2 Czujnik temperaturowy,
Strona / hamulec

O O,

0000Q00
Q0000

2 2,
/ / /

/ /
X22 DClink  X20 Silnik

X21 Rezystor
hamowania
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5.2

Lokalizacja zaciskow

Ten rozdziat opisuje wszystkie interfejsy. Ich doktadna pozycja jest pokazana w rozdziale 5.1.

X1 - enable, przekaznik 1

PIN'

Sygnat / Funkcja

Opis

Polaczenie

Przekaznik gotowosci do pracy: Pokazuje

Styk 1 gotowos¢ do dziatania elektroniki sterujacej. | 4 6;|_ -—
Brak zaktocen (styki zwarte) !
Umax=30 V, Imax= 10 A :
Zywotnosé (liczb taczen): 29—|

Styk 2 Vochamcznasmmao00000x  |Tmmm -
300,000 x dla 24 V / 1A (obcigzenie rezystancyjne)

Potencjat Enable @ |t omm -

iesieni 1k5 6,8
odniesienia L poziom niski <8 V 46
dia PIN 4 H poziom wysoki >12 V I Yk
B lin max = 16 MA |
+ Wejscie Ugmax = 30 V 3o— |

X2 - czujnik temperaturowy, hamulec

PIN'

Sygnat / Funkcja

Opis

Styk 1

Styk 2

Aktywacja hamulca: maks. 250 V~/5 A

30 V/5 A = ohm. load, 30 V/0.3 A =ind. load,
UL: 30 V/3 A = ohm. load

Czas zalgczenia 15 ms, TaA=1ms

Zywotno$é (liczba przetaczen):

Mechaniczna: min. 30,000,000 x

100,000 x dla 250 V~ 0.6 A (obcigzenie rezystancyjne)
300,000 x dla 30 V= 0.3 A (obciazenie rezystancyijne)

Czujnik temperatury silnika: podtaczenie

| . | Wejscie czujnika ; . : Grmmmmmm -
: temperaturowego od 1.do 6 przgwodow (zabezpieczenie
: termiczne silnika). Przewody o maks. I
Potencjat diugosci 50 m sg prowadzone w kablu I
: odniesienia silnikowym. Jesli brak czujnika PTC, to pin 3 p A N
czujnika musi by¢ mostkowany z pinem 4.
X3 - interfejs szeregowy (RS-232)
PIN' Sygnat / Funkcja | Opis Potaczenie
Zasilanie dla Controlboxa;
1oV lnmax = 30 MA
Rx Komunikacja z PC
Wykorzystgne Nie uzywac.
! wewnetrznie
Tx Komunikacja z PC
: SG (masa Potencjat odniesienia dla PIN 2 i PIN 4
.| sygnalowa) Przewéd G3
; Wykorzystane Nie uzywac. Nr kat. 41488
; wewnetrznie
Wykorzystgne Nie uzywac.
! wewnetrznie
! Wykorzystane Nie uzywac. Obudowa
wewnetrznie
Wykorzystgne Nie uzywac.
wewnetrznie
WSKAZOWKA

Przewdd komunikacyjny PC (notebook) z FDS poprzez interfejs szeregowy jest w ofercie STOBER (nr kat.
41488). Potaczenie przy pomocy standardowego przewodu mozliwe jest tylko przy uzyciu adaptera (nr kat.

41489).

' Widok ztacza / sub D
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X4 - enkoder

Do podfaczenia lub symulacji enkoderow HTL oraz TTL z napieciem zasilania 18V

Aby zapewni¢ poprawne funkcjonowanie silnikow i przetwornicy zalecane jest wykorzystanie przystosowanych do
odpowiedniego systemu kabli od STOBER ANTRIEBSTECHNIK.
Zastrzegamy sobie prawo anulowania gwarancji z powodu wykorzystania niewtasciwych przewodoéw.

PIN' Sygnat / Funkcja | Opis Potaczenie
Dla $ladu B / poziom HTL : =TTL
> | GND Potencjat odniesienia !
Dla napiecia pomocniczego / PIN 4 A 8+ *—
. e - 0z | | <
' 3 |N(HTL) Wejscie réznicowe A 15+ *
Dla sladu N / poziom HTL !
Napiecie pomocnicze B 5+ |§|Z* >
| 4 |Zasilanie + Dla zasilania watu enkodera B 13+ $
; (Un) 15-18 V, lamax = 300 mA |
: (patrz PIN12) 7+ _
5 |B(TTL) Wejscie réznicowe N 14 |j2* >
Dla $ladu B / poziom TTL |
: Wejscie réznicowe !
: A (HTL
! 6 ( ) Dla sladu A / poziom HTL : HTL
h I
: Wejscie roznicowe
¢ 7 |N(TTL !
o0 (TTL) Dla $ladu N / poziom TTL A 6o |i|Z >
o : = ! )
88 8 |A(TTL) Wejscie réznicowe A 110—¢
33 ; Dla sladu A / poziom TTL :
o8l |: T ; B .
o°| |: - Wejscie réznicowe (invers) 1o
: — z*
. 9 |B(HTY Dia $ladu B / poziom HTL B 9o l;l >
I |
: — Wejscie réznicowe (zanegowane) |
| N (HTL
0 (HTL) Dla sladu N / poziom HTL N 3 0—9—
: _ TRy — ! IjZ >
11| E (HTL) Wejscie réznicowe (zanegowane) N 100—&
| Dla $ladu A / poziom HTL |
i 1
! Przewéd pomiarowy dla napiecia |
E 12 | sense+ pomocniczego Zasilanie+ 4 ¢ —1—1 18V
i W przypadku stosowania enkoderow 5V dla :
wytgczenia napiecia zasilania Sense + 12 :
= Wejscie réznicowe (zanegowane) 1
v 13 |B (TTL .
; (TTL) Dia $ladu B / poziom TTL GND 24 +
— Wejscie ré6znicowe (zanegowane) _ _____________
14 IN(TTL) Dla $ladu N / poziom TTL Z* =150 Q w serii z 1nF
5 _ Wejscie réznicowe (zanegowane) Ograniczenie czestotliwosci:
P15 | A (TTL) Enkoder inkrementalny <1 MHz

Dla $ladu A / poziom TTL

" Widok ztacza / sub D
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POSIDRIVE® FDS 5000 — Instrukcja montazu = STOBER

ANTRIEBSTECHNIK

5. Lokalizacja podtaczenia

X4 - enkoder - polaczenie

HTL (standard w silnikach STOBER)

Sygnat| A | /A | B | /B | N | /N |UB+| oV

J

PIN X4 6 1 1 9 3 10 4 2

©

?

Silnik’ 5 6 8 1 3 4 12 10

i
Kabel? - ws gn ge rs gr i rt bl

1) Numer PIN 12-pinowej wtyczki enkoderowej silnikow MGS system modulowy
2) Kolor dla wykorzystywanych przewodéw enkoderowych STOBER

" |Potaczenie enkoderd 3) Zworka dla UB+ = 18 V
Gniazdo silnik3

E = =] Z kotnierzen

ol

®

(S

&)

@ Gﬁa@) G

%
4
M

TTL (specjalna rozdzielczo$¢ na zyczenie klienta) Sygnat| A A B B N N | us+ | ov

PINX4 | 8 15 5 13 7 14 4 2

/

© e

Takiego przewodu nie ma w ofercie!

Qe ® Mo

@O © o

ﬂt
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5. Lokalizacja podtaczenia

@ STOBER
ANTRIEBSTECHNIK

X10 - zasilanie (jednofazowe), FDS 5007

PIN' Sygnat / Funkcja | Opis Potaczenie
nc Plastikowa zaslepka
el Napiecie wejsciowe 230 V +20% / -55%
I e 50/60 Hz
D. = E ' N [N Przewdd neutralny
@lzH |
' PE | PE Przewod ochronny
X10 - zasilanie (trojfazowe)
PIN' Sygnat / Funkcja | Opis Polaczenie
BGO | BG1 SR L1 L1
Napiecie wejsciowe (L1-L3):
Ol = | D] o | Lo 3 x 400 V +32%/-50% 50 Hz
D. M Z & : lub L3 1213 L2
r ' —3 —
® 55 D] s | s 3 x 480 V +10%/-42% 60 Hz
Ol 7f| | Dm] = : 400 V 480 V
! +32%/-50% +10%/-58%
i PE | PE Przewod ochronny 50 Hz 60 Hz
X11 - 24 V (opcja)
Tylko dla urzadzen serii FDS 5xxx/L.
PIN' Sygnat / Funkcja | Opis Potaczenie
I BN YRY: Hilfsspannung®
5 zur Versorgung der Steuerelektronik. AC
: Ue=20,4-288V
§oF . " |24V lemax =15 A
IESC
L2 . |eND
E Bezugspotential
! fiir +24 V Wird die 24 V-Versorgung durchgeschleift,
. - |GND dirfen max. vier Gerate an einer Linie
; versorgt werden.
X12 - wstrzymanie rozruchu
BG 0 + BG 1 = opcjonalnie
PIN' Sygnat / Funkcja | Opis Potaczenie
Komunikat odpowiedzi —_—
L 1| Styk 1 Musi by¢ zintegrowane z obwodem ! pwm —8& S‘Zﬁ K , 3 é\{[
: bezpieczenstwa sterowanial! ! |
: Maks. 30 Vdc / 2 A = ohm. load Bl TS T T !
Maks. 30 Vdc / 0.5 A = ind. load ! \éVart. |
m-H Maks. 230 Vac /2 A | Z@cana '
::E . 2 | Stk2 Min. 10 V/ 10 mA | :
115 Zywotnosé (liczba przetaczen): 1 000 000 x i |Logika :
. | -
1 5 |Cewka Aktywacja® , [sterujaca . ,All
! P I
. przekaznika 1 (+) U = 20.4 Vo do 28.8 Voc = :
4 | Cewka :ETYP - 57% mAA | = | sse Wymuszone
' L = | ===
przekaznika 2 (-) Emax mA - & e sterowanie

! Widok ztacza / sub D

2 W celu zgodnosci z UL, nalezy zastosowac 4 A bezpiecznik zwtoczny w obwodzie zasilacza 24 V. Bezpiecznik musi by¢é zgodny z UL 248.
8 Przy wykorzystaniu roznych urzadzen, warto$¢ zabezpieczenia musi by¢ odpowiednio zmieniona (j.w. ,2)!
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5. Lokalizacja podtaczenia

& STOBER
ANTRIEBSTECHNIK

X20 - silnik
PIN' Sygnat / Funkcja | Opis Potaczenie
BG 0 BG 1 Wykonanie przewoddw, patrz rozdziat. 4.6.
: Podtaczenie silnika,
U (U O
! uzwojenie U
Podtaczenie silnika
VOV e ’
u: Z E z c uzwojenie V
D 1
=l ] < :
Of '
it ] = ; o
Olllmp z ] CWolw Pod%e]_czgnle silnika,
: uzwojenie W
PE | PE Przewdd ochronny
X21 - rezystor hamowania
PIN' Sygnat / Funkcja | Opis Polaczenie
BGO!| BG1 Podtgczenie
2 2 RB |RB rezystogd . Jesli odlegtos¢ pomiedzy rezystorem
Ol &P & ' hamowania . ,
u. i 2 : Podiaczenie hamowania a urzadzeniem przekracza 30 cm,
D} o] : . P .
@ ' RB | RB rezystora to nalezy wykorzysta¢ ekranowany przewod.
: hamowania
X22 - DC link
PIN' Sygnat / Funkcja | Opis Potaczenie
BG 0 BG 1 U lwu Pgtgnc_jai_
: ) odniesienia
Eje Z < dla sprzezenia ,DC
& | | D] U |-U link”
) & || | D] & Patrz rozdziat 4.4
+U |+U
Ee Z ¢ + Potencjat
sprzezenia ,DC link”
+U |+U

" Widok ztacza / sub D
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5. Lokalizacja podtaczenia

@ STOBER
ANTRIEBSTECHNIK

X100 - Wejscia/Wyjscia Analogowe

PIN’

Sygnat / Funkcja

Opis

Potaczenie

+ Wejscie analogowe AE1

Napiecie roznicowe w odniesieniu do PIN 3;
0 £10 V, Ri =40 kQ;

Czas skanowania*: Tamin = 1 ms;

dla sygnatéw analogowych

1 |AET+ kanowania®: Ta
' Rozdzielczosé: 11 bitéw + znak;
; UE max W odniesieniu do PIN 3 =30 V;
| UE max W odniesieniu do PE = 15V
! UE max W odniesieniu do AGND = 30 V
Pin 2 bocznika musi by¢ zwarty z pin 1.
| Wejscie pragdowe w odniesieniu do PIN 3;
' AE1-Shunt 0 +20 mA; Ri=510 Q;
E Czas skanowania®*: Tamin = 1 ms;
Rozdzielczosé: 11 bitéw + znak
Zanegowane wejscie
AE1- ?Jr;alog\?vvé?irﬁggieniu do PIN 1 = 308" Beschaltungsbeispiele siehe Kap. 6
' max - )
Uk max W odniesieniu do PE =15V
Ug max W odniesieniu do AGND = 30 V
! + Wejscie analogowe AE2
Napiecie roznicowe w odniesieniu do PIN 5;
| 0 +10 V; Ri = 40 k; Wi« G
: P - . 22k 20k
| AE2+ Czas skanowania®: Tamin = 1 ms;
: Rozdzielczosé: 11 bitdw + znak 4 F—11 +
i UE max W odniesieniu do PIN 5 =30 V; 1 ook 20k
UE max W odniesieniu do PE = 15V 5 ! —:I -
! UE max W odniesieniu do AGND =30 V |i L1 | 20k
Zanegowane wejscie I 4n7 T T 4n7 20K
analogowe AE2 :
i AE2- Uemax W Odniesieniudo PIN4=30V; | —-------------—---—-—--
UE max W odniesieniu do PE = 15V
UE max W odniesieniu do AGND =30V
; C —
: Wyjscie analogowe 1 :
| lamax = 10 mA; czas uaktualniania*: 1 ms; 10 10 100
\ AA1 max s ’
| Rozdzielczosé: 10 bitow + znak; Ri= 20 ; |8 9 '_I" 1
: Masa = PIN 8 :
e | -
. re-- oo - -3
Wyjscie analogowe 2 :
I = 10 mA; czas uaktualniania*: 1 ms; I 10 10 100
AA2 A max ) )
Rozdzielczosé: 10 bitow + znak; Ri= 20 (10 | 7 1 '_I" =
Masa = PIN 8 :
: I
Masa
AGND

* Czas skanowania i czas uaktualniania Ta moga by¢ ré6zne w zaleznosci od ztozonosci programu uzytkownika POSIDRIVE®
FDS 5000. Oba czasy przyjmujg wartosci 1, 2, 4, 8, 16 lub 32 ms w zaleznos$ci od zakresu programu uzytkownika.

" Widok ztacza / sub D
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5. Lokalizacja podtaczenia

& STOBER
ANTRIEBSTECHNIK

X101 - Wejscia/Wyjscia Cyfrowe

PIN’

Sygnat / Funkcja

Opis

Potaczenie

GND 18 V

Masa
Dla napiecia pomocniczego 18 V (PIN 19)

10

DGND
(BE, BA, 24 V)

Masa
Dla cyfrowych wejs¢ i wyjsé (PIN 11 — 18)

11

BE1

Wejscie cyfrowe BE1

Poziom H: 12 - 30 V; poziom L: 0 -8 V;
Masa na PIN 10.

UE max=30 V; Tamin*=1 ms (with timestamp);
Ie max = 16 MA dla Ug max

12

BE2

Wejscie cyfrowe BE2

Poziom H: 12 — 30 V; poziom L: 0 - 8 V;
Masa na PIN 10.

UE max=30 V; Tamin*=1 ms (with timestamp);
le max = 16 mA dla Ugmax

L 13

BE3

Wejscie cyfrowe BE3

Poziom H: 12 — 30 V; poziom L: 0 — 8 V;
Masa na PIN 10.

Ue max=30 V; Tamin*=1 ms (with timestamp);
Ig max = 16 MA dla Ug max

14

BE4

Wejscie cyfrowe BE4

Poziom H: 12 -30V />3 mA;

PoziomL: 0 -8V /0 mA;

Masa na PIN 10.

Ue max=30 V; Tamin*=1 ms (with timestamp);
fgrenz = 100 kHz; Ig max= 16 mA dla Ug max
Moze by¢ sparametryzowane jako wejscie
enkodera inkrementalnego lub silnika
krokowego.

L 15

BES

Wejscie cyfrowe BE5

Poziom H: 12 -30V />3 mA;

PoziomL: 0 -8V /0 mA;

Masa na PIN 10.

UE max=30 V; Tamin*=1 ms (with timestamp);
fgrenz = 100 kHz; Ig max= 16 mA dla Ug max
Moze by¢ sparametryzowane jako wejscie
enkodera inkrementalnego lub silnika
krokowego.

116

BA1

Wyjscie binarne BA1

lamax = 20 MA; Tamin* = 1 ms. W zaleznosci
od parametryzacji wyjscie moze symulowaé
impulsy enkodera. fgren, = 100 kHz

17

BA2

Wyijscie binarne BA2

Iamax = 20 MA; Tamin® = 1 ms. W zaleznosci
od parametryzacji wyjscie moze symulowaé
impulsy enkodera. fgren, = 100 kHz

18

24 V-In (BA)

Zasilanie 24 V

Dla wyjs¢ binarnych

Masa na PIN 10

Zakres wej$ciowy: 18 — 28.8 V

%z

L 19

18 V-Out

Napiecie pomocnicze 18 V
Ua =16 — 18 V; lamax = 50 mA
Masa na PIN 9

* Czas skanowania i czas uaktualniania Ta moga by¢ réozne w zaleznosci od ztozonosci programu uzytkownika POSIDRIVE®
FDS 5000. Oba czasy przyjmujg wartosci 1, 2, 4, 8, 16 lub 32 ms w zaleznos$ci od zakresu programu uzytkownika.

" Widok ztacza / sub D
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5. Lokalizacja podtaczenia

@ STOBER
ANTRIEBSTECHNIK

Dodatek dla BE3 - BE5

Podtaczenie sygnatéw enkodera inkrementalnego i silnika krokowego na BE3, BE4 i BES.

(Uwaga! Ta funkcja musi zosta¢ sparametryzowana na przetwornicy!)

Enkoder inkrementalny

Sygnaly silnika krokowego

BE3 Slad zero B
BE4 Slad A+ (Impulsy) czestotliwo$é+
BE5 Slad B+ (Kierunek obrotow) znak+

X103D - rozszerzenie cyfrowych 1/0 (tylko w polaczeniu z modulem 1/0O (LEA 5000))

PIN' Sygnat / Funkcja | Opis Potaczenie
Napiecia zasilania
: do zasilania LEA 5000
Lo+ | +24V
' Ug=204-288V
lEmax=1.5A
- lenD Potencjat odniesienia
Dla +24 V
Wyjscie binarne BA3
1 |BA3
lamax = 50 MA; Tamin* =1 ms
> |eag Wyijscie binarne BA4
E |A max — 50 mA, TA min* = 1 ms [m e e e - - - =
i I
3 | Bas Wyjscie binarne BA5 X103-+24VT T_|
i lamax = 50 MA; Tamin* =1 ms I L
I
I 0,140 F
4 |BAg Wyjscie binarne BA6 X103.1-8 © 1
| Iamax =50 MA; Tamin®* =1 ms X103.GND<IF
I
5 |BA7 Wyjscie binarne BA7
i Ia max = 50 MA; Tamin* = 1 ms
l Wyjscie binarne BA8
. 6 |BA8
1 [amax =50 MA; Tamin* =1 ms
E Wyjscie binarne BA9
. 7 | BA9 yiseie bl
| lamax = 50 MA; Tamin® =1 ms
l Wyijscie binarne BA10
1 8 |BA10

IA max = 50 mA; Ta min* =1ms

* Czas skanowania i czas uaktualniania Ta moga by¢ rézne w zaleznos$ci od ztozonosci programu uzytkownika POSIDRIVE®
FDS 5000. Oba czasy przyjmujg wartosci 1, 2, 4, 8, 16 lub 32 ms w zaleznosci od zakresu programu uzytkownika.

" Widok ztacza / sub D

24




POSIDRIVE® FDS 5000 — Instrukcja montazu

5. Lokalizacja podtaczenia

& STOBER
ANTRIEBSTECHNIK

X103E - rozszerzenie cyfrowych /O (tylko w polaczeniu z modutem 1/0 (LEA 5000))

PIN' Sygnat / Funkcja | Opis

Potaczenie

Wejscie binarne BE6

! Poziom H: 12 — 30 V; Poziom L: 0 -8 V;

, 9 |BE6 Masa na PIN — (GND) ztacza X103D

i UE max = 30 V; Tamin® =1 mMS; lgmax = 16 MA
dla Ug max

Wejscie binarne BE7

' Poziom H: 12 - 30 V; Poziom L: 0 — 8 V;

1 10 | BE7 Masa na PIN — (GND) ztagcza X103D

I UEmax=30 V; Tamin® =1 ms; |Emax= 16 mA
dla UE max

Wejscie binarne BE8

: Poziom H: 12 - 30 V; Poziom L: 0 -8 V;

+ 11 | BE8 Masa na PIN — (GND) ztacza X103D

I U max =30 V; Tamin® =1 mMS; lg max = 16 MA
dla UE max

Wejscie binarne BE9

: Poziom H: 12 — 30 V; Poziom L: 0 -8 V;,

1 12 | BE9 Masa na PIN — (GND) ztacza X103D

I UE max = 30 V; Tamin® =1 mMS; g max = 16 MA
dla Ug max

Wejscie binarne BE10

! Poziom H: 12 - 30 V; Poziom L: 0 — 8 V;

1 13 | BE10 Masa na PIN — (GND) ztagcza X103D

i UEmax=30 V; Tamin® =1 ms; |Emax= 16 mA
dla UE max

Wejscie binarne BE11

' Poziom H: 12 - 30 V; Poziom L: 0 -8 V;

1 14 | BE11 Masa na PIN — (GND) ztacza X103D

! U max =30 V; Tamin® =1 mMS; lg max = 16 MA
dla UE max

Wejscie binarne BE12

: Poziom H: 12 - 30 V; Poziom L: 0 -8 V;
15 | BE12 Masa na PIN — (GND) ztacza X103D

i U max =30 V; Tamin® =1 mMS; lg max = 16 MA
dla UE max

Wejscie binarne BE13

' Poziom H: 12 — 30 V; Poziom L: 0 — 8 V;

1 16 | BE13 Masa na PIN — (GND) ztacza X103D

i UEmax=30 V; Tamin® =1 ms; |Emax= 16 mA
dla UE max

| 1k
X103.9-16 © 1

I N 6v8

T 10n 10k N 5V1

X103.GND

—0 - = = = =
[
v

* Czas skanowania i czas uaktualniania Ta moga by¢ rézne w zaleznos$ci od ztozonosci programu uzytkownika POSIDRIVE®
FDS 5000. Oba czasy przyjmujg wartosci 1, 2, 4, 8, 16 lub 32 ms w zaleznos$ci od zakresu programu uzytkownika.

OSTRZEZENIE

Jesli zaniknie napiecie zasilajace 24 V (X103D.+), to wejscia binarne BE6 do BE13 beda posiadaly stan 0

(bez wzgledu na fizyczny stan sygnalu).

" Widok ztacza / sub D
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5. Lokalizacja podtaczenia

@ STOBER
ANTRIEBSTECHNIK

X200 - modut CANopen (tylko w polaczeniu z modulem komunikacyjnym CAN5000)

PIN'

Sygnat / Funkcja

Opis

Potaczenie

©

5 95
@ i

Wewnetrznie potaczony z PIN 7

1 [NC Nie potaczony
2 | CAN-niski Linia CAN-niski
: { ( A
+ 3 |[GND Masa sygnatowa @
4 |NC Nie potaczony @
5 |NC Nie potaczony
6 | CAN-niski Linia CAN-piski
! Wewnetrznie potaczony z PIN 2 Wewnetrzna rezystancja: 120 Q
! 7 | CAN-wysoki Linia CAN-wysoki (moze by¢ przetaczana)
; ) Adres sieciowy i predkos$¢ komunikacji w
;1 8 |NC Nie potaczony celu generowania COB-ID ustawiane sg
; - B : poprzez oprogramowanie i przechowywane
i 9 | CAN-wysoKi Linia CAN-wysoki w pamigci paramodutu.

Stosowane z odpowiednig dokumentacjg CANopen (nr publikacji 441684)!

X200 - modut PROFIBUS DP (tylko w polaczeniu z modutem komunikacyjnym DP5000)

PIN'

Sygnat / Funkcja

Opis

Potaczenie

©

O
00000
0000
©

=y

©

"1 |nc Nie potaczony

2 |nc Nie potaczony

'3 | RxD / TxD-P

E (dane wysytkowe/odbiorcze, plus)

r 4 |RTS Sterowanie kierunkiem dla repeater’a (plus)
i 5 |GND Masa dla + 5V

1 6 |5V Zasilanie rezystoréw terminujacych
7 |nc Nie potaczony

R RxD / TxD-N

: (dane wysytkowe/odbiorcze, minus)
19 |Nc Nie potaczony

Umiejscowienie PIN zgodne jest ze
standardem PROFIBUS (takze dla wtykow z
rezystorami terminujgcymi).

Stosowane z odpowiednig dokumentacjg PROFIBUS DP (nr publikacji 441685)!

" Widok ztacza / sub D
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5. Lokalizacja podtaczenia

& STOBER
ANTRIEBSTECHNIK

X200 - wejscie EtherCAT (Tylko przy zastosowaniu modulu sieciowego ECS5000)

Potaczenie

PIN' Sygnat / Funkcja | Opis
1 | TxData +
1 2 | TxData - EtherCAT Komunikacja
' 3 |RecvData +
»%M ! 4 |Unused
w Nie uzywane
+ 5 | Unused
1 6 |RecvData - EtherCAT Komunikacja
+ 7 | Unused
. Nie uzywane
8 | Unused

Do potaczen stosowane sg Ethernet -
Patchkable lub Crossoverkable w jakosci
CAT5e.

A

12345678

X201 - wyjscie EtherCAT (Tylko przy zastosowaniu modulu sieciowego ECS5000)

Potaczenie

PIN' Sygnat / Funkcja | Opis
1 | TxData +
1 2 | TxData - EtherCAT Komunikacja
'+ 3 | RecvData +
" 1 4 | Unused
w : Nie uzywane
i1 5 | Unused
6 | RecvData - EtherCAT Komunikacja
1 7 | Unused
. Nie uzywane
! 8 | Unused

Do potaczen stosowane sg Ethernet -
Patchkable lub Crossoverkable w jakosci
CAT5e.

Palr# 3
AL LA

12345678

Stosowane z odpowiednig dokumentacjg EtherCAT (nr publikacji 441895 [D])!

" Widok ztacza / sub D
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6. Przyktady podtaczen

s STOBER
ANTRIEBSTECHNIK

6 PRZYKLADY PODLACZEN

6.1 Ogolne wskazowki

6.1.1 Podiaczenie hamulca poprzez przekaznik dotaczajacy

L1o
L2 e
L3 e
N o
Bezpieczniki
Wytaczniki
PEo----- B ETE R e T e T B e e D I e
|
24V o :
OVo |
I
I
i
! L1 4
I
i L2 3
: L3 2
S N - PE 1 SZ Q o
X10 X2
24V
ov
x11"
Enable kA
. ] ©
BTB |, | ©
Styki komunikatu, 3 o
musza by¢ 4 LO
Zintegrowane z -
obwodem X1 (D O
bezpieczenstwa U L
sterownika. D \Y —
| I
I I W T T
PEt. -~ oo
® e :
W :
i Nog
! 252
X1 ! 888
! - NN
14 S
O o®
n /_I [0 3
|
T NE
- 115
,) OpCi O
2 Tylko silniki z hamulcem DC 15
% W razie koniecznosci wykorzystaé m
rezystor hamowania. X4
) Jesli diugoscé linii > 300 mm, uzy¢ ekran,
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6. Przyktady podtaczen

6.1.2 Podlaczenie hamulca z Powerboxem

kablu zasilaiacvm

L1e
L2 o
L3 e
N o
Bezpieczniki
Wytaczniki
PE o----- B B e L R R R R RE R R S e e ik -
|
24\ o :
OVe ;
I
I
!
! L1 4
I
i L2 3
I
' S ©
PBox
X10 X2 ~ ~ + - 0/.
24V
ov
x11"
Enable  rA
BTB ° !
0 2 | O
Styki komunikatu, 3 O
musza by¢ 4 | O
zintegrowane z
obwodem X1 "
bezpieczenstwa CD U E :
sterownika. —
O |V
PE“‘. ...... :_.:_4_4_4_..:
@ \'\._._\. / !
i z
i NI
> @
'.I__ _____/\ "\_______\l ﬁu
E IR B 5 (A N S
! 1
- -
» Opcja o
) Tylko silniki z hamulcem DC m
% W razie koniecznosci wykorzystac
rezystor hamowania.
) Jesli dtugoseé linii > 300 mm, uzyé ekran.
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6. Przyktady podtaczen

6.2 Zaciski
6.2.1 Przykiad 1

e Potencjometr na wejsciu analogowym AE1 (Zaciski X100.1, X100.3, X100.8) z wykorzystaniem zasilania wewn. 15 V (Zacisk
X100.19) przy pomocy dzielnika napiecia.

¢ Potencjometr na wejsciu analogowym AE2 (Zaciski X100.4 i X100.5, X100.8) z wykorzystaniem napigcia zasilania z wyj$cia
analogowego 10 V AA1 z F41 Wyjscie analogowe. Offset = 10 V (Zacisk X100.6).

e 24 \/ Napiecie zasilania z kartg opcjonalng (Wyjs¢ binarnych).

8K2

FDS 5000

4
X100

F41 = 10,000 V

[o[~]o]on] s [eofno]~

o
-

FEENEERENEERE

E
<

6.2.2 Przykiad 2

¢ Wejscie pradowe AE1 (Zaciski X100.1-3).
¢ Wejscie napieciowe AE2 (Zaciski X100.4 i X100.5).
e Podtaczenie wyjs¢ analogowych do PLC (Zaciski X100.6-8).

Sterowanie FDS 5000
-, I |
[ O —— n---' X100

o 9 I I —— 1
Wartos¢ zad I I Ay
0-20 mA 1 [ =
¢ [ [ ——i
Wart.zad. + 9 L = =14
010V ¢ o b -5
w7 7 | | |
Analog We;j. — — (=6
Analog Wej. o — (=7]
Analog GND + (=8
—_— \Y] \Y] -
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7 AKCESORIA

71 Przeglad akcesoriow

Nr ID | Opis Uwagi

44959 | Plytka ekranujaca EMC (EM 5000) Rozdziat 2.2 3.2.3
Modut stuzacy do podtaczenia ekranu przewodu
zasilania silnika. Moze zostaé dodany do
podstawowej obudowy.

44574 | Modut komunikacji sieciowej CANopen DS-301 Dodatkowa dokumentacja:
(CAN5000) Komunikacja sieciowa /
(DSP402 w przygotowaniu) CANopen
Sprzegniecie z magistralg CAN Nr publikaciji 441684 (D)

Nr publikacji 441686 (GB)
Rozdz. 3.3.1 w tej instrukciji

44575 | Modut komunikacji sieciowej PROFIBUS DP-V1 Dodatkowa dokumentacja:
(DP5000) Komunikacja sieciowa /
Sprzegniecie z magistrala PROFIBUS DP-V1 PROFIBUS

Nr publikacji 441685 (D)
Nr publikacji 441687 (GB)
Rozdz. 3.3.1 w tej instrukc;ji

49029 | Modut I/0 (LEA5000) Rozdz. 3.3.1 w tej instrukg;ji
8 wejs¢ binarnych
8 wyjscia binarne
Dostawa z blaszkg EMC

49014 | Modut opcjonainy EtherCAT (ECS5000) Dodatkowa dokumentacja:
Czas rzeczywisty EtherCAT Komunikacja sieciowa /

z CANopen nad EtherCAT EtherCAT
Nr publikacji 441895 (D)
Nr publikacji 441896 (GB)
Rozdz. 3.3.1 w tej instrukg;ji
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Nr ID | Opis Uwagi
- Blokada rozruchu ASP 5001 Rozdziat 4.5
Opcjonalna blokada rozruchu moze zostac
zainstalowana tylko przez STOBER
ANTRIEBSTECHNIK.
Wybor blokady rozruchu ASP 5001 powinien zosta¢
umiejscowiony w zamowieniu.
44989 | No$nik CD " STOBER ELECTRONICS 5000" Pobraé POSITool
STOBER looson | : ;
ELECTRONICS CD-ROM zawiera: Takze poprzez:
5000 http.//www.stoeber.de
-POSITo0! « POSITool (narzedzie do programowania,
2 e sterowania i monitorowania przetwornicy) http://www.stoeber.pl
“Fieldbus « Dokumentacje
N Q\ + Pliki EDS komunikacji sieciowej
T et et )
% o s
41488 | Kabel potaczeniowy G3 Rozdziat 5
Kabel taczacy PC <-> MDS poprzez 9-pinowy wtyk | (X3 — interfejs szeregowy)
sub D plug, gniazdo / gniazdo
45616 | USB adapter do RS232.
42224 | Zewnetrzny panel, CONTROLBOX
Modut stuzgcy do parametryzowania i sterowania
przetwornica. Przewod faczacy (1.5 m) nalezy do
wyposazenia.
Dopuszczone od wersji
oprogramowania SV 5.1.
Dokumentacja Controlbox’a:
Numer publikacji 441445
(niemiecki)
Numer publikacji 441479
(angielski)
Numer publikacji 441651
(francuski)
42225 | Zewnetrzny panel,

Obudowa montazowa 96 x 96 mm
Patrz wyzej
Stopien zabezpieczenia IP54

Dodatkowe przewody:
5m=1d.-no. 43216
10 m = Id.-no. 43217
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7.2

Rezystor hamowania

7.2.1 Rezystor hamowania FZM(U), FZZM i VHPR

Dla FDS 5000
FZM FZMU ;R s VHPR ;R\
330x35 400x65 VHPR150V VHPR150V VHPR500V
250 W 600 W 150 W 150 W 400 W
Typ 300 Q 100 Q 300 Q 100 Q 47 Q
Numer ID 40376 49010 45972 45973 45974
Jermiczna ?;‘i’“a 40.0 40.0 46.6 80.1 65.0
FDS 5007 | 45962 - X - X -
FDS 5004 | 45961 X - X g .
FDS 5008 | 45963 X - X - -
FDS 5015 | 45964 X - X - -
FDS 5022 | 45965 - X - X -
FDS 5040 | 45966 - X - X -
FDS 5055 | 45967 - X - X -
FDS 5075 | 45968 - X - X X
Wymiary - Rezystor hamowania FZM(U), stopien zabezpieczenia IP20
] FZZ(U) Typ FZM 330x35 FZMU 400x65
LxD 330 x 35 400 x 65
e = [k H 77 120
4_____':lf_?'_ o .3:&”5' - K 45x9 6.5x 12
- T y ! / - M 352 430
| o 1 T B o) 367 485
' Y R 66 92
*T‘if - | U 44 64
= X 7 10
| M | Waga [kg] 1.1 2.2
Wymiary - Rezystor hamowania VHPR, stopien zabezpieczenia IP 54
Typ VHPR150V | VHPR150V | VHPR500V
150 W 150 W 400 W C
300 Q 100 47 Q M
L 212 212 337 4 S - Ll
C 19342 19342 317+2 w| =4 &3 o
B 40 40 60
A 21 21 31 50010 —
D 43 43 53 o 2\ ]
E 8 8 11,5 /[ \ o
F 13 13 19,5 ey = =\ l
atae] ses | a1 | eso L i
Waga [g] ok. 310 ok. 310 ok. 1020

[cata specyfikacja w mm]
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7.2.2 Spodni rezystor hamowania RB 5000

Dla FDS 5000
RB 5047 RB 5100 RB 5200
60 W 60 W 40 W
47 Q 100 Q 200 Q
Typ Numer ID 44966 44965 44964
Totere : : :
FDS 5007 45962 - X -
FDS 5004 45961 - - X
FDS 5008 45963 - - X
FDS 5015 45964 - - X
FDS 5022 45965 - X -
FDS 5040 45966 - X -
FDS 5055 45967 X - -
FDS 5075 45968 X - -
Wymiary - Spodni rezystor hamowania RB 5000, stopien zabezpieczenia IP54
Patrz rozdziat 2.2 + 3.2.2.
RB 5047 RB 5100 RB 5200
Typ 60 W 60 W 40W
47 Q 100 Q 200 Q
Numer identyfikacyjny ID 44966 44965 44964
Termiczna stata czasowa T [s] 8 8 6
m'f(' x fg‘)*r[ r:rﬁ"?b' 300 x 62 x 18 300 x 62 x 18 300 x 62 x 18
'(\I"dogrf’t‘;"f;r:‘; 2 FDS 5000) BGO/1 BGO/1 BGO/1
Waga [g] ok. 460 ok. 440 ok. 440
Dtugo$¢ przewoddw [mm] 250 250 250
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Swiatowe biura reprezentacyjne i cérki STOBERa s STOBER
ANTRIEBSTECHNIK

Lista adresow

Aktualna lista w Internecie: www.stoeber.de

- Witymy - Informacja

e Biura techniczne(TB) dla doradztwa
technicznego i sprzedazy w Niemczech

» Swiatowe biura reprezentacyjne dla doradztwa
technicznego i sprzedazy w ponad 25 krajach
e Partnerzy serwisowe w Niemczech

« Sieé¢ serwisowa na calym swiecie

« STOBERa corki:

Osterreich USA Frankreich
STOBER ANTRIEBSTECHNIK GmbH STOBER DRIVES INC. STOBER S.a.r.l.
Fabriksplatz 1 1781 Downing Drive 131, Chemin du Bac a Traille

4662 Steyrermuhl Maysville, KY 41056

Fon +43 7613 76000 Fon +1 606 7595090
Fax +43 7613 76009 Fax +1 606 7595045
eMail: office@stoeber.at eMail: sales@stober.com

Schweiz GrofRbritannien

STOBER SCHWEIZ AG STOBER DRIVES LTD.
Bahnhofstr. 9 Ability House

6341 Baar 121 Brooker Road, Waltham Abbey
Fon +41 41 7605905 Essex EN9 1JH

Fax +41 41 7606262
eMail: info@stoeber.ch

Fon +44 1992 709710
Fax +44 1992 714111
eMail: mail@stober.co.uk

Italien Korea

Les Portes du Rhéne
69300 Caluire et Cuire
Fon +33 4 78989180
Fax +33 4 78985901
eMail: mail@stober.fr

Polen

STOEBER POLSKA
ul.H.Kamienskiego 201-219
51-126 Wroclaw

Fon +48 71 3207417

Fax +48 71 3207417
eMail: biuro@stoeber.pl

STOBER TRASMISSIONI S. r. I. DAE KWANG STOEBER CO. LTD.
Via Risorgimento, 8 2 Ma 301-3 Sihwa Industrial Complex,
20017 Mazzo di Rho (Milano) 1704-3 Jungwang dong, Siheung city,
Fon +39 02 93909-570 Gyunggi do, Korea
Fax +39 02 93909-325 Postcode 429-845
eMail: info@stoeber.it Fon +82 314347047

Fax +82 314347048

eMail: dkstoeber@stoeber.co.kr
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STOBER PRODUCT RANGE

AC drives MGS geared motors o

S

MGS C helical geared motor

MGS F shaft-mounted helical geared motor
MGS K helical bevel geared motor

MGS S helical worm geared motor

Servo drivgsl,bﬂ\ SMS geared motqqﬁﬁ\
SMS P planetary geared motor
SMS PA planetary geared motor
SMS PK planetary geared motor
SMS PH planetary geared motor
SMS PHA planetary geared motor
SMS PHK planetary geared motor
SMS C helical geared motor
SMS F shaft-mounted helical geared motor
SMS K helical bevel geared motor
SMS S helical worm geared motor

Izﬁé'i:ters Power {Q?Etronics {Qrv
POSIDRIVE® MDS 5000 servo inverter

POSIDYN® SDS 4000 servo inverter
POSIDRIVE® MDS 5000 frequency inverter
POSIDRIVE® FDS 5000 frequency inverter
POSIDRIVE® FAS 4000 frequency inverter

Gea[.gﬁiis Modular gg@s‘ystem -\?“‘

SMSII!I@HmoduIar gear systems -
C helical gear unit

F shaft-mounted helical gear unit
K helical bevel gear units

S helical worm gear unit

ServoFit® plar}gﬁ\r} gear units
ServoFit® Classic Line P
ServoFit® Advanced Line PA
ServoFit® Power Line PH
ServoFit® Advanced Power Line PHA
ServoFit® Econo Line PE

ServoFit® planem%_gp\éf units combinations
Classic Line PKX
Classic Line PK
Power Line PHKX
Power Line PHK

Motors Motors with modular expandﬁ)ility
MGS system motor
Servo motor EK
Servo motor ED

STOBER
ANTRIEBSTECHNIK

STOEBER POLSKA
ul. H. Kamienskiego 201-219
51-126 Wroclaw

POLAND

Tel./fax 0048 71 3207417
eMail: biuro@stoeber.pl
www.stoeber.pl
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