Industrial
Hydraulics

Electric Drives Linear Motion and Service Mobile
and Controls Assembly Technologies Pneumatics Automation Hydraulics exro
Bosch Group

Rexroth IndraDrive
Ewolucja w dziedzinie
techniki napedow

Bardziej kompletne, inteligentniejsze i pewniejsze




Rexroth IndraDrive —
bardzie] kompletne, inteligentniejsze | pewniejsze

Co by nie moéwi¢ - naped
IndraDrive tworzy nowe
standardy w technice
napedowej. Jest on bar-
dziej niezawodny w zasto-
sowaniu, inteligentniejszy
w dziataniu i rzeczywiscie
bardziej kompletny pod
wzgledem oprogramo-
wania i pod wzgledem
sprzetowym niz wszystkie
dotychczasowe generacje
napedow.

Nie jest rzeczg wazna w jakiej
branzy jest sie ekspertem, ale za
pomoca IndraDrive rozwiazuje si¢
problemy automatyzacji obszerniej,
bardziej inteligentnie, a przede
wszystkim przyszto$ciowo.
Elastyczna kombinacja kompak-
towych przetwornic lub modu-
larnych falownikéw z silnikami
Rexroth IndraDyn predestynuje
system IndraDrive zaréwno do
inteligentnych zastosowan jedno-
osiowych, jak i do zlozonych zasto-
sowan wieloosiowych.
I tak IndraDrive daje wiele korzy-
$ci w zastosowaniach, takie jak na
przyktad:
« Safety on Board zgodnie

z EN954-1, kategoria 3, do

bezpiecznego zatrzymywania

i bezpiecznego ruchu
« szeroki zakres mocy

od 1,5 kW do 120 kW
o otwarto$¢ na migedzynarodowe

interfejsy

Systemy | rozwigzania
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» wbudowana kontrola ruchu
z ukladem PLC zgodnie
z IEC 61131-3

* Najwyzsze 0siagi i precyzja

« skalowalna moc i funkcja

« szybki rozruch wstepny

« zwrot energii do sieci i bezposre-
dnie przylacze sieciowe dla napie-
ciaod 380 V.do 480 V

» wbudowany stycznik sieciowy
i opornik hamowania

Rexroth IndraDrive jest innowacyjnym
rozwigzaniem serwonapedoéw i prze-
twornic czestotliwosci na bazie wspodlnej
platformy przyszfosciowego systemu
modularnego Rexroth - z wbudowanymi
urzadzeniami zabezpieczajgcymi

i uktadami PLC zgodnymi z IEC. W tym
jedynym w swoim rodzaju systemie
modularnym znajduja sie wszystkie
elementy sktadowe dla skutecznych
koncepcji automatyzaciji, poczynajac od
napedow, poprzez urzadzenia sterujace,
az po wysokowydajng strukture dla
uniwersalnej inzynierii i tatwa dla
uzytkownika obstuge techniczna.
Innowacja ta stanowi rezultat naszego
wieloletniego doswiadczenia w zakresie
wdrazania i otwiera dla projektanta

i uzytkownika petng swobode w zakresie
nowoczesnych ukladéw automatyzac;ji

- przemyslanych, inteligentnych

i przysziosciowych.



Przekonywujgce pod wzgledem osiggow i funkgiji

Safety on Board

Certyfikowane urzadzenia zabez-
pieczajace, zgodnie z EN 954-1, kate-
goria 3, zapewniaja bezpieczenstwo
dla oséb takze podczas ruchu osi.
W pordéwnaniu z konwencjonalny-
mi koncepcjami bezpieczenstwa
zaoszczedzono na zastosowaniu
stycznikdw mocy w torze zasilania
sieciowego lub zasilania silnikow
jak rowniez dodatkowych czujni-
kéw predkosci.

Wbudowana kontrola ruchu

z uktadami PLC wg IEC 61131-3
Opcjonalnie wbudowany system
kontroli ruchu z ukltadami PLC wg
IEC 61131-3 stawia konsekwentnie
na otwarte standardy. Ulatwia to
implementacj¢ oprogramowania
uzytkownika i oszczedza koszty

na nadrzedne urzadzenia sterujgce
i szkolenie personelu.

Wbudowane funkcje
technologiczne
Parametryzowalne funkcje tech-
nologiczne na bazie napedowych
ukladéw PLC spelniaja najrézno-
rodniejsze zadania zwiagzane

z procesem. Do tego celu uzytko-
wnik nie potrzebuje umiejetno$ci
programowania.

Otwartos¢ interfejsow

Do komunikacji z nadrzgdnymi
maszynowymi urzadzeniami steru-
jacymi do dyspozycji stoja migdzy-
narodowo uznane interfejsy:
SERCOS, PROFIBUS DP,
CANopen, DeviceNet, interfejs
analogowy i réwnolegly.

Narzedzie do projektowania dla
wszystkich zadan
Narzedzie inzynieryjne Indra-

Works prowadzi uzytkownika

W sposOb pewny przez wszystkie
czynnosci projektowania, progra-
mowania, parametryzacji, obstugi
i diagnozy.

Unikatowa platforma

Dla indywidualnych wymagan

klienta opracowali$my system

IndraDrive w dwoch wariantach:

« kompaktowy system przetwornic
dla mocy do120 kW

« modularny system falownikéw
do 75 kW

Wspdlne elementy sterowania oraz

kombinacja réznych wykonan po-

zwalajg na szczegdlnie ekonomicz-

ne rozwigzania napedow.

Kompletny program silnikéw
Nowoopracowane generacje silnikow
IndraDyn w ich réznych odmia-
nach konstrukcyjnych i o jedynych
w swoim rodzaju osiagach, pokry-
waja wszystkie wymagania nowo-
czesnej automatyzacji fabrycznej:

« synchroniczne i asynchroniczne
serwomotory o znacznie bardziej
kompaktowej budowie i wyzszej
mocy

« serwomotory dla obszaréw
zagrozonych wybuchem wg
ATEX i UL/CSA

« silniki liniowe i momentowe dla
innowacyjnych koncepcji napedu

« silniki synchroniczne i asynchro-
niczne do zastosowan High-
Speed, jak np. wrzeciona
silnikowe



Przetwornice od 1,5 kW
do 11 kW -

najbardziej kompaktowe
w swej klasie, idealne
do zastosowan
jednoosiowych

Przetwornice od 15 kW
do 120 kW -

z mozliwoscig kombi-
nacji z modularnymi
falownikami do zasto-
sowania w napedach
ekonomicznych i kom-
paktowych

Modularne falowniki
od 75 kW -

idealne do
zastosowan wielo-
osiowych

Standaryzowane dla wszystkich zastosowan

IndraDrive bazuje na ujedno-
liconej platformie sprzetowej,
ktora, dzigki swej uniwersalno-
$ci, elastycznosci i pewnosci na
przyszlos¢, tworzy nowe stan-
dardy. Wszystkie elementy ste-
rujace - poczynajac od prostej
przetwornicy czestotliwosci,

Moduty wykonawcze
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a konczac na serwonapedzie
typu High-End z wbudowa-
nym systemem kontroli ruchu
- moga by¢ kombinowane ze
wszystkimi przetwornicami
IndraDrive C i falownikami
IndraDrive M. Dalszy przyktad
uniwersalnoéci i elastyczno$ci:

Moduly sterujace

Moduly sterujgce o réznych wyko-
naniach:

PODSTAWOWE

do zastosowan standardowych
o wystarczajacych osiagach

i funkcjonalnosci

ZAAWANSOWANE
do zastosowan, ktére wymagaija

najwyzszych osiggow i elastycznosci

interfejsow
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przetwornice IndraDrive C
moga by¢ kombinowane

z falownikami IndraDrive M,
co daje niezwykle kompaktowe
i ekonomiczne pakiety
napedowe.



Skalowalne do zastosowan indywidualnych

Juz same pakiety podstawowe
zawieraja niezbedne funkgcje dla
zastosowan standardowych, takich
jak regulacja polozenia, predkosci
obrotowej i momentu, jak réwniez
tryb pozycjonowania. Dodatkowo
dostepne sg pakiety rozszerzajace,
jak np. elektroniczna synchroniza-
cja osi, wytaczniki krzywkowe,
funkcje serwo i funkcje wrzeciona
gtéwnego lub system kontroli
ruchu z napedowymi ukladami
PLC wg IEC 61131-3. Realizacja
zlozonych funkcji procesowych
odbywa sie przy zastosowaniu

-
SEE S
Synchronizacja
PODSTAWOWE
- - e
SEEE
Synchronj{\ﬁ‘kc}a

Open Loop

pakietéw technologicznych dosto-
sowanych do réznych zastosowan.
Proste programowanie nie wymaga
specjalnych umiejetnosci progra-
misty. Pakiety technologiczne
moga by¢ stosowane z wykorzysta-
niem swobodnie programowanych
ukfadéw PLC.

Kontrola ruchu
z PLC wg IEC 61131-3

Pakiety technologiczne
do procesow
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Rexroth IndraWorks -
struktura inzynieryjna dla wszystkich zadan

Od dzisiaj wszystkie zadania w za-
kresie ruchu i sterowania rozwigzu-
je sie przy uzyciu jednej jedynej
struktury inzynieryjnej Rexroth
IndraWorks, prostego i intuicyjne-
go narzedzia inzynieryjnego dla
wszystkich systeméw Rexroth.

Ta nowa struktura taczy wszystkie
narzedzia niezbedne do projekto-
wania, parametryzacji, diagnozy

i rozruchu wstepnego, w jednej
uniwersalnej plaszczyznie, bazujac
na technologii Microsoft NET.

Do programowania do dyspozycji
stoi caly zakres funkcji i jezykow,
zgodnie z IEC 61131-3. Przy uzyciu
dostarczonej biblioteki o modutach
funkcyjnych wedlug PLCopen,
mozna szybko i przejrzyscie wbu-
dowa¢ funkcje napedowe do pro-
graméw PLC, uniwersalnie na
wszystkich platformach.

Zalety:

» wbudowana struktura inzynieryj-
na do parametryzacji, programo-
wania i diagnozy

« inteligentne prowadzenie uzy-
tkownika

» wykonywanie czynnosci w spo-
sOb intuicyjny i fatwy dla uzy-
tkownika

« przejrzysta parametryzacja
funkcji napedowych

« yjednolicone programowanie,
zgodnie z IEC 61131-3

« biblioteka modutowa zgodna
z PLCopen

« otwarto$¢ dzieki wbudowanemu
interfejsowi FDT/DTM
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Rexroth IndraWorks - uniwersalna struktura inzynieryjna do projektowania, programo-

wania, parametryzacji, obstugi i obserwaciji



Trzeba iS¢ “na pewniaka”

Korzystajac z Rexroth IndraDrive,
pioniera w zakresie wbudowa-
nych urzadzen zabezpieczajacych,
jest sie zawsze po bezpiecznej
stronie. Wbudowali$my do nape-
déw wielorakie funkcje zabezpie-
czenia, bez drogi okreznej przez
urzadzenia sterownicze. Zwieksza
to niezawodnos¢ i daje oszczed-
nos$¢ w stosowaniu elementéw
kontrolnych a takze kosztow in-
stalacyjnych.

Przekonywujace zalety
Trzeba wiec wykorzystac te
zalety i zabezpieczy¢ skutecznie
czlowieka i maszyne za pomocg
naszych funkcji bezpieczenstwa
wbudowanych do napedu:

« wysoka niezawodno$¢ dzieki
wbudowanym certyfikowanym
funkcjom bezpieczenstwa
bardzo szybkie czasy reakcji
(< 2 ms) przy zadziataniu
wewnetrznych urzadzen
kontrolnych

oszczedno$¢ na dodatkowych
systemach pomiarowych

lub urzadzeniach oceny

« mozliwo$¢ zastosowania
dowolnych nadrzednych
urzadzen sterujacych
bezposrednie dynamizowanie
wejsc i $ciezek wyltaczania
podczas biezacej pracy
bezkrytyczny pod wzgledem
czasowym wybor funkeji
zabezpieczenia np. za pomocg
ukladéw PLC

przylaczanie PROFIsafe ze
zmniejszonymi naktadami na
projektowanie i instalacje
oszczedno$¢ kosztow
certyfikacji dla klienta

krétsze czasy rozruchu
wstepnego, szybsze usuwanie
btedow

Maksymalne bezpieczenstwo
i najwyzsza dynamika napedu
Umozliwiajg to redundantne
moduly oprogramowania i sprze-
tu w napedzie. Bezstykowa kon-
trola wszystkich nastawionych
warto$ci granicznych zapewnia
ekstremalnie krotkie czasy reakeji
ponizej 2 ms.

Natychmiast po wykryciu btedu
nastepuje automatyczne zatrzy-
manie wszystkich napeddéw, w za-
leznosci od wybranej kategorii
zatrzymywania (0, 1 lub 2), oraz
natychmiastowe 2-kanalowe odlg-
czenie od sieci.

Kategoria bezpieczenstwa 3-
z certyfikatem juz dla napedu
Juz w roku 1999 wprowadzilismy
po raz pierwszy na rynek urza-
dzenie zabezpieczajace wbudo-
wane do napedu i od tego czasu
pozostajemy na rynku jako
pionier w tej dziedzinie.
Wynikiem nieprzerwanego dal-
szego rozwoju sg funkcje zabez-
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. Innowacyjne techniki bezpieczenstwa Rexroth
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pieczenia do maszyn zrealizowane

w sposob przekonywujacy i certy-

fikowane zgodnie z EN 954-1, kate-

goria 3:

o bezpieczne zatrzymywanie

o bezpieczne wytaczanie

« bezpieczna blokada napedu

« bezpieczna redukcja predkosci

o bezpieczna predkos¢ maksymalna

« bezpiecznie ograniczony krok

« bezpiecznie ograniczone
potozenie bezwzgledne

« bezpieczny kierunek obrotéow

« bezpiecznie kontrolowane
zatrzymywanie

« bezpieczna blokada drzwi

Zanim operator

w bezpiecznym
pomieszczeniu

z przyciskiem
potwierdzajgcym stan
bezpieczny zareaguje
na btad, to os linio-
wa z toczng Srubg
pociggowa zdazy

Konwencjonalne techniki bezpieczenstwa J/l]

pokonac droge
od 100 do 200 mm,
a silniki liniowe

800

od 400 do 800
mm. Urzadzenia

—

400-krotne bezpieczenstwo

zabezpieczajgce
IndraDrive zareaguja
na ten biad w czasie
do 2 ms, a 0$ poruszy
sie tylko 0 2 mm.

Ruch osi Qcm_czenlu a arylj‘ﬁ?_
(EN —




PODSTAWOWE lub ZAAWANSOWANE -
zawsze optymalne osiagi | funkcjonalnosé

PODSTAWOWE

ZAAWANSOWANE

Pakiety podstawowe

Funkcje podstawowe ogdlne
Sterowanie silnikiem z charakterystyka U/f, wraz z kompensacja poslizgu,
kompensacja | x R i zabezpieczenie przeciwwywrotne

Elektroniczna tabliczka znamionowa

Automatyczne nastawianie obwodu regulacji

Generator warto$ci zadanej do optymalizacji regulatora

Wysterowanie hamulca

Funkcja oscyloskopu
Funkcje podstawowe “Open Loop”
Zadajnik podwyzszania predkosci obrotowej

Funkcja potencjometru silnika

Uktad putapki i ponownego rozruchu przy zaniku zasilania sieciowego

Pozycjonowanie za pomocg wytacznikow krancowych
Funkcje podstawowe “Closed Loop”
Regulacja potozenia, predkosci i momentu

Najazd na punkt referencyjny sterowany przez naped i pozycjonowanie

Interpolacja wewnetrzna napedu

Tryb pracy pozycjonowania

Ograniczenie potozenia, predkosci i momentu

Najazd na twardy zderzak

Automatyczne nastawianie komutacji

Punkt przetgczania toru jazdy z progiem zatgczania i wylgczania

Pakiety rozszerzajace

Rozszerzenie funkcji serwo

Prosta kompensacja luzu zwrotnego

Korekta btedu osi

Korekta btedu kwadrantu

Kompensacja momentu tarcia

Sonda pomiarowa z szybkim zatrzymaniem
Funkcja wrzeciona gtéwnego

Przetaczanie parametryzowane

~ 0000

Regulacja polowa

Regulacja wektorowa, bez czujnika do 2.000 Hz

Tryb pracy pozycjonowania wrzeciona

Ruch wahadtowy wykonywany przez naped do przetaczania przektadni
Synchronizacja

Synchronizacja predkos$ci

Synchronizacja kata

Praca z koétkiem pomiarowym

Rzeczywista i wirtualna o$ wiodaca

Krzywka (wyznaczanie tabelaryczne)

Krzywka (wyznaczanie analityczne)

Sonda pomiarowa z pomiarem czasu

Sonda pomiarowa z funkcjg synchronizacji

Dynamiczny tacznik krzywkowy

[ 1ES)

Napedowe PLC

Jednoosiowa kontrola ruchu
Swobodnie programowalna wg IEC 61131-3

System programowania dla AWL, ST, AS, CFC, KOP, FUP

4 zadania uzytkownika: periodyczne, o swobodnym przebiegu lub przypadkowe

Biblioteki: specyficzne systemowe, specyficzne napedowe, PLCopen

Wspomaganie bibliotek klienta

Pakiety technologiczne do procesow




Elementy sterujace IndraDrive rdz-
nia si¢ w zaleznoéci od ich osiagow
i konfiguracji. Dzigki tej elasty-
cznosci mozna dobraé dla kazdego
zastosowania optymalnie dostoso-
wany, a tym samym ekonomiczny
wariant:

ZAAWANSOWANE elementy
sterujgce majg najwyzsze osiagi
i mogg one by¢ wyposazone w naj-
rézniejsze interfejsy sterowania,
komunikacji i zadajnikéw oraz
dalsze opcje, jak np. urzadzenia
bezpieczenstwa. Do komunikacji
z nadrzednymi urzadzeniami ste-
rujacymi maja one, wbudowane
na stale, wejscia i wyjécia cyfrowe
i analogowe oraz wyjscie przekaz-
nikowe. Zaawansowane elementy
sterujgce spelniaja, dzieki swoim
osiggom, réwniez najwyzsze wy-
magania dotyczace jakosci regula-
Gji.

PODSTAWOWE elementy ste-
rujgce stanowig ekonomiczne
rozwigzanie dla zastosowan stan-
dardowych. Dla zastosowan o nie-
wielkich wymaganiach w zakresie
elastycznosci interfejsow moga by¢
stosowane podstawowe elementy
sterujace o stalej konfiguracji.

Sa one dostepne z interfejsem
SERCOS, PROFIBUS i analogo-
wym interfejsem, oraz kazdorazo-
wo z interfejsem sprzezenia zwro-
tnego dla silnikéw IndraDyn S. Dla
zastosowan standardowych, ktdre
wymagaja dodatkowych opcjonal-
nych zespoléw konstrukcyjnych,
do wyboru stojg réwniez podstawo-
we elementy sterujace w wykonaniu
dla jednej osi jak i dla dwdch osi.

Os$ pojed. O$ podw. Os$ pojed.
PODSTAW. PODSTAW. ZAAWANS.
Opcije konfiguracji
Komunikacija sterowania [ ) [ J [ J
Opcja 1 | konfiguracja stafa ®/0 [ )
Opcja 2 @ /0 [ J
Opcja 3 - - [
Opcja bezpieczenstwa | blokada rozruchu ®/0 [ ]
Opcja obstugi [ ) [ J [
Interfejsy komunikacji sterowania
Przetwornica czgstotliwosci analogowa/cyfrowa O - O
Interfejs analogowy @] - z opcjon. modutem
Interfejs rownolegly O - O
PROFIBUS DP @] O O
SERCOS interface O O @]
CANopen @) A @)
DeviceNet o] - ©]
PROFInet IO | w przygotowaniu | w przygotowaniu | w przygotowaniu

Interfejsy sprzezenia zwrotnego

Silniki IndraDyn z Hiperface® [ ) ®)
Silniki MHD, MKD i MKE O ] o
EnDat 21 z 1V i5VTTL O o ]

EnDat 2.2

w przygotowaniu

W przygotowaniu

w przygotowaniu

Opcje zabezpieczen wg EN 954-1

Blokada rozruchu

Zabezpieczenie przed niezamierzonym restartem O O o
Urzadzenia zabezpieczajace
N . ) - O] O
wg kategorii zabezpieczen 3
Opcje dodatkowe
Rozszerzenie we/wy analogowych O O @]
Emulacja sprzgzenia zwrotnego O O O
Rozszerzenie we/wy cyfrowych - £ O

Komunikacja skrosna

w przygotowaniu | w przygotowaniu | w przygotowaniu

Modut oprogramowania

MMC (MultiMediaCard) | o \ 0! \ o

Elementy obstugi
Standard (jednowierszowe, cztery klawisze) [ J [ J [
Komfort (4-wierszowe, grafika, 8 klawiszy) @] @] O

Wszystkie elementy standardowe
s3 wyposazone w standardowy
monitor ekranowy. Jako opcja
dostepny jest rowniez komfortowy
monitor zdolny do wy$wietlania
grafiki.

Konfigurowalne elementy sterujace
moga by¢ wyposazone w Multi
MediaCard (MMC), ktora przy

wymianie sprzetu bez komputera
PC jest wykorzystywana np.

jako rozszerzona pamiec
programowa dla wbudowanego
uktadu PLC.

@ wyposazenie podstawowe
O opcja
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IndraDrive C —

przetwornica o budowie kompaktowe]

Zaréwno zastosowania jednoosio-
we jak i wieloosiowe o mocy
silnika do 11 kW sg rozwigzywane
przy uzyciu tej wlasnie odmiany
konstrukcyjnej przetwornic

w szczegolnie ekonomiczny sposéb.

Kompaktowa konstrukcja zawiera
wbudowang jednostke zasilajaca,
opornik hamowania, kondensatory
obwoddéw posrednich oraz falo-
wnik osiowy.

Uklad obwodu poséredniego po-
zwala na wyréwnanie energetyczne
w przypadku zastosowan wielo-
osiowych. Montaz moze by¢ doko-
nany w kompaktowych szafach
sterowniczych 300 mm.

o0

T

Gteb.

IndraDrive C HCS021E-W0012 HCS02.1E-W0028 HCS02.1E-W0054 HCS021E-W0070
Prad ciagly A 4,5 1 21 28
Prad maksymalny A 11,5 28 54 7
Typowa moc
silnika bez dtawika kW 1,5/1,5 4/4 5,5/75 711
i z dtawikiem
Napigcie zasilajace czesci v 3 x 200 - 500 AC (£ 10 %) 48 — 62 Hz
energetycznej 1 x 200 - 250 AC (+ 10 %) 48 - 62 Hz
Napieci ilaj Sci
aplgme'za& Aace Seese \ 24 DC = 20 % lub wiasne zasilanie napieciowe z obwodu posredniego
sterujgcej
Czestotliwo$¢ wyjsciowa Hz 0 -1.600
Opornik hamowania wewnetrzny wewnetrzny wewnetrzny/zewnetrzny wewnetrzny/zewnetrzny
Moc hamowania ciggta kW 0,05 0,15 0,35/3,8 0,5/5,5
Moc hamowania maks. kW 4 10 18 25
Szer. x wys. x gteb. mm 65 x 290 x 265 65 x 352 x 265 105 x 352 x 265 105 x 352 x 265




IndraDrive C —

przetwornice dla najwyzszych mocy

Te przetwornice kompaktowe
pokrywaja cale spektrum

od 15 kW do 120 kW mocy silnika

i nadajg si¢ idealnie do wbudowania
w szafach sterowniczych 400 mm.
Na zyczenie mozna otrzymac prze-
twornice z tranzystorem hamowania,
opornikiem hamowania i filtrem sie-
ciowym - optymalnie skalowalne do
zadan napedowych. W kombinacji

z falownikami IndraDrive M uzy-
skuje sie szczegolnie ekonomiczny

i kompaktowy system napedowy

dla zastosowan wieloosiowych.

(A1 _
A
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IndraDrive C HCS03.1E-W0070 HCS031E-W0100 HCS031E-W0150 HCS03.1E-W0210 HCS031E-W0350
Prad ciagly A 45 73 95 145 210
Prad maksymalny A 70 100 150 210 350
Typowa moc
silnika kW 18 30 45 75 120
z ditawikiem
Napieci ilai .

apiecie zaslajace czescl -y, 3 x 200 - 500 AC (£ 10 %) 48 - 62 Hz
energetyczne)
Napiecie zasilajagce czesci

pl? I _Z ajace czesal \' 24 DC (* 20 %) lub wtasne zasilanie napigciowe z obwodu posredniego

sterujgcej
Czestotliwos¢ wyjsciowa Hz 0 - 1.600
Opornik hamowania Q 18 13 7 3,5 1,9
Moc hamowania ciagta kw 9 15 23 38 55
Moc hamowania maks. kW 30 44 74 110 180

Szer. x wys. x gteb. mm

125 x 440 x 315

225 x 440 x 315

225 x 440 x 315

350 x 440 x 315

w przygotowaniu

11



12

IndraDrive M —
falowniki modularne

Przy uzyciu waskich urzadzen
jednoosiowych (HMS) i urzadzen
dwuosiowch (HMD) systemu
falownikéw IndraDrive M mozna
szczegblnie ekonomicznie zrealizo-
waé rozwigzania wieloosiowe

do 75 kW. Urzadzenia te sg zopty-
malizowane do wysokich pragdéw
maksymalnych od 20 A do210 A

i zapewniajg maksymalng dynami-
ke proceséw obrébezych.
Urzadzenia zasilajace sg dostepne
réwniez w wykonaniu ze zwrotem
energii do sieci.

[P

Wyk.

Gieb.

o o

Szer.

IndraDrive M HMSO01.1N-W0020 | HMS01.1N-W0036 | HMS01.1N-W0054 | HMS01.1N-W0070 | HMS01.1N-W0150 | HMS01.1N-W0210
Prad ciagty A 12,1 21,3 35 42,4 100 150
Prad maksymalny A 20 36 54 70 150 210
Napiecie zasilajace \% 250 - 780 DC
Czestotliwose
zestotingse Hz 0 - 1.600
wyjsciowa
Szer. x wys. x gteb. mm 50 x 440 x 309 50 x 440 x 309 75 x 440 x 309 100 x 440 x 309 150 x 440 x 309 | 200 x 440 x 309
IndraDrive M HMDO1.1N-W0012 HMDO01.1N-W0020 HMDO1.1N-W0036
Prad ciagly A 7 10 20
Prad maksymalny A 12 20 36
Napiecie zasilajace \Y 250 - 780 DC
Cz?stlotllwosc Hy 0 - 800
wyjsciowa
Szer. x wys. x gleb. mm 50 x 440 x 309 50 x 440 x 309 75 x 440 x 309




IndraDrive M —
modularne urzadzenia zasilajgce

Dla modularnego systemu falowni-
kéw IndraDrive M do wyboru
stoja, w zalezno$ci od zapotrze-
bowania mocy i zastosowania,
urzadzenia zasilajgce ze zwrotem
energii do sieci i bez niego.
Whbudowane elementy, takie jak

stycznik sieciowy i opornik hamo-
wania oraz bezposrednie przylacze
sieciowe 0od 400 V do 480 V mini-

malizuja okablowanie szafy
sterowniczej. Opcjonalne filtry
sieciowe wyttumiaja zakt6cenia
zwigzane z zasilaczem, réwniez
bez dodatkowego transformatora.

Ly A 2n

Wyp.

Gieb.

o o
=

Szer.

IndraDrive M Zasilacze bez zwrotu energii do sieci Zasilacze ze zwrotem energii do sieci
HMV01.1E-W0030 | HMVO01.1E-W0075 | HMVO1.1E-W0120 | HMVO01.1R-W0018 | HMVO01.1R-W0045 | HMV01.1R-W0065

Moc obwodu posredn. z diawikiem| kW 30 75 120 18 45 65

Moc obwodu posredn. bez dlawika| kW 18 45 72 - - -

Maksymalna moc obw. posredn. kw 45 112 180 45 112 162

Napiecie zasilajace \Y% 3 x 400 - 480 AC (- 15 % % 10%) 48 - 62 Hz

Napiecie sterujgce \" zewnetrzne 24 DC

Stycznik sieciowy wbudowany

Opornik hamowania wbudowany

Moc hamowania ciggta kW 1,5 2 2,5 0,4 0,4 0,4

Moc hamowania maks. kW 36 90 130 36 90 130

Odbior energii kWs 100 250 500 80 100 150

Szer. x wys. x gteb. mm 150 x 440 x 309 | 250 x 440 x 309 | 350 x 440 x 309 | 175 x 440 x 309 | 250 x 440 x 309 | 350 x 440 x 309
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Rexroth IndraDyn —
niepowtarzalny program silnikow

IndraDyn jest wybiegajacym w przysztos¢ kompletnym programem silnikéw Rexroth
o przekonywujgcych osiggach oraz niepowtarzalnej wielorakosci odmian konstrukcyj-
nych, wykonan i mocy. W kombinacji z Rexroth IndraDrive, przy uzyciu silnikow syn-
chronicznych i asynchronicznych, mozna zrealizowac¢ zaréwno zastosowania standar-

dowe jak i zastosowania typu High-End w nowoczesne| automatyzacji fabryczne| —

z wysoka dynamika, precyzyjnie, niezawodnie i ekonomicznie.

IndraDyn S -
serwomotory
dla wysokich wymagan

IndraDyn S -
serwomotory dla obszaréw
zagrozonych wybuchem

IndraDyn A -
serwomotory
dla wysokich wymagan

« synchroniczne serwomotory
MSK o nominalnych momentach
obrotowych do 260 Nm

« maksymalne predkosci obrotowe
do 9.000 min~!

« naturalna konwekcja, chtodzenie
powierzchniowe lub cieczowe

« przetworniki Hiperface i EnDat
w wykonaniu Singleturn lub
Multiturn

o przetwornik absolutny (opcja)

« luzownik (opcja)

« asynchroniczne serwomotory
MAD i MAF o mocy do 100 kW

« chlodzenie powierzchniowe
lub cieczowe

« przetworniki EnDat w wykonaniu
Singleturn lub Multiturn

» przetwornik inkrementalny
(opcja)

« luzownik (opcja)

« synchroniczne serwomotory
MKE o nominalnych momentach
obrotowych do 48 Nm

« maksymalne predkosci obrotowe
do 9.000 min™!

« naturalna konwekcja

» przetworniki Hiperface i EnDat
w wykonaniu Singleturn lub
Multiturn

o luzownik (opcja)

« wykonanie zgodne z ATEX

» wykonanie UL-/CSA (opcja)



IndraDyn L -

dla najwyzszej dynamiki

« synchroniczne silniki liniowe
MLP/MLS o sitach posuwowych
do 21.500 N

o predkosci do 600 m/min

« chlodzenie ciecza
(wykonanie obudowy ze stabili-
zacjg temperatury)

IndraDyn H -
wysokoobrotowe silniki
do zabudowy

synchroniczne silniki w komple-
tach MRS/MSS o maksymalnych
momentach obrotowych

do 4.500 Nm

maksymalne predkosci obroto-
we do 30.000 min~!

chlodzenie ciecza (wykonanie
obudowy ze stabilizacjg tempera-

IndraDyn T -
silniki momentowe dla wysokich
momentéw obrotowych

« synchroniczne silniki w komple-

tach MRT/MST o maksymalnych
momentach obrotowych
do 13.800 Nm

« maksymalne predkosci obrotowe

do 4.000 min~!

« chlodzenie cieczg (wykonanie obu-

dowy ze stabilizacjg temperatury)

15



Bosch Rexroth Sp. z o.0.

Biuro Rzeszow

ul. Hoffmanowej 19

35-016 Rzeszow

tel.: +48 (17) 865 86 07

fax: +48 (17) 865 87 70

e-mail: rzeszow@boschrexroth.pl

Bosch Rexroth Sp. z o.0.

Biuro Szczecin

ul. Cukrowa 12

71-004 Szczecin

tel.: +48 (91) 483 67 82

fax: +48 (91) 435 89 77

e-mail: szczecin@boschrexroth.pl

Bosch Rexroth Sp. z o.0.

Biuro Wroctaw

ul. Wymystowskiego 3

55-080 Nowa Wie$ Wroctawska
tel.: +48 (71) 364 73 20

fax: +48 (71) 364 73 24

e-mail: wroclaw@boschrexroth.pl

Rexroth
Bosch Group

Centrala w Polsce:

Bosch Rexroth Sp. z o.0.

ul. Staszica 1

05-800 Pruszkow

Polska

tel.: +48 22 738 18 00

fax: +48 22 758 87 35
e-mail: info@boschrexroth.pl
http://www.boschrexroth.pl

Biura Regionalne:

Bosch Rexroth Sp. z o.0.

Biuro Gdansk

ul. Galaktyczna 32

80-299 Gdansk

tel.: +48 (68) 520 89 90

fax: +48 (58) 552 54 75
e-mail: gdansk@boschrexroth.pl

Bosch Rexroth Sp. z o.0.

Biuro Katowice

ul. Wiejska 46

41-253 Czeladz

tel.: +48 (382) 363 51 00

fax: +48 (32) 363 51 01

e-mail: katowice@boschrexroth.pl

Bosch Rexroth Sp. z o.0.

Biuro Poznan

ul. Krucza 6

62-080 Tarnowo Podgdrne

tel.: +48 (61) 816 77 60

fax: +48 (61) 816 77 64
e-mail: poznan@boschrexroth.pl

Bosch Rexroth Sp. z o.0.

Biuro Pruszkow

ul. Staszica 1

05-800 Pruszkow

tel.: +48 (22) 738 19 00

fax: +48 (22) 738 19 05

e-mail: pruszkow@boschrexroth.pl

71 039 PL/04-12 - A7 - HW

© by Bosch Rexroth Sp. z 0.0. 2005
Wszelkie zmiany zastrzezone!
Printed in Poland



