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Ergéanzungsblatt

NetzanschiuB des VM

ACHTUNG

Umrichtermodule Servodyn-T(A)} dirfen nur an geerdeten Netzen betrieben werden!

VORSICHT

Ab April 1880 entfélit in den Modulen SM..-T(A), SPM..-T(A) u.-TB, ASM..-T(A)
die integrierte Zwischenkreissicherung !
Es ist daher notwendig, far Versorgungsmodule VM..-T(A)
die in Abschnitt 5.3.1 empfohlenen Vorsicherungen F01 verbindlich einzusetzen.
Das Verwenden anderer Sicherungstypen liegt im Verantwortungsbereich des Anwenders.'

Ergénzungsblatt v.03/90 fir Handbuch Nr.11, P.-Nr. 3840/D2 - 08/88



& BOSCH &
Erganzunnglatt Flexible Automation

&

&

&
v/




® BOSCH

Flexible Automation

Inhaltsverzeichnis

1.Aufbau des Umrichtersystems Servodyn -T

il

Aufbau und Funktion Versorgungsmodule

—

1.2 Uberwachungsfunktionen (Option) 2
1.3 Zusatzmodule 3
1.3.1 Kondensatormodul. 3
1.3.2 Externe Ballastmodule 3

2 Technische Daten 4
21 Versorgungsmodule 4
2.1.1 Typenbezeichnung 4
2.1.2 Leistungsdaten (elektrisch) 5
2.1.3 Versorgungs- und Steuerungsteil 6

22 Kondensatormodul 8
23 Externe Ballastmodule und externer Ballastwiderstand 8
24 Anlaufschattmodule 8
25 Kommutierungsdrossel fiir Modultyp VM .. /R-T. 9
3.Applikationshinweise 10
3.1 Auswahl des Versorgungsmoduls 10
3.2 Netzspannungsanpassung 13
3.3 Einschaltstrombegrenzung 14
34 24 V-Versorgungsspannung 15
3.5 Zwischenkreisunterstiitzung mit Kondensatormodul 15
3.6 Extermne Ballastwiderstande 16
3.6.1 Externer Ballastwiderstand EB 16
3.6.2 Externes Ballastmodul EBM 1000-T(A) 16
3.6.3 Externes Ballastmodul EBX 200-T 16

3.7 Option Diagnose-Schaltgruppe 17
4.Montagevorschrift 18
4.1 Anordnung und Einbaulage 18
4.2 Einbauraum 19
4.3 AnschluBleitungen 19
44 Montagehinweis 20
441 Kabelkanal 20
442 Versorgungsmodul VM 60-T 21
4.4.3 Versorgungsmodul VM 60/EB-T(A) 22
444 Versorgungsmodul VM 60/R-T und VM 100/R-T(A) 23
445 Kondensatormodul KM .. -T 24
446 Ext. Ballastmodul EBM 1000-T(A) 25
447 Ext. Ballastmodul EBX 200-T 26

|
|
|
|
|
|




® BOSCH e gl s S I ———

Flexible Automation

5.Elektrischer AnschluB 27
5.1 Ubersichtsschaltbilder 27
5.1.1 Versorgungsmodul VM 60-T und Kondensatormodul KM .. -T 27

5.1.2 Versorgungsmodule VM 860/EB-T und VM 60/EB-TA 28

5.1.3 Versorgungsmodule VM .. /R-T(A) mit EBX 200-T 29

52 Erdung 30

5.3 NetzanschiuB 31

5.3.1 Empfohlene Bauteile 33

. ° 5.32 Leitungsquerschnitt 34
i 53.3 Anlaufschaltung 34
) 54 Symn’ietriaﬁberwa_chung 35
6.5 Zwischenkreisverbindung 35

5.5.1 AnschluB Externer Ballastwiderstand (EB-Widerstand) 36

5.5.2 AnschluB Externes Ballastmodul (EBM) 36

5.6 Frontplatten-Bezeichnung VM a8

5.6.1 AnschluBleisten VM 40

5.6.2 MeBpunkte 45

5.7 Frontplatten-Bezeichnung EBX 200-T 46

5.7.1 AnschluBleisten EBX 47

6.Inbetriebnahme 50

6.1 Sicherheitshinweise 50

6.2 Moduleinbau und elektrischer AnschiuB 50

. 6.3 Uberpriifung der Spannungsversorgung 51
6.4 Uberpriifung der Anlaufschaltung 51

6.5 Uberpriifung der NOT-AUS-Kette auf Funktion 51

7.Mas8bilder 52

7.1 Versorgungsmodule, Kondensatormodule, Externe Ballastmodule 52

7.2 MaBbild Netzdrossel 53

7.3 MaBbild Anlaufschaltmodul 54

7.4 MaBbild Externer Ballastwiderstand EB 54

7.5 MaBbild Netzfilter 55




® BOSCH

Flexible Automation

1. Aufbau des Umrichtersystems Servodyn -T

1.1 Aufbau und Funktion
Versorgungsmodule

Steuerteil

Versorgungstell

Das Bosch Umrichtersystem Servodyn =T ist modular aufgebaut aus
Versorgungsmodulen und Umrichtermodulen unterschiedlicher Leistung.

Zu einer funktionstéhigen Einheit gehdrt mindestens ein Versorgungs- und ein
Servomodul.

Das Versorgungsmodul erzeugt direkt aus der Netzversorgung

{3 x 380V - 3 x 415 V) eine Zwischenkreisgleichspannung sowie verschiedene
Versorgungsspannungen fur die anzuschlieBenden Achsmodule.

Mit einem Versorgungsmodul VM ... =T. kénnen betrieben werden:
= Umrichter fiir biirstenlose Servomotoren SM _.. -T.

- Umrichter fiir geregelte Spindelantriebe SPM ... -T.

- Umrichter fir Norm-Asynchronmotoren ASM ... -T.

= Umrichter fiir biirstenlose Servomotoren SM ... -C

Ein Mischbetrieb unterschiedlicher Umrichter ist méglich.

Das Versorgungsmodul stabilisiert die Zwischenkreisgleichspannung sowohl
im Nennbetrieb als auch beim Beschleunigen und Abbremsen der Achsen.

Die beim Bremsbetrieb der Achsmodule entstehende Spannungserhshung
im Zwischenkreis wird von den Versorgungsmodulen entweder in einemn
Ballastwiderstand in Wirme umgewandelt oder ins Netz zuriickgespeist.

Aus diesen Funktionsforderungen ergeben sich drei grundsétzlich
unterschiedliche Ausfiihrungen fiir das Versorgungsmodul:

VM .. -T Versorgungsmodul mit integriertem Ballastschalter und
integriertemn Ballastwiderstand fiir Dauerbremsleistungen
bis 250 W.

VM ... /[EB-T(A) Versorgungsmodul mit integriertemn Ballastschalter und
externem Ballastwiderstand fiir Dauerbremsleistungen
bis 1000 W.

VM ... /R-T(A) Versorgungsmodul mit Riickspeisung der Bremsenergie
ins Netz,

Das Steuerteil des Gerétes hat die Aufgabe, die Zwischenkreisspannung auf
Uber- und Unterspannung sowie bei Bedarf auf Symmetrie gegeniber Erde
zu liberwachen, die Steuerung und Uberwachung des Ballastschalters (oder
entsprechend des Wechselrichters zur Netzriickspeisung) zu realisieren sowie
die Umgebungs- und Kiihlkdrpertemperatur zu Uberwachen.

Das Versorgungsteil des Gerites besteht aus einem Schaltnetzteil, das direkt

vom Gleichspannungszwischenkreis verschiedene Hilfsspannungen zur
Elektronik- und Treiberversorgung zur Verfiigung stellt.
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1.2 Uberwachungs-
funktionen (Option)

Alle nachfolgenden Uberwachungsfunktionen werden auf der Option
Diagnoseschaltgruppe angezeigt und als elektrisches Signal ausgegeben.

1. Netzteilfehler (Ng)
Unterspannung (U<)
Uberspannung (U>)
Ballastfehier (Bg), nur bei VM 60-T und VM 60/EB-T(A)
NetzanschluBfehler (Ag), nur bei VM 60/R-T und VM 100/R-T(A)
Auswirkung:  BTB2 wird aufgehoben

2. Kiihikérpertemperatur (8x)
Umgebungstemperatur (8y)
Ballastiiberiast (Bl), nur bei VM 60-T und VM 60/EB-T(A)
Auswirkung:  BTB1 wird aufgehoben

3. Phasenausfall (PHA)"
Auswirkung:  Keine Auswirkung auf BTB1 und BTB2

4. Momentenreduzierung (Wyea) "

Auswirkung:  Mit dem Signal kann direkt die Momentenreduzierung
eines Antriebes aktiviert werden, um die Bremsleistung
zu reduzieren.

1) Steht bei Riickspeisemodulen VM ... /R-T(A) ab Reglerkarte mit Index = 201
zur Verfigung.
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1.3 Zusatzmodule

1.3.1 Kondensatormodul

1.3.2 Extemne Ballastmodule

Da an die Antriebsumrichter, die am Zwischenkreis des Versorgungsmoduls
arbeiten, groBe dynamische Anforderungen bei Beschleunigungs- und
Bremsvorgéngen gestellt werden, wird der Gleichspannungszwischenkreis je
nach Anwendungsfall durch ein Kondensatormodul unterstiitzt.

Es bietet folgende Vorteile:

= Aussehen, Bauform und Abmessungen sind passend zur Baureihe
Servodyn-T ausgefiihrt

- einfache AnschluBméglichkeit durch gemeinsame Stromschienenverbindung

- geringer Platzbedarf

Es stehen drei verschiedene Kondensatormodule zur Verfiigung, die
entsprechend Abschnitt 3.5 eingesetzt werden:

KM 1100-T Kondensatormodul 1100 pF/840 V
KM 2200-T Kondensatormodul 2200 pF/840 Vv
KM 3300-T  Kondensatormodul 3300 pF/840 V

Bei Anwendungen mit groBem Trégheitsmoment und/oder hoher Drehzahl
besteht die Mdglichkeit, daB die beim Bremsen in den Zwischenkreis
zurickgefiihrte Energie nicht mehr vom Kondensator bzw. dem eingebauten
Ballastwiderstand aufgenommen werden kann.

Durch den Einsatz des Versorgungsmoduls mit ei:ternem Ballastwiderstand
kann die Aufnahme der zuldssigen Bremsenergie wesentlich vergroBert
werden.

Der externe Ballastwiderstand ist lieferbar als Widerstandsmodul passend in

die Baureihe Servodyn -T und als Leistungswiderstand fiir den separaten
Einbau innerhalb oder auBerhalb des Schaltschrankes.

EB-Widerstand: Ballastwiderstand fiir Versorgungsmodule mit
integriertem Ballastschalter VM ./EB-T(A), kein

Moduldesign

EBM .. -T(A): Ballastmodul fiir Versorgungsmodule mit integriertem
Ballastschalter VM ... /[EB-T(A)

EBX .. -T: Ballastmodul mit integriertem Ballastschalter fir

Versorgungsmodule mit Netzriickspeisung, VM ... /R-T(A).
Nur als Sicherheitseinrichtung aktiv, um bei Netzausfall ein
Abbremsen der Achsen zu erméglichen.
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2. Technische Daten

2.1 Versorgungsmodule

2.1.1 Typenbezeichnung

w(TT1/[T]-[]

Kein Buchstabe = Normalausfiihrung
A = hthere Bremsenergie umsetzbar

Baureihe T (Transistor-Technik)

Kein Buchstabe = mit integriertem
Baliastwiderstand
EB = fiir externen Ballastwiderstand/
externes Ballastmodul

R = mit Netzriickspeisung
Nennstrom im Gleichspannungs-
zwischenkreis

2.B. 60— |y = 60 A eff.

Versorgungsmodul
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2.1.2 Leistungsdaten
(elektrisch) Typ VM | VM VM VM VM VM
60-T | 60/EB-T| 60/EB-TA| 60/R-T | 100/R-T| 100/R-TA
AnschluBspannung" | 3x380V..3x 415V V AC + 10%
Zwischenkreis-
spannung 460V=Uy=T700VDC
Netzfrequenz 48 - 62 Hz
Nennstrom, eff. [A]
bei 8y =45°C 60 60 60 72 126 95
bis 8y =55°C 30 |30 30 42 90 48
Spitzenstrom [A] 150 | 150 150 150 250 250
. StoBstrom
(10ms, 8;=125°C) [A] | 850 | 850 850 650 1500 1500
Max. Bremsstrom [A] | 40 40 70 48 76 102
Spitzenbrems-
leistung [KW] 24 |24 49 34 54 73
Max. Dauerbrems-
leistung,
8y =45°C [KW] 025110 1,0 12 25 22
Max. Verlust-
leistung? [W] 150 | 150 150 200 290 290 °
Max. Netzteil-
belastung =200W
Lifter 1 1 1 1 1 1
Masse [kg] 8 8 8 13 13 13
. Max. Betriebstemperatur 0°C bis +55°C
Max. Lagertemperatur -25°C bis +70°C
Schutzart IPOO nach DIN 40050 und IEC 144
Zulassige Feuchtebeanspruchung Klasse F und DIN 40040
Kihlung Fremdbeliftung mit Axialgeblise
Versorgungsspann. 24 V DC. 100 mA
Luftstrom 80 m3/h
Aufstellungshdhe > 1000 m iiber NN mit reduzierten
Stromwerten

') Bei abweichender AnschluBspannung ist ein Zwischentransformator
notwendig (—~ Kapitel 3.2)

2 ohne Verlustieistung des Ballastwiderstandes
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2.1.3 Versorgungs- und Steuerungsteil

Bezeichnung Daten Stecker
Steuerausgiinge Betriebsbereit 1 BTB1: X13
Potentialfreier Relais-Kontakt X14
SchlieBer Kontaktbelastbarkeit:
24 V/1000 mA DC :
Betriebsbereit 2 BTB2: b
Potentialfreier Relais-Kontakt X1.2
SchlieBer Kontaktbelastbarkeit:
24 V1000 mA DC
Versorgungseinginge Lifterversorgung extern:24 V (204 - 288 V) X15
nach DIN 19240 X16
I=100mA +
100 mA pro Modul
Versorgungsausgiinge Logikversorgung intern Gber Schaltnetzteil aus dem X8
Gleichspannungszwischenkreis
Fir Servicezwecke, +15V,-15V X2

Optionen, Sollwertbildung

GND
+24V,0V
Imax = 30 mA pro Ausgang

MeBpunkte Zwischenkreisabbild
{Messung gegen ir )

E/NM00: 3,6 bis 7,5V DC, analog der
Zwischenkreisspannung

Auslastung Ballast-
widerstand (nur bei
VM ... -T und VM../EB-T(A)

PgL.: Pegel:0bis+8V
§ V = Schaltschwelle therm.
Uberlast

Riickspeisestrom
(nur bei VM _. /R-T(A)

1z Pegel O bis ca. 9,5V
ca. 8,5 V= max. Riickspeise-
strom
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Diagnoseschaltgruppe Spannungsversorgung extern:24 V (204 - 288 V) X 31
(Option) nach DIN 19240
I=80mA +
100 mA pro Ausgang
Steuerausgange 24 V DC; Belastung 100 mA X712-789
(Interfacesignale) kurzzeitig 300 mA

(Relais-Einschaltstrom);
kurzschiuBfest und liberspannnungs-
gesichert beim Schalten von
induktiven Lasten

LED-Anzeigen LED

Netzteilfehler Ng

Unterspannung U<

Uberspannung U>
jBallastfehler B") oder
| AnschiuBfehler Ag2)

Kihlkdrpertemperatur 8y
Umgebungstemperatur 8y,
gelb JBallastiiberiast Bu" oder
|Momentenreduzierung Wieg®
Phasenausfall PHA®

rot

Reset-Eingang fiir ext. Reset-Signal X741
+24 VDC, 20 mA
Reset-Taster Taster auf Frontblende

" nur bei VM ... -T und VM ..JEB-T(A)
2 nur bei VM ... /R-T(A)
3 bei VM ../R-T(A) ab Reglerkarte mit Index =201
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2.2 Kondensatormodule

2.3 Externe Ballastmodule

und extemer
Ballastwiderstand

2.4 Anlaufschaltmodule

Modultyp Einh. | KM 1100-T | KM 2200-T | KM 3300-T
Kapazitat uF 1100 2200 3300
max. Spannung vVDC | 840 B840 840
Einzelkapazitadten pF 3300 3300 3300

A 350 350 350
Entladewiderstande kQ 20 20 20

w 8 8 8
max. Entladezeit auf 50 V min 5 5 5
max. Verlustleistung w 100 200 300
Betriebstemperatur °C 0° bis +55°
Masse kg 5 9
Modultyp/ Einh. | EB- EBM EBM EBX
Widerstandstyp Widerstand| 1000-T [1000-TA |200-T
Widerstand Q 20 20 10 10
Dauerleistung w 1000 1000 1000 200
Kurzzeitbelastung A 40 40 70 70

sec 10 1,6 11 1,5
max. Umgebungstemperatur | °C 550 55° 55° 45°
Kihlung mit Axiallifter Anzahl - 2 2 -
Spannungsversorgung vDC | _ +24 V nach DIN 19240 | _
Lifter mA I = 200 mA je Modul
Luftaustrittstemperatur
bei 8y =40°C °C - 90 Y
Masse kg 7 7 8 |

* Externer Ballastwiderstand: 220 °C max. Oberflachentemperatur des
Schutzkéfigs bei senkrechter Montage an der oberen Stirnseite bei 1000 W

Dauerleistung.
ModulgréBe Einh. | GroBe I GroBe I1
Widerstandswert 9] 25 33
Nennleistung w 16 34
max. Energie Wsec | 320 785
max. Umgebungstemperatur | °C 55°
Schutzart IP 20

Montage Befestigung auf Hutschiene
35 mm nach DIN
Ma8bild siehe Abschnitt 7.3
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2.5 Kommutierungsdrossel Einh. | Kommutierungsdrossel
| fir Modultyp VM ... /R-T. [ 1o it mH |3x07 3x07
' Nennstrom | Aeff. | 50 80
i max. KurzschluBspannung % 8 8
i max. Verlustleistung w 212 300
'j fir Modultyp VM 60/R-T VM 100/R-T(A)
| Masse kg |15 17
| MaBbild siehe Abschnitt 7.2
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3. Applikationshinweise

3.1 Auswahl des Versorgungsmoduls

Auslegung fiir Nennbetrieb
und Beschleunigung

Die Summe aller Motorstrome darf unter Berlicksichtigung der
Gleichzeitigkeit nicht groBer sein als

@ der Ausgangs-Nennstron Ip des Versorgungsmoduls
@ der Ausgangs-Spitzenstrom Ip des Versorgungsmoduls

I (Motormennstrom x R—N) x Gleichzeitigkeitsfaktor

In =
0 Stromiibertragungsverhiitnis

- Ip = Zwischenkreisdauerstrom = Nennstrom Versorgungsmodul

= Motomennstrom fiir EC-Motoren: Nennstrom I, aus Datenblatt
fiir Asynchronmotoren: 1,2 x Phasennennstrom

- n = mittlere bendtigte Drehzahl
= ny = Nenndrehzahl des Motors

- Gleichzeitigkeitsfaktor fiir Dauerbetrieb = Mittelwert aller Betriebsarten
einer Achse bezogen auf Motornennstrom (z.B. 0,7 = 70%)

- Stromiibertragungsverhélinis bei EC-Motoren = gégg = 15
i 520V
bei Drehstrom-Asynchr ot = = 1,
1 ynchronmotoren 380V 4
Nmax

I (Beschleunigungsstrom x ) x Gleichzeitigkeitsfaktor

nN

Ip =
Stromiibertragungsverhéltnis

~-Ip= Zwischenkreisspitzenstrom = Spitzenstrom Versorgungsmodul

- Beschleunigungsstrom
bei EC-Motoren: Spitzenstrom des Moduls (z.B.: SM 10/20 — 20 A)
bei Asynchronmotoren: Modulnennstrom x 1,2

= Nmax = Maximale bendtigte Drehzahl

- Gleichzeitigkeitsfaktor fiir Beschleunigungsbetrieb aller Achsen
(unterschiedliche Beschleunigungsdauer und unterschiedliche
Beschleunigungszeiten fiihren zu giinstigeren Werten)

- Stromiibertragungsverhiltnis
bei EC-Motoren=1,5
bei Asynchronmotoren = 1,4

10
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Auslegung filr Bremsbetrieb
Die Bremsenergie ist
@ abhingig von der mechanischen Rotationenergie aller Achsen
@ abhingig von der Anzahl der Abbremsvorgénge pro Zeiteinheit und
darf den jeweiligen Grenzwert des Versorgungsmoduls nicht
uberschreiten.
| 2
l 60
I f . ‘ ~ Wit = Rotationsenergie aller Achsen
; - J = Gesamttréigheitsmoment (kgm?)
- n = Motordrehzahl (min™")
Mit Ballastwiderstand Fiir Versorgungsmodule mit Ballastwiderstand gelten folgende Grenzwerte der
- Rotationsenergie W,o: (Bremsenergie) in Abhéngigkeit von der Wiederholzeit :
Rotationsenergie
[kWs] 1} Wit = f (Wiederholzeit)
80
70 —
60 | 59kWs VM 60/EB-TA mit ext. Ball. EBM 1000-TA
. .
i - 44 kWs VM BO/EB-T mit ext. Ball. EBM 1000-T
)' . 40 - .
E 30 < A Wi
=
en\SQ‘ﬁ
20 )
5\3\9
10 - 7 kWs VM 60-T mit int. Ball.
250 W
0 T T 1 T r T T T T ] L T L l T L} L} L I T T f‘r Ll T Ll T 1 !-s_]
10 20 30 40 50 60
Wiederholzeit

Zur Auslegung des Versorgungsmoduls wird die Rotationsenergie aller Achsen
addiert.

Liegt der Schnittpunkt aus der gesamten Rotationsenergie und der

] erforderlichen Wiederholzeit unterhalb der Kurve, kann das betreffende

: Versorgungsmodul eingesetzt werden.

Wenn der Schnittpunkt oberhalb der Kurve liegt, muB ein Modul mit Netz-
rickspeisung eingesetzt werden.

. Bitte beachten Sie, daB bei Verwendung externer Ballastmodule oder eines
EB-Widerstandes Verlustleistungen bis zu 1000 W anfallen kbnnen, die die_
Schaltschrankkiihlung u.U. erheblich belasten.

1"
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Mit Netzriickspeisung

Fir Versorgungsmodule mit Netzriickspeisung ist die maximale Dauerbrem
leistung der Grenzwert fiir den Bremsbetrieb:

Kommutierungsdrossel| Maximale Dauerbremsleistung

VM 60/R-T VM 100/R-T VM 100/R-TA
50 A-Drossel ' 12 kW - -
80 A-Drossel 12 kW 25 kW 22 kW

Bei Netzausfall ist keine Riickspeisung der Bremsenergie moglich. In diesen
Fall kénnen die Antriebe mit dem externen Ballastmodul EBX 200-T

abgebremst werden:

- max. Bremsenergie: 66 kWs

- max. Dauerbremsieistung: 200 W

Mit dem EBX-Modul ktnnen folgende Massentrédgheitsmomente
abgebremst werden:

Voraussetzung: Ballastwiderstand nicht vorbelastet.

Massentragheitsmoment
[kgm?)
)
50 -
4595 = f (n); fir max. W,o = 66 kWs
40 -
30 4
20
10
i 510
4 287
A 127 071 046 0319
O T I Ll 1 T I T .] T l N ! - 1
1000 2000 3000 4000 5000 6000 [min™)
Motordrehzahl n

12
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3.2 Netzspannungs-
anpassung

Auslegung der Sicherungen Fy
(Trafoschutz)

,‘ Leltungsquerschnitt

Weicht die Netzspannung von der in den Technischen Daten (Abschnitt 2.1.2)
angegebenen AnschluB-Spannung ab, kann zur Spannungsanpassung ein
Spartransformator (Schaltung YO0) eingesetzt werden.

Vom Hauptschalter

ar L2 3 PE

\U v

Zum Versorgungsmodul Uber
Sicherungen FO1 (siehe Abschnitt 5.3.1)

@® Errechnen der Durchgangsleistung Pp
Die Durchgangsleistung entspricht der Summe der maximalen, aus dem

Versorgungsmodul entnommenen Dauerleistung und der Verlustleistung
des Versorgungsmoduls.

Po=Ip - Uy - V2 Ip = Zwischenkreisdauerstrom
(siehe Abschnitt 3.1)
Prip=Pp - 1,1 Uy = Verkettete Spannung

(AnschluBspannung
Versorgungsmodul)
Py.p = Trafodurchgangsleistung

@ Errechnen der Eigenleistung Pg
Die Eigenleistung bestimmt die BaugriBe des Trafos.

Upn -
Pe =.U.§_E.N_. Pro Ug = Netzspannung

® KurzschluBspannung ux = 1%

Prip 1
Nennstrom Iy=—F— - ——— - .
NTUOn V3 die néchst-gréBere Sicherung
einsetzen, Charakteristik ,trage”.

siehe Abschnitt 5.3.2
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3.3 Einschaltstrom-
begrenzung

Anlaufschaltmodule

Einzelwiderstéinde

Die Netzzuschaltung zum Versorgungsmodul muB in jedem Fall liber Anlauf-
widerstiande geschehen. In der entsprechenden Schaltung (siehe Abschnitt
5.3) kénnen Anlaufschaltmodule oder Einzelwiderstande eingesetzt werden:

Es stehen Anlaufschaltmodule der GroBe I und II zur Verfiigung, die gemaB
folgender Tabelle eingesetzt werden.

Kondensatormodul Anlaufschaltmodul
Typ ... GroBe 1 GroBe 11
(Best.-Nr. 105/913274) (Best.-Nr. 105/914665)
ohne X -
KM 1100-T X -
KM 2200-T - X
KM 3300-T & X

Fiir den AnschluB der Anlaufschaltrnodule ist nach EN 60204 Teil 1 ein
Leitungsquerschnitt von 2,5 mm? ausreichend, wenn der NetzanschluB iiber
superflinke Sicherungen mit Nennwert < 125 A abgesichert ist

(vgl. Abschnitt 5.3.1).

Anstelle der Anlaufschaltmodule kdnnen auch Einzelwiderstdnde eingesetzt
werden. Sie miissen folgenden technischen Daten entsprechen:

GroBe | GroBe II

Fabrikat Dale Frizlen

Typ Ccw10 6DDMB19

Widerstandswert (Ohm) 25 33

Nennleistung (Watt) 16 34

Maximale Energie (Wsec) 320 785

Verschaltung Je Phase 1 Widerstand der angegebenen
GroBe (GroBenzuordnung wie oben)

14
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3.4 24 V-Versorgung-
spannung

3.5 Zwischenkreisunter-
stiitzung mit
Kondensatormodul

)@

Eine Versorgungsspannung von 24 V DC nach DIN 19240 (Mittelwert

20,4 - 28,8 V; max. 35 V fur < 100 ms) wird bendotigt:

- Als Steuerspannung (Einschaltverkniipfung Leistungsschiitze und

BTB-Kontakte, ggf. Freigabe, M,qq u.a.)

= Zur Fehlerspeicherung und fiir die Interfacesignale beim Einsatz der

Diagnosekarte (I =100 mA pro Ausgang)

= Zur Versorgung der Lifter in allen Umrichtermodulen, soweit vorhanden.

Modul ... -T

VM, SM, ASM

EBM SPM

Strombedarf fiir Liifter [mA] 100

200 150 - 300

Die Spannung muB anstehen, bevor die Versorgungsspannung der Module

zugeschaltet wird.

Es kann entweder ein stabilisiertes 24 V-Netzteil oder eine B6-Briicke mit
einem Glittungskondensator von mindestens 4700 pF und einer

Speisespannung von 3 x 18 V verwendet werden.

Eine Unterstiitzung des Gleichspannungszwischenkreises durch Zusatz-
kondensatoren ist bei bestimmten Modulkombinationen notwendig.

Applikationen mit:

- Servomodulen SM ... -T(A) — siehe Handbuch Nr. 12
- Servomodulen SM ... -C — siehe Handbuch Nr. 09

- Spindelmodulen SPM ... -T(A) — siehe Handbuch Nr. 14
- Frequenzumrichtern ASM ... -T(A) — siehe Handbuch Nr. 13

15
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3.6 Externe Ballast-
widerstiande

3.6.1 Extemner Ballast-
widerstand EB

3.6.2 Externes Ballast-
modul EBM 1000-T(A)

3.6.3 Externes Ballast-
modul EBX 200-T

Bei Anwendungen mit groBem Tragheitsmoment und/oder hoher Drehzahl
kann die beim Bremsen in den Zwischenkreis zuriickgefiihrte Energie nicht
mehr vom Kondensator bzw. dem eingebauten Ballastwiderstand
aufgenommen werden.

Um die Aufnahme der zuldssigen Bremsenergie zu erhthen, kann ein Ver-
sorgungsmodul mit externem Ballastwiderstand oder ein Versorgungsmodul
mit Netzriickspeisung eingesetzt werden. ¢

Der EB-Widerstand ist fir den separaten Einbau innerhalb oder auBerhalb
des Schaltschrankes geeignet. Er wird in Verbindung mit dem Versorgungs-
modul VM 60/EB-T eingesetzt.

AnschluB siehe Abschnitt 5.5.1
MaBbild siehe Abschnitt 7.4

Das EBM-Modul wird im Schaltschrank montiert und lUber Stromschienen mit
dem Versorgungsmodul verbunden (AnschluB siehe Abschnitt 5.5.2).

Das EBM 1000-T wird in Verbindung mit dem VM 60/EB-T eingesetzt und ist
eine Alternative zum EB-Widerstand.

Das EBM 1000-TA fiir hohere Kurzzeitbelastung muB in Verbindung mit dem
VM 60/EB-TA eingesetzt werden.

Der Einsatz des EBX-Moduls ist nur zusammen mit einem Rickspeisemodul
VM ... /R-T(A) als Sicherheitseinrichtung bei Netzausfall vorgesehen.

Versorgungsmodule mit Ballastschaiter konnen auch bei Netzausfall den
Zwischenkreis stabilisieren, um 2.B. einen kontrollierten Riickzug von
Vorschubachsen zu erméglichen, wobei die dafiir notwendige Energie durch
Abbremsen der Hauptspindel gewonnen wird.

Im Gegensatz dazu ist ein Riickspeisemodul VM ... /R-T(A) nicht in der Lage,
bei Netzausfall die Energie in das Netz zurlickzuspeisen. )

Hier schaltet sich das Ballastmodul EBX 200-T selbsténdig ein und Gbernimm
die Stabilisierung des Zwischenkreises so, daB die Anlage ordnungsgemas
stillgesetzt werden kann.

Das Ballastmodul kann wie ein Umrichtermodul an jeder beliebigen Stelle der
Modulkombinationen eingebaut werden. Der LeistungsanschiuB erfolgt Uber
Stromschienen (AnschluBleisten siehe Abschnitt 5.7).

16
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W
!

3.7 Option Diagnose- Die Schaltgruppe ,Diagnose” kann auBer im Spindelbetrieb SPM in allen
Schaltgruppe Umrichtermodulen der Baureihe Servodyn -T eingesetzt werden.
Diese Schaltgruppe ermdglicht vor Ort eine schnelle Fehlerdiagnose im
Bereich der Antriebselektronik. Im Versorgungsmodul werden je nach Typ
6 bis 8 verschiedene Diagnosesignale ausgegeben. Davon sind 4 Signale
gespeichert und werden iiber rote LED's angezeigt.

Die restlichen 2 bis 4 Signale sind Warnmeldungen und werden iiber gelbe
LED's angezeigt (vgl. Abschnitt 2.1.3).
| Zusétzlich kbnnen alle Fehler liber Interfacesignale 24 V DC einer lber-
! geordneten Steuerung gemeldet werden. Zu diesem Zweck bendtigen die
o Diagnoseschaltgruppen eine separate 24 V DC Spannungsversorgung, um die
J ]' . Fehlerspeicher und das Interface auch nach dem Abschalten des Antriebs
(z.B. durch Not-Aus) zu versorgen.
Der Kartenplatz fiir die Schaltgruppe ist in jedem Modultyp rechts hinter der
Frontplatte vorhanden. Die 24 V DC Diagnosesignale kbnnen an einer
10-poligen Kiemmsteckleiste direkt auf die Frontplatte abgegriffen werden.
Uber eine 2-polige Klemmsteckleiste werden die externen 24 V DC

eingespeist.

Uber einen Léscheingang "RES” (+24 V DC), bzw. iiber einen Reset-Taster
auf der Diagnoseschaltgruppe kénnen die Fehlerspeicher zuriickgesetzt
werden.

17
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4. Montagevorschrift

4.1 Anordnung und

Einbaulage

Die Module miissen in vertikaler Lage mit den Liiftern auf der Unterseite
montiert werden.

Die Module werden mit je drei Schrauben oder Bolzen (empfohlene GroBe
M &) auf einer ebenen Metallfiiche montiert. Uber die Schrauben oder Bol
muB eine gute leitende Verbindung zu der Metalifidiche hergestellt werden
Dabei sind folgende Abstande zwischen den Bohrungen einzuhalten:

| Geratetyp Modul- Bau- A/A’ B/
T T — breite roBe
Iy I _( =
] I ; VM 60-T
h : | VM 60/EB-T 106 I M 51
lhl If | VMBO/EB-TA
I I 1) VMeoRT
il 158 wmwoomTw M1 0 1285 68
! | |
il | i SM..-T
! il sM.-TA 06 | b #
|
| | R EBM 1000-T(A)
| ! EBX
Y | et i e 106 | 111 51
b e KM D2DGT
Sl
. KM 3300-T 106 IV 111 51

Grundsatzlich gilt:

Bei jeder Umrichtergruppe (1 Versorgungsmodul und max. 10 Servomodule
muB das Versorgungsmodul auf der duBersten rechten Seite montiert werd
Nur ein externes Ballastmodul wird nochmals rechts vom Versorgungsmodi
montiert.

Wenn in der Umrichtergruppe ein Kondensatormodul erforderlich ist, muB
dieses auf der auBersten linken Seite montiert werden
(keine Steckverbindung X8).

Bei der Montage mit Schrauben kénnen diese vorher eingedreht werden.
Die Module werden dann einfach in die Schrauben eingehangt und befestig

18
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4.2 Einbauraum

Die Module diirfen nur in Schaltschrénke mit der Schutzart IP 54 (bzw. IP 44
mit Staubfilter vor Luftein- und -auslaB) eingebaut werden.

Die Kiihlluftstrémung durch die Module, die von unten nach oben gerichtet
ist, darf nicht durch andere Bauteile oder Schaltschrankteile behindert
werden. Dazu ist Uber und unter den Modulen ein Mindestfreiraum von je

100 mm erforderlich.
Ein seitlicher Mindestabstand ist nicht einzuhalten.

Die Lufttemperatur innerhalb der Schrinke darf +55 °C nicht iiberschreiten.
Eine Betauung ist nicht zuldssig.

F
1

\]A .
9 S o

‘J];Hq SPM .. KM .. ASM.. SM.. VM60.. VMGBO/EB EBM. VM 100/R
Bosch Baurelhe Servodyn -T
4.3 AnschluBleitungen AnschluBleitungen, die an das Klemmbrett und an den PE-AnschluB fiihren,

miissen in einem Kabelbaum zusammengefaBt und mit Hilfe von 2 Kabel-
bindern durch vorhandene Halter abgefangen werden.

AnschluBleitungen zu den Frontplattensteckern X1, X6, X9 sowie zur Dia-
gnose X31, X7 und zum Optimierungsmodul X14, kdnnen vertikal nach
unten gefuhrt und in einem anzubringenden Kabelkanal (Betestigungswin-
kel fir Kanal wird mitgeliefert) verlegt werden.

Siehe Montagehinweis Abschnitt 4.4.1.
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4.4 Montagehinweis

4.4.1 Kabelkanal

050353-101405

[
”F'B"bSCH' - _7
e |

!5@
I

oo
'
srreing
o),

Tt gitriRe 1

Winkel, links Kabelkanal Winkel, rechts

Die Montage des Kabelkanals kann je nach Kundenwunsch auf 2 Arten

erfolgen:

1. direkt auf die Winkel
2. auf einen zuséatzlichen Trager

20
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4.4.2 Versorgungsmodul VM 60-T

! Kabelbinder durch

| vorhandenen Halter %
ziehen und AnschluB-
kabel damit abfangen

Abdeckung abschrauben,
Kabelschuhe und Strom-
schienen mit Kombi-
Schrauben befestigen,
Abdeckung wieder an-
schrauben

—or )

=
Abdeckung nach Monta-
ge der Stromschieanen
auf Seitenteil ge-
schraubt

Stecker liegen der
Schaltgruppe bei
(Option)

Flachstecker
1. Schirm

=0

Flachstecker (gelb)
. GND N

]

Stecker 1. X2

Stecker X 8 vom benach-
barten linken Modul
hier anschlieBen.

3

ﬁ%L 050326-101405

———
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4.4.3 Versorgungsmodul VM 60/EB-T(A)

050327-101405

Kabelbinder durch
vorhandenen Hatter
ziehen und Anschlu8-

kabel damit abfangen /

=_\J'| JI )
'f@ e ||(..v\|| ~r O‘

s \./.'.\-:é‘.\ll
|

|

T

Abdeckung abschrauben,
Kabelschuhe und Strom-
schienen mit Kombi-
Schrauben befestigen,
Abdeckung wiader an-
schrauben

Oj

o
o

|
J

Stecker f. X2

"

[
—

———
———

I N

L. ge der Stromschienen
auf Seitenteilge-
geschraubt.

2 ol

Stecker liegen der
Schaltgruppe bei
(Option)

Flachstecker (rot)
f. Schirm

=20

Flachstecker (gelb)
f. GND N

=]

Stecker XB vom benach-
barten linken Modul
hier anschiieBen

=i

Abdeckung nach Montage-

22
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4.4.4 Versorgungsmodul VM 60/R-T und VM 100/R-T(A)

050328-101405

Kabelbinder durch

vorhandenen Halter <
Ziehen und AnschluB- %
— kabel damit abfangen |
.

Abdeckung abschrauben,
Kabelschuhe und Strom-
schienan mit Kombi-
Schrauben bafestigen,
Abdeckung wieder an-
schrauben

Aderenthiiise (rot)
Hiltsspannungsan-
schiuB

VM _ /AT

Stecker f. X2

I Abdeckung nach Monta-
B omi O et Qe der Stromschienen
§ e auf Seitenteil ge-

gu—- - schraubt

Flachstecker (rot)
f. Schirm

i o=

Stecker liegen der
— Schaltgruppe be:

r//‘ {Option)

|

Stecker fir X1

Flachstecker (gelb)
f.GND N

!

Stecker X8 vom benach-
barten linken Modul
hier anschlieBen

5

N\
Steckverbindung X8 ist erforderich,
wie abgebildet.

———
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4.4.5 Kondensatormodul KM .. -T

050332-101405

Abdeckung abschrauben,
Stromschienen mit
Kombi-Schrauben
befestigen,
MasseanschiuB herstelien,
Abdeckung wieder
anschrauben.

o nJ

24
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4.4.6 Ext. Ballastmodul EBM 1000-T(A)

050333-101405

n ] !ng
v v u

Kabelschuh 66

Abdeckung abschrauben
Stromschienen mit
Kombi-Schrauben
befestigen
MasseanschiuB herstelien,
Abdeckung wieder an-
schrauben

| O

S

Abdeckung nach Montage
der Stromschienen auf
Seitenteil geschraubt.

(Abdeckung aus Zubehor-
satz VM 60/EB)

Stecker {. X30

e
i
5
=88

—
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4.4.7 Ext. Ballastmodul EBX 200-T

,—Z—rif B
Kabelschuh 6-6

Abdeckung abschrauben,
Stromschienen mit
Kombi-Schrauben
befestigen,
MasseanschiuB herstellen
Abdeckung wieder
anschrauben

i)

Abdeckung nach Montage
der Stromschienen
auf Seitenteil geschraubt

Stecker fir X 30

|

Stecker fiir X 36
£

©

Stecker X8 vom benach-
barten linken Modul
hier anschiieBen.

Stecker X8 am benach-
barten rechten Modul
XB anschheBen

[\ 054914-101409
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5.1.1 Versorgungsmodul VM 60-T und Kondensatormodul KM .. -T

5.1 Ubersichtsschaltbilder
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5.2 Erdung
Maschine
PE-Schiene E
__ 160
Ot
O
PE _Z‘ I
—
160 ®_1®
'SMy VM
' 1 IGND
! 5
L-J
4m Y
Wi
7 " Die GND-Bindung der Log
+ l_ =24 V- nicht unbedingt angeschl¢
oHiilfs- werden, da die Elektronik
0 V-Schiene [Zspannung intern mit dem Modul ver-
isoliert 0 bunden und damit bereits
montiert ; geerdet ist.
Bezugspotential (Fastonstecker 6,3 mm im
fur Sollwert ® unteren rechten Bereich c
NC Frontplatte VM)

Schutzerde Modulgehduse und Riickwand des Schaltschrankes miissen geerdet werde
Jedes Modul hat einen AnschluB fir die Schutzerdung als Klemmenschrau
M6 im Leistungsklemmenblock auf der rechten Seite. Die Schutzerde Jede~
Moduls ist mit der PE-Schiene zu verbinden.

AnschluBguerschnitte: VM 60 ..-T: 10 mm?
VM 100/R-T(A): 16 mm?
Der Betrieb an einem einseitig geerdeten Zwischenkreis ist nicht zulassig.

PE-Schiene AnschluBquerschnitt: 16 mm?

Verbindung zur 0 V-Schiene auftrennbar.

Elektrische Storeinfliisse Um hochfrequente Storeinflisse abzuwenden, ist bei der Verlegung von
Leistungskabeln (Einspeisung, Motor) und Steuerleitungen (Tacho, Sollwert
auf eine raumliche Trennung zu achten.
Insbesondere muB auch an Steckverbindungen eine vollkommene Schirmu;
gewdhrieistet sein.
Oft kbnnen AbschirmmaBnahmen in Form von metallischen Trennwinden
oder abgeschirmten Leistungskabeln die Storeinflisse minimieren.
Bei zu groBen Storpegeln bietet nur eine beidseitig aufgelegte Schirmung al
MeBsystem-, Sollwert- und Tachokabel in Verbindung mit einer vermaschter
Erdung ausreichenden Schutz.

Entstorfilter Mit Einbau eines Filters in die Netzzuleitung werden die Grenzwerte nach

DIN/VDE 0871/0875 Kurve B eingehalten. Dadurch wird die Storbeeinflussur
fir benachbarte Maschinen entsprechend reduziert.
MaBbild siehe Abschnitt 7.5.
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5.3 NetzanschiluB

| Direkter NetzanschiuB

{

(9

Hinweise

Der NetzanschluB erfolgt gemaB nachstehendem Schaltbild.

Der Betrieb an unsymmetrischen Netzen (eine Netzphase geerdet) ist
Zuldssig. ;

Der Betrieb tiber Trenntrafo und einseitige Erdung des Zwischenkreises ist
nicht zuliissig!

LW L2tV) L3w)

o 0

T
JV'_,W_‘l_
_ ® |
RN NN
O N =y ol

b _l_l_L._l_oti----:E

\2U1 2V 2w N , mwn 11 W1

’ Hillsanschiusse '

i Versorgungsmodul ;
1 !

® Auslegung von Anlaufschaltmodul oder Einzelwiderstinden gemas

Abschnitt 3.3.

Fiir den AnschluB ist nach EN 60204 Teil 1 ein Leitungsquerschnitt von

2.5 mm? ausreichend, wenn der NetzanschluB iiber superflinke Sicherungen
FO1 mit Nennwert = 125 A abgesichert ist (vgl. Abschnitt 5.3.1),

Die Drossel LO1 und die Hilfsanschlisse 2U1, 2V1, 2W1 und N des

Versorgungsmoduls sind nur beim VM 60/R-T und VM 100/R-T(A) vorhanden.
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AnschluB mit Spannungsanpassung

Stimmt die vorhandene Netzspannung nicht mit der angegebenen Ansct
spannung Uberein, so ist ein Spartransformator gemaB Abschnitt 3.2
vorzusehen.

Bei Versorgungsmodulen mit Netzriickspeisung werden die Hilfsanschlis
2U1, 2V1, 2W1 iiber einen zusétzlichen Hilfstrafo an die Primarseite des
Vortrafos angeschlossen (siehe Schaltbild).

Anforderungen an den Hilfstrafo:

Gleiches Ubersetzungsverhiltnis wie Vortrafo, Schaltung YyO, Leistung 2

LU} L2(V) L3W)

Vortrafo

Hiltstrafo
Yyo 380V

serenns [ ) (]

r --o—é—c—J>

2U1 2V1I 2W1 N
Ne————ee

]
|  Hilfsanschiusse ‘ |
i Versorgungsmodul i

® Auslegung von Anlaufschaltmodul oder Einzelwiderstanden gemiB
Abschnitt 3.3. Fur den AnschluB ist nach EN 60204 Teil 1 ein Leitungs-
querschnitt von 2.5 mm? ausreichend, wenn der Netzanschius iiber
superflinke Sicherungen FO1 mit Nennwert = 125 A abgesichert ist

(vgl. Abschnitt 5.3.1).

@ Die Drossel LO1 und die Hilfsanschlisse 2U1, 2V1, 2W1 und N des
Versorgungsmoduls sind nur beim VM 60/R-T und VM 100/R-T(A)
vorhanden. o
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5.3.1 Empfohlene Bauteile

VM 60 ... -T(A)

VM 100/R-T(A)

Ladeschiitz
KO1

Siemens: 3TB40, 22A

Klockner-Mdller: DILOO, 20 A

Siemens: 3TB40, 22A
Kléckner-Mélier: DILOO, 20 A

Hauptschiitz
K02

Siemens: 3TB44, 55 A

Klockner-Mdller: DIL1M, 63 A

Siemens: 3TB46, 90 A
Kléckner-Mélier: DIL2M, 90 A

VM 60-T, VM 60/EB-T, VM 60/EB-TA

Sicherungen
FO1

Siemens: 58D 460 S0 A/500V  Silized E33
3NE 4118 63 A/1000V Sitor
3NE 8018 63 A/660V Sitor

Jean Miiller: MOO iif1 50 A/500 V

Gould: A70 P60 60 A/660V  (USA)

Ferraz: 621CPURJ 2258 B3A/660V
URGB 63 A/660 V
URF 80 A/660 V

VM 60/R-T

Siemens: 55D4860 S50 A/500V  Silized E33
3NE4118 63 A/1000V Sitor

Jean Miiller: f2 50 A/500 V
iif2 63 A/500 V
uf1 63 A/660 V

Gould: AS0P 60 A/500 V

Ferraz: URF 63 AJ660 V

SIBA: Nr. 1002607 50 A/500 V

VM 100/R-T, VM 100/R-TA

Siemens: 3NE 4122 125 A/1000 V

Jean Miiller: Gf1 125 A/660 V
uf2 125 A/500 V

Gould: AS0P 125 A/500 V

Ferraz: URGB 125 A/660 V
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5.3.2 Leitungsquerschnitt 7 Auslegung nach EN 60204 Teil 1 Tabelle B II fur Nennstrom:
VMBO-T : 10mm? Tys45°C
VM BO/EB-T : 10mm® T =45°C
VM 60/EB-TA: 10mm? Ty=45°C
VMBO/R-T : 10mm? Ty=45°C
VM 100/R-T : 25mm? Tys45°C
VM 100/R-TA: 25mm? Ty<45°C

Synchronisationsleitung zwischen Drossel LO1 und Versorgungsmodul mi
Netzriickspeisung:

Leitungsquerschnitt 1,5 mm?

5.3.3 Anlaufschaltung T 24VDC

\ CNC-BEREIT
BTB CNC

t NOT-AUS

@
BTB1-Relais

K02

EIN

In nebenstehender Einschalt-
verriegelung ist die Einschaltzeit,
wihrend der die EIN-Taste gedru
werden muB, von der Ansprechze
des BTB2-Kontaktes am Versorg|
modul abhéngig und kann bis zu
1 sec betragen.

Verknupfung von KO1 und K02

@ BTB1-Relais in Selbsthaltung nicht zwingend notwendig!
@ Funkenidschung fur Schitze

(bei DC: Diode; bei AC: RC-Glied)
@ KurzschluBbremsschiitz

Das Signal BTB1 des Versorgungsmodauls (sieche Abschnitt 5.6.1) kann lbe
ein Hilfsrelais (BTB1-Relais) in die Selbsthaltung der Netzschiitze KO1 und
geschaltet werden, oder es kann separat ausgewertet werden.

Das Signal BTB2 des Versorgungsmoduls muB iber ein Hilfsrelais (BTB2-
Relais) in die Selbsthaltung der Netzschiitze KO1 und K02 geschaltet werd

Die BTB2-Signale der Achsmodule miissen nicht zwingend in die Selbst-

haltung der Netzschiitze geschaltet werden. Sie sind auf jeden Fall auszu-
werten, da nach Offnen des BTB2-Kontaktes die jeweilige Endstufe gesper
ist. —
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5.4 Symmetrie-

iiberwachung

5.5 Zwischenkreis-

verbindung

Bei entsprechendem Bedarf kann in allen Versorgungsmodulen eine
Symmetrieliberwachung fir die folgenden Fille aktiviert werden:

- ErdschluB einer Phase des Versorgungsnetzes
- Einseitiger ErdschluB des Zwischenkreises (L™ oder L*)

Die Uberwachung wird durch Aufstecken bzw. Umstecken des Jumpers Jp2
auf der Reglerplatine aktiviert. Im Fehlerfall leuchtet die rote LED U> (Uber-
spannung).

Standardmasig ist die Symmetrieliberwachung nicht aktiv:
® bei 2-poligem Jumper2 abgezogen
@ bei 3-poligem Jumper2 in Position 1 - 2.

An den Anschliissen L+ und L- des Versorgungsmoduls steht die
Zwischenkreisspannung zur Versorgung der Servomodule zur Verfiigung.

=" rw—r—r'j r'r"1-r‘1 11 I
H . B . U2 V2 W2PE: U2 V2 W2PE: iU1 Vi W1PE
S I!..I_I_J._I T | LJ_L_J._: L O

Zwischenkreisverbindung mit 3 SM-Modulen und 1 KM-Modul

Die Zwischenkreisverbindung wird mit im Zubehor beiliegenden Strom-
schienen und Befestigungsschrauben vorgenommen.

Die durchsichtige Abdeckung des Klemmenblockes und der Schienenan-
schliisse muB nach dem AnschluB als Berlihrungsschutz wieder angebracht
werden. Das rechte Ende der Stromschienenverbindung (rechte Seite VM
oder EBM oder auch KM) muB mit einer zusitzlichen Kunststoffabdeckung
ebenfalls gegen Beriihrung geschiitzt werden. (Abdeckung liegt im Zubehér-
beutel von VM).
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5.5.2 AnschluB
Externes Ballastmodul
(EBM)

Flexible Automation
5.5.1 AnschiuB
Externer Ballastwiderstand ST ethleE = "
254 .
(EB-Widerstand) ' I I
oLe ’_==€ I |
- el e o | |
1
— |
VM 60/EB-T | |
) |
b |
!
E:u-rﬂ—; ;Vsdarsllnd
* VM 60/EB-T: lange Schiene fiir L+ 20 Q. 1.5 kW
kurze Schiene fiir L—

Der EB-Widerstand wird an die rechten Schienenklemmen des VM 60/EB-1
angeschlossen.

AnschluBquerschnitt 2,5 mm?

maximale Leitungslange 10 m.

ut|v1|wi|PE

EBM

L T . |
L= ‘—Eyz EIL—£3|I Q R o=
VM 60/EB-T(A) l-‘ﬂD

* VM 60/EB-T(A): lange Schiene fiir L+
kurze Schiene fur L-

Das Ballastmodul EBM-T(A) wird rechts neben das Versorgungsmodul
VM B60/EB-T(A) montiert. Der AnschiuB erfolgt mit den beiliegenden
Stromschienen.
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!

AnschluBleiste X30
(EBM)

X30.1/2

X30.3/4

EEM +24V

ov

]m

X30

BTB1 Betriebsbereit1

Potentialfreier Relaiskontakt. Belastbarkeit 24 V/1000 mA.

Der Kontakt wird mit den BTB1-Kontakten der librigen Module in Reihe
geschaltet.

Der modulbezogene Relaiskontakt ist geschlossen, wenn:
- Keine Ubertemperatur voriiegt (Liifter arbeitet).

Im Fehlerfall 6ffnet der BTB1-Kontaki.

+24V/0V

24 V-Liifterversorgung nach DIN 19240 (vgl. Abschnitt 34).
Strombedarf je EBM-Modul: 200 mA
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5.6 Frontplatten-Bezeichnung

Versorgungsmodule
VM 60-T

VM 60/EB-T

VM 60/EB-TA

f Betriebsbereit 2

LEDs | Betriebsbereit 1
I Abbildung Zwischenkreis-

Mess_ Spannung

punkte Thermische Auslastung
Ballastwiderstand
unstabilisierte

Service- 24V

stecker Ground

(Ausgang) | stabilisierte

+15V

Versorgungsspannung
fur Lufter

BTB 1-Relaiskontakt

BTB 2-Relaiskontakt

047912-200205

|

111

_—
=

]

Reset-Taster

Netzteilfehler
Unterspannung
Uberspannung
Ballastfehler
Kiihlkbrpertemperatur
Umgebungstemperatur

Ballastwiderstand
iiberlastet

LEDs

Netzteilfehler

Ballastfehler

Ballastwiderstand
iiberiastet

Umgebungstemperatur
Kihlktrpertemperatur
Unterspannung
Uberspannung
Loscheingang

| Versorgungsspannung
I fiir Option Diagnose
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Frontplatten-Bezeichnung VMR
Versorgungsmodul o
VM 60/R-T
VM 100/R-T
VM 100/R-TA
38
O
( Betriebsbereit 2 = O 8T82 () RESET — Reset-Taster
LEDs | Betriebsbereit 1 — O 8TB1
Abbildung Zwischen- 0 NF — Netzteilfehler
p Netzstrom pro Phase — 1 U — Uberspannung .
o — NetzanschiuBfehler LEDs
3K — Kihlkérpertemperatur
Su — Umgebungstemperatur
‘ Wrea — Momentenreduzierung
b . () pa — Phasenausfall )
1 ' @ unstabilisierte =4 d “ov g
LR =" c
A Service- 2: v x ey ‘(O:‘F_—l g
5 stecker Groun — 2 “GND
= N v i c
- (Ausgang) | stabilisierte = -15V P;A Netzieilfghisr g
+15V - C" | sy — Phasenausfall 8.
1 . AF — NetzanschluBfehler
Versorgungspannung :- 'ﬂ |24v - Wrea — Momentenreduzierung®
fur Lufter = ov ' Ju L Umgebungstemperatur
. — I — Kiihlkorpertemperatur
BTB 1-Relaiskontakt o BTB1 - L Unterspannung
—_ u> — Uberspannung
BTB 2-Relaiskontakt — N E?zdl J RES ___ Léscheingang
1 1
x! ov — |  Versorgungsspannung
? 24V L | fiir Option Diagnose
1
*ab Reglerkarte mit Index =201 .__
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5.6.1 AnschluBleisten VM

AnschluBleiste X1

* Bei Sammelstérmeldung:

Reihenschaltung
der BTB-Kontakte aller
Umrichtermodule

X1.1/2

6
— (I}——- +24 V
I 5 Liifterversorgung
| 4

BTB1-i % |
I - Relais

sraz-'%:l
Relais
BTB2 Betriebsbereit 2

Potentialfreier Relaiskontakt. Belastbarkeit 24 V/1000 mA. Anzeige liber
griine LED.

Der Kontakt schlieBt unmittelbar nach dem Einschalten der Versorgungs-
spannung, wenn folgende Bedingungen erfillit sind:

- keine Uberspannung

- keine Unterspannung

- kein Netzfehler

- kein Ballastfehler (bei VM 60-T, VM 60/EB-T und VM 60/EB-TA) oder

- kein NetzanschluBfehler (bei VM 60/R-T, VM 100/R-T und VM 100/R-TA).

Im Fehlerfall wird der BTB2-Kontakt gedffnet und die Freigaben aller
angeschlossenen Umrichtermodule gesperrt.

Das Signal BTB2 des Versorgungsmoduls muB iiber ein Hilfsrelais
(BTB2-Relais) in die Selbsthaltung der Schiitze KO1 und K02 geschaltet
werden (siehe Abschnitt 5.3.3).
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OR( )

AnschiuBleiste X2

i

| AnschiuBbedingungen

X1.3/4

X1.5/6

BTB1 Betriebsbereit 1
Potentialfreier Relaiskontakt, Belastbarkeit 24 V/1000 mA. Anzeige iiber

griine LED.

Der Kontakt schlieBt unmittelbar nach dem Einschalten der Versorgungs-
spannung, wenn folgende Bedingungen erfiillt sind:

-Kihlkérpertemperatur <Bmax
- Umgebungstemperatur <55 °C
- Ballastwiderstand nicht iiberlastet (nur bei VM 60-T und VM 60/EB-T)

Féllt bei eingeschalteter Versorgungsspannung eine dieser Bedingungen aus,
offnet der BTB1-Kontakt sofort. Ca. 1 min danach werden die internen

unkontrolliertes Auslaufen der angeschlossenen Achsen zu vermeiden, soliten
vor Ablauf dieser Zeit die Achsen stiligesetzt und die Versorgungsspannung
abgeschaltet werden (separate Auswertung).

Das Signal BTB1 kann iiber ein Hilfsrelais (BTB1-Relais) in die Selbsthaltung
der Netzschiitze KO1 und K02 geschaltet werden (siehe Abschnitt 5.3.3),
oder es kann separat ausgewertet werden,

+24V/0V Spannungsvenorgung Liifter
ur Versorgung der Liifter im Versorgungsmodul und - soweit vorhanden -

in das VM-Modul eingespeist werden, Siehe Angaben in Abschnitt 3.4.
Die Weiterleitung zu den Umrichtermodulen geschieht iiber die
Steckverbindung X8.

''''' 1
' ~
rs O— —= 0V
I
I
40— —— 424 V
! max. 30 mA
| "~ fur Servicezwecke,
e 30, o GND Optionen,
I - Sollwertbildung
2 O— —=-15V
1 R
| v
—1 00— - +15 V
e )
T 7 7 7 Fastonstecker 6.3 mm

Der GND-AnschluB ist nur fiir +15V zu verwenden, wobei eine max. Belastung
von 30 mA unbedingt eingehalten werden mus.

Der 0 V-AnschiuB mus fiir +24 Vv verwendet werden.
Eine Verbindung zwischen 0V und GND ist unbedingt zu vermeiden.
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AnschluBleiste X7
(nur bei Option ,,Diagnose”)
10/
r_ O
90 - Netzteilfehler NF
1
80 g Phasenaustall* PHA
7 o | Baliastienier (VM 60-T. VM 60/EB-T(A)  Br
<|3 NetzanschiuBfehler (VM _/R-T(A) AF
SO | Ballast-Ubertast (VM 60-T. VM 60/EB-T(A) B
X7 51 = Momentenreduzierung (VM _/R-T(A)* Wiea
(JL - Umgebungsubertemperatur Bu
41
O e Kihlkérperubertemperatur 8k
1
30 P Unterspannung U<
2) ;
O . Uberspannung u>
I
' - RESET
|

X7.1

X7.2

X7.3

* Nur bei Rickspeisemodulen VM ../R-T(A) ab Reglerkarte 048109
mit Index = 201

RESET L3scheingang
Eingang +24 VDC
Bezugspotential: 0 V an X31.2

Mit +24 V am Eingang werden alie in der Schaltgruppe Diagnose
gespeicherten Fehlermeldungen geldscht. Nach Léschen von BTB1-
Fehlermeldungen lauft der Antrieb weiter.

> Uberspannung LED U> rot, bleibt gespeichert
Ausgang +24 V DC
Bezugspotential: 0 V an X31.2

Das Signal geht auf 0 V-Pegel, wenn die Zwischenkreisspannung gréBer als
750 V wird.

Rote LED leuchtet. BTB2 wird aufgehoben.
U< Unterspannung LED U< rot, bleibt gespeichert

Ausgang +24 VDC
Bezugspotential: 0 V an X31.2

Das Signal geht auf 0 V-Pegel, wenn die Zwischenkreisspannung kleiner als
360 V wird.

Rote LED leuchtet. BTB2 wird aufgehoben.
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6

Signal "Wred” ab Reglerkarte
048109 mit Index = 201

X7.4

X7.5

X7.6

% Kiihlkorper-
temperaturiiberwachung  LED 8k gelb, nicht gespeichert
Ausgang +24 V DC

Bezugspotential: 0 V an X31.2
Das Signal geht auf 0 V-Pegel, wenn die Kihlkérpertemperatur den zuléssigen
Bereich liberschreitet.

Gelbe LED leuchtet. Nur BTB1 wird aufgehoben und nach ca. 1 min alle
angeschiossenen Module gesperrt.

Wenn die Kiihikdrpertemperatur innerhalb ca. 1 min wieder unter 8max fallt,
geht das Signal wieder auf +24 V-Pegel zuriick und _.BTB1" kommt wieder.

du Umgebungstemperatur-
liberwachung LED bu gelb, nicht gespeichert
Ausgang +24 VDC

Bezugspotential: 0 V an X31.2

Das Signal geht auf 0 V-Pegel, wenn die Umgebungstemperatur den Wert
von +55 °C Uberschreitet. Mit dem Signal wird ,BTB1" auf 0 gesetzt.

Gelbe LED leuchtet. Nur BTB1 wird aufgehoben und nach ca. 1 min alle
angeschlossenen Module gesperrt.

Wenn die Umgebungstemperatur innerhalb ca. 1 min wieder unter +55 °C
fallt, geht das Signal wieder auf +24 V-Pegel zuriick und .BTB1" kommt
wieder. ‘

Bel VM 60-T und VM 60/EB-T(A):
Bi Ballast-Uberiast
Ausgang +24 V DC
Bezugspotential: 0 V an X31.2
Das Signal geht auf 0 V-Pegel, wenn die Effektleistung die Nennleistung des
Ballastwiderstandes lberschreitet.

Gelbe LED leuchtet. Der Ballastschalter des Versorgungsmoduls wird sofort
gesperrt.

Dies kann zu Folge haben, daB die Zwischenkreisspannung weiter ansteigt
und die Anlage mit U> (Uberspannung) stillgesetzt wird.

Nach einer ausreichenden Pausenzeit wird der Ballastschalter automatisch
wieder freigegeben.

LED B{ gelb, nicht gespeichert

Bei VM 60/R-T und VM 100 R-T(A):

Wred Momentenreduzierung LED Wred gelb, nicht gespeichert
Ausgang OV DC, gelbe LED leuchtet

Bezugspotential: 0 V an X31.2

Das Signal geht auf 24 V-Pegel, wenn beim Bremsen die Zwischenkreis-
spannung auf >890 V ansteigt.

Mit dem Signal "Wred” kann direkt die Momentenreduzierung eines Antriebs
aktiviert werden (2.B. AnschiuB an Eingang "Mred” eines Spindelantriebes), um
die Bremsleistung zu reduzieren.

Dieser Zustand bleibt so lange erhalten, bis die Zwischenkreisspannung unter
630 V abgesunken ist. Danach geht das Signal wieder auf 0 V-Pegel, eine
mogliche Momentenreduzierung wird aufgehoben.
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Signal "PHA” &b
Reglerkarte 048109
mit Index = 201

X7.7

X7.8

X7.9

Bei VM 60-T und VM 60/EB-T(A):
BF Ballastfehler LED BF rot, bleibt gespeichert

Ausgang +24 V DC
Bezugspotential: 0 V an X31.2

Das Signal geht auf 0 V-Pegel, wenn der Ballastwiderstand trotz eines
entsprechenden Befehls aus der Elektronik nicht eingeschaltet wird.

Rote LED leuchtet. BTB2 wird aufgehoben.

Bel VM 60/R-T und VM 100/R-T(A):
AF NetzanschiuBfehler LED AF rot, bleibt gespeichert

Ausgang +24 VDC
Bezugspotential: 0 V an X31.2
Das Signal geht auf 0 V-Pegel, wenn die Leistungsanschliisse (1U1, 1V1, 1W1)

nicht mit den Synchronisationsanschlissen (2U1, 2V1, 2W1) phasengleich
sind. Die Uberwachung erfolgt nur wahrend des Einschaltens der

Versorgungsspannung.
Rote LED leuchtet. BTB2 wird aufgehoben.

Nur bei VM 60/R-T und VM 100/R-T(A):

PHA Phasenausfall LED PHA gelb, nicht gespeichert
Ausgang +24 V DC

Bezugspotential: 0 V an X31.2

Das Signal geht auf 0 V-Pegel, wenn eine Phase der Versorgungsspannung
fehit. .

Gelbe LED leuchtet. Keine Auswirkung auf BTB1 und BTB2.
Das Signal PHA erscheint in Kombination mit folgenden Fehiermeldungen:

- Ar und PHA, wenn beim Einschalten Phase L1 fehit oder die
Synchronisationsanschlisse 2U1, 2V1, 2W1 nicht angeschlossen sind.

Uber Ar wird BTB2 aufgehoben.

-U>und PHA, wenn beim Bremsen der Antriebe eine Netzphase fehit.
Der Wechselrichter wird gesperrt und liber U> wird BTB2 aufgehoben.

- U< und PHA, wenn wahrend eines Beschleunigungsvorgangs eine
Netzphase einbricht. Uber U< wird BTB2 aufgehoben.

NF Netzteilfehler LED Nr rot, bleibt gespeichert

Ausgang +24 VDC
Bezugspotential: 0 V an X31.2

Das Signal geht auf O V-Pegel, wenn eine (oder beide) der 15 V-Spannungen
einen Wert von 14 V unterschreitet bzw. 16 V Uberschreitet.

Rote LED leuchtet. BTB2 wird aufgehoben.
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AnschluBstecker X8
(Verbindungskabel X8)

AnschluBleiste X31

Q.s.z MeBpunkte

(Hochfrequenzgeschiltzt)

X8

X31

Mit einem 8-poligen Kabel, das unterhalb der Frontplatte links an jedem Madul
bereits bei Auslieferung einseitig angeklemmt ist, wird eine Verbindung zum
recht benachbarten Modul an X8 geschaffen,

Die Steckerleiste X8 am Modul selbst wird vom links benachbarten Modul her
mit Kabel X8 belegt (siehe Montagehinweis Abschnitt 4.4).

Spannungsversorgung flir Diagnoseschaltgruppe

X31.1: +24V Belastung max. 100 mA pro Ausgang X7
X312: oV sowie 80 maA fiir interne Spannungsversorgung

EAN00: Uber einen Spannungsteiler wird ein -Ground™-bezogenes Spannungs-
abbild des Zwischenkreises, der um den Faktor 100 geteilt ist, zur
Verfiigung gesteilt.

Bereich36.75V .
7.5V = Auslisen der Uberspannungs-Ubemachung

PeL : bei VM 60-T und VM 60/EB-T(A)
Thermische Uberwachung des Ballastwiderstands
Bereich0..+8V .
8 V= Sperren des Ballastschalters

I : bei VM 60/R-T und VM 100/R-T(A)
Durch Erfassen der Stréme in den Phasen U und W wird der
Riickspeisestrom auf seinen Grenzwert hin Uberwacht.
Riickspeisestrom 0 ..ca. 9,5V
ca. 9,5 V = maximaler Riickspeisestrom

Alle MeBpunkte werden gegen ,L_ gemessen.
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5.7 Frontplatten-Bezeichnung
EBX 200-T

EBX

BTB2 (P

nssq'—,'

Bu
U min
24V

ov
1

[=128

— Betriebsbereit 2 LED, griin

— Loscheingang

— Uberlast
— Minimalspannung

— | Versorgungsspannung fiir
— | Fehlerspeicher und Ausginge

—— BTB2-Relaiskontakt

l ' X 36

Modulfehler
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5.7.1 AnschluBleisten EBX

AnschluBleiste X30

* Bei Sammelstérmeldung:

Reihenschaltung der
BTB-Kontakte aller
Umrichtermodule

X30.1/2

X30.3/4

l —
X30 5 C|>-——--- Umin

40— +24 V
| Logikversorgung

30— < 0V
2 |

O 5 424V
BTB2 -
- | —o~ o

1 [?
O BTB2-
Relais

BTB2 Betriebsbereit 2
Potentialfreier Relaiskontakt. Belastbarkeit 24 V/1000 mA. Anzeige Uber
griine LED.

Der modulbezogene Relaiskontakt ist geschlossen, wenn:
- die Zwischenkreisspannung aufgebaut ist

- kein Ballast-Uberiast vorliegt

- die 24 V-Versorgung angeschlossen ist

- die Steckverbindung X8 eingesteckt ist.

Im Fehlerfall wird der BTB2-Kontakt getffnet.

Das Signal BTB2 des EBX-Moduls kann iiber ein Hilfsrelais (BTB2-Relais) in

die Selbsthaltung der Schiitze KO1 und K02 geschaltet werden, oder es kann

Separat ausgewertet werden (siehe Abschnitt 5.3.3).

+24V/0V Logikversorgung
Zur Versorgung der Fehlerspeicher und der Interface-Ausgénge wird eine
Versorgungsspannung von 24 V DC nach DIN 19240 bendtigt
(siehe Abschnitt 3.4).
Stromaufnahme: 35mA +
100 mA je Ausgang
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X30.5

X30.6

X30.8

Umin Minimalspannung, bleibt gespeichert
Ausgang +24 VDC

Das Signal geht auf 0 V-Pegel, wenn die Zwischenkreisspannung den Wert
460 V unterschritten hat (z.B. bei NOT-AUS, Netzaustall).

Mit diesem Signal muB in einer iibergeordneten Steuerung das Abbremsen
der Spindel oder einer Achse eingeleitet werden, um die Energie fir einen

definierten Verfahrvorgang der Servoantriebe zu erhalten.
Nur wenn der Kontakt BTB2 geschlossen ist, darf das Signal "Umin” durch eine

ibergeordnete Steuerung ausgewertet werden.

Der Ausgang schaltet wieder auf +24 V, wenn der Léscheingang mit 24 V
belegt oder die externe 24 V-Versorgung wiedereingeschaltet wird.

By Ballast-Uberlast, nicht gespeichert

Ausgang +24 V DC

Das Signal geht auf 0 V-Pegel, wenn eine Uberlastung des Ballastwiderstandes
im EBX vorliegt (z.B. zu starke Spitzenbelastung durch extrem langen Brems-
impuls). Die Ballastiiberwachung |8t eine Dauerbremsleistung von max.

200 W und eine Spitzenbelastung von max. 66 kWs zu.

Bei Ballast-Uberlast ist der Ballastschalter gesperrt und das EBX kann den
Zwischenkreis nicht begrenzen. Sollte jetzt eine Riickspeisung 2.B. durch
Netzausfall nicht moglich sein, kommt es bei einem Bremsvorgang zum
Ausfall der Anlage durch Uberspannung.

Der Ausgang schaltet selbstétig auf +24 V, wenn sich der Ballastwiderstand
abgekiihit hat (max. 6 min).

RESET Léscheingang
Eingang +24 V DC

Mit +24 V am Eingang wird die Meldung Umin geléscht, sofern die
Zwischenkreisspannung >475 V.
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AnschluBleiste X36

AnschluBstecker X8
(Verbindungskabel X8)

X36.1/2

Einbindung in
—0 | NOT-AUS-Kette

MF Modultehler
Bimetallkontakt (Offner). Belastbarkeit 24 V/1000 mA.

Der modulbezogene Kontakt éffnet sich:
- bei defektem Ballastschalter (KurzschiuB)

Das Signal Mr des EBX-Moduls muB in die Selbsthaltung der Schiitze K01
und K02 geschaltet werden, damit im Fehlerfall der Antrieb von der Netz-
versorgung getrennt wird. )

Mit einem 8-poligen Kabel, das unterhalb der Frontplatte rechts an jedem
Modul bereits bei Auslieferung einseitig angeklemmt ist, wird eine Verbindung
zum rechts benachbarten Modul an X8 geschaffen.

Die Steckerieiste X8 am Modul wird vom links benachbarten Modul her mit
Kabel X8 belegt (siche Montagehinweis Abschnitt 4.4).
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6. Inbetriebnahme

6.1 Sicherheitshinweise Die Leistungselektronik von Servodyn Umrichtersystemen hat galvanische
Verbindung zum Netz!

Alle Leistungsanschliisse Ug, V2, W2 und L+, L- kdnnen lebensgefidhriliche
Spannungen bis zu 700 V gegen Erde fihren!

[ Dasselbe gilt fir die Kondensatoren im Zwischenkreis!
| Nach dem Abschalten des Antriebes vom Netz kdnnen bis zu 5 Minuten ver-
gehen, bis die lebensgefdhrlichen Spannungen abgebaut sind!

Messungen an den genannten Stellen sind bei einer normalen Inbetriebnahme
nicht erforderlich. Miissen in Problemfallen dennoch Messungen durchgefihrt ‘
werden, sind folgende Hinweise unbedingt zu beachten:

i - Spannungsmessungen dirfen nur iiber einen geeigneten Differenzeingang
! vorgenommen werden! (Spannungen bis zu 1000 V).

5 - Gleichzeitige Messungen von hohen Spannungen und Steuer- oder Logik-
signalen mit einem gemeinsamen MeBgerat sind unzuldssig und konnen zu
Zerstdrungen fiihren!

- Bei Strommessungen im Zwischenkreis oder in der Motorleitung sind
galvanisch trennende MeBwandler zu verwenden!

- Durch den Oberwellenanteil im Leistungskreis sind fiir genauere Messungen
nur MeBsysteme mit Toleranzgarantien bis mindestens 5000 Hz einzusetzen.

6.2 Moduleinbau und
elektrischer AnschiuB Alle Komponenten des Antriebssatzes und deren Zuordnung sind zu
b Uberpriifen
f
! - Motoren

?1 - Versorgungsmodule .
siehe Typenschilder bzw. Aufdruck

- Servomodule

- Zusatzbauteile, wie Konden-
satoren, Widerstande usw.

Gerite auf Einhaltung der Montagehinweise kontrollieren (siehe Abschnitt 4,
Montagevorschrift).

AnschluBbedingungen des gesamten Antriebs anhand der Schaltplane des
Werkzeugmaschinenherstellers (WMH) liberprifen.

Wichtiger Hinweis:
Wir weisen ausdriickiich darauf hin, daB bei Nichteinhaltung der
AnschiuBbedingungen bzw. Montagehinweise jeder Anspruch auf

Gewiihrleistung erlischt!

Bei der Durchfiihrung der Inbetriebnahme sind die im Werkzeugmaschinenbau
iiblichen Sicherheitsvorkehrungen zu beachten.
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6.3 Uberprufen der Spannungsversorgung

© Netzseitige Sicherungen fir das Versorgungsmodul entfernen.

©  Damit Netzschutz KO1 nicht anziehen kann, einen SpulenanschiuB
an K01 abklemmen.

©  Stecker X1 am Versorgungsmodul abzighen.
O Spannung (Hauptschalter) einschalten.

©  An Einspeisung fir Module 24 V messen.
Bei einfacher externer + 24 V-Versorgung mit B6-Gleichrichtern
muB ein ELKO mit mindestens 4700 uF Gber die Ausgangsklemmen
(24 V) geschaltet werden (siehe Abschnitt 3.2

@ O  Netzspannung an den Hauptsicherungen mit einem UniversalmeR-
gerédt messen.
Zulassiger Bereich: 340 V bis 455 V.

O  Antrieb zuschaiten.
Netzschitze K01 und K02 darfen nicht anziehen!

©  Hauptschalter ausschalten

6.4 Uberprifen der Anlaufschaltung

O  Stecker X1 am Versorgungsmodul einstecken.
O  SpulenanschiuB an KO1 wieder anklemmen.
7 el O Hauptschalter einschalten.
LSSl O  Antrieb zuschalten.
NOT-AUS © KO1 muB anziehen, solange die EIN-Taste gedriickt wird.
Nach Loslassen der Taste muB das Schitz abfallen, weil wegen der
©) tehlenden Netzsicherungen das Versorgungsmodul Unterspannung
\ BTB1-Relals registriert und BTB 2 sperrt.
o Ein — O  Hauptschalter ausschalten.
¢ Sicherungen wieder einsetzen.
O  Hauptschalter einschalten, keine Freigabe geben.
BTB2-Relals .
\ ©  Antrieb zuschalten.
K01 O  An allen Modulen missen die grinen LED's BTB1 und BTB2 leuch-
ten.
O  KO1 und KO2 missen nach Loslassen der Einschalttaste angezogen
bleiben.
@ BTB 1-Relals kann in Selbsthaltung geschaitet werden.
Verknipfung von K01 und K02 @ Funkenldéschung fur Schiitze
(@ KurzschiuBbremsschitz

6.5 Uberpriifen der NOT-AUS -Kette auf Funktion

Die Inbetriebnahme der Umrichtermodule ist im entsprechenden Hand-*
buch beschrieben.
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7. MaBbilder

I
I 7.1 Versorgungsmodule,
il Kondensatormodule,
I Externe Ballastmodule
i
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Geratetyp Breite Breite  Hohe Abstand
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VM 60-T 106 100 393 373
VM 60/EB-T
VM 60/EB-TA
VM 60/R-T 141 135 393 373
VM 100/R-T
VM 100/R-TA
KM 1100-T 106 100 393 a73
KM 2200-T
KM 3300-T 106 100 580 560
EBM 1000-T 106 100 393 373
EBM 1000-TA
EBX 200-T
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1‘ 7.2 MaBbild Netzdrossel

Kommutierungsdrossel fiir VM 60/R-T
(Best.-Nr. 055003, ohne Sicherungen)*
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Kommutierungsdrossel flir VM 100/R-T(A)
(Best.-Nr. 052078, mit Sicherungen)
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* Bei der Netzdrossel 055003 miissen die Sicherungen fiir die Hilfsanschlisse
separat im Schaltschrank installiert werden.
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7.3 MaBbild Anlaufschaltmodule

Anlaufschaltmodul GréBe I Anlaufschaltmodul GréBe II
(Best.-Nr. 105/913274) (Best.-Nr. 105/914665)
B 45 110
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Hutstheprne 15 men

Schnapﬁbefastigung fiir
Hutschiene 35 mm

nach DIN EN 50022
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7.5 MaBbild Netzfilter

Netzfilter fiir LeistungsanschiuB
[ B 200 _’ as5| . 333
! "
r | Al [ -
2 i " ﬂ
8 18— &4 g @}
L ]
6.4 l ' _lar
| 115
Netzfilter fiir HifsanschiuB
110 4,33 50,5 71.99
18 L Hy .
- “E.__ I'—rh “1.
2 | . b
95 3.74 .[_ 5
L 120 4.72 To
Best.-Nr. Typ
105/915350 | 3x380V/30A  fir LeistungsanschiuB
105/913529 3x380V/6A Tur HilfsanschluB bei externem Vortrafo
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