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Niniejsza instrukcja obstugi jest przewidziana dla uzytkownikéw posiadajacych podstawowa
wiedze o elektrycznosci i urzadzeniach elektrycznych.
* LSLV-S100 jest oficjalng nazwa dla S100.



Informacje dotyczace bezpieczenstwa

Informacje dotyczace bezpieczenstwa

Nalezy przeczytac i scisle wypetniac wszystkie wytyczne, dotyczace bezpieczeristwa, podane w
niniejszej instrukgcji, w celu unikniecia niebezpiecznych warunkdéw pracy, uszkodzer mienia,
obrazen ciata lub $mierci.

Znajdujace sie w niniejszej instrukcji symbole dotyczace bezpieczenstwa

A Niebezpieczenstwo

Wskazuje na bliskos¢ niebezpiecznej sytuadji, ktéra w przypadku gdy jej nie unikniemy, spowoduje
powazne obrazenia lub Smierc.

/\ Ostrzezenie

Wskazuje na potencjalnie niebezpieczna sytuacje, ktéra w przypadku gdy jej nie unikniemy, mogtaby
spowodowac obrazenia lub $mier¢.

@® Przestroga

Wskazuje na potencjalnie niebezpieczna sytuacje, ktéra w przypadku gdy jej nie unikniemy, mogtaby
wywotac¢ mniejsze obrazenia lub uszkodzenia mienia.

Informacje dotyczace bezpieczenstwa

A Niebezpieczenstwo

*  Nie otwierac ostony urzadzenia gdy jest ono wtaczone lub gdy pracuje. Podobnie, nie nalezy
uzywac falownika gdy ostona ta jest otwarta. Odstoniecie zaciskéw wysokiego napiecia lub
strefy tadowania i umozliwienie dostepu z zewnatrz moze spowodowac porazenie
elektryczne. Nie nalezy zdejmowac zadnych oston ani dotyka¢ wewnetrznych ptytek
obwodéw drukowanych (PCB) oraz stykow elektrycznych urzadzenia gdy zasilanie jest
wigczone lub w czasie pracy. Grozi to powaznymi obrazeniami, Smiercig, lub powaznymi
uszkodzeniami mienia.

*  Nie otwiera¢ ostony urzadzenia nawet gdy zasilanie falownika zostato wytaczone, chyba ze
jest to konieczne z powodu konserwadji lub zwyktej konroli. Otwarcie ostony moze
skutkowac porazeniem elektrycznym nawet gdy zasilanie jest wylaczone.

*  Urzadzenie moze przechowywac tadunek elektryczny dtugo po wytaczeniu zasilania. Przed
rozpoczeciem pracy przy falowniku, silniku lub kablu silnika nalezy uzy¢ multimetru aby sie
upewnig, ze nie ma tam napiecia.
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Safety Information

/\ Ostrzezenie

*  Opisywany sprzet by dziatat w sposéb bezpieczny i whasciwy, musi zosta¢ uziemiony.

*  Nie nalezy doprowadza¢ zasilania do wadliwego falownika. W przypadku stwierdzenia ze
falownik jest uszkodzony, nalezy odtaczy¢ zasilanie i zapewnic profesjonalng naprawe
falownika.

*  Podczas pracy falownik staje sie goracy. Aby sie nie poparzy¢, nalezy unikac dotykania
falownika do czasu az ostygnie.

*  Nie nalezy dopuszczac aby ciata obce, takie jak wkrety, metalowe wiéry, gruz, woda lub olej
dostaly sie do wnetrza falownika. Dopuszczenie do przedostania sie ciat obcych do wnetrza
falownika moze spowodowac jego nieprawidtowe dziatanie lub pozar.

*  Nie obstugiwac falownika mokrymi rekami. Takie postepowanie moze doprowadzi¢ do
porazenia pradem.

@® Przestroga

*  Nie nalezy modyfikowac¢ wnetrza falownika. Takie dziatanie spowoduje uniewaznienie gwarancji.

*  Falownik zostat zaprojektowany do pracy z silnikie tréjfazowym. Nie nalezy stosowac falownika do
pracy z silnikiem jednofazowym.

*  Nie umieszczac ciezkich przedmiotéw na kablach elektrycznych. Takie postepowanie moze
uszkodzi¢ kabel i spowodowac porazenie pragdem.

Uwaga

Przewidywany maksymalny dopuszczalny prad zwarciowy przy wejsciowym zlaczu zasilajgcym zostat
okreslony w IEC 60439-1 jako 100 kA. W zaleznosci od wybranego wytacznika kompaktowego (MCCB -
molded case circuit breaker), Seria LSLV-5100 jest odpowiednia do stosowania w obwodach mogacych
dostarcza¢ maksymalnie 100 kA wartosci skutecznej pradu symetrycznego przy maksymalnym
napieciu znamionowym napedu. W tabeli zamieszczonej ponizej podano zalecane wytaczniki
kompaktowe (MCCB) dla wartosci skutecznych pradéw symetrycznych.

Napigcierobocze UTE100(E/N) UTS150(N/H/L)  ABS33c ‘ ABS53c  ABS63c  ABS103c
240V(50/60Hz) | 50/65 kA 65/100/150 kA |30 kA 35kA 35kA 85 kA
480V(50/60Hz) | 25/35 kA 35/65/100 kA 7.5 kA 10 kA 10 kA 26 kA
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Quick Reference Table

Krotka tabela z odsytaczami

W ponizszej tabeli opisano sytuacje z jakimi czesto majg do czynienia uzytkownicy podczas pracy
z falownikami. Nalezy wyszukac typowe, realne sytuacje w tabeli aby szybko i fatwo znalez¢
odpowiedzi na swoje pytania.

Chcemy pracowac z silnikiem o mocy znamionowej nieznacznie wyzszej od mocy $232
znamionowej falownika. T
Chcemy skonfigurowac falownik w taki sposéb, aby rozpoczynat prace gdy tylko 88
zostanie podtaczone zZrédio zasilania. -
Chcemy skonfigurowac parametry silnika. 5162
Chcemy ustawi¢ bezczujnikowe sterowanie wektorowe. 5.166
Wydaje sie, ze co$ ztego dzieje sie z falownikiem lub silnikiem. $.254 5.360
Czym jest auto tuning? s.164
Jakie sg zalecane dtugosci przewodow? 5.254,5.360
Silnik pracuje zbyt gtosno. s.190
Chcemy zastosowac w naszyn uktadzie sterowanie PID (proporcjonalno-catkujaco- 5152
rézniczkujace). o
Jakie s domysine ustawienia fabryczne dla zaciskéw wielofunkcyjnych P1-P7? 530
Chcemy przejrze¢ wszystkie parametry, ktére zmodyfikowalismy. 5.200
Chcemy przejrzec historie ostatnich awaryjnych wytaczert samoczynnych oraz $326
ostrzezen. 5.520
Chcemy zmieni¢ czestotliwos¢ pracy falownika za pomoca potencjometru. 5.56
Chcemy zainstalowac¢ miernik czestotliwosci wykorzystujac koncéwke sygnatu <32
analogowego. -
Chcemy wyswietli¢ prad zasilania silnika. 5.60
Chcemy sterowac silnikiem stosujac predkosci krokowe. .82
Pracujacy silnik jest zbyt goracy. 5.229
Falownik jest zbyt goracy. 5.240
Wentylator chtodzacy nie pracuje. 5.367
Chcemy zmieni¢ elementy ktére sg kontrolowane za pomoca klawiatury. 5.225
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Przygotowanie instalacji

1 Przygotowanie instalacji

W niniejszym rozdziale podano szczegétowe informacje dotyczace identyfikacji produktu, nazw
czesci, prawidtowej instalacji oraz specyfikacji kabli. W celu prawidtowego oraz bezpiecznego
zainstalowania falownika nalezy starannie przeczytac instrukcje i $cisle jej przestrzegac.

1.1 Identyfikacja produktu

Falownik S100 jest produkowany jako asortyment grup produktéw w oparciu o specyfikacje
zwigzane z mocg napedu oraz Zrédta zasilania. Nazwa produktu oraz specyfikacje sg
przedstawiane na tabliczce znamionowej. llustracja na nastepnej stronie przedstawia lokalizacje
tabliczki znamionowej. Nalezy sprawdzi¢ tabliczke znamionowg przed zainstalowaniem produktu
i upewnic sig, ze produkt spetnia wymagania uzytkownika.

Uwaga

Nalezy sprawdzi¢ nazwe produktu, otworzyc¢ opakowanie, a nastepnie potwierdzi¢, ze produkt jest
wolny od wad. W przypadku stwierdzenia probleméw lub koniecznosci zadania pytania w zwigzku ze
sprzetem, nalezy skontaktowac sie ze swoim dostawca.
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Przygotowanie falownika

/ pau Nazwa typu
LSLV0055S100-4EOFI\.I%—' Specyfiacia
INPUT 380480V 3 Phase 50/60Hz Zrodka zasiania
HD: 11.0A, ND: 14.7A o
OUTPUT O0-lnputV 3 Phase 0.01-400Hz ®—=_—"1" Specyfikacja
HD: 12A, ND: 16A wyjsciowa
9. 1kVA c us
Ser. No 55025310146
Inspected by D. K. YU [E IIFJIDSIEDR EQ.
KCC-REM-LSR-XXXXXXX 81z
LSiIs Made in KOREA
Moc silnika
0004 - 0.4KW 0055 - 5.5KW
0008 - 0.75KW 0075 - 7.5KW
0015 - 1.5KW 0110- 11KW
0022 - 2.2KW 0150 - 15KW
0037 - 3.7KW 0185 - 18.5KW
0040 - 4.0KW 0220 - 22KW
Nazwa sefii
Napi gcie wej Sciowe
1 — Pojedyncza faza 200V
2 — 3 fazy 200V
4 — 3 fazy 400V
Klawiatura

E — Klawiatura z 7-segmentowym wy  swietlaczem LED

Stopie h ochrony IP
IP20 — Typ otwarty IP

Filtr zapewniaj acy kompatybilno s$¢ elektromagnetyczn @ |

F — wbudowany filtr kompatybilno  $ci elektromagnetycznej
N — brak filtru kompatybilno  $ci elektromagnetycznej

Diawik
N — Brak dtawika DC

Wejscie/wyj Scie (//O)
M- 3.5mm
S - 5mm

N




Przygotowanie instalacji

1.2 Nazwy czesci

Na ilustracji ponizej przedstawiono nazwy czesci. Szczegdty moga sie rézni¢ w zaleznosci od grup
produktéw.

0.4~2.2kW (jedna faza) oraz 0.4~4.0kW (3 fazy)
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Ostona wentylatora chtodzacegp ———— e

Oslona gérna ————@

2

Korpus falownika
Blok klawiszy

Zespot listew
zaciskowych sterowania

l

%\V— Ostona przednia (prawa — R)
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Przygotowanie falownika

5.5-22kW (3 fazy)

Ostona wentylatora chtodzgcego —— e

Ostona gérna
Wentylator
/ chtodzacy
|
Korpus falownika ( 0
Blok klawiszy
{ Zespot listew
zaciskowych
f sterowania
Ostona zaciskow ————-e
sterowania O
%

& ® P Ostona przednia
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1.3 Kwestie zwigzane z instalacjg

Falowniki skfadajg sie z réznych precyzyjnych urzadzen elektronicznych, dlatego $rodowisko w
ktérym ma miejsce instalacja moze znaczaco wptynac¢ na okres eksploatacji oraz niezawodnos¢
produktu. W tabeli ponizej wymieniono idealne warunki dla pracy oraz instalacji falownika.

Przygotowanie instalacji

uoneledalq

Parametry Opis

Temperatura otoczenia*

Duze obcigzenia: 14-104°F (-10-50°C)
Normalne obcigzenia: 14-122°F (-10-40°C)

Wilgotnos¢ otoczenia

Wilgotnos¢ wzgledna 90% (bez kondensaciji)

Temperatura
przechowywania

-4-149°F (-20-65°C)

Czynniki srodowiskowe

Srodowisko wolne od gazéw wywotujacych korozje lub palnych,
pozostatosci oleju oraz pytu

Wysokos¢/Drgania

Ponizej 3,280 stép (1,000 m) nad poziomem morza/mniej niz 1G
(9.8m/sec?

Cisnienie powietrza

70-106kPa

* Temperatura otoczenia jest temperaturg mierzong w punkcie odlegtym o 2" (5 cm) od

powierzchni falownika.

@® Przestroga

Podczas pracy falownika temperatura otoczenia nie moze przekroczy¢ dopuszczalnego zakresu.

[
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Przygotowanie falownika

1.4 Wybor oraz przygotowanie miejsca instalacji

Podczas wyboru miejsca instalacji nalezy rozwazy¢ nastepujace kwestie:

*  Falownik musi by¢ instalowany na $cianie (ptycie), ktéra moze utrzymac ciezar falownika.

*  Lokalizacja nie moze by¢ narazona na drgania. Drgania moga negatywnie wptynaé na
dziatanie falownika.

*  Podczas pracy falownik moze stac sie bardzo goracy. Nalezy zainstalowa¢ falownik na
powierzchni ktéra jest odporna na ogien lub o zmniejszonej palnosci, zapewniajac
wystarczajacy odstep wokot falownika, aby umozliwi¢ cyrkulacje powietrza. Ponizsze
ilustracje szczegbtowo przedstawiajg wymagane odstepy instalacyjne.

4" minimum
|
i

o =

2" minimum 2" minimum’;
Lt i

2" minimum °

--------------------------------------------------------------------------------------------------------- : L1 |

|

| LSTs

N S S R RN




Przygotowanie instalacji

*  Pozainstalowaniu falownika nalezy sie upewnic, ze wokét niego mozliwa jest wystarczajaca
cyrkulacja powietrza. Jesli falownik musi zostac zainstalowany wewnatrz panelu, obudowy
lub stojaka szafkowego, to nalezy doktadnie rozpatrze¢ potozenie wentylatora chfodzacego
falownika oraz szczeline wentylacyjna. Wentylator chtodzacy musi zosta¢ umieszczony w
sposéb zapewniajacy skuteczne przekazywanie ciepta wytwarzanego podczas pracy
falownika.

O
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Przygotowanie falownika

* W przypadku instalowania wielu falownikdw w jednym miejscu, nalezy je umiesci¢ tuz obok
siebie i zdja¢ gérne ostony. W przypadku instalowania tuz obok siebie gorne ostony MUSZA
zostac usuniete. Do zdjecia gornych oston nalezy uzy¢ srubokreta z ptaska korncowka.

s | LSTs




Przygotowanie instalacji

* W przypadku instalowania wielu falownikéw, o réznych wartosciach znamionowych, nalezy g
zapewni¢ wystarczajacy odstep w celu spetnienia warunkéw technicznych wiekszego o
falownika. o

=
)
S
i 4" minimum
g Tl s
— 0000
5500 Q000
[ele]ele)
i 2"minimum 2" minimum
- »
@
n
®
7, — L
4” minimum

—
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Przygotowanie falownika

1.5 Wybor kabli

Podczas instalowania kabli zasilajacych oraz sygnatowych w zespotach listew zaciskowych nalezy
stosowac wylacznie kable ktdre spetniajag wymagane warunki techniczne pod wzgledem
bezpiecznego i niezawodnego dziatania produktu. Ponizej podano informacje ktére maja pomadc
uzytkownikowi przy wyborze kabili.

(® Przestroga

*  Gdytylko jest to mozliwe, to w celu doprowadzenia okablowania zasilania sieciowego nalezy
stosowac kable o najwiekszym polu przekroju poprzecznego, tak aby zapewni¢ Ze spadek
napiecia nie przekroczy 2%.

*  Dla potaczen kablowych zaciskow zasilajgcych nalezy stosowac kable miedziane o
nastepujacych parametrach: 600V, 75°C (w celu spetnienia normy EMC, sugerujemy uzycie
ekranowanych kabli silnikowych).

*  Dla potaczen kablowych zaciskéw sterujgcych uzy¢ kabli 300V, 75°C.

Specyfikacje kabla uziemiajacego i kabla zasilajacego

Uziemienie Wejscie/wyjscie zasilania (1/0)
Obciagzenie (kW) > AWG
AWG
e UN/W RISIT

04
Jednofazowe |0.75 2 2 14 14
200V 15

2.2 35 35 12 12

8“7‘5 35 12

15 2 2 14 14

2.2
3fazowe |37 35 35 12 12
200V 4

55

75 55 10 6 6 10 10

11 10 10 8 8

14 6

15 16 16 6 6

04

0.75

15
3-fazowe %) 2 14 2 2 14 14
400V 37

4

55 35 12 25 25 14 14

10 | LSis




Przygotowanie instalacji

Obciazenie (kW) $cie zasilania (1/0)
7> 4 4 12 12
11 8 3
15 6 6 10 10
18.5
) 14 6 10 10 8 8

Specyfikacja kabli sygnatowych (sterujacych)

Zaciski

Kabel sygnatowy

Bez zgniatanych polaczen zaciskowych

Ze zgniatanymi potaczeniami
zaciskowymi (typu,,tulajka

(odstoniety przewaod) sznurowadia)

mm? AWG mm? AWG
P1~P7*/CM/VNRN1/12/
AO/Q1/EG/24/TI/TO* 0.75 18 0.5 20
/SA,SB,SC/5+,5-,5G
A1/B1/C1 1.0 17 1.5 15

* Standardowe wejscia/wyjscia (I/O) nie posiadaja zaciskow P6/P7/TI/TO. Patrz Krok 4 Okablowanie

zaciskow sterujqgcych na stronie 27.

LSis |
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Instalowanie falownika

2 Instalowanie falownika

W niniejszym rozdziale opisano metody fizycznej oraz elektrycznej instalacji, wliczajac w to
montowanie i okablowanie produktu. Nalezy zapoznac sie z diagramem sekwencji dziatar oaz
podstawowej konfiguracji ponizej, w celu zrozumienia procedur oraz metod instalacji ktérych
nalezy przestrzega¢ w celu prawidtowego zainstalowania produktu.

Diagram sekwengji dziatan dla instalacji

Diagram sekwencji dziatan podaje sekwencje zgodnie z ktérg nalezy postepowac podczas
instalacji. Poszczegdlne kroki obejmujg instalowanie sprzetu oraz badanie produktu. Odnosniki do
dalszych informacji dotyczacych kazdego kroku podano w poszczegdlnych krokach.

4 Y
% Identyfikacja produktu (str. 1)

A /
4 Y
Wybér miejsca instalacji (str. 5)

A J
( N\
Montowanie falownika (str. 14)

A /
4 Y
Okablowanie dla podigczenia uziemienia (str. 23)

A /
( N\
Okablowanie zasilania oraz sygnatowe (str. 24)

A /
4 Y
Kontrole po zainstalowaniu (str. 38)

A J
4 Y
Wigczanie falownika
A J
4 Y
Konfiguracja parametréw (str. 50)

(. J
( N\
Sprawdzanie (str. 40)

A /
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Instalowanie falownika

Diagram podstawowej konfiguracji

Zamieszczony ponizej diagram pokazuje typowa konfiguracje systemu, uimujaca falownik oraz
urzadzenia peryferyjne.

Przed zainstalowaniem falownika nalezy sie upewni¢, ze produkt jest odpowiedni dla danego
zastosowania (znamionowa moc, prad silnika, itd.). Nalezy sie upewni¢, ze wszystkie wymagane
urzadzenia peryferyjne oraz opcjonalne (rezystory hamowania, styczniki, filtry
przeciwzaktéceniowe, itd.) sg dostepne.

. o Strona
Zrédio zasilania Strona wejsciowa wyjsciowa
Wytgcznik Stycznik Dtawik pradu Silnik

automatyczny ~ magnetyczny  zmiennego
(opcjonalny) (opcjonalny)

Diawik pradu
statego
(opcjonalny)
@ Przestroga
» llustracje zawarte w niniejszej instrukcji przedstawiaja sprzet bez oston oraz wytacznikéw

automatycznych, aby przedstawi¢ bardziej szczegétowy widok uktadéw instalacji. Przed
uruchomieniem falownika nalezy zainstalowac ostony i wytaczniki automatyczne. Nalezy uzywac
produktu zgodnie z instrukcjami podanymi w niniejszej instrukgji.

*  Nie uruchamiac ani nie zatrzymywac falownika za pomoca magnetyczngo stycznika zainstalowanego
na wejsciu zasilania.

»  Jedlifalownik jest uszkodzony i traci mozliwos$¢ sterowania, to maszyna moze spowodowac
niebezpieczng sytuacje. Aby unikna¢ takich okolicznosci nalezy zainstalowa¢ dodatkowe urzadzenie
zabezpieczajace, takie jak hamulec bezpieczenstwa.

*  Wysokie poziomy pradu pobieranego przy wtaczaniu moga mie¢ wptyw na instalacje. Nalezy sie
upewnic, e zainstalowano wytaczniki automatyczne o prawidtowych wartosciach, tak aby mozna byto
bezpiecznie pracowac podczas wigczania.

* W celu poprawienia wspoétczynnika mocy moga zostac zainstalowane dtawiki. Nalezy zwrdci¢ uwage,
ze dtawiki moga by¢ instalowane w odlegtosci do 30 stép (9.14 m) od zrédta zasilania, jesli moc
wejsciowa przekracza pomnozong przez 10 moc falownika.

[
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Instalowanie falownika

2.1 Montaz falownika

Zamontowac falownik na $cianie lub wewnatrz panelu, stosujac procedury podane ponizej. Przed
instalacjg nalezy sie upewni¢, ze jest tam wystarczajaco duzo miejsca aby spetni¢ warunki
specyfikacji, oraz ze nie ma zadnych przeszkéd utrudniajacych przeptyw powietrza wentylatora
chtodzacego.

Wybrac sciane lub panel odpowiedni do utrzymania instalacji. Patrz 0

Wymiary (modele IP 20) na stronie 382 i sprawdzi¢ wymiary wspornika montazowego falownika.

1  Uzy¢ poziomicy do narysowania poziomej linii na powierzchni montazowej, a nastepnie
starannie zaznaczy¢ punkty montazowe.

2 Wywierci¢ dwa otwory dla gérnych srub montazowych, a nastepnie zainstalowac sruby
montazowe. Na tym etapie nie dokrecac $rub catkowicie. Sruby montazowe nalezy dokreci¢
catkowicie po zamontowaniu falownika.




Instalowanie falownika
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Instalowanie falownika

3 Zamontowac falownik na $cianie lub wewnatrz panelu za pomoca dwoch gérnych srub, a
nastepnie catkowicie dokreci¢ sruby montazowe. Upewnic sig, ze falownik jest umieszczony
ptasko na powierzchni montazowej, oraz ze powierzchnia instalacji moze bezpiecznie
utrzymac ciezar falownika.

16 | LSis




Instalowanie falownika

Uwaga

llos¢ oraz wymiary wspornikéw montazowych zmieniaja sie w zaleznosci of rozmiaru ramy. Patrz
rozdziat 0

S
(%]
—+
=
o
=3
o
>

Wymiary (modele IP 20) na stronie 382 w celu uzyskania szczegétowych informacji na temat
posiadanego typu urzadzenia.

Falowniki o matych ramach (0.4—-0.8kW) maja tylko dwa wsporniki montazowe. Falowniki o wiekszych
ramach maja 4 wsporniki montazowe.

LSis | 7




Instalowanie falownika

@® Przestroga

*  Nietransportowac falownika poprzez podnoszenie za ostony lub powierzchnie z tworzywa
sztucznego. Jesli ostony pekng, to falownik moze sie przewréci¢, powodujac obrazenia ciata lub
uszkodzenie produktu. Podczas transportu falownika zawsze nalezy go podpierac stosujac
metalowe ramy.

*  Falowniki o duzej mocy sa bardzo ciezkie i nieporeczne. Nalezy uzy¢ odpowiedniej metody
transportu, stosownie do ciezaru.

* Nieinstalowac falownika na podtodze ani nie montowac go bokiem na scianie. Falownik MUSI by¢
instalowany pionowo, na $cianie lub wewnatrz panelu, z tylna czescia lezaca ptasko na
powierzchni montazowe;j.

s | LSTS




Instalowanie falownika

2.2 Instalowanie okablowania

Otworzy¢ przednig ostone, usuna¢ prowadnice kabli oraz ostone zaciskéw sterowania, a nastepnie
zainstalowac podtaczenie uziemienia w podany sposéb. Ukorczy¢ potgczenia kablowe
podtaczajac kable o odpowiednich wartosciach znamionowych do zaciskéw zasilajacych i
sterujacych w zespotach listew zaciskowych.

Przed wykonaniem potaczen kablowych do falownika nalezy starannie przeczyta¢ podane nizej
informacje. Nalezy postepowac zgodnie ze wszystkimi instrukcjami ostrzegajacymi.

(® Przestroga

* Przed wykonaniem pofaczen kablowych nalezy zainstalowac¢ falownik.

* Upewnic sig, ze we wnetrzu falownika nie ma metalowych odpadéw, takich jak odciete kawatki
przewodéw. Metalowe odpady w falowniku moga spowodowac jego awarie.

+ Dokreci¢ sruby zaciskowe z podanym dla nich momentem obrotowym. Luzne $ruby zespotéw listew
zaciskowych moga wywotac odfaczenie kabli i spowodowac zwarcie lub uszkodzenie falownika.

* Nie umieszczac ciezkich obiektéw na kablach elektrycznych. Ciezkie obiekty moga uszkodzi¢ kabel i
wywotac porazenie elektryczne.

* Nalezy uzywac kabli o najwiekszej powierzchni przekroju poprzecznego, odpowiedniej dla okablowania
zaciskow zasilania, aby zagwarantowac ze spadek napiecia nie przekroczy 2%.

» Do pofaczen kablowych zaciskdw zasilania nalezy stosowa¢ kable miedziane o napieciu znamionowym
600V, 75C.

* Do pofaczen kablowych zaciskdw sterowania nalezy stosowac kable miedziane o napieciu
znamionowym 300V, 75 C.

* Do okablowania obwodéw sterowania nalezy uzy¢ przewodéw ekranowanych lub skreconych, oraz
oddzieli¢ te przewody od gtéwnych obwoddw oraz od innych obwoddw wysokiego napiecia (obwdd
sekwendji przekaznikowej 200V).

* W przypadku koniecznosci ponownego wykonania pofaczen kablowych zaciskéw z powodu usterek
zwigzanych z okablowaniem, to przed rozpoczeciem pracy przy potaczeniach zwigzanych z
okablowaniem nalezy sie upewnic ze wyswietlacz klawiatury falownika jest wytaczony, oraz ze lampka
tadunku pod przednig ostong réwniez jest wytaczona. Falownik moze przechowywac tadunek
elektryczny przy wysokim napieciu dtugo po wylgczeniu zasilania.

Krok1 Przednia ostona, ostona zaciskow sterowania i prowadnica kablowa

Ostona przednia, ostona zaciskdw sterujacych oraz prowadnica kablowa muszg zosta¢ usuniete w
celu zainstalowania kabli. Aby usunac ostony i prowadnice kablowg nalezy zapoznac sie z
ponizszymi procedurami. Etapy usuwania tych czesci moga sie rézni¢ w zaleznosci od typu
falownika.

[
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Instalowanie falownika

0.8-1.5kW (jedna faza), 1.5-2.2kW (3 fazy)

1

2

3

Poluzowac srube ktéra faczy przednig ostone (prawa strona). Nacisnac i przytrzymac zatrzask
po prawej stronie ostony. Nastepnie usung¢ ostone podnoszac jg od dotu i odsuwajac jg od
przodu falownika.

Usunac Srube ktdra mocuje przednig ostone (lewa strona) (@). Nacisnac i przytrzymac
zatrzask po lewej stronie ostony. Nastepnie nalezy usuna¢ ostone podnoszac ja od dotu i
odsuwajac od przedniej czesci falownika (®).

Podtaczy¢ kable do zaciskéw zasilajacych oraz do zaciskéw sterujacych. Specyfikacje kabli
podano w 1.5 Wybdrkabli  na stronie 10.
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Instalowanie falownika

5.5-22kW (3 fazy)

1 Poluzowac $rube ktéra mocuje przednia ostone. Nastepnie usunac ostone podnoszac jg od
dotu i odsuwajac od przedniej czesci.
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Instalowanie falownika

2 Nacisnac¢i przytrzymac dzwignie po obydwu stronach prowadnicy kablowej (@), a nastepnie

usuna¢ prowadnice kablowa odciggajac ja prosto od przedniej czedci falownika (). W

przypadku pewnych typdw, jesli prowadnica kablowa jest mocowana $rubg, to najpierw
nalezy usungac srube.

3 Nacisnac¢i przytrzymac klapke po prawej stronie ostony zaciskow sterowania. Nastepnie
nalezy usungc ostone poprzez podniesienie jej od dotu i odsuniecie od przedniej czesci
falownika.

4  Podfaczyc kable do zaciskéw zasilajacych i zaciskow sterowania. Specyfikacje kabli znajdujg
siew 1.5Wybdrkabli  na stronie 10.
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Instalowanie falownika

Uwaga

W celu podtaczenia pola klawiszow z wyswietlaczem ciektokrystalicznym, nalezy usuna¢ wypychacz z
tworzywa sztucznego z dolnej czesci przedniej ostony (prawa strona) lub z ostony zaciskdw sterowania.
Nastepnie nalezy podtaczy¢ kabel sygnatowy do portu RJ-45 na tablicy sterownicze;j.

Krok2 Podlaczenie uziemienia

Usung¢ przednia ostone (ostony), prowadnice kablowa, oraz ostone zaciskdw sterowania.
Nastepnie nalezy postepowac zgodnie z instrukcjami ponizej, w celu zainstalowania podtaczenia
uziemiajgcego dla falownika.

1  Zlokalizowac zacisk uziemiajacy i podfaczy¢ do zaciskdw kabel o odpowiednich wartosciach
znamionowych. Odpowiednia specyfikacje kablowg mozna znalez¢ w rozdziale 1.5Wybdr
kabli _ na stronie 10 w celu znalezienia odpowiedniej specyfikacji kablowej dla posiadanej
instalacji.

Zaciski uziemiajgce

2 Podtaczy¢ drugie korice kabli uziemiajacych do zacisku uziemiajgcego zasilania.

Uwaga

* Produkty dla 200V wymagaja uziemienia Klasy 3. Rezystancja do ziemi musi wynosi¢ <100Q.

* Produkty dla 400V wymagaja uziemienia Klasy Specjalnej 3. Rezystancja do ziemi musi wynosi¢
<10Q.

[
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Instalowanie falownika

/\ Ostrzezenie

Zainstalowac potaczenia uziemiajace dla falownika oraz silnika postepujac zgodnie z odpowiednimi
specyfikacjami dla falownika oraz silnika, tak aby zapewni¢ bezpieczng i prawidtowa prace. Uzycie
falownika oraz silnika bez odpowiedniego podtaczenia uziemiajacego moze by¢ przyczyna porazenia
elektrycznego.

Krok3 Okablowanie zaciskow zasilajacych

Na ilustracji zamieszczonej ponizej przedstawiono uktad zaciskéw na zespole listew zaciskowych
zasilania. Przed wykonaniem potaczen kablowych nalezy zapoznac sie ze szczegétowymi opisami,
w celu zrozumienia funkgji oraz lokalizacji kazdego zacisku. Przed zainstalowanie pofaczen
kablowych nalezy sie upewnic, ze wybrane kable spetniaja lub przewyzszaja specyfikacje podane
w 1.5Wyborkabli  na stronie 10.

@® Przestroga

» Dokrecic¢ sruby zaciskowe z podanym dla nich momentem obrotowym. LuZne $ruby zespotéw listew
zaciskowych moga wywotac odfgczenie kabli i spowodowaé zwarcie lub uszkodzenie falownika.

* Do potaczen kablowych zaciskéw zasilania nalezy stosowac¢ kable miedziane o napieciu znamionowym
600V, 75C.
* Do pofaczen kablowych zaciskéw sterowania nalezy stosowac kable miedziane o napieciu
znamionowym 300V, 75C.
* Kable zasilajgce falownik musza by¢ podtaczone do zaciskéw R, S, oraz T. Podigczenie kabli
zasilajacych do zaciskéw U, V, i W spowoduje uszkodzenie falownika. Podtacz kable silnikowe
do zaciskow U, V, i W. Kolejnos¢ faz nie jest wazna.
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0.4kW (jedna faza), 0.4~0.8 kW (3 fazy)
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Doprowadzenie 3-faz Silnik
pradu zmiennego

0.8-2.2kW (jedna faza), 1.5-4.0kW (3 fazy)
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Doprowadzenie 3-faz Silnik
pradu zmiennego
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5.5-22kW (3 fazy)

a1

mio

i |

Doprowadzenie 3-faz
pradu zmiennego

Opis zaciskow sitowych

Etykiety zaciskow Nazwa

O OR=
@E [ g
w N

)
IM
Silnik

Opis

RL1YS(L2)/T(L3) |22Ciskdoprowadzeniazasilania |, 1o e \veicciowe AC.
pradem zmiennym

P2(+)/N() Zacisk potaczenia pradu statego Szyna DC.
Podtaczenie okablowania dfawika dla pradu

P1(+)/P2(+) Zacisk dfawika dla pradu statego | statego. (W przypadku korzystania z dfawika
dla pradu statego, trzeba usunaé¢ zwore)

P2(+)/B Zaciski rezystora hamowania Pod’chzen!a okablowania rezystora
hamowania.

UN/W Zaciski wyjéciowe dla silnika Fod’chzgma okablowania 3-fazowego silnika
indukcyjnego.

Uwaga

Do podfaczenia odlegtego silnika z falownikiem nalezy stosowac kable zawierajace skretki

ekranowane. Nie stosowac kabli 3-zytowych.

Upewnic sie, ze catkowita dtugos¢ kabli nie przekracza 202 m (665 stop). W przypadku falownikéw o
mocy <= 4.0 kW nalezy sie upernic, za catkowita dtugos¢ przewoddw nie przekracza 50 m (165ft).

Z powodu spadku napiecia dtugie trasy przewodowe moga by¢ przyczyna zmniejszonego
momentu obrotowego w przypadku zastosowan wykorzystujagcych mate czestotliwosci. Ponadto,
diugie trasy przewodowe zwigkszaja podatnos¢ obwodu na rozproszona pojemnosc i moga
wyzwala¢ zabezpieczajace urzadzenia nadpradowe, lub powodowac nieprawidtowe dziatanie

26 | LSis




Instalowanie falownika

urzadzen podtaczanych do falownika.
* Spadek napiecia jest obliczany z uzyciem nastepujacego wzoru:
Spadek napiecia (V) =[N3 Xrezystancja kabla (m(Ym) X dtugos¢ kabla (m) X prqd (A)]/ 1000
* Nalezy stosowac kable o najwiekszym mozliwym polu przekroju poprzecznego, aby zapewnic

zminimalizowanie spadku napiecia na dtugich odcinkach kabli. Obnizenie czestotliwosci nosnej
oraz zainstalowanie filtru mikroudarowego réwniez moze pomac w obnizeniu spadku napiecia.

\ <50m (165stop) <100m(330stop) >100m (330 stop)
Dopuszczalna czestotliwos$¢ nosna <15kHz <5 kHz <2.5kHz

/\ Ostrzezenie

Nie podtaczaj zasilania przed upewnieniem sie, ze montaz zakorczona zgodnie ze wszelkimi reguatmi i
wytycznymi. W innym wypadku grozi porazenie pradem!

(® Przestroga

*  Kable zasilajace musza zostac podfaczone do zaciskéw R, S, oraz T. Podtaczenie kabli zasilajacych
do innych zaciskéw spowoduje uszkodzenie falownika.

*  Przy podtaczaniu kabli do zaciskdw R/S/T oraz U/V/W nalezy stosowac izolowane koricowki
pierscieniowe.

*  Potaczenia zaciskowe zasilania falownika moga by¢ przyczyna powstawania harmonicznych, ktére
moga zaktdcac prace innych urzadzen komunikacyjnych znajdujacych sie w poblizu falownika. W
celu zmniejszenia zaktdcerh moze by¢ wymagana instalacja filtréw przeciwzaktéceniowych lub
przewodowych.

*  Aby unikna¢ przerwania obwodu lub uszkodzenia podtaczonych urzadzen nie nalezy instalowac
kondensatoréw przesuwajacych faze, ochrony przeciwprzepieciowej, ani elektronicznych filtréw
przeciwzakiéceniowych po stronie wyjsciowej falownika.

* W celu unikniecia przerwania obwodu oraz uszkodzenia podtaczonego sprzetu, po stronie
wyjsciowej falownika nie nalezy instalowa¢ magnetycznych stycznikéw.

Krok4 Okablowanie zaciskow sterowania

llustracje zamieszczone ponizej pokazuja szczegdtowo uktad zaciskéw okablowania sterujgcego,
oraz przefgcznikéw tablicy sterowniczej. Przed zainstalowaniem okablowania zaciskéw
sterujgcych nalezy zapoznac sie ze szczegétowymi informacjami podanymi ponizej oraz z
rozdziatem 1.5Wybdr kabli  na stronie 10 a ponadto nalezy sie upewni¢ ze uzyte kable spetniajg
wymagane specyfikacje.

[
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SW4

SWi1

0000)| fw
NOOS
! = S+ S- SG VR VICM
STEuY | 000000 RA0
Pﬁ@@lg e P4 P5CMSA B sc B85
> s o0cococoa
O [es556 ‘A1B1C1Q1EGZ4P1P2P3
m‘;:/poooooooo
@@@@@@@@@; b
<Sta|1dardowe wejscia/wyjscia (1/0)>
SW4
T ~
— o SW1 S+ S- SGVRVICM 12 AO
O Di{%@/sm 00000000
. =T SW2 P5 P6 P7 CMSA SB SC TO
00000000
e BB SARBRED

<Wielokrotne wejscia/wyjscia (1/0)>

Przelaczniki tablicy sterowniczej

Przelacznik \ Opis

SW1 Przetacznik trybu NPN/PNP

SW2 Przetacznik wyboru zaciskéw analogowych wejs¢ napieciowych/pradowych
SW3 Przetacznik wyboru zaciskéw analogowych wyjsé napieciowych/pradowych
SW4 Przetacznik wyboru rezystora terminujacego komunikacje RS485
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Wejscie wielofunkcyjne

Standardowo: gy

RX
BX
RST
Spd -L

Wejscie
analogowe

Wejscie
bezpieczenstwa STO

—0 «

[~
[
e
5

Rezystor terminujgcy

P1

P2 swi

p3 [O
pa PNP NPN

P5/TInu
Wejscie
impulsowe

™M

VR
V1

™M
12 |E| V wejscie

| analogowe
SW2

SC
SA
SB

SW3 AO ¢

Sw4 S-
o
ON OFF G

Wyjscie
analogowe

I0 VO

— Wyjscie analogowe

RS-485

Standardowo: Czestotliwosé

S
(%]
—+
=
o
=3
o
>

P24 O Zasilanie 24V

g

<Standardowe wejscia/wyjscia I/0>

—0— N

Wyjécie impulsowe

Q1/T0 Standardowo: Czestotliwosé

[Q1] Wyjscie z otwartym kolektorem
Standardowo: Praca

Wyjscie przekaznikowe
Standardowo: Wytgczenie
samoczynne (bfad, trip)

[
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Wejscie wielofunkcyjne

Standardowo: Fx

RX

BX
RST
Spd -L
Spd -M
Spd -H

Wejscie

analogowe |

Rezystor terminujgcy

P1 SW4 S-
P2 swi = s+ o Rs4s8s
p3 [ SG
ps PNP NPN
Wyjscie
P5 analogowe
P6 SW3 AO O— Wyjscie analogowe
P7 10 VO Standardowo: Czestotliwos$¢
@)Y
L TO O— Wyjscie impulsowe
VR Standardowo: Czestotliwos¢
Vi -
P24 © Zasilanie 24V
™M
Q1 o )
12 EI \I/ WeJISC|e Ii ——0— Wyjscie wielofunkcyjne
analogowe _}
EG Otwarty kolektor
- SW2 o ™—0  Standardowo: Praca

Wejscie impulsowe L

Wejscie
bezpieczenstwa STO

SC
SA
SB

Wyjscie przekaznikowe
Standardowo: Wylgczenie
samoczynne

<Wielokrotne wejscia/wyjscia (1/0)>

Opisy i etykiety zaciskow wejsciowych

Funkcja

Konfiguracja
zaciskéw
wielofunkcyjnych

P1-P7

\ Etykieta Nazwa

Wejscie

wielofunkcyjne 1-7

Opis

Konfigurowalne dla wielofunkcyjnych zaciskéw
wejsciowych. Fabryczne standardowe zaciski oraz
konfiguracja sg nastepujace:

* P1:Fx

* P2:Rx

* P3:BX

* P4:RST

* P5: Szybkos¢-L (Speed-L)

* P6: Szybko$¢-M (Speed-M)

* P7: Szybko$¢-H (Speed-H)

Standardowe wejscie/wyjscie ( 1/0) jest
przewidziane jedynie dla P5.

™M

Wspdlna

masa

Wspdlny zacisk dla zaciskow analogowych wejs¢ oraz
wyjsé.

Konfiguracja wejs¢

VR

Wejscie

UZzywane do nastawiania lub modyfikowania
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Funkgja \ Etykieta Nazwa Opis
analogowych potencjometru czestotliwosci odniesienia za pomocg analogowego
czestotliwosci wejscia napieciowego lub pragdowego.
odniesinia « Maksymalne napiecie wyjsciowe: 12V —
L =]
* Maksymalny prad wyjsciowy: 100mA, a_
* Potencjometr: 1-5 kQ =
Wejscie napieciowe Uzywane do nastawiania lub modyfikowania =5
dla sygnatu czestotliwosci odniesienia z wykorzystaniem zacisku S
V1 wejéciowego analogowego wejscia napieciowego.
czestotliwosci * Tryb unipolarny: 0-10V (maks. 12V)
odniesienia * Tryb bipolarny: -10-10V (maks. +12V)
Uzywane do nastawiania lub modyfikowania
czestotliwosci odniesienia z zastosowaniem zaciskdw
analogowych wejscia napiecia lub pradu.
Wejécie napieciowe / Przetaczanie pomiedzy trybem napigciowym (V2)
oraz pradowym (12) za pomoca przetgcznika (SW2)
pradowe dla - L
L tablicy sterowniczej.
D wejsciowego TrybV2:
sygnatu
czestotliwosci * Unipolarny: 0-10V (maksymalnie 12V)
odniesienia Tryb12
Prad wejsciowy: 4-20mA
* Maksymalny prad wejsciowy: 24mA
* Rezystancja wejsciowa: 2490
Ustalanie lub modyfikowanie czestotliwosci
odniesienia z wykorzystaniem wejsciowych sygnatéw
Wejscie impulséw impulsowych od 0 do 32kHz.
dla sygnatu * Poziom niski: 0-0.8V
T CZ":‘S.tOt.l iw.os’,ci. * Poziom wysoki: 3.5-12V
.odn|e5|,en|a (ciag (W przypadku standardowych wejs¢/wyjsc (1/0),
impulséw) wejscie impulsowe Tl oraz wielofunkcyjny zacisk P5
dzielg ten sam zacisk. (zdefiniuj funkcje dziatania w In
65 - wartos$c¢ 54 oznacza Tl)
A Wejécie gjyxi;:e do :écl)(lz(z\;\vama wyjscia falownika w
bezpieczenstwa A giyen Wyp '
Warunki:
Konfiguracja » Normalna praca: Obydwa zaciski SA oraz SB sa
funkcjonalnosci S8 Wejscie podfaczone do zacisku SC.
zwiq;anej z bezpieczefistwaB |+ Blok wyjsciowy: Jeden lub obydwa zaciski SA oraz
bezpieczeristwem SB traca potaczenie z zaciskiem SC.
Zrodio zasilania
SC wejs¢ Prad staty 24V, <25mA
bezpieczenstwa

[
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Etykiety i opisy zaciskow wyjsciowych/komunikacyjnych

Funkcja

Wyjscie
analogowe

\ Etykieta

AO

Nazwa

Wyijscie napieciowe
/ pradowe

Opis

Uzywane do wysyfania informacji wyjsciowych z
falownika do urzadzen zewnetrznych: czestotliwos¢
wyjsciowa, prad wyjsciowy, napiecie wyjsciowe, lub
napiecie state.

Za pomocg przetacznika (SW3) wybrac typ sygnatu
wyjsciowego (napieciowy lub pradowy) na zacisku AO.
Specyfikacja sygnatu wyjsciowego:

* Napiecie wyjsciowe: 0-10V

* Maksymalne wyjsciowe napiecie/prad: 12V/10mA
* Prad wyjsciowy: 0-20mA

* Maksymalny prad wyjsciowy: 24mA

+ Standardowe wyjscie fabryczne: czestotliwos$c¢

TO

Wyjécie impulsowe

Wysyta sygnaty impulsowe do urzadzen zewnetrznych

w celu zapewnienia pojedynczej wartosci wyjsciowej z

falownika zwigzanej z: czestotliwoscia wyjsciowa,

pradem wyjsciowym, napieciem wyjsciowym, lub

napieciem statym.

Specyfikacja sygnatu wyjsciowego:

* Czestotliwos¢ wyjsciowa: 0-32kHz

* Napiecie wyjsciowe: 0-12V

 Fabryczny standardowy sygnat wyjsciowy:
czestotliwosc

(W przypadku standardowego wejscia/wyjscia,

wyjscie impulsowe TO oraz wyjécie wielofunkcyjne Q1

dziela ten sam zacisk ( Ustaw funkcje Q1w 0OU.33Q1

na wartos¢ 38(TO).)

Wyjscie cyfrowe

Q1

Wielofunkcyjne
(otwarty kolektor)

Prad staty 26V, 100mA lub mniej
Fabryczne wyjscie domyslne: praca

EG

Wspdiny

Styk wspdlnej masy dla otwartego kolektora (z
zewnetrznym zrédtem zasilania)

24

Zewnetrzne Zrédto
zasilania 24V

Maksymalny prad wyjsciowy: 150mA

A1/C1/B1

Wyijscie stanu awarii

Wysyta sygnaty alarmowe gdy aktywowane sa funkcje
bezpieczenstwa falownika (prad zmienny 250V <1A,
prad staty 30V <1A).

* Stan awarii: styki A1 C1 sg potaczone (pofaczenie
otwarte B1iC1)

» Normalna praca: styki B1i C1 sg potagczone
(pofaczenie otwarte A1iC1)

Komunikacja

S+/5-/5G

Linia sygnatowa RS-
485

Uzywana do wysytania lub odbierania sygnatéw RS-
485.
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Preizolowane zagniatane polaczenia zaciskowe (typu,tulejka”).

Nalezy uzy¢ preizolowanych zagniatanych potaczen zaciskowych w celu zwiekszenia
niezawodnosci okablowania zaciskow sterujgcych. Nalezy zapoznac sie z ponizszg specyfikacjg
aby wyznaczy¢ koncowki zagniatane w celu dopasowania do réznych rozmiaréw kabli.

S
(%]
—+
=
o
=3
o
>

Specyfikacja
Numerczesci  kabla
AWG mm? L* P |
CE002506 104 |04/6.0
CE002508 26 0.25 124 105/80 0.04/1.1 |0.1/25 iJEeOOI:gEIeCtriC
CE005006 22 050 |120 |045/6.0 |0.05/13 |0.125/3.2 o
http://www.jeono.com/)

CE007506 20 0.75 [120 [045/6.0 [0.06/1.5 |0.13/34

* Jedli dtugos¢ (L) zagniatanych koncdwek przekracza 0.5” (12.7mm) po wykonaniu okablowania,
to ostona zaciskdw sterowania moze sie nie zamkng¢ catkowicie.

Wymiary (cale/mm) Producent

W celu podtaczenia kabli do zaciskow sterowania bez uzywania koncdéwek zagniatanych nalezy
zapoznac sie z ponizszg ilustracjg przedstawiajaca prawidtowg dtugos¢ odstonietego przewodu na
koncu kabla sterowania.

Uwaga

* Podczas wykonywania pofaczen kablowych przy zaciskach sterowania nalezy sie upewnic, ze
catkowita dtugosc kabli nie przekracza 50m (165 stép).

* Nalezy sie upewni¢, ze dtugosc wszystkich przewoddéw zwigzanych bezpieczeristwem nie przekracza
30m (100 stop).

* Dlugos¢ kabli pomiedzy polem klawiszy wyswietlacza ciektokrystalicznego oraz falownikiem nie
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przekracza 3.04m (10 stop). Pofaczenia kablowe diuzsze niz 3.04m (10 stdép) moga powodowac btedy
sygnatow.

* Nalezy uzy¢ materiatu ferrytowego do zabezpieczenia kabli sygnatowych przed zaktéceniami
elektromagnetycznymi.

* Nalezy zachowac ostroznos¢ przy zabezpieczaniu kabli za pomoca wigzan kablowych, tak aby
stosowac wigzania kablowe nie blizej niz 6 cali od falownika. Zapewni to wystarczajacy dostep
umozliwiajac catkowite zamkniecie przedniej ostony.

* Podczas wykonywania pofaczen kablowych zaciskéw sterujacych nalezy uzywac srubokreta o
ptaskiej korncowce (2.5mm szerokosci (0.1 cala) i 0.4mm grubosci (0.015 cala) na koncoéwece).

0.1 cala lub mniej |

# 0.015 cala lub mnigj

Krok5 Wybértrybu PNP/NPN

Falownik S100 zapewnia zaréwno tryb PNP (zrodto) jak i NPN (dren) dla wejs¢ cyfrowych. Nalezy
wybrac odpowiedni tryb w celu spetnienia wymagan, stosujac przetacznik wybierajacy PNP/NPN
(SW1) na tablicy sterowniczej. Szczegétowe informacje dotyczace zastosowan podano ponizej.

Tryb PNP (zr6dio)

Wybrac PNP za pomoca przetacznika wybierajgcego PNP/NPN (SW1). Nalezy zwrdci¢ uwage, ze
fabrycznym ustawieniem domyslnym jest tryb NPN. CM jest zaciskiem wspdlnej masy dla
wszystkich wejs¢ analogowych zacisku, a P24 jest wewnetrznym zrédtem24V. W przypadku
stosowania zewnetrznego zrédta 24V nalezy zbudowac obwdd ktéry bedzie faczyt zewnetrzne
zrédto (-) oraz zacisk wspdlnej masy CM.
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P24
* (]
PNP NPN S5
O o :.,=:
24V =
o
- =
—O O—0
P1(FX)

L 0 O——O P2RX)

Tryb NPN (dren)

Za pomocg przetgcznika wybierajacego (SW1) PNP/NPN ustawi¢ NPN. Zwréci¢ uwage, ze
fabrycznym ustawieniem domyslnym jest tryb NPN. CM jest zaciskiem wspdlnej masy dla
wszystkich wejs¢ analogowych przy zacisku, a P24 jest wewnetrznym zrédtem 24V.

P24

(]
PNP  NPN
M ‘L

J
P1(FX)

0O

©)
®)

——O O—O0 P2RX)

LSis | 3




Instalowanie falownika

Krok6 Wylaczenie filtru zapewniajacego kompatybilnosc elektromagnetycznag
dla zrédet zasilania z uziemieniem asymetrycznym

Filtr EMC (electromagnetic compatibility) jest wbudowany w nastepnych dwéch produktach.
Jednofazowy S100 1x200V, oraz tréjfazowy 3x400V. Filtr EMC zapobiega zaktdceniom
elektromagnetycznym poprzez redukcje emisji o czestotliwosciach radiowych z falownika. Uzycie
filtru EMC nie zawsze jest zalecane, poniewaz zwieksza prad uptywowy. Jedli falownik
wykorzystuje zrédto zasilania o asymetrycznym podigczeniu uziemienia, to filtr EMC MUSI zosta¢
wytaczony.

Asymetryczne podiaczenie uziemienia

Posredni
Jedna faza pu-nkt' .
potaczenia w uzlérg'ajacy

I na jednej

trqj kqt.J - fazie
uziemiona .

potaczenia

w tréjkat
Uziemiony Potaczenie
jest koniec tréjfazowe
pojedynczej bez
fazy uziemienia

A Niebezpieczenstwo

* Nie nalezy wigczac filtru EMC jesli falownik wykorzystuje Zrédio zasilania z asymetryczna strukturg
uziemiajaca, na przyktad uziemione potaczenie w trdjkat. Moze to spowodowac obrazenia ciata lub
Smier¢ na skutek porazenia elektrycznego.

* Odczekac przynajmniej 10 minut przed otwarciem oston i odstonieciem potaczen zaciskowych. Przed
rozpoczeciem pracy przy falowniku nalezy sprawdzi¢ potaczenia aby upewni¢ sie, ze wszystkie
napiecia state zostaty catkowicie roztadowane. Skutkiem porazenia elektrycznego moga by¢
uszkodzenia ciata lub $mierc.

Przed uzyciem falownika nalezy sprawdzi¢ instalacje uziemiajaca zasilania. Wytaczy¢ filtr EMC jesli
zrédto zasilana posiada asymetryczne pofaczenie uziemiajgce. Na ilustracjach ponizej nalezy
zZlokalizowac zacisk wiaczenia/wytaczenia filtru EMC i zastapi¢ metalowa Srube, srubg z tworzywa
sztucznego. Jesli filtr elektromagnetyczny bedzie potrzebny w przysztosci, to nalezy odwrécic
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kolejnos¢ czynnosci i zastapic Srube z tworzywa sztuczngo $rubg metalowa, aby ponownie
podtaczyc filtr EMC.

Sruba stalowa| Sruba z tworzywa sztucznego

T 7

EMC EMC
wigczone wylgczone

S
(%]
—+
=
o
=3
o
>

Krok7 Ponowny montaz oston i wspornika kierujacego

Ponownie zamontowac wspornik kierujgcy kabli oraz ostony po zakoriczeniu okablowania i
podstawowych konfiguracji. Nalezy zwréci¢ uwage, ze procedura montazu moze by¢ ré6zna w
zaleznosci od grupy produktéw lub rozmiaru ramy produktu.

[
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Instalowanie falownika

2.3 Poinstalacyjna lista kontrolna

Po zakonczeniu instalacji nalezy sprawdzi¢ pozycje w ponizszej tabeli aby sie upewni¢, ze falownik
zostat bezpiecznie i prawidfowo zainstalowany.

Odnosni

Pozycje Punkt kontrolny Wynik

=
;]

Czy miejsce instaladji jest odpowiednie?

%
[e)}

Czy srodowisko spetnia warunki pracy falownika?

Weryfikacja Czy zrédto zasilania spetnia znamionowa warto$¢ wejsciowa
miejsca instalacji | falownika?

/ wejscia/wyjécia | Czy znamionowa moc wyjsciowa falownika jest wystarczajgca
zasilania do zasilania urzadzen

(W pewnych okolicznosciach wystapi pogorszenie
parametréw.

1%}

Czy wytacznik automatyczny jest zainstalowany po stronie
wejsciowej falownika?

Czy warto$c¢ znamionowa wytacznika automatycznego jest
odpowiednia?

Czy kable Zrédia zasilania sg odpowiednio podtgczone do
zaciskoéw R/S/T falownika?

(Przestroga: podtaczenie zrédfa zasilania do zaciskow UNV/W | =7
moze spowodowac uszkodzenie falownika.)

Czy kable wyjsciowe silnika sg podtaczone zgodnie z wtasciwa
kolejnoscia faz (U/V/W)?

(Przestroga: jesli trzy kable fazowe nie beda podtaczone w 5.24
odpowiedniej kolejnosci, to silniki beda sie obracaty w
przeciwnym kierunku.)

Podtaczenie kabli | €2y kable uzywane w podtaczeniach do zaciskow mocy
do zaciskéw charakteryzuja sie odpowiednimi parametrami?

mocy Czy falownik jest odpowiednio uziemiony? 5.23

Czy sruby zaciskéw mocy oraz sruby zaciskow
uziemiajacych sa dokrecone zgodnie z odpowiednimi s.24
momentami obrotowymi?

Czy obwody zabezpieczenia przecigzeniowego sg
odpowiednio zainstalowane na silnikach (jesli pewna
liczba silnikéw jest obstugiwana przez jeden falownik)?

Czy falownik jest odseparowany od zrédfa zasilania za
pomocg magnetycznego stycznika (jesli uzywany jest
rezystor hamowania)?

Czy kondensatory do przesuwania fazy, ochrona
przeciwprzepieciowa oraz filtry zaktécen
elektromegnetycznych s prawidtowo zainstalowane?
(Urzadzenia te NIE MOGA by¢ instalowane po wyjsciowej
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Instalowanie falownika

Pozycje

Punkt kontrolny

stronie falownika.)

Odnosni .

k Wynik

Instalacja
okablowania
zaciskow
sterowania

Czy do okablowania zaciskéw sterowania uzywane sa
kable ze skretkami ekranowanymi (STP — ekranowana
para)?

Czy ekranowanie okablowania ze skretkami
ekranowanymi jest wiasciwie uziemione?

S
(%]
—+
=
o
=3
o
>

Jesli wymagana jest praca z uzyciem 3 kabli, to czy
wielofunkcyjne zaciski wejsciowe zostaty zdefiniowane
przed zainstalowaniem pofgczen okablowania sterowania?

Czy kable sterowania s prawidtowo zainstalowane?

Czy sruby zaciskéw sterowania sg dokrecone zgodnie z
podanymi dla nich momentami obrotowymi?

Czy catkowita dtugos¢ kabli catego okablowania
sterujgcego < 100m (165 stop)?

Czy catkowita dtugos¢ okablowania zabezpieczajacego <
30m (100 stop)?

Rézne

Czy opcjonalne karty sa prawidtowo podtaczone?

Czy w falowniku znajduja sie jakies zanieczyszczenia?

“n [
—
\O

Czy jakie$ kable stykaja sie z sasiadujacymi zaciskami,
stwarzajac potendjalne ryzyko zwarcia?

Czy potaczenia zaciskow sterowania sg oddzielone od
potaczen zaciskdw zasilania?

Czy kondensatory zostaty wymienione, jesli byty uzywane
przez > 2 lata?

Czy zostaty wymienione wentylatory ktére byly uzywane
>3 lata?

Czy dla zrodta zasilania zostat zainstalowany bezpiecznik?

Czy potaczenia do silnika s oddzielone od innych
potaczen?

Uwaga

Kabel z ekranowanymi skreconymi parami przewodoéw posiada charakteryzujacy sie wysokim
przewodnictwem ekran wokét skreconych par przewodéw. Kable z ekranowanymi skreconymi parami
zabezpieczaja przewody przed zaktdceniami elektromagnetycznymi.
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Instalowanie falownika

2.4 Praca probna

Po zrealizowaniu poinstalacyjnej listy kontrolnej nalezy postepowac zgodnie z ponizszymi
instrukcjami w celu sprawdzenia falownika.

1  Podtaczyc zasilanie do falownika. Upewnic sig, ze lampka wyswietlacza klawiatury jest
zapalona.
2 Wybrac zrodto sterowania falwonika.
3 Ustawi¢ czestotliwos¢ referencyjna, a nastepnie sprawdzi¢ nastepujace punkty:
* W przypadku wybrania V1 jako zrédta czestotliwosci odniesienia nalezy sprawdzi¢, czy zrédto
odniesienia zmienia si¢ zgodnie z napieciowym sygnatem wejsciowym na VR?

* Jesli wybrano V2 jako Zrédto czestotliwosci referencyjnej, to czy przetacznik wybierakowy
(SW2) napiecie/prad jest nastawiony na napiecie, oraz czy zrodto referencyjne zmienia sie
zgodnie z napieciem wejsciowym?

+ Jesli wybrano 12 jako Zrédto czestotliwosci referencyjnej, to czy przetacznik wybierakowy
(SW2) napiecie/prad jest nastawiony na prad, oraz czy czestotliwosc referencyjna zmienia sie
zgodnie z pragdem wejsciowym?

4  Nastawic czas przyspieszania i zwalniania.
Uruchomi¢ silnik i sprawdzi¢ nastepujace punkty:
* Upewnic sie, ze silnik obraca sie we whasciwym kierunku (patrz uwaga ponizej).

* Upewnic sie, e silnika przyspiesza i zwalnia zgodnie z ustalonymi czasami, oraz ze predkos¢
silnika osiaga czestotliwos¢ referencyjna.

Uwaga

Jesli podany jestsygnat ruchu do przodu (Fx), to silnik powinien obracac sie w kierunku
przeciwnym do kierunku ruchu wskazéwek zegara patrzac od strony obcigzenia silnika. Jedli silnik
obraca sie w kierunku przeciwnym, to nalezy zamieni¢ kable na zaciskach U oraz V.

Sprawdzanie ruchu obrotowego silnika

1 Naklawiaturze ustawic¢ kod drv (Zrédto czestotliwosci referencyjnej) w grupie pracy (Operation) na
0 (Klawiatura).

2 Nastawic zrédto czestotliwosci referencyjnej.
Nacisna¢ klawisz uruchomienia [RUN]. Silnik zaczyna ruch do przodu.

4  Obserwowac ruch obrotowy silnika od strony obciazenia i upewni¢ sie ze silnik obraca sie
przeciwnie do kierunku ruchu wskazéwek zegara (do przodu).
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Instalowanie falownika

Jedli silnik obraca sie do tytu, to nalezy zamienic¢ dwa sposrod zaciskow U/V/W.

Ruch do przodu

® Przestroga

*  Przed uruchomieniem falownika nalezy sprawdzi¢ ustawienia parametréw. Ustawienia
parametréw mozna regulowac w zaleznosci od obcigzenia.

* W celu unikniecia uszkodzenia falownika nie nalezy zasila¢ falownika napieciem wejsciowym
przekraczajacym napiecie znamionowe urzadzen.

*  Przed uruchomieniem silnika z maksymalng predkoscia nalezy potwierdzi¢ moc znamionowg
silnika. Poniewaz falowniki moga by¢ uzywane do fatwego zwiekszania predkosci silnika, nalezy
zachowac ostroznos$¢ w celu upewnienia sie ze predkos¢ silnika przypadkiem nie przekroczy
parametréw znamionowych silnika.

[
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Nauka wykonywania podstawowych operacji

3 Nauka wykonywania podstawowych
operacji

W niniejszym rozdziale opisano uktad oraz funkcje klawiatury. Ponadto przedstawiono grupy
parametréw oraz kody, wymagane do wykonywania podstawowych operacji. W rozdziale tym
réwniez przedstawiono w ogélnym zarysie prace falownika, przed przejsciem do bardziej
ztozonych zastosowan. Podano przyktady demonstrujace dziatanie falwonika.

3.1 Informacje dotyczace klawiatury

Klawiatura sktada sie zdwdch gtéwnych czesci sktadowych — wyswietlacza oraz klawiszy
operacyjnych (wprowadzajacych). Nalezy zapoznac sie z ponizszg ilustracjg w celu
zidentyfikowania nazw oraz funkgji czesci.

o wa [ °
o IC]| ([ [ [ | 2 H—e
i | [ [ [ I | ol

o Wyswietlacz
)
N [N [sror b
RUN A ES
e Klawisze

S
M) e LY
O =
Y

<\ ~ >\ 'EN
| N N N
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Nauka wykonywania podstawowych operacji

3.1.1 Opis wyswietlacza

W ponizszej tabeli wymieniono nazwy czesci oraz ich funkgje.

Nr Nazwa Funkcja
o Wyéwietlacz 7-segmentowy WySW|etIa’ informacje dotyczace aktualnego stanu pracy oraz
parametrow.
® Wekaznik ustawiania SET Dioda Swiecaca LED mryga.podczas I.<onﬁ‘guraq| par.ametrow =
oraz gdy klawisz ESC dziafa jako klawisz wielofunkcyjny. Q
® Wskaznik pracy RUN Dioda swiecaca zaczyna swiecic (w spo'sob C|q.g’fy') podczas A
pracy, i mruga podczas przyspieszania i zwalniania. @)
o Wskaznik ruchu do przodu | Dioda $wiecgca zaczyna swiecic¢ (w sposéb ciggty) podczas E
FWD ruchu do przodu.
® Wskaznik ruchu do tytu Dioda $wiecaca zaczyna $wieci¢ (w sposdb ciggly) podczas
REV ruchu do tytu.

W ponizszej tabeli wymieniono sposéb w jaki klawiatura wys$wietla znaki (litery oraz cyfry).

0 0 A A K K U U
1 1 B B L L V Vv
2 2 C C M M w W
3 3 D D N N X X
4 4 E E O 0 Y Y
5 5 F F P P Z Z
6 6 G G Q Q - -
7 7 H H R R - -
8 8 | | S S - -
9 9 J J T T - -
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Nauka wykonywania podstawowych operacji

3.1.2 Klawisze stuzace do obstugi

W ponizszej tabeli wymieniono nazwy oraz funkcje tworzacych klawiature klawiszéw stuzacych

do obstugi.
Klawisz Nazwa Opis
[RUN] klawisz Uzywany do uruchamiania falownika (wprowadza instrukcje
uruchomienia uruchomienia RUN).
[STOP/RESET]
klawisz STOP: zatrzymuije falownik.
zatrzymania / RESET: kasuje falownik po usterce lub awarii.
kasowania
klawisz [4], Przetaczanie pomiedzy kodami, lub w celu zwiekszenia lub
7 [v] klawisz zmniejszenia warto$ci parametrow.
klawisz [«], Przetaczanie pomiedzy grupami, lub w celu przesuniecia
7 klawisz [*] kursora podczas ustawiania lub modyfikowania parametréw.
Klawisz [ENT] Uzyvyar?y do W}/pleranla, p<),tW|erdzan|a, lub wprowadzania do
pamieci wartosci parametrow.
Klawisz wielofunkcyjny uzywany do konfigurowania réznych
funkgji, takich jak:
. * Pracaw trybie JOG
klawisz [ESC] i
* Przetaczania trybu zdalnego (Remote) / lokalnego (Local)
* Anulowanie wprowadzonej wartosci podczas ustawiania
parametréw
® Przestroga

Zainstalowa¢ w obwodzie oddzielny wytacznik zatrzymania awaryjnego. Klawisz
zatrzymania/kasowania [STOP/RESET] na klawiaturze dziata tylko gdy falownik zostat skonfigurowany
w celu zaakceptowania informacji wejsciowej z klawiatury.
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Nauka wykonywania podstawowych operacji

3.1.3 Lista opcji sterowania

Lista opcji falownika S100 wykorzystuje nastepujgce grupy.

Grupa Wyswietlacz  Opis

Konfiguruje podstawowe parametry funkcjonowania
. . falownika. Obejmuja one czestotliwosci referencyjne, a takze
Funkcjonowanie . L o L
. - czasy przyspieszania i zwalniania. Czestotliwosci beda
(o perEe wyswietlane jedynie wtedy, gdy bedzie uzywania klawiatura
w wersji ciektokrystalicznej.
Konfiguruje parametry dla podstawowych operacji. Obejmuja
. one prace w trybie JOG, ocene mocy silnika, zwiekszenie
Nzl (BN DR morrl?entﬁ obrc))ltowego, oraz i?me p:rametry zw?alzane z
klawiatura.
Konfiguruje podstawowe parametry, tacznie z
Podstawowe (Basic) BA parametrami zwigzanymi z silnikiem oraz
czestotliwosciami dla sterowania krokowego.
Dodatkowe AD Konfigurowanie wzorcdw przyspieszania i zwalniania, oraz
(Advanced) ustawianie wartosci granicznych czestotliwosci.
Sterawanie (Control] CN Konfiguruje w’fas’,ciwc?égi zwigzane ze sterowaniem
wektorowym bezczujnikowym.

s Konfiguruje wiasciwosci zwigzane z zaciskiem wejsciowym,
Wejscia IN tacznie z cyfrowymi wejsciami wielofunkcyjnymi oraz
(Input Terminal) S .

wejsciami analogowymi.
Wyjscia ouU Konfiguruje wiasciwosci zwigzane z zaciskiem wyjsciowym,
(Output Terminal) takie jak wyjscia przekaznikowe oraz analogowe.
Komunikacja CM Konfiguruje parametry komunikacji dla RS-485 lub innych
(Communication) opcji komunikacyjnych.
Konfiguruje sekwencje oraz operacje zwigzane ze
Aplikacja (Application) AP sterowaniem proporcjonalno-catkujgco-rézniczkujagcym
(PID).
(ZPargfezg;cnz)eme PR Konfiguruje funkcje zabezpieczajace falownika.
Konfiguruje funkcje zwigzane z dodatkowym silnikiem. Grupa
2-gi silnik (Motor 2, M?2 dodatkowego silnika (M2) pojawia sie na klawiaturze tylko
Secondary Motor) gdy jeden z wielofunkcyjnych zaciskéw wejsciowych (wejscie
65 —wejscie 71) zostat nastawiony na 26 (silnik dodatkowy).
Sekwencja
uzytkownika (User us
Sequence) Uzywana do realizacji prostych sekwencji z r6znymi blokami
Funkcja uzytkownika funkcyjnymi.
(User Sequence UF
Function)
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Nauka wykonywania podstawowych operacji

3.2 Nauka korzystania z klawiatury

Klawiatura umozliwia poruszanie sie pomiedzy grupami oraz kodami. Ponadto umozliwia
uzytkownikom wybieranie i konfigurowanie funkgji. Na poziomie kodéw mozna ustali¢ wartosci
parametréw w celu wigczenia lub wylgczenia okreslonych funkgji, lub zdecydowac jak funkgje te

beda uzywane.

Potwierdzi¢ prawidtowe wartosci (lub prawidtowy zakres wartosci), a nastepnie przesledzi¢
ponizsze przyktady w celu skonfigurowania falownika za pomoca klawiatury.

3.2.1 Wybor grupy oraz kodu

Nalezy przesledzi¢ ponizsze przyktady w celu nauczenia sie jak nalezy przefaczac sie pomiedzy
grupami i kodami.

Krok Instrukcja \Wyéwietlacz klawiatury
| J INNNI
X Lo
10 ( _
7700 O
- :- )’
Za pomoca klawiszéw [«] —
- [
1 | oraz[*] nalezy przejs¢ do AL _
pozadanej grupy. s aH
V(O _(_
Lo 100
®[ " n] 4 >\
L\ )
Za pomoca klawiszéw [4]

oraz [¥] przesuwac sie w
2 | g6re oraz w dot poprzez
kody do czasu
zlokalizowania
potrzebnego kodu.

C
-
~
-
-~

-

3 Nacisna¢ klawisz [ENT] w i
celu zapamietania zmiany.

Uwaga
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Nauka wykonywania podstawowych operacji

W przypadku pewnych ustawien nacisniecie klawisza [4] lub [¥] nie zwiekszy ani nie zmniejszy numeru
kodu o 1. Numery kodéw moga zostac¢ pominiete lub nie beda wyswietlane. Jest tak dlatego, ze pewne
numery kodéw zostaty celowo pozostawione puste (lub zarezerwowane) aby w przysztosci mozna byto
doda¢ nowe funkcje. Ponadto pewne element mogty zostac¢ ukryte (zablokowane) poniewaz pewien
kod zostat nastawiony na zablokowanie funkgji dla odpowiadajacych mu kodéw.

Na przyktad, jesli kod grupy zaawansowanej Ad.24 (warto$c graniczna czestotliwosci - Frequency Limit)
zostat ustawiony na O (nie - No), to nastepne kody, Ad.25 (dolna warto$¢ graniczna czestotliwosci - Freq
Limit Lo) oraz Ad.26 (g6rna wartosc¢ graniczna czestotliwosci - Freq Limit Hi), nie beda wyswietlane. W
przypadku ustawienia kodu Ad.24 na 1 (tak - Yes) oraz wigczenia funkgji wartosci granicznej
czestotliwosci, kody Ad.25 oraz 26 pojawig sie aby umozliwi¢ ustawienie maksymalnego oraz
minimalnego ograniczenia czestotliwosci.

3.2.2 Bezposrednie przechodzenie do réznych kodow

Ponizszy przykfad szczegétowo pokazuje przechodzenie do kodu napedu dr. 95, z kodu
poczatkowego w grupie napedu (Drive) (dr. 0). Przykiad ten stosuje sie do wszystkich grup, gdy
tylko uzytkownik chciatby przejs¢ do numeru okreslonego kodu.

SN

e
|

—

2UR
-
-

-~

o

()

-
X(

-

D
-
~
.

|
-
NN

D

-~
o
-~
-~ -

Krok  Instrukcja Wyswietlacz klawiatury
Upewnic sie, ze jesteSmy aktualnie przy pierwszym kodzie grupy DR.C
napedu (Drive) (dr.0). :

Nacisna¢ klawisz [ENT]. 9
Bedzie mrugata cyfra‘9.

Nacisna¢ klawisz [v] w celu wyswietlenia ‘5’ na pozycji jednosci

3 5

miejsca docelowego grupy, '95.

Nacisna¢ klawisz [4] w celu przejécia do pozycji dziesiatek.
Kursor przesunie sie w lewo i zostanie wyswietlone‘05. Tym razem

05

[
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Nauka wykonywania podstawowych operacji

Krok  Instrukcja Wyswietlacz klawiatury
bedzie mrugata cyfra‘0.

Nacisna¢ klawisz [4] w celu zwiekszenia liczby od ‘0" do ‘9,

Nacisna¢ klawisz [ENT].
Wyswietlany jest kod dr.95.

5
docelowa pozycja cyfry dziesigtek, '95’.

3.2.3 Ustawianie wartosci parametrow

Mozna wiaczac oraz wytgczac funkcje ustawiajac lub modyfikujac wartosci parametréw dla
roznych koddw. Nalezy bezposrednio wprowadzac wartosci ustawien, takie jak czestotliwosci
odniesienia, napiecia zasilania, oraz predkosci silnika. Nalezy przesledzi¢ ponizsze instrukcje aby
nauczyc¢ sie ustawiac lub modyfikowac wartosci parametréw.

Krok Instrukcja Wyswietlacz klawiatury
Wybra¢ grupe oraz kod w celu ustalenia lub
zmodyfikowania ustawier parametru, a

1 | nastepnie nacisnac klawisz [ENT].
Bedzie mrugafa pierwsza liczba po prawej
stronie wys$wietlacza.

4 )
L . \</ (</
Nacisng¢ klawisz [«] lub [>] w celu
2 Lo . . Iz 0T = -0
przesuniecia kursora do liczby ktéra [ ] A PO
uzytkownik chciatby zmodyfikowac. (>\ [>\
N/ /
=
[y A}
NI
Nacisna¢ klawisz [4] lub [v] w celu WING
dostosowania wartosci, a nastepnie nacisnac =
3 | Klawisz [ENT] w celu jaj potwierdzenia. .
Wyllorz.ana warto$¢ bedzie mrugata na Ri®™
wyswietlaczu. WINS,

<
N
-
(

)
=

-

Ponownie nacisna¢ klawisz [ENT] w celu
wprowadzenia zmiany do pamieci.
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Nauka wykonywania podstawowych operacji

Uwaga

* Mrugajaca liczba na wyswietlaczu wskazuje, ze klawiatura oczekuje na informacje od uzytkownika.
Zmiany zostang zapamietane gdy zostanie nacisniety klawisz [ENT] podczas gdy mruga dana
liczba. Zmiana ustawienia zostanie anulowana gdy uzytkownik nacisnie dowolny inny klawisz.

*  Warosci parametréw kazdego kodu majg podane rézne wiasciwosci oraz zakresy.

3.2.4 Konfigurowanie klawisza [ESC]

'sdQ diseg

Klawisz [ESC] jest klawiszem wielofunkcyjnym, ktéry moze by¢ konfigurowany w celu realizacji
réznych funkgji. W rozdziale 4.6Przetqczanie trybu lokalnego / zdalnego, na stronie 86 mozna

znalez¢ wiecej informadji o innych funkcjach klawisza [ESC]. Ponizszy przyktad ilustruje sposéb

konfigurowania klawisza [ESC] w celu przeprowadzenia operacji JOG.

©
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Krok  Instrukcja Wyswietlacz klawiatury
Nalezy sie upewni¢, ze znajdujemy sie przy pierwszym kodzie
1 | grupy funkcjonowania Operation, oraz ze wyswietlany jest kod 0.0C
0.00 (czestotliwos¢ sygnatu sterujgcego - Command Frequency).
Nacisna¢ klawisz [*].
2 | Nastgpito przejicie do kodu poczatkowego grupy napedu Drive DR.C
(dr.0).
Nacisna¢ klawisz [4]lub [Y] w celu wybrania kodu 90 (konfiguracja DR.9C
3 |klawisza ESC), a nastepnie nacisna¢ klawisz [ENT]. ( O‘

Kod dr.90 aktualnie posiada poczatkowa wartos¢ parametru

[
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Nauka wykonywania podstawowych operacji

Krok  Instrukcja Wyswietlacz klawiatury
rowna 0 (dostosowac do pozycji poczatkowej).

Nacisna¢ klawisz [4] w celu zmodyfikowania wartosci na 1 (klawisz

4 | impulsowania Jog) a nastepnie nacisna¢ klawisz [ENT].

Bedzie mrugata warto$¢ nowego parametru.

5 | Ponownie nacisna¢ klawisz [ENT] aby zapamieta¢ zmiany. -

Uwaga

+ Jesli kod dr. 90 (konfiguracja klawisza ESC) jest nastawiony na 1 (klawisz impulsowania JOG) lub 2
(tryb lokalny/zdalny - Local/Remote), to wskaznik ustawiania SET bedzie mrugat gdy zostanie
nacisniety klawisz [ESC].

* Fabrycznym domyslnym ustawieniem dla kodu dr. 90 jest O (przejscie do pozycji poczatkowej).
Mozna natychmiast wréci¢ do pozycji poczatkowej (kod 0.00 grupy funkcjonowania Operation),
naciskajac klawisz [ESC] podczas konfigurowania dowolnych kodéw w dowolnych grupach.

3.3 Przyklady rzeczywistych zastosowan

3.3.1 Konfiguracja czasu przyspieszania

Ponizej podano przyktad demonstrujacy jak nalezy modyfikowac¢ warto$¢ kodu czasu
przyspieszania (ACC - Acceleration time) (od 5.0 do 16.0) z grupy funkcjonowania Operation.

ENT\ ENT
/ u‘\
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A AL — 5.0 ‘6.0
) \_ Wi
/<\ /19 [<\ C\\

/

/
A\

N
; O /AN

50 | LSis




Nauka wykonywania podstawowych operacji

Krok Instrukcja Wyswietlacz klawiatury

Nalezy sie upewni¢, ze wybrany jest pierwszy kod grupy

1 |funkcjonowania Operation, oraz ze wyswietlany jest kod 0.00 0.0C
(czestotliwosc sygnatu sterujgcego - Command Frequency). -
Nacisna¢ klawisz [A]. —_—

2 | Wyswietlacz przefaczy sie na drugi kod w grupie funkcjonowania ACC
Operation, kod czasu przyspieszania ACC (Acceleration Time).
Nacisna¢ klawisz [ENT]. w
Zostanie wyswietlona liczba ‘5.0, z mrugajagcym ‘0’ Bedzie to g

3 | wskazywato, ze biezacy czas przyspieszania jest nastawiony na 5.0 5.C N
sekund. Mrugajaca wartos¢ jest gotowa do modyfikacji za pomoca _g
klawiatury. wn

Nacisna¢ klawisz [] aby zmienic warto$c znajdujaca sie na

pierwszym miejscu.
4 . o . . 5.0
Bedzie mrugata liczba ‘5’ Bedzie to oznaczato, ze mrugajaca

wartos$c ‘5’ jest gotowa do zmodyfikowania.

Nacisna¢ klawisz [4] aby zmieni¢ liczbe ‘5’ na ‘6", wartos$¢ pierwszej

pozycji docelowej liczby ’16'

Nacisna¢ klawisz [] aby przejs¢ do wartosci dla pozycji dziesigtek.
Zacznie mrugac liczba na pozycji dziesigtek, ‘0'w‘06.

06.C

Nacisna¢ klawisz [4] w celu zmiany liczbyz ‘0’ na ‘1’, aby dobrac

7 | wartos¢ pozydji dziesigtek do liczby docelowej ’16; a nastepnie 16.C
nacisna¢ klawisz [ENT].
Obydwie cyfry beda mrugaty na wyswietlaczu.

Ponownie nacisna¢ klawisz [ENT] w celu zapamietania zmian.
8 | Zostanie wyswietlony napis ‘ACC. Zmiana ustawienia czasu ACC

przyspieszania zostata ukonczona.

3.3.2 Konfiguracja czestotliwosci referencyjnej

Ponizej podano przyktad demonstrujacy konfigurowanie wzorca czestotliwosci 30.05 (Hz) z
pierwszego kodu w grupie funkcjonowania Operation (0.00).
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Nauka wykonywania podstawowych operacji

Krok  Instrukcja Wyswietlacz klawiatury
Upewnic sie, ze wybrany jest pierwszy kod grupy funkcjonowania
1 | Operation, oraz ze wyswietlany jest kod 0.00 (czestotliwos¢ 0.0C
sygnatu sterujgcego - Command Frequency). -
Nacisna¢ klawisz [ENT]. —_—
2 | Bedzie wyswitlana warto$¢ 0.00 z mrugajacym ‘0’ na pozydji 0.0C

wartosci 1/100.

Trzykrotnie nacisnac¢ klawisz [«] w celu przejscia do wartosci
3 | odpowiadajacej pozycji dziesiatek. 00.0C
Zacznie mrugac‘0’na pozycji wartosci dziesigtek.

Nacisna¢ klawisz [4] aby zmieni¢ wato$¢ na ‘3; dla wartosci pozycji

4 30.0C

dziesigtek czestotliwosci docelowej, ‘30.05.

Trzykrotnie nacisna¢ klawisz [*].

5 . IS o § 30.0C
Zacznie mrugac'0’w miejscu odpowiadajacym pozycji 1/100s. —
Nacisna¢ klawisz [4] aby zmieni¢ wartos¢ na ‘5; dla wartosci

6 | Pozydji1/100 czestotliwosci docelowej, 30.05; a nastgpnie 30.0¢

nacisna¢ klawisz [ENT].
Wartos¢ parametru bedzie mrugata na wyswietlaczu.

Ponownie nacisna¢ klawisz [ENT] aby zapamietac¢ zmiany.

7 | Mruganie zostaje wstrzymane. Wzorzec czestotliwosci zostat
skonfigurowany na 30.05Hz.

Uwaga

* Mrugajaca cyfra na wyswietlaczu sygnalizuje, ze klawiatura oczekuje na wprowadzenie informacji
przez uzytkownika. Zmiany zostang zapisane gdy zostanie nacisniety klawisz [ENT] podczas gdy
dana wartos¢ mruga. Zmiany zostang anulowane jesli zostanie nacisniety dowolny inny klawisz.

*  Wyswietlacz klawiatury falornika S100 moze wyswietla¢ do 4 cyfr. Moga by¢ jednak uzywane liczby
5-cyfrowe, a dostep do nich nastepuje poprzez nacisniecie klawisza [«] lub [*], co pozwala na
wprowadzanie za pomoca klawiatury.
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Nauka wykonywania podstawowych operacji

3.3.3 Konfiguracja czestotliwosci JOG

Ponizszy przykfad ilustruje jak nalezy konfigurowac czestotliwos¢ JOG (Jog Frequency) poprzez
modyfikacje kodu 11 w grupie napedu (Drive) (Jog Frequency) zmieniajac 10.00(Hz) na 20.00(Hz).
Mozna konfigurowa¢ parametry dla réznych kodéw w dowolnej innej grupie, w doktadnie taki
sam sposob.
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Krok  Instrukcja Wyswietlacz klawiatury
Przejs¢ do kodu 11 (Jog Frequency - czestotliwos¢ JOG) w grupie DR.11
napedu (Drive). :

Nacisna¢ klawisz [ENT].
2 | Wyswietlana jest aktualna warto$¢ czestotliwosci JOG (Jog 10.0(
Frequency) (10.00) dla kodu dr.11.

Trzykrotnie nacisna¢ klawisz [«] aby przejs¢ do wartosci na miejscu
3 | dziesigtek. 10.0C
Bedzie mrugata cyfra‘1’na pozycji dziesiagtek.

Nacisna¢ klawisz [4] aby zmieni¢ wartos¢ na ‘2; aby dostosowac

4 |warto$¢ pozydji dziesigtek wartosci docelowej "20.00; a nastepnie 20.0(
nacisna¢ klawisz [ENT].
Na wyswietlaczu beda mrugaty wszystkie cyfry parametru.

Ponownie nacisng¢ klawisz [ENT] w celu zapamietania zmian.
5 |Zostanie wyswietlony kod dr.11. Zmiana parametru bedzie DR.11
zakonczona.

3.3.4 Powrot do ustawien fabrycznych

Ponizszy przyktad demonstruje inicjalizacje parametru z uzyciem kodu dr.93 (inicjalizacja
parametru - Parameter Initialization) w grupie napedu Drive. Po wykonaniu, inicjalizacja
parametru spowoduje usuniecie wszystkich zmodyfikowanych wartosci dla wszystkich kodédw
oraz grup (powrét do ustawien fabrycznych).
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Krok  Instrukcja Wyswietlacz klawiatury
1 Przejs¢ do kodu 0 (czestotliwos¢ JOG - Jog Frequency) w grupie DR.C
napedu Drive. :
2 Nacisna¢ klawisz [ENT]. 9
Zostanie wyswietlona aktualna wartos¢ parametru (9).
3 Nacisna¢ klawisz [q] aby zmieni¢ wartos¢ na pierwszej pozycji na‘3’ 3

w kodzie docelowym, ‘93

Nacisna¢ klawisz [<] aby przejs¢ do pozycji dziesigtek.

4 03

Zostanie wyswietlona liczba ‘03.

Nacisna¢ klawisz [4] lub [¥] aby zmieni¢ ‘0" na ‘9’ dla kodu

5 93

docelowego 93/

Nacisna¢ klawisz [ENT].
Zostanie wyswietlony kod dr.93.

DR.9:

Ponownie nacisna¢ klawisz [ENT].
7 | Aktualna wartosc parametru dla kodu dr.93 zostaje ustawiona na 0 0
(nie przeprowadzac inicjalizacji).

Nacisna¢ klawisz [4] aby zmienic wartosc na 1 (wszystkie grupy -

8 | AllGrp), a nastepnie nacisna¢ klawisz [ENT]. 1
Wartos¢ parametru bedzie mrugac.

Ponownie nacisna¢ klawisz [ENT].
Rozpocznie sie inicjalizacja parametréw. Inicjalizacja parametrow

9 zostaje zakonczona gdy kod dr.93 ponownie pojawi sie na DR.9¢
wyswietlaczu.
Uwagal!

Po inicjalizacji parametréw wszystkie parametry zostaja przestawione na fabryczne wartosci domysine.
Przed ponownym uruchomieniem falownika po inicjalizacji nalezy sie upewnic, ze parametry zostaty
ponownie skonfigurowane.
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Nauka wykonywania podstawowych operacji

3.3.5 Nastawa czestotliwosci (klawiatura) oraz Start/Stop (z uzyciem

Krok

1

wejscia zaciskowego Terminal Input)

Instrukcja
Wiaczy¢ falownik.

Wyswietlacz klawiatury

Upewnic sie, ze zostat wybrany pierwszy kod grupy funkcjonowania
Operation, oraz ze wyswietlany jest kod 0.00 (czestotliwos¢ sygnatu
sterujacego - Command Frequency), nastepni nalezy nacisnac
klawisz [ENT].

Bedzie mrugata piersza cyfra po prawe;j.

0.0C

Trzykrotnie nacisnac klawisz [«] aby przejs¢ do pozycji dziesigtek.
Bedzie mrugata liczba ‘0’ na pozycji dziesatek.

00.0C

'sdQ diseg

Nacisna¢ klawisz [4] aby zmieni¢ wartos¢ na 1, a nastepnie

nacisna¢ klawisz [ENT].
Bedzie mrugata wartos¢ parametru (10.00).

10.0C

Ponownie nacisnac klawisz [ENT] aby zapamietac¢ zmiany.
Zmiana czestotliwosci referencyjnej na 10.00Hz zostata zakoriczona.

10.0C

Po zapoznaniu sie ze schematem potaczen zamieszczonym w dolnej
czesci tabelki, a nastepnie zamkna¢ wytacznik pomiedzy zaciskami
P1 (FX) oraz CM.

Lampka wskaznikowa uruchomienia RUN mruga, a lampka
wskaznikowa ruchu do przodu (FWD) zaczyna swieci¢ w sposéb
ciagly. Wyswietlana jest biezgca czestotliwos¢ przyspieszania.
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Po osiagnieciu czestotliwosci referencyjnej (10Hz), nalezy otworzy¢
wylacznik pomiedzy zaciskami P1 (FX) oraz CM.

Lampka wskaznikowa uruchomienia RUN mruga ponownie |
wyswietlana jest aktualna czestotliwos¢ zwalniania. Gdy
czestotliwos¢ osiggnie OHz, lampki wskaznikowe uruchomienia RUN
oraz ruchu do przodu FWD wytaczajg sie, i ponownie wyswietlana
jest czestotliwos¢ referencyjna (10.00Hz).

SET FWD
o= [
== ==

»e)

—50—¢ R

50— T

10Hz

P1(FX) X Cz Ny
estotliwos¢
G o b

P1(FX)-CM |

[Schemat potaczen] [Schemat dziatania]
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Nauka wykonywania podstawowych operacji

Uwaga

Instrukcje podane w tabeli s oparte na fabrycznych domysinych ustawieniach parametréw. Falownik
moze nie dziata¢ prawidtowo jesli domysine ustawienia parametréw zostang zmienione po zakupie
falownika. W takich przypadkach przed wykonaniem instrukcji podanych w tabeli nalezy
przeprowadzi¢ inicjalizacje wszystkich parametréw w celu przestawienia wartosci do fabrycznych
domyslnych ustawiert parametréw.

3.3.6 Nastawianie czestotliwosci (potencjometr) oraz Start/Stop
(zacisk wejsciowy)

Krok  Instrukcja Wyswietlacz klawiatury
1 | Wiaczy¢ falownik. -

Upewnic sig, ze zostat wybrany pierwszy kod grupy
2 |funkcjonowania Operation, oraz ze wyswietlany jest kod 0.00 0.0C
(czestotliwosc sygnatu sterujgcego - Command Frequency).

Nacisna¢ klawisz [4]14 razy aby przej$¢ do kodu Frq (Zrodto

3 o o FRq
czestotliwosci referencyjnej - Frequency reference source).
Nacisna¢ klawisz [ENT].

4 | Kod Frq w grupie funkcjonowania Operation jest aktualnie 0

nastawiony na 0 (klawiatura).

Nacisna¢ klawisz [4] aby zmienic wartos¢ parametru na 2

5 |(Potencjometr - Potentiometer), a nastepnie nacisng¢ klawisz
[ENT].
Bedzie mrugata nowa warto$¢ parametru.

Ponownie nacisnac klawisz [ENT].
6 |Ponownie zostanie wyswietlony kod Frg. Sygnat wejsciowy
czestotliwosci zostat skonfigurowany da potencjometru.

Nacisna¢ klawisz [v]4 razy.
7 | Nastepuje powrdt do pierwszego kodu grupy funkcjonowania

. : . » 0.0C
Operation (0.00). Od tego momentu mozna kontrolowac wartosci
ustawienia czestotliwosci.

Wyregulowac¢ potencjometr w celu zwiekszenia lub zmniejszenia
czestotliwosci referencyjnej na 10Hz.

Nalezy zapoznac sie ze schematem potaczen u dotu tabeli, oraz
zamkna¢ wytacznik pomiedzy zaciskami P1 (FX) oraz CM.

SET ————\FWD
9 | Lampka wskaznika pracy RUN mruga, a lampka wskaznika ruchu RUN 4','_4’,'_,' ,'_4' REV

I
I

w przdd FWD swieci w sposéb ciggly. Wyswietlana jest aktualna
czestotliwos¢ przyspieszania.

10 | Gdy czestotiiwos¢ referencyjna osiagnie (10Hz), nalezy otworzy¢ AN G
przefagcznik pomiedzy zaciskami P1 (FX) oraz CM. RUN(_ (O REY
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Nauka wykonywania podstawowych operacji

Instrukcja Wyswietlacz klawiatury
Lampka wskaznika pracy RUN znowu mruga i wyswietlana jest

aktualna czestotliwos¢ zwalniania. Gdy czestotliwos$¢ osiggnie

OHz, wskazniki RUN oraz FWD wytaczaja sie, nastepuje powrdt do

wyswietlania czestotliwosci referencyjnej (10.00Hz).

—-50—¢ R U ¢ vo)
Q
—-50—¢ S v : ).
50— T w 8
©
v
PI(FX) ¢—5s 10Hz
_l__" G @]
i VR Czestotliwos¢
V1
M P1(FX)-CM
[Schemat potaczen] [Schemat dziatania]
Uwaga

Instrukcje podane w tabeli oparto na fabrycznych domyslnych ustawieniach parametréw. Falownik
moze nie dziata¢ prawidtowo jesli domysline ustawienia parametréw zostang zmienione po zakupie
falownika. W takich przypadkach przed wykonaniem instrukcji podanych w tabeli nalezy
przeprowadzi¢ inicjalizacje wszystkich parametréw w celu przestawienia wartosci do fabrycznych
domysinych ustawien parametréw .

3.3.7 Nastawianie czestotliwosci (potencjometr) i Start/Stop
(klawiatura)

Krok Instrukcja \ Wyswietlacz klawiatury

1 | Whaczyc falownik. -
Upewnic sie, ze zostat wybrany pierwszy kod grupy
2 | funkcjonowania Operation, oraz ze wyswietlany jest kod 0.00 0.0(
(czestotliwos¢ sygnatu sterujacego - Command Frequency).

3 | Czterokrotnie nacisnac klawisz [4] aby przejs¢ do kodu drv. DRV
Nacisna¢ klawisz [ENT].
4 |Kod drvw grupie funkcjonowania Operation jest aktualnie nastawiony 1

na 1 (zacisk analogowy).

—
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Nauka wykonywania podstawowych operacji

Krok Instrukcja \ Wyswietlacz klawiatury

Nacisna¢ klawisz [Y] aby zmieni¢ wartos¢ parametru na O (klawiatura), a

5 | nastepnie nacisna¢ klawisz [ENT]. 0
Zacznie mrugac nowa wartos¢ parametro.
Ponownie nacisna¢ klawisz [ENT].

6 | Ponownie zostanie wyswietlony kod drv. Sygnat wejsciowy dru
czestotliwosci zostat skonfigurowany dla klawiatury.

Nacisna¢ klawisz [4].

7 L . o _ FRq
W celu przejscia do kodu Frq (Zzrodto czestotliwosci referencyjnej).
Nacisna¢ klawisz [ENT].

8 |Kod Frq w grupie funkcjonowania Operation jest nastawiony na 0

(klawiatura).

. d
Nacisna¢ klawisz [4] aby zmieni¢ wartos¢ na 2 (potencjometr), a

3

__FRY

9 | nastepnie nacisna¢ klawisz [ENT].
Zacznie mrugac nowa wartos¢ parametru.
Ponownie nacisna¢ klawisz [ENT].
10 | Ponownie zostaje wyswietlony kod Frq. Sygnat wejsciowy FR
czestotliwosci zostat skonfigurowany dla potencjometru.

Nacisnac klawisz [] 4 razy.
1 Nastepuje powrdt do pierwszego kodu grupy Operation (0.00). Od 0.0¢
tego momentu mozna kontrolowac ustawienie czestotliwosci.
Regulowac potencjometr w celu zwiekszenia lub zmniejszenia
12 ., L. -
czestotliwosci referencyjnej do 10Hz.

Na klawiaturze nacisna¢ klawisz [RUNI.

- Bedzie mrugata lampka wskaznika pracy RUN, a lampka wskaznika ELT A L
ruchu w przéd FWD bedzie $wiecita w sposéb ciagly. Bedzie RN O REY
wyswietlana aktualna czestotliwos¢ zwalniania.

Gdy czestotliwos¢ osiggnie wartos¢ referencyjng (10Hz), nacisnac¢
klawisz zatrzymania/kasowania [STOP/RESET] na klawiaturze.

14 | Ponownie zacznie mrugac lampka wskaznika pracy RUN i bedzie ﬁ TN 2"’?\?
wyswietlana aktualna czestotliwos¢ zwalniania. Gdy czestotliwos¢ RUN|_ O JREY
osiggnie OHz, wskazniki $wietlne RUN oraz FWD wytaczg sie, i
ponownie zostanie wyswietlona czestotliwos¢ referencyjna (10.00Hz).

—-50—¢ R u
o4 s vt 10Hz
—So—e¢ T
Czestotliwo$¢
b G
‘; VR Klawisz [RUN] [
Vi1
™M EI Klawisz [STOP/RESET] 1
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Nauka wykonywania podstawowych operacji

[Schemat potaczen] [Schemat dziatania]

Uwaga

Instrukcje podane w tabeli oparto na fabrycznych domysinych ustawieniach parametréw. Falownik
moze nie dziata¢ prawidtowo jesli domysine ustawienia parametréw zostang zmienione po zakupie
falownika. W takich przypadkach przed wykonaniem instrukcji podanych w tabeli nalezy
przeprowadzi¢ inicjalizacje wszystkich parametréw w celu przestawienia wartosci do fabrycznych
domysInych ustawien parametréw.

'sdQ diseg

LSis | s




Nauka wykonywania podstawowych operacji

3.4 Kontrolowanie dziatania

3.4.1 Kontrolowanie pradu wyjsciowego

Nastepujacy przyktad demonstruje w jako sposdéb mozna kontrolowac prad wyjsciowy w grupie
Operation za pomoca klawiatury.

(=)
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Krok  Instrukcja Wyswietlacz klawiatury
Upewnic sie, ze zostat wybrany pierwszy kod grupy Operation,

1 |orazze wyswietlany jest kod 0.00 (czestotliwos¢ sygnatu 0.0C¢
sterujgcego - Command Frequency).

Nacisna¢ klawisz [4] lub [¥] aby przej$¢ do kodu pradu Cur

2 CuUr
code.

3 Nacisna¢ klawisz [ENT]. 5.(
Wyswietlany bedzie prad wyjsciowy (5.0A). :
Ponownie nacisna¢ klawisz [ENT].

4 Nastepuje powrét do kodu Cur. Cur

Uwaga

Mozna uzy¢ kodéw dCL (monitor napiecia szyny pradu statego DC) oraz vOL (monitor napiecia
wyjsciowego) w grupie Operation doktadnie w taki sam sposéb jak pokazano w przykiadzie powyzej,
aby kontrolowa¢ odpowiednie wartosci kazdej funkgji.
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Nauka wykonywania podstawowych operacji

3.4.2 Kontrolowanie samoczynnego wylaczania w przypadku usterek

Ponizsze przyktady pokazuja, jak za pomoca klawiatury kontrolowac warunki samoczynnego
wylaczania w przypadku usterek w grupie.

Samoczynne Przyspieszanie
wylgczenia na skutek
przetezenia = ,'
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Krok  Instrukcja Wyswietlacz klawiatury
Patrz przyktadowy widok wyswietlacza klawiatury.
1 | Wystapita usterka zwigzana z samoczynnym wytaczeniem na OCT
skutek przetezenia.

Nacisng¢ klawisz [ENT], a nastepnie klawisz [4].

2 | Wyswietlana jest czestotliwos¢ pracy w momencie wystapienia 30.0(
usterki (30.00Hz).

Nacisna¢ klawisz [4].
3 | Zostanie wyswietlony prad wyjéciowy w chwili wystapienia 5.C
usterki (5.0A).

Nacisna¢ klawisz [A].
4 | Wyswietlany jest stan pracy w chwili usterki. ACC na wyswietlaczu ACC
wskazuje, ze usterka wystgpita podczas przyspieszania.

Nacisna¢ klawisz [STOP/RESET].

Falownik przechodzi do stanu wyjscioweg (zerowanie), a stan
usterki zostaje skasowany. Na klawiaturze zostaje wyswietlona
czestotliwos¢ referencyjna.

30.0(

—
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Nauka wykonywania podstawowych operacji

Uwaga

*  Jesli wtym samym czasie wystapi kilka samoczynnych wytaczen zwiazanych z usterkami, to
mozna bedzie odtworzy¢ nie wiecej niz trzy rejestry samoczynnych wylaczen zwigzanych z
usterkami, tak jak to pokazano w ponizszym przyktadzie.
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3 jednoczesne
samoczynne (etorY
wytgczenia \RESET)

» Jedli stan ostrzegawczy wystapi podczas pracy z okreslong czestotliwoscia, to aktualna

czestotliwos¢ oraz sygnat ostrzezenia WARN beda wyswietlane naprzemiennie, co 1 sekunde.
Wiecej informacji podano w rozdziale 6.30strzezenie oraz samoczynne wytqgczenie spowodowane zbyt
matym obcigzeniem na stronie 245.
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4 Nauka podstawowych funkg;ji

W niniejszym rozdziale opisano podstawowe funkcje falownika S100. Nalezy sprawdzi¢ odno$nik
do strony w tabeli w celu obejrzenia szczegétowego opisu dla kazdej sposréd zaawansowanych

funkdji.
Podstawowe zadania \ Opis \ Odnosnik
Konfiguracja zrodta Konfiguruje falownik pozwalajgc uzytkownikowi na
czestotliwosci referencyjnej ustawienie lub zmodyfikowanie czestotliwosci str.68
dla klawiatury referencyjnej za pomoca klawiatury.
E;r;ftigttlji::/g?c?rrz(fje*?enc nei Konfiguruje falownik dopuszczajac napiecia wejsciowe na
dlae bloku zaciskow (nayji ciJe bloku zaciskéw (V1,V2) i pozwalajac na ustawianie oraz str.69
. Pi& modyfikowanie czestotliwosci referencyjnej.
wejsciowe)
Efnsftigtllj i@gsc?rrzge*?enc nei Konfiguruje falownik dopuszczajac prady wejsciowe na
dlgbloku zaciskéw (or yé ) | bloku zaciskow (12) i pozwalajac na ustawianie oraz str.77
o pra modyfikowanie czestotliwosci referencyjnej.
wejsciowy)
E;nsfcig’ctlji:zg?c?rz(f:g?enc inei Konfiguruje falownik dopuszczajac impuls wejsciowy na
dlae bloku zaciskow (imyJuIsJ bloku zaciskéw (Tl) i pozwalajac na ustawianie oraz str.78
s P modyfikowanie czestotliwosci referencyjne;j.
wejsciowy)
Konfiguracia #rédia Konfiguruje falownik dopuszczajac sygnaty komunikacyjne
- stgtliw on’,ci referencvinei | € sterownikéw wyzszego poziomu, takich jak
dlae Komunikacii z Uz ciyeJm :RS- programowalne sterowniki logiczne oraz komputery str.80
485 ) Y osobiste, i pozwalajgc na ustawianie oraz modyfikowanie
czestotliwosci referencyjnej.
Sterowanie C.ZeStOtIIYY?SCIq %z | Umozliwia uzytkownikowi kontrolowanie czestotliwosci z
wykorzystaniem wejs¢ o L str.80
uzyciem wejs¢ analogowych.
analogowych
Obcie wyéwietlania informacii Konfiguruje wyswietlanie wartosci roboczych silnika.
d P ch cy ch pracy silnika ) Parametry pracy silnika sa wyswietlane albo w postaci str.81
ytyczacych pracy czestotliwosci (Hz) albo jako predkos¢ (obr./min.).
Konfiguruje predkosci krokowe z wykorzystaniem
Prekdosci krokowe czestotliwosci poprzez odbieranie sygnatu wejsciowego na | str.81
zaciskach, okreslonych dla kazdego stanu czestotliwosci.
L , | Konfiguruje falownik umoZzliwiajac reczng obstuge
Konﬁgurzflqal zrdia polecen klawiszéw ruchu do przodu [FWD], do tytu [REV] oraz str.84
dla przyciskéw klawiatury .
zatrzymania [Stop].
Konfiguracja zrédta polecenn | Konfiguruje falownik umozliwiajac przyjmowanie str84

dla wejs¢ bloku zaciskoéw

sygnatéw wejsciowych na  zaciskach FX/RX.

Konfiguracja zrodta polecen
dla komunikacji
wykorzystujacej RS-485

Konfiguruje falownik umozliwiajac akceptowanie sygnatéw
ze sterownikéw wyzszego poziomu, takich jak
programowalne sterowniki logiczne lub komputery
osobiste.

str.86
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Podstawowe zadania

Przetaczanie trybu
lokalnego/zdalnego za
pomoca klawisza [ESC]

\ Opis

Konfiguruje falownik w celu przetagczania pomiedzy
trybami pracy lokalnej i zdalnej gdy naciskany jest klawisz
[ESC].

Gdy falownik dziata z wykorzystaniem wejs¢ trybu
zdalnego (dowolne wejscie nie zwigzane z klawiatura),
konfiguracja ta moze by¢ wykorzystywana do
wykonywania konserwacji falownika, bez utraty ani bez
zmiany zapisanych ustawien parametréw. Moze ona by¢
rowniez wykorzystywana do zablokowania sygnatéw pracy
zdalnej i bezposredniego uzywania klawiatury w
sytuacjach awaryjnych.

| Odnosnik

Kontrola ruchu obrotowego

Konfiguruje falownik w celu ograniczenia kierunku obrotu

silnika silnika. (.89
Konfiguruje falownik w celu rozpoczecia pracy przy
wigczeniu zasilania. Przy tej konfiguracji falownik
Automatyczny rozruch przy o ;
. . rozpoczyna prace, a silnik przyspiesza gdy tylko do
wiaczeniu zasilania  (praca . ; o, .. |str89
falownika zostanie doprowadzone zasilanie. W celu uzycia
automatyczna) - R
konfiguracji automatycznego rozruchu zaciski zwigzane z
poleceniem pracy w bloku zaciskéw musza by¢ wtaczone.
Konfiguruje falownik w celu rozpoczecia pracy gdy
falownik jest kasowany po samoczynnym wytaczeniu
Automatyczne ponowne zwigzanym z usterka. W tej konfiguracji falownik
uruchomienia po skasowaniu | rozpoczyna prace, a silnik przyspiesza gdy tylko falownik
stanu samoczynnego zostanie skasowany po stanie samoczynnego wylaczenia w | str.90
wylaczenia zwigzanego z zwigzku z usterka.
usterka Aby konfiguracja automatycznego rozruchu mogta dziata¢,
zaciski zwiagzane z poleceniem pracy przy bloku zaciskow
muszg by¢ wiaczone.
Konfiguracja czasu
przyspieszania (Acq)/ . Konfiguruje czasy przyspieszania i zwalniania dla silnika na
zwalniania (Dec) w oparciu o . . . L . str.92
S podstawie okre$lonej czestotliwosci maksymalne;j.
czestotliwos¢ maksymalna
(Max. Frequency)
Konfiguracja czasu
przyspieszania (Acc) / Konfiguruje czasy przyspieszania i zwalniania dla silnika w tr.94
zwalniania (Dec) w oparciuo | oparciu o zdefiniowang czestotliwos¢ referencyjna. -
czestotliwos¢ referencyjna
Konfiguracja czasu krokowego . . .
. . Konfiguruje czasy krokowego przyspieszania oraz
przyspieszania (Acc) / . g . .
. . zwalniania dla silnika w oparciu o parametry zdefiniowane |str.95
zwalniania (Dec) z uzyciem o -
. . . dla zaciskéw wielofunkcyjnych.
zacisku wielofunkcyjnego
Konfiguracja przejsciowej T . L . .
etk alent Umozliwia modyfikacje gradientéw przyspieszania oraz §r.97

przyspieszania (Acc) /

zwalniania bez konfigurowania zaciskéw wielofunkcyjnych.
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Podstawowe zadania \ Opis \ Odnosnik
zwalniania (Dec)
(czestotliwosc)
. Umozliwia modyfikowanie wzorcéw gradientu
Konfiguracja wzorca . . o
. . przyspieszania i zwalniania. Podstawowe wzorce do
przyspieszania (Acc) / L . . str.98
L wyboru obejmujg wzorce liniowe oraz okreslone krzywa
zwalniania (Dec)
typu S.
. . Zatrzymuje biezace przyspieszanie lub zwalniania i
Polecenie zatrzymania . - Co .
. . kontroluje funkcjonowanie silnika ze statg predkoscia.
przyspieszania (Acc) / . . L , str.101
o Wielofunkcyjne zaciski musza by¢ skonfigurowane dla tego
zwalniania (Dec) .
polecenia.
Konfiguruje falownik dla pracy silnika przy statym
iniowy weorzec pracy ik momencie obrotowym. W celu 'zach(?wanla wymaganego | .,
momentu obrotowego czestotliwos¢ pracy moze sie
zmieniac podczas pracy.
Konfiguruje falownik do pracy z silnikiem przy
Kwadratowy wzorzec pracy | wykorzystaniu kwadratowego wzorca redukgji V/F.
S str.103
V/F Odpowiednimi obcigzeniami do pracy z kwadratowa
redukcja V/F sg wentylatory oraz pompy.
Umozliwia uzytkownikowy skonfigurowanie wzorca V/F w
Konfiguracja wzorca V/F celu dostosowania do charakterystyki silnika. Ta
. ) - . - . | str104
uzytkownika konfiguracja przeznaczona jest do specjalnych zastosowan
silnikéw, w celu uzyskania optymalnych osiggdéw.
Reczna konfiguracja falownika dla wytwarzania
. . chwilowego zwiekszania momentu obrotowego. Ta
Reczne zwigkszanie momentu . ) e
konfiguracja przeznaczona jest dla obciazen ktére str.105
obrotowego . .
wymagaja duzego rozruchowego momentu obrotowego,
takich jak podnosniki, dzwigi oraz windy.
Automatyczna konfiguracja falownika, zapewniajaca
“automatyczna regulacje” wytwarzajaca chwilowe
Automatyczne zwiekszanie zwiekszenie momentu obrotowego. Ta konfiguracja str.107
momentu obrotowego przeznaczona jest dla obcigzen wymagajacych duzego D
rozruchowego momentu obrotowego, takich jak
podnosniki, dzwigi oraz windy.
Sl e Regulu;e napiecie wyjsciowe doprowadzane do S|In.|ka. gdy
o zasilanie falownika rézni sie od znamionowego napiecia str.107
wyjéciowego s -
wejsciowego silnika.
Rozpoczecie przyspieszania jest ogolng metoda
rozpoczecia pracy silnika. Typowe zastosowanie obejmuje
konfiguracje przewidujaca przyspieszanie silnika do
Rozpoczecie przyspieszania | osiagniecia czestotliwosci docelowej w odpowiedzi na sstr.108
polecenie uruchomienia, jednak mozliwe jest
zdefiniowanie innych warunkéw uruchomienia lub
przyspieszania.
Uruchomienie po hamowaniu | Konfiguruje falownik w celu przeprowadzenia hamowania | str.108
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E—
I—
Podstawowe zadania \ Opis \ Odnosnik
statopragdowym statopragdowego (DC) przed ponownym rozpoczeciem
obracania sie silnika. Ta konfiguracja jest wykorzystywana
gdy silnik bedzie obracat sie zanim zostanie doprowadzone
napiecie z falownika.
Zatrzymanie ze zwalnianiem jest typowa metoda
wykorzystywang do zatrzymywania silnika. Silnik zwalnia
Zatrzymanie ze zwalnianiem | do OHz i zatrzymuije sie na polecenie zatrzymania, jednak | str.109
moga byc zdefiniowane inne warunki zatrzymywania lub
zwalniania.
Konfiguruje falownik do wykorzystywania hamowania
statopragdowego (DC) podczas zwalniania silnika.
Zatrzymanie przez Czestotliwosc¢ przy ktdre ma miejsce hamowanie
. . . . str.110
hamowanie statopradowe statopragdowe musi zostac zdefiniowana, a podczas
zwalniania, gdy silnik osiaga zdefiniowana czestotliwos¢,
zostaje zastosowane hamowanie statopradowe.
Konfiguruje falownik w celu przerwania zasilania silnika
Zatrzymanie wybiegiem poprzez uzycie polecenia zatrzymania. Silnik bedzie str.111
pracowat swobodnie do czasu az zwolni i sie zatrzyma.
. . Konfiguruje falownik w celu zapewnienia optymalnego
Hamowanie na granicy SENOR . . .
- . zwalniania silnika, bez wyzwalania zabezpieczenia str111
napiecia na szynie DC -
nadnapieciowego.
artaues et Konfiguruje wqrtosa gramczne‘czelstgtllwoso referencyjnej
. . | poprzez zdefiniowanie czestotliwosci poczatkowej oraz str.113
poczatkowej / maksymalnej .
maksymalne;j.
Konfiguracja gérnej/dolnej | Konfiguruje wartosci graniczne czestotliwosci referencyjnej
wartosci granicznej poprzez zdefiniowanie gérnej oraz dolnej wartosci str.114
czestotliwosci granicznej.
S S Konﬁgu‘rUJe,fe‘xlovymk w ce[u unlk'meaa pracy 5|In|ka‘z str116
czestotliwosciami wywotujacymi rezonans mechaniczny.
Stosuje sie do skonfigurowania 2-go trybu pracy i
Konfiguracja 2-go trybu pracy | przetaczania pomiedzy trybami pracy zgodnie z str.117
wymaganiami uzytkownika.
Kgnf?gurac'Ja sterowarna z Umozliwia uzytkownikowi poprawienie reakcji zaciskdw
uzyciem wielofunkcyjnych o . str.118
s o wejs¢ wielofunkcyjnych.
zaciskow wejsciowych
Konfiguracja komunikacip2p | <rigure falownikw cel dzielena i urzadzeriami |
wejsciowymi i wyjsciowymi z innymi falownikami.
Konfiguracja klawiatury z Umozliwia uzytkownikowi kontrolowanie wielu
wielodostepem (Multi- falownikéw za pomocg jednego urzadzenia str.121
keypad) kontrolujacego.
Konfiguracja sekwengiji Umozliwia uzytkownikowi realizacje prostych sekwencji z
. . . e . . str.123
uzytkownika uzyciem réznych blokéw funkcyjnych.
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4.1 Ustawianie zrédta czestotlowosci

Falownik S100 umozliwia wykorzystanie kilku metod ustawiania i modyfikowania czestotliwosci
referencyjnej dla pracy. Mozna wykorzystywac klawiature, analogowe wejscia [na przyktad
sygnaty napieciowe (V1,V2) i pragdowe (12)], lub RS-485 (sygnaty cyfrowe ze sterownikéw wyzszego
poziomu, takich jak komputer osobisty lub programowalny sterownik logiczny).

Kod Nazwa Wyswietlacz UstaW|an|’e Zakres: . Jednostka
LCD etrow ustawiania
0 KeyPad-1
(Klawiatura-1)
., KeyPad-2
Zrodt’fotr N 1 (Klawiatura-2)
Funkcjono- gzder?i;iévr:lizsa 2
wanie Frq . RefFreqSrc |4 |V2 0-12 -
. (Zrodio
(Operation) . 5 |12
zadawania
L 6 Int 485
czestotliwosci) -
8 |Field Bus
12 Pulse
(Impulsowe)

4.1.1 Klawiatura jako zrodto (ustawienie KeyPad-1)

Mozna zmodyfikowac czestotliwos¢ referencyjng poprzez uzycie klawiatury i zastosowanie zmian
poprzez nacisniecie klawisza [ENT]. W celu uzycia klawiatury jako Zrédta sygnatu wejsciowego
czestotliwosci odniesienia , nalezy przejs¢ do kodu Frq (Zrédto czestotliwosci odniesienia) w

grupie Operation i zmieni¢ warto$¢ parametru na O (Keypad-1 — Klawiatura-1). Wprowadzi¢
czestotliwos¢ referencyjna dla pracy w kodzie 0.00 (czestotliwos¢ sterujacg - Command Frequency)
w grupie Operation.)

Wyswietlacz  Ustawianie Zakres

Grupa Kod | Nazwa LCD ametréw ustawiania Jednostka
Zrédio
Frq czestotliwosci FreqRefSrc |0 |KeyPad-1 |0-12
Operation referencyjnej
0gp |CFestotliwose 0.00 Min do Max Frg* |Hz
referencyjna

* Nie mozna ustawi¢ czestotliwosci referencyjnej przekraczajacej czestotliwos¢é maksymalng (Max.
Frequency), skonfigurowang poprzez dr.20.
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4.1.2 Klawiatura jako zrodto (ustawienie klawiatury 2 - KeyPad-2)

Do zmodyfikowania czestotliwosci referencyjnej mozna uzy¢ klawiszy[4] oraz [v]. W celu uzycia
tego jako drugiej opcji, nalezy ustawi¢ klawiature jako zrédto czestotliwosci referencyjnej,
przechodzac do kodu Frq (Zrddto czestotliwosci referencyjnej) w grupie Operation i zmienic
warto$¢ parametru na 1(klawiatura 2 - Keypad-2). Pozwala to na zwiekszenie lub zmniejszenie

wartosci czestotliwosci referencyjnej poprzez naciskanie klawiszy [4] oraz [].

Kod Nazwa Wyswietlacz Ustawmmle Zakre? . Jednostka
LCD ametrow ustawiania
Zrodto
Frq czestotliwosci FreqRefSrc |1 |KeyPad-2 [0-12 -
Operation referencyjnej
000 rcezfzi:;t('__')‘/’fr?:c 0.00 Min do Max Frq* | Hz

*

Nie mozna ustawic czestotliwosci referencyjnej przekraczajacej czestotliwos¢
maksymalng (Max. Frequency), skonfigurowang poprzez dr.20.

4.1.3 Zrédto w postaci zacisku V1

Mozna nastawiac i modyfikowac czestotliwos¢ referencyjng ustalajac napieciowe sygnaty
wejsciowe z wykorzystaniem zacisku V1. Nalezy stosowac sygnaty wejsciowe z zakresu od 0 do
10V (unipolarne) jedynie do ruchu w przdd. Dla obydwu kierunkdw nalezy stosowac napieciowe
sygnaty wejsciowe z zakresu od -10 do +10V (bipolarne), przy czym ujemne napieciowe sygnaty
wejsciowe sg wykorzystywane dla operacji zwigzanych z ruchem do tytu.

4.1.3.1 Ustalanie czestotliwosci referencyjnej dla sygnatu wejsciowego 0-10V

Ustawi¢ kod 06 (polaryzacja V1 -V1 Polarity) na 0 (tryb unipolarny) w grupie zaciskdw wejsciowych
(Input Terminal) (IN). Uzy¢ napieciowego sygnatu wyjsciowego ze zrédta zewnetrznego lub uzy¢
napieciowego sygnatu wyjsciowego z zacisku VR w celu zapewnienia sygnatéw dlaV1.Na
ponizszych schematach pokazano potgczenia kablowe wymagane dla kazdego z zastosowan.

N VR
S S IO e S
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[Uzycie Zrédfa zewnetrznego]

[Uzycie zrédfa wewnetrznego (VR)]

Wyswietlacz Ustawmm’e Zakre§ . Jednostka
LCD parametrow ustawiania
Operation | Frq Zrodio czgstqthwosa FreqRefSrc |2 | V1 0-12 -
referencyjnej
Maksymalna Crestotliwode 0.00-
01 |czestotliwos¢, Freq at 100% N czestotliwos¢ | Hz
L, maksymalna
wejscie analogowe maksymalna
Monitor wejéciowy | V1 nw
05 V1 Monitor{V] 0.00 0.00-1200 |V 8 3
<
06 |Opcje polaryzacjiV1 | V1 Polarity |0 | Unipolar 0-1 - c o
M
o7 |dtetaczasowaflitru gy 0-10000  |ms @
wejsciowego V1
og |Minimalne napiecie |\, | 1 1000 000-1000 |V
wejsciowe V1
Minimalna wartos¢
In 09 |napiecia sygnatu V1Percyl |0.00 0.00-100.00 |%
wyjsciowego V1 (%)
Maksymalna
10 |wartos¢ wejsciowa |V1Voltx2 10.00 0.00-12.00 |V
V1
Maksymalna
11 |wartesenapieda |y po oo 100,00 0-100 %
sygnatu
wyjsciowego V1 (%)
Odwrdcenie .
16 charakterystyki V1inverting [0 |No 0-1 -
Poziom kwantyzacji | V1 0.00%,004- |,
17 V1 Quantizing 0.04 10.00 %

* W przypadku wybrania ‘0" kwantyzacja jest zablokowana.

Informacje dotyczace ustawien napiecia wejsciowego 0-10V

Kod

In.01 Freq -
czestotliwos¢ dla
100%

\ Opis

Konfiguruje czestotliwos¢ referencyjna przy maksymalnym napieciu wejsciowym
gdy potencjometr jest podfgczony do bloku zaciskéw sterowania. Czestotliwos¢
ustalona kodem In.01 staje sie czestotliwoscig maksymalng tylko jesli wartosc¢
ustawiona w kodzie In.11 (lub In.15) wynosi 100(%).

* Nastawic¢ kod In.01 na 40.00 i uzy¢ wartosci domysinych dla kodéw In.02-In.16.
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\ Opis
Silnik bedzie pracowat z czestotliwoscia 40.00Hz gdy do V1 doprowadzony
bedzie sygnat wejsciowy 10V.

» Ustawi¢ kod In.11 na 50.00 i uzy¢ wartosci standardowych dla kodéw In.01-
In.16. Silnik bedzie pracowat z czestotliwoscig 30.00Hz (50% domysinej
czestotliwosci maksymalnej — 60Hz) gdy do V1 doprowadzony bedzie sygnat
10V.

In.05V1 Monitor[V]

Konfiguruje falownik dla kontrolowania napiecia wejsciowego na V1.

In.07 Filtr V1

Filtr V1 moze by¢ uzyty gdy wystepuja duze zmiany pomiedzy czestotliwosciami
referencyjnymi. Zmiany mogg zostac ostabione poprzez zwiekszenie statej
czasowej, ale bedzie to wymagato zwiekszenia czasu odpowiedzi.

Wartosc t (czas) wskazuje czas potrzebny dla osiggniecia czestotliwosci rownej
63% czestotliwosci referencyjnej, gdy zewnetrzne napiecia wejsciowe sg
dostarczane wielostopniowo.

Sygnat wejsciowy V1 z
zewnetrznego zrodia |

Czestotliwos¢
100% | oooooo oo

& »
< P

Filtr V1 (t)

[Filtr V1]

In.08 V1 Volt x1-
In.11V1 Percy2

Parametry te uzywane sa do konfigurowania poziomu gradientu oraz wartosci
przesuniecia (offset) czestotliwosci wyjsciowej (OutputFrequency), w oparciu o
napiecie wejsciowe (Input Voltage).

Czestotliwos¢ odniesienia

In.11

In.09

Wejscie V1

In.08 In.10

0 | LSS




Nauka podstawowych funkgji

Kod

\ Opis

[Volt x1-In.11 V1 Perc y2]

In.16 V1 Inverting

Odwraca charakterystyke wejscia. Nalezy nastawic ten kod na 1 (Tak - Yes) jesli
chcemy odwrdci¢ charakterystyke wejscia na odwrotna.

In.17.V1 Quantizing

Kwantyzacja moze by¢ stosowana gdy wystepuje wysoki poziom zaktocern w
analogowym sygnale wejsciowym (zacisk V1).

Kwantyzacja jest uzyteczna gdy pracujemy z systemem wrazliwym na zaktécenia,
poniewaz ttumi sygnat zakt6écajacy (szum). Jednak kwantyzacja zmniejszy czutos¢
systemu (wynikowa moc czestotliwosci wyjsciowej zmniejszy sie w poréwnaniu z
analogowym sygnatem wejsciowym).

Mozna réwniez wigczy¢ filtr dolnoprzepustowy stosujac kod In.07 w celu
zmniejszenia zaktdcen, jednak zwiekszenie wartosci zmniejszy czutos¢ i moze
spowodowac pulsacje (tetnienia) czestotliwosci wyjsciowej.
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Wartosci parametréw dla kwantyzacji odnosza sie do wartosci procentowe
opartej na maksymalnym sygnale wejsciowym. Dlatego, jesli wartos¢ jest
nastawiona na 1% maksymalnego analogowego sygnatu wejsciowego (60Hz), to
czestotliwos¢ wyjsciowa zwiekszy sie lub zmniejszy od 0.6Hz na zmiane réwna
0.1V.

W przypadku zwiekszenia analogowej wartosci wejsciowej, zwiekszenie sygnatu
wejsciowego do 75% nastawionej wartosci zmieni czestotliwos¢ wyjsciowa, a
wtedy czestotliwos$c zwiekszy sie odpowiednio do nastawionej wartosci.
Podobnie, gdy analogowy sygnat wejsciowy zmniejszy sie, zmniejszenie sygnatu
wejsciowego do 75% nastawionej wartosci wywota poczatkowa zmiane
czestotliwosci wyjsciowej.

W efekcie, czestotliwos¢ wyjsciowa bedzie rézna przy przyspieszaniu oraz przy
zwalnianiu, zmniejszajac wptyw zmian analogowego sygnatu wejsciowego na
czestotliwos¢ wyjsciowa.
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Nauka podstawowych funkgji

\ Opis
Czestotliwosé
wyjsciowa (Hz)
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Wejscie analogowe (V)

0.025 0.1 0.2 9.925 10
0.075 0.175 9.975

[Kwantyzacja V1]

N

4.1.3.2 Ustawianie czestotliwosci referencyjnej dla wejscia -10-10V

Ustawic kod Frq (Zrédto czestotliwosci referencyjnej) w grupie Operation na 2 (V1), a nastepnie
ustawi¢ kod 06 (polaryzacja V1) na 1 (tryb bipolarny) w grupie zaciskéw wejsciowych (Input
Terminal) (IN). W celu zapewnienia sygnatu wejsciowego dla V1 nalezy uzy¢ napiecia wyjsciowego
zzewnetrznego zrédta.
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[okablowani