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Si cherhei t si nf ormati onen Safety information
Fir elektrische Betriebsnttel The equi pnment described is in-
zum Einsatz in industriellen tended for wuse in industrial
St ar kst romanl agen. electrical drive Systens.
Die beschriebenen elek- Thi s equi pnent can
trischen Cerate und endanger life t hr ough
Maschi nen sind Betriebs- rotating machi nery and
mttel zum Einsatz 1in high voltages, therefore
I ndustriellen starkstrom- it is essenti al t hat
anl agen. Wahr end des 6 guards for Dboth elec-
Betriebes haben diese trical and mechani cal
Betriebsnmttel gef ahrliche, parts are not renoved.
spannungsf thrende, bewegte oder The foll ow ng points shoul d be
rotierende Teile. Sie konnen observed for the safety of the
deshal b z.B. bei unzul assigem personnel :
Ent f er nen der erforderlichen = Only qualified personnel
Abdeckungen oder unzurei chender famliar with the equipnent
Wartung schwere gesundheitliche are permtted to install,
oder materielle Schaden verur- operate and maintain the
sachen. devi ces.
Die fr die Sicherheit der - System documentation nust be
Anl age Verantwortlichen niissen avail able and observed at all
deshal b gewahrlei sten, dal times.
= nur qualifiziertes Personal = Al non-qualified personnel
mt Arbeiten an den GCeréaten are kept at a safe distance
und Maschi nen beauftragt from the equipnent.
wird. - The system nust be installed
- diese Personen u.a. die mt- in accordance with local
gelieferten Betriebsanlei- regul ations.
tungen und Udbrigen Unterlagen
der Produktdokumentation bei A qualified person, is a person
allen entsprechenden Arbeiten who is famliar with all safety
stets verfugbar haben und notes and established safety
verpflichtet wer den, diese practices, Wwth the installa-
Unterl agen konsequent zu be- tion, Operation and maintenance
achten. of this  equipnent and  the
- Arbeiten an den Geréaten und hazards involved. For nore de-
Maschi nen oder in deren Nahe tailed definitions see |EC 364.
fir nichtqualifiziertes It is recomended that anyone
Personal wuntersagt werden. who operates or maintains elec-
trical or mechani cal equhfnent
Qualifiziertes Per sonal sind shoul d have a basic know edge
Personen, die auf Gund ihrer of First Aid. As a minimum,
Ausbi | dung, Er f ahr ung und they should know where the
Unt erwei sung sowie ihrer Kennt- First Aid equipnent is kept and
ni sse Uber einschl &gi ge Nornen, the identity of the official
Best i nmungen, Unf al | ver hiit ungs- First A ders.
vorschriften und Betri ebs-
verhaltnisse von dem fidr die These safety notes do not re-
Sicherheit der Anlage Verant- present a complete |list of the
wortlichen berechti gt wor den steps necessary to ensure safe
sind, die jeweils erf order - Operation of the equipment. |f
l'ichen Tatigkeiten auszufuhren you W sh further information,
und  dabei mbgl i che Cef ahren pl ease  contact your near est
erkennen und verneiden kodnnen Lenze representative

(Definitionen far Fachkréafte
I't. VDE 105 oder |EC 364).

lenze



Techni sche Beschrei bung 8600 ;s 8600 Technical

Description 2

Unter anderem sind auch Kennt -
ni sse uber Erste-Hi | f e- MaBnah-
men und die oOrtlichen Rettungs-
einrichtungen erforderlich

Mt diesen Sicherheitshinweisen
wird kein Anspruch auf Voll-
st andi gkeit erhoben. Bei Fragen
und Probl enen sprechen Sie bit-
te die far Sie  zustandige
Lenze-Vertretung an.

Die Angaben in der technischen
Beschrei bung bezi ehen sich auf
die auf der Ruckseite des
Titel bl attes angegeben Hard-
und Sof t war ever si onen der
Cer ate. Ent spri cht ein Cerat
ni cht den aufgefidhrten Versio-
nen bzw. wurde die Giltigkeit
der t echni schen Beschr ei bung

ni cht ausdr tckl i ch best ati gt

kann  der I nhal t ni cht al's
bi ndend betrachtet werden. Fur
ei ne hi er aus ent st andene
Fehl bedi enung und deren Fol gen
Ubernimt Lenze keine Gewdhr.

Die in di eser t echni schen
Beschrei bung dargestellten ver-
fahrenstechni schen H nweise und
Schal t ungsausschnitte si nd
si nngemall zu verstehen und auf
Ubertragbarkeit auf die jewei-
i ge Anwendung zu prifen

Fur die Eignung der angegebenen
Ver f ahren und der Schal tungs-
vorschlage fir die jeweilige
Anwendung Ubernimmt Lenze keine
Gewéhr

Di e Angaben dieser technischen
Beschrel bung spezifizieren die
Ei genschaften der Produkt e,

ohne diese zuzusichern.

Lenze hat die GCerate-Hardware

und Software sowi e die techni-
sche Beschrei bung mt grolder
Sorgfalt gepruft. Es kann je-
doch keine Gewahrl eistung be-
zuglich der Fehl erfrei heit

uber nomren wer den.

vor be-

Techni sche Ander ungen

hal t en.

The information in this tech-
nical description applies only
to the hardware and Software
Versions that are indicated on
the cover page. |If the version
of your equi pment  is not
l'isted, then this manual nust
not be used. Lenze cannot be
held responsible for any mal-
function resulting from the
above.

The specifications, processes
and circuitry described in this
manual are for guidance only
and nmust be adapted to your own

specific applications. Lenze
does not guar ant ee the
suitability of the processes
and circuitry for individua

applications described in this
technical description

The specifications in this

manual describe the features of
t he products, Wi t hout
guar ant ee.

Lenze personnel have carefully
checked this nanual and the
equi pment it descri bes, but
cannot be held responsible for
its accuracy.

Technical alterations reserved.

lenze
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Die Geraterei he 8600 unfallt 15
Frequenzunrichter im Leistungs-
bereich von 1,1 bis 55kW Die
Si gnal ver ar bei t ung wrd weit-
gehend von einem 16-Bit-Micro-

Control | er dur chgef thrt, was
besondere Vorteile hinsichtlich
Repr oduzi er bar kei t und Para-

metrierung bietet.

1. Eigenschaften

Pul swechsel -
Bipolartransi-

~ Sinusbewerteter
richter mt
storen

- Erd- und kurzschl uRsichere
Wechsel ri cht er ausgange, tber
Schitz schal t bar

- Fur 60 Sekunden bis zum 1,6-
fachen Nennstrom bel astbar,
dauernd bis 1,351y bei Um
gebungst enperaturen bis 40°C

- Ausgangsfrequenz bis 480 Hz

- Magnet i si erungsstronr egel ung
oder U f-Kennlinienregel ung

- Schl upf konpensat i on

- Stronbegrenzung mt
Senkung )

- Iz2+t UWberwachung als Uber-
| astschutz fir den Motor

- Paranetrierung und Diagnose
mt Tastatur und 3-stelliger
7- Segnent - Anzei ge

— Paraneter ON-LINE verander bar

- Potentialfreie digitale Ein-
und Ausgange, SPS-konpati bel

- Leitrechneranschl ulR uber se-
rielle Schnittstelle (RS232)

- IP20-Gehduse

U/ f-Ab-

Funkti onen der oOptionsbauqruppe

The inverter series 8600 com
prises 15 frequency inverters
covering a power range from 1.1
to 55kW The signal processing

is largely made by a 16-bit
m cr oprocessor, which offers
advant ages concerning repeata-

bility and Paraneter setting.

1. Features

Inverter with bipolar tran-

sistor modules

= Short-circuit and earth-fault
protected outputs can be
switched via contactors (DC)

~ 160% overcurrent capacity for
60s, 1.35°Iy overcurrent
capacity for permanent opera-
tion and anbient tenperatures
of up to 40°C

- Qutput frequency up to 480 Hz

- Excitation current control
or Uf-characteristic

- Slip compensation

- Current limt by uU/f lowering

- I2't Surveillance as overload
protection for the notor

- Paraneter setting and fault
di agnosis via keyboard and
3-digit 7-segment display

- Paraneters can be nodified
ON- LI NE

- |Isolated digital inputs and
outputs for 24V-PLC level

- Host connection via RS 232

serial interface

Encl osure IP20

control

Functions of the option board

2201AP (nachriistbar)

2 digitale Ei ngange fir 6 zu-

satzliche JOG Sollwerte

- 2 digitale Ei ngange fuar 3 zu-
satzliche Ti-Wrtepaare

- 2 digitale Ausgange fiur die
Mel dungen "Betriebsbereit”
und "I x-Genze erreicht”

- Digitaler Frequenzausgang
(o-fache Ausgangsfrequenz)

= 2 anal oge Ausgange fur Aus-
gangsfrequenz und Motorstrom

-~ Differenzeingang fir Tacho-
spannungen bis 120V

- Rel ai sausgang fur Fehlernel-

dung Trip

2201AP (can be retrofitted)

2 digital inputs for 6 addi-

tional JOG speeds

- 2 digital inputs for 3 addi-
tional acceleration and
decel eration ranmp tines

- 2 digital outputs for "Ready"
and "Ipay-limit achieved"

- Digital frequency output
(6-times the output freqgency)

- 2 analogue Qutputs for output
frequency and notor current

- Differential input for tacho
voltages up to 120V

- Relay output for Trip fault

indication

Lenze
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2. Techni sche Daten

2.1 Standardbetrieb

2. Technical data

2.1 Standard |loperation

Ger#dtetyp/Inverter type 8601186028603 18604 | 8605 (8606|8607 | 8608 |8609|8610{8611 (8612 (8613 (8614 (8615
Ausgangsleistung Sy/kVA 1,912,6 (3,6 |5,3 |6,3 |8,6 [10,9{15,5]21 26 131 39 49 |59 |72
Output power
Motornennleistung (4 pol) PN/kU 1,1(4,5 2,2 |3,0 |4,0 {5,5 | 7,5[11 15 |18,5(22 (30 37 (45 [55
Rated motor power (&pole)

]
Netzspannung ‘Uuetz 3 x 330..450V £ 0%, 50...60Hz
Hains voltage mains

|
Netznennstrom *) Inetz/A | 2,%|5,9 [5,5 | 7,5| 8,5|12,0[15,0|20,5|28 |34,5|41,0 (53 66 |79 |96
Rated mains current ,Imains/“
Ausgangsspannung U 3 x0... UNetz/mains
Output voltage l
Ausgangsfrequenz 'fd 0 ...480Hz
Output  frequency
Ausgangsnennstrom Iy/A 2,9(3,9 [5,5 | 8,0| 9,5 =M |16,5(23,5(82.0]389.5 |47,0 |60 75 |90 |110
Rated output current
Max. Ausgangsstrom (60s) |I_.. /A 4,7/6,3 |8,8 {12,8(15,2|21,0 26,0 [37,5]51,20163,5 [75.0 |96 120 (144 |176
Max. output current (60s)
Gerateverlustleistung
power loss Py/W 100 |110 {130 |150 |175 |230 [280 [350 |450 510 |eoco |700 [850 |1000 | 1200
fd = 50Hz, ] = Iy
Leitspannung U 0 ...10v
Master-voltage
Stromleitwert I 0 . ..20mA oder/or
Master-current  valuye 4 ...20mA
Umgebungstemperatur Tu 0 ...45%
Ambient temperature Ta
Verschmutzung VDE 0110 Teil 2 Verschmutzungsgrad 2
Contamination VDE 0110 Part 2 Contamination class 2
Art.-Nr. 345 | 345 | 345 | 345| 345 | 345| 345 345 | 345 | 345 345| 345| 345 | 345 | 345
Part no. 141 | 142 143| 144| 145 146| 147| 148 | 149| 150| 151| 152| 153| 154 | 155
*) Netznennstrom mit zugeordneter Netzdrossel (ohne *) rated ma.ins current only with specified mains

Drossel bis L 50% hoher) choke (without choke up to 50% more)
2.2 Betrieb mt erhbhter Dauer- 2.2 operation W th increased
| ei stung (Tu £ 40°C) permanent Power (Ta £ 40°C)

Fir  Ei nsatzfalle, bei denen For appl i cations, where a
ei ne reduzierte Uberlastfahig- reduced overload capacity IS
keit ausreichend ist, z.B. bei sufficient, especially In punp
Punpen und Luftern, kann die or Venti | at or drives, t he
Dauerl ei stung um den Faktor per manent power can be

1,35 erhoht werden. Dazu nuf}

die I-t-Uberwachung far
I>1,1-Iy abgeschaltet  werden
(s. 6.1.17). Uber st ei gt bei
di eser Ei nstel ung der

Ausgangsstrom den 1,5-fachen
Nennstrom IN, w rd nach Abl auf
von 60 Sekunden di e
Fehl ernel dung OC7 erzeugt.

lenze

I ncreased by a factor of 1.35.

For this, the I-t Surveillance
Is deactivated for I>1.1°Iy
(see 6.1.17). |If the output
current exceeds 1.5 tinmes rated
current | N0, the Controller
sets Trip OC%Il after 60 seconds.
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Zu  Dbeachten ist, dal  bei
Betrieb ~mt erhohter  Dauer-
| ei stung

- die Umebungstenperatur maxi-
mal 40°c betragen darf

- die Gerate mt zugeordneter

that for the
a higher permnent

Pl ease not e

operation at

power the

- anbient tenperature nust not
exceed 40°C

= inverters nust be operated

Net zdrossel zu betrei ben sind W th the specif. mai ns choke
Techni sche Daten fir Tu < 40°C Technical data for Ta < 40°C
Geratetyp [ Inverter type 8601 |8602 |8603 [8604 | 8605 8606 |8607 |B6&08 (8609 |8610 8611 [8612 | 8613 [ 8614 8615
Ausgangsleistung $/kVA 2,77(3.74 (5,2 |7,5 |8,9 |12,1|15.6 [22,2|29,8|36,7|43,0 |55,4(69.3 (83,1100

Output pouer

Motornennleistung (4 pol) [Py/kw 1,5] 2,2| 3,0
Rated motor power (4pole)

5,5 7,5 1 15 (18,5 22 | 30 | 37 45 55 75

Netzstrom

Mains current /A

Imains

Inetz/A 4,0 |5,4 | 7,5|10,1|11.5 [16,2(20,5| 28 [ 38 | 47 | 54 | 70 | 83 |105 | 126

Permanent output current

Dauer-Ausgangsstrom 1/A 4,0 |5,4 | 7,5(10,8|12.8 (17,5|22,5| 32 | 43 53 | 62 | 80 |100 [120 |145

Max. output current (60s)

Max. Ausgangsstrom (60s)|I../a | 4,7| 6,3| 8,8/12,815,2|20,8(26,4|37,5/51,0|63,5|75,0| 96 (120 |144 |176

Gerédteverlustleistung

Power loss P, /W 110] 125| 150
fg = 50Hz, 1 = 1,35"Iy

225( 290( 340| 450| 550| 650| 730{ 900|1100{1300{1550

Umgebungstemperatur Tu 0 ... 40°C
Ambient temperature Ta
Art.-Nr. 325 322) 3221 307| 307 307 307 307 330
Netz- Part no. 293 1491 148 342] 343 344 345 346 093
drossel
Induktivitat L/mH 3*2,5 3*1,6 3* 3* 3* 3* 3*0,55 |3* 3%0,27 |3*
Mains |[Inductivity 1,2| 1,2|0,88|0,75 0,38 0,22
choke
Nennstrom 1/A 3*7 3I*12 3*17|3%25|3*35(3%45 3*55 {3%85 3*105 (3*
Rated current 130
Abmess./ Dimens. siehe Seite 8 / see page 8
Um bei  Punpen- und Liifter- In order to adapt the inverter
antrieben den Unmichter optinal perfectly to pump  and
anzupassen, kann zusat zl i ch Ventilator drives, in addition,

eine quadratische Uf-Kennlinie
gewdhlt werden (Cl4).

Abgleich flr Punpen- und
Liufterantri ebe

Erhéhung der Dauerl ei stung

- c19 auf -15 setzen

- mt SH + PRG bestétigen

- c20 auf -0- setzen

- mt SH + PRG bestdtigen
Urstellung der U f-Kennlinie

- Regler sperren

- C auf -0- setzen

- mt SH + PRG bestéatigen

- 04 auf -1- setzen

- mt SH + PRG bestéatigen
Paranet er  spei chern _
Unter CO8 mt SH + PRG die
geanderten Parameter speichern.

a squared U f-characteristic
can be selected (Cl4).

Adi ust nent for pumpsand
Ventilators

| ncrease permanent power
- set e19 to -15
- confirm with SH + PRG
- set ¢c20to -O

- confirm with SH + PRG
Change U f-characteristic
inhibit controller

set CO6 to -O

- confirm Wth SH + PRG

- set d4 to -I-

- confirm with SH + PRG
Save Paraneters

Enter CO3 and save the nodified
Parameters with SH + PRG

lenze
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Bild/Figure 1
‘Enae

8500
e
Gerét a|lb}lc|d|e| g |Gewicht
Type Weight
mm| mm{ mm{ mm| mm| mm| kg

3. AnschluBplan

3.1 Netz- u. Mdtoranschl ul

Bild/Figure 2

[PefL JL2[3fug-uglu |v [w]
(F-1o7h

Filter

i
Il

PE Ll L2 L3

Drehstrommotor
three phase motor

Zur Reduzi erung der Netzriick-
wi rkungen sowi e zum Schut z des
Cerates vor kurzzeitigen Netz-
Uber spannungen enpfehlen wir,
die Cerate m t zugeor dnet er
Net zdrossel zu Dbetreiben.

Lenze

8601-8603|205(330(185(314{185(6 6,5

8604-8607} 275|415 (242|395(222(6,5| 13

8608-8611360|500)300(474)265(6,5| 30

8612-8615|400|690(350(662{345)10 60

3. Connectinu diagram

3.1 Mains and notor connection

Acht ung!
Ale Lei st ungskl enmren f Uhren
bis zu 3 Mnuten nach dem

Net zausschal ten Spannung.

* Abgeschirnte Leitungen und
Net zfilter finden Anwendung
bei Funkentstorung nach
G enzwertkl asse B/A
(VDE 0871).

Cauti on!

All power termnals carry mains
voltage up to 3 mnutes after
mai ns di sconnecti on.

* Screened cables and mains
filters are necessary in
conpliance with radio in=
terference suppression ac-
cording to limt value
class B/A (VDE 0871).

In order to reduce voltages fed
back to the mains and to
protect the inverter agai nst
short-term nmmins overvoltages,
it is recommended to operate
inverters only with the speci-
fied nains choke.
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3.1.1 Sicherungen 3.1.1 Fuses
Gerit/Type Netz/Mains *) Zwischenkreis/0C bus Netzteil/Power supply
8601-8603 extern/external: FF16A/500V FI: FF20A/600V 10x38 F4: MO,5A/500V 5x30
3x Art.Nr./part no. 305725 Art.Nr./part no. 321118 Art.Nr._/part no. 324987
(Sicherungshalter/Fuse holder
Ix Art.Nr./part no. 330269)
8604-8607 extern/external: FF25A/600V Fl: FF20A/600V 10x38 F2: MO,5A/500vV 5x30
3x Art.Nr./part no. 307308 Art.Nr./part no. 321118 Art.Nr./part no. 324987
{Sicherungshalter/Fuse holder
3x Art.Nr./part no. 309597)
8608-8609 FI-F3: FF63A/660V 22x58 F4: MO,25A/500V 5x30
Art.Nr./part no. 329589 Art,.Nr./part no. 328952
F5: FF1,6A/500V 6,3x32
Art.Nr./part no. 322144
8610-8611 FI-F3: FF80A/660V 22x58 F4: MO0,25A/500V 5x30
Art.Nr./part no. 329617 Art.Nr./part no. 328952
F5: FF1,6A/500V 6,3x32
Art.Nr./part no. 322144
8612-8615 extern/external: FF160A/660vV F1: FF250A/660V 27x60 F3: FF1,6A/500V 6,3x32
3x Art.Nr./part no. 329898 Art.Nr./part no. 337836 Art.Nr./part no. 322144
(Sicherungshalter/Fuse holder
Ix Art.Nr./part no. 329807)
*) Empfohlen al S Gerateschutz, bei 8608 bis 8611 *) recommended for inverter protection, fuses are
bereits  eingebaut included in inverter types 8608 to 8611
3.1.2 Netzdrossel 3.1.2 Mains choke
Bild/Figure 3 3
—
L+ 4+ -+
W
(Y9
+ + + 1,
m |1] n_bi
¢ i d |
_ a b |
Gerat L 1 Art.Nr. a b c d e f k m n Gewicht (kg)
Type mH A Part no.| mm mm mm mm mm mm mm mm mm Weight (kg)
8601-03 3x2,5 3x7 325293 120 | 61| 84 | 45 | 130 | 105 73| 6,0 11 1,8
8604-05 3x1,6 3x12 | 325294 150 | 70| 90 | 54 | 155 | 130 | 81 | 6,0 | 11 3.8
8606 3x1,2 3x17 | 322149 120 | 65 | 109 | 51 | 162 | 120 | 80 | 5,0 | 10 2.7
8607 3x1,2 3x25 | 322148 150 | 76 | 140 | 61 | 180 | 140 | 95| 5,0 | 10 6,0
8608 3x0,88 | 3x35 | 307342 180 | 91 | 161 | 74 | 225 | 165 120 6,3 | 11 9,8
8609/10 3x0,75 | 3x45 | 307343 180 | 91 | 161 | 74 | 225 | 165 120 6.3 | 11 9,8
8611 3x0,55 | 3x55 | 307344 228 | 88 | 206 69 | 263 | 205 120[ 4,3 | 11 19,0
8612/13 3x0,38 | 3x85 | 307345 228 | 111 | 206 94 | 263 | 205 140| 6,3 11 19,5
8614 3x0,27 | 3x105 | 307346 228 | 111 | 206 94 | 273 | 205 150 6.3 1 20,0
8615 3x0,22 | 3x130 | 330093 264 | 102 | 240 81 | 265 | 237 135 8.3 16 20,0

Llenze
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3.2 steuerbaugruppe 3.2 Control stage
a) mt externer 24v-versorgung a) with external 24V supply
Bild/Figure 4
F,’( *” BR Acht ung!
Lx 2K2 3x56R »s G\D ist mt PE ver-
" bunden; Hi nwei se
Wee l‘Tll [:] ¢ GND q] [1'] PE I_—"]_GND s. 3.4
1 T Caut i on!
[20]21[24{27]28{39{40]1 |42]45]59)] 13[«]7(8]9] GDis connected to
A N N PE, see 3.4
é—‘;" . é anal oger Sol I wert/
anaIO%ue set-value
\ Relais/relays 24 V a) Po - ent1 onet er
Ri 2 1k b) Leitspannung/
! z.B. Art.-Nr. 326 003 Master vol tage
e.g. part no.
0... 10v
X c) Leitstrom
L JOG TRIP RER TRIP Qmin IMP Mast er current
Reset - 0...20mA
(R101 = 511Q)
4...20mAa
(R101 = 7500
R208 = 27,4k)

srehe Ber pack/" |
see accessory Kkit

Digital e Ausgénge Digital outputs

L—— I npul ssperre (OV) pulse inhibit (V)
fq < Qpin (OV) (0V)
Fehl'er (OV) faurs (’8})‘
Digital e FEi naanse Digital inputs
(aktiv bei (active wWith wvolt-
13...30V) age levels 13v-30V)
Regl erfrei gabe Controller release
Fehl er - Rickset zen TRI P- Reset
Interner Sollwert internal set-value
Li nksl auf CCW rotation
b) ohne externe 24V-Versorgung b) without external 24v supply
Bild/Figure 5
0 B GND
l T Acht ung!
[20]21]24]27]28]35]40]41{42]45]59] Fur die Funktion der
digitalen Ei ngange
sind die Klemen 39
o ok o e Bnd k40 hier zu
SGod——1 - -t—t-71 riacken.
% é Caut i on!

L JOG TRIP RFR
Reset

Lenze

b

TRIP Qpmin IMP

Relais/relays 15 v

Ri 2 60080

z.B. Art.-Nr. 326 850
e.g. part no 326 850

Termnals 39 and 40

must be bridged when

using the digital in-

put functions.
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3.3 Einbau- und Betriebs-
hi nwei se

= Das Cerat ist senkrecht mt
untenliegender Kl emreiste zu
monti eren.

- Es nuB ein Einbaufreiraum von
100mm oben und unten sow e
10omm Seitlich (nur 8612-
8615) eingehalten werden.

Auf ungehinderten Zutritt
der Kuhlluft und Austritt der
der Abluft ist zu achten.

- Die nechani sche schraubbe-
festigung des Sollwertpoten-
tiometers (Beipack) ist mt
PE zu verbi nden.

- Die Cerate durfen ohne zu-
satzliche Mlinahme (z.B. Nul-

Iung) nicht an ein Netz mt

FI - Schut zschal ter  angeschl os-
sen werden (VDE 0160/05.88).
Bei einem Erdschluld kann ein
deichanteil im Fehlerstrom
die Auslésung des FI-Schutz-
Schal ters verhindern.

= Die Ungebungstenperatur darf
45°C nicht Uuberschreiten. Bei
abgeschalteter 1-t-Uberwa-
chung fir 1 > 1,1-1y Sind
mx. 4o0°c einzuhalten

~ Defekte Sicherungen nur im
spannungsl osen Zustand ge-
gen den vorgeschriebenen
Typ auswechsel n.

= Acht ung!

Di eses Gerat erzeugt bei ent-
sprechender Einstellung eine
Ausgangsfrequenz bis 480 Hz.
Bei Anschluld eines dafir un-
geei gneten Mtors kann sich
eine gefahrliche Uberdrehzah
ergeben.

3.4 Verdrahtungshinweise

Um EMW-Storungen  wahrend des
Betriebes zu verneiden, niissen
Auf bau und Verdrahtung digita-
lisierter Antriebsregler beson-

ders  sorgfaltig  durchgefihrt
wer den. Dgitalisierte An-
triebsregler sind  kei neswegs

storanfal liger als anal oge An-
triebe, aber die Storauswr-
kungen von anal ogen und di gi -
talen Geraten sind in der Regel
sehr unterschiedlich.

3.3 Installation and operating

i nstructions

Install the inverter verti-
cally with the term nal
strip at the bottom

Ensure that there is free
space of 1o0omm at the top and
bottom and 100mm at either
side (only necessary for
8612-8615) .

Ensure adequate Ventilation.
Connect the fixing screw oOf
the set-value Potentioneter

accessory kit) to PE

he inverters mnust not be
connected to mains with an
earth-| eakage current
breaker, W thout additional
protective neasures (e.g.
zer oi nQ) %see VDE 0160/5.88)
In case of an earth-fault, a
DC conmponent in the fault
current can prevent the re-
| ease of the earth |eakage
current breaker.
The ambient tenperature nust
not exceed 45°c. If the I't
Surveillance is deactivated
for 1 > 1,1°Iy, the anbient
tenperature nust not exceed
40°C
Repl ace defective fuses only
with the specified type when
the inverter is swtched off.
Cauti on!
Depending on the adjustnent,
the inverters can produce
output frequencies of up to
480 Hz. In case of connecting
motors which are not suitable
for such high frequencies,
dangerous overspeed nay |ead
to notor damages!

3.4 Wring

order t O avoi d radi o

interference, care nust be
taken with the design and
connection of digital drives

Digital drives are not nore

vul nerabl e agai nst inter-
ferences than analogue drives,
but nornmal |y t hey have

different effects. Interference

anal ogue devices only be-

comes oObvious as irregularities
in torque and speed.

lenze
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St érungen bei einem anal ogen
Antriebsregler fuhren neist nur
zu Unstetigkeiten in Drehnmonent
und Dr ehzahl . Bei Digital -
geraten konnen jedoch Storungen
i m  Progranmabl auf ent st ehen,
die das sofortige Sperren des
Antriebsreglers notwendi g ma-
chen (Fehlermeldung ccr).

Um derartige Betri ebsunter-
brechungen zu verneiden, sind
den Masse(GND)- und Erdpoten-
tial (PE)~Verbindungen sow e den
Abschi r mungen besondere Auf -
mer ksankeit zu schenken.

= Signalleitungen sind grund-
satzlich abzuschirnen. Eine
Paral | el verl egung zu stor-
behafteten Motorl eitungen
i st noglichst zu verneiden.
Sollte eine raumich getrenn-
te Verlegung von Signallei-
tungen und Motorleitungen
nicht noglich sein, sind die
Mot or | ei tungen ebenfalls ab-
zuschi rmen.

- Un die Wrksankeit der Ab-
schirmungen sicherzustellen,
missen diese bei Unterbre-
chungen (Kl enm eisten, Relais
Si cherungen) leitend weiter-
ver bunden werden.

- Der Schirm der Motorleitung
mul3 direkt auf PE gelegt wer-
den, bei Leitungslangen > 3m
mogl i chst beidseitig. Ein
Auf | egen am Regel gerat fuhrt
zu Ei nkoppl ungen von Storsig-
nalen in die Steuerelektronik
und ist deshalb unzul assig.

- Acht ung!
Zur Erhoéhung der EW (El ek-
tromagneti sche Vertraglich-
keit) ist das Bezugspotenti al
G\D der GCeréateelektronik mt
dem Schutzleiter PE gerate-
intern verbunden.

Bei Einzelantrieben und im Ver-
bundbetrieb sind zur optinalen
St 6runt erdr ickung das Aufl egen
des Schirnms der Steuerleitungen
und di e GND- PE- Ver bi ndung un-
terschiedlich durchzuf thren.

Lenze

Interference of digital drives
nay cause program errors;
therefore it is inportant that
the drives are inhibited im=-
nmedi atel y when interference
occurs. This is done by a TRIP
function corresponding to the
fault indication CCr.

In order t o avoid t hese
Probl ens, care nust be taken
with ground (GND) and pro-
tective earth (PE) connections
as well as the screening

- Always screen signal cabl es.
Avoid that the cables are
laid in parallel to inter-
ference generating notor
cables. If it is not possible
to lay signal and notor
cabl es separately, the notor
cables must also be screened.

- To ensure effective screening
of the cables, a conductive
connection is necessary in
case of interruptions (e.g.
term nal boards, relays,
fuses).

~ The screening of the notor
cable nust be applied direct-
ly to PE and for cable
| engths longer than 3m, both
ends nust be connected to PE
A screen connection inside
the unit causes the coupling
of interference Signals wth
the control electronics and
Is therefore not permssible

~ Caution!
To increase the EMC (elec-
tromagnetic conpatibility)
the reference potential GN\D
is connected wth protective
earth (PE) inside the drive.

To ensure an optimum inter-
ference suppr essi on, the
screening and t he GND~PE-

connection is made differently
for single- and nulti-drive
net wor ks.
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3.4.1 Einselantrieb 3.4.1 single drive

- Die Abschirmngen der Steuer- - Connect the screening of the
| eitungen sind am Regel gerat control cables to PE of the
auf PE zu legen. Zur Vernei- drive at one side to avoid
dung von storenden Erdschlei- earth | oops.
fen sind diese nur einseitig
auf zul egen. - G\D and PE are connected by

a jumper inside the drive.

= G\D und PE sind durch eine
gerateinterne Drahtbricke
ver bunden.

3.4.2 Verbundbetrieb nehrerer 3.4.2 Networking

Antriebe

- Bei Verlegung der Masse(GND)- = Wien laying the ground (G\D)
Ver bi ndungen ist darauf zu cables, care nust be taken
achten, dall keine Masse- that there are no ground
schleifen entstehen. Dazu ist | oops. For this, the GN\DPE
in jedem Regelgerat die GND- connection nust be renoved in

PE- Ver bi ndung zu off nen.
Dies geschieht bei den GCera-
ten 8600 durch Entfernen der
Draht br icke BR-PE (siehe
Seite 9).

Unrichter 8601-8603

Bild/Figure 6.1

every drive. For the inver-
ters 8600, renove the jumper
BR-PE (see page 9).

Inverters 8601-8603

BR'PEI PE | L1 | L2

L3

6

-%UVWPE

Klemm ei ste Leistungsteil Term nal strip power stage
Unrichter 8604-8607 Inverters 8604-8607
Bild/Figure 6.2
=
8 | |PE L1112 L3 +G -UG UV W
Klemm ei ste Leistungsteil Termnal strip power stage

lenze
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Unrichter 8608-8611 |nverters 8608-8611

Bild/Figure 6.3

:

BR-PE

4

zu ver bi nden.

- Die Schirme der Mbdtorleitun-
gen nissen separat zusammen-
gefalt und auf PE gel egt
werden. Sie dirfen nicht mt
den Schirnmen der Steuerlei-
tung verbunden werden, auler
Uber den zentral en PE-Punkt.

lenze

PE LY fL2 (L3 (UG |-UG| u | Vv |w [PE
Kl enm ei ste Lei stungsteil Term nal strip power stage
Unrichter 8612-8615 Inverters 8612-8615
In den Geraten 8612-8615 For the inverter types 8612
befindet sich die Briicke to 8615, the bridge between
zwi schen GND und PE auf der G\ND and PE is located on the
Baugruppe 86128 und ist mt 86128 nodule and marked with
BR- PE gekennzeichnet. Die BR- PE.
8612s ist auf der Ruckseite The nodule is fixed on the
des herauskl appbaren Bau- rear of the hinged nodul e
gruppentragers angebracht. carrier.

- Alle Msseleitungen sind auf - Al ground cables nust then
externe isolierte Sammel punk- be lead to external, insu-
te zu fihren, von dort stern- lated central points, centra-
formg zusammenzufassen und lized again from there and
in der zentralen Einspeisung connected to PE in the cen-
mt PE zu verbinden. tral supply.

- Die einzelnen Schirme der The individual screens of the
Signal l eitungen sind einsei- control cables nust be con-
tig entsprechend den Masse nected to external insulated
( G\D) - Ver bi ndungen auf exter- points which are then con-
ne isolierte Sammel punkte zu nected to the PE potential at
fuhren und an einer zentralen a central point.

Stelle mt dem PE-Potential

The screens of each notor
cable should be connected to
the central PE point separa-
tely and must not be connect-
ed with the the gcreen of the
control cables, other than
via the central point PE.



Techni sche Beschrei bung 8600 , 8600 Technica

Description 14

3.5 Funkentstérung

Der Einsatz
maRnahnen i st

ohne Funkentstér-
in elektrischen

Anl agen innerhalb zusammenhéan-
gender Betriebsraume, Betriebs-

statten oder Industrieanlagen

dann zulassig, wenn aullerhalb
der Betriebsstatte die Genz-
werte nach VDE 0871/6.78,
Klasse B eingehalten wer den
(Al'l gemeine  Genehm gung nach
dem Cesetz Uber den Betrieb von
Hochf requenzger a en vom 14. 12.

1984, Antsbl. Vg 1045/1046).
Fir den Ensatz in Anlagen
i nner hal b ei nes Wohngebi et es

oder  bei Uber schrei tung der
G enzwertkl asse B aulBer hal b
ei ner Betriebsstatte si nd
FunkentstdrmaBnahmen erforder-

lich, die einen Funkentstorgrad
nach VDE0871, Genzwertklasse B
si cherstellen.

Funktentstérmafnahmen
nach VDE 0871 Kl asse B/A

a) Netzfilter

3.5 Radio interference
suppression

The Operation of controllers

Wi t hout radi o interference
suppression is permssible in
el ectrical Systens within con-
nected Qperation rooms, com-

nercial prem ses or industrial
plants, provided that outside
the conmercial prem ses the
limt values according to VDE

0s71/6.78, class B are not
exceeded. The controllers
should onlv be operated in
compliance with local
resulations. |If the Controller
is to be used WwWthin a
resi denti al area or i f
the limt value class B outside

the prem ses is exceeded, nore
effective suppression i S neces-
sary In order to ensure compli-
ance Wth VDE 0871, limt value
class B.

Measures against radio
interference according to
VDEO871, class B/A

a) Mains filter

Ger &t et yp/ 8601- 8605

I nverter type

8606- 8607

8608-8612 |[8613-8615

Net zfilter/
Mains filter

Art.-Nr./Part no. 341094

paral | el

2X 2X

paral | el
341094 343077

Entstdrklasse B
Suppression class

343077
A

b) Abschirnungen

Mtorleitung _
- Netzleitung zw schen Filter
und GCer at

b) Screening requirements

- Mbt or cable

- Miins cable between filter
and inverter

lenze
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4, Bedi eneinheit 4. operating term nal

Bild/Figure 7/

Anzei ge
Di spl ay

Betri ebsbereit (LED grin)
ready to operate (LED green)

8.8 8 - ¢ —
e _——L— | max- G enze erreicht (LED rot)

| max 1limit reached (LED red)

RDY 0 =

—— | npul ssperre (LED gel b)
STP >PELT ©
PG4 v SH pulse inhibit (LED yellow
B :
Bedi ent ast en
operating keys

Tast enf unkti onen Key functions

PRG Wechsel n  zwi schen PRG Change between code
Code- und Paraneter- and Paranmeter |evel
ebene

SH + PRG Anderung ausf iihren SH + PRG Execute change

A Angezei gten Wert A I ncrease displayed
ver gr 6Rern val ue

A + SH Angezeigten Wert A + SH I ncrease displayed
schnel |  vergroRern value f ast

v Angezei gten \Wert v Reduce displ ayed
ver Kkl ei nern value

¥ + SH  Angezeigten Wert ¥ + SH Reduce di spl ayed
schnel | verkleinern val ue fast

STP Regl er sperren STP Inhibit Controller

SH + STP Regler freigeben SH + STP Release Controller

Bei m Ausf Uhrungsbef ehl 8H + PRG Bor the execution command SH +
sowi e bei m Frel gabebefehl sm + PRO, and the release command SH
8TP ist zunachst die BH Taste + 8TP first press the 8SH key
und dann zusatzlich die PRO and hold, then press the PRO or
bzw. STP-Taste zu dariicken. STP key.

lenze
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5. Codetabelle 5. Code table
Code- Ebene Parameterebene Wlerksabgleic
Code Level PRG Parameter Level Factory
C===> setting
c{0|0]* Codesatz -10|-jJSH + PRG PW Standard Codesatz e “ (4]~
Code set nur lesen
Standard code set *
read only
»|3]=|SH + PRC PW Standard Codesatz *
Standard code set *
-12|-|SH ¢+ PRG PW FErueiterter Codesatz
Extended code set
-19]- Nur fir Service
only for authorized Initiali-
Service personnel sierung
PW = Passworteingabe beim Wechsel zwischen coo, CO1,
-0- und -1- bzw. -0- und -2- wenn in co4, und
C94 ein Passwort definiert ist CO9 sind
nur Uber
PW = Enter passuord uhen changing between Tastatur
-0- and -1-or -0- and -2-if a pass- verander-
uord has been defined under code C94 bar,
€04 und
=|PH -+ Passwort-Anforderung fiir ca. 1s CO9 nur bei
Password requirement for 1s C01= 0 oder 1
X[X|x|]SH + PRG Eingabe des Passwortes
Enter password
¢ 1] * Bedienungsart =10]~|SH + PRG Klemmensteuerung/Tastatur- -|0f- Initia-
Operating mode parametrierung lizing
Screw terminal control/
Parameter setting by
keypad coo, co1,
C04, and
=|1|=|SH + PRG Tastaturbedienung CO9 can
Keypad Operation only be
modified
-|2]-|SH + PRG Klemmensteuerung/Schnitt- via the
stel lenparsmetrierung keyboard,
Screw terminal ¢ontrol/ CO4 and
Parameter setting via CO9 only if
interface €O1= 0 or 1
- |3|-| SH + PRG Schnittstellenbedienung
Interface  Operation
€|0|2| « Parametersatz laden SH + PRG Werksabgleich
Load parameter set ! Factory  setting
Nur moglich bei Reglersperre!
Only possible when Controller inhibited!
@ * Parametersatz speichern -|1[-|SH + PRG Parametersatz nach dem
L Store parameter set Einschalten
Parameter set after
swi tch on
C ll * Einschaltanzeige X[X|X{SH + PRG Code-Nr. fir Anzeige nach -15|0
- switch on display dem Einschalten
Code no. for displaying
after first suitching on

Lenze
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Code-Ebene Parameterebene Wlerksabg lei ct
Code Level PRG Parameter Level Factory
<zz=> setting
Cl0}5| Konf iguratim lichtuns!!! Mit Wechsel der Konfiguration -10[-
Configuratim werden Regelstruktur und Klem-
menbelegung geandert.
Umschaltung nur mdoglich bei
Reglersperre! |
‘autiont!! Uith the change of the configu-|
ration, control structure and
terminal assignment are changed|
Change over only possible when
controller is inhibitedl
-10]-[SH + PRG Gesteuerter Betrieb
Open-loop operation Initiali-
sierung
Sollwert: unipolar, analog Klemme 8
Drehrichtung: digital Klemme 21 coo, CO1,
| co4, und
set value: unipolar, analogue term.| 8 CO9 sind
CW/CCW rotation: digital term. 21 nur Uber
Tastatur
= 1 - SH + PRG Gesteuerter Betrieb verander-
o Open-loop operation bar,
€04 und
Sollwert: bipolar, analog Klemmen 3,4 CO9 nur bei
Sollwertinvertierung: digital KL. 21 C01= 0 oder 1
set value: bipolar, analog term. 3,4
set value inversim: dig. term. 21
Nur méglich mit Options- «|1]o|sH + PRG Drehzahlregelung mit ,
baugruppe 2201 AP! Gleichstromtacho
speed control with DC tacho
only possible with option Sollwert: unipolar Klemme 8 Initia-
board 2201 AP! Drehrichtung: digital Klemme 21 lizing
Istwert: bipolar Klemmen 3,4 auf
Optionsbaugruppe 2201AP coo, (01,
€04, and
set value: unipolar term. 8 CO09 can
CW/CCW rotatim: digital term. 21 only be
actual value: bipolar term. 3,4 on modified
opt ion board 2201AP via the
keyboard,
{1111 SH + PRG Drehzahlregelung mit CO4 and
Drehstromtacho CO9 only if
speed control uith C01=0 or 1
three-phase tacho
Sollwert: unipolar Klemme 8
Drehrichtung: digital Klemme 21
Istuert: unipolar Klemmen 3,4 auf
Optionsbaugruppe 2201AP
set value: unipolar term. 8
CW/CCW rotation: digital term. 21
actual value: unipolar term. 3,4 0
option board 2201AP T
PEYYET RS TN R RN R L RN N E N EREE IR L AR L L L L 2 XY RRERR AR AN R R LA RN LE L LALEESE L) -- IEE R RN NN LN N N
C|0(6|* Betriebsart »|[@|«|SH + PRG U/f-Kennlinienregelyna |1~
Control mode U/f-characteristic contrel
=[1]=ISH + PRG 1p-Regelung
lq-control
Umschaltung nur meglich bei Reglersperre r‘
Change over only possible when controlle
is  inhibited!
cl0|9| Gerateadresse x|x|SH + PRG 1...99 [4)] 0z

Inverter address

ux0" nicht maoglich
ux0" not possible

Llenze
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Code-Ebene Parameterebene derksabgleict
Code Level PRG Parameter Level Factory
<===> setting
C|1|0|* min. Drehfeldfreq. fgmin lx x|x|Hz 0...30Hz €0,1HZ> 0.|0|Hz
min.  field frequency tgmin
CLurrucss e L o N o I L A N L L L L Ll L R e e aa——
C{1|1]* max. Drehfeldfreq. femax x|xxx Hz 30...480Hz 30...100Hz {O0,1Hz> [|5{0.(|0|Hz
max. field freqwncy fypay 100...480Hz {1Hz>
C|1]|2[+ Hochlaufzeit T;,. x(x[x{s 0,1...990s 0,1...1s {10ms) 5.|0|s
Acceleration time T;. 1...10s {100ms>
10...100s {1s3
C{1[3[+ Ablaufzeit Ty¢ x|x|x|s 0,1...990s 100...990s {10s> 5.(0}s
Deceleretron time Ti¢
Tir und Tif beziehen sich auf eins
Frequenzanderung von 100Hz.
Tir and T;¢ refer to a frequency
change of 100Hz.
-------------------------------------------------------------------------------------------- . Betriebs-
T parameter
C|1|4|* U/f-Kennlinie -[0]-[SH + PRG U ~ fd ﬂ'
U/f cheracteristic ¢
-[1]-ISH + PRG U - f42
Oparating
Umschaltung nur mdglich bei Reglersperre! parameters
Change over only possible when Controller
is inhibited!
C|1|S|* u/f-Nennfrequenz fgy x|x|x[Hz 45...960Hz 45, 100HZ <O, 1Hz> ||5(0.|0|Hz
U/f nominal frequency de 100 ., . 960H2 {1
C|M & * Spannungsanhebung Unin X|x|x|% 0...40% Uy {0,1%> 0. (0% Uy
Voltage boost Unin
C|1|7* Qpin-Frequenz x|x|x|Hz 0...480Hz {0, 1Hz} 2. |0[Hz
Qmin, “frequency
LT T LI XL Y Ll L T L T e e L TR
C|1(9| Stillstandsfrequenz x|x|{x|Hz O0...10Hz {0, THz)} 0.|0|Hz
Standstill frequency
2@ « I5-Sollwert x|x[x|A 0...1y €018y | Ty
Ig set-value
c 221} « Schlupfkompensation x[x[% 0...10% 50Hz {0,1%) 0.(0(%
Slip compensation
Cl2[2[* Igqx-Grenze X(x|x[A 0,16...1,6"1y o, 1A> | 1,6°1y
Ipax limit T
c Geberauswahl (ngr Anzeige) - [0]-] Kein Geber/gesteuerter Betrieb -10]-
: Selection of signal source No signal source/open-loop Operation
(only display)
-12{-| Gleichstromtacho
DC tacho
]EB Drehstromtacho
Three-phase  tacho
c{2]6| GCeberkonstante X|X|[X 0. ..127 {1} [|oj0o®
Signal source constant
Summand fir Diodenschwelle bei
Drehzahlregelung mit Drehstromtacho
Addend for diode threshold
in case of speed control with
three-phase  tacho

lenze
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Code-Ebene
Code Level

PRG

Parameterebene
Parameter Level

Werksabgleich
Factory
setting

Geberabgleich
Adjustment of signal
source

Bremsspannung
Braking voltage

C|3®|8 * JoG-Auswahl
(fur Parametrierung)
Joc selection

(for Parameter setting)

€1349p * J0G-Frequenzsol Iwert
JOG set Tfrequency

Y R R L R N T E N ]

2|2

BH ¢+ PRG

120 . ..999
Faktor fur Drehzahlistwert
Factor for actual speed

SH + PRG JOGI

JOGI

Auswahl
Selection

JoG2
JOG2

Auswahl
Selection
SH

+ PRG JOG3

JOG3

Auswahl
Selection
SH +

PRG Auswahl

Selection

JoG4
JOG4
SH +

PRG Auswahl

Selection

JOG5
JOG5

PRG Auswahl

Selection

JoGb
JoGé

PRG JoG7
JoG7

Auswahl
Selection

"fdmax

0. ..100Kz {0, 14z}

100...480Hz {14z}

4

J0G1
JOG2
JOG3
JOG4
JOGS
JOG6

JOG7

Foo

Lo o

Hz

Hz

0.|D| Hz

HZ

HZ

Betriebs-
parameter

Operating
Parameters

€l440p

* Anzeige Reglerfreigabe
Display Controller

lenze

enable

N

Regler

Regler

Enable

Inhibit Controller:

Regler gesperrt
Controller inhibited

Regler freigegeben
Controller released

sperren:
oder STP-Taste
Terminal 28(RFR) =
or press STP key

freigeben: Klemme 28 2 13V

und SH + STP wenn vorhet

STP betatigt wurde
Terminal 28(RFR) 2
and SH + STP
activated

Controller:

before

Klemme 28(RFR) = ov
dricken

ov

13v

if STP was

Steuer-
Parameter

Control
Parameters
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Code-Ebene Parameterebene Werksabgleich
Code level PRG Parameter level Factory
<z==2> setting
L
Ci41 e R/L-Lauf «~(®{=] SH + PRC Sollwert nicht invertiert
CW/CCW rotetion set value not inverted Steuer-
parameter
- 1 - SH + PRG Sollwert invertiert Kl. 21 2 13v
11 set value inverted Term. 2] 2 13V alternativ
-------------------------------------------------------------------------------- www=-=cam=-w--| (ber
Klemmen,
Cl4|5|* JOG-Freigabe -l0|-|sH + PRC Frequenzsollwert C4é aktiv Tastatur
JOG enable Frequency set value C46 active oder ser.
Schnitt-
se0iMP / 2201AP (Option) | stelle
mEmemmve. wa-wmmmes e veranderbar
- 14-- SH 4 PRG JOGI aktiv KL. 24 2 13v (s. C01)
JOG1 active Term. 24 2 13v
------------ R mmamEE T u - P R L L L L T L L LR N Ny Y T T T L N ]
Bei Klemmensteuerung nur -121- SH + PRG JOG2 aktiv KL. El ? 13v
moglich mit Optionsbau- UL JOG2  active  Term. El 2 13v
gruppe 2201 AP}
-{3%3-1~ SH + PRG JOG3 aktiv KL. 24, EI 2 13v Control
In case of terminal JOG3 active Term. 24, EI 2 13v Parameters
control only possible with
option board 2201 AP! -|4(-[SH ¢ PRG J0G4 aktiv KL. E2 2 13V | alternative
JOG4  active  Term. E2 = 13v modifications
using
-|5]-|sH + PRG J0G5 aktiv KI. 24, E2 2 13v terminals,
JOG5 active Term. 24, E2 2 13V keypad
or serial
El SH + PRG JOG6 aktiv Kl. E1, E2 » 13V | interface
JOG6 active  Term. E1, E2 2z 13v (see c01)
-{7{=[SH + PRG JOG7 aktiv KL. =24, EI, E2 2z 13V
JOG7 active Term. 24, El E2 2 13V
C(4|6| » Frequenzsollwert x{x(x| Hz famin+ - Fdmax
Frequency set value
0...100Hz €0, 14z}
100 .. .480Hz {142}
C|5(0| « Frequenzistwert fd x| x|x|HZ 0...100Hz {0,142z
Actual ruming frequency fy 100...480Hz {1H2}
[ T L T T LA L T TR R I E R R g e L, . Anzeige—
werte
C{%|2| e Motorspannung X{x|{x(% 0...110% 380V Q%)
Motor  voltage
Display
C{533(3 * 2zwischenkreisspannung X(X(x|V {1y va | ues
DC-bus voltage
C|5]4|* Motorstrom X(Xx{x|A <1004 {0,1A>
Motor current >100A 1Ay
R L R L L L L L T L L R PR TRl L L L L) wwy e e d s, .-
C|5|5| Ip-Istwert X([x|x[A €0, 143
Actual Ig
AL R EEN R NN R R R NN LR R R A I I BRI R R L I A I At i Al I I L I R S d i B -

Lenze
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Techni sche Beschrei bung 8600 / 8600 Technical Description
Code-Ebene Parameterebene Werksabgleich
Code Level PRG Parameter Level Factory
<ss=> setting
cl#|7| * Fehlermeldung TRIP Aktiver TRIP: Fehlermeldung blinkt
TRIP fault indication

Uberwachungsme Ldung
Surveillance information

Actual TRIP: fault indication flashing

Kein aktueller TRIP
No momentary TRIP

@ KurzschluB, ErdschluB
- Short-circuit, earth-fault

olc|s|1-t-Uberlast (I > 1,11y f i r éDs)
I-t overload (1> 1.1°Iy f o r 60s)

o

o|atéi6 iz-t-Uberlast (Motoribertemperatur)
1¢:t overload (motor overtemperature)

ole|7 ItUberlast([>151 fur 60s)
1*t-overload (I > yl" for 60s)

0|H] Obertemperatur (Kuhlkérper)
Overtemperature (heatsink)

olv|ee Uberspannungsfehler
Overvoltage error

clc|r| Systemstorung
System fault

Pi{m| Parameter zurﬁckgesetzt(Uerksabgleidh)
Parameter reset (Factory setting)

Rucksetzen der Fehlermeldung:

Reset of fault indication:

CO1 =0,1Klemm? 27 2 13V oder SH+PRG driic kKer
Term. 27 2 13V or pressing SH+P

€01 = 2 Klemm? 27 2 13V oder iber seriell

Schnittstelle

Term. 27 2 13V or via serial

interface

nur Gber serielle Schnittstelle

only via serial interface

cotr = 3

Frihere Fehlermeldungen sind durch Betatig
der Tasten A und VYaus dem Speicher abrufb
Es wird angezeigt:

Prior fault indications can be viewed by
pressing the keys & and W, Display:

«Ix]=] Nunner des Fehlerspeichers (1...8)
fir ca. 1 Sekunde

Number of fault stored (1...8)
for 1 sec in the display

danach automatische Anzeige der
Fehlermeldung
then automatic fault indication

MR Keine friheren Fehlermeldungen
No prior fault indications

L|U| Unterspannung * Wechselrichter
gesperrt
Undervoltage = Inverter inhibitecl‘

Mu' Uberspanmung - Wechselrichter

gesperrt
Inverter inhibited

Overvoltage

Tastaturbedienung nicht madglich!
Wechselrichtersperre uird automatisch
aufgehoben!

Keypad Operation not possible!

Inverter inhibit is released automatically!

Lenze
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Code-Ebene Parameterebene Werksabgleich
Code level PRG Parameter level Factory
2==) setting
c|{7]0] Vp-Drehzahlregler X[X{X 0...127 0,00...1,0 {0,01> | 1.10]/0
Vp speed Controller 1,00...10,0 €0,10}
10,0...127 {1,00»
Verstédrkung Drehzahlregler Drehzahl-
Gain speed Controller regler-
................................... P e T e T Y P Y LR LN e — - — - parameter
el7m| T,-brehzahlregler X[{x[x|ms 4...990ms 4...10ms {0,1ms) | 1|0|0|ms
T, speed control ler 10...100ms {1ms} Speed
100...990ms {10ms} Controller
Parameters
Nachstellzeit Drehzahlregler
Integral action time of speed controllep
c|7l4] bprehzahlreglereinfius X.|X|X[100Hz 0...100Hz {1Hz} | 0.]0|6{100H:
Speed Controller influenct
c|8|6] MotorbaugréRe x{x|x{SH + PRG 000...010 = eigenbeliiftet 601: o001
Motor size self-ventilated 1602, 8603: Allgemeine
100...110 = fremdbeliftet 002 Parameter
forte-ventilated 1604, 8605:
003 General
3606, 8607: parameters
X00 = BG 71 X046 = BG 160 004
X01 = BG 80 X07 = BG 180 1608 . ..8610.
X02 = BG 90 X08 = BG 200 006
x03 = BG 100 Xx09 = BG 225 611: 007
X04 = BG 112 X10 = BG 250 612, 8613:
X05 o BG 132 008
3614: 009
1615: 010
C|8(8] Motor-Nennstrom x|x|x{A SH + PRG 0,3..2-1y 0...99A (0,18} | Iy
Motor nominal gurrent >100A (1A}
€19|3| Geratekennung -{x|x]SH + PRG 86xx = Geratetyp -|x|x
Inverter jdentification 86xx = Inverter type
€i9l4| Passwort PU x|x|xisH + PRG (...999 {1} ||ojojo
Password PU 0 = Kein Passwort
0 = No password
cl919| Softwareversion 8j6é Anzeige der Geritereihe fir ca. 1s
Software  Version Display of the inverter series for
approx. 1s
X.|Xx| danach Anzeige der Softwareversion
then display of the Software versiol
c¢l0l0] Auswahl  zusatzliche -14|*|SH + PRG Auswahl T;.1 =]~
Hochlaufzeit Selection Tj.1
(fur  Parametrierung)
Selection  additional -}2{~]SH + PRG Auswahl T;.2 Betriebs-
acceleration time Selection Tirz parameter
(for Parameter setting)
-|3|-|SH + PRG Auswahl T;.3
Selection T;.3
TeeEEwheEERums e EEEsEBYNTas btesB s As s . - == == <
Oparating
¢|0j1| Zusatzliche  Hochlaufzeit x|x|x|s 0,1...990s Tipl 2.|5¢s parameters
Additional ecceleration
time 0,1...1s {10ms} T;r2 | |190.10]s
[...10s  {100ms}
10...100s {1s} Tir3 5.(0(s
100...990s {10s}

L L Y R T Y Y Y T R
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Code-Ebene Parameterebene Werksabgleict
Code Level PRG Parameter Level Factory
<z2z=> setting
cl|0|2 Auswahl zusatzliche =|8|«{SH + PRG Auswahl Tifl -11]-
Ablaufzeit Selection T;¢1
(fir Parametrierung) Betriebs-
Selection of additional -|21-[sH + PRG Auswahl T;¢2 parameter
deceleration time Selection TifZ
(for parasteter setting)
=|3|=|SH + PRG Auswahl T;¢3
Selection T;¢3 Operating
------------------------------------------- r- -e====--w--.- | Parameters
c|0|3| Zusatzliche Ablaufzeit X|xjx}s 0,1...990s T; 2.15]s
Additionel deceleration
time 0,1...1s {10ms> T; 1]0.|0{s
1...10s  {100ms>
10...100s (18 Ti¢B 5.(0(s
100...990s {10s)
ci{0[7| Bremszeit X|X[X|s 0,1...999s 0,1... 10s €0,1sp |19(9|9is
Braking time 10...100s {1sp
100...999s {10
999 o keine zeitl. Begrenzung
999 = no time Limit
c|1|9| * Auswahl (Jberwachung «|1|%| SH + PRG 1-t-Uberwachung (1 > 1,1-I1{>][-[1]5
{zum Festlegen der I-t Surveillance (I > 1.1-1I})
Funktion)
Selection of Surveillance -|{1]6{SH + PRG Iz-t-UberHachung
(to set the function) (gotorschutz)
f€+t  Surveillance
(Motor pratection)
--------------- T T Initiali-
sierung
ci2]|0|* Uberwachungsfunktion »|@|«|SH + PRG nicht aktiv -11]-
Surveillance function not active
-]1]-{SH + PRG aktiv, setzt Trip
active, sets Trip
------------------------------------ e e LR L LR LR R L R R e RN IS R4 F -
lizing
¢|2{5] Baudrate -{0]-1sH + PRG 9600 Baud -]0]-
Baud rate 9600 baud
-|1|-[SH + PRG 4800 Baud
4800 baud
-|2|-IsH + PRG 2400 Baud
2400 baud
-|13|-1sH + PRG 1200 Baud
1200 baud /
]
c|3|0 Freigabe  zusatzliche -10]-|SH + PRG Tj. (E12), T;j¢ (C13) akti -10]-
Tip- . Tig-Zeit Tir (C12), Ty (C13) active
Enable of additional Steuer-
Tip-iTje-time 2201AP |(Option) parameter
Bei Klemmensteuerung nur -11]- SH + PRG T;.1, Tiff1 aktiv KI. E3 2 13v
méglich mit Optionsbau- Tipl, Tifl active Term. E3 2 13v Control
gruppe 2201 AP! parameters
12|~ SH + PRG T;.2, T;j¢2 aktiv KI. E4 > 13V
In cage of terminal Tir,é' T;¢2 active Term. E4 2 13V
control only possible with
option board 2201 AP! *{3|{~| SH + PRG Ti 3, Tif3 aktiv KI. E3, E4 2 13V
T‘-r.%, Tif3 active Term. |E3, E4 2 13V
L
Cixdx} * Standard-Parameter v|v| nach SH + PRG Ausfilhrung des Befehls
Execution of c nd
Clx|x Parameter im erueiterten Codesatz
Parameter in the extended code set

coo

Einstellung des Codesatzes in
Setting of code set in C0Q

Lenze
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6. | nbetri ebnahne

De Unmichter der Reihe 8600
sind werksseitig so einge-
stellt, dal ein leistungszuge-
ordneter Vi erpoliger Nornmotor
mt 380V Nennspannung und 50Hz
Nennfrequenz ohne weitere Ein-
stel | ungen betrieben wer den
kann. Anpassungen an andere
Maschinen oder besondere An-
f orderungen sind auf einfache
Wise (Uber die Bedieneinheit
vor zunehnen (siehe 6.1).

- Realerfreisabe
Zur Freigabe des Reglers ist
an Klemre 28 (RFR) eine Span-
nung von 13...30V anzul egen.
Bezu%f,pot ential ist Kl enmme
39. es gilt auch bei

Tast at ur bedi enung oder

Bedi enung dber die serielle

Schnittstelle.

- _Sol I wertvoraabe
Die Mtordrehzahl wrd uber
den Frequenzsol [wert festge-
legt. Dieser kann sowohl ana-
| og Uber die Klemmen 7 und 8
(S_s., Anschl uBpl an) als auch
igital Uber die Tasten der
Bedi enei nheit oder die RS232-
Schnittstell e vorgegeben wer-
den. Fir die digitale Soll-
wertvorgabe ist die Bedie-
nungsart (co1) entsprechend
unzuschal t en.

= Stop-Funktion
Der Regler kann durch Betati-
gen der Taste STP jederzeit
gesperrt werden. Ein Weder-
frelgeben ist dann nur (ber
den Freigabebefehl SH + STP
mogl i ch.

6.1 Paranetrierung

Nach dem Netzei nschalten wrd

zunachst die aktuelle Drehfeld-
frequenz angezei gt (Anderung
uber coa nBbglich). Um einen

Paraneter andern zu konnen, nuf3
durch Betatigen der PRG Taste
zunachst in di e Code-Ebene ge-

wechselt werden, im linken An-
zei geel ement gekennzei chnet
durch C bzw. c (fir Codes >99).

6. commissioning

The inverters of the series
8600 are factory set such that
a four-pole Standard nmotor with
sui tabl e power (380v, 50Hz) can
be operated wthout further
settings. The inverters can be
adapted very sinply to other

machi nes or special require-
ment's usi ng the operating
termnal (see 6.1).

- Controller release

Apply a voltage of 13 to 30V
to termnal 28 (RFR) in order
to release the Controller.
The reference potential is
termnal 39. This also
applies in case of keyboard
Qperation or Operation

via the serial interface.

- Set-value Provision
The notor speed is fixed by
the set frequency. This can
be preset either via the
termnals 7 and 8 (see con-
necting diagram) or digitally
via the keys of the operating
termnal or the interface
RS232. For the digital set-
value Provision, the operat-
ing nmode (co1) nust be set
accordingly.

- Stop function
The controller can always be
inhibited by pressing the key
marked "sTe". A release is
only possible using the
command SH + STP.

6.1 Paraneter setting

After swtching on the mains,
the nrmonentary field-frequency
is firstly displayed (Change is
possible via C04). For changing
a Paraneter, first press the
PRG key to change to the code
| evel nmarked by a capital C or
a small ¢ (for codes >99) in
the left display element.

Lenze
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Mt den Tasten & und ¥ kann
dann der Code des zu ander nden

Parameters  (siehe Codetabelle)

eingestellt werden. Anschlies-
send wwrd mt der Taste PRG
zurick in die Paraneter-Ebene
gewechselt. Es erscheint die
aktuelle Einstellung des ge-

winscht en Par anet er s. Das
Andern des eingestellten Wertes

eschi eht nun w eder Uber die

asten & und W . Paraneterab-
hangig wird die Anderung un-
mttelbar (z.B.  fgpax) oder
erst dann bericksichtigt, wenn

zusatzlich SH + PRG gedruckt
wird (z.B. Betriebsart). Hier-
bei ist zu beachten, dall einige

Par anet er unschal t ungen nur bei
Regl ersperre zugel assen  sind,
Wrd der Ausfihrungsbefehl ak-
zeptiert, erscheint in der An-
zelge fir ca. 1 Sekunde "===n,

Einstellen von Paranmetern dber
2 Codestellen

Einige Paraneter  (z.B. JOG~-
Sol I wert, zusatzliche Hochlauf-
zeit und Uberwachungsfunkti on)

konnen nur Uber 2 Codestell en
programmert werden. Dabei wrd
zunachst Uber den Auswahl - Code

der Par amet er gewahl t, der
ver andert wer den sol |, Di e
Anderung selbst erfolgt dann

Uber den Einstell-Code. SO ist
Z.B. zur Einstellung des J0G-
Sol lwertes JOG3 der Auswahl-
Code c¢38  zunachst auf  -3-
ei nzustel | en, bevor JOG3 (ber
Cc39 paranetriert werden kann.
Ubernahme als Festeinstellung
Damt eine vom Werksabgleich
abwei chende Ei nstel | ung bei m
Net zausschal ten ni cht verloren
geht, mMuld der neue Paraneter-
satz in den nichtflichtigen
Spei cher uber nomen wer den.
D es geschieht unter CO8 mt
Hilfe des  Ausfihrungsbefehls
SH + PRG

Lenze

Using the keys & and ¥ , the
code of th parameter to be
changed (see | code table) can be
set. The RG - key 1is then
pressed in order to return to
the parameter level. The momen-
tary setting of the Paraneter
is displayed. The _Paranmeter is
changed again usin the keys

A and ¥ . Depending on the
parameter, th€ modification IS
considered either imediately
(e.g. fgmax)| or when SH + PRG
are pressed |additionally (e.qg.
operating mode). Here, it must
be noted that sone Paraneter
changes are pernissible only in
Controller inhibit node. |[f the
execution command iS accepted,
"-—-n jg displayed for about
one second.

Changing of paraneters by neans
of 2 different codes

Sone Paranetlers (e.g. JOG set-
value, addit|onal acceleration
time and Surypeillance function)
can only beg changed wusing 2
different codes, In this case,
at first the Paraneter to be
changed nust| be sel ected under
t he selection code. Then it can
be prograrr red under t he
programming. |code. For setting
the  JOG set-value JOG3, for
exanple, the selectiong code
C38 first st be set to -3-
before JO& | can be programmed
under code C39.

Permanent saving

In order o save the new
Paraneter set permanently, it
must be stored into the non-
vol atile memnory . This is
achieved under c03 wusing the

execution command SH + PRG (see

page 15)
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6.1.1 Codesatz cl60

Die in der Codetabelle nicht
mt einem * gekennzeichneten
Codes gehdren zum erweiterten
Codesatz und sind standardnifig
nicht sichtbar. Um einen sol -
chen Code verandern zu konnen,
muf3d coo vor her auf -2- gestellt
wer den.

6.1.2 Bedienungsart € o1

I n Abhéangi gkeit der gewahlten
Bedi enungsart wer den die
St euer f unkti onen Sol | wert,

Li nksl auf, JOG Sol | wert und
TRI P- Reset uber die St euer -

kl enmen, die Bedieneinheit oder
die serielle Schnittstelle
(RS232) vor gegeben. Di e

Paranetrierung erfolgt entweder
iiber die Bedieneinheit oder die
Schnittstelle.

6.1.3 Einschal tanzeige COo |4

Unter CO4 wird uUber Eingabe der
Codenummer  festgel egt, wel cher
Par anet er nach dem Ei nschal ten
angezei gt werden soll.

6.1.4 Konfiguration clo]|s

In Abhangi gkeit der gewahlten

Konfi guration wer den Regel -
st rukt ur und Kl enmenbel egung
geandert .

Far den  gesteuerten Betrieb
kann der Sol | wert ent weder

uni polar  uber Klemme 8 oder
bi pol ar Uber die Klenmen 3 und
4 vorgegeben werden. Die Kl eme
21 hat dann entweder die Funk-
tion "Linkslauf" oder "Sol | wert
invertieren".

Far den drehzahl geregel ten
Betrieb mt deichstrom oder
Drehstront acho st zur Anpas-
sung der Tachospannung an den
| st wer t ei ngang (KI. 3,4) die
Opt i onsbaugruppe 2201AP not wen-
dig (s. technische Beschreibung
zur 2201AP).

6.1.1 Code set clojo

Codes which are not marked by
an * belong to the expanded
code set and are not indicated
as Standard. Before changing
such a code, code C00 nust be
set to -2-.

6.1.2 QOperating node COlI
m
Depending on the sel ected
operating mode, the control
functions: set-val ue, counter-
cl ockw se rotation, JOG set-

value and TRIP-Reset are preset
using the screw control termi-
nals, the operating termnal or
the interface RS 232. The para-
meters are set via the opera-
ting termnal or the interface.

6.1.3 Switch-on display |[cC|0|4

Entering the code nunber under
CO4 determ nes which Paraneter
is to be displayed after nains
swi t ch-on.

6.1.4 Configuration clols

Dependi ng on the configuration
which is selected, the control
structure and the pin configu~
ration are changed.

For controlled Qperation, the
set-value can either be set via
termnal 8 (unipolar) or via
termnals 3 and 4 (bipolar).
Cor respondi ngl y, termnal 21
either has the function "CCW
rotation™ O T "invert set~
value".

For speed controlled Operation
with DC or AC tacho, the option
board 2201AP nust be fitted in
order t O adapt the tacho
voltage to the actual value
i nput (term 3,4) (see
technical description 2201AP).

Lenze
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6.1.5 Betriebsart cloe 6.1.5 Control node c o6
Al's Betriebsarten stehen U/f- Selection of |either u/f charac-
Kennlinienregelung und Magneti - teristic coniyrol or na%ﬁet|2|ng
si erungsstronregelung  zur Aus- current  contjrol can Dbe nade
wahl. Die Magnetisierungsstrom usi ng Q06. The  magneti zi ng
regel ung, auch als Ig-Regelung current confjrol (also called
bezei chnet,  erlaubt “gegenlber Ip-control) pllows = conpared
der  Kennlini enregel ung er heb- Wth the U f-characteristic
lich hohere Drehmonente, beson- control - Considerably higher
ders im unteren Dr ehzahl - torques, esipecially 1 n the
bereich, ohne daB es bei Ent- | ower  speed| range, wi t hout
| astung zu einer Ubererregung causi ng an |overexcitation of
der Maschine komt . t he machine |when the load is
removed.
Bild/Figure 8
M
My ’ o
ust
14
0 T
0 1 o
No
Zu beachten ist, daB bei Magne- Note that |the u/f nonminal
tisierungsstronregelung die fr frequency (fgn) which IS suit-
den Mtor richtige U/f-Nenn- able for 'the [motor mnust also be
frequenz (fgy) Uber Code O5 entered und(r c¢15 ~ when the
ebenfal | s el ngegeben wer den I nverter operates in the
mu . magnetizing current control.
Paral | el betrieb nmehrerer Mul ti-nmotor ¢ peration
Mot or en _
If various |notors are to be
Sollen mehrere Mtoren an einem controlled by  only one
Frequenzunri chter betri eben I nverter, especial ly Wt h
wer den, i nsbesonder e m t different 1l1|ads, u/f charac-
unt erschi edlichen  Bel astungen, terrstic Chntrol nust be
I st auf U f-Kennlinienregel ung sel ect ed.
unzuschal t en.
6.1.6 Mn. Drehfeldfre- |€Jh|@ 6.1.6 Minimw| field ci1|0
quenz fdnin freque ey famin
Mx . Drehfeldfre- Clh(1 Maximum field cini1
quenz famax freque |icy famax
Uber fdmin und fdmax wird der The set-valu|: setting range is
Sollwertstellbereich f est ge- deternined b fdnin and fdamax-
| egt, wobei die untere Begren- The |lower 1mit fdmn is not

zung fdnin fur JOG Sollwverte active for JOG set-

Lenze
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nicht wrksam ist. Bei anal oger
Sol | wertvorgabe wird der vor-
gegebene Wert entsprechend Bild

9 auf den Bereich fdmn bis
famax ungerechnet.
Bild/Figure 9

fd/ Kz

In the case of analogue set-
values, the anal ogue value is
converted according to figure 9
tothe range fdmn tofgyay-

6.1.7 Hochlaufzeit T3, ([C|1]|2

Ablaufzeit Tif cl1|3

Die Hoch- und Ablaufzeit bezie-
hen sich auf eine Anderung der
Dr ehf el df requenz um 100Hz. Di e
ei nzustel |l enden Zeiten Tir und

Tifg kOonnen wie folgt berechnet
wer den:
Bild/Figure 10
forme
1004 =
fd2 < =
fa1 |y —
o _ ~
tir tif :
Tir Tit

Hierbei sind tir und tjg die
gewinscht en Zeiten far den
Wechsel zw schen fg, und fgo.

Mt der
kénnen bis zu
ér t epaar e liber
Ei ngange angewahlt werden. Zur
Ei nstel lung der zusat zl i chen
Hoch- und Abl auf zeiten dienen
di e Codes c00 und c01 bzw. ¢02
und c03.

Opti onsbaugruppe 2201AP
3 weitere Ti-
digitale

famax 4 — — ——
1
1
i
l

fdmin 1
|
lo)

max Frequenzsollwert
set frequency

6.1.7 Acceleration Ccij1)2
time Tjir
Decel eration cl(1|3
time Tif

The accel eration and decele-
ration tines are related to a
change in the field frequency
by 100 Hz. The tines Tir and
Tif to be set can be calculated
as follows:

Ti & 100HZ
T = Tip:
fa2 - fa1
- 100Hz
| = ifc
faz - fa1

Here, tj, and tif are the
desired times for the change
between fgq, and fgq».

Using the option board 2201AP,

It 'S possible to sel ect
another 3 additional Ti value
pairs via digital inputs. For
adj usting t he addi ti onal

accel eration and decel eration
times, use the codes c00 and
c01 or co02 and c03.
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6.1.8 U/f-Kennlinie cl 1|1
m

Neben der linearen Kennlinie
(U-fd) kann Unter Cl 4 auch ein
quadr ati scher Kennl i ni enver | auf
(U~£42) gewahlt werden.

Bild/Figure 11

1Y)

380V Nennpunkt

nominal point

lineare Kennlinie
|inear characteristic

Di e quadratische Kennlinie ist

vor gesehen far Punpen- und
Lifterantri ebe. Die Magneti -
si erungsstronr egel ung i st dann
abzuschalten (CO6 = -0-).

6.1.9 uU/f-Nennfrequenz |C|1]|5
fan

Mt der U f-Nennfrequenz wrd
die Steigung der gewdhlten U/f-
Kennlinie eingestellt. sie be-
rechnet sich aus den Mtor-
nenndaten wie folgt:

6.1.8 u©/f characteristic (c|1]4

Apart from the |inear charac-
teristic (U~fgq) , a square
characteristic (U-fg2) can al so
be sel ected.

— Nennpunkt
360V ‘ . .
nominal point

quadrati sche Kennlinie
square characteristic

The square characteristic is
provided for pumps and bl ower

drives. In these applications,
the magnetizing current control
nust be inactive (CO6 = -0-).

6.1.9 U/f nominal cld|5

frequency fan

The U/f nom nal frequency is
used to set the selected U/f
characteristic. It is calcu-
lated in conjunction with the
nom nal motor data as follows:

380V

fan(Hz) = UN Mot or

vy - fN Mot or (HZ)

Fur die géangigsten Mtortypen
sind die Ei ngabewerte der nach-
stehenden Tabelle zu entnehnen.

For nbst motor types, the input
Parameters can be obtained from
the table bel ow

UN Mot or fN Motor fan
(V] (Hz] (Hz]
380 50 50,0
400 50 47,5
415 50 45,7
415 60 54,9

Lenze
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6.1.10 Spannungsanhebung [c|1|6é
Unin

Bei U/ f-Kennlinienregelung ist
der Upjin-Parameter unbedingt an
den verwendet en Asynchronnot or

anzupassen, da sonst der Mbtor
durch  Ubertenperatur zerstort
wer den kann. Er f ahr ungsgemali
konnen eigenbel iftete Standard-
Asynchronmaschinen der Isolier-
st of f kl asse B im unteren
Frequenzbereich (fd = o0...25Hz)

kurzzeitig mt ihrem Nennstrom
betri eben werde.

Der Abgl ei ch des
neters i st
dur chzuf thr en:

Umin-Para-
f ol gender malien

- Effektivstrommesser in eine
Mot or phase schal ten
- den Mdtor im Leerlauf bei

fd = S5Hz betreiben
- Upin e€instellen:

a) FOr Kurzzeitbetrieb im unte-
ren Frequenzbereich Upin s
einstellen, dalR der Mtor-
strom seinen Nennwert
tiberschreitet

(IMotor = IN Mdtor)

b) Fir Dauerbetrieb im unteren
Frequenzbereich Upip s €in-
stellen, dalR der torstrom
das ca. 0, 8-fache seines
Nennwertes nicht (Uberschrei-
tet I < 0,8+IN Mtor
oder ( elld?\gﬁr frermlbellfjftet en)
Motor bzw. einen Mdtor mt
hoher er | sol i erstoffklasse
verwenden und Ugpjp W e unter
a) abgl ei chen.

ni cht

Exakte Einstellwerte bitte beim
jeweiligen Mtorhersteller er-
fragen.

6.1.11 Qujn-Frequenz rrc]!l 1 |7I
Das Qmin-Signal (KI. 42 = LOW
zeigt an, dall die Drehfeldfre-
quenz kl einer oder gleich der
unter Code €17 eingestellten
Frequenz ist.

6.1.10 Voltage boost Cl 6I
Unin m
During voltage-controlled ope-
ration, the Upijn Paraneter nust
be adapted to t%e asynchronous

mot or, since ot herw se t he
notor can be damaged due to
overtenperat ure. Experi ence
tells t hat sel f-ventil at ed

asynchronous Standard notors of
insulation class B can Dbe
operated Wwth their nom nal
current in the |ower frequency
range (fd = o to 25Hz) for
short-term duration.

The Upin Paraneter is set
foll ows:

- Connect an r.m.s. ammeter
into one notor phase

- Operate nmotor under "no load"
conditions at fd = 5Hz

a) For short-term Qperation in
the |ower frequency range,
set Upin Such that the notor
does not exceed its nom nal

current (Inotor < IN notor)

b) For continuous Cperation in
the |ower frequency range,
set Upin Such that the notor
current does not exceed 80%
of its nom nal value
(Imotor, £ 0.8-IN nptor) Or
use a forte-ventilated  notor
or a notor with higher insu-
lation class and set Upin
as described under a).

It is advisable to contact vyour

not or manuf acturer to obtain
the exact setting val ues.
6.1.11 Quin frequency cli(7

The Qrin signal (terminal 42 =
LOW shows that the field fre-
quency is smaller than or equal
to the frequency set under Cl17.

Lenze
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6.1.12 stillstands- Cih|® 6.1.12 Standsftill c|119
frequenz frequency

st die zu erzeugende Ausgangs- I f the output frequenc% to be
frequenz kleiner als die einge- achieved is smaller an the
stellte Stillstandsfrequenz, adjusted standstill frequency,
schal t et die Stillstandslogik the standsti.ll |ogic automati-
automati sch um auf @ eichstrom cally sSwitches over to DC
brensung. Dami t Wi rd der braking. Thus, the drive is
Antrieb bi s zum  Stillstand braked to standstill and
abgebremst und el ektrodynam sch electrodynamically stopped. The
f est gehal t en. Zum Abschal ten standstill 1ldgic s deactivated
der Stillstandslogik als Still- by setting the standsti |
st andsfrequenz 0.0 Hz vorgeben frequency to 0.0 Hz (factory
(Wer ksabgl ei ch). setting). The anmount of DC
Di e Hohe des dem Mdtor einge- current fed back into the notor
pragten G eichstromes |alkt sich can be adjusted by the braking
uber die vol tage.

Br ensspannung € 36 Braking voltage Ci3|6
einstellen. Herbei ist darauf The braking current must not
zu achten, dal3 der Brensstrom exceed the 1 ax limit. In order
die Ipax-Grenze nicht  dber- to protect 5he notor against
schreitet. Zum Schut z des unpermissibly| hlgh t enper at ur es
Mbtors  vor  Uberhitzung kann the duration hof the br aki ng
durch Vorgabe der can be Iimtfd by the braking

time.

Brenszei t clo|7?

&amn% time cl0|7
die Dauer der d eichstrom
brensung begrenzt werden. Nach Once the bra ing time is over
Abl auf der Brenmszeit wird die the output 3oltage is set to
Ausgangsspannung auf Null ge- zero.
set zt .
6.1.13 1, -Einstel lung clzl(o 6.1.13 1, setting cl{2]o
Fur die Betriebsart Magneti - For magnetizing current
sierungsstronregelung ist unter control, the 1O set-value is
c20 der 1O Sollwert vorzugeben. preset under IC20. For this, the
Dazu ist (Gber den cos < des current 1O to be set nust be
angeschl ossenen Motors und das cal cul ated y means of the
nachf ol gende D agranm der cos ¥ of the connected notor

einzustellende Strom | O vor her
zu berechnen:

Bild/Figure 12 4

cos

cos F of motor nome plote

1.0

and the following diagram

vom Motor-Typenschild

Bei g
85

0.8%

iel/Example:
COS =0,
> K =0,4

0.8

085

0.80

S~

0.75

0.70

0,25 03 035 04 043045 05 055
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6.1.14 schlupfkompen- cl|2|h 6.1.14 Slip cl2(1
sation compensation

Der | astabhéngi ge Schl upf der The slip of the machine which

Asynchr onmaschi ne kann im
Frequenzberei ch SHz bis  zur
ei ngestellten U/ f - Nennfrequenz
mt einer max. Abwei chung von
An/ny < 1% konpensiert werden.

Bild/Figure 13

depends on the load, can be
conpensat ed within the fre-
quency range 5Hz up to the set
U/ f-nom nal frequency wth a
maxi mum devi ati on of On/ny <1%.

Schlupfkompensation
slip compensation

™
MK
1.8 .
\
\
‘—-’
" \
\{
0
o]
6.1.15 Im,-Genze cl|2|2

Unter C2 wird die Begrenzung
des Mot or st ronef f ekt i vwert es

auf  0,16...1,6-Iy festgeleqt.

Bei m Errei chen des Grenzwertes
werden Frequenz und Mbtorspan-
nung Ki ppsi cher abgesenkt. Ein
bis in den Stillstand bl ockier-
ter Antrieb halt dort mt | nax
das maximal e Dr ehnonent und

startet hiermt nach Entlastung

w eder .

6.1.16 JOG Auswahl Ci3|8
JOG-Frequenz- c|3|%
sol | wert

Uber die Klenmme 24 (JOG kann
eine im Speicher abgelegte Fre-

quenz als Sollwert aktiviert
werden, wobei dann der anal oge
Sol Iwert ignoriert wrd.

Mt der Optionsbaugruppe 2201AP

konnen bis zu 6 weitere JoG-
Frequenzsol lwerte Uber digitale
Ei ngange angewahlt werden. Zur
Ei nstel | ung di eser JOG~Fre-
gquenzen sind die Codes C38 und
C39 vorgesehen.

]

=15

6.1.15 Ipax limit cl2|2

The effective notor current isS
limted to 0.16 to 1.6-Ixy. When
reaching the Iimt value, the
frequency and notor voltage are
| owered ~ensuring stall-protec-
tion. A drive which is blocked
to standstill keeps the maximum
torque with I,,, and restarts
with this torque after the |oad
has been renoved.

6.1.16 JOG selection € 3|8
JOG frequency c|3|9
set-value

An internally stored frequency
can be activated as set-val ue
via the termnal 24 (JOG, in
the case of which the anal ogue
set-value is ignored.

By neans of the option board
2201AP, an additional 6 JOG
frequency  set-values can be
selected via digital i nputs.
Codes C38 and C39 are provided

for adj usting t hese JOG
frequenci es.

lenze



Techni sche Beschrei bung 8600 ;s 8600 Technical Description 33

6.1.17 Auswahl eh® 6.1.17 Selection of ehe
Uber wachung surveill ance
tiberwachungs- cl2|o survoig ance cl2]0
funktion function

I-t-iiberwachung

Uberschreitet der Ausgangsstrom
den 1, 1-fachen bzw 1, 5-fachen
Nennwert, je nach dem wel che
Uber wachungsschwel e aktiv ist,

w rd nach Abl auf von 60 Sekun-

den di e Fehl ernel dung OC5 bzw.
oc7 erzeugt. Bei erner Aus-
gangsfrequenz ober hal b 240Hz

I st zu beachten, dal3 durch das
aut omat i sche Absenken der Aus-
gangsst r ombegr enzung und  der
I-t-Schwellen der Maximal strom
sow e der zul dssi ge Dauerstrom
reduziert werden.

Bild/Figure 14

Moximalstrom

111
N 4 ,max. current

16

11

I-t surveillance

|f the output/ current is 1.1 or
1.5 ti mes the nom nal current,
which threshold

defending on ]
val ue has been activated, the
fault OC5 or OC7 is indicated
after 60 secopds. For an output
frequency of nrmre than 240Hz,
it must be comnsidered that the
maxi mum curient and t he
perm ssibl e er manent current
are reduce due to t he
reduction of the output current
limt and the | I*t thresholds.

15
\obere Ixt Scth
1.15xIN

upper Ixt threshold

11 =xIN
Nuntere Ixt SCM ‘
08 xIpN -

lower Ixt threshold

—m= fd/Hz

o~

240

G enzkurven fiir | nax-Begrenzung
und I-t-Uberwachung

| st die untere G enzkurve
aktiv, darf bei Lastwechsel das
folgende I|-t-Diagramm (Bild 15)

ni cht uberschritten wer den.

Damt wird sichergestellt, dal
bei Urgebungst enper at ur en bi s
45°C di e Temperaturiiberwachung
Im Lei stungsteil ni cht

anspricht. Hierfilr gelten die
techni schen Daten gendB 2.1.

Llenze

480

Maxi mum val ues for = Imax-
limtation and 1I-t Surveillance

If the lower 1imit characteris-
tic is active, the |'t diagram
shown in figure 15 nust not be
exceeded in the case of |oad
changes. This is to nake sure
that for anbient tenperatures
below 4s5°c, the tenperature
Surveillance is not activated.
In this case, the technical
data given in 2.1 are valid.
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Bild/Figure 15
I/IN ﬂ
1,6 4

11

650s

120s

Bei  Ungebungstenperaturen  bis
maxi mal ~ 40°C ist es noglich,

entsprechend Tabelle unter 2.2,

den Unrichter dauernd mt einem
Ausgangsstrom bis 1,35-Iy ZU
bel ast en, vor ausgeset zt di e
untere Genzkurve wird vorher

For anbi ent tenperatures of up
to 40°c, it is possible to |oad
the inverter wth a permnent
out put current of up to 1.35-Iy
(see tabl e under 2.2), provided
that the lower |imt charac-
teristic has been deactivated

abgeschal tet . Dazu ist unter before. ~ This is done by
Cl9 zunachst die | -t-Uber- selecting the 1-t Surveillance
wachung fir 1 > 1,1.Iy aus- for 1 > 1.1-Iy under code cl9
zuwahlen und dann unter c20 and deactivating it under code
nicht aktiv zu setzen. Die c20. The remaining upper limt
ver bl ei bende  obere  Genzkurve characteristic allows a |oad
| 4Bt ein Lastspiel entsprechend cycle as shown in figure 16.
Bild 16 zu.
Bild/Figure 16

Uty o

12 ] v

-t
60s 300s

I2.t-{berwachung I2 -t Surveillance
Al's  Uberlastschutz far  den The 1Iz-t Surveillance can be
Mot or kann Uber ¢19 und c20 die activated as notor protection
12 +t-Uberwachung aktiviert under code c¢l19 and c20. Here,
werden. Hi erbei wird unter Be- the heating of the notor is

ricksichtigung der therm schen
Zei t konstante sowi e des Mt or -

nennstrons die Erwdrnung des
Motors berechnet. Eine Abschal-
tung erfolgt, wenn der Motor-

strom die Genzkennlinie ent-
sprechend Bild 17 auf Dauer
Uberschreitet.

cal cul ated by consideration of

thermal tinme constant and the
nom nal nmotor current. Wen the
not or current per manent |y
exceeds the limt characte-
ristic as shown in figure 17,
the inverter is inhibited.

Llenze
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Bild/Figure 17

1
N ' fremdbellftel
15- / force - ventilated .

b- “\.eigenbeliftet
self - ventilated

0.5
04 T I ]
0 ) ) 30 40 5 fg
Hz
G enzkennlinie far eine Limt characteristic for a
Mot or Gibert emrperatur  von motor overtenperature of
AF =60K D~ 60K
D e Anpassung der Erwarnmungs- The heating tine constant and
zeitkonstante  und des Mbtor- the nomnal notor current can
nennstrones ist (ber be adapted using
Mot or baugr 613e c|8|6 Motor size C|8|6
und and
Mot or nennstrom cl|8|8 Nominal notor €8 |3
) _ current
mogl i ch. Uober C86 wird gl eich- Wth C86 i t can al so
zeitig festgelegt, ob der Mtor be determined if the nmotor is
eigen- oder frendbel (ftet ist. self- or forte-ventilated.
Der ei nzugebende Code I st The code to be entered depends
abhéangi g von Baugr 6Re und on the motor size and ventila-
Liftungsart und ist folgender tion node and can be obtained
Tabell e zu entnehmen: from the table below
ei genbel Uf t et frendbel Uf t et
self-ventil ated forte-ventil ated
BG 71 000 100
BG so 001 101
BG 90 002 102
BG 100 003 103
BG 112 004 104
BG 132 005 105
BG 16 0 006 106
BG 180 007 107
BG 200 008 108
BG 225 009 109
BG 250 010 110
Achtung! . _ Caution! _ _
Diese  Uberwachung ist  kein This Surveillance is not a
Motorvol I schutz.  Durch  Netz- total notor protection. Mins
schalten wird die berechnete di sconnecti on causes the cal-
Mot or t enper at ur zur ickgeset zt . culated notor tenperature to be
st der angeschl ossene Modtor reset. |If the connected notor

lenze
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bereits stark erwar m und
weiterhin dberlastet, kann eine
Uober hitzung nicht ausgeschl os-
sen werden.

7. Uberwachunas- _und

8chutzfunktionen functions
De Umichter der Reihe 8600 The inverters of the series
haben verschiedene  Funktionen 8600 include different pro-
zum Schutz  vor  unzul &ssigen tective functions against non-
Bet ri ebsbedi ngungen. Das An- perm ssible operating condi-
sprechen ei ner sol chen Schutz- tions. The release of such a
funktion bew rkt entweder Im protective function causes
pul ssperre fl MP) oder das Set - either a pulse inhibit (IMP) or
zen des Fehlerspeichers (TRIP). TRIP setting. The type of fault
De At der Storung wird so- Is displayed immediately. After
fort angezeigt. Nach Beseiti- having renoved the fault, the
gung der Storung wird |npuls- pulse  inhibit is rel eased
sperre automatisch aufgehoben. automatically. The TR P_nenory
Der Fehl erspei cher nul3 dagegen must be reset, however. This is
zuruckgesetzt werden. Dies ge- done by pressing the keys
schieht unter 67 durch Driik- SH + PRG under C67.
ken der Tasten SH + PRG
7.1 spannungsiiberwachung 7.1 Voltaae Surveillance
Zwischenkreispannung: DC- Bus- vol t age:
Angeige Funkt i on
Di spl ay Function
= Unterspannung/Undervoltage: UG < 385V Liu | MP
- Uber spannung/ Overvol tage: UG » 680V olu | MP
- UbersPannungsfehI er/ Ug > 750v U\ E TRIP
Overvol tage error
7.2 gtromiiberwachung 7.2 Current Surveillance
Ausgangsstrom Qut put current:
- Kurzschl uB, Erdschl uB/ ojc)1 TR P
Short circuit, earth fault ‘
- I-t-Uberlast I21,1:Iy fiir 60s/ 0oc5 TRI P
I+t overload I>1.1-Iy for 60s m |
- I-t-Uberlast 1 >1,5-Iy flUr 60s ol|c|7 TRIP
I-t overload 1 >1.5-1y for 60s
- Iz2-t Uberlast (Motorbibertenperatur) ojcl|e TRIP
Iz2-t overload (Mtor overtenperature)

is already strongly heated and
is overloaded again, the notor
may be damaged.

/. gurveillance and protective

Lenze
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7.3 Temperaturiiberwachung

Uber t enper at ur

(Kihlkérper)
Overtenperature

( heat si nk)

7.4 gystemiiberwachung

Syst enst 6rung
System error

Storung der Digitalelektronik
ver ur sacht durch ungiinstige
oder nicht abgeschirnte Verl e-

gung der Steuerleitungen
Parameter  zurlckgeset zt
Paraneter reset

Nach dem Ei nschalten wurde ein
Fehl er im Par anet er spei cher
festgestellt. Der Wrksabgleich
wurde automatisch geladen. Vor
dem Ricksetzen des Fehl er -
speichers st die gewlinschte
Paranetrierung zu spei chern
(C03).

8. Serielle Schnittstelle

De serielle Schnittstelle
dient zur digitalen Steuerung,
Paranmetri erung und Uberwachung
der Frequenzunri chter 8600
durch einen Leitrechner, ein

Bedi ent erm nal oder eine SPS.
Sie entspricht der RS232C-Norm.
Mt dieser Schnittstelle |assen
sich direkte Punkt - zu- Punkt
Ver bi ndungen mt einer Lei -
t ungsl ange von maxi mal 15m
realisieren. Mt Hilfe zusatz-
l'icher Pegel unset zer RS232/
RS485 ei nschliel3lich galva-
nischer Trennung (Ty 2101)
kann ein serielles Bussystem
mt bis zu 32 Teil nehmern und
ei ner Leitungslange von naxinma
1200m  auf gebaut wer den. Das
fehlertol erante LECOM Pr ot okol
unterstitzt bis zu 90 Antriebs-
regler. Es basiert auf der ISO-
Norm 1745.

Lenze

7.3 Temperature surveillance

O H TRIP

7.4 8ystem Surveillance

C|C\r TRI P

Fault of the digital elec-
tronics, caused by e.g.

unf avourabl e or non- scr eened

l aying of signal cables

Pl TRI P

After switching-on, a fault of
the Paraneter nenory was found
The factory setting was | oaded
automatically. Before resetting
of the TRIP nenory the desired
Parameter setting nust be saved
(CO3).

8. Serial interface

The serial interface is wused
for digital control, Paranmeter
setting and surveillance of the
8600 frequency inverters by a
host, an operating term nal or
a PLC. It complies with the
RS232Cc Standard. This interface
allows direct point-to-point
connections with a cable length
of maxi mum 15m Using an
addi ti onal level converter
RS232/RS485 with mai ns iso-
lation (type 2201), a serial
bus system wth wup to 32
participants and a cable |ength
of  maxinmum  1200m can be
installed. The LECOM protocol
recogni zes faults and supports
up to 90 aontrollers. It Is
based on the 1SO 1745 Standard.
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Mer knmal e der

stelle:

- Baudrate:

max.

9600 Baud

(Uber ¢25 einstellbar)
LECOM

- Protokol |

Pi nbel equng der
Subm ni atur-D Buchse:

9-poligen

seriellen schnitt-

Data of the serial interface:
- Baud rate: max. 9600 baud

(adjustable via code ¢25)
- Protocol: LECOM

Pin assignment of the 9-pole
sub-D connector:

Pin 1 2 3 5 6 7 8 9
Si gnal |+Veec15 |[RxD |TxD|DTR| G\ND RTS |CTS [+Vee5
Es exi stieren zuséat zl i che There are  additional codes
Codes, die nur per LECOM which can only be accessed via
zugangl i ch sind. LECOM
Der Betriebsstatus C 68 st The status C68 depends on the
er at et ypabhéngi g und enthéalt i nverter type and contains the
ir di eses Cer at f ol gende following information for this
| nf or mati onen: inverter series:
Bit-Nr 15 14 13 12 11 10 9 8
Signal | TRIP | VP [Lauf [Qrin| RFR
Witere | nf or mati onen zur Further information concerning
seriellen Komunikation enthalt the serial communication can be

die Techni sche

LECOV A/ B.

Beschr ei bung

obtained from the technical
description LECOM A/B.

lenze
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9. Signalflufplan

9. Sisnal

flow chart

ra
Ci)s
n 0,10,11
nsol] /‘ C46 fdmayx
set 1 c4l c130
- 7 Y 106G 1} ~
C10 Idmin jgg g - \fdmaxz m
Cil f - ——
dmax 10G 4| = E> [ \__
G 5| - ci2. ¢00/c0! Tir
J0G 6| = C13. c02/c03 T]-f
JOC 7| =
cos cgs =
Y
Ngoy /Mist  Differenzverstérker |0 0 n-Regler/n~controiler ;COS01
3 _/: 1 Y ;\ P
S 1l S
-l Lt €27 +
nget/Nact  Difference amplifier Abaleich C70 Vp C74
cz26 Sebiin c71 Th Einflua
Diodenschwelle g Influence
Diode threshold
. 4;% -
0
= c21
Imax-Regler .
- It Schlupfkompensation
Imax~controller ON Siip compensation
Motorstrom l/
O—¢
Motor current _ 0
22 e -
Imax—Grenze . ]
imj 0 Stillstandslogik
fmex Bmit ol | Standstill logic
— 1
U 2
" .__ _ 4 n
I Motorspannung TC]Q Stillst.-Frequenz
'—J S—J;/— Motor voltage Standst. frequency
U-Regler /U-controller
Unont 1.0~ cse
- 0
w B < N i | e
cuT
€15 fynenn L
. U/I-Kennlinie
€16 Umin U/t  characteristic \ \ 'C06
Betriebsart
_&) 1 Control mode
a| lp~Regler /1y controller
Qmin ! > : : i
1C17 Cz0 Coo -~ 1
Qmin_Frequenz [y-Sollwert Jo—Istwert — 0
Qmin [requency a1 ~le—C36
1o set-value ctual ig Bremsspannung
Breking voltage
sin 8 ——'_) D U
Raumzeigertabelle
- Klemmen der b Anst ianal
Optionsbaugruppe 2201AF Space vector lab]je_ sin(a+2n/3) Modulator cOn:roTue;Ig:afs
- Terminals of the Schaltfrequenz JL Y,
option board 2201AP Switching {requency
L— Il

—
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