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Sicherheitshinweise

Lesen Sie bitte vor der Installation, Bedienung, Wartung und Instandsetzung des Gerétes folgende
Sicherheitshinweise.

Der bestimmungsgemafe Gebrauch des Gerétes ist in dieser Dokumentation unter
sverwendungszweck" beschrieben und zu beachten.

Die Installation, Wartung und Instandsetzung des Gerates sollte von einer ausgebildeten
Elektrofachkraft durchgefuhrt werden.

Hierbei sind die landerspezifischen Bestimmungen zur

- Unfallverhiitung

- Errichtung von elektrischen und mechanischen Anlagen

- Funkentstérung

zu beachten.

Die Technischen Daten des Gerétes, insbesondere die Umgebungsbedingungen, sind zu
beachten.

Die Bedienung des Gerétes sollte durch geschultes Personal erfolgen.
Bei eigenmachtigen Veranderungen oder beim Offnen des Gerétes entfallt die Gewahrleistung.

Vor dem Anbau von Zubehdr, welches nicht im Kapitel ,,Zubehérbeschreibung” aufgefihrt ist,
bitte den fur Sie zustandigen Technischen Berater befragen.

Die Sicherheitssymbole und Sicherheitshinweise am Gerét und in der Dokumentation sind
unbedingt zu beachten.

Symbolerklarungen

ﬁ ACHTUNG
Hinweis auf eine Gefahr fiir das Gerét oder Anlagenteile, eventuelle Folgegefahr
ftir den Menschen.
GEFAHR
Hinweis auf eine unmittelbare Gefahr fiir den Menschen.

GEFAHR
Bertiihrungsgefahr durch hohe Spannung am Bauteil.

ACHTUNG

Warnhinweis auf elektrostatische Entladungen ESD (Electro Static Discharge).
Bertihrung mit Steckkarte oder Bauteil nur in elektrostatisch geschlitzter
Umgebung erlaubt.

GEFAHR
Bertihrungsgefahr durch hohe Temperaturen am Bauteil.
Arad

HINWEIS
Wichtige oder zusétzliche Informationen zum Gerét oder zur Dokumentation.
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Allgemeine Beschreibung
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Allgemeine Beschreibung

Aufbau und Eigenschaften

Verwendungszweck

Schnittstellen-Optionen und
Gerétefunktionen

Dokumentation

Bild 1-1 Positioniersteuerung

WDP3-01X

Mit der Positioniersteuerung WDP3-01X (Bild 1-1) kdnnen folgende SIG
BERGER LAHR 3-Phasen-Schrittmotoren mit 325-V-Motorspannung
angesteuert werden:

—  mit WDP3-014 Motoren der BaugroRe 90, (VRDM 39xx/50 LWB)
—  mit WDP3-018 Motoren der Baugrof3e 110, (VRDM 311xx/50 LWB)

Ein Geréat dient zur Ansteuerung einer Achse. Die Positioniersteuerungen
WDP3-014 und WDP3-018 unterscheiden sich in den Leistungsdaten.

Zusatzliche Schnittstellen-Optionen ermdglichen verschiedene Geréate-
funktionen. Die Steuerung erkennt, welche Schnittstellen vorhanden sind
und stellt sich automatisch auf die jeweiligen Geratefunktionen ein.

In dieser Dokumentation ist die Installation und Bedienung Uber die
Frontplattentaster und die Ein-/Ausgéange der Signal-Schnittstelle sowie
Uber die analoge und die Drehgeber-Schnittstelle beschrieben. Die Inbe-
triebnahme und Bedienung des Gerates Uber die serielle Schnittstelle
oder die Feldbus-Schnittstelle (z.B. Interbus-S oder Profibus-DP) ist in
separaten Dokumentationen zur jeweiligen Schnittstelle beschrieben.
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115 VAC oder 230 VAC
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Allgemeine Beschreibung

1.2 Funktion

1.2.1 Hardwarekomponenten Die Funktion der Steuerung ist von der Bestiickung der Schnittstellen-
Steckplatze OPT.1 und OPT.2 abhéangig.
Schnittstellen-Bestiickung
OPT.1 und OPT.2  Folgende Bestlickungsvarianten gibt es:

Schnittstellen- Geratefunktionen
Steckplatz
»/0gla OPT.1 OPT.2
nicht nicht Oszillator-Betrieb oder Positions-
- Q Q * bestiickt | bestuckt | bearbeitung tiber Ein-/Ausgéange
Qd — Positionsbearbeitung tiber Ein-/

Ausgange oder Frontplatte, oder
Oszillator-Betrieb Gber Ein-/Ausgange
(Uber Frontplatte Parameter POO

OPTA1 einstellbar)

— Manuell-Betrieb tber Ein-/Ausgange
oder Frontplatte

— Teach-In-Betrieb Uber Ein-/Ausgange
oder Frontplatte

oPT2 — Positions- und Parametereingabe
_______ Uber Frontplatte

RS 422 |- Drehuberwachung, falls Parameter
- P20 =2 und P00 # 3

RS 232 nicht Positionsbearbeitung Uber Ein-/Aus-
oder bestiickt | gadnge oder Online-Befehlsbearbeitung
RS 485 Uber serielle Schnittstelle

Positionsbearbeitung oder Online-Befehls-
bearbeitung (Uber Frontplatte Parameter
POO einstellbar):

— Bei Positionsbearbeitung besitzt das
Gerét denselben Funktionsumfang wie
das Grundgerat mit Ausnahme des
Oszillator-Betriebs Uiber Ein-/Ausgange.
Zudem ist ein Upload/Download von
Positionen und Parametern tber die
serielle Schnittstelle moglich.

— Bei Online-Befehlsbearbeitung besitzt
das Gerat denselben Funktionsumfang
_______ wie das Gerat mit Feldbus-Schnittstelle.

RS 422 |- Drehuberwachung, falls Parameter
P20 =2und P00 # 3

— Elektronisches Getriebe
Falls PO0=3 erfolgt die Eingabe der
Getriebeparameter Uber Frontplatte oder
Download Uber serielle Schnittstelle.
Falls PO0=2 erfolgt die Eingabe der
Getriebeparameter mit Online-
Befehlsbearbeitung tber serielle
Schnittstelle.

1-2 WDP3-01X Ident-Nr.: 00441109750



Allgemeine Beschreibung

|
2010, 0.

m

Schnittstellen- Geratefunktionen
Steckplatz
OPT.1 OPT.2
Feldbus nicht Online-Befehlsbearbeitung tber Feldbus-
(z.B. IBS | bestiickt | Schnittstelle
p%d[% — Manuell-Betrieb tiber Ein-/Ausgange
) oder Frontplatte
— Online-Befehlsbearbeitung
Befehle werden von einem lberge-
ordneten Master an die Steuerung
(Slave) gesendet und von dieser sofort
ausgefiihrt.
I — _Parametereingabe uber Froniplatte
RS 422 |- Drehuberwachung, falls Parameter
P20 =2 und P00 # 3
— Elektronisches Getriebe,
Eingabe der Getriebeparameter mit
Online-Befehlsbearbeitung Uber Feldbus.
Analog nicht Oszillator-Betrieb Uber analoge
(ANOZ) | bestiuckt | Schnittstelle
— Oszillator-Betrieb tber analogen
+10-V-Eingang
— Manuell-Betrieb tber Ein-/Ausgéange
oder Frontplatte
I — _ Parametereingabe Uber Frontplatte
RS 422 |- Drehiberwachung, falls Parameter
P20 =2 und P00 # 3
nicht RS 422 | Elektronisches Getriebe Uber Drehgeber-
bestuckt Schnittstelle
oder —  Elektronisches Getriebe,
Rc? di?z Uber Drehgeber-Schnittstelle
RS 485 — Manuell-Betrieb tber Ein-/Ausgange
oder oder Frontplatte
Feldbus — Parametereingabe ber Frontplatte oder
serielle Schnittstelle oder Feldbus
HINWEIS

Die am Gerét vorhandene Schnittstellen-Bestlickung ist auf dem Typen-
schild angegeben. Es bedeuten:
ANOZ

CAN

IBS

PBDP
RS 232

LRS 422-IN
RS 485LS
RS 485 HS

Analoge Schnittstelle
CAN-Bus-Schnittstelle
Interbus-S-Schnittstelle
Profibus-DP-Schnittstelle

Serielle Schnittstelle RS 232
Drehgeber-Schnittstelle RS 422

Serielle Schnittstelle RS 485

Serielle Schnittstelle RS 485 fiir SUCONET

WDP3-01X

Ident-Nr.: 00441109750 1-3



Allgemeine Beschreibung

Netzteil

Zur Aufnahme der Funktionen Prozessorteil, Leistungsteil und Netzteil
ist im Gerét eine Leiterplatte mit BaugréRe 6 HE Europaformat einge-
baut. Das Blockschaltbild (Bild 1-2) zeigt die wichtigsten Funktionsblécke
des Gerates.

Das Netzteil ist ein AC/DC-Wandler fur erhdhte Anforderungen und kann
an die Netzspannungen 115 VAC oder 230 VAC angeschlossen werden.
Die vom Motor bei einem Bremsvorgang zurtickgespeiste Energie kann
hier bis zu einer bestimmten Menge zwischengespeichert werden. Zum

Externer Ballastwiderstand ~ Abbauen einer grof3eren Bremsenergie mul3 ein externer Ballastwider-

DC/DC-Netzteil

stand angeschlossen werden.

Ein DC/DC-Netzteil erzeugt aus der 24-V-Gleichspannungsversorgung
die unterschiedlichen internen Elektronik-Betriebsspannungen fur das
Prozessorteil.

HINWEIS
Die Elektronik des Prozessorteils besteht aus PELV-Kreisen im Sinne
der DIN-Norm VDE 0160.

115 VAC/230 VAC WDP3-01X AC
Ballastwiderstand Netzteil
&S 232 RS 485 s ;_h_ T H - Prozessorteil ( P-Steuerung) 325 ypC
, : chnittstelle :—
ANOZ, Feldbus . OPT1 =
I _ ; ]
Oszillator
Eingénge ’ Verwal- Indexer
Ausgange Signal tungspro- (Fahrprofil- Leistungsteil
- les| generator
24 VDC Schnittstelle Z€ssor g ) M
DC - RO
\
=
DC Fo-------- |
I
. [
————————— | Drehuber- |
A/B- oder | Drehgeber- | I wachung : :
_ | Schnittstelle | EEE ! |
Puls/Richtung- I OPT.2 — | L __ ol ___ J |
Signale (RS 422) t--- T - Y :
f [
- ____ _
— — — Option
Bild 1-2 Blockschaltbild
1-4 WDP3-01X Ident-Nr.: 00441109750




Allgemeine Beschreibung

Signal-Schnittstelle

Feldbus-Schnittstelle

Drehgeber-Schnittstelle

Oszillator

Verwaltungsprozessor

Zustandsanzeige

Taster

Indexer

Leistungsteil

Die Ein- und Ausgangssignale sowie die 24-VDC-Signalspannung wer-
den Uber die Signal-Schnittstelle gefuhrt.

Die Steuerung kann mit einer genormten Feldbus-Schnittstelle (z.B.
Interbus-S oder Profibus-DP) ausgestattet sein. Dadurch kann die
Steuerung von einem Ubergeordneten Master Befehle empfangen und
ausfuhren.

Die Drehgeber-Schnittstelle RS 422 (OPT.2) kann fur ein elektronisches
Getriebe oder zur Drehiiberwachung verwendet werden. Dies ist abhan-
gig von der Parameter-Einstellung POO und P20.

Der Oszillator erzeugt die Fahrfrequenz zur Ansteuerung des Schrittmo-
tors. Der Oszillator kann entweder Uber ein analoges Signal (im Bereich
von +10 V) angesteuert werden, falls die Steuerung eine analoge
Schnittstelle ANOZ besitzt, oder iiber das digitale Signal FH/FL der
Signal-Schnittstelle, falls die Steuerung keine zusatzliche Schnittstelle
auf dem Steckplatz OPT.1 besitzt. Die beiden Geschwindigkeiten f4 und
fL fur den Oszillator-Betrieb tiber die Ein-/Ausgange der Signal-Schnitt-
stelle werden Uber die Frontplatte eingestellt.

Der Microprozessor steuert alle Schnittstellen. Der Fahrprofilgenerator
wird Uber den Microprozessor aktiviert.

Drei Siebensegmentanzeigen signalisieren Positionswerte, Parameter,
Betriebszusténde und Stérungen.

Drei Taster dienen zur Frontplattenbedienung und Fehlerquittierung.

Der Indexer (Fahrprofilgenerator) erzeugt aus den jeweils aktuellen
Fahrparametern (Weg, Geschwindigkeit und Beschleunigung) eine Im-
pulsfolge. Diese Impulsfolge wird zum Leistungsteil weitergegeben.

Das Leistungsteil wandelt die Impulsfolge des Indexers in ein Strommu-
ster zur Ansteuerung des 3-Phasen-Schrittmotors um. Der Motorpha-
senstrom kann Uber einen Parameter an der Frontplatte eingestellt
werden.

WDP3-01X Ident-Nr.: 00441109750 1-5



Allgemeine Beschreibung

1.2.2 Betriebsarten und Je nach Bestickung der Schnittstellen OPT.1 und OPT.2 und der
Systemumgebung Einstellung des Parameters POO kann die Steuerung in unterschiedlicher
Systemumgebung betrieben werden.

Folgende Betriebsarten gibt es:

Manuell-Betrieb  Im Manuell-Betrieb werden Positionen Uber die Ein- und Ausgange oder
Uber die Taster der Frontplatte angefahren. Einstellbar sind Beschleuni-
gung und Manuell-Geschwindigkeiten des 3-Phasen-Schrittmotors.

Teach-In-Betrieb  Im Teach-In-Betrieb werden Positionen Uber die Ein- und Ausgange oder
Uber die Taster der Frontplatte manuell angefahren und gespeichert.
Maximal zehn Positionen kénnen gespeichert werden.

Positionsbearbeitung  In dieser Betriebsart (Bild 1-3) kénnen bis zu zehn gespeicherte Positio-

nen Uber Eingange oder Frontplatte selektiert und angefahren werden.
Die Positionen kdnnen tber Teach-In, Giber Frontplatte oder Download
Uber serielle Schnittstelle eingegeben werden und belegen den gleichen
Speicherplatz in der Steuerung.
Die Positionierung erfolgt absolut (bezogen auf einen Referenzpunkt)
oder relativ (bezogen auf die momentane Position). Das Absolut- oder
Relativmal3system wird Uber die Frontplatte (Parameter P21) festgelegt.
Vor einer Positionierung im AbsolutmaRsystem muf3 eine Referenzfahrt
auf einen Endschalter oder Referenzschalter ausgefiihrt werden (siehe
Kapitel 1.2.3). Alternativ kann ein Maf3setzen (momentane Position = 0)
erfolgen.

max. 10

Positionen :>

speichern

Positionen
Y/ (% auswahlen
akt|V|eren

Signal-
Ein-/Ausgéange

[

. 3-Phasen-
( ) Schrittmotor

Bild 1-3 Positionsbearbeitung

Upload/Downlaod liber serielle  Falls die Steuerung eine serielle Schnittstelle besitzt und die Betriebsart
Schnittstelle  Positionsbearbeitung gewahlt ist (Parameter P00 = 0), kénnen Uber die
serielle Schnittstelle Positionen und Parameter gelesen (Upload) oder
eingegeben (Download) werden.
Das Upload/Download ist in der separaten Dokumentation Online-Be-
fehlsbearbeitung und Upload/Download Uber serielle Schnittstelle be-
schrieben.

1-6 WDP3-01X Ident-Nr.: 00441109750



Allgemeine Beschreibung

Online-Befehlsbearbeitung

Kommunikation liber
serielle Schnittstelle

RS-485-Netzwerk

Kommunikation tber
Feldbus-Netzwerk

Die Betriebsart Online-Befehlsbearbeitung ist aktiv, falls die Steuerung
eine serielle Schnittstelle besitzt und der Parameter POO = 2 eingestellt
ist, oder die Steuerung eine Feldbus-Schnittstelle besitzt. In dieser
Betriebsart werden einzelne Fahrauftrage und sonstige Befehle an die
Steuerung tbertragen und von dieser sofort ausgefiihrt. Fur die Online-
Befehlsbearbeitung steht ein umfangreicher Befehlssatz zur Program-
mierung zur Verfigung. Die Signalein- und ausgange der Steuerung
kdénnen in dieser Betriebsart frei verwendet werden. Diese Betriebsart ist
in einer separaten Dokumentation zur jeweiligen Schnittstelle beschrie-
ben.

Falls eine Steuerung eine serielle Schnittstelle (RS 232 oder RS 485)
besitzt, kann tber Frontplatte (Parameter POO) zwischen den Betriebsar-
ten Positionsbearbeitung oder Online-Befehlsbearbeitung gewahlt wer-
den.

Mehrere Steuerungen mit RS-485-Schnittstellen kénnen von einer tiber-
geordneten Steuereinheit bzw. von einem PC aus bedient werden. Die
Netzwerkadresse der Steuerung wird mit dem Parameter P60 Uber die
Frontplatte eingestellt. Von der Gbergeordneten Steuereinheit muf3 mit
einem Adressierungskommando angegeben werden, mit welchem Gerat
diese kommunizieren will (siehe separate Dokumentation).

Uber eine genormte Feldbus-Schnittstelle, z.B. Interbus-S (Bild 1-4) oder
Profibus-DP, kénnen Fahrauftrage und sonstige Befehle von einem
Master an die Steuerung Ubertragen und von dieser ausgefiihrt werden,
siehe Online-Befehlsbearbeitung.

Die Kommunikation tber eine Feldbus-Schnittstelle istin einer separaten
Dokumentation zur jeweiligen Schnittstelle beschrieben.

Interbus-S- oder Fahrauftrége:
Master und Befehle —== MP 927 MP 927 ~=——= max. 256 Slaves
|
|
SPS e ] Interbus-S- Interbus-S-
Slave Slave
? %
Signal- ( > Signal- ( >
Ein-/Ausgange ® Ein-/Ausgénge b
3-Phasen- 3-Phasen-
Schrittmotor Schrittmotor
Bild 1-4 Betrieb in einem

Interbus-S-Netzwerk

WDP3-01X Ident-Nr.: 00441109750 1-7



Allgemeine Beschreibung

Oszillator-Betrieb
liber Ein-/Ausgénge

Bild 1-5 Oszillator-Betrieb (iber
Ein-/Ausgénge

Oszillator-Betrieb (iber analoge
Schnittstelle

Bild 1-6 Oszillator-Betrieb iiber
analoge Schnittstelle

Bei einem Grundgerét ohne zusatzliche Schnittstellen ist der Oszillator-
Betrieb Uber Ein-/Ausgange (Bild 1-5) moglich. In dieser Betriebsart
werden die Fahrfrequenzen fy und f Uber die Frontplatte eingestellt und
Uber die Eingange FH/FL und START aktiviert. Die Betriebsart wird mit
dem Parameter P0OO eingestellt.

Obere Oszillatorfrequenz fny {EIEIE]
: —> | ©&
Untere Oszillatorfrequenz fL oY

J’ FH/FL

{ START

Signal- 4—@ 3-Phasen-
Ein-/Ausgéange Schrittmotor

In dieser Betriebsart (Bild 1-6) wird Uber den Eingang ANA_IN eine
externe Spannung eingespeist und in eine spannungsproportionale
Pulsfrequenz zur Ansteuerung des Schrittmotors umgewandelt. Der
Spannungsbereich betragt standardméanig -10 V bis +10 V, kann jedoch
auch frei gewahlt werden.

Die Maximalgeschwindigkeit und maximale Beschleunigung sowie die
Spannung bei Maximalgeschwindigkeit, der Spannungsbereich, die
Groéf3e Null-Fenster und die Bremsrampe werden als Parameter Uber die
Frontplatte eingestellt.

B

u 0.
ANA_IN | @

- ANAIN G

=1t 3-Phasen-
e ( > Schrittmotor

1-8

WDP3-01X
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Elektronisches Getriebe

Bild 1-7 Betrieb mit
elektronischem Getriebe

@]

Il

Falls die Steuerung eine RS-422-Schnittstelle (OPT.2) besitzt, kann ein
elektronisches Getriebe realisiert werden. Hierfliir muf3 Gber Frontplatte
der Parameter POO = 3 eingestellt werden.

In der Betriebsart elektronisches Getriebe (Bild 1-7) wird ein externes
Signal zusammen mit einem Getriebefaktor fir die Bewegung der Achse
vorgegeben.

Die extern eingespeisten Pulse werden in Form von A/B-Drehgebersi-
gnalen oder Puls/Richtung-Signalen gezahlt und mit einem Getriebefak-
tor (Parameter P51 und P52) multipliziert. Die Pulse dienen als Fih-
rungsgrof3e fur die Position des Schrittmotors.

Der Pulsspeicher wird bei einem Fehler oder beim Wechseln des Ein-
gangs AUTOM von 1 auf 0 geldscht.

Die maximale Beschleunigung, die Getriebefaktoren und die Drehgeber-
Signalart werden als Parameter Uber die Frontplatte eingestellt.

—>
—>

Getriebe-

Parameter Fuhrungsgrofie:

«——— Puls, Richtung

( ) oder
o Drehgeber
{ (%%’ |

Signal- v
Ein-/Ausgange I‘

( > 3-Phasen-
Schrittmotor

HINWEIS

Falls die Steuerung zusétzlich eine Feldbus- oder serielle Schnittstelle
besitzt kann das elektronische Getriebe liber Online-Befehlsbearbeitung
parametriert werden.

WDP3-01X
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Allgemeine Beschreibung

Drehtiberwachung

Bild 1-8 Drehiiberwachung

Manuell- und Automatik-Betrieb

Falls die Steuerung eine RS-422-Schnittstelle (OPT.2) besitzt, kann eine
Motor-Drehliberwachung (Bild 1-8) erfolgen. Hierflir muf3 iber Frontplat-
te der Parameter P20 = 2 eingestellt werden und der Schrittmotor mit
einem 1000er-Drehgeber ausgestattet sein.

Die Drehiiberwachung vergleicht die Soll- und Istposition des Motors und
meldet einen Drehfehler, wenn die Differenz zwischen Soll- und Istposi-
tion einen bestimmten Grenzwert (18 Schritte) Uberschreitet.

HINWEIS
Eine Drehiiberwachung ist in jeder Betriebsart mdglich, auf3er im elek-
tronischen Getriebe (P00 = 3).

Drehiiberwachung —— >

Drehgeber

3-Phasen-
Schrittmotor

Uber den Eingang AUTOM kann, abhangig von der Schnittstellen-Be-
stiickung, zwischen folgenden Betriebsarten umgeschaltet werden:

Eingang AUTOM =0

—  Parameter- und Werteeingabe uUber Frontplatte oder
—  Manuell-Betrieb oder
—  Teach-In-Betrieb oder

—  Upload/Download (nur mit serieller Schnittstelle, falls Parameter
P00 = 0)

Eingang AUTOM =1

—  Oszillator-Betrieb Uber Ein-/Ausgénge oder
—  Oszillator-Betrieb tiber analoge Schnittstelle oder
—  Positionsbearbeitung tUber Ein-/Ausgange oder

—  Elektronisches Getriebe (nur mit Drehgeber-Schnittstelle, falls
Parameter P00 = 3)

HINWEIS
Bei Online-Befehlsbearbeitung ist eine Betriebsarten-Umschaltung (ber
den Eingang AUTOM nur mdéglich, wenn Parameter P69=1 ist.

1-10 WDP3-01X Ident-Nr.: 00441109750
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1.2.3 Referenzfahrt-Prinzip Bei einer Referenzfahrt wird ein Referenzpunkt angefahren, der als
Bezugspunkt (Nullpunkt) fur das Maf3system gilt. Alle absoluten Positio-
nierungen beziehen sich anschlie3end auf diesen Nullpunkt.

Es kdonnen Referenzfahrten auf den negativen Endschalter, positiven
Endschalter und den Referenzschalter durchgefiihrt werden.

Die Referenzfahrt wird mit der Referenzgeschwindigkeit REF_IN (Para-
meter P06) ausgefuhrt. Mit der Referenzgeschwindigkeit REF_OUT
(Parameter PQ7) fahrt die Achse aus dem End- oder Referenzschalter
heraus.

Die Bilder 1-9 und 1-10 zeigen das Prinzip der unterschiedlichen Refe-
renzfahrten.

Negativer Positiver
Endschalter Endschalter

/ ] /
, T A} 7 A}
L AN L \
\ {

{
I
I
I -
|
I
I

_——— - —— -

Referenzpunkt Referenzpunkt Max.
negativer positiver Ausfahrweg
Endschalter Endschalter Endschalter
Referenzgeschwindigkeit REF_IN
Bild 1-9 Referenzfahrt-Prinzip - Referenzgeschwindigkeit REF_OUT
auf Endschalter
Negativer Referenzschalter Positiver
Endschalter Endschalter
— , —
M ) /, ‘\ 4 ‘\ /, ‘\
1. Fall | ; | :
1 | 1 1
I 1 I I
1 | 1 1
I
2. Fall !
I
Max. ! X !
égafsachhr;\l/teegr Referenzpunkt
Referenzschalter
Referenzgeschwindigkeit REF_IN
Bild 1-10 Referenzfahrt-Prinzip <,_E Referenzgeschwindigkeit REF_OUT
auf Referenzschalter
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1.3 Technische Daten

1.3.1 Elektrische Daten

Netzanschluf3

Systemversorgung
liber Signal-Schnittstelle

©]

Il

Motoranschluf3

Netzanschlu3spannung, umschaltbar

Verlustleistung
WDP3-014
WDP3-018

Netzfrequenz

Netzeinbruchsicherheit

Nenn-Stromaufnahme
WDP3-014

WDP3-018

Einschaltstrom
Ableitstrome
Sicherung extern

HINWEIS

Die Geréte diirfen nur lber die oben spezifizierten Sicherungen betrie-

ben werden.

Bei Bedarf FI-Schutzeinrichtungen nach DIN VDE 0664 Teil 1/10.85 ver-

wenden.

Versorgungsspannung

Stromaufnahme

Brummspannung

HINWEIS

Die 24-V-Spannungsversorgung muf3 den Bestimmungen der DIN-Norm

115 VAC
230 VAC bis 240 VAC

max. 60 W
max. 110 W

50 bis 60 Hz
eine Periode

3,6 A bei 115 VAC
2,0 A bei 230 VAC
6,5 A bei 115 VAC
3,5 A bei 230 VAC

maximal 70 A
<3 mA

6 A bei 230 VAC
10 A bei 115 VAC
(,K“-Charakteristik)

20 VDC bis 30 VDC

max. 1 A
<2 Vss

VDE 0160 (ber Sicherheitskleinspannungen entsprechen.

Phasenstrom
WDP3-014
WDP3-018

Schrittzahl
Schrittfrequenz
Motorspannung

Lange
Querschnitt

0,1Abis25A
0,1 Abis6,8A

1000 Schritte/lUmdrehung

maximal 40 kHz

3 x 325 VDC (mit Netz verbunden)
Motorkabel (Vorschrift EN 60204 beachten)

maximal 50 m

>0,75 mm? bei Kabellange < 30 m

> 1,5 mm? bei Kabellange > 30 m

Schirmanschlul

beidseitig

1-12 WDP3-01X

Ident-Nr.: 00441109750
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Signal-Schnittstelle  Elektrische Eigenschaften der Eingénge

Gegen Verpolung gesichert, hardwaremaRig entprellt (Entprellzeit
1,0 ms bis 1,5 ms)

Signalspannung Uhigh 15 VDC bis 30 VDC
Signalspannung Ujow <5VDC
Eingangsstrom bei 24 VDC 7 mA

Elektrische Eigenschaften der Ausgange
Induktiv belastbar, kurzschluf3fest

Maximale Ausgangsspannung 30 vDC
Maximaler Schaltstrom 50 mA
Spannungsabfall bei 50 mA <2VDC

GEFAHR

A Die Signaleingénge sowie die 24-VDC-Versorgungsspannungen am
Signalanschlul3 miissen sicher vom Netz getrennt sein. Die maxi-
male Spannung gegen Erde darf 60 VDC oder 25 VAC nicht liber-
schreiten.

Serielle Schnittstellen ~ RS-232-Schnittstelle (Option)
Interner Ableitwiderstand gegen Erde 1 MOhm

RS-485-, 4-Draht-Schnittstelle (Option)

KurzschluBgeschiitzt max. 150 mA bei Kurzschluf3
Interner Ableitwiderstand gegen Erde 1 MOhm
Versorgungsspannungsausgang 12 VvDC
fur MP 923 (min. 10 VDC, max. 18 VDC)

WDP3-01X Ident-Nr.: 00441109750 1-13
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Feldbus-Schnittstellen

Analoge Schnittstelle

Alle Feldbus-Schnittstellen sind optoentkoppelt und besitzen einen
internen Ableitwiderstand gegen Erde von 1 MOhm.

Interbus-S-Slave-Schnittstelle (Option IBS)

Zweileiter-Fernbus

4 Datenworte

Ubertragungsrate 500 kBaud
Entfernung zum néchsten Teilnehmer maximal 400 m

Profibus-DP-Slave-Schnittstelle (Option PBDP)
Die Ubertragungsrate wird vom Master vorgegeben (maximal 12 MBaud).
Leitungslange siehe Profibus-DP-Spezifikation

CAN-Bus-Schnittstelle (Option CAN)

Ubertragungsrate 10 kBaud bis 500 kBaud
Leitungslange
bei 10 kBaud max. 7000 m
bei 125 kBaud max. 570 m
bei 500 kBaud max. 80 m

SUCONET-Slave-Schnittstelle (Option RS 485 HS)

Bus-Schnittstelle RS 485 HS
Bus-Kabel verdrillte, geschirmte Zweidrahtleitung
Ubertragungsrate 187,5 kBaud und 375 kBaud
HINWEIS

Die SIG BERGER LAHR-Steuerung palf3t sich automatisch der Baudrate
des Masters an und muf3 daher nicht am Gerét eingestellt werden.

ANOZ (Option)
Interner Ableitwiderstand gegen Erde 1 MOhm

Elektrische Eigenschaften des Analog-Eingangs

1 Signaleingang, optoentkoppelt +10V
Genauigkeit +0,25%, £25 mV
Auflésung A/D-Wandler mindestens 3700 Stufen
Eingangswiderstand >10 kOhm

Elektrische Eigenschaften des Analog-Ausgangs

1 Signalausgang, optoentkoppelt, vV
kurzschluf3geschiitzt (max. 30 mA)
Genauigkeit +0,5%, £50 mV
Auflésung D/A-Wandler mindestens 200 Stufen

1-14
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Drehgeber-Schnittstelle

Geréteschutz

Maschinenrichtlinie

EMV-Richtlinie

SIG BERGER LAHR
EMV-Priifbedingungen

Niederspannungs-Richtlinie

RS-422-IN-Signalpegel (Option)
KurzschluRgeschiitzt

Interner Ableitwiderstand gegen Erde 1 MOhm
Maximale Kabellange 100 m
Kabelquerschnitt 2x0,5 mm? und 10 x 0,25 mm?
Schirmanschlufd beidseitig
Versorgungsspannungsausgang 5 VDC £5% (max. 300 rr&A)

oder

12 VDC, min. 10 VDC/max. 18 VDC (max. 200 mA)

Schutz- und Uberwachungsschaltungen: Ubertemperatur Endstufe,
Kurzschluf3 zwischen Motorleitungen (kein Schutz vor Erdschlul3),
Unter- und Uberspannung

Schutzart IP 20 nach EN 60529: 1991

Vorschriften

Soweit die tbrige Maschine der Maschinenrichtlinie 89/392/EWG
entspricht und ein Aufbau geman den EMV-Prifbedingungen von
SIG BERGER LAHR vorliegt, kann die Konformitat mit der Maschi-
nenrichtlinie bescheinigt werden.

Bei einem Aufbau entsprechend den EMV-Prifbedingungen von
SIG BERGER LAHR kann gemaf3 der EMV-Richtlinie 89/336/EWG
die Konformit&at mit folgenden Normen bescheinigt werden:

Funkentstdrung nach EN 50081-2: 1993
(bei Verwendung von NetZfilter, siehe Zubehor)

Statische Entladung nach EN 60801-2: 1993, Klasse 4
Burst nach IEC 801-4: 1988, Klasse 4

—  Motorleitung von SIG BERGER LAHR verwenden.
Motorleitungsléange 10 m.

—  Netzfilter von SIG BERGER LAHR in die Netzzuleitung schalten.
—  Gerét im Schaltschrank einbauen.

—  Signalleitungen von SIG BERGER LAHR verwenden und geméan
Dokumentation verkabeln.

—  Signal-, Netz- und Motorleitung getrennt (nicht parallel) verlegen
und Kabelschirm beidseitig groRflachig mit Masse/Erde kontaktie-
ren.

—  Netzfilter direkt beim Gerat montieren. Falls dies nicht mdglich ist,
eine geschirmte Verbindungsleitung (max. 1 m) zwischen Filter
und Gerat verwenden.

—  Filter und Gerét grof3flachig mit Masse kontaktieren (auf geerdeter
Metallplatte oder Schaltschrankriickwand montieren oder Erdungs-
band verwenden).

Die Produkte sind gemaf der Niederspannungs-Richtlinie
73/23/EWG mit folgenden Normen konform:

Schutzklasse 1 nach prEN 50178: 1994
Uberspannung Kategorie Il nach prEN 50178: 1994
Verschmutzung Grad 2 nach prEN 50178: 1994

WDP3-01X Ident-Nr.: 00441109750 1-15
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Zulassungen

prEN 50178 Klassifikation VDE 0160/11.94

EN 60950 Klassifikation VDE 0805: 1993 + A2: 1994
UL 508 File-Nr. 153 659

1.3.2 Mechanische Daten Abmessungen (Bild 1-11) 249 x 240 x 52 mm
Gewicht ca. 3200 g
133 Umgebungsbedingungen  Umgebungstemperatur 0°C bis +50°C
Lagerungstemperatur -25°C bis +70°C
Relative Luftfeuchtigkeit 15% bis 85%

(keine Betauung zuldssig)

n
OJ 2
n
o
~
N
183
o | 147
<
N
S
92 ,}L ’’’’’’’’’’ VANS
32
0
Bild 1-11 Abmessungen 52
WDP3-014 und WDP3-018
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2

2.1

Installation

Lieferumfang

Der Lieferumfang ist auf Vollstandigkeit zu priifen.

Im Lieferumfang (Bild 2-1) sind enthalten:

Stiick

Bezeichnung

1

Positioniersteuerung WDP3-014 oder WDP3-018

Dokumentation WDP3-01X

Erdungsband

Montagewinkel

PN PR

Lufter fir WDP3-018

Dokumentation Online-Befehlsbearbeitung tiber serielle
Schnittstelle

oder

Dokumentation Online-Befehlsbearbeitung Giber CAN-Bus
oder

Dokumentation Online-Befehlsbearbeitung tber Interbus-S
oder

Dokumentation Online-Befehlsbearbeitung tiber Profibus-DP

Diskette mit PC-Programm fiir Upload/Download tber
serielle Schnittstelle

oder

Diskette mit Geratestammdatei fuir Inbetriebnahme mit
Profibus-DP-Schnittstelle

*  Falls die jeweilige Schnittstelle vorhanden ist.

22
OPT2

23
Signall
24V DC

Bild 2-1 Lieferumfang

WDP3-01X
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2.2 Zubehor

Folgendes Zubehor (Zubehdrbeschreibung Kapitel 6.2) kann auf geson-
derte Bestellung geliefert werden:

—  3-Phasen-Schrittmotor

—  ANOZ/Kunde-Signalkabel

—  Interbus-S-Schnittstellenadapter MP 927

—  Interbus-S/MP-927-Signalkabel

—  Kabel fir Drehgeber

—  Lofter fur WDP3-014

—  Motorkabel 3 x 1,5 mmund 2 x 1,0 mm

—  Motorkabel 3 x 2,5 mmund 2 x 1,5 mm

—  NetZfilter

—  Profibus-DP-Busterminal oder Adapter

—  RS-232/RS-485-Schnittstellenumsetzer MP 923
—  RS-232/PC-Signalkabel

—  RS-422-IN/Kunde-Signalkabel

—  RS-485-Schnittstellenverteiler MP 924

—  RS-485-LS/MP-923-Signalkabel

—  RS-485-LS/MP-924-Signalkabel

—  Signalanschluf3/Kunde-Signalkabel

—  Signalkabel fiir Signalanschlufd

—  Signalkabel fur Steckplatz-Opt. 1

—  Signalkabel (Drehgeber) fur Steckplatz-Opt. 2
—  Signalkabel (Puls, Richtung) fir Steckplatz-Opt. 2
—  Steckersatz (alle Sub-D-Stecker)

—  Zusétzlicher Ballastwiderstand

0 HINWEIS
ﬂ Die Bestellnummern des Zubehérs sind den Verkaufsunterlagen zur
Positioniersteuerung WDP3-01X zu entnehmen.
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2.3

Montage

GEFAHR
Bei allen Montagearbeiten darf keine Spannung anliegen.

HINWEIS
Beim Einbau des Gerdétes ist ein Mindestabstand von 10 cm nach oben

und unten bzw. zum néchsten Gerét einzuhalten. Nach vorne muf3 ein

Abstand von 15 cm fir die Kabelanschliisse freigelassen werden.

Das Gerét sollte senkrecht in einem Schaltschrank montiert und eventu-
ell fremdbeliftet werden (siehe Bild 2-3).

Mit Hilfe der Montagewinkel kann das Gerat rickseitig oder linksseitig
montiert werden (Bild 2-2).

Das mitgelieferte Erdungsband vorne unten am Geréat festschrauben und
mit geerdetem Teil des Schaltschranks verbunden.

ACHTUNG
Im Schaltschrank mul3 saubere Zuluft gewéhrleistet sein.

Bild 2-2 Montage

L
(]
~
N
183
o 147 :
v [e]
N o
92
8,
il R
32 k=1
0
52
3 ﬁ Luftstrom

WDP3-01X Ident-Nr.: 00441109750 2-3



Installation

Beliiftung

Zubehor Liifter

Bild 2-3 Temperatur —
Phasenstrom — Beliiftung

Die Positioniersteuerung WDP3-014 kann ohne Bellftung betrieben
werden, falls die Mindestabstande (10 cm) eingehalten werden.

Die Positioniersteuerung WDP3-018 kann bis zu einem Phasenstrom
von 3,7 A und einer Umgebungstemperatur von 50°C ohne Beliftung
betrieben werden.

Falls die Werte dartber liegen bzw. wiederholt die Zustandsanzeige ,07*
Ubertemperatur signalisiert, mu3 das Gerét beliiftet werden (Bild 2-3).

Beim Gerat WDP3-018 mul der Lifter unten montiert werden. Der
Luftstrom mul3 von unten nach oben durch das Gerat gefiihrt werden
(siehe Bild 2-2). Die Pfeilrichtung auf dem Lifter entspricht der Luftstrom-
richtung, wenn der Lufter richtig angeschlossen ist (rot = 24VDC,
schwarz = 24VGND).

Die Befestigung des Lifters (siehe Kapitel 6.2.1) erfolgt mit vier Schrau-
ben an der Unterseite des Gerates; zuvor Gitter herausschneiden. Lufter
an die externe 24-VDC-Spannungsversorgung anschlieRen.

HINWEIS
Es ist darauf zu achten, dal3 die Luft ungehindert durch und um das Gerét
strémen kann.

A
o 50 e
8 | N N Luftstrom
5 45 N AN 1,0 m/s
© 40 — N N AN
g b h ftstrom
e - | N . Lufts
g % N N 0,5 m/s
é’v 30 — N mit Lifter
3 25— AN bei WDP3-018
[} AN
> 20 — S
D. 15 — \\
— AN
R 10 —| N
5 ohne Liftung
_ 1 (C »
O T T T T T T T T T T T T T T Tswom™
01202427 313437 4144 48 515458 616568 [A
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2.4

Verkabelung

S DR B BB

GEFAHR
Bei allen Verkabelungsarbeiten muf3 die Versorgungsspannung
ausgeschaltet sein.

GEFAHR
Der Motoranschluf3 ist intern mit dem Versorgungsanschiuf3 (325 V)
verbunden.

ACHTUNG
Die Verkabelungsarbeiten diirfen nur von Fachpersonal gemél3 DIN-
Norm VDE 0105 vorgenommen werden.

ACHTUNG
Netz-, Motor- und Signalkabel getrennt verlegen und schirmen.

ACHTUNG
Freie, nicht bezeichnete Pins diirfen nicht verdrahtet werden.

ACHTUNG
Das Gerdt muR3 liber eine externe Sicherung abgesichert werden
(siehe Kapitel 1.3).

ACHTUNG
Bei der Montage eines Ballastwiderstandes (Zubehor) ist auf eine
gute Wéarmeabfuhr zu achten.

HINWEIS
Technische Daten der einzelnen Anschliisse und Schnittstellen siehe
Kapitel 1.3.

HINWEIS
Die am Gerét vorhandene Schnittstellen-Bestlickung ist auf dem Typen-
schild angegeben.

HINWEIS
Die Masseanschliisse der Schnittstellen auf den Steckplétzen 21 und 22
sind geréteintern verbunden.

HINWEIS
Der beidseitige Anschlul3 der Schirme bietet in digitalen Systemen den
sichersten Schutz vor Stérungen. Dabei ist jedoch zu beachten, dal3
Potentialunterschiede (besonders bei Versorgung aus getrennten Net-
zen) zu unzuldssigen Strémen auf den Schirmen fiihren kénnen. Diese
lassen sich durch geeignete Potentialausgleichsleitungen verhindern.
Folgende Querschnitte sollten fiir die Potentialausgleichsleitungen ver-
wendet werden:

16 mm? Cu fiir Potentialausgleichsleitungen bis 200 m Ladnge

25 mn? Cu fiir Potentialausgleichsleitungen (iber 200 m Ldnge

WDP3-01X Ident-Nr.: 00441109750 2-5
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Verkabelungsschema  Das Bild 2-4 zeigt das Verkabelungsschema der Positioniersteuerung
Uber die mdglichen Schnittstellen.
Die Kommunikation zwischen PC und Positioniersteuerung erfolgt je
nach Schnittstellen-Bestlickung Uber die serielle Schnittstelle RS 232
oder RS 485 bzw. Uber die Feldbus-Schnittstelle (z.B. Interbus-S).

HINWEIS

Ist die Steuerung mit einer RS-485-Schnittstelle und der PC mit einer
RS-232-Schnittstelle ausgestattet, mul3 ein Schnittstellenumsetzer (z.B.
MP 923, siehe Kapitel 6.2.3) verwendet werden.

[—lo

HINWEIS
Bei einer RS-485-Schnittstelle ermdglicht der Schnittstellenverteiler
MP 924 die Verkabelung in einem Netzwerk (siehe Kapitel 6.2.4).

[—lo

HINWEIS
Bei einer RS-232-Schnittstelle ist kein Netzwerk maéglich.

[—o

HINWEIS
Bei einer Interbus-S-Schnittstelle mul3 der Interbus-S-Schnittstellen-
adapter MP 927 verwendet werden (siehe separate Dokumentation).

[—o

HINWEIS
Bei einer Profibus-DP-Schnittstelle muf3 z.B. ein Busterminal verwendet
werden.

[—o

RS-485-Schnitt-
stellenverteiler

Netz

) /RS 485

Drehgeber

ssssssss

RS 485/RS 422

Schnittstellenumsetzer

= V24/RS 232
i]

z.B. Bus-
terminal

PC oder Master

Interbus-S-Schnitt-
stellenadapter

weitere Slaves

Bild 2-4  Verkabelungsschema
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24.1 Netzanschlul? 230V 1. Netzspannung 115 V oder 230 V am Wabhlschalter auf der Gerate-
| oberseite einstellen.

ACHTUNG
Die Einstellung mul3 mit der vorhandenen Netzspannung (berein-
stimmen.

2.  Netzkabel gerateseitig mit Aderendhilsen vorbereiten.
3. Drei Litzen (Bild 2-5) festschrauben:
L Phase (115 VAC bzw. 230 VAC)

N Nulleiter
PE Schutzleiter

0 HINWEIS
ﬂ Zur Abschirmung gegen Storeinfliisse kann ein Netzfilter zwischenge-
schaltet werden (siehe Kapitel 6.2.2).

©
- EL
- n
—| [L]lpe
B

Bild 2-5 Anschlul3 Netzstecker
Gerdéteseite
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24.2

Motoranschlufl?

[—lo

[—lo

Bild 2-6 Motoranschluf3

1. Die zwei Schrauben des Motorsteckers l6sen und Stecker
(Bild 2-6) vom Gerat abziehen.

2. Motorkabel gerateseitig mit Aderendhulsen vorbereiten.

3.  Litzen festschrauben.

4.  Stecker auf Frontplatte (Pos. 24) festschrauben.

ACHTUNG

Den Schirm motor- und geréteseitig anschliel3en.

HINWEIS

Zum Abbau einer grél3eren Bremsenergie kann ein zusétzlicher Ballast-

widerstand verwendet werden (siehe Kapitel 6.2.5).

HINWEIS

Durch Vertauschen der Motorleitungen kann die Drehrichtung des Mo-
tors geéndert werden. Hierzu missen auch die Endschaltereingénge
LIMP und LIMN sowie die Signale A und A eines eventuell angeschlos-

senen Drehgebers flir Drehiiberwachung getauscht werden.

24

P =s < c

2-8
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243

Signal-Schnittstelle

A

Bild 2-7 Zusammenbau
Signalstecker Geréteseite

1. Litzen je nach gewinschter Betriebsart auf Stecker verléten. Die
moglichen Betriebsarten hdngen von der Gerétevariante ab, sie-
he Kapitel 3.

ACHTUNG
Freie, nicht bezeichnete Pins dlirfen nicht verdrahtet werden.

HINWEIS
System-Versorgungsspannung Ground mit Schutzerde verbinden.

2. Schirm zuriickschieben und mit Kabelbinder fixieren.
3. Zwei Gewindebolzen (Bild 2-7) in Steckergehausehélfte einsetzen.
4.  Stecker in Steckergehausehélfte einlegen.

5. Kabel und Schirm mit Zugentlastung am Steckergehause fest-
schrauben.

ACHTUNG

Es mul3 eine gute elektrische Verbindung zwischen Schirm und
Steckergehduse hergestellt werden.

Die Leitung beidseitig schirmen.

6. Steckergehausehalften mit zwei Schrauben zusammenschrauben.

7.  Stecker auf Frontplatte (Pos. 23) festschrauben.

GEFAHR

Alle Signalanschliisse miissen sicher vom Netz getrennt sein. Die
Spannung gegen Erde darf 60 VDC oder 25 VAC nicht liberschreiten.
Alle Signalstromkreise sind intern liber einen Ableitwiderstand von
1 MOhm mit Erde verbunden.

WDP3-01X Ident-Nr.: 00441109750 2-9
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Pin Belegung fur Bedeutung
Positions- Online-Befehls- Elektronisches
bearbeitung bearbeitung Getriebe
1* | LIMN | 13: LIMN Negativer Endschalter
1024VDC E/A-Versorgungsspannung

2 — — il —

3 — — — i

4 | START 111 — Start

5 | TEACH_IN | 10 - Teach-In

6* | REF | 14: REF REF Referenzschalter

7 | MAN_N I 7 (MAN_N) MAN_N Manuell-Fahrt negative Drehrichtung
8 | ERR_RESET 15 ERR_RESET Fehler zurlicksetzen

9 | DATA4 13 - Auswabhl der Positionsnummer
10 | DATAl 11 - Auswahl der Positionsnummer
11 |- - — -

12 |- - - -

13 |- - - -

14 | NO_ERROR Q 3 (NO_ERROR) | NO_ERROR Kein Fehler

15 | ACTIVE Q 1 (ACTIVE) ACTIVE Betriebsbereit, Signal flr Bremse
16* | 24VvDC 24VvDC 24VDC System-Versorgungsspannung
17* | 24VvDC 24VDC 24VDC System-Versorgungsspannung
18* | 1024VDC 1024VDC 1024VDC E/A-Versorgungsspannung
19* | 1024VDC 1024VvDC 1024VDC E/A-Versorgungsspannung
20* | LIMP | 12: LIMP Positiver Endschalter

1024VDC E/A-Versorgungsspannung

21 |- - - -

22 |- - - -
23* | STOP | 15: STOP STOP Stop

24 | - - - -

25 | AUTOM | 8 (AUTOM) AUTOM Automatik

26 | MAN_P I 6 (MAN_P) MAN_P Manuell-Fahrt positive Drehrichtung
27 |- 14 - -

28 | DATAS 12 — Auswahl der Positionsnummer
29 | DATA2 10 - Auswahl der Positionsnummer
30 |- - — -

31 |- - - -

32 |- - - -

33 | FUNCTION1 Q 2 (FUNCTION1) | FUNCTION1 Zustandsausgabe (siehe Kapitel 4.1)
34 | FUNCTION2 Q 0 (FUNCTIONZ2) | FUNCTION2 Zustandsausgabe (siehe Kapitel 4.1)
35* | GND GND GND System- und E/A-Versorgungs-

spannung Ground
36* | GND GND GND System- und E/A-Versorgungs-
spannung Ground
37 |- - — -

* Mindestverdrahtung zur Inbetriebnahme tiber Frontplatte (z.B. Manuell-Fahrt).

(Signale in Klammern) = Ein-/Ausgangsbelegung, falls Parameter P69 = 1, siehe Kapitel 3.3.1.

Signal = aktiv low

~ Eingang

- Ausgang

2-10
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24VDC _ Externes Netzgerét
GND = — %
O
— /\
CIMN 2
:»—o?c i NO OF
O =
o™ O
O s
d /o START <rC) O
g STop ()g
1 o/ TEACHIN ”’O <
| g, FEF =) ©
¢—o/o—AUTOM ()ﬁ
L /o WANN '\O
[, MANP ()g
% °"ErRR RESET ®
| o .
Lo/ DATA4 OO O
1/, DATAS ()g
l /o DATAL SO
o/, DATA2 = Og
O
e
O
.2 O
O s
® NO_ERROR EO O
& FUNCTION1 O%
Q—ACTIVE ﬂo
Q—FUNCTION2 O§
24VDC 30
GND Og
5
O s
[ee)
HO S
1024VDC &’O O
\____/

Bild 2-8 Verdrahtungsbeispiel
fur Positionsbearbeitung
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Pin Belegung fur Bedeutung
Oszillator-Betrieb Oszillator-Betrieb
Uber Ein-/Ausgange | iber ANOZ
1* |1024VDC 1024VDC E/A-Versorgungsspannung
2 — — —
3 — — —
4 | START - Start
5 INV_DIR INV_DIR Drehrichtungsumkehr
6 = B -
7 MAN_N MAN_N Manuell-Fahrt negative Drehrichtung
8 ERR_RESET ERR_RESET Fehler zuriicksetzen
9 — — —
10 | FH/FL - Obere und untere Oszillatorfrequenz
11 |- — —
12 |- — —
13 |- - -
14 | NO_ERROR NO_ERROR Kein Fehler
15 | ACTIVE ACTIVE Betriebsbereit, Signal fir Bremse
16* | 24VvDC 24VDC System-Versorgungsspannung
17* | 24VDC 24VDC System-Versorgungsspannung
18* | 1024VDC 1024VDC E/A-Versorgungsspannung
19* | 1024VDC 1024VDC E/A-Versorgungsspannung
20* |1024VvDC 1024VDC E/A-Versorgungsspannung
21 |- — —
22 |- — -
23* | STOP STOP Stop
24 | — — —
25 | AUTOM AUTOM Automatik
26 | MAN_P MAN_P Manuell-Fahrt positive Drehrichtung
27 |- — —
28 | — -
29 | CURRENT_OFF CURRENT_OFF Stromnullung
30 |- — —
31 |- - -
32 |- — —
33 | FUNCTION1 FUNCTION1 Zustandsausgabe (siehe Kapitel 4.1)
34 | FUNCTION2 FUNCTIONZ2 Zustandsausgabe (siehe Kapitel 4.1)
35* | GND GND System- und E/A-Versorgungsspannung
Ground
36* | GND GND System- und E/A-Versorgungsspannung
Ground
37 |- - -

* Mindestverdrahtung zur Inbetriebnahme Uber Frontplatte (z.B. Manuell-Fahrt).

Signal = aktiv low

~ Eingang - Ausgang

2-12
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24VDC _ Externes Netzgerét
GND =
@
L
1024VDC >
1024VDC © Og
N
O OF
™
O o
N
& o/ START <r() O
g sTop C)g
o0 NV DR “’O Oﬁ
[{e]
o/ AUTOM © Ou“"
L /o MANN '\O
L oo MANP ()g
! /. ERR RESET OOO OR
o
O _»
N
,  FHIFL = O
y > CURRENT OFF O R
0—0/0 — :‘ O
O s
~ O
O s
0 O
O s
®—NO_ERROR EO O
&—FUNCTIONL Og
Q)—ACTIVE ﬁo
Q—FUNCTION? Oﬁ
24VDC 30
GND &
~——©)
o
—O
S, &
1024VDC i_C)/CL
\_/:

Bild 2-9 Verdrahtungsbeispiel
fiir Oszillator-Betrieb
liber Ein-/Ausgénge
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24.4 Analoge Schnittstelle

(OPT.1)
0 HINWEIS
ﬂ Die analoge Schnittstelle ANOZ befindet sich an Steckplatz 21, siehe
Typenschild.
1. Litzen gemafR Bild 2-10 auf Stecker verloten.
o — Pin |Signal Bedeutung
0 1 |ANA_OUT Spannungsausgang 10 V (max. 30 mA) _
21 2 | ANA_OUT GND | Spannungsausgang Ground -
59| OPT.1 3 |- -
O 4 |- —
6 |- -
7 |ANA_IN GND | Ground fur Analogeingang -
8 |- -
9 |ANA_IN Analogeingang -10 V bis +10 V -

~ Eingang - Ausgang

0 HINWEIS

ﬂ ANA_OUT GND ist die Masse der internen Spannungsversorgung. Das
Bezugspotential des Eingangs ANA _IN GND darf nicht mehr als 0,5V
vom Bezugspotential ANA_OUT GND abweichen.

2. Schirm zuriickschieben und mit Kabelbinder fixieren.

3.  Zwei Gewindebolzen (Bild 2-11) in Steckergehé&usehdlfte einset-
zen.

4.  Stecker in Steckergehausehaélfte einlegen.

5. Kabel und Schirm mit Zugentlastung am Steckergehause fest-
schrauben.

ACHTUNG

A Es mul3 eine gute elektrische Verbindung zwischen Schirm und
Steckergehduse hergestellt werden.
Die Leitung beidseitig schirmen.

6. Steckergehdausehélften mit zwei Schrauben zusammenschrauben.

7.  Stecker auf Frontplatte (Pos. 21) festschrauben.

ACHTUNG

A Die Masseanschliisse der Schnittstellen auf den Steckplétzen 21
und 22 sind geréteintern verbunden. Das kann bei mehrfach geer-
deten Masseleitungen zu Erdschleifen und damit zu Stérungen an
den Analogeingéngen fiihren. Mit Potentialausgleichsleitungen
kénnen solche Stérungen reduziert werden.

2-14 WDP3-01X Ident-Nr.: 00441109750
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O

()
€ o° ANA_OUT
“O0—— ANA_OUT GND
. O ANA_IN GND
O o
<« O
O .
3 G ANA_IN
\//

Bild 2-10 Anschlul3 \ Q J

Schnittstellenstecker Geréateseite

Bild 2-11 Zusammenbau
Schnittstellenstecker Geréteseite
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245 Serielle Schnittstelle
RS 232 (OPT.1)

0 HINWEIS
ﬂ Die serielle Schnittstelle RS 232 befindet sich an Steckplatz 21, siehe
Typenschild.

1. Litzen gemaf Bilder 2-12 und 2-13 auf Stecker verltten.

T Pin |Signal Bedeutung
o 1 - -
21 2 RXD Empfangsdaten -
°5| OPT.1 3 TXD Sendedaten >
O 4 — —
- 00— 5 GND Ground
6 — —
7 — —
8 — —
9 i —

~ Eingang - Ausgang
2. Schirm zuriickschieben und mit Kabelbinder fixieren.

3.  Zwei Gewindebolzen (Bild 2-14) in Steckergeh&usehélfte einset-
zen.

4.  Stecker in Steckergehausehaélfte einlegen.

5. Kabel und Schirm mit Zugentlastung am Steckergehause fest-
schrauben.

ACHTUNG

Es mul3 eine gute elektrische Verbindung zwischen Schirm und
Steckergehéduse hergestellt werden.

Die Leitung beidseitig schirmen.

6. Steckergehdausehélften mit zwei Schrauben zusammenschrauben.

7.  Stecker auf Frontplatte (Pos. 21) festschrauben.

ACHTUNG
Aus Griinden der Stérsicherheit sollte das RS-232-Kabel so kurz
wie maoglich sein (max. 15 m)!

HINWEIS
Die Verschraubungen an den Steckergehdusen miissen am Gerét mit
M3-Gewinde und am PC mit UNC-Gewinde sein.

[—o

HINWEIS
Uber die RS-232-Schnittstelle ist keine Vernetzung méglich.

[—lo
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RXD

TXD

GND

Bild 2-12 Anschluf3 \ Q J

Schnittstellenstecker Geréateseite
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Bild 2-13 Verkabelung der
Steuerung mit dem PC

Bild 2-14 Zusammenbau
Schnittstellenstecker Geréteseite
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2.4.6 Serielle Schnittstelle
RS 485 (OPT.1)

[—o

[—lo

—

21
OPT.1

00000
oo

—

[—lo

[—lo

HINWEIS
Die serielle Schnittstelle RS 485 befindet sich an Steckplatz 21, siehe
Typenschild.

HINWEIS
Die serielle Schnittstelle wird als 4-Draht-Schnittstelle betrieben.

1. Litzen gemaR Bild 2-15 auf Stecker verléten.

Pin Signal Bedeutung

1,6 12vDC Versorgungsspannung MP 923 =

2,7 GND Versorgungsspannung-Ground MP 923 =
3 TXD Sendedaten invertiert -
4 RXD Empfangsdaten invertiert -
5 SGND Signal-Ground
8 TXD Sendedaten -
9 RXD Empfangsdaten -

~ Eingang - Ausgang
2. Schirm zuriickschieben und mit Kabelbinder fixieren.

3. Zwei Gewindebolzen (Bild 2-16) in Steckergehausehélfte einset-
zen.

4.  Stecker in Steckergehausehélfte einlegen.

5. Kabel und Schirm mit Zugentlastung am Steckergehause fest-
schrauben.

ACHTUNG

Es mul3 eine gute elektrische Verbindung zwischen Schirm und
Steckergehéduse hergestellt werden.

Die Leitung beidseitig schirmen.

6. Steckergehdausehélften mit zwei Schrauben zusammenschrauben.

7.  Stecker auf Frontplatte (Pos. 21) festschrauben.

HINWEIS
Flir einen PC mit einer RS-232-Schnittstelle kann der Schnittstellenum-
setzer MP 923 verwendet werden (siehe Kapitel 6.2.3).

HINWEIS
Mit dem Schnittstellenverteiler MP 924 kénnen acht Geréte angesteuert
werden (siehe Kapitel 6.2.4).

2-18
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Bild 2-15 Anschiuf3
Schnittstellenstecker Geréteseite

Bild 2-16 Zusammenbau
Schnittstellenstecker Geréateseite

12vDC
12vDC
GND
GND
TXD
TXD
RXD
RXD
SGND

WDP3-01X
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2.4.7 Feldbus-Schnittstelle

(OPT.1)
0 HINWEIS
o~ ﬂ Die Feldbus-Schnittstelle (z.B. Interbus-S oder Profibus-DP) befindet
sich an Steckplatz 21, siehe Typenschild.
O
039 0 HINWEIS
ggg (2)1PT 1 ﬂ Die Inbetriebnahme der Feldbus-Schnittstelle ist in der separaten Doku-
0% ' mentation zur jeweiligen Schnittstelle beschrieben.
@)
—
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2.4.8 Drehgeber-Schnittstelle

(OPT.2)
0 HINWEIS
ﬂ Die Drehgeber-Schnittstelle befindet sich an Steckplatz 22, siehe Typen-
schild. Die Versorgung erfolgt unabhéngig vom Leistungsteil.
/Q\/ 1. Litzen gemaf nachfolgender Beschreibung auf Stecker verléten.

- 2. Schirm zurlickschieben und mit Kabelbinder fixieren.
OPT.2

o
¢}
o
Q
o
o
O
o
o
o
[}
e}
OO
O

3.  Zwei Gewindebolzen (Bild 2-17) in Steckergeh&dusehélfte einset-
zen.

|
(o

Stecker in Steckergehéusehélfte einlegen.

5. Kabel und Schirm mit Zugentlastung am Steckergehause fest-
schrauben.

ACHTUNG

Es mufl3 eine gute elektrische Verbindung zwischen Schirm und
Steckergehéduse hergestellt werden.

Die Leitung beidseitig schirmen.

6. Steckergehausehélften mit zwei Schrauben zusammenschrauben.
7.  Stecker auf Frontplatte (Pos. 22) festschrauben.

8. Litzen des Drehgeberkabels paarweise verdrillen.

9. Motorseitige Verbindung herstellen.

ACHTUNG
Beim Einsatz von 5-V-Drehgebern mul3 auf der Drehgeberseite
—SENSE mit 5VGND sowie +SENSE mit 5VDC verbunden werden.

0 HINWEIS

ﬂ Die Drehgeber-Signalart (Puls/Richtung oder A/B-Signale) und die inter-
ne Auswertung (1-fach, 2-fach oder 4-fach) missen flir elektronisches
Getriebe mit Parameter P50 ausgewéhlt werden, siehe Kapitel 3.3.1.

Bild 2-17 Zusammenbau
Drehgeberstecker Geréteseite
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Drehgeber-Schnittstelle: Signalart Drehgebersignale A/B

> B

Bild 2-18 Zeitdiagramm
Drehgebersignale A/B
mit 4-fach-Auswertung

o~ Pin |Signal Bedeutung
Q Drehgeber- -
signale A/B 1 A Drehgebersignal A -
e = \l/)v;rjsn % 2 5vDC Signalgeber-Versorgungsspannung -
e = o E\S/EESE 3 5VGND Signalgeber-Versorgungsspannung Ground  _,
e = Z';uwarz %/SNNSDE 4 EZVDC Signalgeber-Versorgungsspannung =
e o e 12VDC 5 B Drehgebersignal B -
mO 5 gelb B 6 _ _
O O: 7 TEMP_MOT | Leitungsunterbrechung -
S| | FPI— e _
:O/E); 9 A Drehgebersignal A -
10 +SENSE Senseregler 5VDC -
Q 11 | -SENSE Senseregler 5VGND -
12 B Drehgebersignal B -
13 |- -
14 |- -
15 |- -

Signal = aktivlow  «

Eingang

~ Ausgang

Der Drehgeber kann mit 12 V oder mit einem 5-V-Senseregler versorgt
werden.

ACHTUNG
Beim Einsatz von 5-V-Drehgebern mul3 auf der Drehgeberseite
—SENSE mit 5VGND sowie +SENSE mit 5VDC verbunden werden.

ACHTUNG
Der Eingang TEMP_MOT dient zum Erkennen einer Leitungsunter-
brechung. TEMP_MOT muf3 hierfiir beim Drehgeber mit 5VDC ver-
bunden werden.

Signal A

Signal B

OO DD

Postion 1 X 2 X3 X# X5 X0 X 7 XeX5X4Xz

.
oo

Linkslauf ———

Rechtslauf

Zahlvorgang bei jeder Pulsflanke

Rechtslauf bei steigender/fallender A-Flanke

vor steigender/fallender B-Flanke.

Linkslauf bei steigender/fallender B-Flanke

vor steigender/fallender A-Flanke.

@ Vorbereitungszeit < 350 ns
fnax(A bzw. B) = 400 kHz
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Bild 2-19 Zeitdiagramm
Puls/Richtung

Signale
Puls/Richtung

PULSE
PULSE
5vDC
+SENSE
5VGND
-SENSE
12vDC
DIR
DIR

TEMP_MOT

> B

Drehgeber-Schnittstelle: Signalart Puls/Richtung

Pin | Signal Bedeutung
1 PULSE Puls -
2 5vDC Signalgeber-Versorgungsspannung -
3 5VGND Signalgeber-Versorgungsspannung Ground  _,
4 12vDC Signalgeber-Versorgungsspannung -
5 DIR Richtung -
6 — —
7 TEMP_MOT | Leitungsunterbrechung -
8 — —
9 PULSE Puls >N
10 +SENSE Senseregler 5VDC -
11 —SENSE Senseregler 5VGND -
12 |DR Richtung .
13 |- -
14 |- -
15 |- -

Signal = aktivlow  ~

Eingang - Ausgang

Der Drehgeber kann mit 12 V oder mit einem 5-V-Senseregler versorgt
werden.

ACHTUNG
Beim Einsatz von 5-V-Drehgebern mul3 auf der Drehgeberseite
—SENSE mit 5VGND sowie +SENSE mit 5VDC verbunden werden.

ACHTUNG
Der Eingang TEMP_MOT dient zum Erkennen einer Leitungsunter-
brechung. TEMP_MOT mufR3 hierfiir beim Drehgeber mit 5VDC ver-

bunden werden.

Position 1 >< 2 >< 1

—Rechtslauf

Zahlvorgang bei positiver Pulsflanke Haltezeit = 300 ns

Richtung

Undefinierte

= 0 O Rechtslauf Motor
Richtung = 1 O Linkslauf Motor

Vorbereitungszeit = 100 ns
(3 Minimale Pulsdauer 2 250 ns
(49 Minimale Pulspause = 250 ns

r Bereich fmax(Puls) = 2 MHz

Linkslauf ————

WDP3-01X

Ident-Nr.: 00441109750
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2.5

Erstinbetriebnahme

Einschalten

i

=

!

%@# Versionsnummer Selbsttest

[—o

HINWEIS

Vor der Erstinbetriebnahme muf3 Uberpriift werden, ob der angeschlos-
sene Motor mit der Gerdtevariante betrieben werden kann (siehe Kapitel
6.1), und ob die Steuerung richtig verkabelt wurde (siehe Kapitel 2.4).
Zur Inbetriebnahme Uber Frontplatte ist die Mindestverdrahtung der
Signal-Schnittstelle zu beachten (siehe Kapitel 2.4.3).

ACHTUNG
Die Netzspannung und die 24-V-Versorgungsspannung des Geré&-
tes dlirfen nicht eingeschaltet sein.

1. Netzspannung 115 V oder 230 V am Wahlschalter auf der Geréate-
oberseite einstellen.

ACHTUNG
Die Einstellung mul3 mit der vorhandenen Netzspannung (berein-
stimmen.

2. Netzspannung fir das Leistungsteil einschalten.

3. 24-V-Versorgungsspannung fur das Prozessorteil einschalten.
(Die Netzspannung und die 24-V-Versorgungsspannung kann
auch gleichzeitig eingeschaltet werden.)

- Die Steuerung fihrt einen Selbsttest aus (in der Zustandsan-
zeige erscheinen die Ziffern 0, 1, 2, 3) und die Software-Ver-
sionsnummer der Steuerung erscheint.

- Danach erscheint die Parameter-Anzeige ,,P00".

HINWEIS
Mit Parameter P00 kann die Betriebsart der Steuerung eingestellt wer-
den (siehe Kapitel 3.3.1).

4.  Mit den Tastern folgende Motor-Parameter einstellen:

P01 = Motorphasenstrom (in A) gemaR Motortypenschild

ACHTUNG

Der eingestellte Phasenstrom mul3 gleich oder kleiner sein als der
auf dem Motortypenschild angegebene Phasennennstrom (je klei-
ner der eingestellte Phasenstrom ist, umso kleiner ist das Motor-
drehmoment).

P20 =2 Drehiberwachung einschalten, falls Motor mit einem
Drehgeber ausgestattet ist.

HINWEIS
Die Frontplattenbedienung und die Einstellungen weiterer Parameter ist
in Kapitel 3.3 beschrieben.

5. Parametereinstellung beenden:
Anzeige ,End“ anwéhlen und mit © quittieren.
- Die Anzeige ,run“ erscheint.

2-24
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runr

o1

6.  Zur Prufung der Motor-Verkabelung und der Grundeinstellung soll-
te eine Manuell-Fahrt durchgefihrt werden:

—  Eingang AUTOM nicht aktiv setzen.

- Manuell-Fahrt A91 Uber Taster @ anwahlen und Motor mit den
Tastern @ und @ verfahren.

Taster () Drehrichtung im Uhrzeigersinn

Taster &) Drehrichtung im Gegen-Uhrzeigersinn
(Drehrichtung von vorn auf die Motorwelle gesehen)

Einzelschritt:
Wird der Taster fir < 0,5 s gedrickt, fihrt der Motor einen
Einzelschritt in der langsamen Manuell-Geschwindigkeit aus.

Dauerbetrieb:

Wird der Taster fur > 0,5 s gedriickt, startet der Motor mit der
langsamen Manuell-Geschwindigkeit (Parameter P90). Solange
der Taster gedruckt bleibt, erhoht sich nach 5 s die Geschwindig-
keit in 10 Stufen auf den Wert der schnellen Manuell-Geschwin-
digkeit (Parameter P91).

- Inder Zustandsanzeige erscheinen die Einerstellen der aktu-
ellen Position.

HINWEIS
Durch Vertauschen der Motorleitungen kann die Drehrichtung des Mo-

tors geandert werden. Hierzu missen auch die Endschaltereingdnge
LIMP und LIMN sowie die Signale A und A eines eventuell angeschlos-
senen Drehgebers flir Drehiiberwachung getauscht werden.

WDP3-01X Ident-Nr.: 00441109750 2-25



Installation

2-26 WDP3-01X Ident-Nr.: 00441109750



Bedienung

3 Bedienung

3.1

Bedienungsmadglichkeiten

Die Bedienungsmadglichkeiten der Positioniersteuerung WDP3-01X sind
von der Schnittstellen-Bestiickung der Steckplédtze OPT.1 und OPT.2
(Geratevarianten) und von Parameter PO0 abhéangig.
In folgender Tabelle sind die Bedienungsméglichkeiten fur die jeweilige
Geratevariante mit X gekennzeichnet.

OPT.1 OPT.2
o = —
5 o 3 3% |3z g
D 3] 52 = 2] @
7 g 5 £R £9 8¢ D
£ E 32 35 £0 23 =
£ S5 SO 5 o Ny o 3
3 0 Sa 2 02 ol =
) o £E o 22 = 2
c c SN Q= c o
S S 30 29 EE T
(%)) E‘ E:/ L 2 8 X
=2Z
. pon . €<
Bedienungsmaoglichkeit Parameter Parameter ) Parameter
PO0O=0 | POO=1 P00 =0|P00=2 P00 =3|P00#3
P20=2
Frontplattenbedienung 3.3
— Parameter einstellen X X X X X X X 3.3.1
— Positionssatze eingeben X X 3.3.2
— Teach-In X X 3.3.3
— Werte anzeigen X X X X X X X 3.34
— Positionierungen und Aktionen X X 3.35
starten
— Manuell-Fahrt X X X X X X X 3.3.6
Manuell-Betrieb tber Ein-/Ausgange X X X X X X X 3.4
Teach-In Gber Ein-/Ausgénge X X 3.5
Positionsbearbeitung Uber X X 3.6
Ein-/Ausgénge
Upload/Download Uber serielle X XY 3.7
Schnittstelle
Online-Befehlsbearbeitung X X 3.8
Elektronisches Getriebe X 3.9
Oszillator-Betrieb tber Ein-/Ausgénge X 3.10
Oszillator-Betrieb tiber analoge X 3.11
Schnittstelle
Drehuberwachungz) X 3.12
1) Nur moglich, falls serielle Schnittstelle bestickt ist.
2) Drehuberwachung ist bei allen Bestlickungsvarianten des Steckplatzes OPT.1
mdoglich.
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3.2

3.2.1

Einschalten/Ausschalten

Einschalten

Einschalten

Selbsttest

Versionsnummer

> B B P

FO0

run

ACHTUNG

Die eingestellte Netzspannung am Wahlschalter mul3 mit der anzu-
legenden Versorgungsspannung Lbereinstimmen (siehe Typen-
schild).

GEFAHR

Es diirfen keine Personen oder elektrisch leitende Gegensténde mit
spannungsfiihrenden Teilen des Gerétes oder der Anlage in Berliih-
rung kommen.

GEFAHR
Es diirfen sich keine Personen oder Gegenstédnde im Verfahrbe-
reich der Anlage befinden.

ACHTUNG
Das Gerdt mul3 mit einem Schutzleiter geerdet sein.

ACHTUNG
Die Grundeinstellungen des Gerédtes missen den Erfordernissen
angepal3t werden, siehe Kapitel 2.5.

Vor dem Einschalten des Gerates sind folgende Voraussetzungen zu

prufen:

Voraussetzung Verweis

Entsprechen die Umgebungsbedingungen den | siehe Kapitel 1.3
technischen Daten?

Ist gentigend Raum fiir die Luftzu- und abfuhr | siehe Kapitel 1.3
vorhanden?

Ist die Verkabelung des Gerates (insbesondere | siehe Kapitel 2.4
der Signaleingénge fir die Endschalter, Refe-
renzschalter und Stop) korrekt durchgefiihrt?

Ist die korrekte Netzspannung am siehe Kapitel 2.5
Wahlschalter eingestellt?

1. Netzspannung fiir das Leistungsteil einschalten.
2. 24-V-Versorgungsspannung fir das Prozessorteil einschalten.

3. Die Steuerung fiihrt einen Selbsttest aus.

- Inder Zustandsanzeige erscheinen die Ziffern ,,0“ bis ,,3“ und

die Software-Versionsnummer der Steuerung.

Je nach Einstellung des Parameters P99 sind zwei Grundzustéan-
de moglich (siehe Bild 3-2):

Ist das Parametermenu eingeschaltet (P99 = 1), erscheint in der
Zustandsanzeige ,,P00“. Das vollstandige Parametermenti ist fur
Einstellungen freigegeben (siehe Kapitel 3.3.1).

Ist das Parametermeni ausgeschaltet (P99 = 0), erscheint in der
Zustandsanzeige ,run“. Die Steuerung ist betriebsbereit, d.h. es
kdénnen die einzelnen Bedienungsmaoglichkeiten aktiviert werden
(siehe Kapitel 3.1).

3-2
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3.2.2 Betrieb mit einer Bremse 1. Nach dem Anlegen der 24-VDC-Versorgungsspannung und nach
dem internen Systemhochlauf meldet die Steuerung mit dem Si-
gnalausgang ACTIVE nach ca. 2 s Bereitschaft (Bild 3-1). Mit
diesem Signal kann die Bremse Uber ein geeignetes Relais ge-
I6st werden.

Der Schrittmotor ist bereits kurz vor dem Ausgang ACTIVE strom-
fuhrend.

2. Nach Ablauf der bremsspezifischen Offnungszeit wird die Bremse
gelost.

3. Automatik-Betrieb Uber Eingang AUTOM = 1 oder Manuell-Betrieb
Uber Eingang AUTOM = 0 aktivieren.

(C

Versorgungs-
spannungen I

Motor | )
stromfiihrend

(C
)

Ausgang Q 1 i

ACTIVE Wartezeit |
mind.2s | mind.2s |
Pt
| ( |
Bremse ! |—§ !
offen 3 ‘ 3
Eingang |1 8 : |

AUTOM (()

Bild 3-1 Zeitdiagramm fiir (1) bremsenspezifische Offnungszeit

Betrieb mit Bremse

0 HINWEIS

ﬂ Falls in der Betriebsart Online-Befehlsbearbeitung der Parameter P69 = 0
eingestellt ist, kann mit dem Kommando BRAKE ein beliebiger Ausgang
(z.B. Q1) zur Ansteuerung einer Bremse definiert werden, siehe Doku-
mentation zur seriellen Schnittstelle oder zur Feldbus-Schnittstelle (z.B.
Interbus-S oder Profibus-DP).

Falls in der Betriebsart Online-Befehlsbearbeitung der Parameter P69 = 1
eingestellt ist, kann der Ausgang Q1 zur Ansteuerung der Bremse
verwendet werden.

3.2.3 Ausschalten 1. Der angeschlossene Motor ist nach dem Ausschalten der Netz-
spannung oder der 24-V-Versorgungsspannung stromlos, d.h.
er besitzt kein Haltemoment mehr.

ACHTUNG

A Vor dem Ausschalten der Netz- und 24-V-Versorgungsspannung ist
darauf zu achten, dal3 vertikale Achslasten gegen Absturz gesichert
werden (z.B. Motor mit Bremse).

2. Netzspannung fur das Leistungsteil und 24-V-Versorgungsspan-
nung fur das Prozessorteil ausschalten.

WDP3-01X Ident-Nr.: 00441109750 3-3
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Frontplattenbedienung

3.3
JEIEIE
_OQ
O(J
— ]
run
¢
EOO
iﬁﬁaew

0

EOC

X

b

Uber die Frontplatte werden abhangig von der Geratevariante folgende
Funktionen ausgefihrt:

Anzeige Bedeutung
Pxx Parameter einstellen
Exx Positionssatze eingeben
Lxx Teach-In
dxx Werte anzeigen
AXX Positionierung aktivieren und Manuell-Fahrt

Die Bedienung erfolgt mit den drei Tastern @ © und @ die folgende
Funktionen haben:

)

©

Anzeige nach unten blattern
oder
Eingabewert erhéhen

Anzeige nach oben blattern
oder
Eingabewert verringern

Editieren aufrufen
Menupunkt aktivieren
Eingabewert speichern
Editieren beenden
Fehler quittieren

HINWEIS
Werte werden liberschrieben und bleiben nach dem Ausschalten erhal-

ten.

In den drei Siebensegmentanzeigen erscheinen Parameter, Eingabe-
werte, Betriebszustande und Fehlernummern.

3-4
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Bedeutung der Anzeigen wahrend des Betriebs:

Anzeige |Bedeutung
Steuerung bereit. Das Leistungsteil ist eingeschaltet
run (bei Online-Befehlsbearbeitung mit Kommando

INITDRIVE).
Die einzelnen Bedienungsmaoglichkeiten kénnen
aktiviert werden.

End

Auswahlmen fir Frontplattenbedienung beenden.
Mit dem Taster =) kann zu Sun“ gewechselt werden.

=]

Blinkende Fehlernummer, siehe Kapitel 4.2.

Mit Taster () quittieren, falls Fehler behoben ist.
Eventuell werden weitere Fehler angezeigt.

Err

Fehlerbehebung siehe Kapitel 4.2.
Loschen der Anzeige bzw. des Fehlerspeichers nur
durch Aktivieren des Eingangs ERR_RESET mdglich.

OFF

Fehlerbehebung siehe Kapitel 4.2.

Léschen der Anzeige bzw. des Fehlerspeichers nur
durch Aus- und Einschalten der 24-V-Versorgungs-
spannung fir das Prozessorteil moglich.

==
oo

Negative Werte

bei zweistelligen Werten mit Minuszeichen;

bei mehr als zweistelligen Werten mit drei blinkenden
Punkten. Es werden nur die letzten Stellen angezeigt,
z.B. -251.0.0.

EISIE

Interbus-S-Diagnhose
zum Testen der Interbus-S-Schnittstelle.

WDP3-01X
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Bild 3-2  Frontplattenbedienung

Steuerung
einschalten

P99 =1
oder ® und (®
gleichzeitig

gedriickt

Parameter-Grund-
einstellungen
P00 bis P99, A80

® O

Das Leistungsteil

wird eingeschaltet.

Bei Online-Befehls-
bearbeitung mu3 das
Leistungsteil mit dem
Kommando INITDRIVE
eingeschaltet werden.

T

Eingeschranktes
Parameterment
wird angezeigt

® |

%

run

Taster @ und @

gleichzeitig gedrickt

Taster @

Nein

gedrickt

Ja

Bedienmdglichkeiten

Uber Frontplatte:

- Positionswerte eingeben

- Teach-In

- Werte anzeigen

- Positionierung aktivieren
und Manuell-Fahrt

3-6
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3.3.1 Parameter einstellen

Einstellungsmdglichkeiten
abhédngig von Gerétevariante und
Aktivieren des Parametermentis

Nach dem Einschalten der Steuerung erscheint das vollstandige Para-
meterment mit der Zustandsanzeige ,,P00", wenn P99 = 1 eingestellt ist,

oder wenn P99 = 0 ist und die Taster @ und @ beim Einschalten
gleichzeitig gedrickt sind.

Ist der Parameter P99 = 0 eingestellt, erscheint nach dem Einschalten
in der Zustandsanzeige ,run“ und die Parameter sind nicht verfiigbar.

Durch gleichzeitiges Driicken der Taster ® und © kann ein einge-
schranktes Parametermenu aufgerufen werden, d.h. nicht alle Parame-
ter werden angezeigt.

Vollstandiges Parameterment  Eingeschrénktes Parameter-
menu

Voraussetzung: P99 = 1 oder Voraussetzung: P99 = 0 und
P99 = 0 und Taster ) und &) keine Online-Befehlsbearbeitung

gleichzeitig gedruckt

Einschalten Einschalten

'
FO0O run

ﬁa OwO

PO -2 "005 PO2. 50
I 54
7 7
Pgg Pgg

i g

AB0 ~® End

i 7

—©—End run

?

run

Ol |

HINWEIS

Mit Parameter P99 = 0 kann das Parametermenti ausgeschaltet werden.
Das bedeutet, dal3 beim néchsten Einschalten der Steuerung die Para-
meter nicht mehr automatisch angezeigt werden. In diesem Fall kann nur
ein eingeschrénktes Parametermenti angezeigt werden.

HINWEIS

Nach der Anzeige des vollstdndigen Parametermentis kénnen mit der
Funktion A80 = 1 die Parameter-Einstellungen wieder auf die Default-
werte zurtickgesetzt werden. Alle Positionswerte werden auf Null initia-
lisiert.
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In nachfolgender Tabelle sind die moglichen Parameteranzeigen aufge-
fuhrt. Diese sind von der Bestiickung der Schnittstellen OPT.1 und

OPT.2 und von der Einstellung der Parameter POO und P99 abhangig.

(@] ~ E °
= S | a5 | B2
S | 3 | £50) 853
5 T X @ [= g I 20 g
o 70 £ B Eq | 2
e _ . gz | WO |£go gE=2
G | Bedeutung Einstellbereich 35 @ podlogo
o T3 = 0 EW T N
© g 5 oO8gF| ELSE
o 3 wa 525
o NJo
P00 | Betriebsart 0 = Positionshearbeitung 0
1 = Oszillator-Betrieb Uber E/A
2 = Online-Befehlshearbeitung
3 = Elektronisches Getriebe
P01 | Motorphasenstrom WDP3-014: 0,1 Abis2,5A 0,5 X
WDP3-018: 0,1 A bis 6,8 A 1,0
P02 | Beschleunigung 1 Hz/ms bis 999 Hz/ms 10 X X
P04 | Maximalgeschwindigkeit, 0,1 kHz bis 40,0 kHz 1,0 X X
Obere Oszillatorfrequenz fy
P06 | Referenzgeschwindigkeit REF_IN 0,1 kHz bis 40,0 kHz 1,0 X X
P07 | Referenzgeschwindigkeit REF_OUT 0,1 kHz bis 5,0 kHz 0,1 X X
P8.0 | Maximaler Ausfahrweg aus dem 10 bis 999 Schritte 0 X
Endschalter bzw. Referenzschalter Eingabe wie Positionssatze,
wahrend der Referenzfahrt. siehe Kapitel 3.3.2
Einerstellen der Wegstrecke.
P8.1 | Maximaler Ausfahrweg aus dem 0 bis 999 x 10° Schritte 10 X
Endschalter bzw. Referenzschalter Eingabe wie Positionssétze,
wahrend der Referenzfahrt. siehe Kapitel 3.3.2
Tausenderstellen der Wegstrecke.
P8.2 | Maximaler Ausfahrweg aus dem 0 bis 55 x 10° Schritte, 0 X
Endschalter bzw. Referenzschalter max. 55924053
wahrend der Referenzfahrt. Eingabe wie Positionssatze,
Millionenstellen der Wegstrecke. siehe Kapitel 3.3.2
P20 | Drehuberwachung 0 = aus; 2 = ein; 1 = reserviert 0 X
P21 | MaRsystem fiir Positionsbearbeitung 0 = Absolutmaf3system 0 X
1 = Relativmalf3system
P22 | Stillstandstrom in Prozent vom 1% bis 100% 75 X
eingestellten Motorphasenstrom
P50 | Drehgeber-Signalart fiir elektronisches | 1 = Puls/Richtung 2 X
Getriebe 2 = A/B-Signale 1-fach
3 = A/B 2-fach
4 = A/B 4-fach
P51 | Getriebefaktor Zahler -999 bis +999 1 X X
P52 | Getriebefaktor Nenner 1 bis 999 1 X X
P60 | Netzwerkadresse: RS 232/RS 485 1 bis 31 1
PBDP/CAN-Bus 0 bis 126 126
SUCONET 2 bis 126 126
P61 | Baudrate: RS 232/RS 485 1,2; 9,6; 19,2; 38,4 kBaud 9,6
Interbus-S 500 kBaud 500
CAN-Bus 01=500kBaud 05 =50 kBaud 3
02 =250 kBaud 06 = 20 kBaud
03 =125 kBaud 07 =10 kBaud
04 =100 kBaud
3-8 WDP3-01X Ident-Nr.: 00441109750
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(@] =~ E) °
=] 5 | g5 | 832
= °© £5° 258
) D X 17 cegll| Sog
+= 20 £ © = o =
e _ _ 2z | W |gg8o| BE2
T | Bedeutung Einstellbereich 35 o) ? ot So g
s © = o2 <8
© S =S o8g| ELE
a 2 € |38~ | 5EE
Q) 3 o 5326
0] NR®
P62 | CAN-Bus-Betriebsart 1 = Einfaches CAN-Bus-Protokoll 1
2 = CAL-Protokoll
P69 | Manuell-Betrieb tiber Ein-/Ausgange 0 =aus;1=ein 0
und Signalisieren der Betriebszustande
Uber Ausgéange bei Online-
Befehlsbearbeitung
P70 | Spannung bei Maximalgeschwindigkeit |-10,0 V bis +10,0 V 10,0 X
in positiver Drehrichtung
P71 | Spannung bei Maximalgeschwindigkeit |-10,0 V bis +10,0 V -10,0 X
in negativer Drehrichtung
P72 | GréRRe Null-Fenster 0,01V his1,0V 0,01 X
P73 | Untere Oszillatorfrequenz fi 0,1 kHz bis 5,0 kHz 0,1 X
P74 | Bremsrampe mit ANOZ 0 Hz/ms bis 999 Hz/ms 0 X
P90 | Langsame Manuell-Geschwindigkeit 0,1 kHz bis 40,0 kHz 0,1 X X
P91 | Schnelle Manuell-Geschwindigkeit 0,1 kHz bis 40,0 kHz 1,0 X X
P99 | Parameterment 0=aus;1=-¢ein 1 X X
WDP3-01X Ident-Nr.: 00441109750 3-9
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3.3.2 Positionssatze tber
Frontplatte eingeben
Nur bei bestimmten
Gerdtevarianten mdglich,
siehe Kapitel 3.1.
run

()

ar
L

o

L
R

©=m

o]

RN

O

(|
(-]

Mit dieser Funktion ist es mdglich, zehn Positionsséatze zu speichern. Ein
Positionssatz besteht aus einem Positionswert und einem Geschwindig-
keitswert. Ein Positionswert gliedert sich in Millionen-, Tausender- und
Einerstellen. Die Positionssatze kénnen mit Teach-In oder Download
Uber serielle Schnittstelle Uberschrieben werden.

Voraussetzung:

— kein Manuell-, Teach-In- oder Oszillator-Betrieb tber Ein-/Aus-
gange aktiviert.

1. Eingang AUTOM nicht aktiv setzen.

2. Positionssatz auswahlen:

[—lo

[—lo

Anzeige |Bedeutung Finstellbereich
EO0.0 Position fiir Satz 0 bis 9 | 0 bis 999 Schritte
bis Einerstellen des
E9.0 Positionswertes
EO.1 Position fiir Satz 0 bis 9 | 0 bis 999 x 103 Schritte
bis Tausenderstellen des
E9.1 Positionswertes
EO.2 Position fiir Satz 0 bis 9 | -55 bis +55 x 10° Schritte
bis Millionenstellen des max. £55924053 Schritte
E9.2 Positionswertes
EO.3 Geschwindigkeit fir Satz | 0.0 bis 40.0 kHz
bis 0 bis 9 Falls 0.0 eingestellt ist,
E9.3 wird die Geschwindigkeit
von Parameter P04
bestimmt (Grundein-
stellung).

Beispiel fur Positionseingabe:

EO0.2 EO.1 EO.0

0 4 5 |4 5 6 1 2 3 Schritte

- 2 0 |0. 2. 1. |9. 6. 0. Schritte

Millionen- Tausender- Einerstellen
HINWEIS

1000 Schritte entsprechen einer Motorumdrehung.

HINWEIS
Drei blinkende Punkte oder ein Minuszeichen signalisieren negative
Positionswerte.

3. Werte mit Taster @ und @ editieren.

4.  Werte mit Taster ) speichern.

HINWEIS
Die gespeicherten Positionen kénnen (iber Frontplatte oder die Ein-/Aus-
génge angefahren werden, siehe Kapitel 3.3.5.

3-10
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3.3.3

Teach-In Uber Frontplatte ~ Mit Teach-In Uber Frontplatte kbnnen maximal zehn Positionen manuell

Uber die Frontplatte angefahren und als Absolutpositionen gespeichert

Nur bei bestimmten  werden. Die gespeicherten Positionen kdnnen Uber das Frontplatten-

Gerétevarianten mdglich,

menl Exx angezeigt und verandert werden, siehe Kapitel 3.3.2.

siehe Kapitel 3.1.

o

Il

HINWEIS
In der Steuerung existiert ein Speicher fir die zehn Positionssédtze. Auf

ot

o

diesen Speicher kann direkt mit
Positionssétzen lber Frontplatte,
Upload/Download Uber serielle Schnittstellle,
Teach-In liber Frontplatte oder
Teach-In (iber Ein-/Ausgénge

zugegriffen werden.

Voraussetzung:

— kein Manuell-, Teach-In- oder Oszillator-Betrieb tber Ein-/Aus-
gange aktiviert.

—  Referenzpunkt mit Referenzfahrt oder Mal3setzen definiert (siehe
Kapitel 3.3.5).

1. Eingang AUTOM nicht aktiv setzen.

2. Positionsnummer L0.0 bis L9.0 auswahlen:
- In der Zustandsanzeige erscheinen die Einerstellen der Po-
sition.

Anzeige |Bedeutung

LO.0 Positionsnummer 0 bis 9 Einerstellen der Teach-In-
bis Position werden angezeigt
L9.0

3. Mit Taster & und Oin gewtinschte Position fahren.

4.  Angefahrene Istposition mit Taster © speichern.
- Die Positionen werden als Absolutpositionen gespeichert.

WDP3-01X Ident-Nr.: 00441109750 3-11
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3.34 Werte an Frontplatte Die Istposition und die Softwareversion kdnnen angezeigt werden.
anzeigen

Bei einer Interbus-S-Schnittstelle kann mit d99 die Diagnosefunktion
Bei allen Gerétevarianten méglich.  aktiviert werden.

1. Eingang AUTOM nicht aktiv setzen, falls keine Online-Befehlsbear-
beitung aktiviert ist.

run 2. Gewilnschte Anzeige auswahlen:
é) Anzeige |Bedeutung
®0O do.o Einerstellen der Istposition
‘ O do.1 Tausenderstellen der Istposition
d DD% ’EH d0.2 | Millionenstellen der Istposition
é d1o0 Softwareversion
| do9 Interbus-S-Diagnosefunktion

u
Lo
Lo

H H H Die Interbus-S-Diagnose wird iber die Funktion d99 aktiviert und signa-
lisiert folgende vier Zustéande:

]
L

U RC BA RD

U  Betriebsspannung

RC Interbus-S-Verbindung korrekt

BA Interbus-S-Ubertragung aktiv

RD Kein weiterer Interbus-S-Slave vorhanden

3-12 WDP3-01X Ident-Nr.: 00441109750
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3.35 Positionierungen und

Aktionen starten

Nur bei bestimmten
Gerdtevarianten méglich,
siehe Kapitel 3.1.

I
—
@%
=
|

Mit dieser Funktion kénnen folgende Aktionen gestartet werden:

—  gespeicherte Positionen anfahren
abgebrochene Positionierung fortsetzen

—  Referenzfahrten ausfihren

—  Malisetzen aktivieren

—  Spannung am Analogeingang tbernehmen

Voraussetzung:

— kein Manuell-, Teach-In- oder Oszillator-Betrieb tber Ein-/Aus-
gange aktiviert.

— ein Referenzpunkt muf definiert sein, wenn eine Positionierung
im Absolutmafisystem (P21 = 0) erfolgen soll. Dazu Referenzfahrt
oder MaR3setzen ausfuhren.

1. Eingang AUTOM nicht aktiv setzen.

2. Gewilnschte Aktion auswéahlen:

Anzeige |Bedeutung Finstellbereich

A0.0 Positionierung auf ge- 0 = nicht aktiv; 1 = aktiv

bis speicherte Positionen 0

A9.0 bis 9 aktivieren

A10 Abgebrochene Positio- 0 = nicht aktiv; 1 = aktiv
nierung fortsetzen

All reserviert

Al2 Referenzfahrt auf 0 = nicht aktiv; 1 = aktiv
positiven Endschalter

A13 Referenzfahrt auf 0 = nicht aktiv; 1 = aktiv
negativen Endschalter

Al4 MafRsetzen auf Positions- | 0 = nicht aktiv; 1 = aktiv
wert 0

A15 Referenzfahrt auf 0 = nicht aktiv; 1 = aktiv
Referenzschalter

A70* | Spannung am Analogein- | O = nicht aktiv; 1 = aktiv
gang entspricht Maximal-
geschwindigkeit in posi-
tiver Drehrichtung

A71* | Spannung am Analogein- | O = nicht aktiv; 1 = aktiv
gang entspricht Maximal-
geschwindigkeit in nega-
tiver Drehrichtung

*  Nur bei Oszillator-Betrieb Uber analoge Schnittstelle, siehe Kapitel 3.11.
3. Aktion mit Taster &) auf 1 = aktiv einstellen.

4.  Aktion mit Taster @ aktivieren.
- Die Aktion wird ausgefuhrt.

HINWEIS
Die Positionierungen und Referenzfahrten erfolgen mit den eingestellten
Parametern fiir Geschwindigkeit und Beschleunigung, siehe Kapitel 3.3.1.

WDP3-01X
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3.3.6 Manuell-Fahrt tiber Mit dieser Funktion ist es moglich, den Motor Uber die Taster der
Frontplatte Frontplatte manuell zu verfahren.

Bei allen Gerétevarianten méglich ~ Voraussetzung:

- kein Manuell-, Teach-In- oder Oszillator-Betrieb tber Ein-/Aus-
gange aktiviert.

run 1. Eingang AUTOM nicht aktiv setzen.
é} 2. Funktion fur Manuell-Fahrt A91 anwahlen.
@¢Q 3. Drehrichtung wahlen:
H 9 ’ %@—»DD D Taster () Drehrichtung im Uhrzeigersinn
~—— Taster &) Drehrichtung im Gegen-Uhrzeigersinn
é é (Drehrichtung von vorn auf die Motorwelle gesehen)

0 HINWEIS
ﬂ Die Drehrichtung des Motors kann durch Vertauschen zweier Motorpha-
sen umgekehrt werden, siehe Kapitel 2.4.

4. Einzelschritt:
Wird der Taster fir < 0,5 s gedrickt, fuhrt der Motor einen Ein-
zelschritt in der langsamen Manuell-Geschwindigkeit aus.

Dauerbetrieb:

Wird der Taster fir > 0,5 s gedrickt, startet der Motor mit der
langsamen Manuell-Geschwindigkeit (Parameter P90). Solange
der Taster gedriickt bleibt, erhéht sich nach 5 s die Geschwindig-
keit in 10 Stufen auf den Wert der schnellen Manuell-Geschwin-
digkeit (Parameter P91).

- Inder Zustandsanzeige erscheinen die Einerstellen der aktu-
ellen Position.

0 HINWEIS
ﬂ Drei blinkende Punkte signalisieren negative Positionswerte.
Das Fahrverhalten bei Manuell-Fahrt ist in Bild 3-3 dargestellt

Ist bei der Aktivierung ein Fehler vorhanden, erscheint eine Fehlermel-
dung und die Positionsanzeige erlischt.

5.  Manuell-Fahrt mit Taster @ beenden.
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3.4 Manuell-Betrieb tber Ein-/Ausgange

Bei allen Gerétevarianten méglich

Im Manuell-Betrieb werden Positionen Uber die Ein- und Ausgéange
angefahren. Einstellbar sind Beschleunigung und Manuell-Geschwindig-
keiten des Motors.

Voraussetzung:

—  kein Teach-In- oder Oszillator-Betrieb tber Ein-/Ausgange
aktiviert.

—  keine Frontplattenbedienung aktiviert.

— in der Betriebsart Online-Befehlsbearbeitung muR der Parameter
P69 = 1 eingestellt sein.

1. Eingang AUTOM nicht aktiv setzen.
2. Drehrichtung wahlen:

Eingang MAN_P  Drehrichtung im Uhrzeigersinn

Eingang MAN_N  Drehrichtung im Gegen-Uhrzeigersinn
(Drehrichtung von vorn auf die Motorwelle
gesehen)

3. Eingang MAN_P oder MAN_N aktiv setzen.

Einzelschritt:
Wird der Eingang fiir < 0,5 s aktiv gesetzt, fihrt der Motor einen
Einzelschritt in der langsamen Manuell-Geschwindigkeit aus.

Dauerbetrieb:

Wird der Eingang fir > 0,5 s aktiv gesetzt, startet der Motor mit
der langsamen Manuell-Geschwindigkeit (Parameter P90). Solan-
ge der Eingang aktiv bleibt, erhéht sich nach 5 s die Geschwindig-
keit in 10 Stufen auf den Wert der schnellen Manuell-Geschwin-
digkeit (Parameter P91).

Ist bei der Aktivierung ein Fehler vorhanden, erscheint eine Fehlermel-
dung und die Positionsanzeige erlischt.

Ein Neustart |6scht die Fehleranzeige, falls die Fehlerursache beseitigt
ist.

HINWEIS
Die Zusténde der Ausgénge sind in Kapitel 4 beschrieben.

ACHTUNG

Bedingt durch die unterschiedlichen Signallaufzeiten an den einzel-

nen Ausgéngen ist ein Ausgangszustand erst gliltig, wenn er flir
mindestens 0,5 ms unveréndert bleibt. Zudem mlissen fiir die Si-
gnalauswertung die Signallaufzeiten der (ibergeordneten Steue-
rung berticksichtigt werden.
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Bedienung

dreht

Manuell-Betrieb

Bild 3-4 Zeitdiagramm

steht

MAN_N

Bild 3-3 Fahrverhalten im

MAN_P oder

Eingange:
Ausgange:
FUNCTION2
ACTIVE
FUNCTION1
NO_ERROR

AUTOM
Motor

%
!

STOP aktiv - Stdérung beheben
Fehlerfall
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3.5

Teach-In-Betrieb tGber Ein-/Ausgange

Nur bei bestimmten
Gerdtevarianten méglich,
siehe Kapitel 3.1.

©]

Il

L_0

L_5

L_X

Im Teach-In-Betrieb werden Positionen Uber die Ein- und Ausgéange
angefahren und als Absolutpositionen gespeichert. Maximal zehn Posi-
tionen kénnen gespeichert werden. Die gespeicherten Positionen kén-
nen Uber das Frontplattenmeni Exx angezeigt und verandert werden,
siehe Kapitel 3.3.2.

HINWEIS
In der Steuerung existiert ein Speicher fiir die zehn Positionssétze. Auf
diesen Speicher kann direkt mit
Positionssétzen Uber Frontplatte,
Upload/Download liber serielle Schnittstellle,
Teach-In tiber Frontplatte oder
Teach-In liber Ein-/Ausgénge
zugegriffen werden.

Voraussetzung:
—  keine Frontplattenbedienung aktiviert.
—  Referenzfahrt oder MaRsetzen ausgefiihrt, siehe Kapitel 3.6.

1. Eingang AUTOM nicht aktiv setzen.

2. Gewinschte Position Uber Eingang MAN_P in positiver oder tber
Eingang MAN_N in negativer Drehrichtung anfahren.

3. Positionsnummer wéhlen, unter der die Position gespeichert wer-
den soll. Dazu die Eingange DATA1L bhis DATAS wie folgt aktiv
oder nicht aktiv setzen.

DATAS8 DATA4 DATAZ2 DATA1 Positions-

nummer
0 0 0 0 0
0 0 0 1 1
0 0 1 0 2
0 0 1 1 3
0 1 0 0 4
0 1 0 1 5
0 1 1 0 6
0 1 1 1 7
1 0 0 0 8
1 0 0 1 9

0 = Eingang nicht aktiv; 1 = Eingang aktiv

4. Eingang TEACH_IN aktiv setzen.
- Die Position wird als Absolutposition gespeichert.
- InderZustandsanzeige erscheintL_0bis L_9fiirdie gewahlte
Positionsnummer.

WDP3-01X Ident-Nr.: 00441109750 3-17
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A

MAN_P oder
MAN_N

DATAL bis
DATAS
TEACH_IN
Ausgange:
FUNCTION2
ACTIVE
FUNCTION1
NO_ERROR

Eingange:
gultig

AUTOM

Fehlerfall (keine Referenz)

Ident-Nr.: 00441109750

Normalfall

> 500 ps
mindestens 0,5 ms unverdndert bleibt. Zudem miissen fiir die Si-

gnalauswertung die Signallaufzeiten der (ibergeordneten Steue-

nen Ausgéngen ist ein Ausgangszustand erst gliltig, wenn er flir
rung berticksichtigt werden.

Bedingt durch die unterschiedlichen Signallaufzeiten an den einzel-

Die zZustédnde der Ausgénge sind in Kapitel 4 beschrieben.

HINWEIS
ACHTUNG

WDP3-01X

1

A\

(1) Vorbereitungszeit > 500 us

(2) Haltezeit

Bild 3-5 Zeitdiagramm Teach-In
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3.6 Positionsbearbeitung tber Ein-/Ausgange

Nur bei bestimmten  In dieser Betriebsart kdnnen bis zu zehn Positionen Uber Eingange
Gerdtevarianten méglich,  selektiert und angefahren werden. Die Positionen kénnen Uber Teach-
siehe Kapitel 3.1.  In-Betrieb, Uiber Positionseingaben auf der Frontplatte, sowie im Betrieb
mit serieller Schnittstelle tber Download angelegt werden. Die Positio-

nierung erfolgt im Absolut- oder Relativmaf3system (Parameter P21).

Voraussetzung:

- kein Manuell-, Teach-In- oder Oszillator-Betrieb tber Ein-/Aus-
gange aktiviert.

—  keine Frontplattenbedienung aktiviert.

—  bei absoluter Positionierung Referenzpunkt definieren (Referenz-
fahrt oder Mal3setzen ausfuhren).

1. Eingang AUTOM aktiv setzen.

2. Positionsnummer auswéahlen oder andere Aktion ausfiihren.
Dazu die Eingange DATA1 bis DATAS8 wie folgt aktiv oder nicht
aktiv setzen.

DATA8 | DATA4 |DATA2 |DATAl Positionsnummer
0 0 0 0 0
il 0 0 1 1
0 0 1 0 2
0 0 1 1 3
0 1 0 0 4
04 0 1 0 1 5
0 1 1 0 6
0 1 1 1 7
1 0 0 0 8
1 0 0 1 9
Aktion
1 0 1 0 Abgebrochene Posi-
tionierung fortsetzen
r ’ D 1 0 1 1 reserviert
1 1 0 0 Referenzfahrt auf
positiven Endschalter
1 1 0 1 Referenzfahrt auf
negativen Endschalter
r ’ 5 1 1 1 0 Malsetzen auf
Positionswert 0
1 1 1 1 Referenzfahrt auf
Referenzschalter

0 = Eingang nicht aktiv; 1 = Eingang aktiv

3. Eingang START aktiv setzen.
,—XX - Bei der Positionierung erscheint in der Zustandsanzeige die
Positions- bzw. Aktionsnummer.
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Die Zustédnde der Ausgénge sind in Kapitel 4 beschrieben.

HINWEIS

1

A\

mindestens 0,5 ms unverédndert bleibt. Zudem mlissen fiir die Si-
gnalauswertung die Signallaufzeiten der (ibergeordneten Steue-

nen Ausgéngen ist ein Ausgangszustand erst gliltig, wenn er fiir
rung bertiicksichtigt werden.

Bedingt durch die unterschiedlichen Signallaufzeiten an den einzel-

ACHTUNG

Ident-Nr.: 00441109750
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STOP aktiv —» Stdrung beheben

> 500 s

(1) Vorbereitungszeit

(2) Haltezeit

> 500 ps

(3) Startverzdgerungszeit < 6 ms

Unterbrechung

Bild 3-7 Zeitdiagramm
Positionsbearbeitung

Die Zustdnde der Ausgénge und die Beseitigung von Stérungen sind in

Kapitel 4 beschrieben.

HINWEIS

i
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3.7

Upload/Download Uber serielle Schnittstelle

Nur bei bestimmten
Gerdtevarianten mdglich,
siehe Kapitel 3.1.

9 #;%@ i

End

run

¢

Upload/
Download

Die Datenubertragung erfolgt im ASCII-Format 7-Bit, geradem Paritybit
und einem Stopbit. Die Ubertragungsrate ist auf 1,2 kBaud, 9,6 kBaud,
19,2 kBaud oder 38,4 kBaud einstellbar.

Uber die Schnittstelle RS 485 sind bis zu 31 Gerate vernetzbar.

Parameter und Datenséatze werden aus der Steuerung gelesen und in
die Steuerung geladen.

HINWEIS
In der Steuerung existiert ein Speicher fiir die zehn Positionssétze. Auf
diesen Speicher kann direkt mit
Positionssétzen (ber Frontplatte,
Upload/Download liber serielle Schnittstellle,
Teach-In Uber Frontplatte oder
Teach-In liber Ein-/Ausgénge
zugegriffen werden.

Voraussetzung:

—  keine Frontplattenbedienung aktiviert.
—  der Motor steht.

—  kein Fehler vorhanden.

HINWEIS

Folgende Parameter miissen eingestellt sein (siehe Kapitel 3.3.1):

— Betriebsart mit Parameter P00 = 0 oder POO = 3 (bei elektronischem
Getriebe)

Netzwerkadresse mit Parameter P60 (bei RS 232 immer 1)
Baudrate mit Parameter P61

1. Eingang AUTOM nicht aktiv setzen.

2. Steht ,run“in der Zustandsanzeige, kann Upload/Download von
Parametern und Positionen erfolgen.

HINWEIS
Die tibertragenen Werte bleiben nach dem Ausschalten erhalten.

Dokumentationshinweis
Der Betrieb Upload/Download ist in der Dokumentation Online-Befehls-

bearbeitung und Upload/Download Uber serielle Schnittstelle beschrie-
ben.

3-22
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3.8

POD. - 002 [

® O

End

7

run

'

Online-
Befehls-
bearbeitung

i R

Online-Befehlsbearbeitung Uber serielle oder Feldbus-Schnittstelle

Nur bei bestimmten
Gerdtevarianten méglich,
siehe Kapitel 3.1.

S &

oo |

b @

96

5

0
S &

Diese Betriebsart ist méglich, wenn das Geréat an Steckplatz OPT.1 mit
einer seriellen Schnittstelle RS 232 oder RS 485 oder mit einer Feldbus-
Schnittstelle (z.B. Interbus-S oder Profibus-DP) bestlickt ist.

In dieser Betriebsart werden einzelne Fahrauftrage und sonstige Befehle
an die Steuerung Ubertragen und von dieser sofort ausgefiihrt. Ein
umfangreicher Befehlssatz steht zur Verfiigung.

HINWEIS

Folgende Parameter miissen eingestellt sein (siehe Kapitel 3.3.1):

— bei serieller Schnittstelle Betriebsart mit Parameter P00 = 2

— bei CAN-Bus Betriebsart mit Parameter P62

— Netzwerkadresse mit Parameter P60 (nur bei RS 485,
Profibus-DP, CAN-Bus und SUCONET)

— Baudrate mit Parameter P61 (nur bei Serieller Schnittstelle, Interbus-S
und CAN-Bus)

Steht in der Zustandsanzeige ,run*, kann die Online-Befehlsbearbeitung
erfolgen.

Zuerst ist das Leistungsteil mit dem Kommando INITDRIVE zu aktivie-
ren, danach kénnen Bewegungskommandos ausgefihrt werden.

ACHTUNG

Die liber Frontplatte eingestellten Parameter dienen zur Grundein-
stellung des Gerétes. Die Einstellungen kénnen teilweise (iber
Online-Befehlsbearbeitung verdndert werden.

Die libertragenen Werte gehen beim Ausschalten verloren.

Dokumentationshinweis

Die Betriebsart Online-Befehlsbearbeitung ist in folgenden Dokumenta-
tionen beschrieben:

—  Online-Befehlsbearbeitung und Upload/Download Uber serielle
Schnittstelle

—  Online-Befehlsbearbeitung tiber CAN-Bus

—  Online-Befehlsbearbeitung Uber Interbus-S
—  Online-Befehlsbearbeitung Uber Profibus-DP
—  Online-Befehlsbearbeitung iber SUCONET

Bedeutung des Parameters P69

Wenn der Parameter P69 = 1 ist, ist eine Manuell-Fahrt Giber E/A (siehe
Kapitel 3.4) sowie eine Zustandsausgabe Uber Ausgénge (siehe Kapitel
4.1) moglich.

Wahrend einer Manuell-Fahrt (Signal AUTOM = 0) kdnnen nur Lesekom-
mandos bearbeitet werden.
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Ubersicht Schreib- und Lese-Kommandos

Schreib-Kommando Bedeutung

BRAKE Ausgang fur Bremse definieren

CLRERROR Fehlerinformationen l6schen

CLRSIG_SR Zwischengespeicherte Achssignale
I6schen

CONT Unterbrochene Achsbewegung fortsetzen

ENSIG Achssignale freigeben bzw. sperren

INITDRIVE Achse initialisieren

MOVE Relative Positionierung

POS Absolute Positionierung

RAMP_EXP Exponentielle Rampe einstellen

RAMP_LIN Lineare Rampe einstellen

RAMP_SIN Sinusquadrat-Rampe einstellen

REF_OUT_DISTANCE

Maximalen Ausfahrweg aus dem
Endschalter bei Referenzfahrt festlegen

REFPOS_LIMN Referenzfahrt auf den negativen Endschalter
REFPOS _LIMP Referenzfahrt auf den positiven Endschalter
REFPOS_REF Referenzfahrt auf den Referenzschalter

ROTMON_DISABLE

Drehiiberwachung deaktivieren

ROTMON_ENABLE

Drehiiberwachung aktivieren

ROTMON_RESET

Drehiiberwachung zuriicksetzen

SETCURRENT Motorstrom einstellen
SETENCODER Signalart des Drehgebers einstellen
SETHARDWARE Hardware-Einstellungen durchfiihren
SETMODE Betriebsart einstellen

SETNORM_GEAR_DEN

Getriebefaktor Nenner einstellen

SETNORM_GEAR_NUM

Getriebefaktor Zahler einstellen

SETOFFSET

FuhrungsgroRenoffset einstellen

SETPOS

Aktuelle Position setzen

SETSIG_ACTIV_H

Aktivzustand von Achssignalen setzen

SETVEL_START

Start/Stop-Geschwindigkeit einstellen

SETVEL_SYS Maximale Systemgeschwindigkeit einstellen

STOP_AXIS Achsbewegung stoppen

TIMEOUT* Timeout-Uberwachung einstellen bzw.
ausschalten

VEL Sollgeschwindigkeit einstellen

WRITE_OUTPUT

Ausgéange direkt setzen

*  Nur bei Gerat mit serieller Schnittstelle.

3-24
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Lese-Kommando

Bedeutung

GETCURRENT Stromwerte lesen
GETENSIG Freigegebene bzw. gesperrte Achssignale
lesen

GETERROR Fehler lesen
GETMODE Betriebsart lesen
GETPOS Positionswerte lesen
GETSIG Aktuelle Zustéande der Achssignale lesen
GETSIG_ACTIV_H Aktivzustand der Achssignale lesen
GETSIG_SR Zwischengespeicherte Achssignale lesen
GETSTATE Fehlerzustand einer Achse lesen
GETVEL Geschwindigkeitswert lesen
READ_INPUT Eingange direkt lesen
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3.9 Elektronisches Getriebe

Médglich bei Gerét:
— mit Drehgeber-Schnittstelle

FOD
®¢O

P50

g
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¢

P5c
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In dieser Betriebsart wird ein externes Singal zusammen mit einem
Getriebefaktor fir die Bewegung der Achse vorgegeben. Die extern
eingespeisten Pulse (Bild 3-8) werden in Form von A/B-Drehgebersigna-
len oder Puls/Richtung-Signalen gezahlt und mit einem Getriebefaktor
(Zahler durch Nenner) multipliziert. Die Pulse dienen als Fiihrungsgrofie
fur die Position des Schrittmotors.

Der Pulsspeicher wird bei einem Fehler oder beim Wechseln von Ein-
gang AUTOM von 1 auf 0 geldscht.

Das elektronische Getriebe kann Giber Online-Befehlsbearbeitung (siehe
Kapitel 3.8) oder Frontplatte parametriert werden. Im folgenden ist die
Parametrierung Uber Frontplatte beschrieben.

HINWEIS

Folgende Parameter miissen eingestellt sein (siehe Kapitel 3.3.1):
— Betriebsart mit Parameter P00 = 3

— Drehgeber-Signalart mit Parameter P50

— Getriebefaktoren mit Parametern P51 und P52

1. Eingang AUTOM aktiv setzen.

HINWEIS

Der Motor beschleunigt mit dem Parameterwert P02, wenn die Rampe
der eingespeisten Pulse multipliziert mit dem Getriebefaktor gréf3er als
dieser Wert ist. Ist diese Rampe kleiner als der Parameterwert, beschleu-
nigt der Motor exakt nach den eingespeisten Pulsen.

2. Stehtin der Zustandsanzeige ,run“, kénnen Pulse Uber die Dreh-
geber-Schnittstelle eingespeist werden.

Eine Uberwachung der Endschalter sowie des STOP-Eingangs findet
nicht statt.

run 0 HINWEIS
¢ ﬂ Eingespeiste Pulse werden nicht berticksichtigt, wédhrend der Eingang
AUTOM nicht aktiv gesetzt ist. Sie werden auch nicht nachgeholt, wenn
Pulse i i i i
cinspeisen der Eingang AUTOM wieder aktiv gesetzt ist.
FlhrungsgrofiRe P50 Signalart Drehgeber P02 max. Beschleunigung
@—— A/B-Signale \
Pul ich
Drehgeber- \ Getriebe- uisspeicher Leistungs-
oder Schnittstelle faktor und Indexer teil
- / Frequenzregler
Puls, PuIs/Rlchtung—_{
Richtung ™ | Signale 1
P51 Getriebefaktor Zahler
P52 Getriebefaktor Nenner

Bild 3-8 Blockschaltbild
elektronisches Getriebe
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Eingang
AUTOM

Ausgénge

FUNCTION2
ACTIVE

FUNCTION1
NO_ERROR

Puls- f
frequenz
am Dreh-
geber-
eingang

Puls-
frequenz
am Motor

1 1 1 1 @ 1
1 1 1 1 1
0 1 0 1 1
1 1 1 1 1
Vel f> fmax.
T
/ _ .
t
g ——12 ?%%———

Bild 3-9 Zeitdiagramm fiir
elektronisches Getriebe

mit Getriebefaktor 1:1

Manuell-Betrieb

Die Rampe der eingespeisten Pulse ist kleiner als die eingestellte

Beschleunigung in Parameter P02.

Die Frequenz der eingespeisten Pulse ist kleiner als 40 kHz.

- Der Motor beschleunigt und féhrt exakt nach den eingespei-
sten Pulsen.

Der Eingang AUTOM wird nicht aktiv gesetzt, obwohl weiterhin

Pulse eingespeist werden.

— Der Motor verzégert mit dem Parameterwert P02 bis zum
Stillstand. Erst beim Stillstand wechselt die Zustandskombi-
nation.

Die schraffiert markierten Pulse werden nicht mehr bericksichtigt.

Es liegen bereits Pulse an, wenn der Eingang AUTOM aktiv ge-
setzt wird.
- Eine Drehzahliiberh6hung des Motors ist die Folge.

Die Frequenzzunahme der eingespeisten Pulse ist groR3er als die

eingestellte Beschleunigung in Parameter P02.

- Der Motor beschleunigt und verzdgert mit dem Parameter-
wert PO2.

- Eine Drehzahliiberhthung des Motors ist die Folge.

Die Frequenz der eingespeisten Pulse ist grof3er 40 kHz.
- Sobald die Frequenz der eingespeisten Pulse kleiner 40 kHz
ist, werden die Pulse nachgeholt.
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3.10 Oszillator-Betrieb tUber Ein-/Ausgénge

Médglich bei Gerdt:  Im Oszillator-Betrieb kdnnen die zwei Fahrfrequenzen fy und fL Uber die
— ohne Schnittstelle auf OPT.1,  Frontplatte eingestellt und tiber den Eingang FH/FL aktiviert werden.
wenn P00 = 1
Voraussetzung:

—  kein Manuell-Betrieb Gber Ein-/Ausgange aktiviert.
—  keine Frontplattenbedienung aktiviert.

0 HINWEIS

ﬂ Folgende Parameter miissen eingestellt sein (siehe Kapitel 3.3.1):
— Betriebsart Oszillator-Betrieb mit Parameter POO = 1

— Obere Oszillatorfrequenz fy mit Parameter PO4

— Untere Oszillatorfrequenz f. mit Parameter P73

1. Eingang AUTOM aktiv setzen.

ACHTUNG

A Die untere Oszillatorfrequenz f | mul3 kleiner als die Startgrenzfre-
quenz fam des Schrittmotors sein, siehe Verkaufsunterlagen des
Schrittmotors.

2. Obere und untere Oszillatorfrequenz tiber Eingang FH/FL einstel-

len.

Eingang high: Beschleunigen auf die obere Oszillator-
frequenz fn.

Eingang low: Beschleunigen oder Abbremsen auf die

untere Oszillatorfrequenz f.

0 HINWEIS
ﬂ Uber den Eingang INV_DIR kann die Drehrichtung des Motors gedndert
werden.

3. Eingang START aktiv setzen.
- Motor dreht sich mit den eingestellten Fahrfrequenzen.

4. Eingang START nicht aktiv oder Eingang STOP aktiv setzen.
- Motor stoppt.

0 HINWEIS

ﬂ Fiir ein positionsgenaues Stoppen sollte der Eingang STOP verwendet
werden.

0 HINWEIS

ﬂ Der Motor kann mit dem Signal CURRENT_OFF stromlos geschaltet

werden. Er besitzt dann kein Haltemoment mehr.
Das Signal CURRENT_OFF wird immer ausgewertet.
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Bild 3-10 Zeitdiagramm
Oszillator-Betrieb (iber
Ein-/Ausgénge

START

STOP

FH/FL

Fahr-

AUTOM

frequenz

Eingange:

Y

START

START

fam
fH
fL

Beschleunigung (einstellbar Giber Parameter P02)
Startgrenzfrequenz des Schrittmotors
Obere Oszillatorfrequenz (einstellbar Giber Parameter P04)
Untere Oszillatorfrequenz (einstellbar Uber Parameter P73)

WDP3-01X

Ident-Nr.: 00441109750
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3.11  Oszillator-Betrieb Giber analoge Schnittstelle

Médglich bei Gerét:
— mit analoger Schnittstelle

P04

Im Oszillator-Betrieb kann Uber eine analoge Spannung am Eingang
ANA_IN die Geschwindigkeit des Schrittmotors bestimmt werden. Der
Spannungsbereich kann Uber Frontplatte zwischen -10 V bis +10 V
eingestellt werden.

Voraussetzung:
—  kein Manuell-Betrieb Giber Ein-/Ausgange aktiviert.

Folgende Parameter miissen eingestellt sein (siehe Kapitel 3.3.1):
P02 Beschleunigung
P04 Maximalgeschwindigkeit in positiver und negativer Drehrichtung

P70 Spannung (10 V) bei Maximalgeschwindigkeit in positiver Dreh-
richtung
Mit P70 kann bestimmt werden, bei welcher Spannung am Ein-
gang ANA_IN der Motor mit Maximalgeschwindigkeit in positiver
Drehrichtung gefahren werden soll.

P71 Spannung (10 V) bei Maximalgeschwindigkeit in negativer
Drehrichtung
Mit P71 kann bestimmt werden, bei welcher Spannung am Ein-
gang ANA_IN der Motor mit Maximalgeschwindigkeit in negativer
Drehrichtung gefahren werden soll.

Die beiden Grafiken zeigen:
O Normalfall: £10-V-Eingangsspannung (maximale Auflésung)

0 Sonderfall: eingegrenzter Arbeitsbereich (reduzierte Auflésung)

HINWEIS

Mit den Aktionen A70 und A71 kann der Arbeitsbereich durch Anlegen
zweier Spannungen am Analogeingang definiert werden, siehe Kapi-
tel 3.3.5. Die beiden Spannungswerte werden in den Parametern P70
und P71 gespeichert.

P72 Grof3e Null-Fenster
Ist die Spannung am Eingang ANA_IN im Bereich des mit P72
eingegebenen Null-Fensters, wird der Motor abgebremst.

P74 Bremsrampe mit analoger Schnittstelle ANOZ
Mit P74 kann die Verzdégerung eingestellt werden, mit der der
Motor zum Stillstand kommt, falls

— der Eingang AUTOM nicht aktiv gesetzt wird,;
— der Eingang STOP aktiv gesetzt wird.

HINWEIS
Ist P74 = 0, wird der Motor mit dem P0O2-Wert abgebremst.
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Bild 3-11 Zeitdiagramm
Oszillator-Betrieb (iber
analoge Schnittstelle

1. Eingang AUTOM aktiv setzen.

2.  An Eingang ANA_IN Spannung anlegen.
- Motor dreht sich mit der zur Spannung proportionalen Ge-
schwindigkeit.

HINWEIS
Uber den Eingang INV_DIR kann die Drehrichtung des Motors gedndert
werden.

3. Eingang AUTOM nicht aktiv setzen.
- Motor wird abgebremst.

HINWEIS

Der Motor kann mit dem Signal CURRENT_OFF stromlos geschaltet
werden. Er besitzt dann kein Haltemoment mehr. Zum schnellen Anhal-
ten und Fortsetzen der Motorbewegung sollte der Eingang STOP ver-
wendet werden.

Eingange:

Ui

AUTOM

STOP

ANA_IN

Motor-
geschwin-
digkeit

a Beschleunigung (einstellbar Gber Parameter P02)

b Bremsrampe (einstellbar Uber Parameter P74)

Umax. Spannung bei Maximalgeschwindigkeit in positiver
Drehrichtung (einstellbar Giber Parameter P70)

-Umax. Spannung bei Maximalgeschwindigkeit in negativer
Drehrichtung (einstellbar Gber Parameter P71)

UNull Null-Fenster (einstellbar Gber Parameter P72)

Vmax. Maximalgeschwindigkeit (einstellbar Giber Parameter P04)
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3.12  Drehiuberwachung

Médglich bei Gerdt:  Die Drehiberwachung ist moglich, wenn die Steuerung mit einer Dreh-

— mit Drehgeber-Schnittstelle,  geber-Schnittstelle und der Motor mit einem 1000er-Drehgeber ausge-
wenn P00 # 3 und P20 =2  stattet ist.

Die Drehiiberwachung meldet einen Schleppfehler, falls die Differenz

zwischen Soll- und Istposition des Motors mehr als 18 Schritte betragt.

FIDD © DDD 0 HINWEIS
S ﬂ Folgende Parameter miissen eingestellt sein (siehe Kapitel 3.3.1):
—(—]
~———

® ‘ o — Betriebsart mit Parameter P00 # 3
‘ — Drehtiberwachung mit Parameter P20 = 2

'

PE D chung liber das Kommando ROTMON_ENABLE aktiviert bzw. mit dem
é é é Kommando ROTMON_DISABLE deaktiviert werden.

DDE In der Betriebsart Online-Befehlsbearbeitung kann die Drehiiberwa-

End

;

runr

¢

Drehiiberwachung
aktiv

(Leistungsteil
eingeschaltet)
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Storungen

Zustandsanzeigen

Die drei Siebensegmentanzeigen (Pos. 20) signalisieren Parameter,
Eingabewerte, Betriebszustidnde und Fehlernummern.

Bedeutung der Anzeigen wahrend dem Betrieb:

Anzeige |Bedeutung

Steuerung bereit. Das Leistungsteil ist eingeschaltet

_ O O N run (bei Online-Befehlsbearbeitung mit Kommando
INITDRIVE).
O d Die einzelnen Bedienungsmaglichkeiten kénnen
aktiviert werden.

El‘l d Auswahlmend fir Frontplattenbedienung beenden.
Mit dem Taster <)) kann zu Sun“ gewechselt werden.

ED Blinkende Fehlernummer, siehe Kapitel 4.2.

Mit Taster <) quittieren, falls Fehler behoben ist.
Eventuell werden weitere Fehler angezeigt.

L X Teach-In-Betrieb Uber Ein-/Ausgange, siehe
= Kapitel 3.5

r X X Positionsbearbeitung iber Ein-/Ausgénge, siehe
Kapitel 3.6.

Fehlerbehebung siehe Kapitel 4.2.

EFI‘

DFF Fehlerbehebung siehe Kapitel 4.2.

— 9 5 Negative Werte

bei zweistelligen Werten mit Minuszeichen;
’DD bei mehr als zweistelligen Werten mit drei blinkenden
== Punkten. Es werden nur die letzten Stellen angezeigt,
z.B. -251.0.0.

A H B Interbus-S-Diagnose
zum Testen der Interbus-S-Schnittstelle.

Interbus-S-Diagnose  Die folgenden vier Anzeigen dienen bei einem Gerat mit Interbus-S-
Schnittstelle zur Diagnose.

U  Betriebsspannung

RC Interbus-S-Verbindung korrekt

BA Interbus-S-Ubertragung aktiv

RD Kein weiterer Interbus-S-Slave vorhanden

Y RC BARD Die Diagnose wird mit der Funktion d99 der Frontplattenbedienung

aktiviert (siehe Kapitel 3.3.4).
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Ausgangszustande

Ausgangszustande
Q0 | Q1 | Q2 | Q3
o = x . .
% % O | Bedeutung Beseitigung Ruittung
E | w | E| &
@) = (8] w
Z = P |
- O > o]
L < L z
0 0 0 0 | 24V Versorgungsspannung fehlt Versorgungsspannung
einschalten
1 0 0 0 | Fataler Fehler Siehe Kapitel 4.2 1
Leistungsteil nicht bereit Bei Online-Befehlsbearbeitung
mit Kommando INITDRIVE
Leistungteil initialisieren.
1 0 1 0 | Schleppfehler erkannt Siehe Kapitel 4.2 2,3
0 1 0 0 | Keine Referenz Referenzfahrt ausfiihren 2,4,5
1 0 0 | Endschalter unbeabsichtigt Aus dem Endschalterbereich 2,4,5
angefahren manuell herausfahren
0 1 1 0 | Sonstige Fehler Siehe Kapitel 4.2 2,4,5
1 1 1 0 | Stop Siehe Kapitel 4.2 2,4,5
0 1 0 1 | Manuell-Fahrt aktiv -
1 1 0 1 | Manuell-Fahrt beendet -
0 1 1 1 | Eingang AUTOM = 1 und Motor -
dreht oder Mal3setzen aktiv
1 1 1 1 | Eingang AUTOM = 1 und Motor -
steht oder Quittung Teach-In

o HINWEIS

Die Quittung der Fehler erfolgt auf vier Arten:

1  Netzspannung aus- und wieder einschalten.

2  Taster © an der Frontplatte driicken. Dies veréandert nicht den Zu-
stand der Ausgéange.

ﬂ Falls Online-Befehlsbearbeitung aktiv ist und P69 = 0 ist, kbnnen die
Ausgénge frei verwendet werden.

3 Eingang ERR_RESET aktiv setzen, falls keine Online-Befehls-
bearbeitung aktiviert ist.

4 Anderung des Signalpegels an Eingang AUTOM. Dies bewirkt nur

ein Loschen der Fehleranzeige.
5 Neue Aktion nach Beseitigen der Fehlerursache.

ACHTUNG

A\

Bedingt durch die unterschiedlichen Signallaufzeiten an den einzel-
nen Ausgéngen ist ein Ausgangszustand erst gliltig, wenn er flr
mindestens 0,5 ms unveréndert bleibt. Zudem mlissen fiir die Si-
gnalauswertung die Signallaufzeiten der libergeordneten Steue-
rung berticksichtigt werden.

4-2
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4.2 Fehlersuchtabellen

In nachfolgender Tabelle sind die méglichen Stérungen, die mit Fehler-
nummern in der Zustandsanzeige (Pos. 20) signalisiert werden, ihre
Ursachen und die Beseitigung zusammengefal3t.

Treten mehrere Fehler auf, werden die jeweiligen Fehlernummern in der
Steuerung gespeichert.

Die Fehlernummern kénnen durch Driicken des Tasters ) nacheinan-
der angezeigt werden, siehe Seite 4-5.

Anzeige

Ursache

Beseitigung

12
LI _

Kurzschlu3 der Motorleitung

Verkabelung des Motors Uberprifen, siehe
Kapitel 2.4.2.

Richtigen Motor anschlieRen, siehe Kapitel 6.1.

1 L]
I_II_I

Sammelmeldung fur Leistungsteilfehler

Detaillierte Fehlerursache mit Taster <) abfragen.
Eventuell Steuerung ausschalten.

-
L _l

Uberspannung am Leistungsteil
(Zwischenkreisspannung >395 V)

Externen Ballastwiderstand anschlieRen, siehe
Kapitel 6.2.5.

17
L

Ubertemperatur im Leistungsteil

Wahrend Motorstillstand Leistungsteil abkihlen
lassen.

Lufter anbauen, siehe Kapitel 6.2.1.

| ]
I

Unterspannung am Leistungsteil
(<200 V)

Spannungsversorgung tberprifen.

Falls keine Online-Befehlsbearbeitung:

Eingang ERR_RESET aktiv setzen.

Bei Online-Befehlsbearbeitung:

Leistungsteil mit SETHARDWARE aus- und wieder
einschalten; CLRSIG_SR auf ampnotready setzen.

——
—
|

Schleppfehler (Drehiiberwachung)

Drehgeber bzw. Verkabelung der Drehgeber-
Schnittstelle Uberprifen, siehe Kapitel 2.4.8.

Beschleunigung reduzieren, siehe Kapitel 3.3.1.

Stromeinstellung Gberprifen, siehe Kapitel 3.3.1.

Zu grol3es Last- oder Reibmoment an der Mechanik
reduzieren.

Falls keine Online-Befehlsbearbeitung:
Eingang ERR_RESET aktiv setzen.

Bei Online-Befehlsbearbeitung:
Kommando ROTMON_RESET eingeben.

/
H

—

Leistungsteil ohne
Spannungsversorgung

Spannungsversorgung Uberprifen.
Zuerst Spannungsversorgung fur das Leistungsteil
danach flr das Prozessorteil einschalten

Internes Leistungsteil defekt

Falls Einschalten nicht méglich ist,
SIG POSITEC, Abteilung Technische Dienste,
Tel. (07821) 946-257 anrufen.

-~

System hat keine Referenz

Referenzfahrt oder MaRRsetzen ausflihren, siehe
Kapitel 3.3.5 oder 3.6.

i
—

—
J

Falscher Endschalter LIMP oder
Endschalter arbeitet nicht korrekt

Verkabelung und Funktion des Endschalters bzw.
Drehrichtung des Motors Uberpriifen, siehe

Kapitel 2.5. LIMP muf3 in positiver Drehrichtung des
Motors angefahren werden.
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Anzeige |Ursache Beseitigung
—] | |Falscher Endschalter LIMN oder Verkabelung und Funktion des Endschalters bzw.
L |/ Endschalter arbeitet nicht korrekt Drehrichtung des Motors Uberpriifen, siehe

Kapitel 2.5. LIMN muf3 in negativer Drehrichtung des
Motors angefahren werden.

—1 1 | Positiver Endschalter LIMP betétigt Bei Manuell-Fahrt:
L L Fahrt in die entgegengesetzte Richtung, siehe
Kapitel 3.3.6 oder 3.4.
Bei Positionsbearbeitung:
Referenzfahrt ausfiihren, siehe Kapitel 3.6.
—1 ] | Negativer Endschalter LIMN betétigt Bei Manuell-Fahrt:
| Fahrt in die entgegengesetzte Richtung, siehe
Kapitel 3.3.6 oder 3.4.
Bei Positionsbearbeitung:
Referenzfahrt ausfiihren, siehe Kapitel 3.6.
| El Beide Endschalter aktiviert oder Funktion, Verkabelung und Spannungsversorgung
L _| | Referenzschalter arbeitet nicht korrekt | des End- oder Referenzschalters tiberpriifen.
] |7] | Stop lber Eingang STOP Abgebrochene Fahrt fortsetzen oder neue Fahrt
1 L aktivieren, siehe Kapitel 3.6.
[_] 7] |Systemfehler Falls keine Online-Befehlsbearbeitung:
| I/ SIG POSITEC, Abteilung Technische Dienste,
Tel. (07821) 946-257 anrufen.
Bei Online-Befehlsbearbeitung:
Fehlerursache mit Kommando GETERROR_SR
feststellen.
I__ | | Verbindung uber serielle Schnittstelle Verkabelung und Masterfunktion tberprifen.
_| | | oder Feldbus-Schnittstele unterbrochen
(Timeout)
I__ LI Nur bei Online-Befehlsbearbeitung: Ubergabeparameter des Kommandos (iberpriifen.
_| | |ungiltige Adresse bei Zugriff auf Ein-/
Ausgange
I__ ~] | Schreibfehlerim EEPROM SIG POSITEC, Abteilung Technische Dienste,
T Tel. (07821) 946-257 anrufen.
[~] | |Unzulassige Positionsnummer bei Giiltige Positionsnummer wéhlen.
=] | | Teach-n
[Z] ] | Grundeinstellung der Parameter und Mit Taster < quittieren.
Cl [ | Datenim EEPROM ausgefiihrt
[Z] ] | Nur bei Online-Befehlsbearbeitung: Motor in Stillstand bringen.
I__I _| | Manuell-Fahrt nicht mdglich, da Motor
fahrt
Sonstige | Systemfehler SIG POSITEC, Abteilung Technische Dienste,
Fehleran- Tel. (07821) 946-257 anrufen.
zeigen

GEFAHR
Zum Uberprtifen der Netz-, Motor- oder Ballastwiderstandsverkabe-
lung mui3 die Netzspannung ausgeschaltet werden.
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Loéschen der Fehlernummer

Durch Driicken des Tasters <) kénnen die Fehlernummern in der Zu-
standsanzeige bzw. im Fehlerspeicher geléscht werden.
Nach dem Ldschen der Fehlernummer erscheint in der Zustandsanzeige

LErr,  OFF* oder ,run“.

Anzeige |Ursache

Beseitigung

Err

”11“1 1112“

Die Fehlernummern

oder , 14"

werden geléscht.

Fehler beheben (siehe
Fehlersuchtabelle) und
Eingang ERR_RESET
aktivieren.

Eine oder

OFF

geléscht.

mehrere

Fehlernummern werden

Fehler beheben (siehe
Fehlersuchtabelle) und 24-V-
Versorgungsspannung fur
das Prozessorteil aus- und
einschalten.

run

Steuerung ist bereit.

Weitere Stérungen

In nachfolgender Tabelle sind mégliche Stérungen aufgefihrt, die nicht

angezeigt werden.

Stoérung

Ursache

Beseitigung

Keine Motorbewegung
trotz Stromfluid

Motor mechanisch blockiert

Falls vorhanden, Motorbremse l6sen.

Kein Drehmoment am
Motor

Keine Motorbewegung

Eine oder mehrere Motor-
leitungen unterbrochen

Motorverkabelung Uberprifen, siehe

Kapitel 2.4.

Unkontrolliertes
Motorverhalten

Motorleitungen vertauscht oder
eine oder mehrere Motor-
leitungen unterbrochen

Motor und Positioniersteuerung
passen nicht zusammen

Richtigen Motor anschlie3en, siehe

Kapitel 6.1.

GEFAHR

zZum Uberpriifen der Netz-, Motor- oder Ballastwiderstandsverkabe-
lung muf3 die Netzspannung ausgeschaltet werden.

WDP3-01X

Ident-Nr.: 00441109750
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4.3

4.4

Instandsetzungsarbeiten

A

Lagerung, Versand

ACHTUNG
Eventuell notwendige Instandsetzungsarbeiten dlirfen nur von SIG
BERGER LAHR durchgeftihrt werden!

Bei einer Demontage des Gerates sind die Anschliisse zu kennzeichnen.

Bei einem Austausch des Gerates sind die eingestellten Parameter
sowie die Montageplatz-Nummer zu tibernehmen.

Beim Lagern von Geraten oder Steckkarten ist darauf zu achten,

daf® die maximale Luftfeuchtigkeit (siehe Kapitel 1.3) nicht Uber-
schritten wird.

daf die Lagertemperatur (siehe Kapitel 1.3) eingehalten wird.
daf} die gelagerten Teile vor Staub und Schmutz geschiitzt sind.
daf3 Gerate oder Steckkarten mit dem Symbol A

A
nur in elektrostatisch geschiitzten Arbeitsbereichen ausgepackt,
gelagert und installiert werden.

daf3 die Originalverpackung aufbewahrt wird.

Beim Versand von Geraten oder Steckkarten ist darauf zu achten,

dal3 Gerate oder Steckkarten in der Originalverpackung versandt
werden.

daf3 Steckkarten ohne Batterien in beidseitig elektrisch leitenden
Hullen (mdglichst Originalhiillen) verpackt werden.

daf Steckkarten mit Batterien in aul3enseitig elektrisch leitenden
und innenseitig antistatischen Hullen (mdglichst Originalhillen)
verpackt werden.

daf3 Gerate oder Steckkarten mit dem Symbol A

A
nur in elektrostatisch geschitzten Arbeitsbereichen verpackt wer-
den.

4-6

WDP3-01X Ident-Nr.: 00441109750



Serviceleistungen

5 Serviceleistungen

Die Abteilung Technische Dienste von SIG POSITEC bietet unter der
jeweiligen Telefonnummer folgende Serviceleistungen an.

- Ersatzteil-Informationen  tber Direktwahl

Tel. (07821) 946-606

schnelle Ersatzteil-Lieferung von Lahr aus,
innerhalb von 24 Stunden an die meisten Adressen in Europa.

—  Technische Beratung im Storfall  Gber Direktwahl

Tel. (07821) 946-257

- Fax-Hotline Uber

Fax (07821) 946-202

Zudem bietet die Abteilung Technische Dienste natirlich an:
— den Service vor Ort , sowie

— die direkte Kommunikation mit Ihnrem Service-Spezialisten.
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6 Anhang

6.1 Geratevarianten

Abhangig von den ansteuerbaren 3-Phasen-Schrittmotoren mit 325-V-
Motorspannung und der Schnittstellen-Bestiickung gibt es folgende Ge-

ratevarianten;
Gerat Betrieb mit Motortyp
WDP3-014 BaugrofRe 90 VRDM 39xx/50 LWB
WDP3-018 Baugrofle 110 VRDM 311xx/50 LWB
Schnittstelle Drehgeber-Schnittstelle
(Steckplatz 21 OPT.1) (Steckplatz 22 OPT.2)
nicht bestickt nicht besttickt LRS 422-IN
ANOZ nicht bestickt LRS 422-IN
RS 232 nicht bestiickt LRS 422-IN
RS 485 LS nicht bestuckt LRS 422-IN
CAN-Bus (CAN) nicht bestickt LRS 422-IN
Interbus-S (IBS) nicht bestickt LRS 422-IN
Profibus-DP (PBDP) nicht bestuckt LRS 422-IN
0 HINWEIS
ﬂ Die am Gerét vorhandene Schnittstellen-Bestlickung ist auf dem Typen-
schild angegeben. Es bedeuten:
ANOZ Analoge Schnittstelle
CAN CAN-Bus-Schnittstelle
IBS Interbus-S-Schnittstelle
PBDP Profibus-DP-Schnittstelle
RS 232 Serielle Schnittstelle RS 232
LRS 422-IN Drehgeber-Schnittstelle RS 422
RS485LS Serielle Schnittstelle RS 485
RS 485 HS Serielle Schnittstelle RS 485 fiir SUCONET
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6.2 Zubehorbeschreibung
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Bild 6-1 Zubehér
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Folgendes Zubehor (siehe Bild 6-1) kann auf gesonderte Bestellung

geliefert werden:

Position |Bezeichnung erweis
1 3-Phasen-Schrittmotor mit oder ohne Drehgeber siehe Kapitel 6.1 und Katalog
3-Phasen-Schrittmotor-Antriebe
2 Interbus-S-Schnittstellenadapter MP 927 siehe Dokumentation Online-
Befehlsbearbeitung tiber
Interbus-S
3 Lufter fur WDP3-014 siehe Kapitel 6.2.1
4 NetZzfilter siehe Kapitel 6.2.2
5 RS-232/RS-485-Schnittstellenumsetzer MP 923 siehe Kapitel 6.2.3
6 RS-485-Schnittstellenverteiler MP 924 siehe Kapitel 6.2.4
7 Zusatzlicher Ballastwiderstand siehe Kapitel 6.2.5
8 Profibus-DP-Busterminal oder Adapter -
9 Steckersatz (alle Sub-D-Stecker) -
Nicht konfektionierte Kabel
10 Kabel fir Drehgeber
11 Motorkabel 3 x 1,5 mmund 2 x 1,0 mm
Motorkabel 3 x 2,5 mm und 2 x 1,5 mm
12 Signalkabel fur Signalanschluf3
13 Signalkabel fur Steckplatz-Opt. 1
14 Signalkabel (Drehgeber) fur Steckplatz-Opt. 2
15 Signalkabel (Puls, Richtung) fiir Steckplatz-Opt. 2 siehe Verkaufsunterlagen
Konfektionierte Kabel
16 ANOZ/Kunde-Signalkabel, gerateseitig konfektioniert
17 Interbus-S/MP-927-Signalkabel, beidseitig konfektioniert
18 RS-232/PC-Signalkabel, beidseitig konfektioniert
19 RS-422-IN/Kunde-Signalkabel, gerateseitig konfektioniert
20 RS-485-LS/MP-923-Signalkabel, beidseitig konfektioniert
21 RS-485-LS/MP-924-Signalkabel, beidseitig konfektioniert
22 Signalanschluf3/Kunde-Signalkabel, gerateseitig

konfektioniert

Nicht konfektionierte Kabel sind in folgenden Langen erhéltlich:

5m 10m 15m 20m 25m 30m 50m 75m 100m 200 m

Konfektionierte Kabel sind in folgenden Langen erhaltlich:

15m2m 3m 5m

o HINWEIS

ﬂ Die Bestellnummern des Zubehdrs sind den Verkaufsunterlagen zur
Positioniersteuerung WDP3-01X zu entnehmen.

WDP3-01X Ident-Nr.: 00441109750
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6.2.1 Lufter Um die Warmeabfuhr zu verbessern, kann das Gerat mit einem LUfter
ausgestattet werden (siehe Kapitel 2.3).

Der Lifter (Bild 6-2) muf3 unten am Gerat montiert werden.

Der Luftstrom muf3 von unten nach oben durch das Geréat gefihrt werden
(siehe Bild 2-2). Die Pfeilrichtung auf dem Lifter entspricht der Luftstrom-
richtung, wenn der Liufter richtig angeschlossen ist (rot = 24VDC,
schwarz = 24VGND).

1. Gitter an Gerat herausschneiden.

2. Lufter mit vier Schrauben an der Unterseite des Gerates befesti-
gen.

3. Lufter an die externe 24-VDC-Spannungsversorgung anschliel3en.

0 HINWEIS
ﬂ Es ist darauf zu achten, daf3 die Luft ungehindert durch und um das Gerét
strémen kann.

28

#-b
!
i
i

32
40

Bild 6-2 Llifter
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6.2.2

Netzfilter

Bild 6-3 Netzfilter

Der Netzfilter (Bild 6-3) kann zur Funkentstdrung in die Netzleitung
zwischengeschaltet werden.

HINWEIS
Beim Anschlief3en des NetZfilters sind die EMV-Priifbedingungen von
SIG BERGER LAHR zu beachten.

8
g El L
- E N
-| [Ilre
©
—
olo|e|o]e
L N PE
3 %
I
3 4
L N PE
N o|o|e 2
Netz
Umgebungsbedingungen
Lagerungstemperatur -25°C bis 70°C
Betriebstemperatur 0°C bis 55°C
Feuchteklasse F nach DIN 40040
Feuchteklasse geprift nach IEC 68 Teil 2-3 bei:
Lufttemperatur +40°C, +2°C
relative Luftfeuchte 93%, +2%, -3%

keine Betauung zulassig
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6.2.3

6.2.3.1

6.2.3.2

Bild 6-4 Schnittstellenumsetzer
MP 923

Schnittstellenumsetzer
MP 923

Allgemeine
Beschreibung

Technische Daten

Der Schnittstellenumsetzer MP 923 dient zur Datenlibertragung von
einer RS-485-LS-(RS-422)-Schnittstelle zu einer V24-(RS-232)-Schnitt-
stelle und umgekehrt.

Der Schnittstellenumsetzer muf3 entweder tGber den Netzteil-Anschlul®
(2-polige Diodenbuchse) oder uber den RS-485-(RS-422)-Anschlul? mit
12 VDC versorgt werden. Bei den SIG BERGER LAHR Positionierein-
heiten (z.B. WDP3) erfolgt die Versorgung tber den RS-485-(RS-422)-
Anschluf3.

Elektrische Daten

Spannungsversorgung 9,6 bis 15 VDC/150 mA

Schnittstellen RS 485 LS (RS 422)
V24 (RS 232)

Mechanische Daten

Abmessungen 97 x 65 x 30 mm
Gewicht ca.130g

Umgebungsbedingungen

Lagerungstemperatur -25°C bis 70°C
Betriebstemperatur 0°C bis 55°C
Feuchteklasse F nach DIN 40040
Feuchteklasse geprift nach IEC 68 Teil 2-3 bei:
Lufttemperatur +40°C, +2°C
relative Luftfeuchte 93%, +2%, -3%

keine Betauung zulassig
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6.2.3.3 Inbetriebnahme

i
A\
AN

6.2.3.4 Zustandsanzeigen

1.  Schnittstellenumsetzer MP 923 gemal Bild 6-5 verkabeln.

HINWEIS
Die Spannungsversorgung des MP 923 mit 12 VDC erfolgt (iber den
RS-485-(RS-422)-Anschluf3 der Steuerung von SIG BERGER LAHR.

ACHTUNG
Die Schnittstellenkabel miissen beidseitig liber das Stecker- bzw.
Buchsengehéuse geschirmt werden!

ACHTUNG
Aus Griinden der Stérsicherheit sollte das V24 (RS 232)-Kabel so
kurz wie méglich sein (max. 15 m)!

2. Netzspannung einschalten.
- Die LED ,POWER ON* leuchtet. Die beiden anderen LEDs
sind dunkel.

3. Datenibertragung starten.
- Abhangig von der Richtung der Datenlibertragung blinkt eine
der beiden LEDs ,RS 485 - V24“ oder ,RS 485 ~ V24",

Die Zustandsanzeigen signalisieren den Betriebszustand oder Stoérun-
gen.

LED Leuchtet Leuchtet nicht Blinkt

+LOWER ON* Versorgungsspannung Keine Versorgungsspan-
vorhanden nung vorhanden

RS 485 . V24 | RS-485-(RS-422)-Schnitt- | Keine Datenlbertragung Datenubertragung von
stelle falsch verkabelt von RS 485 (RS 422) RS 485 (RS 422) nach
(Signalanschlisse TxD nach V24 (RS 232) V24 (RS 232)
(TxD) und RxD (RxD)
vertauscht)

RS 485 — V24¢ | V24-(RS-232)-Schnitt- Keine Datenuibertragung Datenubertragung von
stelle falsch verkabelt von V24 (RS 232) nach V24 (RS 232) nach
(Pin 2 und 3 vertauscht) RS 485 (RS 422) RS 485 (RS 422)

WDP3-01X Ident-Nr.: 00441109750 6-7



Anhang

N
O

+12V O\ [ )

RS 485 LS onD | ||t

oder ™0 ! %9
RxD 1 1 - = TXD
RS 422 RGND oo & RxD

Y=

O )

Buchse

O

MP 923

| Im|

O

RS 485/RS 422 V24/RS 232

o~ o~
O ?\Schirmungg O
(O 2
O =|| I I 1|z~ ©
o Ou L L HO o
°G Ol L 17O o
0 O™ |1 [ TO o«
o o[ 1 PO,
Sl y =™, V24
O ) ‘ ‘ . ‘ ‘ ] @—'
5 O7| || |Signalerde; |||"O o -I oder
-5 O Vi
oo O 0 || RS 232
s O O =
el . o
5 @) O o
25 ©) O o
- D ——
— Kabellange ~—
Stecker max. 15 m Buchse
o~
O ’;\Schirmung
CO\ |
-
e 9 LI
< O[]
mo o E
o |l || V24
el 'y oder
o7 I
0 9. V), ||
oo O | RS 232
%0 O"|| signalerde!)
45 o
8" OF
mo of
O
NG
] Kabellange
Stecker max. 15 m

Bild 6-5 Inbetriebnahme
Schnittstellenumsetzer MP 923
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6.2.4 Schnittstellenverteiler
MP 924

6.2.4.1 Allgemeine
Beschreibung

6.2.4.2 Technische Daten

Mit einem Schnittstellenverteiler MP 924 kénnen bis zu neun netzwerkfa-
hige SIG BERGER LAHR-Geréte von einem PC aus bedient werden.
Sollen mehr als neun Gerate im Netzwerk-Betrieb bedient werden, so
missen mehrere Schnittstellenverteiler MP 924 zusammengeschaltet
werden.

Elektrische Daten

10 serielle Schnittstellen RS 485 LS (RS 422)

Mechanische Daten

Abmessungen ca. 205 x 80 x 32 mm
Gewicht ca. 260 g

Umgebungsbedingungen

Lagertemperatur -25°C bis 70°C
Betriebstemperatur 0°C bis 55°C
Feuchteklasse F DIN 40040
Feuchteklasse geprift nach IEC 68 Teil 2-3 bei:
Lufttemperatur +40°C, +2°C
relative Luftfeuchte 93%, +2%, -3%

keine Betauung zuléssig

LED 12 VDC Versorgungsspannung ‘ :

Kunststoffabdeckung

\;BlDD
B2oo
B3co

[N
N

O 00O
— lolwsso

O OO0
o[5sse)o

O OO0
o[Sesse)o

ul

—
,

] /)

D

Schirmanschluf

Bild 6-6 Schnittstellenverteiler
MP 924
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6.2.4.3 Inbetriebnahme 1. Schnittstellenverteiler MP 924 gemalf3 Bild 6-7 verkabeln. Zur

Schnittstellenumsetzung RS 232 ~ RS 485 (RS 422) den
Schnittstellenumsetzer MP 923 verwenden (siehe Kapitel 6.2.3).

ACHTUNG
Die Schnittstellenkabel miissen beidseitig geschirmt werden
(Schirmanschlul3 am MP 924 mit Schutzerde verbinden).

é ACHTUNG

Leitungsabschlul3 darf nie gesteckt werden.

2. Werden mehrere Schnittstellenverteiler MP 924 verwendet, diese
gemalf Bild 6-7 zusammenschalten.

3. Netzwerk-Betriebsart an den angeschlossenen Geraten einstellen
und Geréate einschalten.

ACHTUNG
An allen Gerdten muf3 im Netzwerk-Betrieb die gleiche Baudrate
eingestellt sein.

ACHTUNG

Bei Verwendung des Schnittstellenumsetzers MP 923 mul3 fiir des-
sen Spannungsversorgung mindestens ein Gerét am ersten Schnitt-
stellenverteiler MP 924 eingeschaltet sein.

> B

_

RS 232
MP 923
RS 485

Bre MP 924 Bloo MP 924

: . B2ee .
@ T 1| 2 3 4 5 6 7 8 @ 1 2 3 4 5
Schirmanschluf | \ \
Gerat 1 Gerat 8 Gerat 9
(RS-485-Schnittstelle) (RS-485-Schnittstelle)  (RS-485-Schnittstelle)

Bild 6-7 Verkabelung
Schnittstellenverteiler MP 924
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6.2.5

Zusatzlicher Ballast-

widerstand

> > B

Bild 6-8 Zusétzlicher
Ballastwiderstand

Zum Abbau einer grol3eren Bremsenergie wird der zusétzliche Ballast-
widerstand FZP 200 (180 Ohm, 150 W) verwendet (Bild 6-8).

GEFAHR

An den Anschliissen des Ballastwiderstandes liegen hohe Span-
nungen von ca. 325 VDC an.

GEFAHR
Der Ballastwiderstand kann bei gré8erer Bremsenergie heil3 wer-
den.

ACHTUNG
Bei der Montage des Ballastwiderstandes ist auf eine gute Wérme-
abfuhr zu achten.

1. Netzspannung ausschalten.

2. Zwei Ballastwiderstandsverbindungen gerateseitig mit Aderendhil-
sen vorbereiten.

3. Die zwei Litzen am Anschlul® der Gerateunterseite festschrauben.
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6.3 Fachbegriffe

A/B-Drehgebersignale
Pulssignale eines Drehgebers. Bei einer Motorumdrehung wird
eine definierte Anzahl von Pulssignalen (z.B. 1000) vom Drehge-
ber erzeugt. Die Auswertung der Drehgebersignale erfolgt 1-fach,
2-fach oder 4-fach.

Absolute Positionierung
Die Positionsangabe bezieht sich bei einer absoluten Positionie-
rung auf den Nullpunkt der Achse.

Absolutmal3
Bezugsmal3system fir Positionierungen. Der Referenzpunkt fiir
die Positionierung ist der Bezugspunkt des Systems.

Download
Mit der Funktion Download werden Daten von einem Ubergeord-
neten Rechner in eine Steuerung geladen.

Drehgeber
Sensor zur Positionserfassung (Istlage-Erfassung) eines Motors.

Drehtiberwachung
Die Drehiiberwachung wird eingesetzt, um bei einer Motorbewe-
gung Positionsverluste zu erkennen. Dabei wird die Istposition mit
einem Drehgeber erfal3t und mit der Sollposition verglichen. Uber-
schreitet die Differenz zwischen Ist- und Sollposition einen vorge-
gebenen Wert, wird ein Schleppfehler gemeldet und der Motor
abgebremst.

Ein-/Ausgénge
Die Steuerung besitzt eine feste Anzahl von Ein-/Ausgangen.
Uber die Ein-/Ausgénge werden Ablaufe gesteuert.

Elektronisches Getriebe
Extern eingespeiste Pulse werden in Form von A/B-Drehgebersi-
gnalen oder Puls/Richtung-Signalen gezahlt und mit einem Ge-
triebefaktor multipliziert. Die Pulse dienen als Fuhrungsgréi3e fur
die Positionierung des Schrittmotors.

Endschalter
Schalter zum Begrenzen der Fahrstrecke und fur Referenzfahrt.

Fehlerspeicherung
Fehler, die wahrend der Programmausfihrung auftreten, werden
in den Fehlerspeicher der Steuerung eingetragen und in der
Zustandsanzeige der Steuerung angezeigt.

Getriebefaktor
Multiplikationsfaktor flr Positionierungen, der sich aus Zahler und
Nenner zusammensetzt (Untersetzung oder Ubersetzung).
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Interbus-S-Netzwerk

Standardisierter Feldbus fir den Datenaustausch in der Automa-
tisierungstechnik. Mit dem Interbus-S-Standard kénnen mehrere
Gerate unterschiedlicher Hersteller und unterschiedlicher Funktio-
nalitat Gber eine einheitliche Schnittstelle miteinander verbunden
werden.

Ein Interbus-S-Netzwerk besteht aus einem zentralen Master und
bis zu 256 Slaves. Die Slaves sind mit dem Master durch ein
serielles Kabel in einem Ring verbunden. Der Datenaustausch
erfolgt durch ein zyklisches Ubertragungsverfahren.

Kommandos
Die Funktionen einer Steuerung werden mit Kommandos ange-
sprochen. Kommandos werden vom Master zu einer Steuerung
(Slave) gesendet. Die Steuerung interpretiert die Kommandos und
fuhrt diese aus.

Leistungsteil
Die Ansteuerung eines Motors erfolgt durch ein Leistungsteil. Das
Leistungsteil wandelt Positioniersignale der Prozessorsteuerung
in Signale fir die Ansteuerung des Motors um.

Master-Slave-Prinzip
Kommunikationsprinzip in einem Netzwerk.
Nur der Master ist berechtigt, Kommandos zu senden. Slaves
kénnen nur Kommandos empfangen und ausfiihren.

Negativer Endschalter
Endschalter in negativer Drehrichtung. Motordrehung im Gegen-
Uhrzeigersinn von vorn auf die Motorwelle gesehen.

Negative Drehrichtung
Drehrichtung des Motors im Gegen-Uhrzeigersinn (von vorn auf
die Motorwelle gesehen).

Netzwerk-Betrieb
Betriebsart in einem Netzwerkverbund von Positioniereinheiten.
Mehrere Gerate sind Uber eine physikalische Verbindung mit
einem Host verbunden. Gerateauswahl erfolgt Giber die Gerate-
adressierung.

Positiver Endschalter
Endschalter in positiver Drehrichtung. Motordrehung im Uhrzei-
gersinn von vorn auf die Motorwelle gesehen.

Positive Drehrichtung
Drehrichtung des Motors im Uhrzeigersinn (von vorn auf die
Motorwelle gesehen).
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Profibus-DP-Netzwerk

Standardisierter Feldbus fur den Datenaustausch in der Automa-
tisierungstechnik. Mit dem Profibus-DP-Standard kdnnen mehre-
re Gerate unterschiedlicher Hersteller und unterschiedlicher Funk-
tionalitat Gber eine einheitliche Schnittstelle miteinander verbun-
den werden.

Ein Profibus-DP-Netzwerk kann aus mehreren Mastern und meh-
reren Slaves bestehen. Der Datenaustausch erfolgt durch ein
zyklisches Ubertragungsverfahren.

Puls/Richtung-Signale
Signale zur Fuhrungsgréf3eneinspeisung fir ein elektronisches
Getriebe.

Referenzfahrt
Fahrt des Motors auf einen negativen oder positiven Endschalter
oder auf einen Referenzschalter zum Setzen eines Bezugspunk-
tes fur das MaR3system.

Referenzgeschwindigkeit
Die Referenzgeschwindigkeit ist die Geschwindigkeit, mit der die
Achse aus einem Endschalter herausféhrt.

Referenzpunkt
Positionswert nach Referenzfahrt oder Referenzpunkt setzen.

Referenzschalter
Schalter, der bei einer Referenzfahrt von beiden Richtungen an-
gefahren werden kann.

Relative Positionierung
Die Positionsangabe bezieht sich bei einer relativen Positionie-
rung auf die momentane Position der Achse.

Relativmal3
Bezugsmalfsystem fir Positioniereinheit. Der Bezugspunkt fir die
Positionierung ist die momentane Position.

RS-485-Schnittstelle
Serielle Schnittstelle fiir Netzwerkverbund.

Teach-In
Mit der Teach-In-Funktion werden manuell angefahrene Positio-
nen gespeichert.

Upload
Mit der Funktion Upload werden Daten aus der Steuerung gele-
sen.

6-14
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6.4 Abklrzungen
AC Wechselstrom
ANOZ Analoge Schnittstelle
ASCII American Standard Code for Information Interchange
CAL CAN Application Layer
CAN CAN-Bus-Schnittstelle
CMOS Complementary Metal-Oxide Semiconductor
DC Gleichstrom
DP Dezentrale Peripherie
E Drehgeber
E/A Ein-/Ausgange
FI Fehlerstrom
HE Hoheneinheit
I Eingang
IBS Interbus-S-Schnittstelle
LED Light Emitting Diode
M Motor
PBDP Profibus-DP-Schnittstelle
PC Personal Computer
PELV Protected Extra Low Voltage
Q Ausgang
SPS Speicherprogrammierbare Steuerung
WDP3-01X Ident-Nr.: 00441109750 6-15
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Stichwortverzeichnis

7 Stichwortverzeichnis

A

Anschlisse
Analoge Schnittstelle 1-14, 2-14
CAN-Bus-Schnittstelle 1-14
Drehgeber-Schnittstelle 1-15, 2-21
Feldbus-Schnittstelle 1-5, 2-20
Interbus-S-Schnittstelle 1-14
Motoranschluf3 1-12, 2-8
Netzanschluf3 1-12, 2-7
Profibus-DP-Schnittstelle 1-14
Serielle Schnittstelle RS 232 1-13, 2-16
Serielle Schnittstelle RS 485 1-13, 2-18
Signal-Schnittstelle 1-13, 2-9
SUCONET-Schnittstelle 1-14

Ausgangszustande 4-2

B

Baudrate 3-8

Bedienungsmdoglichkeiten 3-1

Bellftung 2-4

Beschleunigung 3-8

Betrieb mit Bremse 3-3

Betriebsart 3-8

Betriebsart-Umschaltung 1-10

Bremsrampe 3-9

D

Drehgeber-Signalart
A/B-Signale 1-9, 2-22
Puls/Richtung 1-9, 2-23

Drehiiberwachung 1-10, 3-32

E

Eingang AUTOM 1-10

Elektronisches Getriebe 1-9, 3-26
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F

Fehlernummer

Frontplatte
Bedienung

G
Geratefunktionen
Getriebefaktor
GroRe Null-Fenster

Interbus-S-Diagnose

K
Kommando-Ubersicht

M

Manuell-Betrieb Uber Ein-/Ausgéange
Manuell-Fahrt Gber Frontplatte
Manuell-Geschwindigkeit langsam
Manuell-Geschwindigkeit schnell
Mal3setzen

MaRsystem

Maximaler Ausfahrweg aus Endschalter
Maximalgeschwindigkeit
Motorphasenstrom

N
Netzwerk
Feldbus
RS 485
Netzwerkadresse

4-3
11
3-4

3-12, 4-1

3-24

1-6, 3-15
3-14

3-9

3-9

3-13, 3-19
3-8

3-8

3-8

3-8

1-7
1-7
3-8
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o]

Online-Befehlsbearbeitung
Oszillator-Betrieb Uber analoge Schnittstelle
Oszillator-Betrieb Uiber Ein-/Ausgange
Oszillatorfrequenz

P
Parameter einstellen
Baudrate
Beschleunigung
Betriebsart
Bremsrampe tber ANOZ
Drehgeber-Signalart
Drehtiberwachung
Getriebefaktor
GroRe Null-Fenster
Manuell-Geschwindigkeit langsam
Manuell-Geschwindigkeit schnell
Malsystem
Maximaler Ausfahrweg aus Endschalter
Maximalgeschwindigkeit
Motorphasenstrom
Netzwerkadresse
Obere Oszillatorfrequenz
Parametermen
Referenzgeschwindigkeit
Spannung bei Maximalgeschwindigkeit
Stillstandstrom
Untere Oszillatorfrequenz
Positionierungen und Aktionen starten
Positionsbearbeitung
Positionsséatze eingeben

R

Referenzfahrt
Referenzfahrt-Prinzip
Referenzgeschwindigkeit

1-7, 3-23
1-8, 3-30
1-8, 3-28

3-8

3-13
1-6, 3-19
3-10

3-13, 3-19
1-11
3-8
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S

Schnittstellen-Bestiickung

Spannung bei Maximalgeschwindigkeit
Stillstandstrom

Stoérungen

T
Teach-In Uber Frontplatte
Teach-In-Betrieb Uber Ein-/Ausgange

U
Untere Oszillatorfrequenz
Upload/Download

\Y

Verkabelungsschema

w

Werte anzeigen

z

Zeitdiagramm
Betrieb mit Bremse
Drehgebersignale A/B
Elektronisches Getriebe
Manuell-Betrieb

Oszillator-Betrieb Uber analoge Schnittstelle
Oszillator-Betrieb iber Ein-/Ausgénge

Positionsbearbeitung
Puls/Richtung
Teach-In

Zubehor

Zustandsanzeige

1-2,3-1
3-9
3-8
4-3

3-11
1-6, 3-17

3-9
1-6, 3-22

2-6

3-12

3-3
2-22
3-27
3-15
3-31
3-29
3-20
2-23
3-18

2-2,6-2
3-5,4-1
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Korrekturen und Ergdnzungen

8

Korrekturen und Erganzungen

Derzeit keine Korrekturen und Ergénzungen.
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