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Przeglad oferty

Przemienniki czestotliwosci dla
silnikéw asynchronicznych
i synchronicznych

0.5...400 Hz 0.5...500 Hz 0.5...200 Hz
Standardowy (napieciowo/ Standardowy (napieciowo/ Kontrola wektorowa,
czestotliwosciowy) czestotliwosciowy) napieciowo/

Zaawansowany (kontrola
wektorowa)
Pompy/wentylatory (Kn?
charakterystyka kwadratowa)

Zaawansowany (kontrola
wektorowa)

czestotliwosciowa
(2 punktowa), oszczednos$¢
energii

150...170% momentu
znamionowego silnika

170...200% momentu
znamionowego silnika

110% momentu
znamionowego silnika

40 50 50

8 16 7

1 3 2

4 6 3

1 1 1

1 _ _

1 2 2
Modbus Modbus i CANopen Modbus

Ethernet TCP/IP, Device Net,
Fipio, Profibus DP

LonWorks, METASYS N2,
APOGEE FLN, BACnet

IEC/EN 61800-5-1, IEC/EN 61800-3 (Srodowisko 11 2, kategorie C1 do C3)
C€, UL, CSA, C-Tick, NOM, GOST

EN 55011: Grupa 1, klasa A
i klasa B z kartg opcjonalna,
C€, UL, CSA, C-Tick, NOM

ATV 12 ATV 312 ATV 21

3-35

36-104

(1) Ogrzewanie Wentylacja Klimatyzacja
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Electric



0.37...800 0.37...630
0.37...55 0.37..55
0.75...90 0.37...75
0.75...630 0.75...500
2.2...800 1.5...630

0.5...500 Hz w catym zakresie mocy
0.5...1000 Hz do 37 kW przy 200...240 V ~ i 380...480 V ~~

1...500 Hz w catym zakresie mocy
1...1600 Hz do 37 kW przy 200...240 V ~ i 380...480 V ~

Sterowanie wektorem pola z i bez czujnika w otwartej petli
sprezenia, charakterystyka u/f (2 lub 5 punktowa), algorytm
oszczednosci energii

Sterowanie wektorem pola z i bez czujnika w otwartej i zamknietej petli sprezenia,
charakterystyka u/f (2 lub 5 punktowa), system ENA

Kontrola wektorowa bez sprzezenia zwrotnego predkosci

Kontrola wektorowa z lub bez sprzezenia zwrotnego predkosci

120...130% momentu znamionowego silnika przez 60 sekund

220% momentu znamionowego silnika przez 2 sekundy

170% przez 60 sekund

> 100 >150
8 16

2.4 2.4
6...20 6...20
1...3 1..3
0...8 0...8
2.4 2.4

Modbus i CANopen

Modbus TCP, Fipio, Modbus/Uni-Telway, Modbus Plus,
EtherNet/IP, DeviceNet, PROFIBUS DP, PROFIBUS DP V1,
INTERBUS S, CC-Link, LoNWorks, METASYS N2, APOGEE FLN,
BACnet

Karta dodatkowych We/Wy, programowalna ,Karta PLC”, karty
pompowe

Modbus TCP, Fipio, Modbus/Uni-Telway, Modbus Plus, EtherNet/IP, DeviceNet,
PROFIBUS DP, PROFIBUS DP V1, INTERBus S, CC-Link

Karty enkoderowe: inkrementalne, resolver, SinCos, SinCos Hiperface®, EnDat® lub SSI,
karta dodatkowych We/Wy, programowalna ,Karta PLC”, karta suwnicowa

IEC/EN 61800-5-1, IEC/EN 61800-3 (Srodowisko 1i2,C1 do C3), IEC/EN 61000-4-2/4-3/4-4/4-5/4-6/4-11, C€, UL, CSA, DNV, C-Tick, NOM, GOST

ATV 61 ATV 71

Schneider 5
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PF539700

PF538870

PF062317

Prezentacja

Przemienniki czestotliwosci
Altivar 12

ATV 12 bariery kontrolne i dojazdowe

ATV 12 kontrola obrotéw miksera

ATV 12 sterowanie stacji pompowej
(4)

Prezentacja

Altivar 12 jest przemiennikiem czestotliwosci do tréjfazowych asynchronicznych
silnikbw o mocach od 0,18 kW do 4 kW.

Altivar 12 jest tatwy do zainstalowania i uruchomienia ,Plug and Play”. Caty proces
projektowania Altivara 12 miat za zadanie otrzymania niezawodnego i prostego

w uzyciu przemiennika czestotliwosci. Jest, to idealne rozwigzanie przeznaczone
dla producentéw maszyn i instalatorow.

Przyktady rozwigzan zastosowanych w przemienniku Altivar 12:

m Ustawienia fabryczne umozliwiajgce uruchomienie bez potrzeby konfiguraciji

m Multi-loader umozliwiajacy skonfigurowanie napedu bez potrzeby wyjmowania go
z opakowania

m Skrécony czas montazu dzieki oznaczeniom na zaciskach falownika

m Alternatywna opcja dostawy umozliwiajaca otrzymywanie kilkunastu
przemiennikow w jednej paczce (1). Mozliwos¢ zatadowania konfiguracji do kazdego
z napeddw bez potrzeby wyciggania ich z paczki.

Zastosowanie

Zastosowanie do prostych maszyn przemystowych

m Transport poziomy (mate tasmociagi, itd.).

m Maszyny pakujace (proste etykieciarki, workownice, itd.)

m Aplikacje pompowe (pompy ssace, pompy odsrodkowe, pompy obiegowe, stacje
pompowe, itd.) (A)

m Maszyny wyposazone w wentylatory (wyciagi do powietrza i dymu, maszyny do
foli z tworzywa sztucznego, piece, bojlery, pralki, itd.)

Zastosowanie do maszyn komercyjnych

m Manipulatory (bariery uliczne, ruchome bilbordy reklamowe)

m - Maszyny rehabilitacyjne i rekreacyjne (t6zka rehabilitacyjne, urzadzenia do
hydromasazu, bieznie do biegania, itd.)

m - Maszyny spozywcze ( miyny, zgniatarki, miksery, itd.)

Inne zastosowania

m Przemyst spozywczy (fermy, szklarnie, itd.)

m Pozostate aplikacje (urzadzenia ruchome lub wymagajace kontroli obrotow)
m Alternatywa dla aplikacji stosujgcych standardowe rozwigzania:

O Silniki dwubiegowe, silniki pradu statego, naped mechaniczny, itd.

O Silniki jednofazowe do pomp i wentylatoréw sterowanych mechanicznie;

Funkcje
Dodatkowo do standardowych funkcji, w ktére wyposazone sg napedy tej klasy,
Altivar 12 posiada:
® Zmiana kontroli pomiedzy terminalem, a kontrolg lokalng
- Zréznicowany typ kontroli: standardowy, zawansowany, pompy/wentylatory
- Skok czestotliwosci
- Predkosci zadane
- Regulator PID
- Rampa S, rampa U, przetgczanie rampy
- Zatrzymanie wybiegiem, szybkie zatrzymanie
- Tryb manualny JOG
- Konfigurowalne We/Wy logiczne i analogowe
- Zabezpieczenie przecigzeniowe
- Mozliwo$¢ monitorowania stanu We/Wy na wyswietlaczu altivara 12
- Konfiguracja sposobu wyswietlania parametréw napedu
- Historia btedéw
(1) Zalezne od modelu (patrz 12)

A Dostepne

1 potowa 2010

Charakterystyki: Referencje: Wymiary: Schematy: Funkcje:
strony 8 do 12 strony 12 do 16 strony 16 do 20 strony 20 do 22 strony 24 do 35
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Prezentacja (kontynuacja) Przemienniki czestotliwosci
Altivar 12

Oferta

Altivar 12 jest produkowany w zakresie mocy od 0.18 do 4kW z trzema zakresami
zasilania w dwoch wersjach:

m Naped z radiatorem do normalnego $srodowiska i obudowy z wentylatorem:
O 100...120 V jednofazowe, 0.18 kW do 0.75 kW (ATV 12HeeeF 1)

O 200...240 V jednofazowe, 0.18 kW do 2.2 kW (ATV 12HeeeM2)

O 200...240 V trzyfazowe, 0.18 kW do 4 kW (ATV 12HeeeM3)

m Naped na plycie bazowej do montazu na obudowie maszyny; powierzchnia
obudowy powinna umozliwia¢ odprowadzanie ciepta:

O 100...120 V jednofazowe, 0.18 kW do 0.37 kW (ATV 12H018F1, P037F1)
Naped z radiatorem Naped na plycie bazowej O 200...240 V jednofazowe, 0.18 kW do 0.75 kW (ATV 12H018M2, PeeeM2)
ATV 12H075M2 ATV 12P075M2 O 200...240V trzyfazowe, 0.18 kW do 4 kW (ATV 12H018M3, PeeeM3)

Uwaga: Napiecie wyjsciowe Altivara 12 wynosi 200...240V trzyfazowe w zalezno$ci od zasilania
sieciowego.

Altivar 12 posiada w standardzie ztacze RJ45 do komunikacji Modus umieszczone na
spodzie napedu 4.

Altivar 12 spetnia miedzynarodowe standardy IEC/EN 61800-5-1 i IEC/EN 61800-3,
posiada certyfikaty UL, CSA, C-Ticks, NOM, GOST i zostat zaprojektowany zgodnie
z dyrektywa o ochronie srodowiska (RoHS, WEEE) i Europejskiej dyrektywie
umozliwiajacej uzyskanie znaku C€).

2 Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (EMC)

3 Zastosowanie filtra EMC klasy C1 i tatwy montaz ATV 12eeeeM2 umozliwito
otrzymanie znaku C€.

Filtr EMC moze by¢ odtaczony przy pomocy wewnetrznego przetgcznika 6.

=

ATV 12e000F1i ATV 120000M3 sg zaprojektowane bez filtra EMC. Filtr jest
dostepny jako opcja i moga by¢é zamontowane w celu redukcji poziomu zaktdcen

5 elektromagnetycznych (patrz strona 14).
ATV 12H075M2 z otwartym
panelem przednim Akcesoria zewnetrzne i opcje

Akcesoria zewnetrzne i opcje moga by¢ uzyte z przemiennikiem ATV12.

m Zestaw ptyty EMC, ptyta do bezposredniego montazu na 35mm szynie, itd.

m Jednostka hamowania potgczona z rezystorem hamowania, dtawiki silnikowe,
dodatkowe filtry wejsciowe EMC, itd.

Narzedzie konfiguracyjne

Interfejs Cztowiek-Maszyna (HMI)
Wyswietlacz 4 cyfrowy 1 moze by¢ uzyty do wyswietlania stanu i bledéw napedu,
umozliwia takze modyfikacje i podglad parametréw 2.
Przycisk RUN i STOP 3 sg dostepne po zdjeciu zaslepki 5 z panelu przedniego.

Narzedzia ,,Simple Loader” i ,,Multi-Loader”
Narzedzie ,Simple Loader” umozliwia zduplikowanie konfiguracji z zasilonego
napedu na nastepny zasilony naped.
Narzedzie ,Multi-Loader” umozliwia kopiowanie konfiguracji z komputera PC lub
Narzedzie konfiguracyjne napedu i wgrania do nastepnego napedu bez potrzeby zasilania przemiennika.
,Multi-loader”

Oprogramowanie SoMove
Oprogramowanie SoMove stuzy do konfiguracji, ustawien, serwisu i diagnostyki
(funkcja oscyloskopu) przemiennika czestotliwosci Altivar 12. Umozliwia takze
personalizacje menu wyswietlacza. Mozliwe jest potaczenie bezposrednie oraz za
pomoca komunikacji bezprzewodowej Bluetooth.

Terminal

Opcjonalnie Altivar 12 moze by¢ podtgczony do terminala umieszczonego na
obudowie ze stopniem ochrony IP 54 lub 65. Maksymalna temperatura pracy wynosi

© g (-] : ° 50°C. Terminal daje dostep do tych samych funkgiji, co interfejs Cztowiek-Maszyna
* : (HMI).
T 1S =
Terminal z zamknieta Terminal z otwartg przestong:
przestong dostep do przyciskow RUN,
FWD/REV i STOP
Charakterystyki: Referencje: Wymiary: Schematy: Funkcje:
strony 8 do 12 strony 12 do 16 strony 16 do 20 strony 20 do 22 strony 24 do 35
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Charakterystyki

Przemienniki czestotliwosci
Altivar 12

Srodowisko
Zgodnos$¢ z normami

Przemienniki Altivar 12 zostaty zaprojektowane zgodnie z najsurowszymi
miedzynarodowymi standardami i zaleceniami dotyczacymi elektrycznych urzadzen
sterowania przemystowego (IEC, EN), a w szczegdlnosci: IEC/EN 61800-5-1 (niskie
napiecie), IEC/EN 61800-3 (odpornosci na zaktécenia EMC i emisji zaburzen EMC
przewodzonych i promieniowanych).

Odporno$¢ EMC IEC/EN 61800-3, Srodowisko 1 i 2 (Wymagania EMC i specjalne metody testowania)
IEC/EN 61000-4-2 poziom 3 (odporno$¢ na wytadowania elektrostatyczne)
IEC/EN 61000-4-3 poziom 3 (promieniowanie, czestotliwosci radiowe, odpornos$¢ na
pole elektromagnetyczne)
IEC/EN 61000-4-4 poziom 4 (stany nieustalone)
IEC/EN 61000-4-5 poziom 3 (odporno$¢ na udary)
IEC/EN 61000-4-6 poziom 3 (odporno$¢ na zakiécenia spowodowane przez fale
radiowe)
IEC/EN 61000-4-11 (odpornos$¢ na spadki napigcia, krotkie zaktocenia i zmiany
napigcia)

Emisje EMC ATV 12e000F1 Z dodatkowym filtrem EMC:

przez ATV 12H018M3
przemiennik ATV 12e037M3...eU22M3

m |[EC/EN 61800-3, srodowisko 1 (sie¢ publiczna) ograniczony rozdziat energii
Kategoria C1, przy 2, 4, 8, 12 16 kHz dla ekranowanego przewodu silnika o dlugosci < 5m
Kategoria C2, od 2 do 16 kHz dla ekranowanego przewodu silnika o dtugosci < 20m
IEC/EN 61800-3, srodowisko 2 (sie¢ przemystowa):

Kategoria C3, od 2 do 16 kHz dla ekranowanego przewodu silnika o dtugos$ci £ 20m

ATV 12e000M2

IEC/EN 61800-3, Srodowisko 1 (sie¢ publiczna) ograniczony rozdziat energii
Kategoria C1, przy 2, 4, 8, 12 i 16 kHz dla ekranowanego przewodu silnika o diugosci < 5m
O Kategoria C2: ATV 12H018M2...e075M2, od 2 do 12 kHz dla ekranowanego
przewodu silnika o dtugosci <5m i przy 2, 4, 16 kHz dla ekranowanego przewodu
silnika o dtugosci < 10m

O Kategoria C2: ATV 12HU15M2...HU22M2, od 4 do 12 kHz dla ekranowanego
przewodu silnika o dtugosci <5miiprzy 2, 4,8,12 i 16 kHz dla ekranowanego
przewodu silnika o dtugosci < 10m

Om|OmOO

Z dodatkowym filtrem EMC:

m |EC/EN 61800-3, srodowisko 1 (sie¢ publiczna) ograniczony rozdziat energii

O Kategoria C1, przy 2, 4, 8, 12i 16 kHz dla ekranowanego przewodu silnika

o dlugosci £20m

O Kategoria C2, od 2 do 16 kHz dla ekranowanego przewodu silnika o dlugo$ci <50m
m |[EC/EN 61800-3, Srodowisko 2 (sie¢ przemystowa):

O Kategoria C3, od 2 do 16 kHz dla ekranowanego przewodu silnika o dtugosci < 50m

Znakowanie C€

Przemienniki noszace znak C€ sg zgodne z Dyrektywa europejska niskiego napiecia
(2006/95/EC) i EMC (2004/108/EC)

Certyfikacje produktu

UL, CSA, NOM, GOST i C-Tick

Stopien ochrony

IP 20

Odpornos¢ na drgania
naszynie 1.1

Przemiennik nie zamocowany

Zgodnie z IEC/EN 60068-2-6:
O amplituda 1,5 mm od 3 do 13 Hz
O 1gnod13do 200 Hz

Odpornos¢ na udary
mechaniczne

15 gn dla 11 ms zgodnie z IEC/EN 60068-2-27

Maksymalne zanieczyszczenie
otoczenia
Definicja izolacji

Stopien 2 zgodnie z IEC/EN 61800-5-1

Warunki srodowiskowe
Uzytkowania

IEC 60721-3-3 klasy 3C3 i 3S2

Wilgotnosé wzgledna

%

5...95 bez kondensaciji i $ciekania wody, zgodnie z IEC 60068-2-3

Zewnetrzna Praca ATV 12H018F1, HO37F1 °C -10...+ 40 bez przewymiarowania (1)
temperatura ATV 12H018M2...H075M2 Do + 60, po zdjeciu ostony ochronnej ze $cianki goérnej (1) i przewymiarowaniem
powietrza ATV 12H018M3...HO75M3 pradu 0 2.2% na kazdy dodatkowy stopien (2)
Dookota ATV 12Peceee
urzadzenia ATV 12H075F 1 EC -10...+ 50 bez przewymiarowania
ATV 12HU15M2, HU22M2 Do + 60, po zdjeciu ostony ochronnej ze $cianki gérnej (1) i przewymiarowaniem
ATV 12HU15M3...HU40M3 pradu o 2.2% na kazdy dodatkowy stopien (2)
Przechowywanie ATV 12eeeeee °C -25..+70
Maksymalna wysokos¢ pracy ATV 12eeeeee m 1000 bez przewymiarowania
ATV 12e000F 1 m Do 2000 dla sieci jednofazowych z przewymiarowaniem pradu o 1% na kazde
ATV 12e000M?2 dodatkowe 100m
ATV 12e000M3 m Do 3000 dla sieci jednofazowych z przewymiarowaniem pradu o 1% na kazde
dodatkowe 100m
Pozycja pracy 10¢ 10°
Maksymalny kat w stosunku do /'YV‘\
pionu W
(1) Mozliwe sposoby montazu, strona 16-19
(2) Krzywe doboru sg dostepne w ,Podreczniku uzytkowania” dostepnym na stronie
www.schneider-electric.pl.
Prezentacja: Referencje: Wymiary: Schematy: Funkcje:
strony 4 do 6 strony 12 do 16 strony 16 do 20 strony 20 do 22 strony 24 do 35
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Charakterystyki (kontynuacia)  Przemienniki czestotliwosci
Altivar 12

Charakterystyki przemiennika
Zakres czestotliwosci wyjsciowej Hz 0.5...400

Konfigurowalna czestotliwos¢ przetaczania kHz Znamionowa czestotliwo$¢ przetaczania: 4kHz bez przewymiarowania w pracy ciagtej
Mozliwos¢ konfiguracji od 2 do 16 kHz w trakcie pracy przemiennika

Powyzej 4 kHz dla pracy ciagtej, nalezy przewymiarowac¢ prad przemiennika:

m 10% dla 8 kHz

m 20% dla 12 kHz

m 30%dla 16 kHz

Powyzej 4 kHz przemiennik automatycznie zredukuje czestotliwo$¢ przetaczania

w przypadku przekroczenia dopuszczalnej temperatury.

Krzywe doboru sg dostepne w ,Podrgczniku uzytkowania” dostepnym na stronie
www.schneider-electric.com.

Zakres predkosci 1...20
Moment chwilowy 150...170% momentu znamionowego w zaleznos$ci od mocy napedu i typu silnika
Moment hamujacy m do 70% momentu znamionowego bez rezystora hamowania

m do 150% momentu znamionowego z modutem hamowania (opcjonalne) przy
duzym momencie bezwtadnosci

Maksymalny prad chwilowy 150% znamionowego pradu przemiennika przez 60s

Typy kontroli silnika m Standardowy (napieciowo/czestotliwosciowy)
m Zaawansowany (kontrola wektorowa)
m Pompy/wentylatory (Kn? charakterystyka kwadratowa)

Charakterystyki elektryczne

Zasilanie Napigcie \' 100 - 15% do 120 + 10% jednofazowe dla ATV 12eeeeF1
200 - 15% do 240 + 10% jednofazowe dla ATV 12eeeeM2
200 - 15% do 240 + 10% tréjfazowe dla ATV 12eeeeM3

Czestotliwosé Hz 50...60 +5%

Isc (prad zwarciowy) A < 1000 (Isc w punkcie potgczenia) dla zasilania jednofazowego
<5000 (Isc w punkcie potgczenia) dla zasilania tréjfazowego

Napigcie zasilania i wyjsciowe Zasilanie przemiennika Napigcie wyjsciowe przemiennika do silnika
ATV 12e000F 1 \' 100...120 jednofazowe 200...240 trzyfazowe
ATV 12e000M2 v 200...240 jednofazowe
ATV 12e000M3 v 200...240 trzyfazowe

Maksymalna dtugos¢ Przewdd ekranowany m 50

przewodow silnikowych Przewdd nieekranowany m 100

Poziom hatasu ATV 12H018F1, HO37F1 dBA 0

ATV 12H018M2...H075M2
ATV 12H018M3...H075M3
ATV 12Peeceee

ATV 12H075F1 dBA 45
ATV 12HU15M2, HU22M2

ATV 12HU15M3...HU40M3 dBA 50

lzolacja elektryczna Izolacja elektryczna pomiedzy modutem zasilania, a modutem kontrolnym (wejécia,
wyjscia, zasilanie)

Charakterystyki potaczen

(zaciski przemiennika do zasilania sieciowego, zaciski silnika i modutu hamujacego)

Zaciski przemiennika R/L1, S/L2/N, T/L3, U/T1, VIT2, W/T3, PA/+, PC/-
Maksymalny przekroj ATV 12H018F1, HO37F1 3.5 mm? (AWG 12)

przewodéw i moment ATV 12H018M2...HO75M2 0.8 Nm
zaciskania ATV 12H018M3...H075M3

ATV 12P037F1
ATV 12P037M2...PO75M2
ATV 12P037M3, PO75M3

ATV 12H075F1 5.5 mm? (AWG 10)
ATV 12HU15M2, HU22M2 1.2Nm

ATV 12HU15M3...HU40M3
ATV 12PU15M3...PU40M3

Prezentacja: Referencje: Wymiary: Schematy: Funkcje:
strony 4 do 6 strony 12 do 16 strony 16 do 20 strony 20 do 22 strony 24 do 35
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Charakterystyki (kontynuacia)  Przemienniki czestotliwosci
Altivar 12

Charakterystyki elektryczne (modut kontrolny)

Dostepne zasilanie wewnetrzne Zabezpieczone zwarciowo i przecigzeniowe:

m jedno zasilanie 5 V == (+ 5%) dla potencjometru zadajgcego (2.2 do 10 kQ2),
maksymalny prad 10 mA

m jedno zasilanie 24 V = (-15%/+20%) dla wej$¢ sterujacych, maksymalny prad
100 mA

Wejscie analogowe Al1 1 konfigurowane wejscie analogowe napigciowe lub pradowe:

m Wejscie analogowe napieciowe: 0...5 V = (tylko zasilanie wewnetrzne)
lub 0...10 V ==, impedancja 30 kQ

m Wejscie analogowe pradowe: X-Y mA z mozliwo$cig programowania X i Y
od 0 -20 mA, impedancja 250 Q

Czas prébkowania: < 10 ms

Rozdzielczo$¢: 10 bitow

Doktadnos$é: + 1% przy 25°C

Liniowo$¢: + 0.3% maksymalnej warto$ci

Ustawienia fabryczne: jako wejécie napigciowe

Wyjscie analogowe AO1 1 konfigurowane wyjscie analogowe napieciowe lub pradowe:

m Wyjscie analogowe napigciowe: 0...10 V ===, minimalna impedancja obcigzenia 470 Q
m Wyjscie analogowe pragdowe: 0 to 20 mA, maksymalna impedancja obciazenia 800 Q
Czas ods$wiezania: < 10 ms

Rozdzielczos¢: 8 bitow

Doktadnos$¢: + 1% przy 25°C

Wyjscia przekaznikowe R1A,R1B,R1C 1 zabezpieczone wyjécie przekaznikowe, N/O i N/C z punktem wspdlnym

Minimalna zdolno$¢ przetaczania: 5 mAdla 24 V —

Maksymalna zdolno$¢ przetaczania:

m Przy obcigzeniu rezystancyjnym (cos ¢ =1iL/R=0ms): 3Adla250 V ~ lub 4 A
dla30V—=

m Przy obcigzeniu indukcyjnym (cos ¢ =0.4iL/R=7ms): 2Adla250V ~ lub 30V ==

Ll wejscia cyfrowe LI1...LI4 4 konfigurowalne wejscia cyfrowe, kompatybilne z PLC poziom 1, standard IEC/
EN61131-2

24V - wewnetrzne lub 24 V - zewnetrzne zasilanie (min. 18V, maks. 30V)

Czas probkowania: <20 ms

Tolerancja czasu prébkowania: = 1 ms

Ustawienia fabryczne z 2-przewodowa kontrolg

m LI1: naprzéd

m LI2...LI4: nie skonfigurowane

Jest mozliwe wielokrotne przypisanie, czyli zmieszanie kilku funkcji na jednym wejsciu
(np. LI1 przypisane do funkcji naprzéd i do predkosci zadanej 2, LI3 przypisane do
funkcji wstecz i do predkosci zadanej 3)

Impedancja 3.5 kQ

Logika pozytywna Ustawienia fabryczne
Stan 0 jesli<5V, stan 1jesli> 11V
Logika negatywna Konfigurowalne za pomocg oprogramowania
Stan 0 jesli >16V lub wejscie nie podtaczone, stan 1 jesli <10V
Wyjscie cyfrowe LO1 Jedno 24 V = wyjscie otwarty kolektor, konfigurowalne jako logika pozytywna lub

logika negatywna, kompatybilne z poziomem 1 PLC, standard IEC/EN 61131-2
Maksymalne napiecie: 30 V

Liniowos$é: + 1%

Maksymalny prad: 10mA (100mA z zewnetrznym zasilaniem)

Impedancja: 1 kQ

Czas od$wiezania: < 20 ms

Logika:

m 24V —logika pozytywna

m 0V logika negatywna

Maksymalny przekréj przewodu We/Wy i moment mocowania 1.5 mm? (AWG 14)
0.5Nm

Rampy przyspieszenia i hamowania Profile ramp:

m Liniowaod1do999,9s

m Rampa S

m Rampa U

Automatyczna adaptacja czasu rampy zwalniania, jesli jest przekroczona zdolno$¢
hamowania. Mozliwe zatrzymanie tej adaptacji (z uzyciem modutu hamowania).

Hamowanie awaryjne Za pomoca prady statego: automatycznie, gdy tylko czestotliwo$¢ wyjsciowa spadnie
do < 0,2 Hz, okres nastawiany od 0,1 do 30 s lub ciagle, prad nastawiany od 0 do 1,2 In

Zabezpieczenia przemiennika Zabezpieczenie termiczne przeciw przegrzaniu

Zabezpieczenie przed skutkami zwar¢ migdzy fazami wyj$ciowymi
Zabezpieczenie nadpradowe migdzy fazami wyj$ciowymi a ziemig,

Obwadd bezpieczenstwa podnapieciowy i nadnapigciowy zasilania liniowego
Funkcja wykrywania zaniku fazy w zasilaniu liniowym, przy zasilaniu tréjfazowym

Zabezpieczenia silnika Zabezpieczenie termiczne zintegrowanie w przemienniku ciagle obliczajace 1t
Rozdzielczos¢ czestotliwosci Wyswietlacz: 0.1Hz
Wejécia analogowe: konwerter A/C 10-bitowy
Stata czasowa do zmiany wartosci zadanej ms 20+ 1ms
Prezentacja: Referencje: Wymiary: Schematy: Funkcje:
strony 4 do 6 strony 12 do 16 strony 16 do 20 strony 20 do 22 strony 24 do 35
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Charakterystyki (kontynuacia)  Przemienniki czestotliwosci
Altivar 12

Charakterystyka portow komunikacyjnych

Protokoét Modbus
Struktura Konektor 1 RJ45 konektor
Interfejs fizyczny 2-przewodowy RS 485
Typ transmisji RTU
Predkos$¢ transmis;ji Konfigurowalna poprzez interfejs HMI, wyswietlacz lub oprogramowanie SoMove:
4800bps, 9600bps lub 38400 bps
Liczba urzadzen Maksymalnie 31
Polaryzacja Bez impedanc;ji polaryzacji. Musi by¢ zagwarantowana przez system (np. w master
PLC)
Adresowanie 1 do 247, konfigurowalne przez interfejs cztowiek-maszyna, wyswietlacz lub
oprogramowanie SoMove
Funkcje Profil Oparte na IEC 618000-7-301 (profil CiA 402)
Wymiana danych Czytanie rejestrow (03) maksymalnie 29 stow
Zapisywanie pojedynczych rejestréw (06) maksymalnie 29 stéw
Zapisywanie kilku rejestréw (16) maksymalnie 27 stow
Czytanie/Zapisanie kilku rejestréow (23) maksymalnie 4/4 stow
Czytanie identyfikacji urzadzenia (43)
Monitorowanie komunikac;ji Moze by¢ wstrzymane. Czas odpytywania moze by¢ ustawiony pomiedzy 0.1 i 30s
Diagnostyka Przez interfejs Cztowiek- Na wyswietlaczu
maszyna lub wyswietlacz

Charakterystyki momentowe (typowa charakterystyka)
T/Tn Ponizsze krzywe przedstawiajg moment ciagty i chwilowy dla silnikéw z chtodzeniem

2 wymuszonym i wiasnym.
Jedyna réznica polega na zdolnosci silnika do dostarczenia wysokiego ciggtego
17 + momentu dla predkosci mniejszych niz potowa predkosci znamionowe;.
4 ‘
150 . 1 Silnik z chtodzeniem wtasnym: ciagty moment uzyteczny (1)
125 \\ 2 Silnik z chtodzeniem wymuszonym: ciagty moment uzyteczny
N\ 3 Chwilowe przecigzenie do 60s
| P 2 _ \\ 4 Chwilowe przecigzenie do 2s
0.95 1 NN 5 Moment przy predkosci ponad znamionowej przy statej mocy (2)
0,75 \\ \~\ (1) Dla mocy < 250 W, przewymiarowanie wynosi 20% zamiast 50% dla niskich czestotliwosci
1 5 \\ \\ (2) Czestotliwo$¢ znamionowa imaksymalna w'yj\'éciowa mogq by¢ konfigurowane od 0.5 do
0,50 = S I << 400 Hz. Maksymalna predko$¢ mechaniczna silnika musi byc¢ sprawdzona u producenta.
025 -
0
0 25/30 50/60 75/90 100/120 Hz

Zastosowania specjalne

Zastosowanie z silnikiem o mocy innej niz znamionowa moc przemiennika

Urzadzenie moze zasila¢ kazdy silnik, ktéry ma moc znamionowg mniejszg niz ta do, ktorej jest przeznaczone, przy zatozeniu, ze minimalna
wartosc¢ pradu jest zgodna z: 1th=0.2 x In przemiennika.

Dla silnikéw o mocach nieznacznie wigkszych niz moc przemiennika, nalezy sprawdzi¢ czy prad pobierany nie przewyzsza ciggtego pradu
wyjsciowego przemiennika.

Potaczenie réwnolegte silnikow

-1 L1 M int Prad znamionowy przemiennika powinien by¢ wiekszy lub rowny sumie pradéw
Altivar 12 o — % @ wszystkich dotaczonych silnikow. W tym przypadku nalezy obwod kazdego silnika
Dtawik wyposazy¢ w zabezpieczenie termiczne wykorzystujgce przekazniki termistorowe
siinikowy | In2 lub zabezpieczenie nadpradowe przecigzeniowe.
Lx Inx Zastosowanie dtawikéw silnikowych (1) jest zalecany w nastepujacych przypadkach:
m Jedli trzy lub wiecej silnikow jest potgczonych réwnolegle
L ‘ m Jesli diugos¢ przewodoéw silnikowych (L), tacznie z L1,L2,Lx jest diuzsza niz
In przemiennika > In1 + In2 + Inx ‘ dozwolona maksymalna dtugo$¢ przewodow silnikowych (2)
L=L1+L2+Lx

(1) Referencje na stronie 15
(2) Maksymalne dtugo$ci przewodoéw silnikowych patrz strona 8

taczenie silnika na wyjsciu przemiennika
taczenie jest mozliwe przy odblokowanym przemienniku.

Prezentacja: Referencje: Wymiary: Schematy: Funkcje:
strony 4 do 6 strony 12 do 16 strony 16 do 20 strony 20 do 22 strony 24 do 35
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PF080604

PF080607

PF080619

PF080623

PF080651

Referencje

Przemienniki czestotliwosci

Altivar 12

Przemienniki z radiatorem, przemienniki na ptycie

bazowej

ATV 12H018M2

ATV 12H075M2

ATV 12HU40M3

ATV 12PU22M3

Przemienniki z radiatorem

Silnik Zasilanie sieciowe Altivar 12

Moc na Maks. Prad Moc Maks. Maks. Maks. Moc Referencja Waga

tabliczce liniowy pozorna spodzie- ciaglyprad prad rozproszo- (2)

znamio- (3) wany wyjsciowy  chwilowy naprzy

nowej (1) liniowy Isc  (In) (1) dla 60s maks.

obciazeniu
(In) (7)
przyU, przyU, przy U, przy U,

kW HP A A kVA kA A A w kg

Zasilanie jednofazowe: 100...120 V 50/60 Hz (4)

018 0.25 6 5 1 1 1.4 2.1 18 ATV 12H018F1 (5) 0.700
037 05 114 93 1.9 1 2.4 3.6 29 ATV 12H037F1 0.800
075 1 189 157 33 1 4.2 6.3 48 ATV 12H075F1 1.300

Zasilanie jednofazowe: 200...240 V 50/60 Hz (4) (6)

018 0.25 34 2.8 1.2 1 1.4 21 18 ATV 12H018M2 (5) (7)  0.700
0.37 055 59 4.9 2 1 24 3.6 27 ATV 12H037M2 (7) 0.700
055 075 8 6.7 2.8 1 3.5 5.3 34 ATV 12H055M2 (7) 0.800
075 1 10.2 85 3.5 1 4.2 6.3 44 ATV 12H075M2 (7) 0.800
1.5 2 178 149 6.2 1 7.5 11.2 72 ATV 12HU15M2 (8) 1.400
2.2 3 24 202 84 1 10 15 93 ATV 12HU22M2 (8) 1.400

Zasilanie trzyfazowe: 200...240 V 50/60 Hz (4)

018 0.25 2 1.7 0.7 5 1.4 21 16 ATV 12H018M3 (5) 0.700
0.37 0.55 3.6 3 1.2 5 2.4 3.6 24 ATV 12H037M3 0.800
075 1 6.3 5.3 2.2 5 4.2 6.3 41 ATV 12H075M3 0.800
1.5 2 1.1 93 3.9 5 7.5 11.2 73 ATV 12HU15M3 1.200
2.2 3 149 125 5 5 10 15 85 ATV 12HU22M3 1.200
3 - 19 159 6.6 5 12.2 18.3 94 ATV 12HU30M3 2.000
4 5 238 199 83 5 16.7 25 128 ATV 12HU40M3 2.000

Przemienniki na ptycie bazowej

Zasilanie jednofazowe: 100...120 V 50/60 Hz (4)
0.18 0.25 6 5 1 1 1.4 2.1 18 ATV 12H018F1 (5) 0.700
- - 1.4 93 1.9 1 24 3.6 29 ATV 12P037F1 (9) 0.700
Zasilanie jednofazowe: 200...240 V 50/60 Hz (4) (6)
0.18 0.25 3.4 2.8 1.2 1 1.4 2.1 18 ATV 12H018M2 (5)(7) 0.700
- - 5.9 4.9 2 1 24 3.6 27 ATV 12P037M2 (9) 0.700
- - 8 6.7 2.8 1 3.5 53 34 ATV 12P055M2 (9) 0.700
- - 102 85 3.5 1 4.2 6.3 44 ATV 12P075M2 (9) 0.700
Zasilanie trzyfazowe
0.18 0.25 2 1.7 0.7 5 1.4 2.1 16 ATV 12H018M3 (5) 0.700
- - 3.6 3 1.2 5 24 3.6 24 ATV 12P037M3 (9) 0.700
- - 6.3 53 22 5 4.2 6.3 41 ATV 12P075M3 (9) 0.700
- - 1.1 93 3.9 5 7.5 1.2 73 ATV 12PU15M3 (9) 1.000
- - 149 125 5 5 10 15 85 ATV 12PU22M3 (9) 1.000
- - 19 15.9 6.6 5 12.2 18.3 94 ATV 12PU30M3 (9) 1.600
- - 238 199 8.3 5 16.7 25 128 ATV 12PU40M3 (9) 1.600

(1) Warto$ci sq podane dla znamionowej czestotliwosci przetaczania 4 kHz przy pracy ciggtej. Jesli praca ciggta jest powyzej

4 kHz, prad znamionowy przemiennika powinien by¢ przewymiarowany o 10% dla 8 kHz, 20% dla 12 kHz i 30% dla 16 kHz.
Czestotliwo$¢ przetaczania moze by¢ konfigurowalna pomiedzy 2 i 16 kHz dla catego zakresu przemiennika. Powyzej 4 kHz
przemiennik automatycznie zredukuje czestotliwo$¢ przetgczania w przypadku przekroczenia dopuszczalnej temperatury.

Krzywe doboru sg dostepne w ,Podreczniku uzytkowania” dostepnym na stronie www.schneider-electric.pl.

(2) Waga produktu bez opakowania

(3) typowa warto$c dla mocy silnika i przewidywanego maksymalnego liniowego pradu zwarciowego Isc.

(4) Min. (U1) i maks. (U2) napigecie zasilania: 100(U1)...120V(U2), 200(U1)...240V(U2).

(5) Z powodu stabego odprowadzania ciepta, ATV 12H018e e jest dostarczany tylko w wersji z ptytq bazowa.

(6) Przemiennik dostarczany z zintegrowanym filtrem EMC kategorii C1. filtr moze byc¢ odigczony.

(7) Dostepny po 14 sztuk: dodaj TQ na koricu referencji. Np. ATV 12HU22M?2 staje sie ATV 12H018M2TQ.

(8) Dostepny po 7 sztuk: dodaj TQ na koricu referencji. Np. ATV 12HU22M2 staje sie ATV 12HU22M2TQ.

(9) Aby dobrac odpowiedni ATV 12Peeeee, uzyj instrukcji dla Altivara 12 w wersji z ptyta bazowg dostepng na stronie

www.schneider-electric.pl.

ATV 12HU15M2TQ (8)

Prezentacja: Charakterystyki: Wymiary: Schematy: Funkcje:

strony 4 do 6 strony 6 do 12 strony 16 do 20 strony 20 do 22 strony 24 do 35
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Referencje (kontynuacja)

Altivar 12

Akcesoria, narzedzia konfiguracji

Przemienniki czestotliwosci

Akcesoria
g Opis Do przemiennikéw Referencja Waga
£ kg
Plyta montazowa do zamocowania na szynie 1. 35mm ATV 12H018F1, HO37F1 VW3 A9 804 0.290
ATV 12H018M2...H075M2
ATV 12H018M3...H075M3
ATV 12H075F1 VW3 A9 805 0.385
ATV 12HU15M2, HU22M2
VW3A y ATV 12HU15M3, HU22M3
34980 ATV 12HU30M3, HU40M3 VW3 A9 806 0.410
Zestaw EMC ATV 12H018F1, HO37F1 VW3 A9 523 0.170
9 . Umozliwia on potaczenie zgodne z normami EMC ATV 12H018M2...H075M2
§ = = (patrz strona 21). ATV 12H018M3...H075M3
& g"ﬁ-{ﬁ' Zestaw zawiera: ATV 12P037F1
o m Plyte EMC ATV 12P037M2...P075M2
VW3 A9 523 W Zaciski ] ATV 12P018M3...P075M3
m Akcesoria do montazu ATV 12H075F1 VW3 A9 524 0.190
ATV 12HU15M2, HU22M2
ATV 12HU15M3, HU22M3
ATV 12PU15M3, PU22M3
g - L ATV 12HU30M3, HU40M3 VW3 A9 525 0.210
: et ATV 12PU30M3, PU40M3
iae
VW3 A9 524 +15V/+24V konwgrter napiecia ) ATV 12000000 VW3 A9 317 -
Podtaczone bezposrednio do terminala kontrolnego
Narzedzie konfiguracyjne
Opis Do przemiennikéw Referencja Waga
kg
Oprogramowanie konfiguracyjne SoMove i akcesoria
g Oprogramowanie SoMove ATV 12e00000 - -
E Oprogramowanie stuzace do konfiguracji i diagnostyki
Przemiennika Altivar 12.
SoMove jest dostgpny na stronie www.schneider-electric.com lub
na ptycie DVD ROM VW3 A8 200
Przewéd USB/RJ45 ATV 12e00e0e TCSMCNAM3MO002P -
VW3A8 114 Wyposazony w konektor USB i RJ45.
Przeznaczony do potaczenia PC z Altivarem 12.
Dtugos¢:2,5m
Adapter Modus- Bluetooth® ATV 12ee000e VW3 A8 114 0.155
Przeznaczony do bezprzewodowego potgczenia pomiedzy
Altivarem 12i PC.
Zestaw zawiera:
m 1 Adapter Bluetooth z konektorem RJ45 (zasieg 10m, klasa 2)
m 1x0,17m przewdd z 2 konektorami RJ45, ... (1)
Adapter USB-Bluetooth®dla PC - VW3 A8 115 0.200
Wymagane dla PC, ktére nie sq wyposazone w odbiornik
Bluetooth. Podtaczany do portu USB w PC.
Zasigg 10m (klasa 2)
Narzedzia Simple Loader, Multi-loader i niezbedne przewody
Narzedzie Simple Leader ATV 12000000 VW3 A8 120 -
Przeznaczony do kopiowania konfiguracji z jednego przemiennika
do drugiego.
Przemienniki musza by¢ zasilone.
Narzedzie jest dostarczane z przewodem z 2 konektorami RJ45
Narzedzie Multi —Loader 1 ATV 12000000 VW3 A8 121 -
Przeznaczone do kopiowania konfiguracji do PC
lub przemiennika.
Konfiguracja napedéw Przemienniki nie musza by¢ zasilone.
w paczce za pomocq Dostarczane w zestawie:
narzedzia Multi-Loader m 1 przewod z 2 konektorami RJ45
VW3 A8 121 + przewod m 1 przewdd z konektorem USB typ Ai mini USB typ B
VW3 A8 126 m 1 karta pamigci SD 2 GB
m 1 adapter RJ45 zenski/zenski
m 4 bateria 1.5V AA/LR6
Multi-Loader przewod 2 ATV 12000000 VW3 A8 126 -
Do potaczenia narzgdzia Multi-Loader z Altivarem 12. Przewéd programowanie
z konektorem RJ45 po obydwu stronach. w opakowaniu
(1) Zawiera takze inne komponenty stuzgce do podigczenia urzadzeri Schneider Electric.
Prezentacja: Charakterystyki: Wymiary: Schematy: Funkcje:
strony 4 do 6 strony 6 do 12 strony 16 do 20 strony 20 do 22 strony 24 do 35
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Referencje (kontynuacja)

Altivar 12

Przemienniki czestotliwosci

Narzedzie konfiguracyjne, zdalny wyswietlacz,

modut i rezystor hamowania, dodatkowy filtr EMC

PF080659

VW3 A1 006 z otwartg
pokrywa:

Dostep do przyciskéw RUN/
FWD/REV i STOP

PF080623

7

VW3A7 701

PF080669

PF080672

Narzedzie konfiguracyjne (kontynuacja)

Opis Do przemiennikéw Referencja Waga
kg
Oprogramowanie SoMobile do telefonéw komérkowych (7)
Oprogramowanie SoMobile umozliwia podglad parametrow ATV 12e00000 - -
przemiennika za pomoca telefonu komérkowego wyposazonego
w bezprzewodowa komunikacje Bluetooth. Wymagany jest adapter
Modus-bluetooth VW3 A8 114 (patrz strona 14).
Moze by¢ takze uzyte w celu zapamietania konfiguraciji,
importowania lub eksportowania z PC.
Oprogramowanie SoMobile jest dostepne na stronie
www.schneider-electric.com.
Wyswietlacz zdalny i przewody
Zdalny wyswietlacz IP 54 stopien ochrony VW3 A1 006 0.250
Do zamocowania interfejsu HMI na IP 65 stopien ochrony ATV 12000000 VW3 A1007 0.275
drzwiach obudowy z IP 54 lub IP 65
wymagany jest takze przewod
VW3 A1 104 Ree
Przewodd do zdalnego wyswietlacza Dtugos$é: 1 m ATV 12e00000 VW3 A1 104 R10 0.050
Jest wyposazony w 2 konektory RJ45.  Djygosc: 3 m ATV 12e0000e VW3 A1 104 R30 0.150
Do potaczenia zdalnego wyswietlacza
VW3 A1 006 lub VW3 A1 007 do
Altivara 12.
Modut i rezystory hamowania
Opis Warto$é Sredniamoc Do przemiennikow Referencja Waga
rezystan- przy 40°C
cji przy
20°C
Q w kg
Modut hamowania - - ATV 12e000eF1 VW3 A7 005 0.285
Do podtaczenia do szyny DC. ATV 12e000M2
Potrzebuje przynajmniej jednego ATV 12H018M3...HU22M3
rezystora hamowania. ATV 12P037M3...PU22M3
Do montazu na szynie 1.r 35mm
AM1 ED, musi by¢ zamoéwiona
oddzielnie (2).
Rezystory hamowania 100 58 ATV 12ee00eF 1 (3) VW3 A7 701 1.580
Ochrona (IP 20) ATV 12H018M2...HU15M2 (3)
Jesli zastosowany zostat rezystor ATV 12H018M3...HU15M3 (3)
inny niz zalecany nalezy zastosowaé ATV 12P037M2...P075M2 (3)
zabezpieczenie termiczne. ATV 12P037M3...PU15M3 (3)
60 115 ATV 12HU22M2 (4) VW3 A7 702 1.660
ATV 12HU22M3 (4)
ATV 12PU22M3 (4)
Rezystory hamowania 100 32 ATV 12ee00eF 1 (3) VW3 A7 723 0.605
Bez ochrony (IP 00) ATV 12H018M2...HU15M2 (3)
Jesli zastosowany zostat rezystor ATV 12H018M3...HU15M3 (3)
inny niz zalecany nalezy zastosowac¢ ATV 12P037M2...P075M2 (3)
zabezpieczenie termiczne. ATV 12P037M3...PU15M3 (3)
68 32 ATV 12HU22M2 (4) VW3 A7 724 0.620
ATV 12HU22M3 (4)
ATV 12PU22M3 (4)
Dodatkowy filtr EMC
Opis Do przemiennikéw Referencja Waga
kg
Dodatkowy filtr EMC ATV 12H018F1...HO37F1 VW3 A4 416 1.120
Do zgodnosci z wymaganiami norm IEC/EN 61800-3, ATV 12H018M2...HO75M2
kategorie C1, C2 lub C3, w $rodowisku 1 (sie¢ publiczna lub 2 ATV 12P037F1
(sie¢ przemystowa), w zaleznos$ci od mocy przemiennika. ATV 12P037M2...PO75M2
Sprawdz charakterystyki z ,Emisjq zaktocen EMC” na 8 stronie ATV 12H075F1 VW3 A4 417 1.455
dopuszczalnej dtugosci przewodéw ekranowanych zgodnie ATV 12HU15M2. HU22M?2
ATV 12H018M3...H075M3 VW3 A4418 1.210
ATV 12P037M83... PO75M3
ATV 12HU15M3, HU22M3 VW3 A4419 1.440

ATV 12PU15M3, PU22M3

(1) Narzedzie SoMobile wymaga standardowego telefonu komérkowego; nalezy sie skontaktowac ze strong

www.schneider-electric.pl.
(2) Patrz strona www.schneider-electric.com.

ATV 12H075M2 z zestawem i P .
(3) Minimalna warto$¢ rezystora: 75 Q.
EMC VW3 A9 523, (4) Minimalna wartosc rezystora: 51 Q.
montowanym na filtrze
EMC VW3 A4 416
Prezentacja: Charakterystyki: Wymiary: Schematy: Funkcje:
strony 4 do 6 strony 6 do 12 strony 16 do 20 strony 20 do 22 strony 24 do 35
14
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Referencje (kontynuacja)

Przemienniki czestotliwosci

Altivar 12

Dtawiki silnikowe, Potgczenie Modbus, dokumentacja,

czesci zamienne

ATV 12 VW3 A4 55e

Diawiki silnikowe

7777777 Opis Prad znamionowy Do przemiennikéw Referencja Waga
Al L e @ A kg
A~ Dtawiki silnikowe 4 ATV 12H018F1, HO37F1 VW3 A4 551 1.880
””” Wymagania: ATV 12H018M2...H055M2
—@ m Przy pofaczeniu wigcej niz 2 ATV 12H018M3, HO37M3
silnikéw rownolegle ATV 12P037F1
m Jesli catkowita dlugo$¢ przewodow ATV 12P037M2, P055M2
—@ silnikowych (L) przekracza ATV 12P037M3
| maksymalng dopuszczalng diugos¢ 10 ATV 12H075F1 VW3 A4 552 3.700
L (patrz strona 8). ATV 12H075M2, HU15M2
ATV 12H075M3, HU15M3
Dtawiki silnikowe ATV 12P075M2
ATV 12P075M3, PU15M3
16 ATV 12HU22M2 VW3 A4 553 4.100
ATV 12HU22M3, HU30M3
ATV 12PU22M3, PU30M3
30 ATV 12HU40M3 VW3 A4 554 6.150
ATV 12PU40M3
‘ Polaczenie szeregowe Modbus
[} Sterownik Opis Numer Dlugosé Referencja Waga
2 programowalny m kg
S Twido (1) . . . ’
g Potaczenia za pomoca rozgateziaczy i konektoréw RJ45
o Rozgateziacz Modbus 1 - LU9 GC3 0.500
23 Wyposazony w 10 konektoréw RJ45
g 2] Przewéd do komunikacji szeregowej Modbus 2 0.3 VW3 A8 306 R03 0.025
Lgé Wyposazony w 2 konektory RJ45 1 VW3 A8 306 R10 0.060
& 3 VW3A8306R30  0.130
Rozgateziacz T Modbus 3 0.3 VW3 A8 306 TF03 0.190
(z zintegrowanym przewodem) 1 VW3 A8 306 TF10 0.210
Rezystor terminujacy R=1200Q 4 - VW3 A8 306 RC 0.010
Przyktad potaczenia sieci (3) (4) C=1nf
Modbus za pomocg Do konektoréw RJ45 -
rozgateziacza i konektorow R=150Q 4 VW3 A8 306 R 0.010
RJ45 -
Dokumentacja
Opis Do przemiennikéw Referencja Waga
kg
Zawartosc¢ oferty ,,Przemienniki czestotliwosci” ATV 12000000 VW3 A8 200 0.100
na DVD ROM
Zawartosé (5):
m Dokumentacja techniczna (instrukcja programowania,
instalacja manualna,)
m Oprogramowanie SoMove, katalogi
m Broszury
5 Czesci zamienne
E Opis Do przemiennikéw Referencja Waga
kg
VZ3 V1302 Wentylatory ATV 12H075F1 VZ3 V1301 0.160
ATV 12HU15M2, HU22M2
ATV 12HU15M3...HU40M3 VZ3 V1302 0.150
(1) Patrz katalog sterownika programowalnego Twido.
(2) Przewdd zalezy od typu kontrolera lub PLC.
(3) Zamawiany po 2 sztuki.
(4) Zalezy od architektury sieci.
(5) Zawartos¢ DVD ROM jest takze dostepna na stronie www.schneider-electric.pl
Prezentacja: Charakterystyki: Wymiary: Schematy: Funkcje:
strony 4 do 6 strony 6 do 12 strony 16 do 20 strony 20 do 22 strony 24 do 35
15
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Wymiary, Przemienniki czestotliwosci

Zalecenia montazowe Altivar 12
Przemienniki z radiatorem

Przemienniki z radiatorem (7)
ATV 12H018F1, HO37F1, ATV 12H018M2...H075M2, ATV 12H018M3...H075M3
Przemiennik z zestawem EMC VW3 A9 523 (dostepne jako opcja)

= =1

205 /L2 Il

(N7

)| =
U

]
o
]

2 x M5 $ruba

189,5

c1

|

ATV 12 b c c1 H

HO018F1 (7), HO18M2 (1), HO18M3 (1) 142 102.2 34 131
HO37F1, HO37M2, HO37M3 130 121.2 53 120
HO055M2, HO75M2, HO75M3 130 131.2 63 120

(1) Z powodu stabego odprowadzania ciepta, ATV 12H018e e sg dostepne
wytgcznie w wersji z ptytq bazowq. MoZliwy jest takze montaz konwencjonalny
(przemiennik z radiatorem) lub na obudowie maszyny (przemiennik z ptytg
bazowg).

ATV 12H075F1, ATV 12HU15M2, HU22M2, ATV 12HU15M3, HU22M3
Przemiennik z zestawem EMC VW3 A9 524 (dostepne jako opcja)

w
i 0000° P ‘nonoow‘
225/ : 1T [
08 - &)= 1 [ &
- (e ‘ i 0 2xM5 sruba
|- I a
T ot — SIS [Io] Tl el —— [ GOO0
[ B A 96 @ 6] ‘ @
el
= 93 = Ie 1o
105 ‘ ~0
90 M5 £
ATV 12 b b1 c
HO075F1, HU15M2, HU22M2 142 188.2 156.2
HU15M3, HU22M3 143 189.3 131.2
ATV 12HU30M3, HU40M3
Przemiennik z zestawem EMC VW3 A9 525 (dostepne jako opcja)
0
oy o
S oToT A ' il ] ) A0 o LO‘L
4x@5 ] A ]
& il =9
ol g 4 2 i U 0
—| — - ©
L1 H“‘“““‘\ 8 | 2xM5sruba
H%HHHD N 7
1
141,2 = ‘i
61,5 _|
Prezentacja: Charakterystyki: Referencje: Schematy: Funkcje:
strony 4 do 6 strony 6 do 12 strony 12 do 16 strony 20 do 22 strony 24 do 35
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Wymiary (kontynuacja),
Zalecenia montazowe

Przemienniki czestotliwosci
Altivar 12
Przemienniki na ptycie bazowe]

Przemienniki na ptycie bazowej

ATV 12P037F1, ATV 12P037M2...P075M2, ATV P037M3...P075M3

[
o 2x35
NIRY)
I3
102,2 =
ATV 12PU15M3, PU22M3
w0
o ~000°]
2x@5 e
o ™ gi.’g. o
o 3 e
0000
| |
982 | - 03 L=
105
ATV 12PU30M3, PU40M3
[
o| ¢
&

159

Przemiennik z zestawem EMC VW3 A9 523 (dostepne jako opcja)

(MM o
|d : el
il
i
Ly

£

\3»1\

—

2 x M5 $ruba

189,5

Przemiennik z zestawem EMC VW3 A9 524 (dostepne jako opcja)

T T oo
Ll

I H‘ |

i
ik

i
1
LAY
R

T L

2 x M5 $ruba

189,3

=
=

(O |~ § ) 000 ©°. 9

230,6

2 x M5 $ruba

39,5

Zalecenia montazowe dla montazu na obudowie maszyny (przemienniki ATV 12Peeees)

142

131

o N
eoﬁi

z72

Przyktad obszaru chtodzenia dla ATV
12P037M2

(1) 2 x @ M4 gwintowane otwory
(2) Minimalny obszar

Uwaga: Ogdlne opisane zasady powinny by¢ dostosowane do $rodowiska
pracy. Patrz instrukcja dla Altivara 12 z ptyta bazowq dostepna na stronie
www.schneider-electric.com

Przemienniki ATV 12Peeee moga by¢ montowane na (lub w) stalowej
lub aluminiowej obudowie, nalezy przestrzega¢ nastepujacych zasad:
® Maksymalna temperatura otoczenia: 40°C

® Montaz pionowy + 10°

m Przemiennik powinien by¢é montowany w centralnej czesci
obudowy z mozliwoscig odprowadzania ciepta.

m Miejsce montazu powinno by¢ gtadkie (max 100 ym)

Jesli warunki pracy, sg bliskie maksymalnym limitom (moc, cykl

i temperatura) nalezy sprawdzi¢ powyzsze warunki i monitorowac stan
cieplny przemiennika.

Prezentacja: Charakterystyki:
strony 4 do 6 strony 6 do 12

Schematy: Funkcje:
strony 20 do 22 strony 24 do 35
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Przemienniki czestotliwosci

Akcesoria, zdalny wyswietlacz modut i rezystor
hamowania, dtawiki silnikowe, filtry EMC

Wymlary (kontynuacja)
Altivar 12
Akcesoria
Plyty montazowe do montazu na szynie 1.+ 35mm
VW3 A9 804 VW3 A9 805
I P
3 = D@E O
. B
1 LS
37,9 40, 105
Opcje
Zdalny wyswietlacz
VW3 A1 006
<34
17,5 ‘
.l
r @28
-
S - &l 3
(eeYe) TKJ '
LT 50| 23 [l20.4] \4x@35

Rezystory hamowania
VW3 A7 701, 702
(2 wolne przewody 0,5m)

Zalecenia montazowe

VW3 A9 806
[0
0O |\ O
g (<) (<)
- 0y O
:
< 45
40, 1455

Modut hamowania
VW3 A7 005
(montaz na szynie 1.r 35mm)

VW3 A7 723, 724

95
22
‘ﬂ:ﬂl 2
= '} - A I
o
['2)
Ay
2100 2100 2100, 2100 Il e
o T =~
3 4x25
A\
3 130 =l ]40||.=
v Y N 60
95 4x@6x12/ |_ 70
VW3 b H
A7701 295 275
A7702 395 375
Dtawiki silnikowe Dodatkowy filtr EMC
VW3 A4 551...554 VW3 A4 416...419
Qo
o T
.:.JI—L:. 4xQ24,5
e R o
H G 8xD 8
L—J ‘ ‘ ‘ ‘ XD R Lo B )
(] G1
C = L G ‘ =
cl a ! ‘ ‘
a
VW3 a b C @ G Gl H 7} VW3 a b c G H
A4 551 100 135 55 60 40 60 42 6x9 A4 416 75 194 30 61 180
A4552,A4553 130 155 85 90 60 805 62 6x12 A4417 117 184 40 97 170
A4 554 155 170 115 135 75 107 90 6x12 A4418 75 194 40 61 180
A4419 117 190 40 97 170
18 Scl&neider
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Zalecenia montazowe

Przemienniki czestotliwosci

Altivar 12

Zalecenia montazowe

&
¢ O
=

m Montaz w pozycji pionowejt + 10°.

m Unika¢ montazu w poblizu elementow grzejnych
m Nalezy zapewni¢ odpowiednig ilo$¢ wolnego miejsca do cyrkulacji powietrza w celu

chtodzenia (konwekcja, wentylacja).

Temperatura pracy w zaleznosci od sposobu zamontowania
Sposob montazu

Przemienniki z naturalng konwekcja

Przemienniki z wentylatorem

ATV 12H018F1, HO37F1
ATV 12H018M2...HO75M2
ATV 12H018M3...HO75M3

ATV 12H075F1
ATV 12HU15M2, HU22M2
ATV 12HU15M3...HU40M3

Temperatura otoczenia (1)

Temperatura otoczenia (1)

Typ montazu A -10...+40°C -10...+50°C
Do +50°C z przewymiarowaniem pradu 2% na
N o000 n N oo N oo kazdy stopien powyzej 40°C
=0)| > 50 mm =0)|_> 50 mm =0
l = ) =)
TG00 ﬁ [Sfelee) ﬁ [Sfelee) ﬁ
Typ montazu B (2) -10...+40°C (3) -10...+50°C
Do +60°C z przewymiarowaniem pradu 2% na Do +60°C z przewymiarowaniem pradu 2% na
kazdy stopien powyzej 40°C kazdy stopien powyzej 50°C
Typ montazu C (2) -10...+40°C -10...+50°C
Do + 60°C z przewymiarowaniem pradu 2% na Do +60°C z przewymiarowaniem pradu 2% na
\ \ \ kazdy stopien powyzej 40°C kazdy stopien powyzej 50°C
I 000 g 000 0 000 -10...+50°C na metalowej ptycie
=0

0

UOOOT

> 50 mm A

UOOOT

Zz50 mm || £=C

UOOOT

(1) Warto$c¢ podana dla czestotliwosci przetagczania 4kHz przy pracy ciagfej.
Powyzej 4 kHz dla pracy ciagtej, nalezy przewymiarowac prad przemiennika o 10% dla 8 kHz, 20% dla 12 kHz, 30% dla 16 kHz.
Powyzej 4kHz w przypadku przekroczenia dopuszczalnej temperatury przemiennik automatycznie obnizy czestotliwosc przetgczania.
Patrz charakterystyki doboru w instrukcji programowania, dostepne na stronie www.schneider-electric.pl.
(2) Usun pokrywe zabezpieczajgcg z umieszczong na osfonie gérnej przemiennika.

(3) Maksymalna warto$¢ zalezna od mocy przemiennika i warunkéw pracy; Patrz charakterystyki doboru w instrukcji programowania, dostepne na stronie

www.schn

eider-electric.pl

Prezentacj

a.

strony 4 do 6

Charakterystyki:
strony 6 do 12

Referencje:
strony 12 do 16

Schematy:

strony 20 do 22

Funkcje:
strony 24 do 35
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Schematy Przemienniki czestotliwosci

Altivar 12
Przemienniki

Zalecane schematy

Typowe schematy dla ATV 12eeeeF1, ATV 120000 M2
Zasilanie jednofazowe

Typowe schematy dla ATV 12eeeeM3
Zasilanie trzyfazowe (sekcja zasilania) (1)

ERN:

Logika negatywna (2)

ur
o
11

2

4

6

::I ::I q A T A

}7‘: — Oigiii :7ﬂ7£ Sigﬂ‘
55 dORE FEEEE 555
~ | | of <[ el

Al
‘3

— w
N \‘I Ay :‘

K | Seo KM =N
1] Nj> v«i wl
MLS 2 PRLs g s |
4 ~ 2 g =~z & F |
| 2 |
I - o ) |
| = = |
i 5§ = |

0...10Vv
or
0-20 mA

Uwaga: zastosuj filtry przeciwzaktéceniowe we wszystkich obwodach blisko przemiennika lub podtgczonych do tego samego obwodu, takich jak przekazniki,
styczniki, elektrozawory, lampy fluorescencyjne, itp.

Kompatybilne komponenty (catkowita lista referenciji patrz katalog , Wytaczniki, styczniki i przekazniki silnikowe do 150A TESYS” lub na stronie
www.schneider-electric.pl)

Numer Opis
A1 Przemienniki ATV 12eeeeF1 LUB ATV 12e00eM2 (patrz strona 12)
A2 Przemiennik ATV 12eeeeM3 (patrz strona 12)
KM1

Stycznik (tylko jesli obwdd kontrolny jest niezbedny; patrz strona 23)

P1 Potencjometr referencyjny 2.2 kQ SZ1 RV1202 Moze by¢ zastgpione potencjometrem 10 kQ (maksymalnie).

Q1 Wylacznik (patrz strona 23)

Przyktadowe schematy dla cyfrowych i analogowych We/Wy

2-przewodowa kontrola 3-przewodowa kontrola Wejscie analogowe Wejscie analogowe skonfigurowane pradowo

skonfigurowane
napieciowo
! ATV 12e0000e | ! ATV 12000000 | ATV 12e0e0e0e | ATV 12000000 |
3 g | z | z |
[ - ° N - ) = =
S S | % 5 5 3 | < 3 | < 3 |
[— J [ ?,,\ ,,,,,,,,,,,,,,, Ay _
T I o,
2.2kQ...10kQ 0-20 mA
- Potencjometr 4-20 mA
LI1: Naprzéd LI1: Stop @ referencyin i
Lle: Wstecz LI2: Naprzéd Iy Zasilanie
Lle: Wstecz Zewnegtrzne 10 V

Przyktadowe schematy dla cyfrowych We/Wy zasilanych przez zewnetrzne zrodto 24 V =— (5)

Potaczenie logika pozytywna

>
o

+24V O———

24V =
Zasilanie

Potaczenie logika negatywna

24V =
Zasilanie

(1) Sekcja kontrolna jest potaczona w ten sam sposob jak przemienniki ATV 12eeeeF1 ATV 120000M2.

(2) Potaczenie jako logika pozytywna lub logika negatywna jest konfigurowana za pomocg parametréw; konfiguracja fabryczna to logika pozytywna.
(2) Przekaznik btedu do sygnalizacji stanu przemiennika.
(3) Terminale R/L1, S/L2/N i T/L3 sq umieszczone na gorze przemiennika. Pozostate terminale sq umieszczone od spodu przemiennika.
(4) Patrz katalog ,Zasilacze PHASEO”

Prezentacja: Charakterystyki: Referencje: Wymiary: Funkcje:
strony 4 do 6 strony 6 do 12 strony 12 do 16 strony 16 do 20 strony 24 do 35
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Schematy (kontynuacja), Przemienniki czestotliwosci

zalecenia montazowe Altivar 12
Modut i rezystory hamowania, dtawik silnikowy,

dodatkowy filtr EMC

Zalecane schematy (kontynuacja)
Modut hamowania VW3 A7 005 uzywany Dtawiki silnikowe VW3 A4 551...554
zrezystorem hamowania VW3 A7 701, 702, 723, 724

ATV 12e0000e ATV 12e00000

+ 1 PA : o
Modut hamowania | SWgsAtg;tla.mowanla &
VW3A7005 | "

PB a

U um

Dodatkowy filtr EMC VW3 A4 416...419
Zasilanie jednofazowe Zasilanie trzyfazowe

?
;

VW3 A4 416, 417

| ! |
| ! |
oal o
| | |
0oLt Lio—
| bl |
SILNO+0L2 26—
r
1 |
| I
Lo
Y
R/L1WL1 L1
RS
|
R

ATV 12e00eF 1
ATV 12e000M2

S/L2
TIL3

|

Podtaczenie zapewniajace zgodnos¢é z normami EMC
Zasada

m Musi by¢ potaczenie ekwipotencjalne pomiedzy przemiennikiem, silnikiem i ekranem
m Stosowanie ekranowanych uziemionych po obu stronach przewodéw silnikowych, kontrolnych, rezystora i modutu hamowania.
B Zapewnienie maksymalnej separacji pomigdzy przewodami zasilania i silnika

Schemat montazu

Metalowa ptyta do zamocowania na przemienniku (uziemienie)

Przemiennik Altivar 12

Nieekranowane przewody zasilajace

Nieekranowane przewody do przekaznika btedu

Ekranowanie przewodoéw 6 i 7 zamontowane i uziemione jak najblizej

przemiennika:

- Zdjecie izolacji z przewodu w miejscu zamocowania ekranu

- Zamontowanie przewodu na ptycie 1 przyczepiajac zacisk w miejscu zdjetej

izolaciji.

Ekran musi by¢ odpowiednio mocno przymocowany, aby zapewni¢ odpowiedni

kontakt.

Do przewodow 6 i 7, uziemienie musi by¢ przymocowane po obu stronach. Jesli

zastosowane, sg terminale posrednie, to muszg by¢ umieszczone

w ekranowanej puszce.

6 Ekranowany przewod do podtaczenia silnika.

7 Ekranowany przewod do podtaczenia przewodow kontrolnych. Do aplikacji
wymagajacych kilku przewodnikéw stosowac przewody o matym przekroju
(0,5mm2)

8 Nieekranowany przewdd do podtgczenia modutu hamowania.

9 Przewdd PE (zielono-zotty)

10 Przetgcznik do odtgczenia zintegrowanego filtra EMC w przemienniku ATV

8 4 9 7 12e000M2

AP ON=

Uwaga: Potgczenie ekwipotencjalne pomiedzy przemiennikiem, silnikiem i ekranem przewodéw nie anuluje potrzeby poditgczenia przewodu ochronnego PE
(zielono-z6tty) do odpowiednich zaciskéw kazdego z urzadzen. Przy zastosowaniu filtra EMC powinien on by¢é zamontowany ponizej przemiennika i podtgczony

bezposrednio do linii zasilania przy pomocy nieekranowanego przewodu. Potgczenie 3 do przemiennika jest wykonywane za pomoca przewodu wyjsciowego filtra.
Zastosowanie w systemie uziemienia IT

Stosowaé monitor Schneider Electric XM200, ktéry jest kompatybilny z nieliniowymi obcigzeniami. Przemienniki ATV 12eeeeM2 majg

zintegrowany filtr EMC.

Przy zastosowaniu w systemie uziemienia IT filtr mozZe by¢ odtgczony za pomoca przetacznika 10, ktéry jest dostepny bez usuwania
przemiennika.

Scl&neide_r 21
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Potgczenia do
samodzielnego montazu

Przemienniki czestotliwosci
Altivar 12

Rozruszniki silnikowe: zasilanie jednofazowe
100...120 Vi 200...240 V

Zastosowanie

Proponowane zestawienia umozliwiaja;
m Ochrone ludzi i urzadzen (w przypadku zwarcia)
m Umozliwiajg ochrone przemiennika w przypadku zwarcia w sekcji mocy.

Dwa typy kombinacji s mozliwe

m Przemiennik + wytgcznik: Zestawienie minimalne

m Przemiennik + wytgcznik + stycznik: Kombinacja minimalna ze stycznikiem
w przypadku koniecznosci zastosowania obwodu kontrolnego

Rozruszniki silnikowe

Standardowe Przemiennik Zestawienie z obwodem kontrolnym

moce czestotliwosci (wytacznik + stycznik)
silnikow Minimalne zestawienie Stycznik
;r_zr,y;f:;ywych (tylko stycznik) TeSys
50/60 Hz Wytacznik Zakres Maksymalny (1)
P silnikowy TeSys regulacji prad zwarcia
3) Icu
Wytacznik
modufowy (4)
kw HP A kA
M1 A1 Q1 KM1
*% "’% Zasilanie jednofazowe: 100...120 V 50/60 Hz (5)
Q- or Q- 0.18 0.25 ATV12HO18F1 GV2ME14 6...10 >100 LC1 K09
C60N 2P \7 \ GV2 eeee GV2L10 6.3 >100
::l ::l 2-polowe C60N 10 10
0.37 0.5 ATV 12e037F1 GV2 ME16 9...14 >100 LC1 K12
p p GV2L16 14 >100
NI 2-polowe C6ON 16 10
KM1: ‘_! m! 075 1 ATV 12H075F1 GV2 ME21 17...23 50 LC1 D25
TeSys LC1 eee NN GV2L22 25 > 50
ol tomak el BN 2-polowe C60N 20 10
o Zasilanie jednofazowe: 200...240 V 50/60 Hz (5)
Al 0.18 0.25 ATV12H018M2 GV2 MEO08 25.4 >100 LC1 K09
ATV 126 S GV2L08 4 >100
ATV 120000MM2 5 2-polowe C60N 6 10
g 0.37 055 ATV12¢037M2 GV2ME14 6...10 >100 LC1 K09
GV2L10 6.3 > 100
A 2-polowe C60N 10 10
0.55 0.75 ATV 12¢055M2 GV2 ME14 6...10 >100 LC1 K09
506,240\ sinik GvaL14 10 >100
trzyfazowy 2-polowe C6ON 10 10
asynchroniczny 075 1 ATV 12075M2  GV2 ME16 9..14 >100 LC1K12
Rozruszniki z jednofazowym zasilaniem GVL16 14 >100
2-polowe C60N 16 10
1.5 2 ATV 12HU15M2 GV2 ME21 17...23 50 LC1D18
GV2L20 18 >100
2-polowe C60N 20 10
2.2 3 ATV 12HU22M2 GV2 ME32 24..32 50 LC1 D25
GV2L22 25 50
2-polowe C60N 32 10

(1) Kompletna lista referencji dla stycznikéw TeSys patrz katalogi ,Wytaczniki, styczniki
i przekazniki silnikowe do 150A TESYS” lub strona www.schneider-electric.pl.
(2) Moc silnikéw do kombinacji z przemiennikiem ATV 12He e e @ @ do tej samej mocy.

Do kombinacji z przemiennikiem ATV 12Peeeee , patrz instrukcja dla Altivara 12 z ptyta bazowg

dostepna na stronie www.schneider-electric.pl.
(3) Wytaczniki silnikowe TeSys:
- GV2 MEee: Wytgcznik silnikowy magneto — termiczny z przyciskiem
- GV2 Lee: Wytgcznik silnikowy magneto — termiczny pokrettem
(4) 2 polowy wytgcznik modutowy C60N
(5) Moze by¢ zintegrowany w urzadzeniach podtgczonych do gniazda zasilania:
- Jesliprad jest < 16 A, potgczenie do jednofazowego gniazda zasilania, 10/16 A 250 V ~

- Jesli prad jest > 16 A, potgczenie do jednofazowego gniazda zasilania zgodnego z normag

IEC 60309
Prezentacja: Charakterystyki: Referencje: Wymiary: Funkcje:
strony 4 do 6 strony 6 do 12 strony 12 do 16 strony 16 do 20 strony 24 do 35
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Potgczenia do
samodzielnego montazu
(kontynuacja)

Przemienniki czestotliwosci
Altivar 12

Rozruszniki silnikowe: zasilanie trzyfazowe
200...240V

Q1: S\ or \7T\T\ Q1:
C60N 4P GV2 eeee

N < ©
| | |
KM1: ~1 ol vl
TeSysLC1 eeee s ! 5\ ' \ '
W przypadku SN N
obwodu kontrolnego ol <l of

A1:
ATV 12e000M3

M1:

200..240 V silnik
trzyfazowy
asynchroniczny

Rozruszniki z tréjfazowym zasilaniem

Rozruszniki silnikowe (kontynuacja)
Standardowe Przemiennik Zestawienie z obwodem kontrolnym

moce czestotliwosci (wytacznik + stycznik)
silnikéw Minimalne zestawienie Stycznik
zfiygf:wyc“ (tylko stycznik) TeSys
50/60 ;;;y Wytacznik Zakres Maksymalny (1)
) silnikowy TeSys pradowy prad zwarcia
(3) pracy Icu
Wytacznik
modutowy (4)
kW  HP A kA
M1 A1 Q1 KM1
Zasilanie trojfazowe: 200...240 V 50/60 Hz
0.18 0.25 ATV12H018M3 GV2 MEO07 1.6..25 >100 LC1 K09
GV2L07 25 >100
4-polowe C60N 6 10
0.37 0.55 ATV12e037M3 GV2MEO08 25..4 >100 LC1 K09
GV2L08 4 >100
4-polowe C60N 6 10
075 1 ATV 12¢075M3  GV2 ME14 6..10 >100 LC1 K09
GV2L14 10 >100
4-polowe C60N 10 10
1.5 2 ATV 12e¢U15M3 GV2 ME16 9..14 >100 LC1K12
GV L16 14 >100
4-polowe C60N 16 10
2.2 3 ATV 12e¢U22M3 GV2 ME20 13...18 >100 LC1D18
GV2L20 18 >100
4-polowe C60N 20 10
3 - ATV 12e¢U30M3 GV2 ME21 17..23 50 LC1 D25
GV2L22 25 50
4-polowe C60N 20 10
4 5 ATV 12eU40M3 GV2 ME32 24..32 50 LC1 D25
GV2L22 25 50
4-polowe C60N 32 10

Kombinacja wytacznika C60N/moduty Vigi C60

C60N Vigi C60
2-polowy/4-

polowy

Zakres (A) Zakres (A) Typ (5) Czutos¢
6 25 A'si” 30 mA
10 25 A'si” 30 mA
16 25 A‘si” 30 mA
20 25 A'si” 30 mA
32 40 A'si” 30 mA

Zalecenia w przypadku zastosowan specjalnych:

m Przekazniki réznicowopradowe RH10/RH21/RH99/RHU z oddzielnymi przektadnikami
Ferrantiego, sq kompatybilne tak dtugo jak ich typ i czuto$¢ odpowiada wartosciom podanym
w powyzszej tabeli.

m Zaleca sie stosowanie jednego wytgcznika réznicowopragdowego na przemiennik. W tym
przypadku wytacznik typu B nie moze by¢ umieszczony na odptywie wytgcznika typu Alub AC.

(1) Kompletna lista referencji dla stycznikéw TeSys patrz katalogi ,Wytaczniki, styczniki

i przekazniki silnikowe do 150A TESYS” lub strona www.schneider-electric.pl.

(2) Moc silnikéw do kombinacji z przemiennikiem ATV 12He e eee o tej samej mocy.

Do kombinacji z przemiennikiem ATV 12Peeeee , patrz instrukcja dla Altivara 12 z ptyta bazowq
dostepna na stronie www.schneider-electric.pl.

(3) Wytaczniki silnikowe TeSys:

- GV2 ME e e: Wytacznik silnikowy magneto — termiczny z przyciskiem.

- GV2 Lee: Wytgcznik silnikowy magneto — termiczny z pokrettem

(4) 4- polowy wytgcznik modutowy C60N

(5) Dla dodatkowego zabezpieczenia przy dotyku bezposrednim, przy zasilaniu tréjfazowym
i dostepie do zaciskéw szyny DC (PA+/PC-), dodatkowy modut powinien by¢ typu B i mie¢
czuto$c¢ 30 mA.

Prezentacja:
strony 4 do 6

Charakterystyki:
strony 6 do 12

Referencje: Wymiary: Funkcje:
strony 12.do 16 strony 16 do 20 strony 24 do 35
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Funkcje Przemienniki czestotliwosci
Altivar 12

Spis tresci funkcji
Ustawienia fabryczne przemiennika

Prezentacja strona 25
Interfejs Cztowiek-Maszyna (HMI)
Opis strona 25
Funkcje aplikacyjne
Zakres predkosci strona 26
Predkosci zadane strona 26
Trzy dodatkowe predkosci wysokie strona 26
Tryby kontrolne strona 26
Regulator PID strona 27
Konfiguracja poziomu wej$¢ logicznych strona 27
Monitoring We/Wy strona 27
Praca naprzéd / wstecz strona 27
Sterowanie 2-przewodowe strona 27
Sterowanie 3-przewodowe strona 27
Czasy ramp przyspieszania i zwalniania strona 27
Druga rampa strona 28
Profile ramp przyspieszania i zwalniania strona 28
Adaptacja rampy zwalniania strona 28
Typy zatrzymania strona 28
Limitacja czasu pracy z niska predkoscig strona 29
Konfiguracja wejscia analogowego Al1 strona 29
Automatyczny restart strona 29
Automatyczne chwytanie wirujacego obcigzenia z wykryciem predkosci strona 29
Drugie ograniczenie pradowe strona 30
Automatyczne hamowanie DC strona 30
Typy sterowania silnikiem strona 30
Czestotliwos$¢ przetaczania, redukcja szumu strona 30
Skok czestotliwosci strona 30
Tryb reczny JOG strona 30
Przekaznik btedu, odblokowanie strona 31
Zabezpieczenie termiczne przemiennika strona 31
Zabezpieczenie termiczne silnika strona 31
Monitoring strona 31
Zabezpieczenie przed niedocigzeniem strona 32
Zabezpieczenie przecigzeniowe strona 32
Kasowanie btedu strona 32
Zabezpieczenie kodem strona 32
Konfiguracja wyj$¢ logicznych LO1 strona 32
Konfiguracja wyj$¢ analogowego AO1 strona 32
Funkcje aplikacyjne pompowe (A)
Kontrola w trybie jednej pompy zmiennej strona 33
Kontrola w trybie jednej pompy zmiennej i jednej zataczanej na sztywno strona 33
Zabezpieczenie przed niedocigzenia strona 34
Zabezpieczenie przeciazeniowe strona 34
Funkcja uspienia / wybudzenia strona 34
Monitoring sprzezenia regulatora PID strona 34
Detekcja pracy bez obcigzenia strona 34
Szybki start strona 35
Automatyczny restart w przypadku btedu niedocigzenia lub przecigzenia strona 35
Konfiguracja zakresu referencji regulatora PID dla uzytkownika strona 35
Funkcje niekompatybilne
Prezentacja strona 35
A Dostepne
w 1 potowie 2010
Prezentacja: Charakterystyki: Referencje: Wymiary: Schematy:
strony 6 do 8 strony 8 do 12 strony 12 do 16 strony 16 do 20 strony 20 do 24
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Funkcje (kontynuacja)

Przemienniki czestotliwosci
Altivar 12

ATV 12H075M2 z zamknietym
panelem przednim i z pokrywg

zabezpieczajgcq 5: dostep do

przyciskéw STOP/RESET i RUN

ATV 12H075M2 z zamknigtym
panelem przednim i bez pokrywy
zabezpieczajgcej 5: dostep do
przyciskéw STOP/RESET i RUN

ATV 12H075M2 z panelem

przednim otwartym

Konfiguracja

parametrow

Monitoring

parametrow

Ustawienia fabryczne przemiennika

Aby utatwi¢ uruchomienie przemiennika posiada on funkcje wstepnie
zaprogramowane zgodnie z wymaganiami wiekszosci typowych aplikaciji.

Ustawienia fabryczne:

m Wyswietlacz: wyswietla zadang czestotliwos¢

m Standardowa czestotliwos$¢ silnika:50 Hz

m Zasilanie silnika: 230 V trzy fazowe

m Rampa przyspieszenia i opdznienia: 3s

m LSP:0Hz

m HSP: 50 Hz

m Typ kontroli silnika: standardowy (napieciowo/czestotliwo$ciowy)

m Kompensacja poslizgu: 100%

m Prad termiczny silnika: Taki sam jak znamionowy

m Poziom pradu hamowania DC: 0,7 x prad znamionowy silnikadla 0,5 s

m Czestotliwos¢ przetaczania: 4 kHz

m Automatyczna adaptacji rampy hamowania

m Sterowanie 2-przewodowe: LI1 naprzdd, LI2, LI3 i LI4 nie skonfigurowane
m Wyijscie logiczne Al1: 5V (referencja predkosci)

m Wyjscie analogowe AO1: nie skonfigurowane

m Przekaznik btedu R1: 1 styk N/O (R1A,R1C), ktory sie otwiera w przypadku btedu
lub odtaczenia zasilania przemiennika

Interfejs Cztowiek-Maszyna (HMI)
Opis

1 Wyswietlacz:

m 4-segmentowy wyswietlacz

m Wyswietlacz numeryczny i kodu

m Jednostki wyswietlanych wartosci

2 Wyswietlanie statusu przemiennika:

m ,,REF”: Tryb umozliwiajacy wyswietlanie zadanej czestotliwosci silnika aktywnego
kanatu zadawania predkosci (terminal, tryb lokalny, wyswietlacz zdalny lub
komunikacja Modbus. W trybie sterowania lokalnego referencja moze by¢
zadawana za pomoca przyciskow nawigacyjnych 4, jesli funkcja zostata wczesniej
skonfigurowana.

m ,,MON”: Tryb monitoringu: Ten tryb umozliwia wys$wietlanie parametréw
diagnostycznych.

m ,,CONF”: Tryb konfiguracji umozliwia konfiguracje parametréw. Daje dostep do
menu ,My Menu”, ktére zawiera 9 najczesciej uzywanych parametrow

w standardowych aplikacjach. Zawarto$¢ tego menu mozna modyfikowa¢ za
pomoca oprogramowania SoMove (maksymalnie 25 parametréw).

m Wszystkie parametry, sg takze dostepne z poziomu menu podstawowego.

3 Funkcje przyciskow:

m ,,MODE”: Wybér jednego z nastepujacych trybow:

o ,REF” tryb referencyjny

O ,MON?” tryb monitoringu

O ,CONF” tryb konfiguracji

Uwaga: Powyzsze przyciski nie sq dostepne przy zamknietym panelu przednim.

m ,,ESC” Anulacja lub powrét do poprzedniego menu

m ,,STOP/RESET” Kontrola zatrzymania silnika i lokalny reset btedu; przycisk
aktywny w ustawieniach fabrycznych.

m ,,RUN” Kontrola pracy lokalna, jesli zostata aktywowana.

4 Funkcja przycisku nawigacji:

m Rotacja: zwiekszanie lub zmniejszanie warto$ci parametru, przejscie do innego
parametru i moze by¢ takze uzywane w celu zmiany trybu kontroli.

m Nacisniecie: Zapamigtanie wartosci parametru, wybor wartosci

m Opcjonalnie jako potencjometr w trybie sterowania lokalnego.

5 Przykrywa ochronna, po ktérej zdjeciu mamy dostep do przyciskéw STOP/
RESET i RUN

6 Zamkniecie mechaniczne w celu zamkniecia panelu przedniego.

3tryby pracy ,REF”, ,MON”i,CONF”
Prezentacja: Charakterystyki: Referencje: Wymiary: Schematy:
strony 6 do 8 strony 8 do 12 strony 12 do 16 strony 16 do 20 strony 20 do 24
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Funkcje (kontynuacja) Przemienniki czestotliwosci
Altivar 12

Funkcje aplikacyjne

m Zakres predkosci
Stuzy do okreslenia 2 czestotliwosci granicznych, ktére definiujg zakres predkosci
dopuszczony przez maszyne przy obowigzujgcych warunkach pracy.

f(Hz)
HSP LSP: niska predkos¢, od 0 do HSP, nastawa fabryczna 0
HSP: wysoka predkos¢, od LSP do 200 Hz, nastawa fabryczna
50/60 Hz
LSP 1
Referencja
ov 5V
ov 10V (Zewnegtrzne zasilanie)
0mA 20 mA
4mA 20 mA
XmA Y mA
A s w=m W Predkosci ustalone
TP TR | Stuzy do przetaczania ustalonych predkosci zadanych.
R T — Wybor jest miedzy 2 lub 8 predkosciami ustalonymi.
B o e = = - Realizuje sie na 1 lub 4 wejsciach cyfrowych.
T Y o——sco—F= _FFE Predkosci ustalone mogty byé nastawione co 0,1 Hz od 0 Hz do 400 Hz.

....... Majg one pierwszenstwo nad wartoscig zadang ustawionego kanatu
4 ) : sterowania(analogowe wejscie lub przycisk nawigacji).

f(Hz)
I 50 Gdy na wejsciach LIxiLly jest
stan 0, obowigzujaca predkoscig
25 jest LSP lub predko$¢ zadana
z wejscia analogowego Al1.
— g e g e g . 10
. B » - e Nastawy fabryczne:
.t SO e T e LSP
P - — 1 predkosé: LSP (predkosé
: t niskalub zadana)
Ustawianie predko$ci zadanych przy pomocy »
oprogramowania SoMove 1 2 predkosé: 10 Hz
Lo t  3predkosc: 25 Hz
1 4 predkosé: 50 Hz
LIx 0 t
1
Lly 0

Przyktad dziatania z 4 predko$ciami ustalonymi

m Trzy dodatkowe predkosci wysokie

Te trzy dodatkowe predkosci wysokie, sg definiowane przez HSP2, HSP3 i HSP4.
Uzywane w celu wyboru 2 lub 4 predkosci wysokich (HSP/HSP2 lub HSP/HSP2/
HSP3/HSP4).

Aktywacja 2 lub 4 predkosci wysokich wymaga uzycia 1 lub 2 wej$¢ logicznych
osobno.

m Tryby kontroli

Wystepuje kilka kanatéw kontroli i zadawania referenciji, ktére moga by¢ niezalezne.
Komendy (naprzdd, wstecz, etc.) i referencja predkosci moze byé zadawana za
pomoca nastepujacych kanatow:

O Terminale (cyfrowe i analogowe We/Wy)

O Tryb lokalny (STOP/RESET, przycisk RUN i przycisk nawigacji)

O Zdalny wyswietlacz

O Komunikacja Modbus

Kanat kontroli i zadawania referencji moze by¢ rozdzielony.

Przyktad: Komenda STOP/RUN pochodzi z terminala, a zadawanie predkosci
z komunikacji Modbus.

Kanat kontroli i referencji moze takze pochodzi¢ z tego samego miejsca.

Prezentacja: Charakterystyki: Referencje: Wymiary: Schematy:
strony 6 do 8 strony 8 do 12 strony 12 do 16 strony 16 do 20 strony 20 do 24
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Funkcje (kontynuacja)

Przemienniki czestotliwosci
Altivar 12

Referen- Rampa PID
cjaPID +
o0—n ;’E Odwrécenie PID
Sprzezenie ‘
zwrotne
PID
o——={ FBS SEG Regulator PID
Rampa
Mechanizm redkosci
mnozacy
Auto |HSPy | Referencja
1 LSP
é/lanualna wartos$¢ zadan’glan' ?'
éuto/Manual

FBS: Wspétczynnik mnozacy sprzezenia zwrotnego PID
HSP: Predko$¢ wysoka

PIC: Zmiana kierunku korekcji regulatora PID

LSP: Predkos$¢ niska

RIG: Wspétczynnik catkujgcy regulatora PID

RPG: Wspotczynnik proporcjonalny regulatora PID

m Regulator PID

Stosowany do prostej kontroli przeptywu lub ci$nienia z zastosowaniem miernika
o sygnale zwrotnym dostosowanym do przemiennika.

Ta funkcja jest dopasowania do pomp i wentylatoréw.

O Referencja PID

Regulacja referencji na rézne sposoby:

- Referencja wewnetrzna, przedstawiona jako 0 do 100% sygnatu referencyjnego.
Sygnat zalezy od procesu.

- 2lub 4 zadane referencje PID, konfigurowalne od 0 do 100% maksymalnej
wartosci czestotliwosci. Sygnat zalezy od procesu. Ta referencja wymaga
zastosowania 1 lub 2 wejs¢ logicznych.

- Referencja manualna, podawana za pomocg przyciskdw nawigacyjnych.

O Sprzezenie zwrotne PID

- Wejscie analogowe Al1

O Auto/Manual

- Wejscie logiczne LI przetaczajace referencje predkosci (Manual) lub regulacja

Regulator PID PID (Auto).
Podczas pracy w trybie automatycznym jest mozliwe zaadaptowanie sprzezenia
zwrotnego procesu aby dokonac korekty odwrécenia sygnatu PID i dopasowaé
wspotczynniki.
Predkos¢ silnika jest ograniczona pomigdzy LSP i HSP.
m Konfiguracja poziomu wejs¢ logicznych
Aktywacja funkcji za pomoca wejscia logicznego, na stan wysoki lub niski jesli jest to
dozwolone przez przepisy bezpieczenstwa.
Przykiad: Przetaczanie ramp jest ustawione na wejsciu logicznym LI2; funkcja jest
aktywowana jesli LI2 zmieni swdj stan na wysoki lub niski w zalezno$ci od nastaw.
m Monitoring We/Wy
Pokazuje stan wejs¢ logicznych LI1, LI2, LI3 i LI4 i wyj$¢ LO1iR1 na
4-segmentowym wyswietlaczu.
m Kierunek pracy: naprzéd, wstecz
Sterowanie 2-przewodowe: Kierunek naprzéd zawsze jest przypisany do LI1.
Wstecz moze by¢ przypisany do LI12, LI3 i LI4.
Sterowanie 3-przewodowo: Stop jest zawsze przypisane do LI1 i naprzéd jest
przypisane do LI2. Wstecz moze by¢ przypisane do LI3 lub LI4.
m Sterowanie 2-przewodowe
Stuzy do sterowania kierunkiem pracy za pomoca zestykow stabilnych.
Uruchomienie (naprzéd lub wstecz) i zatrzymanie jest kontrolowane przez jedno
wejscie Logiczne. Realizuje sie na 1 lub 2 wejsciach cyfrowych (nierewersyjnych
i rewersyjnych). Schemat potaczenia patrz strona 20.
3 mozliwe tryby pracy:
O wykrywanie stanu wej$¢ cyfrowych
O wykrywanie zmiany stanu wej$¢ cyfrowych
O wykrywanie zmiany stanu wej$¢ cyfrowych z dziataniem naprzéd majacym
zawsze priorytet na dziataniem wstecz.
m Sterowanie 3-przewodowe
Stuzy do sterowania kierunkiem pracy i zatrzymaniem za pomoca zestykow
impulsowych. Uruchomienie (naprzéd lub wstecz) i zatrzymanie jest kontrolowane
przez 2 rézne wejscia logiczne. Realizuje sie na 2 lub 3 wejsciach cyfrowych (jeden
lub dwa kierunki). Funkcja jest odpowiednia dla wszystkich nierewersyjnych
i rewersyjnych zastosowan.
m Czasy ramp przyspieszania i zwalniania
Funkcja pozwala na dostosowanie czasu przyspieszenia i zwalniania w zaleznosci
od dynamiki aplikacji i maszyny. Kazda z ramp moze by¢ ustawiana oddzielnie
pomiedzy 0,1i999 s. Nastawy fabryczne: 3s.

Prezentacja: Charakterystyki: Referencje: Wymiary: Schematy:

strony 6 do 8 strony 8 do 12 strony 12 do 16 strony 16 do 20 strony 20 do 24
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Funkcje (kontynuacja) Przemienniki czestotliwosci
Altivar 12

m Przelaczanie ramp

Stuzy do przetaczenia 2 czaséw ramp przyspieszania i zwalniania. Moga by¢ one
ustawiane oddzielnie. Realizuje sig to przez przypisanie funkcji do 1 wejscia
logicznego. Jest to odpowiednie dla maszyn z szybkimi ciggtymi korektami
predkosci i tokarek wysokoobrotowych z przyspieszaniem i zwalnianiem powyzej
okreslonych predkosci.

m Profile ramp przyspieszania i zwalniania
Stuzy do stopniowego zwiekszania czestotliwosci wyjsciowej zaczynajac od
referencji predkosci, podazajac profilem liniowym lub profilem zadanym.

f(Hz) f(Hz) O Rampy S
HSP HSP Zastosowanie rampy S jest przeznaczone do aplikacji pakujacych lub transportu

ludzi; ta metoda eliminuje wptyw luzéw w mechanice oraz eliminuje wstrzasy,
ogranicza takze efekt nie nadazania predkosci w przypadku gwattownych stanéw
przejsciowych w maszynach o wysokim momencie bezwtadnosci.

0 t o t

‘ e z
t1 t1

HSP: Predko$¢ wysoka
t1=k1 xt2 (k1: staty wspotczynnik zaokraglenia)
t2: ustawiony czas rampy

Rampa S
f(Hz) f(Hz) O Rampy U
HSP HSP Zastosowanie rampy U jest przeznaczone do aplikacji pompowych, pomp
odsrodkowych i zaworéw; ta metoda umozliwia doktadniejszg kontrole zamykania
zaworu.
Wybér typu profilu ,liniowego”, ,S”, ,U” wptywa na przyspieszenie jak i opdznienie.
0 t ol t
t2 t2
t1 t1

HSP: Predkos$¢ wysoka

t1=k1 x t2 (k1: staty wspdtczynnik zaokraglenia)

t2: ustawiony czas rampy

m Adaptacja rampy zwalniania

Stuzy do automatycznego zwiekszenia czasu rampy zwalniania, jesli ustawienia
poczatkowe byty zbyt niskie, by uwzgledni¢ bezwtadnos$¢ obcigzenia. Funkcja ta
zapobiega zablokowaniu przemiennika pod wptywem btedu przepigcie przy
zwalnianiu.

Rampa U

Jesli ta funkcja jest wytlaczona moze by¢ zastosowany odpowiedni modut i rezystor
hamowania.

f(Hz)
m Typy zatrzymania
Stuzy do wyboru typu zatrzymania:
O Zatrzymanie wybiegiem: Silnik zatrzymuje sie wybiegiem, czas zalezy od
aplikacji; nastepuje odciecie zasilania silnika.
O Zatrzymanie po rampie: Silnik zatrzymuje sie zgodnie z nastawionym czasem

1 o\ 3 zatrzymania, ktéry moze by¢ staty lub adaptowalny (patrz funkcja automatyczna

t adaptacja rampy zwalniania).

1 Szybkie zatrzymanie O Szybkie zatrzymanie: Szybkie zatrzymanie z akceptowalng rampa zatrzymania

§§ZIZ§$ZZ:§ “,’V‘;giagfgfn rampa podzielona przez wspotczynnik, kt(_'er_moze byé nastawiany pomiedzy 1i10
dla przemiennika/silnika bez btedu ,przepiecia przy hamowaniu”.

Typy zatrzymania

Nastawy fabryczne: Zatrzymanie w 3 s z automatyczng adaptacja.
Prezentacja: Charakterystyki: Referencje: Wymiary: Schematy:
strony 6 do 8 strony 8 do 12 strony 12 do 16 strony 16 do 20 strony 20 do 24
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Funkcje (kontynuacja)

Przemienniki czestotliwosci
Altivar 12

m Limitacja czasu pracy z niska predkoscia

Silnik zatrzymuje sie automatycznie jesli pracuje z predkoscig LSP przez okreslony
czas. Ten czas moze by¢ nastawiany pomiedzy 0,1 i 999 sekund (0 oznacza
nieskonczony czas).

Silnik startuje automatycznie po rampie jak tylko pojawi sie referencja predkosci.
Funkcja jest uzyteczna do automatycznego startu/zatrzymania w aplikacjach
pompowych.

m Konfiguracja wejscia analogowego Al1

Stuzy do modyfikacji wejscia analogowego Al1 albo napieciowego, albo pradowego.
Nastawy fabryczne: 0 - 5V (tylko zasilanie wewnetrzne).

Inne wartosci s mozliwe przy zasilaniu zewnetrznym: 0 - 10 V, X-Y maA
programujgc XiY od 0 do 20mA.

m Automatyczny restart

Umozliwia przemiennikowi automatyczny restart po zablokowaniu btedem, jesli btad
zaniknat lub inne warunki pozwalajg na wznowienie pracy.

Taki restart jest wykonywany przez serie automatycznych préb rozdzielonych przez
coraz dituzsze okresy czasu: 1s,5s, 10 s, a nastepnie 1 min. dla nastepnych
okresow.

Jezeli przemiennik nie moze wznowi¢ pracy przez 6 min., wtedy blokuje sie

i procedura restartu zostaje wstrzymana, az do wytgczenia i ponownego zataczenia
zasilania.

Nastawy fabryczne: Funkcja nieaktywna

Restart jest autoryzowany z ponizszymi btedami:

O Przecigzenie termiczne przemiennika

O Przecigzenie termiczne silnika,

O Zbyt duze napigcie zasilania

O Zbyt duze napiecie przy zwalnianiu

O Przecigzenie

O Niedocigzenie

O Zanik fazy napiecia wyjsciowego

O Zanik fazy napiecia wejsciowego (1)

O Zbyt niskie napigcie zasilania (2)

O Btad komunikacji Modbus

Jesli funkcja jest skonfigurowana, przekaznik bezpieczenstwa przemiennika
pozostaje wzbudzony, gdy pojawi sie jeden z tych btedow.

Funkcja wymaga zadawania predkosci i kierunku pracy w sposob ciagty, wiec jest
kompatybilna tylko ze sterowaniem 2-przewodowym.

Funkcija ta jest odpowiednia dla maszyn lub instalacji o pracy ciagtej lub bez
monitorowania, gdy restart w zaden sposob nie narazi wyposazenia i obstugi.

m Automatyczne chwytanie wirujacego obciazenia z wykryciem predkosci
(,,catch-on-the-fly”)

Stuzy do tagodnego restartu przemiennika po jednym z nastepujacych przypadkow:
O Zanik napiecia zasilania lub wytaczenie,

O Skasowanie btedu lub automatyczny restart

O Zatrzymanie ze swobodnym wybiegiem

Przy restarcie, wykrywana jest rzeczywista predkosé¢ silnika, by wznowi¢ jg na
rampie i powréci¢ do predkosci zadanej. Czas wykrywania predkosci moze siegac

1 s izalezy od wartosci odchylenia poczatkowego.

Nastawy fabryczne: funkcja nieaktywna.

Funkcja ta jest niekompatybilna z funkcjg ciggtego hamowania pradem statym.
Funkcja ta jest odpowiednia dla maszyn, w ktérych zmniejszanie sie predkosci
silnika po zaniku zasilania jest nieznaczne (maszyny z wysokg bezwtadnoscia).

(1) Biad zaniku fazy zasilania jest dostepny tylko dla przemiennikéw z zasilaniem 3-fazowym,
Jesli jest skonfigurowane wykrywanie tego btedu (nastawa fabryczna: skonfigurowane).

(2) Przemiennik bedzie restartowat, gdy tylko zaniknie bigd zbyt niskiego napiecia zasilania,
a takze gdy funkcja nie bedzie aktywna.

Prezentacja:
strony 6 do 8

Charakterystyki:
strony 8 do 12

Referencje: Wymiary: Schematy:
strony 12do 16 strony 16 do 20 strony 20 do 24
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Funkcje (kontynuacja)

Przemienniki czestotliwosci
Altivar 12
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Ustawienie Automatycznego hamowania DC
za pomocg oprogramowania SoMove.

Oszczednos$c energii z profilem
pompa/wentylatory (Kn?)

f(Hz)

+1 Hzd :2 Hz

Referencja

wlakdl

Skok czestotliwo$ci w zalezno$ci od punktu rezonansu

m Drugie ograniczenie pradowe

Drugie ograniczenie pradowe moze by¢ konfigurowane pomiedzy 0,25i 1,5 pradu
znamionowego i moze by¢ zastosowane do ograniczenia momentu i temperatury
silnika. Przetgczanie pomiedzy ograniczeniami pragdowymi jest realizowane za
pomoca wejscia logicznego lub komunikacji Modbus.

m Automatyczne hamowanie DC

Umozliwia hamowanie pradem statym o wartosci od 0 do 1,2 wartosci pradu
znamionowego przemiennika (nastawa wstepna 0,7 In), az do zakonczenia
sterowania i osiagniecia przez silnik predkosci zerowej:

O przez czas nastawiany od 0,1do 30 s

O lub ciggle.

Nastawa fabryczna: aktywna funkcja hamowania pragdem statym przez 0,5 s.
Przy sterowaniu 3-przewodowym jest aktywne tylko wtedy, gdy wejscie cyfrowe LI1
jest aktywne (zatrzymanie).

m Typy sterowania silnikiem

Trzy typy sterowania silnikiem, sg dostepne w zaleznosci od wymagan aplikaciji.

O Standardowe (U/f): Profil kontroli silnika polegajacy na utrzymaniu statego
wspotczynnika napigcie/czestotliwosc.

O Zaawansowany (kontrola wektorowa): Profil, ktéry moze zagwarantowaé
wysoki poziom kontroli z silnikiem o tej samej mocy lub jeden poziom mocy nizej.
Stosowany do polepszenia dynamicznej charakterystyki przy niskich predkosciach.
O Pompy/wentylatory (Kn2 charakterystyka kwadratowa): Charakterystyka
kwadratowa zapewnia proporcjonalno$¢ momentu do kwadratu predkosci. Ten profil
moze by¢ zastosowany do zoptymalizowania zuzycia energii w zaleznosci od
obcigzenia.

Profil przeznaczony do kontroli pompy, wentylacja, etc.

m Czestotliwos$¢ przetaczania, redukcja szumu

Ustawienia czestotliwosci przetaczania mozliwe pomiedzy 2 i 16 kHz, umozliwia to
redukcje hatasu generowanego przez przemiennik dla aplikacji wymagajacych
redukcji hatasu.

Czestotliwos$¢ przetgczania moze by¢ zmieniana dowolnie w celu unikniecia
rezonansu.

Funkcja moze by¢ dezaktywowana, jesli wprowadza zaktécenia.

Przetaczanie napiecia DC z wysokg czestotliwoscig jest pomocne w przypadku
zasilania znieksztatconego przez harmoniczne.

Ten typ pracy zwieksza grzanie si¢ silnika.

Ustawienia fabryczne: Niska czestotliwos¢ 4 kHz.

m Skok czestotliwosci

Stosowany do ominiecia czestotliwosci, przy ktérych wystepuje rezonans, lub
podwyzszony hatas w maszynie.

Skok czestotliwosci jest staty i zawiera sie w + 1Hz skonfigurowanego punktu
rezonansu.

m Tryb reczny JOG

Stosowany do sterowania recznego pulsami z minimalnymi rampami (0,1s) ze statg
predkoscig 5Hz i minimalnymi odstepami pomiedzy 2 pulsami 0,5s.

Aktywowany wejsciem logicznym i pulsami wskazujacymi kierunek pracy.

Ta funkcja jest przeznaczona do maszyn z praca w trybie recznym.

Prezentacja:

Charakterystyki:

Referencje: Wymiary: Schematy:

strony 6 do 8 strony 8 do 12 strony 12 do 16 strony 16 do 20 strony 20 do 24

30 Scl&neide_r

Electric



Funkcje (kontynuacja)

Przemienniki czestotliwosci
Altivar 12
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Ustawienie zabezpieczenia termicznego silnika za
pomocg oprogramowania SoMove.

m Przekaznik btedu, odblokowanie

Otwiera sie w wyniku btedu lub wytaczenia zasilania przemiennika.

Przemiennik moze by¢ odblokowany po btedzie na jeden z ponizszych sposobdw:
O wylaczenie zasilania przemiennika, az do catkowitego zgasnigecia wyswietlacza,
a nastepnie zataczenie zasilania,

O aktywacja wejscia cyfrowego z przyporzadkowana funkcjg ,kasowania btedu”,
jesli ta funkcja jest mozliwa,

O skonfigurowanie funkcji ,automatycznego restartu”.

m Zabezpieczenie termiczne przemiennika

Bezposrednie zabezpieczenie termiczne, zintegrowane w module mocy
przemiennika. Zabezpiecza komponenty nawet w przypadku ztej wentylacji
i nadmiernej temperatury otoczenia.

Wykrycie btedu blokuje przemiennik.

m Zabezpieczenie termiczne silnika

Zabezpieczenie termiczne silnika jest realizowane przez ciggte wyliczanie
teoretycznego przyrostu temperatury.

Przyrost temperatury jest wyliczany za pomoca nastepujacych elementéw:

O Czestotliwos¢ pracy

O Prad pobierany przez silnik

O Czas pracy

O Typ wentylacji silnika

Zabezpieczenie termiczne moze by¢ ustawione od 0,2 pragdu znamionowego
wzietego z tabliczki znamionowe;j silnika.

Uwaga: W przypadku odigczenia zasilania stan cieplny silnika moze by¢ zapamietany lub nie,
zaleznie od konfiguracji.

m Monitoring

Wyswietlacz pokazuje stan przemiennika lub, jesli jest wybrana, jedng,
z nastepujacych wartosci:

O czestotliwosé zadana,

O czestotliwosé wyjsciowa zasilania silnika,

prad silnika,

napigcie zasilania,

moc wyjsciowa

stan termiczny silnika

stan termiczny przemiennika.

btad PID

sprzezenie zwrotne PID

O referencja PID

O status pracy silnika (stop, do przodu, wstecz, ruch, przy$pieszenie, hamowanie,
itd.)

Oooooooao

Prezentacja:
strony 6 do 8

Charakterystyki:
strony 8 do 12

Referencje:
strony 12.do 16

Wymiary:
strony 16 do 20

Schematy:
strony 20 do 24
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Funkcje (kontynuacja)

Przemienniki czestotliwosci
Altivar 12

m Zabezpieczenie przed niedocigzeniem

Funkcja zatrzymuje silnik w przypadku niedocigzenia.

Jesli prad jest ponizej ustawionego poziomu przez okreslony czas wtedy
przemiennik pokazuje btad niedocigzenia.

Poziom pradu jest ustawiany pomiedzy 20 % i 100% pradu znamionowego.
Histereza 10% jest zastosowana do tego poziomu aby potwierdzi¢ zakonczenie
niedocigzenia.

Czas niedocigzenia jest konfigurowalny do 100s. Jesli ten parametr jest O, to funkcja
jest nieaktywna.

Funkcja ma zastosowanie w ochronie pomp przed efektem kawitacji.

m Zabezpieczenie przecigzeniowe

Funkcja zatrzymuje silnik w przypadku przecigzenia.

Jesli prad jest powyzej ustawionego poziomu przez okreslony czas wtedy
przemiennik pokazuje btad przecigzenia.

Poziom pradu jest ustawiany pomiedzy 70 % i 150% pradu znamionowego.
Histereza 10% jest zastosowana do tego poziomu aby potwierdzi¢ zakonczenie
przecigzenia.

Czas niedocigzenia jest konfigurowalny do 100s. Jesli ten parametr jest O, to funkcja
jest nieaktywna.

m Kasowanie btedu

Stuzy do skasowania btedu zapamietanego i restartu przemiennika w przypadku,
gdy btad zaniknat. Btad jest kasowany przez zmiane stanu wejscia cyfrowego LI, do
ktérego przyporzadkowana jest ta funkcja.

Nastawa fabryczna: funkcja nieaktywna.

Stan przemiennika po skasowaniu btedu jest taki sam jak po normalnym zataczeniu
zasilania.

Nastepujace btedy moga by¢ kasowane (1): przecigzenie termiczne przemiennika,
przecigzenie termiczne silnika, zbyt duze napiecie zasilania, zbyt duze napiecie przy
zwalnianiu, przekroczenie predkosci, zanik fazy napiecia zasilania, zbyt niskie
napigcie zasilania (2), etc.

m Zabezpieczenie kodem
Funkcja zabezpiecza dostep do parametréw przemiennika za pomoca kodu.

m Konfiguracja wyjs¢ logicznych LO1

Wyijscia logiczne mogq sygnalizowac nastepujace informacje:
O wadliwe dziatanie

O praca

O osiggniecie poziomu czestotliwosci

osiagniecie predkosci wysokiej HSP

osiggnigcie poziomu pragdowego

osiagniecie referencji zadanej czestotliwosci

osiggnigcie poziomu zabezpieczenia termicznego
monitoring 4-20mA

O niedocigzenie

O przecigzenie

O praca z pompa zatgczang na sztywno w trybie ,Control In single variable mode
with auxilary pump”

ooooao

m Konfiguracja wyj$¢ analogowego AO1
Wyijscia analogowe moga sygnalizowa¢ nastepujace informacje:
O prad silnika

O czestotliwos¢ silnika

O rampe

O btad PID

O sprzezenie zwrotne PID

O referencje PID

O moc wyj$ciowa

O stan termiczny silnika

O stan termiczny przemiennika

(1) Cafa lista btedéw przemiennika Altivar 12 jest dostepna w instrukcji programowania lub na
stronie www.schneider-electric.pl.

(2) Btad zaniku fazy zasilania jest dostepny tylko dla przemiennikéw z zasilaniem 3-fazowym,
Jesli jest skonfigurowane wykrywanie tego btedu (nastawa fabryczna: skonfigurowane).

Prezentacja: Charakterystyki: Referencje: Wymiary: Schematy:
strony 6 do 8 strony 8 do 12 strony 12 do 16 strony 16 do 20 strony 20 do 24
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Funkcje (kontynuacja)

Przemienniki czestotliwosci
Altivar 12

Tryb jednej pompy zmiennej

Kontrola w trybie jednej pompy zmiennej i jednej
statej zatgczanej na sztywno

Czestotliwo$¢ pompy zmiennej (Hz) B
HSP

1
FOn

3
FOF L

2/
Przeptyw

Kontrola w trybie jednej pompy zmiennej i jednej
statej zatgczanej na sztywno:histereza

Funkcje aplikacyjne pompowe (A)
Giownym zadaniem jest kontrola petnej instalacji pompowej uzywajac jednego
przemiennika Altivar 12, zapewniajgcego statego cisnienia w sieci bez wzgledu na
przeptyw.
Altivar 12 ma 11 funkcji przeznaczonych do aplikacji pompowych:
m Kontrola w trybie jednej pompy zmiennej
m Kontrola w trybie jednej pompy zmiennej i jednej statej zatgczanej na sztywno
m Zabezpieczenie przed niedocigzeniem zabezpieczenie przed przecigzeniem
m Uspienie pompy
m Obudzenie pompy
m Monitoring sprzezenia zwrotnego PID
m Detekcja pracy bez obcigzenia
m Szybki start
m Automatyczny restart w przypadku btedu niedocigzenia lub przecigzenia
m Regulacja referencji PID dla uzytkownika

m Kontrola w trybie jednej pompy zmiennej

System pracuje uzywajac jednej pompy ze zmienng predkosciag, (n).
Regulator PID kontroluje predko$¢ pompy zmiennej.

Czujnik ci$nienia daje sygnat sprzezenia zwrotnego do regulatora PID.

m Kontrola w trybie jednej pompy zmiennej i jednej zatlagczanej na sztywno
System pracuje uzywajac jednej pompy statej zatgczanej na sztywno (pracujacej ze
statg predkoscig) oraz drugiej zmiennej, ktéra nie jest w stanie dostarczyé
odpowiedniego przeptywu ().

Start i zatrzymanie pompy statej jest kontrolowane przez wyjscie logiczne LO1

w zaleznosci od wyjscia regulatora PID (referencja czestotliwosci pompy zmiennej)
z efektem histerezy pokazanej na schemacie ponizej (EJ).

Start pompy statej ()

Jesli pompa zmienna przekroczy poziom (Fon) dtuzej niz czas (tON), wtedy pompa
stata jest zataczana (1). Referencja pompy zmiennej spada liniowo, az do
osiagniecia poziomu (FOF).

W celu redukcji efektu nadcisnienia spowodowanego przez pompe statg , rampa
opdznienia pompy zmiennej (rON) musi by¢ ustawiona tak aby pompa stata zdazyta
osiagna¢ swojg maksymalng predkosc.

Zatrzymanie pompy statej ()

Jesli czestotliwo$¢ pompy zmiennej spadnie ponizej czestotliwosci (FOF) przez czas
(tOF) pompa stata zostaje zatrzymana (2) i czestotliwo$¢ pompy zmiennej ros$nie
liniowo do poziomu (Fon). Rampa przyspieszenia (rOF) musi by¢ ustawiona taj jak
czas zatrzymania pompy statej aby zapobiec efektowi gwattownego spadku
ci$nienia

Czestotliwosé pompy zmiennej (Hz) n Czestotliwos¢ pompy zmiennej (Hz) B
1
FOn FOn
2
FOF FOF
t t

tOn rOn tOF rOF

Start pompy statej Zatrzymania pompy statej

1 Start pompy statej

2 Zatrzymania pompy statej

Zakres czestotliwosci odpowiadajacy przeptywowi pompy statej
FOn: Czestotliwos¢ startowa pompy statej

FOF: Czestotliwos¢ zatrzymania pompy statej

A Dostepne

w 1 potowie 2010

Prezentacja: Charakterystyki:
strony 6 do 8 strony 8 do 12

Referencje: Wymiary: Schematy:
strony 12do 16 strony 16 do 20 strony 20 do 24
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Funkcje (kontynuacja)

Przemienniki czestotliwosci
Altivar 12

LSP: Predkos¢ niska
SLE: Poziom uspienia

m Zabezpieczenie przed niedocigzeniem
Patrz strona 32

m Zabezpieczenie przed przecigzeniem
Patrz strona 32

m Uspienie/Wybudzenie
Umozliwia zatrzymanie pompy zmiennej w przypadku niskiego przeptywu, ponizej
konfigurowalnego poziomu uspienia (LSP+SLE) przez czas op6znienia (iLS).

Jesli system jest w trybie uspienia i sprzezenie zwrotne regulatora PID (pokazujace
cisnienie) spadnie ponizej poziomu wybudzenia (UPP) pompa zmienna wigcza sie.

Czestotliwosc
silnika Uspienie ///
LSP + SLE & /
LSP \
\ t
tLS
Sprzezenie
zwrotne
PID
Wybudzenie
UPP ¢

UPP: Poziom wybudzenia
tLS: Czas opdznienia uspienia

LPI: Poziom monitoringu sprzgzenia zwrotnego PID
HSP: Predkos$¢ wysoka

FPI: Predkos¢ po zwolnieniu w trybie 2

APO: Maksymalna predko$¢ w histerezie

tPI: Czas op6znienia monitoringu sprzezenia zwrotnego
PID

Funkcja Uspienia/Wybudzenia

m Monitoring sprzezenia zwrotnego PID

Jesli pompa zmienna pracuje z maksymalng predkosciag i w tym samym czasie
poziom sygnatu sprzezenia zwrotnego PID jest nizszy niz poziom (LPI) wtedy po
czasie (tPl), przemiennik wchodzi w tryb zwalniania. Wystepujg dwa typy zwalniania
w tym przypadku:

O Przemiennik zatrzymuje sie wybiegiem i wyswietla btad 1.

O Przemiennik porusza sie z ustalong predkoscia i wyswietla btad 2.

Przemiennik powraca do poprzedniego trybu regulacji w przypadku powrotu
sprzezenia zwrotnego do poziomu monitoringu (LPI).

Sprzezenie
zwrotne PID
LPI+3% 1\ TN
LPI AN pd N\

LPI -2 % ~ t

Czestotliwose
silnika

HSP

HSP - APO

FPI

<tPI tP1

Monitoring sprzezenia zwrotnego PID

Funkcja jest aktywna w trybie jednej pompy zmiennej i jednej statej zatagczanej na
sztywno, jesli obydwie pompy pracuja.

m Detekcja niedociazenia

Funkcja jest stosowana do wykrycia braku przeptywu w przypadku, jesli funkcja
uspienia jest niewystarczajgca. Aktywuje sig, jesli pompa stata jest wytgczona zas
pompa zmienna pracuje ponizej skonfigurowanego poziomu.

Funkcja wymusza obnizenie czestotliwosci pracy silnika:

O Jesli po wymuszeniu spadku czestotliwosci btad regulacji PID wzrosnie to znaczy,
ze jest przeptyw i przemiennik powrdci do normalnej regulaciji.

O Jesli po wymuszeniu spadku czestotliwosci btad regulacji PID nie zmieni sie to
znaczy, ze nie ma przeptywu i pompa zmienna zatrzyma sie.

Prezentacja: Charakterystyki: Referencje: Wymiary: Schematy:
strony 6 do 8 strony 8 do 12 strony 12 do 16 strony 16 do 20 strony 20 do 24
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Funkcje (kontynuacja)

Przemienniki czestotliwosci
Altivar 12

HSP Predkos$¢ wysoka

SFS: poziom szybkiego startu
SFS: Czas rampy przyspieszenia

m Szybki start

Funkcja szybkiego startu daje mozliwo$¢ ominiecia problemu zwigzanego z szybkim
startem, ktéry jest niezbedny w aplikacji, a moze stanowi¢ problem dla regulatora
PID.

Przemiennik przyspiesza liniowo po rampie (ACC) do momentu osiagniecia
skonfigurowanego poziomu (SFS).

Jak tylko zostanie osiagniety nastawiony poziom (SFS), regulacja PID jest
zatgczana.

Czestotliwo$¢ pompy zmiennej

HSP

SFS

} ACC

Szybki start

m Automatyczny restart w przypadku btedu niedociazenia i przecigzenia
Uzytkownik moze ustawi¢ parametr umozliwiajacy automatyczny restart
przemiennika po wystgpieniu btedu w przypadku zaniku przyczyny btedu.

W przypadku btedu niedocigzenia i przecigzenia mozna ustawi¢ opoznienie restartu
0 czasie pomiedzy 1si6m 16s.

m Regulacja referencji PID dla uzytkownika

Funkcja pozwala na ustawienie referenciji dla regulatora PID w celu zwiekszenia lub
zmniejszenia przeptywu.

Ustawienia dokonywane przez uzytkownika moga by¢ wykonane przez zmiane
parametru referencji lub za pomocg potencjometru umieszczonego na froncie
przemiennika. Uzytkownik ma dostep takze do dwdch ograniczen referencji
regulatora PID aby zdefiniowa¢ zakres dokonywanych zmian.

Funkcje niekompatybilne
Funkcja moze by¢ przypisana do tego samego wejscia logicznego, ktére posiada juz
przypisana funkcje (np. kierunek obrotéw i przetaczanie pomigedzy czasami ramp)
Nalezy sprawdzi¢ czy funkcje te sa kompatybilne:
m Kierunek pracy i sterowanie 2-przewodowe: Kierunek pracy do przodu moze
by¢ przypisany wytgcznie do wejscia LI1.
m Kierunek pracy i sterowanie 3-przewodowe: Kierunek pracy do przodu moze
by¢ przypisany wytgcznie do wejscia LI2.
m Automatyczny restart: Ta funkcja wymaga sterowania 2-przewodowego.
Zmiana sposobu sterowania dezaktywuje funkcje.
m Automatyczne chwytanie wirujacego obcigzenia z wykryciem predkosci:
niekompatybilne z hamowanie DC. Ustawienie tej funkcji dezaktywuje funkcje
automatycznego chwytania wirujgcego obcigzenia z wykryciem predkosci.

Prezentacja:
strony 6 do 8

Charakterystyki:
strony 8 do 12

Referencje: Wymiary: Schematy:
strony 12do 16 strony 16 do 20 strony 20 do 24

Scl&neide_r 35

Electric






Spis tresci

Przemiennik czestotliwosci
Altivar 312

m Informacjeogodlne . ... ... ... .. strona 38
B Przegladoferty. .. ... ... .. . . . . . . . . strona 46
B Prezentacja. ... ... ... ... ... strona 48
® Przemiennik czestotliwosci Altivar 312
O Charakterystyki . ......... ... . . .. . strona 50
O Referencje . ... ... . strona 56
m Opcje
OKomunikacja . ............... .. ... strona 59
O Narzedziadialogu ............. ... ... .. ... ... ... ..... strona 65
O Narzedzia konfiguracyjne . . .. ... ... ... ... .. ... . ... ..... strona 67
O Rezystoryhamowania................. ... ... ............ strona 69
O Drawikisieciowe. .. ... ... ... strona 71
O Dodatkowe filtry wejscioweEMC . . . ........................ strona 73
O Filtry wyjsciowe i dtawiki sieciowe. . .. ...................... strona 75
m Oprogramowanie SoMove. . . ............. ... ... ... ......... strona 67
BWYMIAry . .. strona 77
mSchematy ....... ... .. ... . . strona 83
m Zaleceniamontazuiinstalacji. .. .............. ... ... .. ... .. strona 85
B Zabezpieczenia ... ....... ... .. strona 87
B Funkcje. .. ... . strona 89
Schneider

Electric




Altivar 312

Zaprojektowany z mysla

o solidnosci i kompatybilnosci
z architekturg systemu
kontrolnego twojej maszyny.

tatwa obstuga Otwartosc

KompatybilnoSc EkonomicznosSc¢

Rozszerzona komunikacja:
« CANopen Daisy Chain, DeviceNet, Profibus DP

Uproszczony interfejs uzytkownika:

« Konfiguracja za pomocga telefonu komdrkowego (Bluetooth)

« Intuicyjna nawigacja

« Kontrola lokalna umieszczona na przednim panelu

Mnogosc¢ aplikacji — specyficzne funkcje

Auto-tuning dla osiggniecia maksymalnych osiggniec
Zintegrowany filtr EMC

MozliwosSc¢ stosowania w trudnych warunkach pracy



Podniesiona wydajnosc dla
maszyn przemystowych

« Manipulatory

« Pakowanie

« Maszyny tekstylne

« Maszyny specjalne

« Pompy i wentylatory

> Do 30% wyzsza wydajnosc¢



Podniesiona wydajnosc¢
dla maszyn przemystowych

Manipulatory

+ +/- predkosé

+ Sekwencja hamulca

+ Zmiana silnika

» Zarzadzanie wytacznikami
krancowymi

+ Czestotliwos¢ przetaczania
do 16kHz

+ Ograniczenie pragdowe

» Rampa liniowa, S, U lub specjalna

» Druga rampa

Maszyny tekstyine

+ 16 predkosci zadanych

+ +/-10V referencji wejsciowej
» Regulator PI

Pakowanie

+ Sekwencja hamulca

« Sterowanie stycznikiem
wyjsciowym

» Dostep do szyny DC

Pompy i wentylatory

» Regulator Pl i referencja
automatyczna/manualna
Automatyczny restart

Typy zatrzymania w przypadku
btedu

Ograniczenie czasu pracy

z niskg predkoscig

Detekcja pradu, momentu i stanu
termicznego przemiennika i silnika

Maszyny specjalne
+ Ograniczenie pragdowe
» Kontrolowane zatrzymanie

w przypadku utraty zasilania

» Automatyczne chwytanie

wirujgcego obcigzenia

Inne opcje

» Ochrona maszyny przez blokowanie
parametréw

* Mozliwos¢ konfiguracji wejsc
logicznych

+ Zapamietywanie zestawow
parametréw

» Zarzadzanie btedami zewnetrznymi

+ Wyswietlanie parametréw: prad, moc,
moment, predkosé, czestotliwosé, etc.

50 aplikacji - funkcje specjalne
Wymienione w katalogu



Prostota zwiekszajaca
mozliwoSci maszyny

na przednim panelu

Ergonomiczne pokretto do zwiekszenia
prostoty nawigaciji

Komendy Start/stop
na urzgdzeniu

Zamek zatrzaskowy

Mozliwos¢ personalizacji
znaku marki

Zwiekszona produktywnos¢

» Redukcja kosztow instalacji dzieki oprogramowaniu PowerSuit 2.6.

+ Auto-tuning oszczedzajacy czas uruchomienia i optymalizujgcy
wydajnosc¢

+ Petna kompatybilno$¢ mechaniczna i konfiguracyjna
z Altivarem 31 w przypadku zamiany

- Kompaktowy ksztatt oszczedzajgcy miejsce w szafie (zintegrowany
filtr EMC i montaz bez odstepdw nie wymagajacy przewymiarowania)

Zdalny terminal HMI

Uniwersalne narzedzia komunikacyjne
i sieciowe (port RJ45)

» Taki sam jak w Altivar 61 i 71 « Taki sam jak w Altivar 12
» Tekst w jezyku polskim + Wyswietlacz LED



Architektura komunikacyjna
systemu Altivar

Jedno potgczenie, jedno oprogramowanie
do PLC i konfiguracji napedow

PLC Panel operatorski HMI

CANopen
Napedy Silniki Serwo- Rozproszone
zintegrowane krokowe napedy We/Wy

\ [ ]

e
S e

"

Silniki BRS Silniki BSH Detekcja

Altivar 312 integruje sie z twojg architekturag

i komunikuje ze wszystkimi systemami kontrolnymi:

« Komunikacja Modbus i CanOpen w standardzie

« Karty opcjonalne: CanOpen Daisy Chain, DevicNet,
Profibus DP

« Bramki Ethernet/Modbus i Filio/Modbus

Zasieg globalny z uniwersalnymi referencjami produktu:

Altivar 312 bedzie towarzyszyt twojej maszynie wszedzie na Swiecie.



tatwa obstuga

Wspélna platforma

Duplikowanie konfiguracji uzywajgc
wielu dostepnych narzedzi dla Altivara
i serii Lexium 32: Simple Loader,
Multi-Loader, interfejs graficzny,
oprogramowanie SoMove, Interfejs
Bluetooth i oprogramowanie na telefon
komorkowy

Przygotowanie pliku
Oprogramowanie SoMove umozliwia
przygotowanie plikéw do konfiguracji.
2 metody wgrania konfiguraciji:
* Bezposrednio z PC do napedu
uzywajac przewodu USB/RJ45
» Bez PC, za pomoca karty SD
i Multi-Loadera

Testowanie urzadzenia
Oprogramowanie SoMove umozliwia
dynamiczne sprawdzenie maszyny.
Funkcja oscyloskopu przydatna

w przypadku optymalizaciji.

Narzedzie konfiguracyjne Multi-Loader
Konfiguracje kilku napedow jest
zapamietana na standardowej karcie SD.
Po prostu wgraj je bezposrednio do PC
lub wtéz do Multi-Loadera, ktéry moze
by¢ uzywany jako czytnik kart.

Narzedzie duplikacyjne Simple Leader
Kopiuje konfiguracje z napedu i duplikuje
na inne napedy

Oprogramowanie
SoMove

Oszczednosc¢
czasu

W trakcie konfiguracji
urzadzenia: uzywajac
Multi-Loadera, mozesz
wybrac i wgrac
wybrany plik w ciggu
kilku sekund.



Uzyj swojego telefonu komorkowego
do konfiguracji Altivara 312

Optacalnosc

Wszystko w jednym urzadzeniu

» Kopiowanie i wgrywanie konfiguracji

» Optymalizacja i serwisowanie napedow

» Wysytanie i otrzymywanie plikobw konfiguracyjnych
w ciggu kilku sekund

Bezpieczenstwo

i poufnos¢

» Monitoruj i dostrajaj swojg maszyne z bezpiecznej odlegtosci
» Omin wszystkie bariery fizyczne i miej dostep do maszyny
za pomocg potaczenia Bluetooth.
Nie trzeba nawet otwiera¢ obudowy.

Prostota

i komfort

 Pracuj w komforcie uzywajac potgczenia Bluetooth.

+ Wykorzystaj proste funkcje komunikacji SoMove Mobile

+ W kazdym momencie wiesz, w ktérym menu jeste$

» Podziel sie plikiem konfiguracyjnym za pomocg MMS lub email

soprifs @

Innowacja Altivara

Konfiguracja zdalna za pomoca telefonu komdérkowego lub PC Bluetooth



Bezpieczenstwo i miedzynarodowe
standardy w catym zakresie

Solidnosé

+ Wszystkie zalety Altivara 31

* Wysoka odpornos¢ na ciezkie srodowisko (50°)

* Wysoka odpornos¢ na zaktécenia zasilania i zaktocenia silnika

Szeroki przedzial napieciowy

+ Jednofazowy 200 do 240V z zintegrowanym filtrem EMC C2
i opcjonalnie filtr C1

* Trojfazowy 200 do 240V

* Trojfazowy 380 do 500V z zintegrowanym filtrem EMC C2

* Trojfazowy 525 do 600V

Zgodnos¢ ze specyficznymi wymaganiami
+ Zintegrowany filtr EMC klasy 2

» Kontrola lokalna zintegrowana w napedzie
* Logika pozytywna i negatywna

» Montaz na szynie DIN

Standardy i certyfikaty
EC/EN 61800-5-1, IEC/EN 61800-3 (srodowisko 12, C1 do C3),
CE, UL, CSA, C-Tick, NOM, GOST




Przeglad oferty

Przemienniki czestotliwosci dla
silnikéw asynchronicznych
i synchronicznych

0.5...400 Hz 0.5...500 Hz 0.5...200 Hz
Standardowy (napieciowo/ Standardowy (napieciowo/ Kontrola wektorowa,
czestotliwosciowy) czestotliwosciowy) napieciowo/

Zaawansowany (kontrola
wektorowa)
Pompy/wentylatory (Kn?
charakterystyka kwadratowa)

Zaawansowany (kontrola
wektorowa)

czestotliwosciowa
(2 punktowa), oszczednos$¢
energii

150...170% momentu
znamionowego silnika

170...200% momentu
znamionowego silnika

110% momentu
znamionowego silnika

40 50 50

8 16 7

1 3 2

4 6 3

1 1 1

1 _ _

1 2 2
Modbus Modbus i CANopen Modbus

Can Open Daisy Chain,
Device Net, Profibus DP

LonWorks, METASYS N2,
APOGEE FLN, BACnet

IEC/EN 61800-5-1, IEC/EN 61800-3 (Srodowisko 11 2, kategorie C1 do C3)
C€, UL, CSA, C-Tick, NOM, GOST

3-35

36-104

(1) Ogrzewanie Wentylacja Klimatyzacja

EN 55011: Grupa 1, klasa A
i klasa B z kartg opcjonalna,
C€, UL, CSA, C-Tick, NOM

ATV 12 ATV 312 ATV 21

N
()
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Pompy i wentylatory Maszyny kompleksowe
(przemyst)

0.37...800 0.37...630

0.37...5.5 0.37...5.5

0.75...90 0.37...75

0.75...630 0.75...500

2.2...800 1.5...630

0.5...500 Hz w catym zakresie mocy 1...500 Hz w catym zakresie mocy

0.5...1000 Hz do 37 kW przy 200...240 V ~ i 380...480 V ~ 1...1600 Hz do 37 kW przy 200...240 V ~ i 380...480 V ~

Sterowanie wektorem pola z i bez czujnika w otwartej petli Sterowanie wektorem pola z i bez czujnika w otwartej i zamknigtej petli sprezenia,
sprezenia, charakterystyka u/f (2 lub 5 punktowa), algorytm charakterystyka u/f (2 lub 5 punktowa), system ENA

oszczednosci energii

Kontrola wektorowa bez sprzezenia zwrotnego predkosci Kontrola wektorowa z lub bez sprzezenia zwrotnego predkosci
120...130% momentu znamionowego silnika przez 60 sekund 220% momentu znamionowego silnika przez 2 sekundy
170% przez 60 sekund
>100 > 150
8 16
2.4 2.4
6...20 6...20
Toec®) 1..3
0...8 0...8
2.4 2.4

Modbus i CANopen

Modbus TCP, Fipio, Modbus/Uni-Telway, Modbus Plus, Modbus TCP, Fipio, Modbus/Uni-Telway, Modbus Plus, EtherNet/IP, DeviceNet,
EtherNet/IP, DeviceNet, PROFIBUS DP, PROFIBUS DP V1, PROFIBUS DP, PROFIBUS DP V1, INTERBus S, CC-Link

INTERBUS S, CC-Link, LoNWorks, METASYS N2, APOGEE FLN,

BACnet

Karta dodatkowych We/Wy, programowalna ,Karta PLC”, karty Karty enkoderowe: inkrementalne, resolver, SinCos, SinCos Hiperface®, EnDat® lub SSI,
pompowe karta dodatkowych We/Wy, programowalna ,Karta PLC”, karta suwnicowa

IEC/EN 61800-5-1, IEC/EN 61800-3 (Srodowisko 1i2,C1 do C3), IEC/EN 61000-4-2/4-3/4-4/4-5/4-6/4-11, C€, UL, CSA, DNV, C-Tick, NOM, GOST

ATV 61 ATV 71

Schneider 47



Prezentacja Przemiennik czestotliwosci
Altivar 312

Prezentacja
Altivar 312 jest przemiennikiem czestotliwosci do tréjfazowych asynchronicznych
silnikéw zasilania trojfazowego 200...600 V o mocach od 0,18 kW do 15 kW.
Altivar 312 jest tatwy do zainstalowania i uruchomienia z technologia ,,Plug and
Play”. Caty proces projektowania Altivara 312 miat za zadanie otrzymania
niezawodnego i prostego w uzyciu przemiennika czgstotliwosci. Jest to idealne
rozwigzanie przeznaczone dla producentéw maszyn i instalatoréw.

Przyktad rozwigzan zastosowanych w Altivar 312:

m Wiele opcji przeznaczonych do kopiowania, wgrywania, edytowania konfiguracji
napedu uzywajac réznych narzedzi, takich jak oprogramowanie SoMove, SoMove
Mobile, zdalny terminal oraz Simple i Multi Loader.

m Adaptacja do komunikacji z sieciami przemystowymi za pomoca kart
komunikacyjnych.

m Interfejs uzytkownika identyczny jak w Altivar 12. Umozliwiajacy szybka i prosta
konfiguracje.

Zastosowania

Altivar 312 zawiera funkcje pasujace do wiekszosci standardowych zastosowan:
m Transport poziomy (mate tasmociggi, windy, itd.)

m Pakowanie oraz maszyny pakujace (mate maszyny do toreb, etykieciarki, itd.)
m Pompy, kompresory, wentylatory

Funkcje
Altivar 312 ma 6 wejs¢ logicznych, 3 wejscia analogowe, 1 logiczne/analogowe
wyjscie i 2 wyjscia przekaznikowe.
Gtéwne funkcje to:
m Ochrona silnika i napedu
m Rampa liniowa, S, U, rampa specjalna
m Kontrola lokalna predkosci za pomocg pokretta
m +/- predkosc
m 16 predkosci zadanych
m Regulator PI
m Kontrola 2 lub 3 przewodowa
m Kontrola hamulca
m Przechwytywanie wirujgcego obciazenia
m Konfiguracja btedéw i konfiguracja sposobu zatrzymania
m Zapamietywanie konfiguracji napedu
Kilka funkcji moze by¢ przydzielone do jednego wejscia logicznego.

PF13150129

Oferta zoptymalizowana
Altivar 312 jest przemiennikiem czestotliwosci do silnikéw o mocach od 0,18 kW do
15 kW z czterema typami zasilania:
m 200V...240V jednofazowe 0,18 kW do 2,2 kW (ATV 312HeeeM2)
] m 200V...240V tréjfazowe 0,18 kW do 15 kW (ATV 312HeeeM3)
Transport poziomy m 380 V...500 V tréjfazowe 0,37 kW do 15 kW (ATV 312HeeeN4)

m 525V...600 V trojfazowe 0,75 kW do 15 kW (ATV 312HeeeS6)

Kilka napedéw moze by¢ zainstalowanych jeden przy drugim w celu oszczednosci
miejsca.
Altivar 312 zawiera komunikacje Modbus i CanOpen w standardzie. Protokét
komunikacyjny jest dostepny za pomocg konektora RJ45. Dodatkowo mozliwe jest
zastosowanie kart opcjonalnych komunikacyjnych zastepujacych karte kontrolng
We/Wy. Dostepne karty to CanOpen Daisy chain, DeviceNet i Profibus DP. Protokét
Modbus TCP i Fipio, sg takze dostepne przez zastosowanie dedykowanych bramek.
Patrz strona 24.

ATV 312H0O37M3 ATV 312HD15N4

Charakterystyki: Referencje: Wymiary: Schematy: Funkcje:
strony 50 do 55 strony 56 do 58 strony 77 do 82 strony 83 do 84 strony 89 do 104
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Prezentacja (kontynuacja) Przemiennik czestotliwosci
Altivar 312

Oferta zoptymalizowana (kontynuacja)
Altivar 312 spetnia miedzynarodowe standardy IEC/EN 61800-5-1, IEC/EN 61800-2
i IEC/EN 61800-3, posiada certyfikaty UL, CSA, C-Ticks, NOM, GOST i zostat
zaprojektowany zgodnie z dyrektywa o ochronie srodowiska (RoHS) i Europejskiej
dyrektywie umozliwiajacej uzyskanie znaku C€.

Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (EMC)
Zastosowanie filtra EMC w ATV 312HeeeM2 i ATV 312HeeeN4 oraz tatwy montaz
umozliwia otrzymanie znaku C€.

Filtr EMC moze by¢ odtaczony przy pomocy wewnetrznego przetgcznika.
ATV 312HeeeM3 i ATV 312HeeeS6 s zaprojektowane bez filtra EMC.

PF090114

W celu redukcji poziomu zaktécen, filtr EMC jest dostepny jako opcja i moze by¢
4 zamontowany w ATV 312HeeeM2, ATV 312HeeeM3 i ATV 312HeeeN4.
ATV 312H075M2 Patrz strona 38.
z otwartym panelem przednim
Akcesoria zewnetrzne i opcje
m Zestaw ptyty EMC, ptyta do bezposredniego montazu na 35 mm 1r szynie, itd.
m Jednostka hamowania potgczona z rezystorem hamowania, dtawiki silnikowe,
dodatkowe filtry wejsciowe EMC, itd.

Narzedzie konfiguracyjne

Interfejs Cztowiek-Maszyna (HMI)
Wyswietlacz 4 cyfrowy 1 moze by¢ uzyty do wyswietlania stanu i btedéw napedu.
Przycisk nawigacyjny 2 jest uzywany do poruszania sie po menu, zmianie wartosci

PF080657
PF080659

©0po i lokalnej zmianie predkosci.
© 0 Przycisk RUN i STOP/RESET 3 sg uzywane do kontroli startu i zatrzymania silnika
(1 il w trybie lokalnym. Dwa przyciski, sa dostepne na froncie obudowy, po zdjeciu
zaslepki 4 drzwiczek.
Terminal z zamknieta Terminal z otwartg przestong:
przestong dostep do przyciskéow RUN,

FWD/REV i STOP/RESET Terminal
Opcjonalnie Altivar 312 moze by¢ podtaczony do terminala zdalnego lub

graficznego. Terminal moze by¢ umieszczony na obudowie ze stopniem ochrony IP
54 lub 65. Ta opcja daje dostep do tych samych funkcji, co interfejs HMI.

Oprogramowanie SoMove
Oprogramowanie SoMove stuzy do konfiguracji, ustawien, serwisu i diagnostyki
(funkcja oscyloskopu) przemiennika czestotliwosci Altivar 312. Umozliwia takze
personalizacje menu wyswietlacza. Mozliwe jest potaczenie bezposrednie oraz za
pomoca komunikacji bezprzewodowej Bluetooth.
Patrz strona 31.

©
S
15
S
i
a

Oprogramowanie SoMove Mobile
Oprogramowanie SoMove Mobile jest uzywane do konfiguracji napedu z poziomu
telefonu komdérkowego i komunikacji bezprzewodowej Bluetooth. Umozliwia
zapamigtywanie konfiguracji oraz eksport i import konfiguracji z PC za pomocg
pofaczenia Bluetooth.

Terminal graficzny

Narzedzia ,,Simple Loader” i ,,Multi-Loader”
Narzedzie ,Simple Loader” umozliwia zduplikowanie konfiguracji z zasilonego
napedu na nastepny zasilony naped.
Narzedzie ,Multi-Loader” umozliwia kopiowanie konfiguracji z komputera PC lub
napedu i wgrania do nastepnego napedu bez potrzeby zasilania przemiennika.
Patrz strona 31.

PF080629

PF080628
‘ “/
»

Narzedzie Narzedzie Simple
konfiguracyjne Loader
,Multi-loader”

Charakterystyki: Referencje: Wymiary: Schematy: Funkcje:
strony 50 do 55 strony 56 do 58 strony 77 do 82 strony 83 do 84 strony 89 do 104
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Charakterystyki

Przemiennik czestotliwosci
Altivar 312

Charakterystyki Srodowiskowe

Zgodnos¢ ze standardami

Przemienniki Altivar 312 zostaty zaprojektowane zgodnie z najsurowszymi
miedzynarodowymi standardami i zaleceniami dotyczacymi elektrycznych urzadzen
sterowania przemystowego (IEC, EN), a w szczegdlnosci: IEC/EN 61800-5-1 (niskie
napiecie), IEC/EN 61800-3 (odpornosci na zaktécenia EMC i emisji zaburzen EMC
przewodzonych i promieniowanych).

Odporno$¢ EMC IEC/EN 61800-3, Srodowisko 1 i 2 (Wymagania EMC i specjalne metody testowania)
IEC/EN 61000-4-2 poziom 3 (odporno$¢ na wytadowania elektrostatyczne)
IEC/EN 61000-4-3 poziom 3 (promieniowanie, czestotliwosci radiowe, odpornos$¢ na
pole elektromagnetyczne)
IEC/EN 61000-4-4 poziom 4 (stany nieustalone)
IEC/EN 61000-4-5 poziom 3 (odporno$¢ na udary)

Zaktocenia EMC ATV 312Heeeee IEC/EN 61800-3 Srodowisko 2 (sieé przemystowa) i 1 (sieé publiczna)

przewodzone

i promieniowane

dla napedéw

ATV 312H018M2...HU15M2
ATV 312H037N4...HU40N4

IEC/EN 61800-3 kategoria C2
Z dodatkowym filtrem EMC (1):
m |[EC/EN 61800-3 kategoria C1

ATV 312HU22M2,
ATV 312HU55N4...HD15N4

IEC/EN 61800-3 kategoria C3

Z dodatkowym filtrem EMC (1):
m |[EC/EN 61800-3 kategoria C2
m |[EC/EN 61800-3 kategoria C1

ATV 312H018M3...HD15M3

Z dodatkowym filtrem EMC (1):
m |EC/EN 61800-3 kategoria C2

Znakowanie C€

Przemienniki noszace znak CE sg zgodne z Dyrektywa europejska niskiego napiecia
(2006/95/EC) i EMC (2004/108/EC)

Certyfikacje produktu

UL, CSA, NOM, GOST i C-Tick

Stopien ochrony

IP 31i 1P 41w gornej czesci iIP21 na terminalu potaczen

Odpornos¢ na drgania

Napedy nie montowane na
szynie DIN

Zgodnie z IEC/EN 60068-2-6: amplituda 1,5 mm od 3 do 13 Hz 1 gn od 13 do 150 Hz

Odpornos¢ na wstrzasy

15 gn dla 11 ms zgodnie z IEC/EN 60068-2-27

Maksymalne zanieczyszczenie otoczenia

Definicja izolacji

Stopien 2 zgodnie z IEC/EN 61800-5-1

Warunki srodowiskowe
Uzytkowania

IEC 60721-3-3 klasy 3C3i3S2

Wilgotnos¢ wzgledna

%

5...95 bez kondensaciji i $ciekania wody, zgodnie z IEC 60068-2-3

Zewnetrzna temperatura Praca °C -10...+ 50 bez przewymiarowania
powietrza -10...+ 60 po zdjeciu ostony ochronnej ze $cianki gérnej i przewymiarowaniem pradu
Dookota urzadzenia zgodnie z charakterystykami na stronie 50.
Przechowywanie °C -25...+70
Maksymalna wysokosé¢ pracy ATV 312Heeeee m 1000 bez przewymiarowania
ATV 312HeeeM2 m Do 2000 dla sieci jednofazowych z przewymiarowaniem pradu o 1% na kazde
dodatkowe 100m
ATV 312HeeeM3 m Do 3000 dla sieci jednofazowych z przewymiarowaniem pradu o 1% na kazde
ATV 312HeeeN4 dodatkowe 100m
ATV 312HeeeS6

Pozycja pracy

Maksymalny kat montazu w stosunku do pionu

1 o 1 o
/'\’T‘/‘\O

(1) Patrz tabela dopuszczalnych dtugo$ci przewoddw na stronie 39

Prezentacja: Referencje: Wymiary: Schematy: Funkcje:
strony 48 do 49 strony 56 do 58 strony 77 do 82 strony 83 do 84 strony 89 do 104
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CharakterystyKi (kontynuacja)

Przemiennik czestotliwosci

Altivar 312
Charakterystyki przemiennika
Zakres czestotliwosci wyjsciowej Hz 0...500
Czestotliwos¢ przetaczania kHz Znamionowa czestotliwos¢ przetaczania: 4kHz bez przewymiarowania w pracy
ciagtej

Mozliwo$¢ konfiguracji od 2 do 16 kHz

Powyzej 4 kHz nalezy przewymiarowac prad przemiennika. Znamionowy prad
przemiennika nie powinien przekraczac¢ tej wartosci.

Krzywe doboru sg dostepne na stronie 50.

Zakres predkosci 1...50
Moment chwilowy 170...200% momentu znamionowego silnika (warto$¢ typowa)
Moment Z rezystorem ATV 312Heeeee 100% maksymalny prad chwilowy
hamowania hamowania
Bez rezystora ATV 312H018M2 150% momentu znamionowego silnika (warto$¢ typowa)

hamowania

ATV 312H037M2...H075M2
ATV 312H018M3...H075M3
ATV 312H037N4...HO75N4
ATV 312H075S6

100% momentu znamionowego silnika (warto$¢ typowa)

ATV 312HU11M2, HU15M2
ATV 312HU11M3, HU15M3
ATV 312HU11N4, HU15N4
ATV 312HU15S6

50% momentu znamionowego silnika (warto$¢ typowa)

ATV 312HU22M2

ATV 312HU22M3...HD15M3
ATV 312HU22N4...HD15N4
ATV 312HU22S6...HD15S6

30% momentu znamionowego silnika (warto$¢ typowa)

Maksymalny prad chwilowy

150% pradu znamionowego silnika przez 60s (warto$¢ typowa)

Typy kontroli silnika

m Standardowy (napieciowo/czestotliwosciowy)

B Zaawansowany (kontrola wektorowa)

m Pompy/wentylatory (Kn? charakterystyka kwadratowa)
m Oszczednosci energii (specyficzne dla wentylacji)

Wzmocnienie petli czestotliwosci

Ustawienia fabryczna gwarantujg stabilno$¢ pracy i optymalne wzmocnienie

Kompensacja poslizgu

Charakterystyki elektryczne

Automatyczne bez wzgledu na obcigzenie. Moze by¢ dezaktywowane lub nastawiane

Zasilanie Napigcie \' 200-15% ... 240 + 10% jednofazowe dla ATV 312eeeeM2
200-15% ... 240 + 10% trzyfazowe dla ATV 312eeeeM3
380-15% ... 500 + 10% trzyfazowe dla ATV 312eeeeN4
525-15% ... 600 + 10% trzyfazowe dla ATV 312eeeeS6
Czestotliwose Hz 50...60 + 5%
Isc (prad zwarciowy) ATV 312e000M2 A <1000 (Isc w punkcie potaczenia) dla zasilania jednofazowego
ATV 312H018M3...HU40M3 A <5000 (Isc w punkcie potaczenia) dla zasilania tréjfazowego
ATV 312H037N4...HU40N4
ATV 312H075S6...HU40S6
ATV 312HU55M3...HD15M3 A <£22000 (Isc w punkcie potaczenia) dla zasilania tréjfazowego
ATV 312HU55N4...HD15N4
ATV 312HU55S6...HD15S6
Napiecie zasilania i wyjsciowe Zasilanie przemiennika Zasilanie wyjsciowe dla silnika
ATV 312HeeeM2 v 200...240 jednofazowe 200...240 trzyfazowe
ATV 312HeeeM3 \' 200...240 trzyfazowe 200...240 trzyfazowe
ATV 312HeeeN4 v 380...500 trzyfazowe 380...500 trzyfazowe
ATV 312HeeeS6 v 525...600 trzyfazowe 525...600 trzyfazowe

Charakterystyki potaczen

(potaczenia zasilania dla przemiennika, silnika, szyna

Potaczenia przemiennika
Maksymalna dtugos¢
przewodoéw i moment
mocowania

ATV 312H018M2...H075M2

DC i rezystor hamowania)

L1,L2,L3,U,V, W, PC/—, PA/+, PB
2.5 mm? (AWG 14)

ATV 312H018M3...HU15M3 0.8 Nm

ATV 312HU11M2...HU22M2 5 mm? (AWG 10)
ATV 312HU22M3...HU40M3 1.2Nm

ATV 312H037N4...HU40N4

ATV 312H075S6...HU40S6

ATV 312HU55M3, HU75M3 16 mm? (AWG 6)
ATV 312HU55N4, HU75N4 2.5Nm

ATV 312HU55S6, HU75S6

ATV 312HD11M3, HD15M3 25 mm? (AWG 3)
ATV 312HD11N4, HD15N4 4.5Nm

ATV 312HD11S6, HD15S6

Izolacja elektryczna

I1zolacja elektryczna pomiedzy modutem zasilania, a modutem kontrolny (wejécia,
wyjscia, zasilanie)

Prezentacja:
strony 48 do 49

Referencje:
strony 56 do 58

Wymiary:
strony 77 do 82

Schematy:
strony 83 do 84

Funkcje:
strony 89 do 104
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Charakterystyki (kontynuacia)  Przemiennik czestotliwosci
Altivar 312

Charakterystyki elektryczne (modut kontrolny)

Dostepne zasilanie Zabezpieczone zwarciowo i przecigzeniowo:

wewnetrzne m jedno zasilanie 10 V == (0/+ 8%) dla potencjometru zadajacego (2,2 do 10 k),
maksymalny prad 10 mA

m jedno zasilanie 24 V == (min. 19 V, max 30V) dla wej$¢ sterujacych, maksymalny
prad 100 mA

Wejscie analogowe Czas probkowania: <8 ms

Rozdzielczo$¢: 10 bits

Doktadnos$¢: +4.3%

Liniowos$¢: + 0.2% maksymalnej warto$ci

Stosowac:

m maksymalnie 100 m z ekranowanym przewodem

® maksymalnie 25 m z nie ekranowanym przewodem

Al1 Jedno wej$cie analogowe napigciowe: 0...10 V == impedancja 30 kQ2, maksymalnie
napiecie bezpieczne 30V

Al2 Jedno wejscie bipolarne analogowe napigciowe *+ 10 V impedancja 30 kQ,
maksymalnie napiecie bezpieczne 30V

Al3 Jedno wejscie analogowe pradowe X-Y z mozliwoscig programowania X iY od 0 do
20 mA, impedancja 250 Q

Wyjscie analogowe 2 wyjécia analogowe:
napieciowe lub wyjscie m 1 wyjscie analogowe napieciowe (AOV)
analogowe pradowe m 1 wyjscie analogowe pradowe (AOC) konfigurowalne jako wyjscie logiczne.
konfigurowalne jako Te dwa wyjscia analogowe nie moga by¢ uzywane w tym samym czasie.
wyjscie logiczne
AQV Wyjscie analogowe napigciowe: 0...10 V ===, minimalna impedancja obcigzenia 470 Q
Rozdzielczos¢: 8 bitow Doktadnosé: + 1%, liniowos¢ + 0,2% maksymalnej wartosci
skali
AOC Wyjscie analogowe pradowe: 0...20 mA, maksymalna impedancja obcigzenia 800 Q

Rozdzielczo$¢: 8 bitdw Doktadnos¢: + 1%, liniowos¢ + 0,2%

Wyjscie analogowe AOC moze by¢ skonfigurowane jako wyjscie logiczne 24 V, max
20mA, min impedancja obcigzenia 1.2 kQ

Czas od$wiezania <8 ms

Wyjscia przekaznikowe R1A,R1B,R1C 1 wyjscie przekaznikowe, N/O i N/C z punktem wspoélnym

Minimalna zdolnos¢ przetaczania: 10 mAdla5V =

Maksymalna zdolno$¢ przetaczania:

m Przy obcigzeniu rezystancyjnym (cos ¢ =1iL/R=0ms): 5Adla250V ~

lub30V =

m Przy obcigzeniu indukcyjnym (cos ¢ =0.4iL/R=7 ms): 2Adla250V ~ lub 30V =
Czas od$wiezania <8 ms

Przetaczanie: 100000 operacji

R2A, R2B 1 wyjécie przekaznikowe, jeden N/C, otwarty w przypadku btedu

Minimalna zdolnos¢ przetaczania: 10 mAdla5V =

Maksymalna zdolnos$¢ przetaczania:

m Przy obcigzeniu rezystancyjnym (cos ¢ = 1iL/R=0ms): 5Adla 250 V ~

lub 30V =

m Przy obcigzeniu indukcyjnym (cos ¢ = 0.4iL/R=7ms): 2Adla250V ~ lub 30V =
Czas probkowania < 8 ms

Przetaczanie: 100000 operacji

Ll wejscia logiczne LI1...LI6 6 konfigurowalnych wej$¢ logicznych, kompatybilnych z PLC poziom 1, standard IEC/
EN61131-2

Impedancja 3.5 kQ

24V = wewnetrzne lub 24 V - zewnetrzne zasilanie (min. 19 V, maks. 30V)
Maksymalny prad: 100mA

Czas probkowania: <4 ms

Jest mozliwe wielokrotne przypisanie, czyli zmieszanie kilku funkcji na jednym wejsciu
(np. LI1 przypisane do funkcji naprzéd i do predkosci zadanej 2, LI3 przypisane do
funkcji wstecz i do predkosci zadanej 3)

Logika pozytywna (Source) Stan 0 jesli < 5V lub wejscie logiczne nie uzywane
Stan 1jesli> 11V
Logika negatywna (Sink) Stan 0 jesli > 19V lub wej$cie logiczne nie uzywane
Stan 1 jesli< 13V
Pozycja CLI Potaczenie do wyjscia PLC (patrz diagram na stronie 48)
Maksymalna dtugos¢ przewodéw We/Wy 2.5 mm? (AWG 14)
i moment mocowania 0.6 Nm
Prezentacja: Referencje: Wymiary: Schematy: Funkcje:
strony 48 do 49 strony 56 do 58 strony 77 do 82 strony 83 do 84 strony 89 do 104
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Charakterystyki (kontynuacia) ~ Przemiennik czestotliwosci
Altivar 312

Charakterystyki elektryczne (modut kontrolny) (kontynuacja)

Rampy przyspieszenia i hamowania Profile ramp:

m Liniowa z mozliwos$cig nastawiania od 0,1 do 999,9 s

m Rampa S, U, specjalna

Automatyczna adaptacja czasu rampy zwalniania, jesli jest przekroczona zdolno$¢
hamowania. Mozliwe zatrzymanie tej adaptacji (w przypadku zastosowania modutu
hamowania)

Hamowanie DC Hamowanie pradem statym:

B Za pomocg wejscia logicznego (LI1 do LI6)

m Automatycznie, gdy tylko czestotliwos¢ wyjsciowa spadnie do < 0,5 Hz, okres
nastawiany od 0 do 30 s lub ciagle, prad nastawiany od 0 do 1,2 In

Glowne zabezpieczenie przemiennika i funkcje Zabezpieczenie termiczne przeciw przegrzaniu

bezpieczenstwa Zabezpieczenie przed skutkami zwar¢ migdzy fazami wyjsciowymi

Funkcja wykrywania zaniku fazy w zasilaniu liniowym, przy zasilaniu tréjfazowym
Zabezpieczenie nadpradowe miedzy fazami wyj$ciowymi a ziemig

Obwadd bezpieczenstwa podnapigciowy i nadnapigciowy zasilania liniowego

Zabezpieczenia silnika Zabezpieczenie termiczne zintegrowanie w przemienniku ciggle obliczajace It
(patrz strona 67)
Wytrzyma- Pomiedzy ziemiag, ATV 312HeeeM2 2040V =
tos¢ a zasilaniem ATV 312HeeeM3
dielektrycz-
na ATV 312HeeeN4 2410V =
ATV 312HeeeS6 2550V =

Pomiedzy ATV 312HeeeM2 2880V~

modutem ATV 312HeeeM3

kontrolnym,

azasilaniem ATV 312HeeeN4 3400V~

ATV 312HeeeS6 3600V ~
Sygnalizacja 4-cyfrowy wyswietlacz (komunikaty, wartosci) i 5 diod LED pokazujacych aktualny
status (aktualny tryb, CanOpen status)

Rozdziel- Jednostki wyswietlania Hz 0.1
czos¢é
czestotli-  \ygi¢cie analogowe Hz Rozdzielczos¢ = ((predkos¢ wysoka — predko$é niska)/1024)
woscl Warto$¢ min. = 0.1
Stata czasowa do zmiany wartosci zadanej ms 5
Prezentacja: Referencje: Wymiary: Schematy: Funkcje:
strony 48 do 49 strony 56 do 58 strony 77 do 82 strony 83 do 84 strony 89 do 104
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CharakterystyKi (kontynuacja)

Przemiennik czestotliwosci
Altivar 312

Charakterystyka portow komunikacyjnych

Dostepne protokoty Protokoty Modbus i CanOpen zintegrowane w przemienniku, dostepne za pomoca,
konektora RJ45.
Protoko6t Modbus
Struktura Konektor RJ45
Interfejs fizyczny RS 485
Typ transmisji RTU
Predkos¢ transmisji Konfigurowalna poprzez interfejs HMI, wy$wietlacz lub oprogramowanie SoMove:
4800bps, 9600bps lub 38400 bps
Liczba urzadzen 31
Adresy 1 do 247, konfigurowalne przez interfejs HMI, wyswietlacz lub oprogramowanie
SoMove
Funkcje Profil CiA402
Wymiana danych Czytanie rejestrow (03)
Zapisywanie pojedynczych rejestrow (06)
Zapisywanie kilku rejestréw (16)
Czytanie identyfikacji urzadzenia (43)
Monitorowanie komunikacji Konfigurowalna
Protoké6t Modbus
Struktura Konektor RJ45
Zarzadzanie siecig Slave
Predkosé transmisji Konfigurowalna poprzez interfejs HMI, wy$wietlacz lub oprogramowanie SoMove:
10, 20, 50, 125, 250, 500 kbps lub 1 Mbps
Liczba urzadzen 127
Adresy 1 do 127, konfigurowalne przez interfejs cztowiek-maszyna, wyswietlacz lub
oprogramowanie SoMove
Funkcje Liczba PDO 2PDO:
(Process Data Objects) m PDO 1: nie moze by¢ konfigurowane
m PDO 6: moze by¢ konfigurowane
Typy PDO PDO 1: asynchroniczne
PDO 6: asynchroniczne, Sync, cykliczne asynchroniczne
Liczba SDO 1 odbierane SDO i 1 wysytane SDO
(Sernice Data Objects)
Profil CiA402
Monitorowanie komunikacji Ochrona weztéw komunikacji oraz stan pracy
Diagnostyka Diody LED Interfejs HMI

Plik konfiguracyjny

Plik EDS jest dostepny na stronie www.schneider-electric.pl

Prezentacja: Referencje: Wymiary: Schematy: Funkcje:
strony 48 do 49 strony 56 do 58 strony 77 do 82 strony 83 do 84 strony 89 do 104
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Charakterystyki (kontynuacjia), Przemiennik czestotliwosci

specjalne zastosowania Altivar 312
™ Charakterystyki momentowe (typowa charakterystyka)
225 Ponizsze krzywe przedstawiajg moment ciagty i chwilowy dla silnikéw z chtodzeniem

) wymuszonym i wkasnym. Jedyna réznica polega na zdolnosci silnika do

:’ 3 ': dostarczenia wysokiego ciggtego momentu dla predkosci mniejszych niz potowa
1,75 3 predkosci znamionowe;.
1,7 '
1,50 | 1 Silnik z chtodzeniem wtasnym: ciagty moment uzyteczny (1)
‘\ 2 Silnik z chtodzeniem wymuszonym: ciggty moment uzyteczny
1,25 A 3 Maksymalny moment chwilowy 1.7 do 2 Mn
) N\ 4 Moment przy predkosci ponad znamionowej przy statej mocy (2)

142 >
0,95 1 SN .
0,75 s

1 4 \~~ ~~*~

0,50 = ~, = Sso
025 -

0

0 25/30 50/60 75/90 100/120 Hz

Zastosowania specjalne
Zastosowanie z silnikiem o mocy innej niz znamionowa moc przemiennika

Zastosowanie z silnikiem o mocy innej niz znamionowa moc przemiennika
Urzadzenie moze zasila¢ kazdy silnik, ktéry ma moc znamionowg mniejsza niz

ta do, ktorej jest przeznaczone.Dla silnikéw o mocach nieznacznie wiekszych niz
moc przemiennika, nalezy sprawdzi¢ czy prad pobierany nie przewyzsza ciaggtego
prady wyjsciowego przemiennika.

Testowanie przemiennika na silniku o nizszej mocy lub bez silnika

W celu przetestowania lub do celéw konserwacji przemiennika moze by¢
sprawdzony bez potrzeby podiaczenia do silnika o tej samej mocy (przydatne

w przypadku wysokich mocy). Takie zastosowanie wymaga dezaktywacji detekgji
utraty fazy.

Potaczenie rownolegte silnikow

Prad znamionowy przemiennika powinien by¢ wigkszy lub réwny sumie pradow
wszystkich dotaczonych silnikow. W tym przypadku nalezy obwod kazdego silnika
wyposazy¢ w zabezpieczenie termiczne wykorzystujgce przekazniki termistorowe
lub zabezpieczenie nadpradowe przecigzeniowe. Jesli trzy lub wiecej silnikow jest
potaczonych réownolegle zaleca sie zainstalowanie dtawika silnikowego pomiedzy
przemiennikiem i silnikami.

Przetaczanie silnikow na wyjsciu przemiennika

taczenie jest mozliwe przy zablokowanym lub niezablokowanym przemienniku.
Jezeli przemiennik zostanie zataczony w locie (przemiennik zablokowany), silnik jest
kontrolowany i gtadko przyspiesza do predkosci zadanej zgodnie z rampg
przyspieszania.

—#— Altivar312 —#4—

N Te zastosowanie wymaga skonfigurowania automatycznego chwytania obcigzenia
o wirujgcego (,lotny restart”) i aktywacji funkcji zarzadzajacej stycznikiem na wyjsciu
przemiennika.
t Typowe zastosowania: przerywanie obwodu bezpieczenstwa na wyjsciu
11> 500 ms 2 przemiennika, funkcja omijania (,bypass»), taczenie silnikéw potaczonych
1 réwnolegle.
KM1 0 t
Rekomendacja: zsynchronizowac sterowania stycznika wyjsciowego z wejsciem
KM1: stycznik logicznym w przemienniku wyzwalajacym zatrzymanie wybiegiem.
t1: KM1 czas otwarcia (zatrzymanie wybiegiem))
t2: przyspieszenie po rampie (1) Dla mocy znamionowej < 250 W, ograniczenie mocy silnika jest mniej wazne (20% zamiast
N: predkosé 50% dla parggo nisk/_'ch czestgtl{wosci). o ] )
(2) Czestotliwos$¢ znamionowa silnika i maksymalna czestotliwo$¢ wyjsciowa moze by¢
Przyktad: wytaczanie stycznikiem odptywowym nastawiana od 40 do 500 Hz. Sprawdz u producenta charakterystyki mechaniczne
wybranego silnika przy predko$ci wiekszej niz znamionowa.
Prezentacja: Referencje: Wymiary: Schematy: Funkcje:
strony 48 do 49 strony 56 do 58 strony 77 do 82 strony 83 do 84 strony 89 do 104
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Referencje

Przemiennik czestotliwosci
Altivar 312

PF090101

ATV 312H075M2

PF090107

ATV 312HU15N4

PF090108

ATV 312HU30N4

PF090108

ATV 312HU75N4

Przemiennik z radiatorem (zakres czestotliwosci od 0.5 do 500 Hz)

Silnik Zasilanie liniowe Altivar 312

Moc Maksymalny Moc Maks. Maksymal- Maksy- Moc Referencja Waga
wskazanana pradliniowy pozorna spodzie- nyciagly malny rozproszo-

tabliczce (2), (3) wany prad prad prad na przy

znamionowej Isc (4) wyjsciowy chwilowy maksymal-

(1) (In) (1) dla 60s nym

obciazeniu
przy U1 przy U2 przy U2 przy U2 (In) (7)

kW  HP A A kVA kA A A w kg
Jednofazowe napiecie zasilania: 200...240 V 50/60 Hz, z wbudowanymi filtrami EMC (3) (5)
0.18 0.25 3.0 2.5 0.6 1 1.5 2.3 24 ATV 312H018M2 1.500
037 05 5.3 4.4 1 1 3.3 5 41 ATV 312H037M2 1.500
055 075 6.8 5.8 1.4 1 3.7 5.6 46 ATV 312H055M2 1.500
075 1 89 75 1.8 1 4.8 7.2 60 ATV 312H075M2 1.500
1.1 1.5 121 10.2 2.4 1 6.9 10.4 74 ATV 312HU11M2 1.800
1.5 2 156.8 133 3.2 1 8 12 90 ATV 312HU15M2 1.800
2.2 3 219 184 4.4 1 " 16.5 123 ATV 312HU22M2 3.100

3-fazowe napiecie zasilania: 200...240 V 50/60 Hz, bez filtrow EMC (3) (6)
0.18 0.25 2.1 1.9 0.7 5 1.5 23 23 ATV 312H018M3 1.300
037 05 3.8 3.3 1.3 5 3.3 5 38 ATV 312H037M3 1.300
055 075 4.9 4.2 1.7 5 3.7 5.6 43 ATV 312H055M3 1.300
0.75 1 6.4 5.6 2.2 5 4.8 7.2 55 ATV 312H075M3 1.300
1.1 1.5 8.5 7.4 3 5 6.9 10.4 71 ATV 312HU11M3 1.700
1.5 2 1.1 96 3.8 5 8 12 86 ATV 312HU15M3 1.700
2.2 3 149 13 5.2 5 " 16.5 114 ATV 312HU22M3 1.700
3 - 19.1 16.6 6.6 5 13.7 20.6 146 ATV 312HU30M3 2.900
4 5 242 211 8.4 5 17.5 26.3 180 ATV 312HU40M3 2.900
55 7.5 36.8 32 12.8 22 275 41.3 292 ATV 312HU55M3 6.400
7.5 10 46.8 40.9 16.2 22 33 49.5 388 ATV 312HU75M3 6.400
1 15 635 556 22 22 54 81 477 ATV 312HD11M3 10.500
15 20 821 71.9 28.5 22 66 99 628 ATV 312HD15M3 10.500

3-fazowe napiecie zasilania: 380...500 V 50/60 Hz, z wbudowanymi filtrami EMC (3) (5)
037 0.5 22 17 1.5 5 1.5 2.3 32 ATV 312H037N4 1.800
055 075 2.8 2.2 1.8 5 1.9 2.9 37 ATV 312H055N4 1.800
0.75 1 3.6 2.7 2.4 5 2.3 3.5 41 ATV 312H075N4 1.800
1.1 1.5 4.9 3.7 3.2 5 3 4.5 48 ATV 312HU11N4 1.800
1.5 2 6.4 4.8 4.2 5 41 6.2 61 ATV 312HU15N4 1.800
22 3 8.9 6.7 5.9 5 5.5 8.3 79 ATV 312HU22N4 3.100
3 — 109 8.3 71 5 71 10.7 125 ATV 312HU30N4 3.100
4 5 13.9 106 9.2 5 9.5 14.3 150 ATV 312HU40N4 3.100
5.5 7.5 219 16.5 15 22 14.3 215 232 ATV 312HU55N4 6.500
7.5 10 277 21 18 22 17 255 269 ATV 312HU75N4 6.500
1 15 372 284 25 22 27.7 41.6 397 ATV 312HD11N4 11.000
15 20 48.2 36.8 32 22 33 49.5 492 ATV 312HD15N4 11.000

3-fazowe napiecie zasilania: 525...600 V 50/60 Hz, bez filtrow EMC (3)
0.75 1 2.8 2.4 2.5 5 1.7 2.6 36 ATV 312H075S6 1.700
1.5 2 4.8 4.2 4.4 5 2.7 4.1 48 ATV 312HU15S6 1.700
2.2 3 6.4 5.6 5.8 5 3.9 5.9 62 ATV 312HU22S6 2.900
4 5 10.7 9.3 9.7 5 6.1 9.2 94 ATV 312HU40S6 2.900
5.5 7.5 16.2 141 15 22 9 13.5 133 ATV 312HU55S6 6.200
7.5 10 21.3 185 19 22 " 16.5 165 ATV 312HU75S6 6.200
1 15 278 244 25 22 17 255 257 ATV 312HD11S6 10.000
15 20 364 31.8 33 22 22 33 335 ATV 312HD15S6 10.000

(1) Moce znamionowe dla maksymalnej czestotliwosci przetgczania 4 kHz, przy pracy ciagtej. Czestotliwos¢ przetgczania jest

nastawiana od 2 do 16 kHz.

Powyzej 4 kHz nalezy ograniczyc¢ prad znamionowy przemiennika. Prad znamionowy silnika nie moze przekroczyc¢ tej wartoSci:

zobacz krzywe ograniczania na str. 50.

(2) Wartosc typowa dla silnika 4-biegunowego i maksymalnej czestotliwo$ci przetgczania 4 kHz, bez dodatkowych dtawikéw

liniowych, dla maksymalnego oczekiwanego pradu liniowego Isc (4).

(3) Znamionowe napigcia zasilania, min. U1, maks. U2 (200-240 V; 380-500 V; 525-600 V).

(4) Jezeliliniowy Isc jest wiekszy niz warto$¢ w tabeli, nalezy dodac dfawiki liniowe (zobacz str. 37).

(5) Przemiennik dostarczany z zintegrowanym filtrem EMC kategorii C2 lub C3. Filtr moze byc¢ odfgczony.
(6) Filtr EMC dostepny jako opcja.

(7) Niezbedny dfawik liniowy (trzeba zamoéwi¢ oddzielnie, patrz strona 37).

Prezentacja: Charakterystyki: Wymiary: Schematy: Funkcje:
strony 48 do 49 strony 50 do 55 strony 77 do 82 strony 83 do 84 strony 89 do 104
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531252

Referencje (kontynuacja) Przemienniki czestotliwosci

do silnikbw asynchronicznych

Altivar 31
Przemiennik obudowany

Przystosowalne przemienniki obudowane (zakres czestotliwosci od 0,5 do 500 Hz)

Silnik Zasilanie liniowe Altivar 31
Moc wskazana Prad liniowy Moc Maks. Prad Maks. prad Moc Referencje (5) Masa
na tabliczce 2) pozorna spodziewa- znamio- chwilowy rozprasza-
znamionowej (1) ny prad Isc  nowy przez 60 s na przy
przy przy U2 4 4 kHz obcigzeniu
U1 (3) Znamiono-
wym
kW HP A A kVA kA A A w kg
Jednofazowe napiecie zasilania: 200...240 V  (5) 50/60 Hz, z wbudowanymi filtrami EMC
e e 0.18 0.25 3 25 0.6 1 1.5 23 24 ATV 31C018M2 6.300
B — 0.37 0.5 53 4.4 1 1 3.3 5 41 ATV 31C037M2 6.300
0.55 0.75 6.8 5.8 1.4 1 3.7 5.6 46 ATV 31C055M2 6.300
.’_\ ==
—_— E 0.75 1 8.9 7.5 1.8 1 4.8 7.2 60 ATV 31C075M2 6.300
= J| 1.1 1.5 121 10.2 24 1 6.9 10.4 74 ATV 31CU11M2 8.800
) 1.5 2 1568 133 3.2 1 8 12 90 ATV 31CU15M2 8.800
ATV 31C/Heeoe 2.2 3 21.9 184 4.4 1 11 16.5 123 ATV 31CU22M2 10.700
3-fazowe napiecie zasilania: 380...500 V. (5) 50/60 Hz, z wbudowanymi filtrami EMC
0.37 0.5 22 1.7 1.5 5 1.5 23 32 ATV 31C037N4 8.800
0.55 0.75 2.8 2.2 1.8 5 1.9 29 37 ATV 31C055N4 8.800
0.75 1 3.6 2.7 24 5 2.3 3.5 41 ATV 31C075N4 8.800
1.1 1.5 4.9 3.7 3.2 5 3 4.5 48 ATV 31CU11N4 8.800
1.5 2 6.4 4.8 4.2 5 4.1 6.2 61 ATV 31CU15N4 8.800
2.2 3 8.9 6.7 5.9 5 5.5 8.3 79 ATV 31CU22N4 10.700
3 - 109 83 71 5 71 10.7 125 ATV 31CU30N4 10.700
4 5 139 106 9.2 5 9.5 14.3 150 ATV 31CU40N4 10.700
(1) Moce znamionowe dla maksymalnej czestotliwo$ci przetaczania 4 kHz, przy pracy ciggtej. Czestotliwos$c przetgczania jest
nastawiana od 2 do 16 kHz.
Powyzej 4 kHz nalezy ograniczy¢ prad znamionowy przemiennika. Prad znamionowy silnika nie moze przekroczyc tej
warto$ci: zobacz krzywe ograniczania na str. 38.
(2) Warto$c¢ typowa dla silnika 4-biegunowego i maksymalnej czestotliwo$ci przetgczania 4 kHz, bez dodatkowych dfawikéw
liniowych, dla maksymalnego oczekiwanego pradu liniowego.
(3) Jezeli liniowy Isc jest wiekszy niz warto$¢ w tabeli, nalezy dodac dfawiki liniowe (zobacz str. 21).
(4) Aby zaméwic przemiennik w wersji obudowanej (przemiennik ATV31 w metalowej obudowie bez pokrywy) o mocy od 5,5 kW
do 15 kW skontaktuj sie z biurem Schneider Electric.
(5) Znamionowe napigecia zasilania, min. U1, maks. U2 (200-240 V; 380-500 V).
Prezentacja: Charakterystyki: Wymiary: Schematy: Funkcje:
strony 48 do 49 strony 50 do 55 strony 77 do 82 strony 83 do 84 strony 89 do 104
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PF080670

PF080647

Referencje (kontynuacja)
Altivar 312

Przemiennik czestotliwosci

Akcesoria, dokumentacja, czesci zamienne

Akcesoria
Opis Do Przemiennikow Referencja Waga
kg
Plyta montazowa ATV 312H018M2...H075M2 VW3 A9 804 0.290
do zamocowania ATV 312H018M3...HO75M3
na szynie 35mm 1.r ATV 312HU11M2, HU15M2 VW3 A9 805 0.385
ATV 312HU11M3...HU22M3
ATV 312H037N4...HU15N4
ATV 312H075S6, HU15S6
VW3 A9 804
Zestaw dostosowujacy UL typ 1 ATV 312H018M2...H075M2 VW3 A31812 0.400
Urzqdzenie mechaniczn('a moqowane pOd Altlvar 312. i ATV 312H018M3...HO75M3 VW3 A31811 0.400
Przeznaczony do bezposredniego podtaczenia przewodow
do przemiennika. ATV 312HU11M3, HU15M3 VW3 A31813 0.400
ATV 312HU11M2, HU15M2 VW3 A31814 0.500
ATV 312HU22M3
ATV 312H037N4...HU15N4
ATV 312H075S6, HU15S6
ATV 312HU22M2 VW3 A31815 0.500
ATV 312HU30M3, HU40M3
ATV 312HU22N4...HU40N4
ATV 312HU22S6, HU40S6
ATV 312HU55M3, HU75M3 VW3 A31816 0.900
ATV 312HU55N4, HU75N4
ATV 312HU55S6, HU75S6
ATV 312HD11M3, HD15M3 VW3 A31817 1.200
ATV 312HD11N4, HD15N4
ATV 312HD11S6, HD15S6
Dokumentacja
Opis Referencja Waga
kg
Opis oferty ,,Przemienniki i Serwonapedy” DVD-ROM VW3 A8 200 0.100
Zawiera (1):
m Dokumentacje technicznag (instrukcja programowania,
instrukcja montazu, przeglad oferty)
m Oprogramowanie SoMove lite
m Katalogi
m Broszury
Czesci zamienne
Opis Do Przemiennikéw Referencja Waga
kg
Karta kontrolna We/Wy ATV 312Heeeee VW3 A312 01 0.200
Wentylator ATV 312HU11M2, HU15M2 VZ3V3101 0.200
ATV 312HU11M3, HU22M3
ATV 312H037N4, HU15N4
VZ3 V3 101 ATV 312H075S6, HU15S6
ATV 312HU22M2 VZ3V3102 0.200
ATV 312HU30M3, HU40M3
ATV 312HU22N4, HU40N4
ATV 312HU22S6, HU40S6
ATV 312HU55M3, HU75M3 VvZ3V3103 0.200
ATV 312HU55N4, HU75N4
ATV 312HU55S6, HU75S6
ATV 312HD11M3, HD15M3 VZ3V3104 0.300
ATV 312HD11N4, HD15N4
ATV 312HD11S6, HD15S6
(1) Zawartos$¢ DVD-ROM jest dostepna na stronie www.schneider-electric.pl.
Prezentacja: Charakterystyki: Wymiary: Schematy: Funkcje:
strony 48 do 49 strony 50 do 55 strony 77 do 82 strony 83 do 84 strony 89 do 104
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Prezentacja Przemiennik czestotliwosci

Altivar 312
Komunikacja

Magelis XBT Modicon M340

]

Prezentacja

3 Przemiennik czestotliwosci Altivar 312 zostat zaprojektowany w taki sposob aby
komunikowac sig z wiekszoscig dostepnych na rynku urzadzen przemystowych.
il 4 0 Posiada protokoty komunikacyjne Modbus i CanOpen jako standard. Moze by¢
Modbus takze podtaczony do innych sieci komunikacyjnych za pomocg szerokiej gamy
opcjonalnych kart komunikacyjnych.

@ }‘ 4 Standardowa konfiguracja

Altivar 312 jest wyposazony w karte kontrolng We/Wy 1 ktéra zawiera:
m Terminal We/Wy, zawierajacy:

T »

A'Tv312I AITV312I AITV312 [ 1 T, -
O Szes¢ wejsc¢ logicznych : LI1 do LI6
ATV 61 O Trzy wejscia analogowe: Al1 do Al3
Przyktad potaczenia szeregowego Modbus O Dwa wyjscia analogowe: AOV i AOC (1)
O Dwa przekazniki wyjsciowe: R1iR2
m Port Modbus/CanOpen dostepny za pomocg konektora RJ45
Magelis XBT Modicon M340

Port komunikacyjny Modbus/CanOpen jest przeznaczony do sterowania
przemiennikiem za pomoca sterownika PLC lub innego kontrolera.

! Jest takze uzywany do podtaczenia oprogramowania konfiguracyjnego i HMI:
CANopen m Zdalny terminal

m Zdalny terminal graficzny

m Oprogramowanie SoMove

} { m Oprogramowanie SoMove Mobile

o o
g g
= =
g 8

SOF m Narzedzia Simple Leader i Multi Leader
XCC enkoder 1
ATV 312 Karty komunikacyjne do zastosowan przemystowych
[ i Dostepnych jest kilka karty komunikacyjnych 2, ktére sg montowane zamiast karty

ATV 61 kontrolnej We/Wy 1

Karty komunikacyjne:

m Karta CANopen Daisy chain, patrz strona 28.
Przyktad potgczenia sieci CanOpen m Karta DeviceNet

m Karta PROFIBUS DP

Sensors

Moduty komunikacyjne

Altivar 312 moze byc¢ podtaczony takze do innych sieci poprzez dostepne opcjonalne
moduty komunikacyjne:

m Sie¢ Modbus TCP poprzez mostek Ethernet/Modbus

m Sie¢ Fipio poprzez bramke Filio/Modbus

(1) W momencie zastapienia karty sterowania Wej/Wyj 1 przez opcjonalng karte
komunikacyjng 2, ATV 312HeeeM2 oraz ATV 312HeeeN4 moze by¢ zamawiany bez karty

Wej/Wyj.
(2) Kombinacja karty Wej/Wyj i karty komunikacyjnej nie jest mozliwa w jednym przemienniku
ATV312.

Przyktad montazu karty komunikacyjnej

Funkcje: Charakterystyki: Referencje:

strona 60 strona 60 strona 62
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Funkcje, Przemiennik czestotliwosci
Charakterystyki Altivar 312

Komunikacja

Funkcje

Wszystkie funkcje Altivar 312, sg dostepne za pomoca kart komunikacyjnych:
m Kontrola

m Monitoring

m Nastawy

m Konfiguracja

Kontrola predkosci i referencja moze pochodzi¢ z réznych zrédet:

m Wejscie logiczne lub terminal analogowych We/Wy

m Komunikacja

m Terminal zdalny

Funkcje zaawansowane przemiennika Altivar 312 moga by¢ uzyte do zarzadzania
przetaczaniem zrodta kontroli w zaleznosci od wymagan.

Altivar 312 jest kontrolowany zgodnie z profilem CIA 402.

Monitoring komunikacji odbywa sie zgodnie z kryteriami specyficznymi dla danego
protokotu.

W zaleznosci od typu protokotu reakcja na wystapienie btedu moze by¢
skonfigurowana nastepujaco:

m Zatrzymanie wybiegiem, zatrzymanie po rampie, szybkie zatrzymanie

m Podtrzymanie ostatniej komendy

m Zwolnienie do wczesniej nastawionej predkosci

m Ignorowac btad

Charakterystyka karty CanOpen Daisy chain VW3 A312 08 (1)

Struktura Konektor 4 konektory:
m 1 usuwalny terminal Srubowy:
3 wejscia logiczne LI1 do LI3
2 analogowe wejscia Al2 i A3
1 wyjscie przekaznikowe: R2
2 konektory RJ45 do potaczenia daisy chain do sieci CanOpen
1 konektor RJ45 do potaczenia szeregowego Modbus

EEROOO

(1) Inne charakterystyki karty CanOpen daisy chain sg identyczne jak protokét przemiennika
CanOpen. Patrz strona 20.

Charakterystyka karty DeviceNet VW3 A312 09

Struktura Konektor 3 konektory:
m 1 usuwalny terminal Srubowy:

O 3 wejécia logiczne LI1 do LI3
O 2 analogowe wejscia Al2 i Al3
O 1 wyjscie przekaznikowe: R2
m 1 konektor $rubowy, 5.08, do potaczenia z siecig DeviceNet
m 1 konektor RJ45 do potaczenia szeregowego Modbus
Predkos$¢ transmisji 125 kbps, 250 kbps lub 500 kbps, konfigurowalne za pomoca przetacznikow
Adresowanie 1 do 63, konfigurowalne za pomoca przetacznikéow
Funkcje Zmienne periodyczne ODVAAC profil napedowy 20, 21,70 71
ATV312 profil domysiny (CIA402) 100i 101
Tyo wymiany Wejscia: odpytywanie, zmiana stanu, periodyczne
Wyijscia: odpytywanie
Automatyczna wymiana Nie
urzadzenia
Monitorowanie komunikacji Moze by¢ dezaktywowane

Time-out moze by¢ ustawiony przez konfigurator sieci DeviceNet

Diagnostyka Diody LED Jedna dwu kolorowa dioda na karcie : ,MMS” (status)

Plik konfiguracyjny Plik EDS jest dostepny na stronie www.schneider-electric.com lub ptycie DVD-ROM
Prezentacja: Referencje:

strona 59 strona 62
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Charakterystyki (kontynuacjia), Przemiennik czestotliwosci

Referencje

Altivar 312
Komunikacja

Charakterystyka karty PROFIBUS DP VW3 A312 07

Struktura

Konektor

3 konektory:

1 usuwalny terminal Srubowy:
O 3 wejscia logiczne LI1 do LI3
O 2 analogowe wejscia Al2 i Al3
O 1 wyjscie przekaznikowe: R2
[ ]
[ ]

1 konektor srubowy, 5.08, do potgczenia z siecig PROFIBUS DP
1 konektor RJ45 do potaczenia szeregowego Modbus

Predkos$¢ transmisji

9600 bps, 19.2 kbps, 93.75 kbps, 187.5 kbps, 500 kbps, 1.5 Mbps, 3 Mbps, 6 Mbps or 12 Mbps

Adresowanie

1do 126, konfigurowalne za pomoca przetacznikéw

Funkcje

Zmienne periodyczne

Wejscie: 4 PKW i 2 PZD
Wyjscie: 4 PKW i 2 PZD

Wymiana danych

Przez periodyczne zmienne PKW

Profil

IEC 61800-7 (CIA402)

Diagnostyka

Diody LED

2 diody LED na karcie: ,ST” (status) i ,DX” (wymiana danych)

Plik Konfiguracyjny

Referencja kart komunikacyjnych (1)

Plik GDS jest dostepny na stronie www.schneider-electric.pl lub ptycie DVD-ROM

Oznaczenie Referencja Waga
kg
Karta komunikacyjna CANopen Daisy chain VW3 A312 08 0.200
Patrz strona 28
Karta komunikacyjna DeviceNet VW3 A312 09 0.200
Karta komunikacyjna PROFIBUS DP VW3 A312 07 0.200

(1) W momencie zastapienia karty sterowania Wej/Wyj przez opcjonalng karte komunikacyjna,
ATV 312HeeeM2 oraz ATV 312HeeeN4 moze by¢ zamawiany bez karty Wej/Wyj.

Prezentacja:
strona 59

Funkcje:
strona 60

Scléneider 61
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Referencje (kontynuacja)

Przemiennik czestotliwosci

Altivar 312
Komunikacja

Modicon M340 (1)

Potaczenie szeregowe Modbus
Akcesoria do potaczenia za pomoca rozgateziacza i konektoréow RJ45

Electric

I [
U Opis Numer Diugos¢ Referencja Waga
U 3 (8] m kg
é Modut rozdzielacza Modbus 1 - LU9 GC3 0.500
s 2 3 2 3 4 10zlaczytypuRJI45i 1 listwa
3 ‘ z zaciskami $rubowymi
F g L FL
8 Przewéd do sieci Modbus 2 0.3 VW3 A8 306 R03 0.025
= — Wyposazony w 2 konektory RJ45 1 VW3 A8 306 R10 0.060
| | N 3 VW3 A8 306 R30 0.130
2 2 2 3 3
Rozgateziacz T Modbus 3 0.3 VW3 A8 306 TF03 -
(z zintegrowanym przewodem) 1 VW3 A8 306 TF10 _
Rezystor R=120Q 4 - VW3 A8 306 RC 0.200
: : : : : : : : terminujacy C=1nf
o o o g‘j:g”gktzfow R=1500Q 4 - VW3 A8 306 R 0.200
ATV 312 (34
Przykiad potgczenia sieci Modbus za pomocg rozgateziacza Akcesoria do polaczenia za pomoca rozgaleziacza TAP
i konektoréw RJ45 . . .
Opis Numer Dlugosé Referencja Waga
m kg
Modicon M340 (1) Puszka abonenck.a I\’IIot.ibus . 5 - TSX SCA 62 0.570
2 x ztgcze SUB-D, zenskie, 15-pin oraz
2 listwy z zaciskami Srubowymi,
LR zakonczenie linii typu RC
| h Do podtaczen nalezy uzy¢ kabli
) VW3 A8 306
£
% Puszka weztowa Modbus 6 - TSX SCA50 0.520
° 3 listwy z zaciskami Srubowymi,
3 . . T
2 zakonczenie linii typu RC
g 10 Do podtaczen nalezy uzy¢ kabli
L VW3 A8 306 D30
RS485 podwadjnie ekranowana 7 100 TSXCSA 100 -
skrecona para 200 TSX CSA 200 -
9 dostarczany bez wtykow
500 TSX CSA 500 -
Przewéd do sieci Modbus 8 3 VW3 A8 306 0.150
1 zlacze RJ 45 1 ztacze SUB-D meskie,
15-pin dla TSX SCA 62
‘ Przewéd do sieci Modbus 9 3 VW3 A8 306 D30 0.150
ATV 312 1 ztacze RJ 45,
Przykiad potaczenia sieci Modbus za pomoca rozgateziacza drugiej strony gote korcowki
TAP Rezystor R=120Q 10 - VW3 A8 306 DRC 0.200
terminujacy do sieci C =1 nf
Modbus do zaciskow R = 150 3 10 - VW3 A8 306 DR 0.200
o 8 : - $rubowych
P of o 2 (34
i ' : SE (1) Sprawdz w katalogu ,,Sterowniki programowalne M340”.
L Moaie (2) Przewdd zalezny od sterownika PLC
o @ o @ (3) Zalezy od architektury sieci. Sprawdz w katalogu ,,Przemienniki czestotliwosci
i serwonapedy”.
TSX SCA 62 TSX SCA 50 (4) Srzedawane po 2
Prezentacja: Funkcje: Charakterystyki:
strona 59 strona 60 strona 60
62 Scl&neider



Referencje (kontynuacja)

Przemiennik czestotliwosci

Altivar 312
Komunikacja

Modicon M340 (2)

a
=

3 Oa -1

E

T2

& | &

3 3

AT 1 ¢ ]

ATV 312 + VW3 A312 08 card

CANopen machine bus (1)

Zoptymalizowane rozwigzanie potaczenia Daisy chain
CanOpen

Modicon M340 (2)

&

|_l|_

L

ATV 312

Konwencjonalne potgczenie sieci CanOpen

TCS CAR013M120

Protoké6t CanOpen

Potaczenie za pomoca karty komunikacyjnej CANopen Daisy chain
(Zoptymalizowane rozwigzanie potaczenia Daisy chain CanOpen)

Opis Numer Diugosé

m
Karta komunikacyjna CANopen Daisy 1
chain

Referencja

VW3 A31208

Waga
kg
0.200

Rezystor terminujacy do sieci 2 -
CanOpen
Do konektora RJ45 (4)

TCS CAR013M120

Przewody CanOpen 3 0.3

VW3 CAN CARRO3

0.050

Wyposazony w 2 konektory RJ45 1

Inne akcesoria potaczen i przewody (1)
Opis Numer Diugosé
m

Przewéd CanOpen 4 50

VW3 CAN CARR1

Referencja

TSX CAN CA50

0.500

Waga
kg
4.930

Przewod standardowy, znak C€ 100

TSX CAN CA100

8.800

Certyfikat UL, halogen-free,
Stabopalne (IEC 60332-1) 300

TSX CAN CA300

24.560

Przewéd CanOpen 4 50

TSX CAN CB50

3.580

Przewod standardowy, znak C€ 100

TSX CAN CB100

7.840

Certyfikat UL,
Stabopalne (IEC 60332-1) 300

TSX CAN CB300

21.870

Przewéd CanOpen 4 50

TSX CAN CD50

3.510

Przewod do agresywnego $rodowiska 100

TSX CAN CD100

7.770

(3) lub ruchomych instalacji, znak C€
halogen-free, Stabopalne (IEC 60332-1) 300

TSX CAN CD300

21.700

Puszka weztowa CanOpen 5 -
Wyposazona w:

m 2 terminale Srubowe

m 2 konektory RJ45 do podtaczenia

napedow

m 1 konektor RJ45 do podtaczenia PC

VW3 CAN TAP2

0.480

Rozgateziacz Daisy chain - 0.6
Wyposazony w:

m 2 terminale srubowe do potaczenia

CanOpen Daisy chain

m 1 przewdd wyposazony w konektor

RJ45 do potaczenia napedu

TCS CTN026M16M

Rozgateziacz Daisy chain - 0.3
Wyposazony w:

m 2 terminale $rubowe do potaczenia

CanOpen Daisy chain

m 1 przewdd wyposazony w konektor

RJ45 do potaczenia napedu

TCS CTN023F13M03

Rezystor terminujacy CanOpen - -
Do terminala $rubowego (4)

TCS CAR0OTNM120

(1) Inne akcesoria do potgczen patrz katalog , Sieci komunikacyjne”.

(2) Patrz katalog ,, Sterowniki programowalne M340”
(3) Standardowe $rodowisko:

- Zadnych szczegdlnych ograniczen

- Temperatura pracy pomigdzy +5 °C i +60 °C.

- Stata instalacja

Agresywne Srodowisko:

- Odpornosc na weglowodory, oleje przemystowe, detergenty, odpryski stopéw.

- Wilgotnos¢ do 100%
- Stone $rodowisko
- Temperatura pracy -10°C i +70 °C
- Duze wahania temperatury
(4) Sprzedawane po 2.

Prezentacja:
strona 59

Funkcje:
strona 60

Charakterystyki:
strona 60
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PF539848

Referencje (kontynuacja) Przemiennik czestotliwosci

Altivar 312
Komunikacja

Inne sieci komunikacyjne

;% [ Opis Przewody do Referencja Waga
£ podtaczenia kg
Keadyl Ethernet/Modbus (7) VW3 A8 306 D30 TSXETG 100 -
Bramka/Router (2)
KlasaB10

Do potaczenia z siecig Modbus TCP

Bramka Filio/Modbus (3) VW3 A8 306 Ree LUF P1 0.240
Do potaczenia z siecig Fipio (2)

(1) Patrz katalog ,Sieci komunikacyjne”.
(2) Patrz strona 27.

TSXETG 100 (3) Patrz katalog , TeSys U”.
Prezentacja: Funkcje: Charakterystyki:
strona 59 strona 60 strona 60
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Prezentacja Przemiennik czestotliwosci

Referencje Altivar 312
Opcja: Narzedzia dialogu

Terminal zdalny (1)

Terminal zdalny jest stosowany do ulokowania sterowania lokalnego Altivar 312 na
drzwiach obudowy IP54 lub IP65.

PF080659

1 Stosuje sie:
m Do zdalnej kontroli, nastaw i konfiguracji przemiennika
4 2 m Do wyswietlania statusu i btedéw przemiennika.
Maksymalna temperatura pracy 50°C.
3 Opis
1 4-cyfrowy wyswietlacz
) 2 Nawigacja A, ¥ iwybor przycisku ENT, ESC
Terminal zdalny z otwarta przesfona 3 Przyciski kontroli lokalnej silnika:

- RUN: start silnika

- FWD/REV: odwraca kierunek obrotéw

- STOP/RESET: zatrzymuije silnik/resetuje btad
4 Wybor trybu pracy MODE.
5 Pokrywa do dostepu do kontroli lokalnej

PF080657

s Referencje

Opis Stopien Dlugos¢ Referencja Waga

(A (=] ochrony m kg
e O Terminal zdalny IP 54 - VW3 A1006 0.250
Niezbedny jest przewdd do sterowania P 65 _ VW3 A1007 0.275

[I I 5 zdalnego, VW3 A1 104Ree

Przewéd zdalny 1 VW3 A1 104R10 0.050
Terminal zdalny z zamknietg przestong Wyposazony w2 RJ45 3 VW3 A1 104R30 0.150

Terminal zdalny graficzny (2)
Terminal zdalny graficzny jest wspdlny dla wszystkich przemiennikéw, umozliwia
prosta konfiguracje diagnostyke.
Gtowne funkcje:
m Ekran graficzny wyswietla 8 lini po 24 litery.
m Przycisk nawigacyjny pozwala na szybki i prosty dostep do wszystkich menu.
m Jest dostarczany z 6 jezykami w standardzie (Chinski, Angielski, Francuski,
Polski, Niemiecki, Wioski i Hiszpanski). Dostepne jezyki, sg mozliwe do zmiany za
pomoca narzedzia Multi-Loader (VW3 A8 121).
Maksymalna temperatura pracy terminala to 60 °C, stopien ochrony IP54.
Opis
1 Terminal graficzny:
- 8lini po 24 litery, 240x160 pikseli, duze cyfry
2 Przyciski funkcyjne (nie operacyjne w Altivar 312)
3 Przycisk nawigacyjny: obrotowy *: przejdz do kolejnej/poprzedniej lini, zwieksz/
zmniejsz warto$c¢ - nacisnigcie: zapamietaj aktualng wartos¢ (ENT).
Przycisk ESC: anuluj warto$¢, powrdt do poprzedniego menu
4 Przyciski sterowania lokalnego silnika:
- RUN: start silnika
- STOP/RESET: zatrzymanie silnika reset btedu
- FWD/REV: odwrdécenie kierunku obrotow
5 Terminal zdalny graficzny
6 Przewadd zdalny
7 zenski/zenski adapter RJ45

PF090011

Referencje
Opis Numer Dlugos¢ Referencja Waga
m kg
Terminal zdalny graficzny 5 - VW3 A1 101 -
Przewod zdalny VW3 A1 104Reee,
i adapter RJ45 VW3 A1 105,
) . muszg byc¢ dostarczone
Zdalny terminal graficzny Przewéd zdalny 6 1 VW3A1104R10  0.050
Zeniski/zenski adapter RJ45 Wyposazony w 2 x RJ45 3 VW3A1104R30  0.150
;d y o 5 VW3 A1 104R50 0.250
ainy preewo 10 VW3A1104R100 0500
Zenskilzenski adapter RJ45 7 - VW3 A1 105 0.010
(1) Jesli Altivar 31 jest zastgpiony na Altivar 312 mozna zastosowac terminal zdalny VW3A1101.
Patrz strona www.schneider-electric.pl.
(2)Wersja oprogramowania terminala graficznego musi by¢ 2 V1.1.1E19. Wgranie nowego
oprogramowania jest mozliwe za pomocg narzedzia Multi-Loader (VW3A8121). Patrz strona 31.
Wymiary:
strony 77 do 82
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PF090122

PF090117A

PF090118A

Prezentacja
Referencje

Przemiennik czestotliwosci

Altivar 312
Opcja: Narzedzia dialogu

Konfiguracja za pomocg oprogramowania
SoMove dla telefonéw komérkowych

Konfiguracja za pomocg narzedzia ,,Simple
Loader” potgczonego z ATV312

Konfiguracja za pomocg narzedzia ,Multi Loader”
potgczonego z ATV312

Oprogramowanie SoMove
Oprogramowanie SoMove stuzy do przygotowania pliku z konfiguracja.
Potaczenie jest mozliwe za pomoca komputera PC:

m Bezposrednio uzywajac przewodu USB/RJ45 (TCSM CNAM 3M002P)
m Za pomocg potaczenia bezprzewodowego Bluetooth (VW3 A8 114)
Patrz strona 32.

Oprogramowanie SoMove dla telefonéw komoérkowych (1)
Oprogramowanie SoMove dla telefonéw komérkowych stuzy do edycji konfiguraciji
napedu.

Konfiguracja moze by¢ zapamietana, zaimportowana z PC lub wyeksportowana do
PC lub napedu wyposazonego w adapter bluetooth (VW3 A8 114).
Oprogramowanie SoMove dla telefonéw komérkowych oraz pliki konfiguracyjne, sg
dostepne na naszej stronie www.schneider-electric.pl.

Referencje
Opis Referencja Waga
kg

Oprogramowanie SoMove dla telefonéw - -
komérkowych (1)
Dostepne na naszej stronie
www.schneider-electric.pl.
Adapter Modbus-bluetooth VW3 A8 114 0.155
Zawiera:

- 1 adapter Bluetooth (zasieg 10 m, klasa 2)

z konektorem RJ45

- 1x0.1m przewdd z 2 x RJ45

-2

Narzedzia konfiguracyjne Simple Loader i Multi Loader

Oprogramowanie Simple Loader stuzy do kopiowania konfiguracji z jednego napedu
do drugiego za pomocg ztgcza RJ45. Obydwa napedy musza by¢ zasilone.

Oprogramowanie Multi Loader umozliwia kopiowanie wielu konfiguracji z PC lub
napedu i wgrania do innego napedu. Napedy muszg byc¢ zasilone.

Potgaczenie za pomoca;:

m PC za pomoca portu USB

m Naped za pomocag portu komunikacyjnego RJ45

Referencje
Opis Referencja Waga
kg
Narzedzie Simple Loader VW3 A8 120 -
Dostarczane z przewodem 2 x RJ45
Narzedzie Multi Loader VW3 A8 121 -
Dostarczane z:

- 1 przewdd 2 x RJ45

- 1 przewdd z konektorem typu AUSB i jednym
konektorem mini B USB

- 1x2 GB SD karta pamigci

- 1 x adapter RJ45 zenski/zenski

- 4 baterie AA/LR6 1.5V

(1) Wymagania minimalne dla oprogramowania SoMove dla telefonéw komérkowych mozna
znalezc¢ na naszej stronie internetowej www.schneider-electric.pl
(2) Zawiera takze inne elementy umozliwiajgce podigczenie urzadzen firmy Schneider Electric
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Prezentacja,
Funkcje

Oprogramowanie SoMove

SoMove
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Funkcja oscyloskopu

Oprogramowanie SoMove jest programem przyjaznym dla uzytkowniak i stuzy do
konfiguracji nastepujacych urzadzen:

m Przemienniki czestotliwosci ATV 12, ATV 312, ATV 31, ATV61 i ATV 71

m Softstarty ATS 22, ATS 48

m TeSys U

m TeSysT

m Serwonapedy Lexium 32

Oprogramowanie SoMove zawiera funkcje potrzebne do przeprowadzenia:

m Konfiguracji

m Ustawien

m Serwisu

Oprogramowanie SoMove moze uzywaé potaczenia za pomocg przewodu USB/
RJ45 lub potaczenia bezprzewodowego bluetooth. Oprogramowania SoMove jest
takze kompatybilne z narzedziami Multi Loader oraz oprogramowaniem SoMove dla
telefonéw komérkowych.

Zastosowanie powyzszych narzedzi zaoszczedzi czas niezbedny do kopiowania,
edytowania i konfiguracji plikdw konfiguracyjnych napedu.

Oprogramowanie SoMove i inne oprogramowanie zwigzane z napedami moga by¢
pobrane z naszej strony www.schneider-electric.pl.

Przygotowanie konfiguracji bez podtaczania si¢ do napedu
Oprogramowanie SoMove umozliwia podglad i zapamigtane konfiguracji bez
potrzeby podiaczania sie do napedu. Ten tryb moze by¢ uzywany do generowania
konfiguracji napedu.

Konfiguracja moze by¢ zapamietana, wydrukowana lub wyeksportowana.

Duza liczba funkgiji jest dostepna bez potrzeby podtaczania sie do napedu:

m Oprogramowanie konfiguracyjne

m Funkcja poréwnania konfiguraciji

m Zapamietywanie, kopiowanie, drukowanie i tworzenie plikow konfiguracyjnych
i eksportowanie do narzedzia Multi Loader, SoMove dla telefonéw komérkowych,
Excel.

Konfiguracja
Jesli PC jest podtgczony do urzadzenia oprogramowanie SoMove moze by¢é
zastosowane do:

m Transferu konfiguracji do napedu

m Monitoring i nastawy:

O Oscyloskop

O Podglad parametrow

m tatwa kontrola napedu

B Zapamietanie ostatecznej konfiguracji

Serwis
Oprogramowanie SoMove moze by¢ uzyte do:

m Poréwnanie konfiguracji napedu z konfiguracjg zapamietang na PC.
m Transfer konfiguracji do napedu
m Poréwnanie wykreséw oscyloskopu
m Zapamietanie wykreséw oscyloskopu i historii bledow
Interfejs uzytkownika

Oprogramowanie SoMove daje mozliwos$¢ szybkiego dostepu do wszystkich
informacji urzadzenia:

m My Device: wysSwietla wszystkie informacje o urzadzeniu (typ, referencje,
oprogramowanie, wersja, karty opcjonalne, etc.)

m Parameters: Wyswietla wszystkie parametry napedu

m Faults: Wyswietla liste btedow

m Monitoring: wyswietla stan napedu, stan wej$¢ i wyj$¢ oraz umozliwia stworzenie
wiasnych paneli monitoringu

m Oscilloscope: Funkcja oscyloskopu do monitoringu i uruchomienia napedu
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Funkcje (kontynuacja), Oprogramowanie SoMove
Referencje

Funkcje (kontynuacja)

Potaczenia

Potaczenie szeregowe Modbus
Komputer z oprogramowanie SoMove moze by¢ podtaczone do napedu
bezposrednio za pomoca konektora RJ45 na urzadzeniu i portu USB w PC (przewod
USB/RJ45).
Patrz referencje ponize;j.

Potaczenie bezprzewodowe bluetooth

Oprogramowanie SoMove moze sie komunikowa¢ z napedem wyposazonym

w adapter Modbus - Bluetooth za pomocg komunikacji bluetooth. Adapter jest
podiaczony za pomoca konektora RJ45. Posiada zasieg 10m (klasa 2). Jesli PC nie
posiada komunikacji bluetooth nalezy zastosowa¢ adapter USB-Bluetooth.

Patrz tabela referencji ponize;.

Referencje
Oznaczenie Opis Referencja Waga
kg
[ —— Oprogramowanie  Zawiera: (1) -
SoMove m Oprogramowanie SoMove dla PC
(kraje: Chiny, Francja, Niemcy, Wtochy,
Hiszpania)
m Dokumentacje techniczng

Przewéd USB/RJ45 Stosowane do potaczenia PC do TCSM CNAM 3M002P -
napedu. Przewdd o dlugosci 2,5m,
konektor USB(PC) i konektor RJ45
(naped)

Adapter Modbus-  Umozliwia komunikacje przez Bluetooth VW3 A8 114 0.155
Bluetooth Zawiera:

. m 1 adapter bluetooth (zasieg 10m,

Oprogramowanie SoMove klasa 2) z konektorem RJ45

m - Do SoMove 1 x 0,1m przewdd 2 x

RJ45

m - Do TwidoSuite: 1 x 0,1m przewdd 1

RJ45 i konektor mini DIN

Adapter do PC USB Adapter niezbedny w przypadku braku VW3 A8 115 0.290
Bluetooth komunikacji bezprzewodowej Bluetooth

w PC.

Podtaczany do portu USB w PC. Zasieg

10m (klasa 2)

Srodowisko pracy
Oprogramowanie SoMove pracuje z:
m Microsoft Windows SP3
m Microsoft Windows Vista
m Pentium IV, 1 GHz, 1 GB twardego dysku, 512 MB RAM (konfiguracja minimalna)
(1) Dostepne na stronie internetowej www.schneider-electric.pl.

PF539785
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Prezentacja,
Charakterystyki

Przemiennik czestotliwosci

Altivar 312
Opcje: rezystory hamowania

Prezentacja

Charakterystyki ogolne

Rezystor umozliwia przemiennikowi Altivar 312 hamowanie do zatrzymania lub
operacje hamowania, przez rozpraszanie energii.

Dostepne sg dwa typy rezystorow:

m model obudowany (obudowa IP 20) przeznaczony do spetnienia wymagan EMC
i zabezpieczony przez tgcznik temperaturowy lub przekaznik termiczny.
Montowane na zewnatrz obudowy.

m  model nieostoniety (IP 00) tylko dla niskich mocy znamionowych

Zastosowanie

Sa one przeznaczone do aplikacji maszynowych z wysoka bezwtadnoscia,
obcigzeniami napedowymi, maszynami z szybkimi cyklami.

Typ rezystora hamowania VW3 A7 723 do VW3 A7 725 VW3 A7 701 do VW3 A7 705
Temperatura otoczenia Praca °C 40 0...+50
Dookota urzadzenia Sktadowanie °C -25..+70
Stopien ochrony obudowy IP 00 IP 20
Ochrona termiczna Brak Poprzez tacznik temperaturowy lub
przemiennik czestotliwosci
tacznik temperaturowy (7) Temperatura zadziatania °C - 120
Maks. napigcie — maks. prad - 250V~ -1A
Min. napigcie — min. prad - 24V =-0.1A
Maksymalna rezystancja styku | mQ - 60
Wspoétczynnik obcigzenia rezystorow Srednia warto$¢ mocy, ktéra moze byé rozproszona przez rezystor w obudowie
przy 40°C jest okre$lana przez wspétczynnik obcigzenia hamowania odpowiedni
dla wigkszosci zwyktych aplikacii.
Tranzystor hamowania jest tak dobrany aby tolerowat:
- Moc znamionowg ciggta silnika
- 150% znamionowej mocy silnika przez 60s

(1) Zestyk musi byc¢ podtgczony szeregowo (stuzy do sygnalizacji lub sterowania stycznikiem liniowym).
Wspétczynnik obcigzenia i okreslenie mocy znamionowej

Predkos¢

VN S

T

Czas

Wspodiczynnik obcigzenia: -tT—

t: czas hamowaniaw s

T: czas cykluw s

Diagram 1

Wykres mocy sredniej w funkcji momentu
hamowania dla wspotczynnika obcigzenia.

K1
1
60%1
- 40%-|
T+ 20%
01 10%]
0,06
5%—|
Lt
= 2%
/ o
0,01 L—
0,001
0,1 0,5 0,6 1 1,5 Tb/Tn
Przyktad:

Moc silnika Pm =4 kW

Sprawnos¢ silnika n = 0.85

Moment hamowania Tb = 0.6 Tn

Czas hamowaniat=10s
CzascykluT=50s t
Wspétczynnik obcigzenia fm = T°= 20%

Uzyj diagramu 1 do okreslenia wspotczynnika K1
odpowiadajgcego momentowi hamowania 0.6 Mn
i wspotczynnikowi obcigzenia 20%: K1 = 0.06

Srednia warto$é¢ mocy, ktéra moze by¢ rozproszona przez rezystor w obudowie
przy 40°C jest okreslana przez wspétczynnik obcigzenia hamowania odpowiedni
dla wigkszosci zwyktych aplikacji. Wspotczynnik obcigzenia jest zdefiniowany
powyzej.

Dla aplikacji specyficznych (np. tasmociggowych), znamionowa moc rezystora
powinna by¢ przedefiniowana przez obliczenie nowego wspdétczynnika
obcigzenia.

Diagram 2
Dopuszczalne obcigzenie rezystora w funkcji czasu (krzywe charakterystyczne).

20K2\
18
16 \

N

14 \\
12 AN
N
10
N
8
7
6
4 Suug
2 —+ Al
0 t(s)
1 10 100 1000

Uzyj diagramu 2 do okreslenia wspétczynnika K2 odpowiadajacego czasowi
hamowania 10 s.
K2=7

Znamionowa moc rezystora (Pn) musi by¢ wieksza niz:

_ 1 _ 4103 N
Pn—PmXK1xn(1+@x—fﬁ)_4.1O XO,OGXO,8(1+7XO.2) 350 W
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105659

Referencje

Przemiennik czestotliwosci

Altivar 312

Opcje: rezystory hamowania

Do napedu Minimalna Wartos¢ Srednia moc Referencja Waga
wartos¢ rezystancji dostepna przy
;(;)zystancji W
Q Q w w kg
Rezystory hamowania niezabezpieczone
ATV 312H018M2...H075M2 40 100 32 28 VW3 A7 723 0.600
ATV 312HU11M2, HU15M2 27
ATV 312H018M3...HO75M3 40
ATV 312HU11M3, HU15M3 27
ATV 312H037N4...HO75N4 80
ATV 312HU11N4...HU22N4 54
ATV 312H075S6 96
ATV 312HU15S6, HU22S6 64
ATV 312HU30N4 55 100 40 35 VW3 A7 725 0.850
ATV 312HU40N4 36
ATV 312HU40S6 44
ATV 312HU22M2, 25 68 32 28 VW3 A7 724 0.600
ATV 312HU22M3
ATV 312HU30M3 16

ATV 312H018M2...H075M2 40 100 58 50 VW3 A7 701 2.000
ATV 312HU11M2, HU15M2 27

ATV 312H018M3...H075M3 40

ATV 312HU11M3, HU15M3 27

ATV 312H037N4...H075N4 80

ATV 312HU11N4...HU22N4 54

ATV 312HU22M2, 25 60 115 100 VW3 A7 702 2.400
ATV 312HU22M3

ATV 312HU30M3 16

ATV 312HU30N4 55 100 58 50 VW3 A7 701 2.000
ATV 312HU40N4 36

ATV 312HU55N4 29 60 115 100 VW3 A7 702 2.400
ATV 312HU75N4 19

ATV 312HU55S6 34

ATV 312HU75S6 23

ATV 312HU40M3 16 28 231 200 VW3 A7 703 3.500
ATV 312HD11N4, HD15N4 20

ATV 312HD11S6, HD15S6 24

ATV 312HU55M3, HU75M3 8 15 1154 1000 VW3 A7 704 11.000
ATV 312HD11M3, HD15M3 5 10(3) 1154 1000 VW3 A7 705 11.000

(1) Zaleznie od mocy przemiennika.

(2) Moc, ktéra moze by¢ rozproszona przez rezystor o temperaturze maksymainej 115°C, co odpowiada maksymalnemu

VW3 A7 701 f A IO
przyrostowi temperatury 75°C w temperaturze otoczenia 40°C.
(3) Rozne warto$ci rezystancji sq otrzymywane w zaleznosci od potgczen opisanych w instrukcjach rezystora.
Wymiary: Schematy:
strony 77 do 82 strony 83 do 84
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Prezentacja,
Charakterystyki

Przemiennik czestotliwosci

Altivar 312
Opcje: diawiki sieciowe

Prezentacja

Charakterystyki

Typ dtawika sieciowego

Zgodnos$¢ z normami

Dtawiki sieciowe dostarczajg ulepszonej ochrony przeciw przepieciowej na
zasilaniu i ograniczajg znieksztatcenia harmoniczne pradu wytwarzane przez
przemiennik.

Dtawiki sieciowe stuzg do ograniczenia pradu liniowego.
Sa zaprojektowane zgodnie ze standardem IEC 61800-5-1 (VDE 0160 poziom 1
wysoka energia przepig¢ na zasilaniu).

Wartosci indukcyjnosci sg okreslane dla spadku napiecia od 3% do 5%
znamionowego napiecia liniowego. Wyzsze wartosci indukcyjnosci bedg
przyczyng strat momentu.

Stosowanie dtawikow sieciowych jest szczegdlnie zalecane dla ATV 312HeeeM2,
ATV 312HeeeM3 i ATV 312HeeeN4 w przypadku:

m Zasilanie ze znaczacymi zaburzeniami od innych urzadzen (interferencje,
przepiecia)

m Zasilanie z asymetria napiecia > 1,8% napiecia znamionowego

m Przemiennik zasilany mocg przez siec o bardzo niskiej impedanc;ji (w poblizu
transformatora o mocy 10 razy wigkszej niz moc przemiennika)

m Zainstalowanie duzej liczby przemiennikoéw czestotliwosci w tej same;j sieci

m Ograniczenie przecigzen w kondensatorach do poprawy cos ¢, jezeli instalacja
posiada urzgdzenia poprawy wspotczynnika moc.

Zastosowanie dtawika sieciowego jest obowigzkowe przy ATV 312HeeeS6.

Spodziewany prad zwarcia w punkcie przytgczenia przemiennika nie moze
przekracza¢ maksymalnej warto$ci wskazanej w tabeli z referencjami.
Zastosowanie dtawikéw liniowych pozwala na przytaczenie nastgpujacych sieci:
- Maks. Isc 22 kA dla 200/240 V

- Maks. Isc 65 kA dla 380/500 V i 525/600V

VZ1L004 | VZ1L007 | VZ1L018 | VW3 VW3 VW3 VW3 VW3
MO010 UM50 UM20 A4551 A4 552 A4 553 A4 554 A4 555

IEC 61800-5-1 (VDE 0160 poziom 1 wysoka energia przepie¢ na zasilaniu)

Spadek napigcia 0Od 3% do 5% znamionowego napigcia liniowego. Wyzsze wartosci indukcyjnosci bedg
przyczyna strat momentu.

Stopien ochrony Dtawik IP 00

Zaciski IP 20 IP10
Indukcyjnosé mH 10 5 2 10 4 2 1 0.5
Prad znamionowy A 4 7 18 4 10 16 30 60
Straty w 17 20 30 45 65 7% 90 80
Wymiary: Schematy:
strony 77 do 82 strony 83 do 84
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Referencje

Przemiennik czestotliwosci

Altivar 312

Opcje: dlawiki sieciowe

Diawiki sieciowe

Altivar 312 Diawik
Prad liniowy bez  Prad liniowy z Referencja Waga
dtawika dtawikiem
Umin. Umax. Umin. Umax.
(1) (1) (1) (1)
A A A A kg
Zasilanie jednofazowe: 200...240 V 50/60 Hz
ATV 312H018M2 3.0 2.5 21 1.8 VZ1L004M010 0.630
ATV 312H037M2 5.3 4.4 3.9 3.3
ATV 312H055M2 6.8 5.8 5.2 4.3 VZ1L007UM50 0.880
ATV 312H075M2 8.9 7.5 7.0 5.9
VW3 A4 550 ATV 312HUT1M2 121 102 102 86 VZ1L018UM20  1.990
ATV 312HU15M2 15.8 13.3 13.4 1.4
ATV 312HU22M2 21.9 18.4 19.2 16.1
Zasilanie trojfazowe: 200...240 V 50/60 Hz
ATV 312H018M3 2.1 1.9 1 0.9 VW3 A4 551 1.500
ATV 312H037M3 3.8 3.3 1.9 1.6
ATV 312H055M3 4.9 4.2 2.5 2.2
ATV 312H075M3 6.4 5.6 3.3 2.9
ATV 312HU11M3 8.5 7.4 4.8 4.2 VW3 A4 552 3.000
ATV 312HU15M3 111 9.6 6.4 5.6
ATV 312HU22M3 14.9 13 9.2 8 VW3 A4 553 3.500
ATV 312HU30M3 19.1 16.6 12.3 10.7
ATV 312HU40M3 24.2 21.1 16.1 14 VW3 A4 554 6.000
ATV 312HU55M3 36.8 32 21.7 19
ATV 312HU75M3 46.8 40.9 29 252
ATV 312HD11M3 63.5 55.6 41.6 36.5 VW3 A4 555 11.000
ATV 312HD15M3 82.1 71.9 55.7 48.6
Zasilanie trojfazowe: 380...500 V 50/60 Hz
ATV 312H037N4 2.2 1.7 1.1 0.9 VW3 A4 551 1.500
ATV 312H055N4 2.8 2.2 1.4 1.2
ATV 312H075N4 3.6 2.7 1.8 1.5
ATV 312HU11N4 4.9 3.7 2.6 2
ATV 312HU15N4 6.4 4.8 3.4 2.6
ATV 312HU22N4 8.9 6.7 5 4.1 VW3 A4 552 3.000
ATV 312HU30N4 10.9 8.3 6.5 5.2
ATV 312HU40N4 13.9 10.6 8.5 6.6
ATV 312HUS55N4 21.9 16.5 1.7 9.3 VW3 A4 553 3.500
ATV 312HU75N4 27.7 21 15.4 121
ATV 312HD11N4 37.2 28.4 225 18.1 VW3 A4 554 6.000
ATV 312HD15N4 48.2 36.8 29.6 23.3
Zasilanie trojfazowe: 525...600 V 50/60 Hz
ATV 312H075S6 (2) - - 1.4 1.4 VW3 A4 551 1.500
ATV 312HU15S6 (2) - - 2.4 23
ATV 312HU22S6 (2) - - 3.8 3.6
ATV 312HU40S6 (2) - - 6 5.8 VW3 A4 552 3.000
ATV 312HU55S6 (2) - - 7.8 7.5
ATV 312HU75S6 (2) - - 1 10.7 VW3 A4 553 3.500
ATV 312HD11S6 (2) - - 15 14.4
ATV 312HD15S6 (2) - - 211 20.6 VW3 A4 554 6.000
(1) Napiecie znamionowe:
Dla napedéw Napiecie znamionowe
U min. U max.
ATV 312HeeeM2 200 240
ATV 312HeeeM3
ATV 312HeeeN4 380 500
ATV 312HeeeS6 525 600
(2) Dtawik sieciowy obowigzkowy dla ATV 312He e e S6.
Wymiary: Schematy:
strony 77 do 82 strony 83 do 84
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Prezentacja,
Charakterystyki

Przemiennik czestotliwosci

Altivar 312
Zintegrowany filtr EMC i opcjonalny filtr EMC

Prezentacja

Charakterystyki

Zgodnos¢ ze standardami

Altivar 312 oprocz ATV 312HeeeM3 i ATV312HeeeS6, ma wbudowane wejsciowe
filtry interferencji radiowych, aby spetni¢ wymagania normy ,produktowej” dla
przemiennikéw czestotliwosci IEC/EN 61800-3, kategorie C2 i C3 i Europejskiej
Dyrektywy EMC (kompatybilno$¢ elektromagnetyczna).

Dodatkowy filtr EMC

Dodatkowe filtry (1) pozwalajg przemiennikowi spetni¢ najsurowsze wymagania:
filtry te sq zaprojektowane do zredukowania zaburzen przewodzonych linig
zasilajaca ponizej granic norm IEC 61800-3 kategorie C1 i C2 (patrz strona 39).

Dodatkowe filtry mogg by¢ instalowane obok lub pod przemiennikiem.
Stanowig podparcie dla przemiennikéw i sg mocowane do nich za pomoca
gwintowanych otworow.

Zastosowanie w zaleznosci od typu sieci

Zastosowanie dodatkowych filtrow jest mozliwe tylko w sieciach typu TN
(potaczenie z punktem neutralnym) i TT (punkt neutralny uziemiony).

Norma IEC 61800-3, zatacznik D2.1 pokazuje, ze w sieci IT (punkt neutralny
izolowany lub uziemiony przez impedancje) filtry mogg powodowac przypadkowe
zadziatania urzgdzen kontrolujgcych izolacje.

Skutecznos¢ dodatkowych filtrow w tym typie sieci zalezy takze od rodzaju
impedancji pomiedzy punktem neutralnym a uziemieniem i dlatego jest
nieprzewidywalna.

Jezeli maszyna ma zostac zainstalowana w sieci IT, jedynym rozwigzaniem jest
wstawienie transformatora izolacyjnego i lokalne podtgczenie maszyny do sieci TN
lub TT.

EN 133200

Stopien ochrony

IP22 i IP41 w gornej czesci

Maksymalna wilgotnos¢ wzgledna

93% bez kondensacji lub $ciekania wody zgodnie z IEC60068-2-3

Temperatura otoczenia Pracy °C -10...+60
dookota urzadzenia Skiadowania T -25..470
Maksymalna wysokos¢ pracy Bez przewymiarowania m 1000 (powyzej, nalezy ograniczy¢ prad o 1% na dodatkowe 100 m)

Odpornos¢ na drgania Zgodnos¢ z IEC 60068-2-6 1,5 mm szczyt do szczytu od 3 do 13 Hz
1 gn w szczycie od 13 do 150 Hz
Odpornos¢ na wstrzasy Zgodnos¢ z IEC 60068-2-27 15gndla 11 ms
Maksymalne napigcie 50/60Hz jedna-fazy \' 240 +10%
znamionowe
50/60Hz trzy-fazy Vv 240 +10%
500 + 10%

(1) Nie dostepne przyATV 312He e @ S6

Wymiary: Schematy:
strony 77 do 82 strony 83 do 84

Scl&neider 73

Electric



Referencje

Przemiennik czestotliwosci

Altivar 312

Opcja: dodatkowy filtr EMC

Dodatkowy filtr EMC

g " Do napedéw Filtr
T i + Referencje Maksymalnadiugosé¢ In |l Straty Referencja Waga
ekranowanych kabli (1) (2) (3) (4)
| IEC 61800-3 (5)
| Kategoria Kategoria
C2
m m A mA W kg
Jednofazowe napigcie zasilania: 200...240 V 50/60 Hz
ATV 312H018M2 50 20 9 100 3.7 VW3 A31401 0.600
ATV 312H037M2
ATV 312H055M2
VW3 A31405 ATV 312H075M2
ATV 312HU11M2 50 20 16 150 6.9 VW3 A31403 0.775
ATV 312HU15M2
ATV 312HU22M2 50 20 22 80 75 VW3 A31405 1.130
Tréjfazowe napigcie zasilania: 200...240 V 50/60 Hz
ATV 312H018M3 5 - 7 7 26 VW3 A31402 0.650
ATV 312H037M3
ATV 312H055M3
ATV 312H075M3
ATV 312HU11M3 5 - 15 15 9.9 VW3 A31404 1.000
ATV 312HU15M3
ATV 312HU22M3
ATV 312HU30M3 5 - 25 35 158 VW3A31406 1.650
ATV 312HU40M3
ATV 312HU55M3 5 - 47 45 193 VW3A31407 3.150
ATV 312HU75M3
ATV 312HD11M3 5 - 83 15 352 VW3A31408 5.300
ATV 312HD15M3
Tréjfazowe napiecie zasilania: 380...500 V 50/60 Hz
ATV 312H037N4 50 20 15 15 9.9 VW3 A31404 1.000
ATV 312H055N4
ATV 312H075N4
ATV 312HU11N4
ATV 312HU15N4
ATV 312HU22N4 50 20 25 35 158 VW3A31406 1.650
ATV 312HU30N4
ATV 312HU40N4
ATV 312HU55N4 50 20 47 45 193 VW3 A31407 3.150
ATV 312HU75N4
ATV 312HD11N4 50 20 49 45 274 VW3A31409 4.750
ATV 312HD15N4
(1) Tabele doboru filtréw podajg graniczne dtugosci kabli ekranowanych tgczacych silnik
z przemiennikiem, dla czestotliwo$ci przetgczania 2 do 16 kHz. Warto$ci te podane sg jako
przyktady, moga sie zmienia¢ w zalezno$ci od pojemno$ci zaburzajgcej stosowanych silnikow
i kabli. Jezeli silniki sq potaczone rownolegle, pod uwage powinna by¢ brana dtugosc
sumaryczna.
(2) In: Prad znamionowy filtra.
(3) Maksymalny prad uptywu przy 50 Hz.
(4) Na rozpraszanie ciepta przy pradzie znamionowym filtra (In)
(5) Standard IEC 61800-3: zaktécenia przewodzone i promieniowane EMC:
- Kategoria C1: zasilanie publiczne
- Kategoria C2: zasilanie przemystowe
Wymiary: Schematy:
strony 77 do 82 strony 83 do 84
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Prezentacja

Przemiennik czestotliwosci

Altivar 312
Opcije: Filtry wyjsciowe i dtawiki silnikowe

Prezentacja

Dodanie filtra wyj$ciowego pomiedzy przemiennikiem a silnikiem umozliwia:

m Ograniczenie dv/dt na zaciskach silnika (500 do 1500 V/us), dla kabli dtuzszych
niz50 m

m Filtrowanie zaburzen powodowanych otwieraniem stycznika umieszczonego
pomiedzy filtrem a silnikiem

B Zmniejszenie pradu uptywu silnika

Gdy stosuje sie stycznik odptywowy miedzy przemiennikiem i silnikiem, do
kazdego kabla silnikowego powinien by¢ dodany ttumik ferrytowy dla
okreslonych przemiennikéw zasilanych napieciem jednofazowym lub
3-fazowym 200 V.

Zakres filtrow wyjsciowych obejmuje:
m Pakiet filtra LR
m Pakiet filtra LC

Ttumiki ferrytowe sg niezbedne dla przemiennikéw ATV 312HeeeM2 oraz
ATV 312H018M3...HU22M3 w warunkach uzycia stycznikdéw odptywowych.

Pakiet filtra LR
Pakiet zawiera 3 dtawiki wysokiej czestotliwosci i 3 rezystory.
Pakiet filtra LR jest przeznaczony do:
m Redukcji dv/dt na zaciskach silnika
m Zastosowan w przypadku dtugich kabli pomiedzy przemiennikiem i silnikiem
(patrz tabela charakterystyki ponizej).

ATV 312H

filtr LR
Pakiet filtra LC
Pakiet zawiera 3 dtawiki wysokiej czestotliwosci i 3 kondensatory.
Pakiet filtra LC ma zastosowanie w przypadku dtugich kabli tagczacych przemiennik i
silnik (patrz tabela charakterystyki ponizej).

ATV 312Heeeee

|

|

|

|

|

|

|

filtr LC
Dtawiki silnikowe

Dtawiki silnikowe sg stosowane do:

m Redukcji przepie¢ na zaciskach silnika (patrz dtugosci kabli silnikowych, tabela

ponizej)

m Minimalizacja fali pradowej, redukcja hatasu silnika

Dtawik silnikowy

ATV 312Heeeee
Ttumiki ferrytowe do otwierania stycznikow odptywowych

Ttumiki ferrytowe do otwierania stycznikow odptywowych sg umieszczane w linii
przewodow silnikowych pomiedzy ATV 312HeeeM2 lub ATV 312H018M3...HU22M3.

|
LT
|
LT
Ttumik ferrytowy
ATV 312HeeeM2 Stycznik odptywowy

ATV 312H018M3...HU22M3

Scl&neider 75
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Charakterystyki,

Przemiennik czestotliwosci

Referencje Altivar 312
Opcije: Filtry wyjsciowe i dtawiki silnikowe
Charakterystyki (1)
Pakiet filtra Pakiet filtra LC Dtawiki silnikowe
LR (2)
VW3 A5845e¢ | VW3 A66412 VW3 A4 552 VW3 A4 556
...A4 555
Czestotliwos¢ przetaczania przemiennika kHz 0.5..4 20u4 4..12 4
Dtugos¢ kabli silnikowych Kable ekranowane m <100 <50 <100
Kable nieekranowane m <200 <100 <200
Stopien ochrony IP 20 IP 00 IP 00 1P 20 IP 00
Referencje
Pakiet filtra LR
Przeznaczenie Dla przemiennikéw Straty Prad znamionowy Referencja Waga
w A kg
Pakiet filtra LR ATV 312H018M2...HU15M2 150 10 VW3 A58451 7.400
ATV 312H018M3...HU15M3
ATV 312H037N4...HU40N4
ATV 312H07586...HU55S6
ATV 312HU22M2 180 16 VW3 A58452 7.400
ATV 312HU22M3, HU30M3
ATV 312HU55N4
ATV 312HU75S6
ATV 312HU40M3...HU75M3 220 33 VW3 A58453 12.500
ATV 312HU75N4...HD15N4
ATV 312HD11S6, HD15S6
Pakiet filtra LC
Przeznaczenie Dla przemiennikéw Referencja Waga
kg
Pakiet filtra LC ATV 312HD11M3 VW3 A66412 3.500
ATV 312HD15M3
Dtawiki silnikowe
Przeznaczenie Dla przemiennikow Straty Prad znamionowy Referencja Waga
w A kg
Dtawiki silnikowe ATV 312HU22N4...HU40N4 65 10 VW3 A4 552 3.000
ATV 312HU40S6, HU55S6
ATV 312HU22M2 75 16 VW3 A4 553 3.500
ATV 312HU22M3, HU30M3
ATV 312HU55N4
ATV 312HU75S6
ATV 312HU40M3...HU75M3 90 30 VW3 A4 554 6.000
ATV 312HU75N4, HD11N4
ATV 312HD11S6, HD15S6
ATV 312HD15N4 80 60 VW3 A4 555 11.000
ATV 312HD11M3, HD15M3 - 100 VW3 A4 556 16.000
Thumiki ferrytowe do otwierania stycznikow odptywowych
Przeznaczenie Dla przemiennikow llosci Referencja Waga
kg
Ttumiki ferrytowe do ATV 312H018M2 3 VW3 A31451 0.300
otwierania stycznikow
odptywowych ATV 312H037M2 3 VW3 A31452 0.200
ATV 312H018M3, HO37M3
ATV 312H055M2...HU22M2 3 VW3 A31453 0.100

ATV 312H055M3...HU22M3

(1) Dziatanie filtra jest skuteczne, jezeli nie jest przekroczona podana w tabeli dftugo$¢ kabla pomiedzy przemiennikiem ,a silnikiem.
W aplikacjach z kilkoma silnikami potgczonymi réwnolegle, podana dfugo$¢ kabla musi byé suma wszystkich gatezi. Filtry mogq przegrzewac sie, jezeli dtugos$c

kabla jest wigksza niz zalecana.

(2) W przypadku innej konfiguracji filtréw LR nalezy zgtosic¢ sie do naszego centrum obstugi klienta

Wymiary:
strony 77 do 82

76

Scl&neider

Electric



Wymiary Przemiennik czestotliwosci
Altivar 312

Przemienniki
ATV 312H018M2...HO075M2, ATV 312H018M3...HO75M3
Plyta montazowa EMC (dostarczana z przemiennikiem)

2xM5
screws

121,5

= 60 =
c 72
ATV 312 c cl
H018M2, HO37M2 132 61.5
HO055M2, HO75M2 142 61.5
H018M3, HO37M3 122 51.5
HO055M3, HO75M3 132 51.5

ATV 312HU11M2...HU22M2, ATV 312HU11M3...HU40M3, ATV 312H037N4...HU40N4, ATV 312H075S6...HU40S6
Plyta montazowa EMC (dostarczana z przemiennikiem)

{1 — o/ = [

11 1

¢ ] - ¢ [

SCrews

1L il L i

=1,  Com— | —_
e e J rp

[of a
et ]

ATV 312 a b c cl d G H J K [%]

HU11M3, HU15M3 105 143 132 673 49 93 1215 5 16.5  2x@5

HU11M2, HU15M2 107 143 152 673 49 93 1215 5 16.5 2x@5
HU22M3

HO37N4...HU15N4

H075S6, HU15S6

HU22M2 142 184 152 88.8 48 126 157 6.5 205 4x@5
HU30M3, HU40M3

HU22N4...HU40N4

HU22S6, HU40S6

Prezentacja: Charakterystyki: Referencje: Schematy: Funkcje:
strony 48 do 49 strony 50 do 55 strony 56 do 58 strony 83 do 84 strony 89 do 104
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Wymiary (kontynuacja)
Altivar 31

2

Przemiennik czestotliwosci

Wymiary (kontynuacja)

ATV 312HU55M3, HU75M3, ATV 312HU55N4, HU75N4, ATV 312HU55S6, HU75S6
Plyta montazowa EMC (dostarczana z przemiennikiem)

Te]
l; Y| LAy ‘:
4xD5
I x5/ © I
I I
I N = I
L & 40 AT
W W
- I
o | — @ 5 el
4 ot =]
.6 = 160 -
172 180
134,8

ATV 312HD11M3, HD15M3, ATV 312HD11N4, HD15N4, ATV 312HD11S6, HD15S6
Ptyta montazowa EMC (dostarczana z przemiennikiem)

e 2xM5
screws

~
L = axz6, T = P ] \‘%
(I (I =
H Ty = sl =
(I (i
(I © (i
epl NI S q 2 ol ¢
(I (i 2xM5
,J“”IIIIIIIIII f””IIIIIIIIII screws
(I (I
= —— —+ i T = | p—
[ N L e o Jj—1
.6 = 225 =
192 245 E
. 1476
Prezentacja: Charakterystyki: Referencje: Schematy: Funkcje:
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Wymiary (kontynuacja) Przemiennik czestotliwosci
Altivar 312
Akcesoria i terminal zdalny

Akcesoria
Plytka do montazu na szynie 1.1
VW3 A9 804 VW3 A9 805
o ]
. O O O O
o ) [} 3 © [}
< — = —
= ED = L DE d
I i
EEES N @5
37,9 77,5 40 105
Zestaw dostosowujacy UL typ 1
VW3 A31811...817
1
)
)
M) Vw3 Ab
A31811...A31 815 68
=i A31816 9
< A31817 99
2
(1) Przemiennik
(2) Zestaw VW3 A31 81e
Opcje
Terminal zdalny IP 54 Terminal zdalny IP 65
VW3 A1 006 VW3 A1 007
Wyciegcia i otwory Wyciecia i otwory

55,6
24

34
|t~ |

17,5

| o
@28 .

Wﬁ
l
EEEE —
886 /-\/ g - EEEE ]
060 [ ° 830 () R
p —1 odo hN
Alz7 s | R
23 [20.4] \4x@35 \4x03,5 \ @28

<

70
52

106

7,7 66
Prezentacja: Charakterystyki: Referencje: Schematy: Funkcje:
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Wymiary (kontynuacja) Przemiennik czestotliwosci

Altivar 312
Rezystory hamowania

Opcje (kontynuacja)
Niezabezpieczone rezystory hamowania

VW3 A7 723,724 VW3 A7 725
wyjsécie 2-przewodowe, dtugos¢ 0,5 m wyjscie 2-przewodowe, dtugos¢ 0,5 m
4xQD5 6
A [A—r
IS o g‘
] -

30 =_1140|| .= o'

50, s Lo

62

Zabezpieczone rezystory hamowania

VW3 A7 701...703
Zalecenia montazowe

4xQ a
e ;
7 T N
_
w0
- - - - - ‘
. . >100E 2100 >100 > 100
0
N
i Y gy —— 3
AN
e Lo
VW3 a b c G H (%}
A7 701 95 295 95 70 275 6x12
A7702 95 395 95 70 375 6x12
A7703 140 395 120 120 375 6x12
VW3 A7 704, 705
Zalecenia montazowe
4x@9 240
| o
J— o
N
o N
< z 200
© -]
<
® @
[ a o
o
— «
301 200 A
Prezentacja: Charakterystyki: Referencje: Schematy: Funkcje:
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Wymiary (kontynuacja) Przemiennik czestotliwosci

Altivar 312
Dtawiki dodatkowe filtry EMC

Opcje (kontynuacja)
Dtawiki sieciowe
VZ1 L004M010, LOO7UMS50, LO18UM20

il
o Of
1%) o
o 0
.t ‘ l.c.
c a
vz1 a b c G H [%]

L004MO10 60 100 80 50 44 4x9
LO07UMS0 60 100 95 50 60 4x9
L018UM20 85 120 105 70 70 5x 11

Dtawiki sieciowe i dtawiki silnikowe

VW3 A4 551...555 VW3 A4 556
| O
o
x
8xJ 8x@11x22
an ke [ |
| 100 | \ 105 |
180 181
c
o1 270
VW3 a b c cl G G1 H (7]
A4 551 100 135 55 60 40 60 42 6x9
A4552,553 130 155 85 90 60 805 62 6x12
A4 554 155 170 115 135 75 107 90 6x12
A4 555 180 210 125 165 85 122 105 6x12
Dodatkowe filtry EMC
Zamontowanie filtra pod przemiennikiem Zamontowanie filtra obok przemiennika
Widok z przodu Widok z przodu
I
0 Dl 0
1 ”l ol 4xQ —
©
11
|:| Keo) T Ke)
Il 0
et ] i :
[ &
= —ppt [
1 ] —— 1 f— v
e | e
;
a
VW3 a b c G H (%]
A31401, 402 72 195 37 52 180 4.5
A31403 107 195 35 85 180 45
A31404 107 195 42 85 180 45
A31405 140 235 35 120 215 45
A31406 140 235 50 120 215 45
A31407 180 305 60 140 285 55
A31408 245 395 80 205 375 5.5
A31409 245 395 60 205 375 55
Prezentacja: Charakterystyki: Referencje: Schematy: Funkcje:
strony 48 do 49 strony 50 do 55 strony 56 do 58 strony 83 do 84 strony 89 do 104

Scl&neider 81

Electric



Wymiary (kontynuacja) Przemiennik czestotliwosci

Altivar 312
Filtry wyjsciowe and ferrite suppressors

Opcje (kontynuacja)
Pakiet filtra LR Pakiet filtra LC
VW3 A58451...453 VW3 A66412
4x07 ’@FI |§| O -1
H [
o
o 19
T e | ©
~ S
o ¥
o 19
H
P J e . |
205 90 |
140
VW3 E} b @ G H
A58451 169.5 340 123 150 315
A58452
A58453 239 4675 1395 212 444
Thumiki ferrytowe do otwierania stycznikow odptywowych
VW3 A31451...453
e
L .
VW3 a b c o
A31451 33.5 33 33 13
A31452 33 215 225 9
A31453 30 19 19 6
Prezentacja: Charakterystyki: Referencje: Schematy: Funkcje:
strony 48 do 49 strony 50 do 55 strony 56 do 58 strony 83 do 84 strony 89 do 104
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Schematy Przemiennik czestotliwosci

Altivar 312

ATV 312Heee M2 ATV 312HeeeM3, ATV 312HeeeN4, ATV 312HeeeS6

Zasilanie jednofazowe Zasilanie trojfazowe
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ATV 312HeeeM3
ATV 312HeeeN4
ATV 312HeeeS6

(]
I (5-||.
L1(:3
L2C:§

|

ATV 312HeeeM2

(1) Dfawik sieciowy (jednofazowy lub 3-fazowy)
(2) Zestyki przekaznika btedu. Do zdalnej sygnalizacji stanu przemiennika.
(3) Podtaczenie wejs¢ cyfrowych zalezy od potozenia przetgcznika, zobacz ponizsze schematy.

Nota: Wszystkie zaciski umieszczone sg u dotu przemiennika.

L 5
Rezystor
hamowania X-Y mA hamowania
(esli cb¥ 4 (esli b X-Y mA
uzywan — T+ 5 E:Ia
ywany) Potencjometr | 0 10V uzywany) ) +
) Potencjometr | 0 X 10V
zadajacy zadajacy
SZ1RV1202 /‘\ SZ1RV1202 /-\
< ()

Dopasuj ttumiki zaktécen do wszystkich obwodow indukcyjnych w poblizu przemiennika lub podigczonych do tego samego obwodu, takich jak przekazniki,

styczniki, elektrozawory, lampy fluorescencyjne, itd.
Elementy kompatybilne (petne referencje zobacz w naszych katalogach specjalistycznych).

Kod Opis
KM1 Stycznik liniowy LC1 eee + LA4 DA2U (patrz strona 52)
Q1 GV2 L lub Compact NS (patrz strona 52)
Q2 GV2 L dobrany do podwdéjnego znamionowego pradu pierwotnego T1
Q3 GB2 CB05
S1,82 Przyciski XB4 lub XB5
T Transformator 100 VA z napieciem wtérnym 220 V

Przyktady zalecanych schematéw potaczen
Przelaczanie wejs¢ cyfrowych

Wyjscie AOC
Podt. jako wyjscie cyfr.

ATV 312 zaciski sterowania |

Q 1
(e] |
< |

COM

Potaczenie ,Source” Potaczenie ,Sink” Potaczenie CLI z wyjsciami tranzystorowymi PLC
| ATV 312 [ Avsi2l | s ATV 312 —— ATV 312
| OV === 124V s _
| > | 3 3
| < | = -0 ———0-—
| - N |
} ] -+ } EL
‘ o ‘ I _
24V
oV oV 24V
PLC PLC

Sterowanie Sterowanie Analogowe wejscia napieciowe

2-przewodowe 3-przewodowe

Zewngtrzne £ 10V Zewnetrzne + 10V

Przekaznik 24 V
10 mAlub 24V
wejscie PLC lub
dioda LED

Analogowe wejscie
pradowe

0-20 mA, 4-20 mA, X-Y mA

ATV 312 zaciski sterowania ATV 312 zaciski sterowania

I 1 T
i I i
| -
i = > |
i I i
i I i

ATV 312 zaciski sterowania

) >
o < o
Potencjometr grgg*;’_]A
LI1: Naprzod LI1: Stop Zfd::"a',“"a 420 mA
: LI2: Naprzéd precrosd! X-Y mA
LIx: Wstecz : 2.2do10kQ
LIx: Wstecz
Prezentacja: Charakterystyki: Referencje: Wymiary: Funkcje:
strony 48 do 49 strony 50 do 55 strony 56 do 58 strony 77 do 82 strony 89 do 104

Schneider

Electric




Schematy (kontynuacja), Przemiennik czestotliwosci
Instalacja, Altivar 312
Rekomendacje

Dodatkowy filtr EMC VW3 A31 40e
Zasilanie jednofazowe Zasilanie trojfazowe

?
¢

4

ATV A3140e

| N @ ATV312HeeeM3
ATV 312HeeeM2 } ATV 312HeeeN4
} ATV 312HeeeS6

L1(‘?—<‘$L1 L1o—
Lé—bL2 L2b—
<:5—<‘?L'1 L1
—
o—s

e

Potaczenia dla spetnienia wymagan norma EMC

Zasady
m Uziemienia migdzy przemiennikiem, silnikiem i ekranem kabla musza by¢ ekwipotencjalne dla wysokich czgstotliwosci.
m Stosuj kable ekranowane z ekranem uziemionym klamrami 360° na obu koncach do podigczenia silnika i obwodow sterowania. Rurki
i metalowe korytka moga by¢ uzyte jako czes$¢ diugosci ekranu pod warunkiem, ze nie ma przerw w ciggtosci.
m Zapewnij jak najlepsze oddzielenie kabli zasilajacych i kabli silnikowych.

Schemat instalacji

1 Ptyta stalowa dostarczana z przemiennikiem, do zamocowania na nim (masa
maszyny)
2 Altivar 312
O 3 Nieekranowane kable lub przewody zasilajace
4 Nieekranowane przewody dla podiaczenia zestykow wyjsciowych przekaznika
bezpieczenstwa
5 Mocowanie i uziemienie ekrandw kabli 6, 7 i 8 jak najblizej przemiennika:
- odston ekran
2 - na odstonigtej czesci ekranu zacisnij klamry o odpowiednim rozmiarze
i zamocuj do ptyty metalowe;j 1.
Ekran powinien by¢ doci$niety wystarczajagco mocno do ptyty, aby zapewni¢
dobry styk.
. {@ Ekrany kabli 6, 7 i 8, musza by¢ uziemione na obu kofncach. Ekran musi by¢

ciagly, a zaciski posrednie umieszczone w obudowach ekranowanych EMC.

X)

Kabel ekranowany do podtaczenia silnika.

Kabel ekranowany do podtgczenia obwodu sterowania. Dla aplikacji
wymagajacych kilku przewodoéw stosuj maty przekroj (0.5 mm?).
Kabel ekranowany do podtgczenia rezystora hamowania.

©)]
Przewdd uziemienia PE (zielono-zotty)
\;4

© 0o~

Uwaga: Ekwipotencjalne potaczenie dla w. cz. pomiedzy przemiennikiem, silnikiem i ekranem kabla nie usuwa potrzeby podtgczenia przewodu ochronnego PE
(zielono-z6tty) do odpowiednich zaciskéw na kazdym urzgdzeniu. Jezeli stosuje sie dodatkowe filtry wejsciowe, to powinny by¢ zamontowane pod przemiennikiem
i podtgczone bezposrednio do sieci zasilajgcej kablem nieekranowanym. Podfgczenie 3 na przemienniku jest wtedy wykonane przez kabel wyjsciowy filtra.

Dziatanie w sieci IT
Sie¢ IT: punkt neutralny izolowany lub uziemiony przez impedancije.
Zastosuj urzadzenie do ciagtej kontroli izolacji kompatybilne z obcigzeniami nieliniowymi, np. Schneider Electric XM200 (patrz strona
internetowa www.schneider-electric.com).
Przemienniki ATV 312HeeeM2 i ATV 312HeeeN4 maja wbudowane filiry RFIl. Sq dwie metody odtgczenia tych filtréw od uziemienia dla pracy
w sieci IT:
ATV 312HeeeM2 i ATV 312HeeeN4 posiadajg wbudowany filtr EMC. Do zastosowania w sieci IT nalezy odtgczy¢ filtr, wyciagajac zworke.
m Do ATV 312H018M2...HU22M2 i HO37N4...HU40N4 nalezy usuna¢ zworke by odtaczyc filtr.
m Do ATV 312HU55N4...HD15N4 nalezy przesung¢ uchwyt kabla by odtaczy¢ filtr.

Prezentacja: Charakterystyki: Referencje: Wymiary: Funkcje:
strony 48 do 49 strony 50 do 55 strony 56 do 58 strony 77 do 82 strony 89 do 104
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Montaz i rekomendacja Przemiennik czestotliwosci
instalacji Altivar 312

Rekomendacja instalacji
W zaleznos$ci od warunkéw, w ktérych stosowany jest przemiennik, jego
instalacja bedzie wymagata zachowania pewnych zasad i zastosowania
odpowiednich dodatkow.

Instaluj urzadzenia pionowo, do + 10°:

m Nie umieszczaj go w poblizu grzejnikdw

m Pozostaw dostateczng wolng przestrzen, aby powietrze wymagane do chtodzenia
mogto przeptywaé od dotu do géry urzgdzenia.

Typy montazu
m Montaz typu A

2 50 mm . 250 mm

m Montaz typu B

m Montaz typu C
\ \

=250 mm i =50 mm

Usuwanie ostony ochronnej

Usuniecie ostony ochronnej na szczycie przemiennika (jak pokazano obok) zmienia
stopien ochrony na IP 20.

Krzywe ograniczenia pragdu znamionowego (In) przemiennika w funkgji
temperatury, czestotliwosci przetgczania i typu montazu.

1/1n In
100 %

-5%
-10 % -10 %

\-150/
N -20%

90 %

40°C montaz typu Ai B

80 % \
-25% _259%)
70 % \ -30 %
\ -35% - 35 %] 50°C montaz typu C
60 % =40%
- 45 %] 50°C montaz typu Ai B
50 % 0%
- 55 9% 60°C montaz typu C
40 %
- 65 %]| 60°C montaz typuAiB
9
0% 4KHz 8 kHz 12kHz 16 kHz

Switching frequency

Dla temperatur posrednich (np. 55°C), interpoluj dwie krzywe.

Prezentacja: Charakterystyki: Referencje: Wymiary: Funkcje:
strony 48 do 49 strony 50 do 55 strony 56 do 58 strony 77 do 82 strony 89 do 104
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Montaz i rekomendacja Przemiennik czestotliwosci
instalacji (kontynuacja) Altivar 312

Specyficzne zalecenia do montazu przemiennikow
obudowach
Przestrzegaj zalecen montazowych z poprzedniej strony.
a a Zapewnij wlasciwy przeptyw powietrza w przemienniku:
m Montuj kratki wentylacyjne.
m Upewnij sie, czy jest to wystarczajgca wentylacja. Jezeli nie, zainstaluj wentylacje
— [ 8 wymuszona z filtrem. Otwory wentylacyjne i/lub wentylatory powinny mie¢

/ — | . v . e r . . . .
- u wydajnos¢ przeptywu, co najmniej rowna wydajnosci wentylatoréow rozrusznika
(zobacz ponizsza tabele).
m Stosuj specjalne filtry ze stopniem ochrony IP 54.
m Usun ostong ochronna ze szczytu przemiennika.
Wydajnos$¢ wentylatora w zaleznosci od mocy przemiennika
ATV 312 Wydajnos¢ przeptywu m*¥/min
HO018M2...HO55M2 0.3
HO18M3...H055M3
HO37N4...HU11N4
H075S6, HU15S6
HO75M2...HU15M2 0.55
HO075M3...HU15M3
HU15N4, HU22N4
HU22S6, HU40S6
HU22M2 1.55
HU22M3...HU40M3
HU30N4, HU40N4
HU55S6, HU75S6
HU55M3 1.7
HUS55N4, HU75N4
HD11S6
HU75M3, HD11M3 2.8
HD11N4, HD15N4
HD15S6
HD15M3 3.6
Odporne na pyt i wilgo¢ metalowe obudowy nascienne i stojace (stopien
ochrony IP 54)
W niektorych warunkach srodowiskowych: pyly, gazy zrace, wysoka wilgotno$¢
z niebezpieczenstwem kondensac;ji i Sciekania wody, rozbryzgi ptyndw, itd.
Przemiennik powinien by¢ montowany w obudowie odpornej na pyti wilgo¢. Mozliwe
jest stosowanie przemiennika w obudowie, gdzie maksymalna temperatura
wewnetrzna moze osiagnac¢ 50 °C.
Wyznaczenie wymiaréw obudowy nasciennej lub stojacej
Maksymalna rezystancja termiczna Rth (°C/W)
9°_ge 0= maksymalna temperatura wewnatrz obudowy w °C
Rth = = 0e = maksymalna temperatura zewnetrzna w °C
P = catkowita moc rozpraszana w obudowie w W
Moc rozpraszana przez przemiennik: patrz strona 22.
Dodaj moc rozpraszana przez inne elementy wyposazenia.
Efektywna powierzchnia chtodzenia obudowy S (m?)
(boki + géra + Sciana czotowa dla nasciennych)
S = ?Rﬁtl_w K = rezystancja termiczna na m2 obudowy
Dla obuddéw metalowych:
m K=0,12 z wewngtrznym wentylatorem,
m K=0,15 bez wentylatora.
Uwaga: Nie uzywaj obuddw izolowanych, gdyz maja one niski stopieri przewodnictwa.
Prezentacja: Charakterystyki: Referencje: Wymiary: Funkcje:
strony 48 do 49 strony 50 do 55 strony 56 do 58 strony 77 do 82 strony 89 do 104
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PF539851

PF539852

PF539850

Zestawienie

Przemiennik czestotliwosci
Altivar 312

Rozruszniki silnikowe

GV2L14
+

LC1D09
+

ATV 312H075M2

Zastosowanie

Potaczenia sugerowane ponizej moga by¢ uzyte do ztozenia kompletnego
rozrusznika silnikowego zawierajacego wytacznik, stycznik i przemiennik
czestotliwosci Altivar 312.

Wytacznik dostarcza zabezpieczenia przed skutkami przypadkowych zwarc,
odtgczanie napiecia i izolacji, jezeli jest wymagana. Stycznik kontroluje sterowanie
i zarzadza funkcjami bezpieczenstwa oraz odtacza silnik przy zatrzymaniu.
Przemiennik czestotliwosci Altivar 312 jest elektronicznie zabezpieczony przed
skutkami zwar¢ miedzyfazowych i doziemnych; dlatego dostarcza ciggtosci obstugi
i zabezpieczenia cieplnego silnika.

Rozruszniki silnikowe

Standardowa moc Przemiennik Wylacznik Stycznik (2)
silnika Aby otrzymac peing
4-biegunowego referencje, dodaj kod
50/60 Hz (1) napiecia do referencji
Referencja Referencja Nastawa podstawowej (3)
kW HP A
Zasilanie jednofazowe: 200...240 V
0.18 0.25 ATV 312H018M2 GV2L08 4 LC1D09%e
0.37 0.5 ATV 312H037M2 GV2L10 6.3 LC1D09%e
0.55 0.75 ATV 312H055M2 GV2L14 10 LC1D09%e
0.75 1 ATV 312H075M2 GV2L14 10 LC1D09%e
1.1 1.5 ATV 312HU11M2 GV2L16 14 LC1D09%e
1.5 2 ATV 312HU15M2 GV21L20 18 LC1D09%e
2.2 3 ATV 312HU22M2 GV2L22 25 LC1D09%ee
Zasilanie trojfazowe: 200...240 V
0.18 0.25 ATV 312H018M3 GV2L07 2.5 LC1D09%e
0.37 0.5 ATV 312H037M3 GV2L08 4 LC1D09%e
0.55 0.75 ATV 312H055M3 GV2L10 6.3 LC1D09%e
0.75 1 ATV 312H075M3 GV2L14 10 LC1D09%e
1.1 1.5 ATV 312HU11M3 GV2L14 10 LC1D09%e
1.5 2 ATV 312HU15M3 GV2L16 14 LC1D09%e
2.2 3 ATV 312HU22M3 GV21L20 18 LC1D09%e
3 - ATV 312HU30M3 GV2L22 25 LC1D09%e
4 5 ATV 312HU40M3 GV2 122 25 LC1D09%e
55 7.5 ATV 312HU55M3 GV3 L40 40 LC1D32ee
7.5 10 ATV 312HU75M3 GV3L50 50 LC1D32ee
11 15 ATV 312HD11M3 GV3L65 65 LC1 D50ee
15 20 ATV 312HD15M3 NS100HMA 100 LC1D80ee
Zasilanie trojfazowe: 380...500 V
0.37 0.5 ATV 312H037N4 GV2L07 2.5 LC1D09%e
0.55 0.75 ATV 312H055N4 GV2L08 4 LC1D09%e
0.75 1 ATV 312H075N4 GV2 108 4 LC1D09%e
1.1 1.5 ATV 312HU11N4 GV2L10 6.3 LC1D09%e
1.5 2 ATV 312HU15N4 GV2L14 10 LC1D09%e
2.2 3 ATV 312HU22N4 GV2L14 10 LC1D09%e
3 - ATV 312HU30N4 GV2L16 14 LC1D09%e
4 5 ATV 312HU40N4 GV2L16 14 LC1D09%e
55 7.5 ATV 312HU55N4 GV2 122 25 LC1D09%e
7.5 10 ATV 312HU75N4 GV21L32 32 LC1D18ee
11 15 ATV 312HD11N4 GV3L40 40 LC1D25ee
15 20 ATV 312HD15N4 GV3L50 50 LC1D32ee

(1) Wartosci w HP sg podane za NEC (National Electrical Code).

(2) Wymagany uktad stycznikéw LC1-D09/D18/D25/D32/D50D80: 3 bieguny + 1 zestyk
pomocniczy NO + 1 zestyk pomocniczy NC

(3) Zamien e @ na napiecie sterowania pokazane w tabeli ponizej:

Obwod sterowania AC
Volts~ 24 48 110 220 230 230/240
LC1-D 50/60 Hz B7 E7 F7 M7 P7 u7

Pod inne napiecia od 24 do 660 V lub obwdd sterowania DC, skonsultuj sie z Regionalnym
Biurem Sprzedazy.
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PF539853

PF539854

PF539855

Zestawienie (kontynuacja)

Przemiennik czestotliwosci

Altivar 312
Rozruszniki silnikowe

GV3L40
+

LC1D25
+

ATV 312HD15S6

Rozruszniki silnikowe (kontynuacja)

Standardowa moc Przemiennik Wytacznik Stycznik (2)
silnika Aby otrzyma¢ petna
4-biegunowego referencje, dodaj kod
50/60 Hz (1) napiecia do referencji
Referencja Referencja Nastawa podstawowej (3)

kW HP A

Zasilanie tréjfazowe: 525...600 V

0.75 1 ATV 312H075S6 GV2L08 4 LC1D09%e

1.5 2 ATV 312HU15S6 GV2L10 6.3 LC1D09%e

22 3 ATV 312HU22S6 GV2L14 10 LC1D09%e

4 5 ATV 312HU40S6 GV2L16 14 LC1DO09%e

55 7.5 ATV 312HU55S6 GV2L20 18 LC1D09%ee

75 10 ATV 312HU75S6 GV2L22 25 LC1DO09%e

11 15 ATV 312HD11S6 GV2L32 32 LC1D18ee

15 20 ATV 312HD15S6 GV3L40 40 LC1D25ee

(1) Warto$ci w HP sq podane za NEC (National Electrical Code).
(2) Wymagany uktad stycznikéw LC1-D09/D18/D25: 3 bieguny + 1 zestyk pomocniczy NO
+ 1 zestyk pomocniczy NC
(3) Zamier: @ @ na napiecie sterowania pokazane w tabeli ponizej:
Obwéd sterowania AC
Volts~ 24 48 110 220 230 230/240
LC1-D 50/60 Hz B7 E7 F7 M7 P7 u7

Pod inne napiecia od 24 do 660 V lub obwod sterowania DC, skonsultuj sie z Regionalnym
Biurem Sprzedazy.
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Funkcje Przemiennik czestotliwosci
Altivar 312

Spis tresci funkcji
Ustawienia fabryczne przemiennika

Prezentacja strona 90
Interfejs HMI
Opis strona 90

Funkcje aplikacyjne

Zakres predkosci strona 91
Czasy ramp przyspieszania i zwalniania strona 91
Profile ramp przyspieszania i zwalniania strona 91
Przetaczanie ramp strona 92
Adaptacja rampy zwalniania strona 92
Stosunek napiecie/czestotliwo$é strona 93
Autotuning strona 93
Czestotliwos$é przetgczania, redukcja szumu strona 93
Pomijanie czestotliwosci strona 94
Zadawanie predkosci strona 94
Wejscia analogowe strona 94
Predkosci ustalone strona 94
Zmiana +/- predkos$ci strona 95
Zapamietanie predkosci zadanej strona 95
Praca krokowa (JOG) strona 96
Kanaty sterowania i zadawania predkosci strona 96
Przetaczanie sygnatéw zadajacych strona 96
Sumowanie sygnatéw wejsciowych strona 96
Regulator PI strona 97
Nawijanie szpul strona 97
Przetaczanie ograniczenia pradu strona 97
Ograniczenie czasu pracy przy niskiej predkosci strona 97
Przetaczanie silnikow strona 98
Sterowanie trybem przetgczania Sterowanie 2-przewodowe strona 98
Sterowanie 3-przewodowe strona 98
Wymuszony tryb lokalny strona 98
Zatrzymanie wybiegiem strona 98
Zatrzymanie szybkie strona 98
Hamowanie pradem statym strona 98
Sterowanie hamulcem strona 99
Zarzadzanie facznikami krancowymi strona 99
Monitorowanie strona 99
Zarzadzanie btedami strona 100
Kasowanie btedu strona 100
Kasowanie ogdlne (kasowanie wszystkich btedow) strona 100
Zatrzymanie kontrolowane po utracie zasilania strona 100
Tryb zatrzymania w przypadku btedu strona 100
Automatyczne chwytanie wirujgcego obcigzenia z kontrola predkosci strona 101
Automatyczny restart strona 101
Ograniczenia dziatania w przypadku przepie¢ strona 101
Przekaznik btedu, odblokowanie strona 101
Kasowanie czasu pracy strona 101
Zabezpieczenie cieplne silnika strona 102
Zabezpieczenie cieplne przemiennika strona 102
Konfiguracja przekaznikow R1, R2 strona 102
Wyjscia analogowe AOC/AOV strona 103
Zachowywanie i odzyskiwanie konfiguracji strona 103

Tabela kompatybilnosci funkcji

Prezentacja strona 104
Prezentacja: Charakterystyki: Referencje: Wymiary: Schematy:
strony 48 do 49 strony 50 do 55 strony 56 do 58 strony 77 do 82 strony 83 do 84
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Funkcje (kontynuacja)

Przemiennik czestotliwosci
Altivar 312

ATV 312H075M2 z zamknigetym
panelem przednim i z pokrywg
zabezpieczajgcq 5:

brak dostepu do przyciskow STOP/
RESET i RUN

ATV 312H075M2 z zamknigtym
panelem przednim i bez pokrywy
zabezpieczajgcej 5:

dostep do przyciskéw STOP/
RESET i RUN

5

ATV 312H075M2 z panelem przednim
otwartym

Referencja
’ czestotliwosci silnika
@ REF

Monitoring
parametréow

MON

o)

Konfiguracja

parametrow

CONF

3 tryby pracy ,REF”, ,MON”i,CONF”

Ustawienia fabryczne przemiennika

Aby utatwi¢ uruchomienie przemiennika posiada on funkcje wstepnie
zaprogramowane zgodnie z wymaganiami wiekszosci typowych aplikaciji.
Ustawienia fabryczne:

m Standardowa czestotliwos$¢ silnika: 50 Hz

m Zasilanie silnika: 230 V (ATV 312HeeeM2, ATV 312HeeeM3),
400V (ATV 312HeeeN4) or 600 V (ATV 312HeeeS6)

m Rampa przyspieszenia i opdznienia: 3s

m LSP: 0 Hz, HSP: 50 Hz

m Standardowe zatrzymanie po rampie

m Tryb zatrzymania w przypadku btedu: zatrzymanie wybiegiem

m Prad termiczny silnika = prad znamionowy silnika

m Poziom pradu hamowania DC: 0,7 x prad znamionowy silnikadla 0,5 s
m Praca ze stalym momentem dzigki sterowaniu wektorowym

m Wejscia logiczne:

O Al1 referencja predkosci (0 +10V)

O Al2(0+10V)sumazAl1

O Al3 (4-20mA) nie skonfigurowane

m Przekaznik R1: przekaznik btedu

m Przekaznik R2: nie skonfigurowane

m Wyjscie analogowe AOC 0-20mA, obraz czestotliwosci silnika

m Automatyczna adaptacji rampy hamowania

m Czestotliwos¢ przetgczania: 4 kHz

Interfejs HMI

Opis

1 Wyswietlacz:

m 4-segmentowy wyswietlacz

m Wyswietlacz numeryczny i kodu
m Jednostki wy$wietlanych wartosci

2 Wyswietlanie statusu przemiennika:

m REF: Tryb umozliwiajacy wyswietlanie zadanej czestotliwosci silnika aktywnego
kanatu zadawania predkosci (terminal, tryb lokalny, wyswietlacz zdalny lub
komunikacja Modbus). W trybie sterowania lokalnego referencja moze by¢é
zadawana za pomoca przyciskéw nawigacyjnych 4, jesli funkcja zostata wczesniej
skonfigurowana.

m MON: Tryb monitoringu: Ten tryb umozliwia wyswietlanie parametrow
diagnostycznych w trakcie pracy przemiennika.

m CONF: Tryb konfiguracji umozliwia konfiguracje parametréw. Zawarto$c¢ tego
menu mozna modyfikowa¢ za pomoca oprogramowania SoMove.

3 Funkcje przyciskéw:

m MODE Wybdr jednego z nastepujacych trybéw:

o ,REF” tryb referencyjny

O ,MON” tryb monitoringu

O ,,CONF” tryb konfiguracji

Uwaga: Powyzsze przyciski nie sq dostepne przy zamknietym panelu przednim..

m ESC: Anulacja lub powrét do poprzedniego menu

m STOP/RESET: Kontrola zatrzymania silnika i lokalny reset btedu; przycisk
aktywny w ustawieniach fabrycznych.

m RUN: Kontrola pracy lokalna, jesli zostata aktywowana.

4 funkcja przycisku nawigacii:

m Rotacja: zwiekszanie lub zmniejszanie warto$ci parametru, przejscie do innego
parametru i moze by¢ takze uzywane w celu zmiany trybu kontroli.

m Nacisniecie: Zapamietanie wartosci parametru, wybor wartosci

m Opcjonalnie jako potencjometr w trybie sterowania lokalnego.

5 Przykrywa ochronna, po ktérej zdjeciu mamy dostep do przyciskow STOP/RESET

i RUN

6 Zamknigcie mechaniczne w celu zamknigcia panelu przedniego.

Prezentacja: Charakterystyki: Referencje: Wymiary: Schematy:
strony 48 do 49 strony 50 do 55 strony 56 do 58 strony 77 do 82 strony 83 do 84
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Funkcje (kontynuacja)

Przemiennik czestotliwosci
Altivar 312

Rampy S
f(Hz) f(Hz)
HSP 7- HSP s
0 t 0

t2

1

HSP: predkos¢ wysoka
t1: ustawiony czas rampy

t2:0,6 x t1

Wspétczynnik krzywizny jest staty

Funkcje aplikacyjne

m Zakres predkosci
Stuzy do okreslenia 2 czestotliwosci granicznych, ktére definiujg zakres predkosci
dopuszczony przez maszyne przy obowigzujgcych warunkach pracy.

f(Hz)

HSP LSP: niska predko$¢, od 0 do HSP, nastawa fabryczna 0

HSP: wysoka predkos$é, od LSP do 200 Hz, nastawa
fabryczna 50/60 Hz

X: konfigurowane pomigdzy 0i 20 mA, ustawienia
fabryczne 4 mA

LSP Y: konfigurowane pomiedzy 4 i 20 mA, ustawienia
Referencja fabryczne 20 mA

oV 10V
XmA Y mA
4 mA 20 mA

m Czasy ramp przyspieszania i zwalniania
Funkcja pozwala na dostosowanie czasu przyspieszenia i zwalniania w zalezno$ci
od dynamiki aplikacji i maszyny.

f(Hz) f(Hz)

50 50

0 t 0 t
t1 t2

Liniowa rampa przys$pieszenia Liniowa rampa op&znienia

t1: czas przyspieszenia
t2: czas opdznienia
1 t2 moze by¢ nastawiany niezaleznie pomiedzy 0,1i999 s, nastawy fabryczne: 3s.

m Profile ramp przyspieszania i zwalniania

Stuzy do stopniowego zwigkszania czestotliwosci wyjsciowej zaczynajgc od
referencji predkosci, podazajac profilem liniowym lub profilem zadanym.

O Rampy S

Zastosowanie rampy S jest przeznaczone do aplikacji pakujacych lub transportu
poziomego; ta metoda eliminuje wptyw luzéw w mechanice oraz eliminuje wstrzasy,
ogranicza takze efekt nie nadgzania predkosci w przypadku gwattownych stanow
przejsciowych w maszynach o wysokim momencie bezwtadnosci.

O Rampy U

Rampy U sg przeznaczone do aplikacji pompowych, np. do instalacji pompowej

z bezzwrotnym zaworem. Dajg lepsza kontrole nad zamykaniem zaworéw
bezzwrotnych.

O Woybranie ksztattu liniowego, S, U lub przystosowanego odnosi sie jednoczesnie
dla rampy przyspieszania i rampy zwalniania.

Rampy U Rampa przystosowana

f(Hz) f(Hz) f(Hz) f(Hz)
HSP HSP HsP HSP

0 to- t 0 t0 t

t2 t2 tA1 tA2 A3 |tAd
t1 t1 ACC orAC2 dEC or dE2

HSP: predkos¢ wysoka HSP: predkosc wysoka
t1: ustawiony czas rampy tA1: moze by¢ ustawiony pomigdzy 0i100% (ACC lubAC2)
t2: 0,5 x t1 tA2: moze by¢ ustawiony pomigdzy 0i(100%-tA1) (ACC
Wspétczynnik krzywizny jest staty lubAC2)

tA3: moze by¢ ustawiony pomigdzy 0i100% (dEC lub dE2)
tA4: moze by¢ ustawiony pomigdzy 0i (100% - tA3) (dEC lub
dE2)

ACC: czas 1 rampy przyspieszania

AC2: czas 2 rampy przyspieszania

dEC: czas 1 rampy zwalniania

dEC2: czas 2 rampy zwalniania

Prezentacja:
strony 48 do 49

Charakterystyki:
strony 50 do 55
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Funkcje (kontynuacja)

Przemiennik czestotliwosci
Altivar 312

m Przetaczanie ramp

Stuzy do przetaczania 2 czaséw ramp przyspieszania i zwalniania, ktére mogg
by¢ nastawiane oddzielnie.

Przetgczenie ramp jest mozliwe przez:

O wejscie cyfrowe

O prog czestotliwosci

O kombinacjg wejscia cyfrowego i progu czestotliwosci

Funkcja jest odpowiednia dla:

O transportu materiatéw z fagodnym startem i podej$ciem
O maszyn z szybkimi ciggtymi korektami predkosci

AC/ dE2

ACC / dEC

f(Hz)

HSP

Do 14
przodu 0 ‘
lub do

tytu 1 i

LI40

Przyspieszanie 1 (ACC) i zwalnianie 1 (dEC):
- nastawienia 0,1 d0o 999,9 s

- nastawa fabryczna 3 s

Przyspieszanie 2 (AC2) i zwalnianie 2 (dE2):
- nastawienia 0,1 do 999,9 s

- nastawa fabryczna 5 s

HSP: predkos¢ wysoka

Przyktad przetgczania za pomocg wejscia cyfrowego L14

m Automatyczne dostosowanie rampy zwalniania

Stuzy do automatycznego dostosowania czasu rampy zwalniania, jesli nastawa
poczatkowa jest zbyt niska przy branej pod uwage bezwtadnosci obcigzenia.
Dzieki zastosowaniu tej funkcji unika sie zablokowania przemiennika przez btad
nadmiernego hamowania.

Funkcja odpowiednia dla wszystkich aplikacji niewymagajacych dokltadnego
zatrzymania i nieuzywajacych rezystoréw hamowania.

Automatyczne dostosowanie powinno zostac¢ wytaczone, jesli maszyna ma
kontrole potozenia z zatrzymaniem na rampie i zainstalowany rezystor
hamowania. Funkcja ta jest automatycznie wytaczana, jezeli jest
skonfigurowana sekwencja hamowania.

Prezentacja: Charakterystyki: Referencje: Wymiary: Schematy:
strony 48 do 49 strony 50 do 55 strony 56 do 58 strony 77 do 82 strony 83 do 84
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Funkcje (kontynuacja) Przemiennik czestotliwosci
Altivar 312

m Stosunek napiecie/czestotliwosé

O Charakterystyki silnika i zasilania

Stuzg do okreslania granicznych wartosci stosunku napiecie/czestotliwos$¢

w zaleznosci od rodzaju zasilania, silnika i aplikacji.

Dla aplikacji z zmiennym lub stalym momentem, z lub bez nadpredkos$ci, moga

by¢ ustawione nastepujace wartosci:

- czestotliwo$¢ bazowa odpowiadajgca zasilaniu

- znamionowa czestotliwos¢ silnika (w Hz) podana na tabliczce znamionowej silnika
- znamionowe napiecie silnika (w V) podane na tabliczce znamionowe;j silnika

- maksymalna czestotliwos$¢ przemiennika (w Hz)

O Typ stosunku napiecie/czestotliwos¢

Stuzy do dostosowania stosunku napigcie/czestotliwos¢ w celu optymalizaciji
wydajnosci dla nastepujacych zastosowan:

- Aplikacje ze statym momentem (maszyny ze $rednimi obcigzeniami roboczymi
przy niskiej predkosci) z silnikami potgczonymi réwnolegle lub silnikami specjalnymi
(np. silniki klatkowe rezystancyjne): stosunek L

- Aplikacje ze zmiennym momentem (pompy, wentylatory): stosunek P

- Maszyny z ciezkimi obcigzeniami roboczymi przy niskiej predkosci, maszyny

z szybkimi cyklami, z (bezczujnikowym) sterowaniem wektorem strumienia:
stosunek n

- Oszczedzanie energii, dla maszyn z niskimi predkosciami i zmianami momentu:
stosunek nLd.

Napiecie jest automatycznie redukowane do warto$ci minimalnej odpowiedniej dla
wymaganego momentu.

u ()
Un

f(Hz)
frn

Un: Znamionowe napiecie silnika

fm: Znamionowa czegstotliwos¢ silnika

m Autotuning

Automatyczne dostrajanie moze by¢ wykonywane:

O z polecenia operatora stosujac narzedzia dialogu przez tryb sterowania lokalnego
lub tacze szeregowe

O za kazdym razem, gdy przemiennik jest zataczany

O przez wejscie cyfrowe

Automatyczne dostrajanie stuzy do optymalizacji dziatania aplikaciji.

m Przelaczanie czestotliwosci, ograniczenie hatasu

Czestotliwo$c¢ przetgczania moze by¢ nastawiana, aby zmniejszy¢ hatas emitowany
przez silnik.

Czestotliwos$c¢ przetgczania jest modulowana przypadkowo w celu unikniecia
rezonansow.

Wysoka czestotliwosé przetgczania posredniego napigecia DC stuzy do zasilania
silnika falg pradu z niskimi znieksztatceniami harmonicznymi. Czestotliwosc¢
przetgczania moze by¢ nastawiana podczas pracy, aby zmniejszy¢ hatas emitowany
przez silnik.

Wartos$¢: 2 do 16 kHz, z nastawa fabryczna 4 kHz.

Dla wszystkich aplikacji wymagajacych niskiego hatasu silnika.

Prezentacja: Charakterystyki: Referencje: Wymiary: Schematy:
strony 48 do 49 strony 50 do 55 strony 56 do 58 strony 77 do 82 strony 83 do 84
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Funkcje (kontynuacja) Przemiennik czestotliwosci
Altivar 312

m Pomijanie czestotliwosci

Stuzy do usuniecia jednej lub dwdch predkosci krytycznych, ktére moga by¢
przyczyna rezonansu mechanicznego.

Mozliwe jest zakazanie pracy silnika z 1 lub 2 pasmami czestotliwosci (z szerokoscig
pasma + 1 Hz), ktére moga by¢ wybrane z zakresu roboczego.

Funkcja jest odpowiednia dla lekkich maszyn, przenosnikéw wielkogabarytowych

z niezréwnowazonym silnikiem, wentylatoréw i pomp odsrodkowych.

f(Hz)

2 Hz

Referencja

Zmiana predkosci silnika w zalezno$ci od zadanej czestotliwo$ci pomijanej

m Zadawanie predkosci

Predkos$¢ zadana moze miec rézne zrodta zaleznie od konfiguracji

przemiennika:

O wartosci zadane dostarczane przez 3 wejscia analogowe

O potencjometr zadajacy

O zmiana +/- predkosci za pomoca wejs¢ cyfrowych, poprzez klawiature lub
przyciski terminala zdalnego

O zadawanie przez terminal zdalny

O predkosci zadane dostarczane przez magistrale lub sieci komunikacyjne

Te rézne zrodta sg zarzgdzane przez programowanie funkcji i kanatow zadajacych.

m Wejscia analogowe

Sa 3 wejscia analogowe

O 2 wejscia napieciowe:

- 0-10V (A1)

- 10V (AI2)

O 1 wejscie pradowe:

- X-Y ma (Al3), gdzie X jest konfigurowane pomiedzy 0i 20 mAoraz Y jest
konfigurowane pomigdzy 4 i 20 mA.

m Predkosci ustalone

Stuzg do przetgczania ustalonych predkosci zadanych.

Moga by¢ wybrane 2, 4, 8 lub 16 predkos$ci zadane.

Przetaczanie mozliwe jest za pomoca 1, 2, 3 lub 4 wejs¢ cyfrowych.

Predkosci ustalone moga by¢ nastawiane przyrostowo co 0,1 Hz od 0 Hz do 500 Hz.
Funkcja jest odpowiednia do transportu materiatdéw i maszyn z kilkoma predkosciami

pracy.
f(Hz)
20 Gdy wejscia LI3 i LI4 sg w stanie
15 / 0, otrzymuije sig predkos¢ LSP
10 lub predkos¢ zadana na
wejsciach analogowych Al1,
LSP Al2,Al3.
t Nastawy fabryczne:
1. predkosc: LSP (predkos¢
Do 1 niska lub zadana)
przodu
lubdo LI20 t 2. predkosé: 10 Hz
tytu
3. predkos$é: 15 Hz
1
4. predkosc¢: 20 Hz (predkosc
LI3o t  wysoka)
1
LI40 t

Przyktad dziatania z 4 predko$ciami ustalonymi i 2 wej$ciami cyfrowymi

Prezentacja: Charakterystyki: Referencje: Wymiary: Schematy:
strony 48 do 49 strony 50 do 55 strony 56 do 58 strony 77 do 82 strony 83 do 84
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Funkcje (kontynuacja)

Przemiennik czestotliwosci
Altivar 312

m Zmiana +/- predkosci

Stuzy do zwiekszania lub zmniejszania predkos$ci zadanej za pomoca 1 lub 2
sygnatéw cyfrowych z zapamietaniem lub bez zapamietania ostatniej wartosci
zadanej (funkcja potencjometru napedzanego silnikiem).

Funkcja ta jest odpowiednia dla sterowania centralnego maszyny z kilkoma sekcjami
dziatania w jednym kierunku lub do dwukierunkowego sterowania dzwigami za
pomoca wiszacych kaset sterujgcych.

Sa dostepne dwa typy dziatania:

O Uzycie przyciskow pojedynczego dziatania: Sg wymagane dwa wejscia cyfrowe
jako dodatek do kierunku (kierunkéw) dziatania.

Wejscie przypisane do polecenia ,+ predkos¢” zwieksza predkos¢, wejscie
przypisane do polecenia ,- predko$¢” zmniejsza predkosc¢.

f(Hz)
HSP
LSP t
Do 4]
przodu u
lubdo O t
tytu |
1
+ predkos¢ 0 t
11
- predkos¢ 0 ‘ t

Przyktad zmiany +/- predko$ci z 2 wejsciami cyfrowymi, przyciskami pojedynczego dziatania
i zapamietaniem warto$ci zadanej.

O Uzycie przyciskow podwojnego dziatania (jest potrzebne tylko jedno wejscie
cyfrowe przypisane do polecenia ,+predkos¢”:

Wejscia logiczne
. Puszczone 1 wcisniete 2 wcisniete
Do przodu Do tytu + predkose (- predkosé) (predkosé (+ predkos¢)

T T ?—| utrzymana)
a ( c( b( d( Przycisk — — a aib

naprzoéd
aic 1wci$nigcie Przycisk - c cid
bid 1 wciénigcie wstecz

f(Hz)
HSP

LSP
0
LSP

HSP

Do przodu
2 wceisniete
1 wcisniete

0 t

Do tytu
2 wcisniete

1 wcisniete
0

LSP: predkos¢ niska, HSP: predko$¢ wysoka

Przyktad z przyciskami podwdjnego dziatania i 1 wejsciem cyfrowym
Uwaga: Ten typ sterowania ,+/- predko$c” jest niekompatybilny ze sterowaniem
3-przewodowym.

B Zapamietanie predkosci zadanej

Funkcja ta jest zwigzana ze sterowaniem ,+/- predkos¢”.

Umozliwia odczytanie i zachowanie ostatniej predkosci zadanej przed utrata sygnatu
start lub napiecia zasilania. Warto$¢ zachowana jest zastosowana przy ponownym
podaniu sygnatu start.

Prezentacja: Charakterystyki:
strony 48 do 49 strony 50 do 55
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Funkcje (kontynuacja)

Przemiennik czestotliwosci
Altivar 312

f(Hz)
tm
Do przodut
lub do tytu
0
1
Jog O
Predkos$¢ zadana: tm: staty czas 0,5 s, minimalny

moze by¢ nastawiana od 0 czas migdzy dwoma impulsami
do 10 Hz
nastawa fabryczna 10 Hz

Przyktad pracy impulsowej

m Praca impulsowa (JOG)

Stuzy do dziatania impulsowego z minimalnym czasem rampy (0,1 s), ograniczona
predkoscig zadana i minimalnym czasem miedzy 2 impulsami.

Jest mozliwa przez ustawienie wejscia logicznego LI oraz przez impulsy podawane
na wejscie sterujace kierunkiem wirowania.

Funkcja jest odpowiednia dla maszyn z podawaniem materiatu w trybie recznym
(np stopniowe przesuwanie mechanizmu podczas prac konserwacyjnych).

m Kanaty sterowania i zadawania predkosci

Jest kilka niezaleznych kanatéw sterowania i zadawania predkosci.

Polecenia (naprzéd, wstecz, itd.) i predkosci zadawane moga by¢ wysytane przez:
O listwa zaciskowa (wejscia cyfrowe i analogowe)

O tryb lokalny (RUN/STOP i potencjometr)

O tacze szeregowe

- zdalny terminal

- stowo sterujgce Modbus

- stowo sterujgce CANopen

Kanaty sterowania i zadawania predko$ci moga by¢ oddzielne.
Przykiad: predko$¢ zadana otrzymywana jest z CANopen, a polecenia otrzymywane
sg z terminala zdalnego.

Uwaga: Przyciski STOP na klawiaturze i terminalu zdalnym mogg zachowac priorytet.
Funkcje ,sumowania wejsc” i ,regulatora PI” odnoszg sie tylko do jednego kanatu zadawania
predkosci.

m Przelaczanie sygnaléw zadajacych

Przetgczanie miedzy 2 predkosciami zadanymi jest mozliwe przez:

O wejscie cyfrowe

O bit w stowie sterujacym Modbus lub CANopen

Wartos¢ zadana 1 jest aktywna, jezeli wejscie cyfrowe (bit stowa sterujgcego) ma
stan 0, warto$¢ zadana 2 jest aktywna, jezeli wejscie cyfrowe (bit stowa sterujgcego)
ma stan 1.

Sygnat zadajgcy moze by¢ przetgczany w czasie pracy silnika.

= o
x Q b . o @)
= O < + < <
? { ? ?
10V XY
(X jest nastawiane od 0 do 20 mA,
+24V 0 a'Y jest nastawiane od 4 do 20 mA)

Schemat potgczen do przetgczania sygnatéw zadajgcych

m Sumowanie sygnatéw wejsciowych

Stuzy do dodawania 2 lub 3 predkos$ci zadawanych z roznych zrédet.

Wartosci zadane, dodawane do siebie, sg wybrane ze wszystkich mozliwych
rodzajow zadawania predkosci.

Przyktad:

O Warto$¢ zadana 1 otrzymana z Al1

O Warto$¢ zadana 2 otrzymana z Al2

O Warto$¢ zadana 3 otrzymana z AIP

Predkos¢ zadana przemiennika = warto$¢ zadana 1 + warto$¢ zadana 2 + warto$¢
zadana 3

Prezentacja: Charakterystyki: Referencje: Wymiary: Schematy:
strony 48 do 49 strony 50 do 55 strony 56 do 58 strony 77 do 82 strony 83 do 84
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Przemiennik czestotliwosci
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Referencja Pl +
PIC :
o——(X)—
) X1 Inwersja Pl
Sprzezenie
zwrotne Pl ‘
o—-| FBS RPG
RIG Regulator Pl
Mnoznik | Rampa
Autoo\o_ LHSPI| | AcC [Referencja
i s [PEC

) Man 0=~
Referencja manualna
[ ?,

éuto/man

ACC: Przyspieszanie

DEC: Zwalnianie

FSB: Wspoétczynnik mnozenia sprzgzenia zwrotnego Pl
HSP: Predkos¢ wysoka

PIC: Odwrécenie kierunku korekcji regulatora PI

LSP: Predkos¢ niska

RIG: Stata catkowania regulatora PI

RPG: Wzmocnienie proporcjonalne regulatora Pl

m Regulator Pl

Stuzy do prostego sterowania wydajnoscia przeptywu lub cisnieniem z czujnikiem
dostarczajgcym sygnatu sprzezenia zwrotnego dostosowanego do przemiennika.
Funkcija ta jest odpowiednia dla aplikacji pompowych i wentylatorowych.

O Wartos¢ zadana PI:

- wewnetrzna warto$¢ zadana regulatora, nastawiana od 0 do 100

- warto$¢ zadana regulacji jest wybrana z wszystkich mozliwych rodzajow
zadawania wartosci regulaciji

- wstepne wartosci zadane Pl

O 2 lub 4 wstepne wartosci zadane PI, nastawiane od 0 do 100, wymagaja
zastosowania odpowiednio 1 lub 2 wej$c¢ cyfrowych

O Reczna wartos¢ zadana

- predkos¢ zadana wybrana ze wszystkich mozliwych rodzajéw zadawania
predkosci

O Wartos¢ zwrotna PI:

- wejscie analogowe Al1, Al2 lub AI3

O Auto/Man:

- wejscie cyfrowe LI do przetaczania z predkosci zadanej (Man) na regulacjg,

Regulator Pl Pl (Auto).
Podczas pracy w trybie automatycznym mozliwe jest dostosowanie sprzezenia
zwrotnego procesu, korekcja inwersji Pl, nastawianie wzmocnienia
proporcjonalnego i statej catkowania oraz zastosowanie rampy (czas = ACC — DEC)
dla ustalenia dziatania PI przy uruchamianiu i zatrzymywaniu.
Predkos¢ silnika jest ograniczona migdzy LSP i HSP.
Uwaga: Funkcja Pl jest niekompatybilna z funkcjami ,predko$ci ustalone» i ,praca krokowa
(JOG)”. Warto$¢ zadana Pl moze byc transmitowana przez facze szeregowe Modbus RS 485
lub magistrale CANopen.
m Przelaczanie ograniczenia pradu
2 prady graniczne moga by¢ skonfigurowane pomiedzy 0,25 1,5 razy prad
znamionowy przemiennika.
Stuzg do ograniczenia momentu i przyrostu temperatury silnika.
Przetgczanie miedzy 2 ograniczeniami pradu moze by¢ wykonane przez:
O wejscie cyfrowe
O bit stowa sterujacego Modbus lub CANopen
m Ograniczenie czasu pracy przy niskiej predkosci
Silnik jest automatycznie zatrzymywany po ustawionym czasie pracy z niskg
predkoscia (LSP) przy zerowym sygnale zadajgcym i obecnosci sygnatu startu.
Czas moze by¢ ustawiany od 0,1 s do 999,99 s (0 odpowiada brakowi ograniczenia
czasu). Nastawa fabryczna 0 s. Silnik startuje automatycznie na rampie, gdy sygnat
zadajacy pojawi sie ponownie lub, jesli polecenie startu zostanie przerwane
a nastepnie przywrécone.
Funkcja jest odpowiednia do automatycznego zatrzymania / uruchamiania pomp
regulowanych cisnieniem.
m Przelaczanie silnikow
Pozwala na kolejne zasilanie dwoch silnikéw o roznych mocach z tego samego
przemiennika. Przetgczenie moze nastapic tylko przy zatrzymanym i zablokowanym
przemienniku, stosujac odpowiednia sekwencje przetgczen na wyjsciu
przemiennika.
Funkcja moze by¢ uzyta do dostosowania parametréw silnika. Automatycznie
przetgczanie sa nastepujace parametry:
O znamionowe napiecie silnika
O znamionowa czestotliwo$c silnika
O znamionowy prad silnika
O znamionowa predkos¢ silnika
O coso silnika
O wybor typu stosunku napigcie/czestotliwosc¢ dla silnika 2
O kompensacja IR, silnik 2
O wzmocnienie petli czestotliwosci silnika
O stabilno$c¢ silnika
O kompensacja poslizgu silnika
Funkcja ta wytgcza zabezpieczenie cieplne silnika.
Przetgczanie silnikow jest mozliwe przez:
O wejscie cyfrowe
O bit stowa sterujacego Modbus lub CANopen
W aplikacjach dzwigowych, funkcja ta umozliwia zastosowanie pojedynczego
przemiennika do ruchu poziomego i pionowego.

Prezentacja: Charakterystyki: Referencje: Wymiary: Schematy:
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m Sterowanie trybem przetaczania

Kanat przetaczajacy sterowanie umozliwia wybér 2 trybdw pracy.
Przetgczanie jest mozliwe przez:

O wejscie cyfrowe

O bit stowa sterujgcego Modbus lub CANopen

m Sterowanie 2-przewodowe

Stuzy do sterowania kierunkiem wirowania za pomoca przetacznikéw stabilnych. Jest
mozliwe przez 1 lub 2 wejscia cyfrowe (jeden lub dwa kierunki). Funkcja ta jest
odpowiednia dla wszystkich aplikacji z jednym lub dwoma kierunkami wirowania.
Mozliwe sa 3 tryby pracy:

O wykrywanie stanu wejs¢ cyfrowych

O wykrywanie zmiany stanu wejs¢ cyfrowych

O wykrywanie stanu wejs¢ cyfrowych z pracg naprzéd majacg zawsze priorytet nad
pracqg wstecz

ZaciskiAltivara 312
24V LIt Lix

Lt ¢

Schemat podtgczen sterowania 2-przewodowego

LI1: Naprzod
LIx: Wstecz

m Sterowanie 3-przewodowe

Stuzy do sterowania kierunkiem wirowania i zatrzymaniem za pomoca przyciskow
impulsowych.

Jest mozliwe przez 2 lub 3 wejscia cyfrowe (jeden lub dwa kierunki). Funkcja ta jest
odpowiednia dla wszystkich aplikacji z jednym lub dwoma kierunkami wirowania.

i oA 1 LI1: Stop

I Zaciski Altivara 312 I

| I LI2: Naprzéd
} 24V Lh Li2 Llx | LIx: Wstecz

T b of

Schemat podigczen sterowania 3-przewodowego

m Wymuszony tryb lokalny

Wymuszony tryb lokalny narzuca sterowanie przez listwe zaciskowa lub terminal
operatora i wstrzymuje wszystkie inne tryby sterowania.

W wymuszonym trybie lokalnym sg dostepne nastepujace wartosci zadane

i polecenia:

O wartosci zadane Al1 lub Al2, lub Al3 oraz sterowanie przez wejscia cyfrowe

O warto$¢ zadana i sterowanie przez przyciski RUN i STOP/RESET i potencjometr
O warto$¢ zadana i sterowanie przez terminal zdalny

Zmiana na wymuszony tryb lokalny jest mozliwa przez wejscie cyfrowe.

m Zatrzymanie wybiegiem

Zatrzymanie silnika przez moment oporowy tylko, jezeli przerwane jest zasilanie silnika.
Zatrzymanie wybiegiem jest osiggane:

O przez konfiguracjg polecenia zatrzymania normalnego jako zatrzymania wybiegiem
(po zaniku polecenia uruchamiania lub pojawienia sie polecenia zatrzymania)

O przez aktywacje wejscia cyfrowego

m Zatrzymanie szybkie

Stuzy do zatrzymania z dopuszczalnym czasem rampy zwalniania (podzielonym
przez 2 do 10), aby unikng¢ zablokowania jednostki przemiennik/silnik pod wptywem
btedu nadmiernego hamowania. Stosuje si¢ do przeno$nikdw z hamowaniem
elektrycznym przy zatrzymaniu awaryjnym.

Zatrzymanie szybkie jest osiggane:

O przez konfiguracje polecenia zatrzymania normalnego jako zatrzymania szybkiego
(po zaniku polecenia uruchamiania lub pojawienia sie polecenia zatrzymania)

O przez aktywacje wejscia cyfrowego

m Hamowanie pradem statym

Stuzy do hamowania (przy niskiej predkosci) wentylatorow o bardzo duzej
bezwtadnosci lub do utrzymania momentu przy zatrzymywaniu w przypadku
wentylatoréw umieszczonych w ciggu powietrza.

Hamowanie pradem statym jest osiggane:

O przez konfiguracje polecenia zatrzymania normalnego jako hamowania pradem
statym (po zaniku polecenia uruchamiania lub pojawienia sie polecenia zatrzymania)
O - przez aktywacje wejscia cyfrowego

Wartos¢ pradu statego i czas hamowania sg nastawialne.

Prezentacja:
strony 48 do 49

Charakterystyki:
strony 50 do 55
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Predkos$¢ zadana

0

Wyjscie cyfrowe 1 |

lub
przekaznikowe 0
Prad silnika

T

Prad zwolnienia
hamulca

Predko$c¢ zadana

Czestotliwose
sprzegnigcia

hamulca
LI naprzéd

lub wstecz 1
0

m Sterowanie hamulcem

Stuzy do zarzadzania sterowaniem hamulca elektromagnetycznego

w synchronizacji z uruchamianiem i zatrzymywaniem silnika, aby uniknaé¢ szarpnig¢
i zmian kierunku pod wptywem obcigzenia.

Sterowanie sekwencja hamulca jest zarzadzane przez przemiennik.

Wartosci, ktore moga by¢ nastawiane do zwolnienia hamulca: prég pradu

i opdznienie czasowe. Wartosci, ktére moga by¢ nastawiane do sprzegniecia
hamulca: prég czestotliwosci i opéznienie czasowe.

Zatwierdzanie: przekaznikowe wyjscie cyfrowe R2 lub wyjcie cyfrowe AOC
przypisane do sterowania hamulcem.

Funkcja odpowiednia dla aplikacji transportu materiatdéw z mechanizmem
wyposazonym w hamulec elektromagnetyczny (wciggarki) i maszyn wymagajacych
hamulca parkujgcego (maszyny niezréwnowazone).

O Zasady:

- Pionowy ruch podnoszenia:

Utrzymuje moment silnika w kierunku wznoszgcym, gdy hamulec jest zwalniany
i sprzegany, w celu przytrzymania obcigzenia, a nastepnie tagodnego startu po

Stan hamulca Sprzegniety Zwolniony eI
uwolnieniu hamulca.
Dostepne ustawienia: - Poziomy ruch przenoszenia:
t1: Czas op6znienia zwolnienia hamulca Synchronizuje zwolnienie hamulca z momentem rozruchowym i sprzega hamulec
t2: Czas opoznienia sprzegniecia hamulca ; . . . . .
przy zerowej predkosci przy zatrzymaniu, w celu niedopuszczenia do szarpniec.
Kontrola hamulca Zalecane ustawienia do sterowania hamulcem dla aplikacji podnoszenia pionowego
(dla aplikacji przenoszenia poziomego ustaw prég pradu na zero):
- Prad zwolnienia hamulca: Dostosuj prad zwolnienia hamulca do pradu
znamionowego wskazanego na silniku. Jezeli, podczas testowania, moment jest
niewystarczajacy, zwieksz prad zwolnienia hamulca (warto$¢ maksymalna jest
narzucona przez przemiennik).
Czas przyspieszania: Dla aplikacji podnoszenia, zalecane jest ustawienie rampy
przyspieszania na wiecej niz 0,5 s. Upewnij sig, ze przemiennik nie zmienit pradu
ograniczania. Te same zalecenia dotyczg zwalniania.
Uwaga: Dla aplikacji podnoszenia powinien by¢ uzyty rezystor hamowania. Upewnij
sie, ze wybrane nastawy i konfiguracje nie moga by¢ przyczyna upuszczenia lub
utraty kontroli nad podnoszonym obcigzeniem.
- Czas op6znienia zwolnienia hamulca t1: Nastawa zalezna od typu hamulca. Jest
to czas wymagany, aby hamulec mechaniczny zostat zwolniony.
- Czestotliwosc¢ sprzegniecia hamulca: Ustaw dwukrotny poslizg znamionowy,
a nastepnie dopasuj do skutkéw.
- Czas opoznienia sprzegniecia hamulca t2: Nastawa zalezna od typu hamulca.
Jest to czas wymagany, aby hamulec mechaniczny zostat sprzegniety.
m Zarzadzanie tacznikami krancowymi
Stuzy do zarzadzania praca jednego lub dwoch tgcznikéw krancowych (z 1 lub 2
kierunkami pracy).
Kazdy tacznik krancowy (naprzéd, wstecz) jest dotaczony do wejscia cyfrowego. Typ
zatrzymania po wykryciu granicy moze by¢ skonfigurowany jako zatrzymanie
normalne, wybiegiem lub szybkie. Po zatrzymaniu, silnik ma mozliwo$¢ ponownego
uruchomienia jedynie w przeciwnym kierunku.
m Monitorowanie
Moga by¢ wyswietlane nastepujace dane:
O czestotliwo$¢ zadana
O wewnetrzna warto$¢ zadana Pl
O czestotliwo$é zadana (warto$é bezwzgledna)
O czestotliwo$é wyjsciowa dostarczana do silnika (warto$¢ ze znakiem
z dopetnieniem do dwéch)
O wartos$¢ wyjsciowa w jednostkach klienta
O prad w silniku
O moc silnika: 100% = moc znamionowa
O napiecie liniowe
O stan cieplny silnika:
- 100%: znamionowy stan cieplny, 118%: prég przeciazenia silnika
O stan cieplny przemiennika:
- 100%: znamionowy stan cieplny, 118%: prég przecigzenia przemiennika
O moment silnika: 100% = moment znamionowy
O ostatni btad
O czas pracy
O stan automatycznego dostrojenia
O konfiguracja i stan wejs¢ cyfrowych
O konfiguracja wejs¢ analogowych
Prezentacja: Charakterystyki: Referencje: Wymiary: Schematy:
strony 48 do 49 strony 50 do 55 strony 56 do 58 strony 77 do 82 strony 83 do 84
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m Zarzadzanie btedami

Sa rozne tryby dziatania przy btedzie kasowalnym:
O Zatrzymanie wybiegiem

O Przemiennik przetgczany na predkos¢ powrotng
O Kiedy zdarzy sie btad, przemiennik utrzymuje predkos$¢, az btad zniknie
O Zatrzymanie na rampie

O Zatrzymanie szybkie

Nastepujgce btedy kasowalne sg wykrywane:

O przegrzanie przemiennika

O przegrzanie silnika

O btad magistrali CANopen

O awaria tacza szeregowego Modbus

O btedy zewnetrzne

O utrata sygnatu 4-20 mA

m Kasowanie btedu

Stuzy do wyczyszczenia ostatniego btedu za pomoca wejscia cyfrowego LI.
Warunki ponownego uruchomienia po skasowaniu btedu sg takie same jak po
zafgczeniu zasilania.

Kasowane sa nastepujace btedy: przepigcie, przekroczenie predkosci, btad
zewnetrzny, przegrzanie przemiennika, utrata fazy silnika, przepiecie na szynie DC,
utrata sygnatu zadajacego 4-20 mA, zmiana kierunku obrotéw obcigzenia,
przecigzenie silnika, jezeli jego stan termiczny jest mniejszy niz 100%, btad tacza
szeregowego.

Btedy spowodowane zbyt niskim napieciem zasilania lub zanikiem fazy zasilania sg
zawsze kasowane automatycznie po powrocie normalnych warunkéw zasilania.

Funkcja jest odpowiednia dla aplikacji, gdzie jest utrudniony dostep do
przemiennika, np. przemieszczanie czesci w systemach transportu materiatéw.

m Kasowanie ogolne (kasowanie wszystkich bted6w)

Funkcja moze by¢ uzyta do wstrzymania wszystkich btedéw, wigcznie

z zabezpieczeniem termicznym (dziatanie wymuszone) i moze spowodowac
nieodwracalne uszkodzenie przemiennika.

Funkcja jest odpowiednia dla aplikacji, gdzie restart moze by¢ niezbedny
(przenosnik w piecu, stacje wyciggowe dymu, maszyny z produktami
twardniejacymi, ktére musza by¢ usuwane).

Funkcja jest aktywowana przez wejscie cyfrowe.

Monitorowanie btedu jest aktywne, jezeli wejscie cyfrowe jest stanie 1.
Wszystkie btedy sg kasowane przy zmianie stanu na wejsciu cyfrowym.

m Zatrzymanie kontrolowane po utracie zasilania

Stuzy do sterowania zatrzymywaniem silnika po utracie zasilania.

Funkcja jest odpowiednia dla transportu materiatu, maszyn z duzg bezwtadnoscia,
maszyny ciagtych proceséw produkcyjnych.

Mozliwe typy zatrzymania:

O zablokowanie przemiennika i zatrzymanie wybiegiem

O zatrzymanie uzywajgce bezwtadnosci mechanicznej do utrzymania zasilania
przemiennika tak dtugo jak to mozliwe

O zatrzymanie na rampie

O zatrzymanie szybkie (zalezy od bezwtadnosci i zdolnosci hamowania
przemiennika).

m Tryb zatrzymania w przypadku btedu

Typ zatrzymania, ktéry zdarza sie po wykryciu btedu, moze by¢ skonfigurowany
jako normalny, wybiegiem lub szybki, dla nastepujacych btedéw:

O btad zewnetrzny (wykrycie mozliwe przez wejscie cyfrowe lub bit w stowie
sterujgcym Modbus lub CANopen)

O btad zaniku fazy silnika

Jezeli miedzy przemiennikiem i silnikiem jest stosowany stycznik odptywowy, nalezy
wstrzymac¢ wykrywanie btedu zaniku fazy silnika.

Prezentacja: Charakterystyki: Referencje: Wymiary: Schematy:
strony 48 do 49 strony 50 do 55 strony 56 do 58 strony 77 do 82 strony 83 do 84
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m Automatyczne chwytanie wirujagcego obciazenia z kontrola predkosci (“start
lotny”)

Stuzy do tagodnego ponownego uruchomienia silnika w jednym z nastepujacych
przypadkéw, pod warunkiem, ze polecenie uruchomienia jest nadal obecne:

O zanik zasilania lub wytgczenie zasilania

O skasowanie btedu lub automatyczny restart

O zatrzymanie wybiegiem

Po zaniknieciu btedu, wykrywana jest rzeczywista predkos¢ silnika w celu
ponownego uruchomienia go zgodnie z rampa, od tej predkosci do predkosci
zadanej. Wykrycie predkosci moze trwac do 1 s, w zalezno$ci od poczatkowe;j
odchyiki predkosci.

Funkcja ta jest automatycznie wytgczana, jezeli skonfigurowana jest sekwencja
hamowania.

Funkcja ta jest odpowiednia dla maszyn, w ktérych zmniejszenie sie predkosci
silnika po utracie zasilania jest nieznaczne (maszyny z wysoka bezwtadnoscia),
wentylatory i pompy napedzane przez przeptyw resztkowy, itp.

m Automatyczny restart

Umozliwia automatyczny ponowny start po zablokowaniu przemiennika pod
wptywem btedu, jesli btad ustapit, a warunki pracy umozliwiajg uruchomienie.
Restart jest wykonywany przez szereg automatycznych préb, oddzielonych przez
rosngce okresy spoczynkowe co 1s, 5s, 10 s, a nastepnie 1 min.

Cata procedura restartu moze trwac od 5 min. do czasu nieograniczonego.

Jezeli przemiennik nie wystartuje po skonfigurowanym czasie, procedura jest
zatrzymywana i nastepuje zablokowanie przemiennika az do momentu wytaczenia
i ponownego zatgczenia zasilania.

Btedy umozliwiajgce automatyczny restart:

O przepigcie w sieci zasilajgcej

O przecigzenie cieplne silnika

O przecigzenie cieplne przemiennika

O przepigcie na szynie pradu statego

O brak fazy zasilania

O btad zewnetrzny

O utrata sygnatu zadajgcego 4 — 20 mA

O btad magistrali CANopen

O btad tacza szeregowego Modbus

O zanik fazy silnika

O btad tacza szeregowego

O zbyt niskie napigcie zasilania. Dla tego btedu funkcja jest zawsze aktywna, nawet,
gdy nie jest skonfigurowana.

Dla tych rodzajow btedow, przekaznik skonfigurowany jako przekaznik btedu,
zostaje wzbudzony, jezeli funkcja zostata skonfigurowana. Dla tej funkcji predkos¢
zadana i kierunek wirowania musza by¢ zachowane.

Funkcja jest odpowiednia dla maszyn lub instalacji pracujgcych ciggle lub bez
nadzoru oraz tam, gdzie restart nie narazi w zaden sposéb wyposazenia i obstugi na
niebezpieczenstwo.

m Ograniczenia dziatania w przypadku przepieé

Prég monitorowania napiecia liniowego jest zmniejszony do 50% napiecia silnika.
W tym wypadku, nalezy zastosowac¢ dtawik liniowy, a osiggi przemiennika nie moga
by¢ gwarantowane.

m Przekaznik btedu, odblokowanie

Przekaznik btedu jest wzbudzony, gdy przemiennik jest zasilony i nie wystepuje
zaden btad. Ma jeden zestyk CO ze wspd6lnym punktem.

Przemiennik moze by¢ odblokowany po btedzie na jeden z nastepujacych
sposobow:

O przez wytaczenie zasilania przemiennika, az zgasnie dioda ,ON” i ponowne
zafgczenie zasilania

O przez wejscie cyfrowe przypisanie do funkcji kasowania btedu

O stosujac funkcje automatycznego restartu, jesli zostata skonfigurowana

m Kasowanie czasu pracy
Czas pracy przemiennika moze by¢ skasowany do zera.

Prezentacja:
strony 48 do 49
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m Zabezpieczenie cieplne silnika

Posrednie zabezpieczenie cieplne silnika realizowane przez ciagte obliczanie jego
teoretycznego przyrostu temperatury.

Zabezpieczenie cieplne moze by¢ nastawione od 0,2 do 1,5 wartosci pradu
znamionowego przemiennika.

Funkcija ta jest odpowiednia dla aplikaciji z silnikami z chtodzeniem wtasnym.
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Prad silnika / ItH
Charakterystyki zabezpieczenia cieplnego silnika

m Zabezpieczenie cieplne przemiennika

Zabezpieczenie cieplne, przez czujnik PTC zamocowany na radiatorze lub
zintegrowany w module mocy, zapewnia ochrone przemiennika w przypadku stabej
wentylacji lub nadmiernej temperatury otoczenia.

Przemiennik blokuje sie w przypadku btedu.
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Charakterystyka zabezpieczenia termicznego silnika

m Konfiguracja przekaznikéow R1, R2

Nastepujgce stany sg sygnalizowane, gdy przekaznik jest zatgczony:
O btad przemiennika

O dziatanie przemiennika

osiggniety prog czestotliwosci

osiggnieta predkos¢ wysoka

osiggniety prog pradu

osiggnieta czestotliwos¢ zadana

osiggniety prog cieplny silnika

sekwencja hamulca (tylko R2)

Ooooooao
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m Wyjscia analogowe AOC/AOV

Na wyjsciach analogowych AOC i AOV sg dostepne te same dane.

Sa mozliwe nastepujace przyporzadkowania:

O prad silnika

O czestotliwos¢ silnika

O moment silnika

moc dostarczana przez przemiennik

btad przemiennika

osiagniecie progu czestotliwosci

osiagniecie predkosci wysokiej

osiggniecie progu pradu

osiggniecie czestotliwosci zadanej

osiggnigcie progu cieplnego silnika

O sekwencja hamulca

Nastawianie wyj$cia analogowego AOC/AQV stuzy do modyfikacji charakterystyk
pradu wyjscia analogowego AOC lub napigcia wyjscia analogowego AOV.
AOC: moze by¢ ustawione jako 0-20 mA lub 4-20 mA

AOV: moze by¢ ustawione jako 0-10 V

Oooooooao

m Zachowywanie i odzyskiwanie konfiguracji

Konfiguracja moze by¢ zachowana w pamieci EEPROM. Funkcja ta stuzy do
przechowywania konfiguraciji, jako dodatek do konfiguracji biezacej.
Odzyskanie tej konfiguracji kasuje konfiguracje biezaca.

Prezentacja: Charakterystyki: Referencje: Wymiary: Schematy:
strony 48 do 49 strony 50 do 55 strony 56 do 58 strony 77 do 82 strony 83 do 84
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Funkcje (kontynuacja) Przemiennik czestotliwosci
Altivar 312

m Konfigurowalne we/wy

Funkcje, ktore nie sg wypisane w tabeli sg w petni kompatybilne.
Funkcje zatrzymania maja priorytet na poleceniami uruchomienia.
Wybér funkcji jest ograniczony:

- przez liczbg we/wy przemiennika

- przez wzajemna niekompatybilno$¢ niektorych funkgji

Funkcje Sumowa-  +/- Zarzadzanie Predkosci Regulat Praca Sekwencja Hamowa- Zatrzyma- Zatrzyma-
nie wejs¢  predkos¢  faczniki ustal, Pl krokowa hamulca nie pradem nie szybkie nie
statym wybiegiem

Sumowanie wejs$¢

+/- predkosé

Zarzadzanie tacznikiem krancowym

Predkosci ustalone

Regulator Pl

Praca krokowa JOG

Sekwencja hamulca

Hamowanie pradem statym

Zatrzymanie szybkie

Zatrzymanie wybiegiem

B Funkcje niekompatybilne Priorytet funkcji (funkcje, ktore nie mogg byc¢ aktywne jednoczesnie)
- Funkcje kompatybilne Strzatka wskazuje, ktéra funkcja na priorytet
Nie dotyczy Przyktad: Funkcja zatrzymania wybiegiem ma priorytet nad funkcja zatrzymania
szybkiego
Prezentacja: Charakterystyki: Referencje: Wymiary: Schematy:
strony 48 do 49 strony 50 do 55 strony 56 do 58 strony 77 do 82 strony 83 do 84
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tagodne rozruszniki

do silnikow asynchronicznych
Altistart O1

—

Prezentacja
Altistart 01 jest fagodnym rozrusznikiem dziatajacym zarbwno jako ogranicznik
momentu przy rozruchu lub jako urzadzenie tagodnego rozruchu / tagodnego
zatrzymania dla silnikdbw asynchronicznych.

Uzycie rozrusznika Altistart 01 poprawia wykonanie rozruchu silnika
asynchronicznego przez umozliwienie, w kontrolowany sposob, stopniowego

i tagodnego rozruchu silnika. Zastosowanie go moze rowniez zapobiec udarom
mechanicznym, ktore prowadzg do przedwczesnego zuzycia, pracy stuzb
utrzymania i przerw produkciji.

Altistart 01 ogranicza moment rozruchowy i impulsy pradu przy uruchamianiu
maszyn, ktobre nie wymagajg wysokich momentdow rozruchowych.

Rozruszniki te przeznaczone sa do nastepujacych prostych zastosowan:
m przenosniki

m tasmociagi

B pompy

m wentylatory

m sprezarki

W bramy automatyczne

B mate dzwigi

W maszyny z napedem pasowym, itp.

Altistart 01 jest kompaktowy, tatwy w instalacji, moze by¢ montowany pionowo jeden
obok drugiego, jest zgodny z normami IEC/EN 60947-4-2, certyfikatami UL i CSA

i posiada znak Ce.

Oferta fagodnych rozrusznikow Altistart 01 obejmuje 3 gamy produktow:

[ | tagodne rozruszniki ATS 0OIN1eee®

O Sterowanie jednofazowe zasilaniem silnika (jednofazowego lub 3-fazowego) do
ograniczenia momentu rozruchowego.

0O Zakres mocy znamionowych silnika od 0,37 kW do 5,5 kW.

O Zakres napig€ zasilania silnika od 110 V do 480 V, 50/60 Hz. Do sterowania
rozrusznikiem wymagane jest zewnetrzne zasilanie.

| Urzadzenia tagodnego rozruchu / tagodnego zatrzymania ATS 01N2e e e
0O Sterowanie dwufazowe zasilaniem silnika do ograniczenia pradu rozruchowego

i do zatrzymania.

0O Zakres mocy znamionowych silnika od 0,75 kW do 75 kW.

O Napigcia zasilania silnika sg nastepujace: 230 V, 400 V, 480 V i 690 V, 50/60 Hz.
Stosowanie stycznika liniowego nie jest konieczne w maszynach, gdzie nie jest
wymagane odtaczenie izolacyjne.

m Urzadzenia tagodnego rozruchu / tagodnego zatrzymania ATSU 01N2eee
Zobacz strony 22 do 30.

Opis
m Lagodne rozruszniki Altistart 01 (ATS 01N1@®®) sg wyposazone w:
O potencjometr 1 do nastawiania czasu rozruchu
O potencjometr 2 do nastawiania poczatkowego progu napiecia w zaleznosci od
obcigzenia silnika
O 2 wejscia
- 1 wejscie =~ 24 V lub 1 wejscie " 110...240 V AC do zasilania czesci sterujacej silnikiem

m Urzadzenia tagodnego rozruchu / tagodnego zatrzymania Altistart 01
(ATS 01N2@®@®) sg wyposazone w:
O potencjometr 4 do nastawiania czasu rozruchu
O potencjometr & do nastawiania czasu zatrzymywania
O potencjometr 7 do nastawiania poczatkowego progu napiecia w zaleznosci od
obcigzenia silnika
O 1 zielony wskaznik LED 4: urzadzenie zataczone
O 1 2oity wskaznik LED 5: silnik zasilony napigciem znamionowym
0O ztacze
- 2 wejscia cyfrowe do uruchamiania/zatrzymywania (Run/Stop)
- 2 wejscie cyfrowe dla funkcji BOOST
- 1 wyjscie cyfrowe do wskazania konca rozruchu
- 1 wyjscie przekaznikowe do wskazania btedu zasilania lub wskazania, Ze silnik
zatrzymat sie na koncu fazy zatrzymywania.
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tagodne rozruszniki

do silnikow asynchronicznych

Altistart 01
Funkcje

100 % -
Un

50 % -
Un

napiecie

b,

poczatkowe

Rampa napigciowa

||
200 ms

Zastosowanie zwigkszenia napiecia rownego 100%

znamionowego napiecia silnika.

Opis (kontynuacja)
Tabela odpowiednikow oznaczen zaciskow

Funkcje ATS 01N20®LU/QN/RT ATS 01N2@eLY  ATS 01N2eeQ
Wyjécia przekaznikowe R1A 04 04
R1C 05 05
0 V zewnetrznego zasilania | COM - -
Polecenie zatrzymania LIt 02 02
Polecenie uruchomienia | LI2 03 03
Zasilanie sterowania LI + (+ 24 V logika 01 (0 V logika 01 (0 V logika
pozytywna) negatywna) negatywna)
BOOST BOOST - -
Koniec rozruchu LO1 - -
115 V zewnetrznego zasilania| — 06 -
_ 07 —_

Funkcje

m Sterowanie 2-przewodowe:

Polecenia uruchomienia i zatrzymania zadawane sg przez pojedyncze wejscie
cyfrowe. Stan 1 wejscia cyfrowego LI2 steruje procesem uruchamiania, a stan 0
steruje procesem zatrzymywania.

ATS 01N20OLU/QN/RT ATS 01N2eOLY/Q

Zaciski sterowania Altistart 01
01 02 03

L7

Schemat podtaczenia dla sterowania 2-przewodowego

Zaciski sterowania Altistart 01
LI+ LI LI2

l - T
Schemat podtaczenia dla sterowania 2-przewodowego
m Sterowanie 3-przewodowe:
Polecenia uruchomienia i zatrzymania sg zadawane przez 2 rozne wejscia cyfrowe.

Zatrzymywanie jest realizowane, gdy wejscie cyfrowe LI1 jest otwarte (stan 0).
Impuls na wejsciu LI2 jest zapamietany az do otwarcia wejscia LI1.

| Zaciski sterowania Altistart 01

01 02 03

L» ¢

Schemat podtaczenia dla sterowania 2-przewodowego

Zaciski sterowania Altistart 01 |
|
L] ar LI LI2 |
1

Schemat podtaczenia dla sterowania 2-przewodowego
m Czas rozruchu

Kontrola czasu rozruchu oznacza, ze czas rampy napigcia dostarczanego do silnika
moze by¢ nastawiany, co pozwala na stopniowy rozruch, zaleznie od obcigzenia silnika.

m Funkcja podwyzszenia napiecia (BOOST) przez wejscie cyfrowe:
Aktywowanie wejscia cyfrowego BOOST umozliwia dostarczenie momentu
rozruchowego zdolnego do pokonania spoczynkowego tarcia mechanicznego.
Gdy wejscie jest w stanie 1, funkcja jest aktywna (wejscie dotaczone do +24 V)
i rozrusznik dostarcza do silnika petne napigcie przez ograniczony czas przed
uruchomieniem.

m Koniec rozruchu

O Zastosowanie funkcji na wyjsciu cyfrowym LO1

Urzadzenia fagodnego rozruchu / tagodnego zatrzymywania ATS 01N206ee do
ATS 01N232ee sg wyposazone w wyjscie cyfrowe LO typu otwarty kolektor, ktore
wskazuje koniec rozruchu, gdy silnik osiagnie predkos¢ znamionowa,

O Zastosowanie funkcji na wyposazeniu opcjonalnym

W urzadzeniach fagodnego rozruchu / tagodnego zatrzymywania ATS 01N2eeLY/Q
informacje o koficu rozruchu mozna otrzymac przez dodane wyposazenia
opcjonalnego LAD8N11 z zestykami NO+NC. Opcja moze byc¢ tatwo dotgczona do
stycznika omijajacego elektroniczng czesc toru bez demontowania produktu.

m Przekaznik btedu

Urzadzenia fagodnego rozruchu / tagodnego zatrzymywania ATS 01N206ee do
ATS 01N232ee majg przekaznik, ktory otwiera sie po wykryciu btedu.

Zestyki przekaznika R1A-R1C (04-05 w ATS 01N2eeLY/Q) zamykajg, sie po
poleceniu na LI2 (02-03 w ATS 01N2eeLY/Q) i otwierajg sie, gdy napiecie silnika jest
okoto 0 V przy zatrzymywaniu ze zmniejszaniem predkosci lub natychmiast po
pojawieniu sie btedu. Informacja ta moze byt uzyta do sterowania stycznikiem
liniowym przy zmniejszaniu predkosci (podtrzymanie stycznika liniowego, az do
zatrzymania silnika).
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tagodne rozruszniki

do silnikow asynchronicznych
Altistart 01

Srodowisko
Typ rozrusznika

Zgodnos¢ z normami

ATS 01IN1@®FT, ATS 01N2eeLU,
ATS 01N2@®QN, ATS 01N2@®RT
Rozruszniki elektroniczne Altistart 01 sa zaprojektowane zgodnie z najostrzejszymi
miedzynarodowymi standardami i zaleceniami odnoszacymi sie do elektrycznych
urzadzen sterujacych (IEC, EN), w szczegolnosci z norma IEC/EN 60947-4-2

ATS 01N2@eLY i ATS 01N2eeQ

Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna EMC

Emisje przewodzone i promieniowane

CISPR 11 poziom B, IEC 60947-4-2, poziom B

Harmoniczne

IEC 1000-3-2, IEC 1000-3-4

Odpornosc EMC

EN 50082-2, EN 50082-1

Wytadowania elektrostatyczne

IEC 61000-4-2 poziom 3

Odpornos¢t na promieniowanie
zaburzenia elektromagnetyczne

IEC 61000-4-3 poziom 3

Odpornos¢ na elektryczne przebiegi
przej$ciowe

IEC 61000-4-4 poziom 4

Impuls napiecie/prad

IEC 61000-4-5 poziom 3

Odpornost na zaburzenia przewodzone
spowodowane przez pole elektromagnetyczne

IEC 61000-4-6 poziom 3

Mikroprzerwy i wahania napigcia

IEC 61000-4-11

Ttumione fale oscylacyjne

IEC 61000-4-12 poziom 3

Znakowanie (€

Rozruszniki noszg znak (€ zgodnie z europejskimi dyrektywami niskiego napigcia
IEC/EN 60947-4-2

Certyfikaty produktu

UL, CSA i C-Tick
B44.1-96/ASME A17.5 dla rozrusznikow podfaczonych do zaciskow trojkata silnika

Stopien ochrony

IP 20 IP 20 od strony czotowej

Stopien zanieczyszczenia

2 zgodnie z IEC/EN 60947-4-2 3 zgodnie z IEC 60664-1 i UL 508

Odpornos¢ na drgania

1.5 mm szczytu do szczytuod 3do 13Hz, 2 gn
1 gn od 13 do 150 Hz zgodnie
z IEC/EN 60068-2-6

Odpornos¢ na udary
mechaniczne

15 gn dla 11 ms zgodnie 8 gn dla 11 ms zgodnie
z IEC/EN 60068-2-27 z IEC/EN 60068-2-27

Wilgotnosc wzgledna

5...95% bez kondensacji lub Sciekania wody, zgodnie z IEC/EN 60068-2-3

Temperatura Przechowywanie ‘C - 25...+ 70 zgodnie - 25...+ 70 zgodnie
otaczajacego powietrza z IEC/EN 60947-4-2 z |IEC/EN 60947-4-2
Praca °‘C - 10...+ 40 bez ograniczenia, 0...+55
do 50°C z ograniczeniem pradu 0 2% na
°C powyzej 40°C
Maksymalna wysokos¢ pracy m 1000 bez ograniczenia (powyzej, 2000 bez ograniczenia (powyzej,

ogranicz. prad o 2.2% na kazde 100 m) ' ogranicz. prad o 0.5% na kazde 100 m)

Pozycja pracy

Maksymalny ustalony kat w stosunku 19\»‘7‘10
do normalnej pionowej pozycji montazu W
Charakterystyki elektryczne
Typ rozrusznika ATS 01N1®eFT 01N2eeLU 01N2eeQN O01N2eeRT 01N2eeLY 01N2eeQ
Kategoria uzytkowania Zgodnie z |IEC 60947-4-2 Ac-53b
Znamionowe napiecie pracy Napiecie trojfazowe \' 200 - 15% do | 200- 15%do ' 380- 15%do  440- 15%do  230- 15%do 400
480 + 10% 240+10% 415+10% 480+ 10% 690+ 10%  -15...+ 10%
Czestotliwose Hz 50 - 5% do 60 + 5%
Napiecie wyjsciowe Maksymalne napiecie trojfazowe rowne miedzyfazowemu napigciu zasilania.
Napiecie zasilania sterowania \' ~, 110...220 | Wbudowane w rozrusznik ~110 Wbudowane
+10% +10% w rozrusznik
24 + 10%
Znamionowy prad pracy 3...12 6...32 32...85
Nastawiany czas rozruchu s 1.5 1..10 1..25
Nastawiany czas zatrzymania ] = 1..10 1..25
Moment rozruchowy % 30...80% moment rozruchowego silnika bezposrednio podtaczonego do sieci
Typ rozrusznika ATS 01N206@® do 01N222ee® (01N232ee 01N2eeLY/01N2eeQ
Zastosowanie
| Czas rozruchu Czas rozruchu s 1 5 1 5 1 12
| Maksymalna liczba cykli 310 20 180 10 360 30
o na godzine
Stan petnego napiecia lub
rozrusznik zatrzymany‘
! t
Cykl pracy ‘
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tagodne rozruszniki
do silnikow asynchronicznych

Altistart 01

Charakterystyki elektryczne (kontynuacja)
Typ rozrusznika ATS 01N1
Pobor pradu zasilania sterowania

03FT

U 24V, 25 mA,
~ 110V, 30 mA
~ 240 V, 65 mA

06FT

09FT/12FT

24V, 30 mA,
~110V, 35 mA,
", 240V, 80 mA

Moc rozpraszana Przy petnym obciazeniu na koncu rozruchu| W 4 1 1 1
W stanie przejsciowym w 19 3l 46 61
Prad rozruchowy przy obciazenu znamionowym (7) A 15 30 45 60
Typ rozrusznika ATS 01N2 06LU/QN/RT  09LU/QN/RT  12LU/QN/RT  22LU/QN/RT  32LU/QN/RT
Moc rozpraszana Przy peinym obciazeniu na koricu rozruchu| W 4 4 4 45 45
W stanie przejsciowym w 64 94 124 224.5 324.5
Prad rozruchowy przy obcigzenu znamionowym (1) A 30 45 60 110 160
Typ rozrusznika ATS 01N2 30LY/Q 44LY/Q 72LY/Q 85LY/Q
Moc rozpraszana Przy peinym obciazeniu na koricu rozruchu| W 22 22 23 23
W stanie przejsciowym w 184 268 436 514
Prad rozruchowy przy obcigzenu znamionowym (1) A 90 132 216 255
Typ rozrusznika ATS 01N2 ©OLU/QN/RT eeLY/Q

Zasilanie wejsc cyfrowych: tylko dla LI1, LI2 i BOOST
(izolacja elektryczna miedzy obwodami mocy i sterowania)
LI +, COM

Zasilanie 24 V. Maksymalny dostepny prad 10 mA
Bez zabezpieczenia zwarciowego
i przecigzeniowego

Wejscia cyfrowe

LI, LI2, BOOST (01, 02, 03 dla ATS 01N2ee LY/Q)
Funkcja zatrzymania, uruchomienia i zwigkszenia napigcia
przy rozruchu

Wejscia cyfrowe z impedancjg 27 kQ
Zasilanie 24 V (U maks. 40 V)

Maks. pobor pradu 8 mA
StanOjezeliU<5Vil<0.2mA
Stan 1jezeliU>13Vil>0.5mA

Wejscie z wewn. przekaznikiem
kontrolnym, zasilanie wewn. 24 V
Maks. pobor pradu 8 mA

Stan 0 jezeli | <=3 mA

Stan 1 jezeli | > =10 mA

Wyjscie cyfrowe LO1
Sygnat konca rozruchu

Wyijscie cyfrowe otwarty kolektor
Zewnetrzne zasilanie 24 V (min. 6 V, maks. 30 V)
Maks. prad 200 mA

Wyjscia przekaznikowe
R1A R1C (04, 05 dla ATS 01N2ee LY/Q)

Zestyk normalnie otwarty NO (zestyk otwiera sie
w trybie btedu) Min. zdolnos¢ taczeniowa 10 mA dla
— 6V Maks. zdoInos¢ taczeniowa z obcigzeniem
indukcyjnym (cos ¢ =0.5i L/R =20 ms): 2Adla
~, 250 V lub =30 V (AC-15)

Maks. napigcie robocze 440 V

Kategorie uzytkowania
AC-15:le 3 A, Ue 250 V,
DC-13:1e2A,Ue 24V,
Minimalna zdolnos$¢ taczeniowa:
10 mA dla -=— 17 V Maks.
napiecie robocze: 250 V

Sygnalizatory LED zielona LED

Rozrusznik zasilony

zbita LED

Osiagniete napigcie znamionowe

(1) Prad przyspieszania odpowiadajacy maksymalnym warunkom

uzytkowania (zobacz strone 1/4).

Podiaczenia (Maksymalna pojemnos$¢ przytaczy i moment dokrecania)

Typ rozrusznika ATS 01N103FT, 01N106FT O01N109FT, 01N112FT, 01N2eeLY
01N206e@® do 01N232e @ i 01N2eeQ

Obwod mocy Ztacze klatkowe Podtaczenie przez klamry srubowe @ 4mm
Przewody gietkie bez 1 kabel mm? 25 14 AWG 1.5...10 8 AWG 6...25
koficowek kablowych 2 kable mm2 1 17 AWG 15..6 10 AWG 6...25

Przewody gietkie 1 kabel mm? 25 14 AWG 1...6 10 AWG 4..25
z koncowkami kablowymi 3 kapje mm2 | 0.75 18 AWG 1..6 10 AWG 4..16

Przewody sztywne 1 kabel mm? 25 14 AWG 1...10 8 AWG 6...35

2 kable mm? 1 17 AWG 1...6 10 AWG 6...25

Moment dokrecania N.m 0.8 19..25 5)

Obwod sterowania Ztacze klatkowe Ztacze Srubowe

Przewody gietkie bez 1 kabel mm?2 25 14 AWG 0.5...2.5 14 AWG 0.75...1.5
koncowek kablowych 2 kable mm2 1 17 AWG 0.5...1.5 16 AWG 0.75..1.5
Przewody gietkie 1 kabel mm? 25 14 AWG 0.5...1.5 16 AWG 0.75...1.5
z koncowkami kablowymi 3 kaple mm2 | 0.75 18 AWG 0.5...1.5 16 AWG 0.75..1.5
Przewody sztywne 1 kabel mm? 25 14 AWG 0.5...2.5 14 AWG 0.75..1.5

2 kable mm?2 1 17 AWG 0.5...1 17 AWG 0.75..1.5
Podtaczenie uziemienia - - Ztacze puszkowe. Mocowane
za pomoca $rub 6 @

Moment dokrecania N.m 0.8 0.5 0.7

Charakterystyki momentu (typowe)

M Rysunek obok pokazuje charakterystyki moment/predkose¢ silnika klatkowego
U w zaleznosci od napiecia zasilania.
3Mn Moment zmienia sig proporcjonalnie do kwadratu napiecia przy statej czestotliwosci.
085U /\\ Stopniowe zwigkszanie napiecia zapobiega chwilowym udarom pradu przy
2Mn zataczeniu.
0,6 U / A
Mn _r~ Mr
0] i e | N/Ns
0 0,25 0,5 0,75 1
Schneider
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DF563903

tagodne rozruszniki do silnikow
asynchronicznych

Altistart 01

[ 2

ATS 01N103FT

A

ATS 01N212QN

ATS 01N230LY

tagodny rozrusznik dia silnika 0.37 do 5.5 kW

LRI LA

Silnik Rozrusznik
Moc silnika (7) Prad Referencje Masa
Jednofazowy 3-fazowy znamionowy
230V 210V 230V 230V 400V 460V
kW KM KM A kg
Zasilanie jednofazowe 110...230 V lub 3-fazowe 200...480 V, 50/60 Hz
0.37 - 0.5 3 ATS 01N103FT 0.160
- 1.5
0.75 0.5 6 ATS 01N106FT 0.160
1.1 1 9 ATS 01N109FT 0.280
1.5 1.5 7.5 12 ATS 01N112FT 0.280
2.2 2 10 25 ATS 01N125FT 0.350
3 15

Urzadzenie tagodnego rozruchu/zatrzymania dla silnika 0.75 do 15 kW

Silnik Rozrusznik
Moc silnika (7) Prad ; Referencje Masa
Znamionowy
KW KM A kg
Zasilanie 3-fazowe: 200...240 V 50/60 Hz
0.75/1.1 1/1.5 6 ATS 01N206LU 0.420
1.5 2 9 ATS 01N209LU 0.420
2.2/3 3/~ 12 ATS 01N212LU 0.420
4/5.5 5/7.5 22 ATS 01N222LU 0.560
7.5 10 32 ATS 01N232LU 0.560
Zasilanie 3-fazowe: 380...415 V 50/60 Hz
1.5/2.2 - 6 ATS 01N206QN 0.420
3/4 - 9 ATS 01N209QN 0.420
55 - 12 ATS 01N212QN 0.420
7.5/11 - 22 ATS 01N222QN 0.560
15 - 32 ATS 01N232QN 0.560
Zasilanie 3-fazowe: 440...480 V 50/60 Hz
- 2/3 6 ATS 01N206RT 0.420
- 5 9 ATS 01N209RT 0.420
- 7.5 12 ATS 01N212RT 0.420
- 10/15 22 ATS 01N222RT 0.560
- 20 32 ATS 01N232RT 0.560

Urzadzenie tagodnego rozruchu/zatrzymania dla silnika 15 do 75 kW
Zasilanie 3-fazowe: 230...690 V 50/60 Hz

Silnik Rozrusznik
Moc silnika (1) Prad Referencje Masa
230V 230V 400V 400V 460V 575V 690V 2namionowy
kW KM kW kW A kg
7.5 10 15 30 32 ATS 01N230LY 2.400
11 15 22 37 44 ATS 01N244LY 2.400
185 25 37 55 72 ATS 01N272LY 3.800
22 30 45 75 85 ATS 01N285LY 3.800
Zasilanie 3-fazowe: 400 V 50/60 Hz
Silnik Rozrusznik
Moc silnika (1) Prad Referencje Masa
Znamionowy
kW KM A kg
22 25 44 ATS 01N244Q 2.400
37 40 72 ATS 01N272Q 3.800
45 50 85 ATS 01N285Q 3.800
Akcesoria
Opis Stosowane do Referencje Masa
rozrusznika kg
Plyta do szybkiego montazu na szynie DIN  ATS 01N230LY, VY1 H4101 -
ATS 01N244e@
Adapter do montazu na szynie 4 DZ5 MB ATS 01N103FT, RHZ 66 0.005

ATS 01N106FT

Zestyk pomocniczy, dostarczajacy informaciji
0 osiagnieciu petnego napiecia na silniku

ATS 01N2eeeLY, LAD 8N11
ATS 01N2ee®Q

(1) Standardowa moc znamionowa silnika w KM, zgodnie ze standardem UL 508.
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tagodne rozruszniki do silnikow

asynchronicznych
Altistart 01

ATS 01N103FT, ATS 01N106FT
Montaz na szynie 1T (35 mm) lub

szynie [ z adapterem RHZ 66

22,5

1
100

i

ATS 01N206ee do ATS 01N212ee

Montaz na szynie LI (35 mm)

130,7
112,8

Mocowanie za
pomoca Srub

302 ()

124
132,5
145

e
%
:

[N

(1)

ATS 01N230LY, ATS 01N244LY, ATS 01N244Q
Szybki montaz na szynie 1T (35 lub 70 mm) za pomoca ptyty

VY1 H4101 (1)

ATS 01N109FT, ATS 01N112FT

Montaz na szynie LI (35 mm)

130,7
112,8

Mocowanie za
pomoc3 Srub

ATS 01N222ee do ATS 01N232ee

Montaz na szynie LI (35 mm)

130,7
112,8

45 302 (1)
- Jira.
o - ?% ]
@ < @ Lo 19
_1® | J @ % i
[CEEN) [CX5)
n
Mocowanie za
pomoca Srub
45 ‘ 30,2‘ (1)
DOD ® D f
= =
| 1
e 3 le |3
e — =
i
DD d @

ATS 01N272LY, ATS 01N285LY, ATS 01N272Q, ATS 01N285Q

= S T |y T gy 1T -
J - 00000000 © © ©
4xM4 L
=] [T g TTTTTT g TITT ) v :B N
5 : < <
J ﬂ 00000000 ©® © © & ~ N
N
|
o |° ®
T o
v | =B l
_\ © 0 © _\ © 0 O
= — 1 TITRETITITRSHTIT
‘ 97 (1) \ 156 ‘ 97 156 | Naxva
126 180 126 180
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tagodne rozruszniki do silnikow

asynchronicznych

Altistart 01
Dla silnikow 0.37 do 5.5 kW

tagodne rozrusznikiATS 01N1®®FT

Zasilnie jednofazowe lub 3-fazowe

200...480 V
/—/%

1/L1
3/L2
5/L3

~ 110V, 220V ot I’EH”\”’\”\

[]-+ M-, L S>>
-stE—f d d
-KM1\~ S
(1) o] <] ©
©
— KM1 ——0-—-0—~-O————
<t ‘ |
-S2E\ 624V
| ATS 01N1eeFT
——————ocL2
|
L ———OCL1/0

Nota: Do silnikow jednofazowych, zastosuj ATS 01N1@@FT bez podtaczania zaciskow 3/L2, 4/T2.
Przed ponownym zataczeniem rozrusznika odczekaj 5 s. od jego wytaczenia
(1) Nalezy koniecznie stosowac stycznik liniowy.

Odpowiednie elementy (Petne referencje: zobacz strony 18 19)

Kod Opis
A1 tagodny rozrusznik
Q1 Wytacznik GV2 ME
KM1 LC1 ®e®e® + LA4 DA2U
F1, F2 bezpieczniki zabezpieczajace obwod sterowania
S1, S2 Przyciski XB4 B lub XB5 B

Diagram dziatania

Napiecie zasilania

Napiecie sterowania

—
—
-

Zotta LED

Napiecie silnika I/
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tagodne rozruszniki do silnikow

asynchronicznych

Altistart 01
Dla silnikow 0.37 do 5.5 kW

Urzadzenie tagodnego rozruchu / tagodnego zatrzymania ATS 01N2 ee®LU/QN/RT

Sterowanie reczne bez zwalniania (wybieg), Sterowanie automatyczne ze zmiang kierunku wirowania,
z wytacznikiem silnikowym GV2 i GV3 bez zwalniania (wybieg)
ATS 01N206@@ do ATS 01N232e@ ATS 01N206@® do ATS 01N232e@

] o

-~ ™ o] - ™ v

o FHEN A -t N

~ 110V, 220 V
/—/%

Y R AR A

-83F-\ -KM3\ -S2[-\ -Kkm2
s LR
o] I
I
- KM2 - KM3
- KM3 - KM2
(1) Dla koordynaciji typu 2.
Odpowiednie elementy (Petne referencje: zobacz strony 18 19)
Kod Opis
A1l tagodny rozrusznik
Qi Wytacznik GV2 ME
KM1, KM2, KM3 Stycznik LC1 @@® + LA4 DA2U
F1, F2 Bezpieczniki zabezpieczajace obwbd sterowania
F3 3 bezpieczniki szybkie
S1, 82, S3 Przyciski XB4 B lub XB5 B
Schneider
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tagodne rozruszniki do silnikow

asynchronicznych

Altistart 01
Dla silnikow 0.75 do 15 kW

Urzadzenie tagodnego rozruchu / tagodnego zatrzymania ATS 01N2@ ®LU/QN/RT

Sterowanie automatyczne ze zwalnianiem lub bez
zwalniania (wybieg), bez stycznika
ATS 01N206@® do ATS 01N232ee@

== \I>|I>|I>
m m m
-F3 (2)} [ T | sterowanie sterowanie
3-przewodowe(1)  2-przewodowe
S -~y
N < © o o
A 5y o0 ,
= 2dd g8 L |-mE
? o LI + O
I
I
o)
1
|

(1) Powyzej 1 m nalezy stosowac kable ekranowane.
(2) Dla koordynacji typu 2.

Sterowanie automatyczne ze zwalnianiem lub bez zwalniania (wybieg), ze
stycznikiem
ATS 01N206®@ do ATS 01N232e@

2 250 V maks.

- o~
= pa
= =
-~ o

5/L3

Odpowiednie elementy (Petne referencje: zobacz strony 18 i 19)

Kod Opis
Al tagodny rozrusznik
Q1 Wytacznik GV2 ME
Q2 Odtacznik bezpiecznikowy
KM1 LC1 ee®e® + LA4 DA2U
F1, F2 Bezpieczniki zabezpieczajace obwdd sterowania
F3 3 bezpieczniki szybkie
S1, 82,83 Przyciski XB4 B lub XB5 B

Diagramy dziatania
Sterowanie 2-przewodowe ze zwalnianiem

Sterowanie 3-przewodowe ze zwalnianiem

Napiecie | L .. - |
zasilania Napiecie zasilania

| L Zielona LED
Zielona LED

Wejscie cyfrowe LI2
Wejscie | |

cyfrowe LI2

Wyjscie |
przekaznikowe R1

Wejscie cyfrowe LI1

Wyjscie

Wyjscie
cyfrowe LO1

LI__
-

| | przekaznikowe R1 I_l—
Wyijscie cyfrowe

x LO1
Napiecie silnika I Napigcie silnika /_\

10s |
Zotta LED ‘ | |

. 10s _l
Zotta LED
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tagodne rozruszniki do silnikow

asynchronicznych

Altistart 01
Dla silnikow 0.75 do 15 kW

Urzadzenie tagodnego rozruchu / tagodnego zatrzymania ATS 01N2@®LU/QN/RT

Sterowanie automatyczne bez zwalniania (wybieg), z funkcja podtrzymania stycznika
ATS 01N206®@ do ATS 01N232ee

1/L1
3/L2
5/L3

BN

250V maks. 0 I>|I>\1>
/—/%
ol |
[]—F1 []—Fz
d  d _ad
—KMT\ -\
-s1E—
_ |
K/M1—OR1A

(1) Dla koordynaciji typu 2.

Odpowiednie elementy (Petne referencje: zobacz strony 18 19)

Kod Opis
A1l tagodny rozrusznik
Q1 Wytacznik GV2 ME
KM1 LCiee®e® + | A4 DA2U
F1, F2 Bezpieczniki zabezpieczajace obwdd sterowania
F3 3 bezpieczniki szybkie
S1, S2 Przyciski XB4 B lub XB5 B
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tagodne rozruszniki do silnikow

asynchronicznych

Altistart 01
Dla silnikow 15 do 75 kW

Urzadzenie tagodnego rozruchu / tagodnego zatrzymania ATS 01N2eeLY i ATS 01N2eeQ
(odpowiednie elementy: zobacz strona 13)
Sterowanie reczne bez zwalniania (wybieg), z wytacznikiem GV3 i GV7

ATS 01N230LY do ATS 01N285LY ATS 01N244Q do ATS 01N285Q
115V 230...690 V 4 v

-r(1) | ‘ |

et N o™

I~ B~ I
Y W W

(1) Dla koordynacii typu 2. (1) Dla koordynacji typu 2.
Sterowanie automatyczne ze zmiang kierunku wirowania, bez zwalniania (wybieg)
ATS 01N230LY do ATS 01N285LY ATS 01N244Q do ATS 01N285Q
15V 230...690 V 400 V
~ 110V, 220V

Be e 117 B-e B 77

—F3(7)H ‘7} 1 7S1EB~7 = (O T |

-st1pf

| |
— KM3 S8 Ew - KMSW_ s2Ey KMZW - KM2\<**\(***\*V* - ——\(7 KM3

| | | - KM2 - KM3

-S3E-\- KMBt - s2F-\- KMZt— KM2\ - KM3
—KM3 —KM2

S
.
.
t
)
-
~a

OOy WY o VNIV o VNI o Yo
—KM2 —KM3 3 3 00¢ S 9 9 }
T o ‘ = o ° 010—
KM3 KM2 ‘ ¢_|‘ 05, i
h - 05) ATS 01N2eeLY | |
020 3055 ATS 01N2eeQ 020
| |
1 |
N [a] | |
=B - N ® I
o Lt 5 3 5 03—
M1
3~
(1) Dla koordynaciji typu 2. (1) Dla koordynaciji typu 2.
Schneider
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tagodne rozruszniki do silnikow

asynchronicznych

Altistart 01
Dla silnikow 15 do 75 kW

Urzadzenia tagodnego rozruchu / tagodnego zatrzymania ATS 01N2@e®LY i ATS 01N2e@eQ (kontynuacja)

Sterowanie automatyczne ze zwalnianiem lub bez zwalniania (wybieg), bez stycznika

ATS 01N230LY do ATS 01N285LY ATS 01N244Q do ATS 01N285Q
115V <N 9 < 8 9
= =l 8| &

[-¢1 - f % 9
-] NN ~at =N

@
“,
/.

I>|I> I>I>I>
| nm nm
-] SICZA
Vi . .
iterowanie 3- sterowanie 2- sterowagle 3- sterowa(r;le 2-
~ 1 przewod d ~777 przewodowe przewodowe
00 {;)) o przem(/;)) one s = (1) (1)
01 - ——————— | - ——————— !
|
| -S1Ef -s3F\ -S1[— —SBF*\‘
|
| |
I _s2F- i -s2 E—i i
1 |
| |
03¢ - | - |
—_
(1) Powyzej 1m nalezy stosowa¢ kable ekranowane. (1) Powyzej 1m nalezy stosowac kable ekranowane.
(2) Dla koordynaciji typu 2. (2) Dla koordynaciji typu 2.

Odpowiednie elementy (Petne referencje: zobacz strony 18 i 19)

Kod Opis
Al Urzadzenia fagodnego rozruchu / tagodnego zatrzymania
Q1 Wytacznik GV3 lub GV7
KM2, KM3 LC1 e®e® + L A4 DA2U
F1, F2 Bezpieczniki zabezpieczajace obwod sterowania
F3 3 bezpieczniki szybkie
S1, 82, S3 Przyciski XB4 B lub XB5 B
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tagodne rozruszniki do silnikow

asynchronicznych

Altistart 01
Dla silnikow 15 do 75 kW

Urzadzenia tagodnego rozruchu /tagodnego zatrzymania ATS 01N2@®LY i ATS 01N2eeQ (kontynuacja)

Sterowanie automatyczne ze zwalnianiem lub bez zwalniania (wybieg), bez stycznika

ATS 01N230LY do ATS 01N285LY ATS 01N244Q do ATS 01N285Q
115V U 250 V maks.
gl g 2 3 3| 2
[]‘F1 []‘Fz I []—F1 []—FZ b I
R N X
—Q1 AW W ?& - Q1 % % &
d [« d [« [« d
AN NN
-F4 [
-F4 [
-k |1 3 7 i ==
-stp~7 “ -st [t
T e g P g e
S 9 9 oo
—KM1 04 < & ®©
9 o
-82f--X\-— | | [-7-s3 -2 F--N\—m
- KMW ,05] ATS 01N2eeLY
506 i —E\ -s2 t
— KMt o EE E 03} o E £ B
N |__°‘ T?@C’_ —km1 [ . S TQO?’O

Odpowiednie elementy (Peine referencje: zobacz strony 18 i 19)

Kod Opis
A1 Urzadzenia fagodnego rozruchu / tagodnego zatrzymania
Q1 Odtacznik bezpiecznikowy GK1
KM1 LC1 @®® + LA4 DA2U
F1, F2 Bezpieczniki zabezpieczajace obwody sterowania
F4 Cieplny przekaznik przecigzeniowy LR2 D
S1, 82,83 Przyciski XB4 B lub XB5 B
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tagodne rozruszniki do silnikow

asynchronicznych

Altistart 01
Dla silnikow 15 do 75 kW

Urzadzenia tagodnego rozruchu / tagodnego zatrzymania ATS 01N2@®LY i ATS 01N2eeQ (kontynuacja)

Sterowanie automatyczne ze zwalnianiem lub bez zwalniania (wybieg), ze stycznikiem
ATS 01N230LY do ATS 01N285LY ATS 01N244Q do ATS 01N285Q

115V e B ] 2 250 V maks. bl B ]
— =] ] — sl 5] &
[] —F1 [] -F2 l l l []—F1 []—FZ X % %
e BN\ S L
—{A[ala a[5/5
s I>[1>]1>
wal ]
d d d
st/ ZKMI\ -\
¥ -s1pf
ESHI I B *BBJ
—KM1 ] = 8 B
~s2[-\ | |
- me H@ ATS 01N2eeLY .,/ —s2 [
006 !
KMA y O E & B 03}
B I:|:| I? ,,,,,,,, 3 8 —KM1 Ej

(1) Dla koordynaciji typu 2.

Odpowiednie elementy (Peine referencje: zobacz strony 18 i 19)

Kod Opis
Al Urzadzenia fagodnego rozruchu / fagodnego zatrzymania
Ql Wytacznik GV3
KM1 LC1 e®e® + LA4 DA2U
F1, F2 Bezpieczniki zabezpieczajace obwdd sterowania
F3 3 bezpieczniki szybkie
S1, 82 Przyciski XB4 B lub XB5 B
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tagodne rozruszniki do silnikow

asynchronicznych

Altistart 01
Zasilanie 400 V, koordynacja typu 1

Elementy sa potaczone zgodnie z norma IEC 60947-1 i IEC 60947-4-2

Kombinacja wytacznika (kol. jasnoniebieskie), stycznika i rozrusznika lub odtacznika bezpiecznikowego (kol. ciemnoniebieskie), stycznika
i rozrusznika.

Silnik Rozrusznik Wytacznik Stycznik Podstawa Bezpiecznik aM 12t Przekaznik
Klasa 10 Telemecanique Prad odtacznika Referencja Prad termiczny
kW A A A A’s
M1 Al Qi KM1, KM2, KM3 Q2 F4
0.37 0.98 ATS 01N103FT GV2 ME05 1 LC1 K06 lub LS1 D2531 DF2 CA02 2 265 LR2 K0306
LC1 D09 LRD 05
0.55 1.5 ATS 01N103FT GV2 ME06 1.6 LC1 K06 lub LS1 D2531 DF2 CA02 2 265 LR2 K0307
LC1 D09 LRD 06
0.75 2 ATS 01N103FT GV2 ME07 25 LC1 K06 lub LS1 D2531 DF2 CA02 2 265 LR2 K0308
LC1 D09 LRD 07
1.1 25  ATS 01N103FT GV2 ME08 4 LC1 K06 lub LS1 D2531 DF2 CA04 4 265 LR2 K0308
LC1 D09 LRD 08
ATS 01N206QN GV2 ME08 4 LC1 K06 lub LS1 D2531 DF2 CA04 4 265 LR2 K0308
LC1 D09 LRD 08
1.5 3.5 ATSO01N106FT GV2 MEO08 4 LC1 K06 lub LS1 D2531 DF2 CA06 6 265 LR2 K0310
LC1 D09 LRD 08
ATS 01N206QN GV2 ME08 4 LC1 K06 lub LS1 D2531 DF2 CA06 6 265 LR2 K0310
LC1 D09 LRD 08
22 5 ATS 01N106FT GV2 ME10 6.3 LC1 K06 lub LS1 D2531 DF2 CA08 8 265 LR2 K0312
LC1 D09 LRD 10
ATS 01N206QN GV2 ME10 6.3 LC1 K09 lub LS1 D2531 DF2 CA08 8 265 LR2 K0312
LC1 D09 LRD 10
3 6.5 ATS 01N106FT GV2 ME14 9 LC1 K09 lub LS1 D2531 DF2 CA12 12 265 LR2 K0314
LC1 D09 LRD 12
ATS 01N206QN GV2 ME14 9 LC1 K09 lub LS1 D2531 DF2 CA12 12 265 LR2 K0314
LC1 D09 LRD 12
4 84  ATS 0IN109FT GV2 ME14 9 LC1 K09 lub LS1 D2531 DF2 CA12 12 610 LR2 K0316
LC1 D09 LRD 14
ATS 01N209QN GV2 ME14 9 LC1 K09 lub LS1 D2531 DF2 CA12 12 610 LR2 K0316
LC1 D09 LRD 14
5.5 11 ATS 01N112FT GV2 ME16 13 LC1 K12 lub LS1 D2531 DF2 CA16 16 610 LR2 K0321
LC1 D12 LRD 16
ATS 01N212QN GV2 ME16 13 LC1 K12 lub LS1 D2531 DF2 CA16 16 610 LR2 K0321
LC1 D12 LRD 16
7.5 14.8 ATS 01N222QN GV2 ME20 17 LC1 D18 LS1 D2531 DF2 CA20 20 6050 LRD 21
9 18.1 ATS 01N222QN GV2 ME21 21 LC1 D25 LS1 D2531 DF2 CA25 25 6050 LRD 21
11 21 ATS 01N222QN GV2 ME22 23 LC1 D25 LS1 D2531 DF2 CA25 25 6050 LRD 22
15 28.5 ATS 01N232QN GV2 ME32 32 LC1 D32 GK1 EM DF2 EA40 40 7200 LR2 D3353
185 35 ATS 01N244Q GV3 ME40 40 LC1 D38 GK1 EM DF2 EA40 40 8000 LR2 D3355
22 42 ATS 01N244Q GV3 ME63 63 LC1 D50 GK1FM DF2 FA63 63 8000 LR2 D3357
30 57 ATS 01N272Q GV3 ME63 63 LC1 D65 GK1FM DF2 FA63 63 9000 LR2 D3359
37 69 ATS 01N272Q GV3 ME80 80 LC1 D80 GK1FM DF2 FA80 80 9000 LR2 D3363
45 81 ATS 01N285Q GV7 RE100 100 LC1 D95 GK1FM DF2 FA100 100 9000 LR2 D3365

120 Sdéneider

Electric



tagodne rozruszniki do silnikow

asynchronicznych

Altistart 01
Zasilanie 690V, koordynacja typu 1

Elementy sa potaczone zgodnie z normg IEC 60947-1 i IEC 60947-4-2

Kombinacja wytacznika (kol. jasnoniebieskie), stycznika i rozrusznika lub odtgcznika bezpiecznikowego (kol. ciemnoniebieskie), stycznika
i rozrusznika.

Silnik Rozrusznik Wytacznik Stycznik Podstawa Bezpieczniki aM 12t Przekaznik
Klasa 10 Telemecanique Prad odfacznika Referencja Prad termiczny
kW A A A A’s
M1 Al Q1 KM1 Q2 F4
30 33 ATS 01N230LY GV3 ME40 + 25...40 LC1D50 GK1 EM DF2 EA40 40 7200 LR2 D3355
GV3 A01
37 40 ATS 01N244LY GV3 ME63 + 40...63 LC1D65 GK1 FM DF2 FA63 63 8000 LR2 D3359
GV3 A01
55 58 ATS 01N272LY GV3 MES8O + 56...80 LC1D115 GK1 FM DF2 FA80 80 9000 LR2 D3363
GV3 A01
75 75.7 ATS 01N285LY GV7 RE100 + 60...100 LC1 D150 GK1 FM DF2 FA100 100 9000 LR2 D3365
GV7 A11
Schneider
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tagodne rozruszniki do silnikow

asynchronicznych
Altistart UO1 i TeSys model U

p—

Prezentacja
Altistart UO1 jest urzgdzeniem tagodnego rozruchu / tagodnego zatrzymania dla
silnikbw asynchronicznych. Jest przeznaczony przede wszystkim do potaczenia
z kontrolerem-rozrusznikiem TeSys model U.

Po potfaczeniu z kontrolerem TeSys model U 1 za pomocag facznika 2, Altistart U01
jest opcja mocy, ktora dostarcza funkcji tagodnego rozruchu / tagodnego
zatrzymania”. W rezultacie otrzymujemy unikalny, innowacyjny rozrusznik silnikowy.

Uzycie rozrusznika Altistart 01 poprawia wykonanie rozruchu silnika
asynchronicznego przez umozliwienie, w kontrolowany sposob, stopniowego

i fagodnego rozruchu silnika. Zastosowanie go moze rowniez zapobiec udarom
mechanicznym, ktore prowadzg do przedwczesnego zuzycia, pracy stuzb
utrzymania i przerw produkciji.

Altistart 01 ogranicza moment rozruchowy i impulsy pradu przy uruchamianiu
maszyn, ktore nie wymagaja wysokich momentow rozruchowych.

Rozruszniki te przeznaczone sg do nastepujacych prostych zastosowan:
m przenos$niki

m tasmociagi

B pompy

W wentylatory

m sprezarki

W bramy automatyczne

m mate dzwigi

H maszyny z napedem pasowym, itp.

Altistart 01 jest kompaktowy, fatwy w instalaciji, jest zgodny z normami IEC/EN
60947-4-2, certyfikatami UL i CSA i posiada znak c¢.

m Urzadzenia tagodnego rozruchu / tagodnego zatrzymania ATSU O1N2@eLT

0O Sterowanie dwufazowe zasilaniem silnika do ograniczenia pradu rozruchowego
i do zatrzymania.

0O Zakres mocy znamionowych silnika od 0,75 kW do 15 kW.

O Zakres napig€ zasilania silnika od 200 V do 480 V, 50/60 Hz.

Do sterowania rozrusznikiem wymagane jest zewnegtrzne zasilanie.

Opis

m Urzadzenia tagodnego rozruchu / tagodnego zatrzymania Altistart U01 sa
wyposazone w:
O potencjometr do nastawiania czasu rozruchu
O potencjometr do nastawiania czasu zatrzymywania
O potencjometr do nastawiania poczatkowego progu napiecia w zaleznosci od
obcigzenia silnika
O 1 zielony wskaznik LED 4: urzgdzenie zataczone
O 1 2oty wskaznik LED 5: silnik zasilony napieciem znamionowym
0 ztacze
- 2 wejscia cyfrowe do uruchamiania/zatrzymywania (Run/Stop)
- 2 wejscie cyfrowe dla funkcji BOOST
- 1 wyjscie cyfrowe do wskazania konca rozruchu
- 1 wyjscie przekaznikowe do wskazania btedu zasilania lub wskazania, ze silnik
zatrzymat sie na koncu fazy zatrzymywania.
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tagodne rozruszniki do silnikow

asynchronicznych
Altistart UO1 i TeSys model U

Opis kontrolera-rozrusznika TeSys model U

Zobacz nasz katalog specjalistyczny ,Rozruszniki - wersja otwarta, TeSys model U”,
nr. referencyjny: KATKT60002.

Funkcje tagodnego rozrusznika ATSU 01N2eelLT

W Sterowanie 2-przewodowe:

Polecenia uruchomienia i zatrzymania zadawane sg przez pojedyncze wejscie
cyfrowe. Stan 1 wejscia cyfrowego LI2 steruje procesem uruchamiania,

a stan 0 steruje procesem zatrzymywania.

|
Zaciski sterowania Altistart U01

|

| |
| |
| t24v LN LI2 ;
I I

- T

Schemat poditaczen dla sterowania
2-przewodowego

m Sterowanie 3-przewodowe:

Polecenia uruchomienia i zatrzymania sg zadawane przez 2 rozne wejscia cyfrowe.
Zatrzymywanie jest realizowane, gdy wejscie cyfrowe LI1 jest otwarte (stan 0).
Impuls na wejsciu LI2 jest zapamietany az do otwarcia wejscia LI1.

Zaciski sterowania Altistart U01
+24V L1 LI2

T

Schemat podiaczen dla sterowania
3-przewodowego

m Czas rozruchu

Kontrola czasu rozruchu oznacza, ze czas rampy napigcia dostarczanego do silnika
moze byt nastawiany, co pozwala na stopniowy rozruch, zaleznie od obcigzenia
silnika

m Funkcja podwyzszenia napiecia (BOOST) przez wejscie cyfrowe:

Aktywowanie wejscia cyfrowego BOOST umozliwia dostarczenie momentu
rozruchowego zdolnego do pokonania spoczynkowego tarcia mechanicznego.
Gdy wejscie jest w stanie 1, funkcja jest aktywna (wejscie dotagczone do +24 V)

i rozrusznik dostarcza do silnika petne napiecie przez ograniczony czas przed
uruchomieniem.

u
100 % pe
Un
Rampa napigciowa
50 % - \

Un
napiecie
zasilania

| t
200 ms

Zastosowanie zwigkszenia napigcia rownego 100%
znamionowego napiecia silnika.

m Koniec rozruchu

O Zastosowanie funkcji na wyjsciu cyfrowym LO1

Urzadzenia tagodnego rozruchu / fagodnego zatrzymywania ATS UOTN2@®LT sg
wyposazone w wyjscie cyfrowe LO typu otwarty kolektor, ktore wskazuje koniec
rozruchu, gdy silnik osiaggnie predko$¢ znamionowa.

m Przekaznik btedu

Urzadzenia tagodnego rozruchu / tagodnego zatrzymywania ATS UO1N2@®LT maja
przekaznik, ktory otwiera sie po wykryciu biedu.

Zestyki przekaznika R1A-R1C zamykaja sie po poleceniu na LI2 i otwierajg, sie, gdy
napiecie silnika jest okoto 0 V przy zatrzymywaniu ze zmniejszaniem predkosci lub
natychmiast po pojawieniu si¢ btedu.

Informacja ta moze by¢ uzyta do sterowania stycznikiem liniowym przy zmniejszaniu
predkosci (podtrzymanie stycznika liniowego, az do zatrzymania silnika).
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tagodne rozruszniki do silnikow

asynchronicznych
Altistart UO1 i TeSys model U

Srodowisko
Typ rozrusznika

Zgodnosc z normami

ATSU O01N2eeoLT

Rozruszniki elektroniczne Altistart UO1 sa zaprojektowane zgodnie z najostrzejszymi
miedzynarodowymi standardami i zaleceniami odnoszacymi do elekirycznych
urzadzen sterujacych (IEC, EN), w szczegolnosci z normg IEC/EN 60947-4-2

Kompatybilnosc elektromagnetyczna EMC

Emisje przewodzone i promieniowane

CISPR 11 pozioml B, IEC 60947-4-2, poziom B

Harmoniczne

IEC 1000-3-2, IEC 1000-3-4

Odpornosc EMC

EN 50082-2, EN 50082-1

Wytadowania elektrostatyczne

IEC 61000-4-2 poziom 3

Odpornos¢ na promieniowanie
i zaburzenia elektromagnetyczne

IEC 61000-4-3 poziom 3

Odpornos¢ na elektryczne przebiegi
przej$ciowe

IEC 61000-4-4 poziom 4

Impuls napiecie / prad

IEC 61000-4-5 poziom 3

Odpornosc na zaburzenia
przewodzone spowodowane przez
pole elektromagnetyczne

IEC 61000-4-6 poziom 3

Mikroprzerwy i wahania napiecia

IEC 61000-4-11

Ttumione fale oscylacyjne

IEC 61000-4-12 poziom 3

Znakowanie C€

Rozruszniki noszg, znak C€ zgodnie z Europejskimi dyrektywami niskiego napiecia
IEC/EN 60947-4-2

Certyfikaty produktu

UL, CSA i C-Tick

Stopien ochrony

IP 20

Stopien zanieczyszczenia

2 zgodnie z IEC/EN 60947-4-2

Odpornosé¢ na drgania

1,5 mm szczytu do szczytu od 3 do 13 Hz, 1 gn od 13 do 150 Hz zgodnie z IEC/EN
60068-2-6

Odpornos¢ na udary
mechaniczne

15 gn dla przez 11 ms zgodnie z IEC/EN 60068-2-27

Wilgotnos¢ wzgledna

5...95% bez kondensaciji lub $ciekania wody, zgodnie z IEC/EN 60068-2-3

Temperatura otaczajacego Przechowywanie °‘C - 25...+ 70 zgodnie z IEC/EN 60947-4-2
powietrza Praca ‘Cc - 10...+ 40 bez ograniczenia, do 50°C z ograniczeniem pradu o0 2% na °C powyzej 40°C
Maksymalna wysokos$¢ pracy m 1000 bez ograniczenia (powyzej, ogranicz. prad o 2,2% na kazde 100 m)
Pozycja pracy
Maksymalny ustalony kat w stosunku 10,,,30°
do normalnej pionowej pozycji montazu \\i’/
Charakterystyki elektryczne
Typ rozrusznika ATSU 01N2eeoLT
Kategoria uzytkowania Zgodnie z IEC 60947-4-2 Ac-53b
Znamionowe napiecie napiecie trojfazowe ~ \' 200 - 15% do 480 + 10%
pracy
Czestotliwosc Hz 50 - 5% do 60 + 5%
Napiecie wyjsciowe Maksymalne napiecie 3-fazowe rowne miedzyfazowemu napieciu zasilania
Napiecie zasilania sterowania ——=24V,100 mA + 10%
Znamionowy prad pracy A 6...32
Nastawiany czas rozruchu s 1..10
Nastawiany czas zatrzymania s 1...10
Moment rozruchowy % 30...80% momentu rozruchowego silnika bezposrednio podtaczonego do sieci zasilajacej
Typ rozrusznika 01N206LT 01N209LT 01N212LT 01N222LT 01N232LT
Pobor pradu zasilania sterowaniem —24V, 65 mA =24V, 100 mA
Moc rozpraszana Przy petnym obciazeniu na w 1.5 1.5 1.5 2.5 2.5
koncu rozruchu
W stanie przejsciowym przy w 61.5 91.5 121.5 222.5 322.5
pradzie 5 x prad znamionowy
Typ rozrusznika ATSU 01N206LT do ATSU 01N222LT ATSU 01N232LT
Zastosowanie
| Czas rozruchu Czas rozruchu s 1 5 1 5
| Maksymalna liczba cykli na 310 20 180 10
godzing
Stan petnego
napiecia lub
1 t
Cykl pracy
Schneider
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tagodne rozruszniki do silnikow

asynchronicznych
Altistart UO1 i TeSys model U

Charakterystyki elektryczne (kontynuacja)

Zasilanie wejsc cyfrowych 24V £10%

(izolacja elektryczna miedzy obwodami mocy i sterowania) Izolowany

+24V,COM Maks. prad 100 mA

Wejscia cyfrowe Wejscia cyfrowe z impendancjg 27 kQ; zasilanie 24 V (U maks. 40 V)

LI, LI2, BOOST Maks. pobor pradu 8 mA

Funkcje zatrzymania, uruchomienia i zwigkszenia StanOjezelU<5V il <0.2 mA

napiecia przy rozruchu Stan 1jezelU>13V il>0.5mA

Wyjscie cyfrowe LO1 Wyjscie cyfrowe otwarty kolektor

Sygnat konca rozruchu Zewnetrzne zasilanie 24 V (minimum 6 V maksimum 30 V)
Maks. prad 200 mA

Wyjscie przekaznikowe Zestyk normalnie otwarty NO (zestyk otwiera sie w trybie btedu)

R1AR1C Minimalna zdolno$¢ taczeniowa: 10 mA dla =6 V

Maksymalna zdolnos¢ faczeniowa z obcigzeniem indukcyjnym (cos ¢ = 0.5 and L/R = 20 ms):
2 Adla~ 250V or=—=30V (AC-15)
Maks. napigcie robocze 440 V

Sygnalizatory LED Zielony LED Rozrusznik zasilony
Zbrty LED Osiagniete napigcie znamionowe

Podiaczenia (Maksymalna pojemnost przytaczy i moment ich dokrecania)

Obwod mocy Podtaczenie przez zaciski Srubowe @ 4 mm
Przewody gietkie bez 1 kabel mm?2 | 15..10 8AWG
koficowek kablowych 2 kablel mm?2 | 15.6  10AWG
Przewody gietkie 1 kabel mm?2 1...6 10 AWG
z koncowkami kablowymi 2 kablel mm?2 1.6 10 AWG
Przewody sztywne 1 kabel mm? 1...10 8 AWG

2 kablel mm2 1...6 10 AWG
Moment dokrecania N.m 1.9...25

Charakterystyki momentu Ztacze srubowe
Przewody gietkie bez 1 kabel mm? 05..25 14 AWG
koricowek kablowych 2 kablel mm2 | 05..15 16AWG
Przewody gietkie 1 kabel mm? 0.5...1.5 16 AWG
z koficowkami kablowymi 5 kapje| mm2 | 05..15 16AWG
Przewody sztywne 1 kabel mm?2 0.5...25 14 AWG

2 kablel mm2  0.5...1 17 AWG
Moment dokrecania N.m 0.5

Charakterystyki momentu (typowe)

M
Rysunek obok pokazuje charakterystyki moment/predkose¢ silnika klatkowego w zaleznosci od
3M U/ napigcia zasilania.
"N Moment zmienia sie proporcjonalnie do kwadratu napiecia przy statej czestotliwosci.
ou 085U Stopniowe zwigkszanie napigcia zapobiega chwilowym udarom pradu przy zataczeniu.
u, 06U / \liw,
-r/
[ — —— — -
0 I N/Ns
0 025 05 075 1
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tagodne rozruszniki do silnikow

asynchronicznych
Altistart UO1 i TeSys model U

ATSU 01N2eeL T

A Dostepne w drugim kwartale 2004

LUCM eeBL

Urzadzenia tagodnego rozruchu/tagodnego zatrzymania dla
silnikow 0,75 do 15 kW

(moga by¢ podtaczone z rozrusznikami TeSys model U)

Silnik Rozrusznik
Moc silnika (1) Prad Referencje Masa
230V 230V 400 V 460 V Znamionowy
kW KM kW KM A kg
3-fazowe napiecie zasilania: 200...480 V 50/60 Hz
075 1 1.5 2 6 ATSU 01N206LT 0.340
11 1.5 2.2 3
1.5 2 3 5 9 ATSU 01N209LT 0.340
- - 4 -
2.2 3 5.5 7.5 12 ATSU 01N212LT 0.340
3 - - -
4 5 7.5 10 22 ATSU 01N222L T 0.490
55 7.5 11 15
7.5 10 15 20 32 ATSU 01N232LT 0.490
Akcesoria
Opis Stosowane do Referencje Masa
rozrusznika kg

tacznik obwodu mocy miedzy ATSU 01N2eeLT
ATSU O1N2eeLT

i TeSys modut U

VW3 G4104 A 0.020

Potaczenie rozrusznika TeSys model U i urzadzenia
tagodnego rozruchu

Oferowane sa liczne mozliwosci potaczen i opcji.
Zobacz nasz katalog specjalistyczny ,Rozruszniki - wersja otwarta, TeSys model U”,
nr. referencyjny KATKT60002.

Moc silnika tagodny rozrusznik TeSys model U

Napiecie Podstawa Modut sterujacy

230V 400V 460V mocy @)

kW/KM kW KM
0.75/1 1.5 2 ATSU 01N206LT LUB 12 LUCe 05BL
1.1/1.5 2.2 3 ATSU 01N206LT LUB 12 LUCe 12BL
1.5/2 3 - ATSU 01N209LT LUB 12 LUCe 12BL
- 4 5 ATSU 01N209LT LUB 12 LUCe 12BL
2.2/3 - - ATSU 01N212LT LUB 12 LUCe 12BL
3/~ 5.5 7.5 ATSU 01N212LT LUB 32 LUCe 18BL
4/5 7.5 10 ATSU 01N222LT LUB 32 LUCe 18BL
5.5/7.5 11 15 ATSU 01N222LT LUB 32 LUCe 32BL
7.5/10 15 20 ATSU 01N232LT LUB 32 LUCe 32BL

Przyktad potaczen rozrusznika silnikowego:
podstawa mocy nierewersyjna do rozruchu bezposredniego (LUB®2BL)
modut sterujacy (LUCM@®@BL)
tacznik obwodu mocy (VW3 G4101)
urzadzenie tagodnego rozruchu / tagodnego zatrzymania (ATSU 01N2@®LT)

(1) Standardowa moc znamionowa silnika w KM, zgodnie ze standardem UL 508.
(2) W zaleznosci od wyboru konfiguraciji rozrusznika TeSys model U, zamieni ® na A dla modutu
standardowego, B dla zaawansowanego i M dla wielofunkcyjnego.
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tagodne rozruszniki do silnikow

asynchronicznych
Altistart UO1 i TeSys model U

Potaczenie TeSys model U (podstawa mocy nierewersyjna) Potaczenie TeSys model U (podstawa mocy nierewersyjna lub
i ATSU 01N206LT do ATSU 01N212LT rewersyjna) i ATSU 01N206LT do ATSU 01N212LT
Montowanie na szynie I (35 mm) z tacznikiem VW3 G4101 Montowanie obok siebie
45 135
99
I 0oo| [co0o ‘
] =3 | = o lo@o:] 5 oo
— — — h 73 :
- > ] ® |
_ | - - -] 1@ | I
— — — —] e -
O ]
n |~ oloooo| [Oloood] o I 200
000| [000 © Oloocoo
LT [} o) - [oXeXe)
[ OO D DO 9
0D e O [o o
mmll —1 ® — ® —
(©) ® _
b
@O O ©o®
Aol
Potaczenie TeSys model U (podstawa mocy nierewersyjna) Potaczenie TeSys model U (podstawa mocy nierewersyjna lub
i ATSU 01N222LT do ATSU 01N232LT rewersyjna) i ATSU 01N222LT do ATSU 01N232LT
Montowanie na szynie I (35 mm) z tacznikiem VW3 G4101 Montowanie obok siebie
45 135 ‘ ‘ 99 ‘
1 ¢ 000| 000 coo| [e®®
O = | = O (Mmoey| = = | [ =

\
154
|
T
09®°°
T T

L = - g
— — | = [l —
i Soceg) e o
o — -
@«;«» @O0 »iL
— —

© [¢)
[} o

_1® | | ® I

e Llo |
® ® -

Prezentacja Charakterystyki: Referencje Schematy:
strony 122 do 123 strony 124 do 125 strona 126 strony 128 do 131
Schneider
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tagodne rozruszniki do silnikow

asynchronicznych

Altistart UO1 i TeSys model U
Dla silnikbw 0,75 do 15 kW

Urzadzenia tagodnego rozruchu / tagodnego zatrzymania ATSU 01N2ee®LT
Oprzewodowanie obwodu mocy Oprzewodowanie obwodu mocy z blokiem rewersyjnym

1/L1

3/L2

5/L3
1/L1
3/L2
5/L3

AN LIRS

TeSys

al

|
I
|
|
|
TeSys model U
model U !
Ccu ! z blokiem
| i L cu
|

rewersyjnym
- | TeSys model U

— | TeSys model U

U

21,
472,
6/T3,

1/L1
3/L2
5/L3

A1

2/T1
412
6/T3

ATSU 01N2eeLT

-~ N ™
777777 O 0o 3] 2] &
-1 ~ ~| & ©

£l gl &

N < ©

A1

ATSU 01N2eeLT

0-—0--0

2/T1
4/T2
6/T3

Odpowiednie elementy (Petne referencje: zobacz strony 18 i 19)

Kod Opis
A1 Urzadzenia fagodnego rozruchu / tagodnego zatrzymania
QF1 Kontroler TeSys model U
CuU Modut sterujacy TeSys model U
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tagodne rozruszniki do silnikow

asynchronicznych

Altistart UO1 i TeSys model U
Dla silnikow 0,75 do 15 kW

Urzadzenia tagodnego rozruchu / tagodnego zatrzymania ATSU 01N2@6@LT (kontynuacja)

Sterowanie automatyczne 2-przewodowe
Bez zwalniania Bez zwalniania lub ze zwalnianiem

—=24V Al =24V A1

¥ 1 F 1
P ATSU 01N2eeLT i ATSU 01N2eeLT
LUATC20 | \ | _ LUATC20 |\ |
} el } > 9 } [ee] } > '5
= E Tgdse¥es ss- 1E[ T ¢ B=a385
o ] © 3 3+ a3 o8 x ¥l © 33+ @ 2
S ~Q@-0-0-0-0-0-" N -0 --0--0--0--0—0--0--
- s1 f——\ R VI T
at
o8
< s2 F U)‘U‘J \
- QF1 I \
N
< —
= <
- QF1
N
= <
Diagramy dziatania
Napiecie zasilania J—I— Napigcie zasilania _| | | |
Zielona LED
Zielona LED J—l— . L
Wejscie cyfrowe LI2 L | | |
Wejscie cyfrowe LI2 I I Przycisk 52
Przycisk S1 Przycisk S1 |
Wyjscie cyfrowe LO1 Wyijscie cyfrowe LO1 _I |_| |_
Zotta LED —I_I— Zotta LED [ L
5 uo s 5 ‘ 10s
Napiecie silnika I Napigcie silnika = N_r— L
J—d—“ t J—é ><L—t2 t
Sterowanie automatyczne 3-przewodowe
Bez zwalniania Bez zwalniania lub ze zwalnianiem
—=24V Al =24V A1
+ 1 + 1.
= ATSU 01N2eeLT = ATSU 01N2eeLT
LUA1 C20 | | LUA1 C20 | | —
=N = - 'g EN s -
L= < (&) - S ~ = $ 8 - S -
x Z| 359+ 89 2 ¥ 859+ 89
-s1 E- R ~Q 00000~ e —Q-q-9-9-0-o-
| |
-s2 k- -s2F ] \
£ \ 14_-13 - o

Diagramy dziatania

Napigcie zasilania _| | | | Napiecie zasilania _I—I—
Zielona LED Zielona LED
>500 ms
Przycisk S1 >|J \é\lrtzaj;/scciisekc 2rowe LI2 I—I
Przycisk S2 —rl I \léVejs'qiekc 1rowe L1 u
rzycis

Wejscie cyfrowe L2 |—I L _I_I
Wyijscie cyfrowe LO1 | LI Wyjscie cyfrowe LOT
Zotta LED TI_I—I— Zotta LED Ts [ I

5 03| H
Napiecie silnika :/ L / Napiecie silnika _|/ \

4 t L t

A1: urzadzenie tagodnego rozruchu / fagodnego zatrzymania
S1, S2: przyciski XB4 B lub XB5 B

QF1: Kontroler — rozrusznik TeSys model U

t1: Czas przyspieszania moze by¢ nastawiany potencjometrem
t2: Czas zwalniania moze by¢ nastawiany potencjometrem

U1: Napiecie poczatkowe moze byt nastawiane potencjometrem

Prezentacja: Charakterystyki: Referencje: Wymiary:
strony 122 do 123 strony 124 do 125 strona 126 strona 127
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tagodne rozruszniki do silnikow

asynchronicznych

Altistart UO1 i TeSys model U
Dla silnikbw 0,75 do 15 kW

Urzadzenia tagodnego rozruchu / tagodnego zatrzymania

Sterowanie automatyczne 3-przewodowe

Bez zwalniania

Ze zwalnianiem

ATSU 01N2eeLT (kontynuacja)

QF1 QF1 Al
LU2B e2BL ATSU 01N2eelLT LU2B e2BL ATSU 01N2eeLT
= =
>0 > 0
< ol 2 I 9« < o| = S O~
2 8 % o 2 Iz | 85 9S+89 2 8z o <2 x ¥l 85 8§ + 88
——————— 4)——?-0——?707 L ——04}? oo~ ——————ff)—ﬂrfo”(rf — =000~ 0-—— 0000~
Start
Start kierunek 1
kierunek 1 Start Sik
a _
E.tart K2 _S1E kierunek 2 - |
lerunel | 782[
-S2[
Stop
Stop -s3 [~
-s3 -7
=R e
| | LUAT C20 | | LUA1 C20
o | o |
= L=
+ +
=24V =24V

QF1: Kontroler — rozrusznik TeSys model U z modutem

rewersyjnym

A1: Urzadzenie tagodnego rozruchu / tagodnego zatrzymania
S1, S2, S3: przyciski XB4 B i XB5 B
S3: Minimalny czas naci$niecia 500 ms

Zwiekszenie napiecia przy rozruchu i sygnalizacji konca rozruchu

A1l

ATSU 01N2eeLT

A1: Urzadzenie tagodnego rozruchu / tagodnego zatrzymania

QF1: Kontroler — rozrusznik TeSys model U z modutem rewersyjnym
A1: Urzadzenie tagodnego rozruchu / fagodnego zatrzymania

S1, S2, S3: przyciski XB4 B i XB5 B
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tagodne rozruszniki do silnikow

asynchronicznych

Altistart UO1 i TeSys model U
Dla silnikbw 0,75 do 15 kW

Urzadzenia tagodnego rozruchu / tagodnego zatrzymania

ATSU 01N2@e®LT (kontynuacja)

Sterowanie automatyczne z modutem komunikacyjnym Modbus, ze zwalnianiem lub bez zwalniania

Bez modutu rewersyjnego

Z modutem rewersyjnym

Al Al Al
ATSU 01N2eeLT LUL C031 Modut Modbus ATSU 01N2eeLT LUL C031 Modut Modbus
> axT > g3z
< o g N S 8 5 [LU9B N11C 5% —24V 24VAWX 3 56 < ] g N 8 S g 2 Bg —24V24VAX.5 5 &5
14 xl] ©O 3 3+ o3 Modut cewki [ 2 O I+ 1T+ 1 [4T5]s] o Xl O 53 J+ oI O O O a0+ 1+ I [4]5]8
=0 ———— -0-0- T—o—o— ! 000000 = To«r{roo {r(r(\————Tof ——O—T—o—
® +
Q . =24V
=24V
LU2B e2BL
(52} @ ~— -~ N
< o < o <
————70——?’<}—0—4}———
| |
I
Funkcja Rejestr Bit Wartosc Funkcja Rejestr Bit Wartosc
Wytaczenie TeSys U i ATSU Zataczenie TeSys U i ATSU
- 704 0 0 Naprzod 704 0 1
Wstecz 704 1 1
Sterowanie automatyczne bez zwalniania Wytaczenie TeSys U i ATSU
Start 700 0 1 Naprzod 704 0 0
Stop 704 0 0 Wstecz 704 1 0
Sterowanie automatyczne ze zwalnianiem Sterowanie automatyczne bez zwalniania
Start 700 0 1 Start 700 0 1
Stop tagodny 700 0 0 Stop naprzod 704 0 0
Stop wstecz 704 1 0
Sterowanie automatyczne ze zwalnianiem (naprzod i wstecz)
Start 700 0 1
Stop tagodny 700 0 0
A1: Urzadzenie fagodnego rozruchu / fagodnego zatrzymania A1: Urzadzenie fagodnego rozruchu / fagodnego zatrzymania
QF1: Kontroler — rozrusznik TeSys model U z modutem rewersyjnym
Sterowanie automatyczne z modutem komunikacyjnym AS-i, bez zwalniania
Bez modutu rewersyjnego Z modutem rewersyjnym
Al Al
ATSU 01N2eeLT ATSU 01N2eeLT
> 5 > 5
< ol = 3 9 -« < o = S 9 <
& B 853+ 89 x ¥ 859+ 89
———————————— TO— -—-0--0--0- FEERC— -0-0--0--0--0-
N QFT
ASI LUFC5 < LU2B e2BL ASI LUFC5
[tusB N11C| =24V AS-Interface 2 5 2 —24V AS-Interface
Modut cewki | £ = + 2 8 T o Do 8 g g E— F —
! -0-—-0-——-0--0-— -————0-—0—0-0—0— Lo- -——0--0-——-0—-0-—
| : (T _T]7 T :
=24V —24V
Funkcja Bit Wartosc Funkcja Bit Wartos¢
Zataczenie zasilania i sterowanie automatyczne bez zwalniania Zataczenie zasilania i sterowanie automatyczne bez zwalniania
Start DO 1 Start naprzod DO 1
Stop DO 0 Stop DO 0
Start wstecz D1 1
Stop D1 0

A1: Urzadzenie tagodnego rozruchu / tagodnego zatrzymania

A1: Urzadzenie tagodnego rozruchu / tagodnego zatrzymania
QF1: Kontroler — rozrusznik TeSys model U z modutem rewersyjnym
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www.schneider-electric.pl
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Poniewaz normy, specyfikacje i projekty zmieniajg sie w czasie, nalezy prosi¢ o potwierdzenie

podanych w niniejszej publikacji informaciji.
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