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B Dane techniczne dotyczace filtrow harmonicznych
Mozna uzy¢ filtréw harmonicznych redukujacych znieksztatcenia harmoniczne przy zasilaniu z sieci
elektrycznej. Szczegdtowe informacije i wiadomosci na temat literatury technicznej (nr pozycji MG.80.BX.YY)
mozna uzyska¢ w przedstawicielstwie firmy Danfoss.

B Dane techniczne dotyczgce nowych wersji 55 i 75 kW modelu VLT 5000

Modele VLT 5072 i VLT 5102 zastepuja modele VLT 5075 i VLT 5100, dlatego prosimy sprawdzic,
czy wspomniane jednostki sg stosowane w nowych projektach.

Ostrzezenie:
Dotkniecie elementdow pod napieciem moze mie¢ fatalne skutki — nawet w przypadku odfgczenia sprzetu
od zasilania z sieci elektrycznej. Nalezy takze upewnic sig, ze inne wejécia napieciowe zostaly roztgczone, jak
np. obcigzenie (potgczenie z obwodem przejsciowym pradu statego DC), a takze potgczenie

z silnikiem.

Modele VLT 5072-5102, 380-500 V: ....ovvviiiiiiiiiiiiiiiiiiiiieee odczeka¢ co najmniej 20 minut

B Dane elektryczne:

VLT 5072 VLT 5102
Moment normalnego przeciazenia (110%)
Prad wyjsciowy Iy 1 n [A] (380-440 V) 147 177
I\,LTYN max. [A] (380-440 V) 162 195
IVLTYN [A] (441-500 V) 130 160
I+ Max. [A] (441-500 V) 143 176
Wyjscie S, N [kKVAT (380-440 V) 102 123
S, N [kVA] (441-500 V) 113 139
Typowa moc nap. silnika [kW] (380-440 V) 75 90
Typowa moc nap. silnika [HP] (380-440 V) 100 125
Typowa moc nap. silnika [kW] (441-500 V) 90 110
Typowa moc nap. silnika [HP] (441-500 V) 125 150
Moment wysokiego przeciazenia (160%)
Prad wyjsciowy Iy 7w [A] (380-440 V) 106 147
Iy T~ Max. [A] (380-440 V) 159 221
I\,LTYN [A] (441-500 V) 106 130
IVLTYN max. [A] (441-500 V) 159 195
Wyjscie S, N [kKVAT (380-440 V) 73.0 102
S, N [kVA] (441-500 V) 92.0 113
Typowa moc nap. silnika [kW] (380-440 V) 55 75
Typowa moc nap. silnika [HP] (380-440 V) 75 100
Typowa moc nap. silnika [kW] (441-500 V) 75 90
Typowa moc nap. silnika [HP] (441-500 V) 100 125
Znamionowy prad wejsciowy [A] @ 400V 145 174
Znamionowy prad wejsciowy [A] @ 460 V 103 145
Maks. wartosci bezpiecznikow [A] 225/225 250/250
Sprawnosé 0,96-0,97
Maks. przekréjprzewodéw (mm2/AWG) 25-95 mm?2 / 3/0, miedz
IP20 Przewéd aluminiowy faczy¢é za pomoca
konwertera Alu-Cu.
Maks. przekréjprzewodéw (mm2/AWG) 35-150 mm2/ 300 mcm. **
IP54 and NEMA 1 (nie CRANE) Moznataczy¢ z przewodami miedzianymii
aluminiowymi.
Masa IP20/NEMA 1 [kg] 54 54
IP54 [kg] 77 77
Maks. czestotliwosé przefaczania [kHz] 4.5 4.5
Straty mocy przy maksymalnym obcigzeniu
Moment normalnego przeciaz. (110%) [W] < 1400 < 1600
Moment wysokiego przecigz. (160 %) [W] < 1200 < 1400
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Bl Bezpieczniki
Aby spetni¢ warunki UL, nalezy stosowac¢ nastepujace bezpieczniki:

Bussmahn SIBA Littel Fuse Ferraz-Shawmut
5072 FWH-220 2028220-200 L508-225 A50-P225
5102 FWH-250 2028220-250 L508-250 A50-P250

Przy niespetnieniu warunkéw UL zaleca sie stosowacé bezpieczniki wymienione powyzej lub typu gR.
B Wymiary obudowy

IP20/NEMA 1 IP 54
Wysokosé A [mm] 800 940
Szerokos¢ B [mm] 370 400
Gtebokosé C [mm] 3356 360
Odlegto$é a [mm] 780 690
Odlegto$é b [mm] 330 374
Wolna przestrzen w celu
chfodzenia ab/be [mm] 225 225
Rysunek (typ obudowy) D F

W sekcji Mechanical dimensions (Wymiary mechaniczne) mozna odszukac rysunek i szczegoty.

B Specyfikacje EMC
Jezeli w napedzie jest wbudowany filtr RFI, spetnia on nastepujgce specyfikacje (zgodnie z normg EN55011)
dotyczgce emisji promieniowania:
— Klasa 1B — do 50 m przewodu ekranowanego
— Class 1A — do 150 m przewodu ekranowanego
— Class 1A — do 300 m przewodu ekranowanego

Bl Zakiocenia akustyczne
Obudowa IP20/NEMA 1: 67dB (A)
Obudowa IP54: 66dB (A)

Bl Moment dokrecania na ztagczach zasilania

IP20: Wkret z wycieciem 15-20 Nm
NEMA 1/IP54: Wkret z tbem z gniazdkiem szesciokatnym 24 Nm (zlacze hamulca 14 Nm)
Oferujemy ten sam zakres akcesoriéw, dotyczgcy obecnego zakresu produktow:
H Filtry LC
Nalezy stosowac identyczne filtry z obecnymi.
Oznacza to:
VLT 5072, przecigzenie 150% 17574701
VLT 5072, przecigzenie 110% 17574702
VLT 5102, przecigzenie 150% 17574702
VLT 5102, przecigzenie 110% 17574703

M Oporniki hamulca

VLT 5072 | 10% cyklu pracy| 175U0069 7,3om /14 kW
40% cyklu pracy| 175U0068 7,3 om / 30 kW
VLT 5102 | 10% cyklu pracy| 175U0067 6,0 om / 18 kKW
40% cyklu pracy| 175U0066 6,0 om / 36 kW

M Dfawiki liniowe obcigzenia

VLT 5072 | 175U0070 | 0,51 mH 144,6 A
VLT 5102 | 175U0071 0,42 mH 1741 A

B Pokrywa terminala do elementéw 1P20
Mozna stosowac pokrywe terminala do elementéw IP20. Numer katalogowy: 17524280.
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VLT Seria 5000

Dokumentacja Techniczno - Ruchowa
Wersja oprogramowania: 3.xXX

Ce€

Niniejsza Dokumentacja Techniczno - Ruchowa dotyczy
wszystkich przetwornic czestotliwosci VLT 5000 z
oprogramowaniem w wersji 3.3x. Wersja oprogramowania
moze by¢ odczytana jako parametr 624.

Zmiany w parametrach i nastawach dla
wersji oprogramowania 3.4x zostaty
umieszczone na koncu Dokumentacii
Techniczno-Ruchowej

MG.51.A1.49 - VLT jest zastrzezonym znakiem handlowym firmy Danfoss
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Napiecie przetwornicy czestotliwo$ci
6 jest grozne zawsze, gdy urzadzenie
jest podtaczone do zasilania.

Nieprawidtowa instalacja silnika lub przetwornicy
czestotliwoéci moze spowodowaé uszkodzenia
urzadzenia, powazne zranienie lub $mieré 0séb .
Nalezy bezwzglednie przestrzegaé zasad podanych
w niniejszej Dokumentacji Techniczno-Ruchowej, jak
rowniez przepiséw bezpieczenstwa i regulaciji
prawnych obowigzujacych w danym kraju.

Zasady bezpieczenstwa

1. Przed przystgpieniem do jakichkolwiek napraw
przetwornica czestotliwo$ci VLT musi by¢
odtaczona od napiecia zasilania. Nalezy
sprawdzi¢ czy zasilanie zostato odtgczone oraz
czy uptynat odpowiednio dtugi czas przed demon-
tazem silnika i wtyczek zasilajacych.

2. Przycisk [STOP/RESET] na panelu kontrolnym nie
odtgcza urzadzenia od zasilania i tym samym nie
moze by¢é uzywany jako wytacznik
bezpieczenstwa.

3. Nalezy zapewni¢ prawidtowe uziemienie ochronne
urzadzenia, uzytkownik musi by¢ chroniony przed
napieciem zasilajgcym, a silnik musi by¢
chroniony przed przecigzeniem zgodnie z
odpowiednimi przepisami krajowymi.

4. Prady uptywu do ziemi przekraczajg 3,5 mA.

5. Ochrona silnika przed przecigzeniem nie jest
zawarta w nastawach fabrycznych. Jesli ta funkcja
jest wymagana, nalezy parametrowi 128 przypisa¢
warto$¢ ETR trip lub ETR warning.

Uwaga: Funkcja jest inicjalizowana przy 1,16 x
prad znamionowy silnika i znamionowa
czestotliwos$¢ silnika (patrz strona 101).

6. Nie nalezy odtgczac wtyczek silnika i zasilania gdy
przetwornica czestotliwosci VLT jest podtaczona
do napiecia zasilajgcego. Nalezy sprawdzi¢ czy
zasilanie zostato odtgczone oraz czy uptynat
odpowiednio dtugi czas przed demontazem
silnika i wtyczek zasilajgcych.

7. Jesli przetacznik filtra RFI jest w pozycji OFF
(wytaczony), nie jest zapewniona odpowiednia
izolacja galwaniczna (PELV). Oznacza to, ze w
takiej sytuacji zadne wejscie lub wyjscie sterujgce
nie moze by¢ uwazane za niskonapieciowe.

8. Nalezy zwréci¢é uwage na fakt, ze przetwornica

czestotliwosci VLT posiada jeszcze inne niz L1,
L2 i L3 wejscia napieciowe w sytuacji, gdy
realizowane sg: funkcja dzielenia obcigzenia
(przez taczenie obwodow posrednich pradu
statego) i zasilanie zewnetrznym napieciem statym
24V.
Przed przystgpieniem do jakichkolwiek napraw
nalezy sprawdzié¢, czy wszystkie wejscia
napieciowe zostaty odtaczone i ze uptynat od ich
odtaczenia wystarczajacy czas.

B Ostrzezenie przed przypadkowym uruchomieniem

1. Gdy przetwornica jest podtgczona do zasilania,
silnik moze by¢ zatrzymany za pomocg rozkazu
cyfrowego, rozkazu z magistrali, warto$¢ zadang
lub lokalny wytacznik. Jesli wzgledy bezpieczen-
stwa wymagaja zabezpieczenia przed
przypadkowym uruchomieniem, funkcje te sg
niewystarczajace.

2. Podczas zmiany parametréw silnik moze zostac
uruchomiony. Dlatego tez przed dokonaniem
zmian nastaw nalezy uzy¢ przycisku zatrzymania
[STOP/RESET].

3. Zatrzymany silnik moze sie uruchomié¢ w
przypadku awarii uktadu elektronicznego
przetwornicy czestotliwos$ci VLT, lub tez w
przypadku ustgpienia chwilowego przecigzenia
lub ustapienia uszkodzenia w sieci zasilajacej lub
instalacji silnika.

& Ostrzezenie:

Dotykanie elementdw elektrycznych moze by¢ grozne -

nawet po wytgczeniu napiecia zasilajgcego urzadzenie.
W przypadku VLT 5001-5006: nalezy odczekac¢ przynajmniej 4 minuty
W przypadku VLT 5008-5500: nalezy odczekaé¢ przynajmniej 15 minut
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Niniejsza Dokumentacja Techniczno - Ruchowa ma stuzy¢ jako narzedzie do projektowania instalacji lub
systemu wykorzystujgcego VLT Serii 5000.

Urzadzenie VLT Serii 5000 jest dostarczane wraz z trzema dokumentacjami: Dokumentacjg Techniczno-
Ruchowa, Zaleceniami Projektowymi i Szybkim Uruchamianiem.

Dokumentacja Zawiera zalecenia
Techniczno-Ruchowa: niezbedne do optymalnej
instalacji, uruchomienia
i serwisowania

Zalecenia Projektowe: Zawierajg wszelkie
informacje niezbedne do
projektowania, jak réwniez
petng informacje
dotyczgca technologii,
asortymentu,
danych technicznych itp.

Szybkie Uruchamianie: Pomaga wiekszosci
uzytkownikéw szybko
zaprogramowac
i uruchomi¢ urzadzenie
VLT Serii 5000.

Podczas czytania niniejszych Zalecen Projektowych mozna napotka¢ szereg symboli graficznych o specjalnym
znaczeniu.

Sa to nastepujace symbole:
Wskazuje ogolne ostrzezenie

”ﬂ Wskazuje co$, na co czytelnik powinien
zwroci¢ szczegdlng uwage

Wskazuje na ostrzezenie przed
niebezpiecznym napieciem

MG.51.A1.49 - VLT jest zastrzezonym znakiem handlowym firmy Danfoss 5
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Dlaczego Danfoss?

Danfoss, jako pierwszy, rozpoczat seryjng produkcje
przetwornic czestotliwosci w 1968 roku. Juz wtedy
ustanowilismy standardy jakosci. Dzieki temu nasze
przetwornice VLT sg dzi§ sprzedawane i serwisowane
w ponad 100 krajach na szesciu kontynentach.

W naszej nowej serii VLT 5000 wprowadzamy
system VVCP'US, Jest to nasz nowy Bezczujnikowy
Wektorowy System Sterowania kontrolujgcy
moment i predko$¢ obrotowa silnikéw indukcyj-
nych.

W poréwnaniu ze standardowym sterowaniem po-
przez wspdtczynnik napiecie/czestotliwosé, system
VVCPYS zapewnia lepsza dynamike i stabilnosé,
zar6bwno przy zmianie czestotliwosci zadanej jak i
przy zmianie momentu obcigzenia. Ponadto zasto-
sowalismy w pei cyfrowg idee ochrony, zapew-
niajgca niezawodng prace, nawet w mozliwie naj-
gorszych warunkach. Oczywiécie seria 5000
zapewnia réwniez petng ochrone przed zwarciami,
doziemieniami oraz przecigzeniami.

Napedy Danfossa z systemem sterowania VVCP-YS
sa odporne na chwilowe zmiany obciazenia w
catym zakresie predkosci i reagujg btyskawicznie
na zmiany wartosci zadane;j.

Uzyskanie optymalnej sprawnosci urzgdzenia powinno
by¢ tatwe. Danfoss jest przekonany, ze napedy wyko-
nane w najnowoczesniejszych technologiach mogg
by¢przyjazne dlauzytkownika. VLT Serii5000udowadnia
to. W celu uproszczenia i fatwosci opanowania procesu
programowania, podzielilismy parametry na rézne gru-
py. Tzw. Szybkie Menu pozwala uzytkownikowi zapro-
gramowac kilka podstawowych parametréw, niezbed-
nych do uruchomienia urzadzenia. Panel kontrolny jest
odtaczalny. Zawiera on cztero-linjkowy wyswietlacz
alfanumeryczny, pozwalajgcy na réwnoczesne wyswie-
tlanie czterech mierzonych parametréw. Dzieki przeno-
$nemu panelowi parametry zaprogramowane wjednym
urzadzeniumogaby¢ przenoszone doinnego. Oznacza
to, ze nie trzeba traci¢ niepotrzebnie czasu w przypadku
zmiany napedow badz podigczaniu dodatkowego na-
pedu do istniejacej instalacji.

Catkowity proces programowania jest teraz tatwiej-
szy niz kiedykolwiek. VLT Serii 5000 dokonuje
wiekszosci regulacji samoczynnie.

Jesli masz jakiekolwiek pytania dotyczace przetwornic
czestotliwosci VLT, prosimy o kontakt. Na catym Swiecie
mamy wyszkolonych specjalistéw, ktorych zadaniem
jest pomoc uzytkownikom w zastosowaniach, progra-
mowaniu, szkoleniach i serwisie.
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B Bibliografia

Ponizszy diagram obrazuje catg literature dotyczacg
VLT Serii 5000.

Uwaga: w roznych krajach mogg wystapi¢ pewne
réznice.
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Zasilanie (L1, L2, L3):

Napiecie zasilania 200 - 240 V........ccoooiiiiienieiiie e 3 x 200/208/220/230/240 V +10%
Napiecie zasilania 380 - 500 V .......ccccceeruiieiieenieniee e 3 x 380/400/415/440/460/500 V +10%
CzeStOtIWOSE ZASHANIA ... ettt sttt nreen 50/60 Hz
Max. niezrbwnowazenie napie¢ zasilania:

VLT5001-5011 / 380-500V i VLT5001-5006 / 200-240V .......... +/- 2.0% nominalnego napiecia zasilajgcego
VLT5016-5052 / 380-500V i VLT5008-5027 / 200-240V .......... +/- 1.5% nominalnego napiecia zasilajgcego
VLT5060-5500 / 380-500V i VLT5032-5052 / 200-240V .......... +/- 3.0% nominalnego napiecia zasilajgcego
WspPOtCzynnik MOCY / COS. @ ..evuiveeiiiiieieiieeieisieeeie et 0.90/1.0 przy znamionowym obcigzeniu
llo$¢ przetaczen na wejéciu zasilania L1, L2, L3 .....cccoiiiiiiiiiicieeee e okoto 1 raz / min.
MaKSymalny Prad ZWAICIOWY ........cuueeieeiiiiiieeeaiiieee e s ssiieee e e s st e e e s ssbae e e s s saba e e e s s sbaeeeeeasbbaeeesannbaeeennnes 100,000A

Patrz rozdziat dotyczacy warunkdw specjalnych w Zaleceniach projektowych

Dane wyjscia VLT (U, V, W):

NAPIECIE WYJSCIOWE ....euviviitiiiieiteeiee sttt sttt sttt sb e sb e sreesnesneenbeenne s 0-100% napiecia zasilajacego
CzeStOtlWOSE WYJSCIOWE ...ttt bbb sne e 0-132 Hz, 0- 1000 Hz
Znamionowe napiecie silnika, wersje 200-240V ..........cccooovieeiiiiiien e 200/208/220/230/240 V
Znamionowe napiecie silnika, wersje 380-500V ..........c.cccceeeveeereeireeireenennn, 380/400/415/440/460/480/500 V
Znamionowa CzeStOtIWOSCE SIINIKA .....c.ccceiiiiiecii ettt e raeane e 50/60 Hz
PrzetgCzani® Na WYJSCIU ....co.iiieiiiiieie ettt ettt be e e nieograniczone
CZASY NAIASTANIA ...ttt ettt ettt e et as e a ettt ens 0.05-3600 s

Charakterystyki momentéw:

Moment rozruchowy, VLT5001-5027, 200-240V i VLT5001-5052, 380-500V .............c...... 160% przez 1 min.
Moment rozruchowy, VLT5032-5052, 200-240V i VLT5060-5500, 380-500V .................... 150% przez 1 min.
MOMENT FOZIUCROWY ..ottt et e et e e e e nnbaeeeeean 180% przez 0.5 sec.
MOMENE PrZYSPIESZENIA ....eeieiee ittt ettt ettt ettt b e e e e b e e e eabe e e eabe e e e an e e s asneesaseeesnneeeanneeans 100%
Moment przecigzenia, VLT5001-5027, 200-240V i VLT5001-5052, 380-500V ..........cceveeriiicririeririenenans 160%
Moment przeciazenia, VLT5032-5052, 200-240V i VLT5060-5500, 380-500V .........ccceevveriieerireerireennenns 150%
Moment zatrzymania przy 0 obr/min (petla zamknigta) .........ccocovviiieiiiiiiei e 100%

Charakterystyki momentéw podano dla przetwornic czestotliwosci VLT pracujgcych w trybie wysokiego poziomu mo-
mentu przecigzenia (160%). Przy normalnym momencie przecigzenia (110%) wartosci sg mniejsze.

Karta sterujgca, wejscia cyfrowe:

[loSC programowalnyCh WEJSC CYTOWYCR .......ouviiiiiiiiiieiisieesiee sttt n e 8
NUMEIY ZACISKOW ...ttt e et saee e e nnee e 16, 17, 18, 19, 27, 29, 32, 33
POZIOM NAPIGCIA ... (0-24V dc - logika dodatnia pnp)
Poziom napiecia, 10gICZNE ,07 ....coiiieiiie e e s <5VDC
Poziom napiecia, 10gICZNA , 17 ..o > 10V DC
Maksymalne NApIECIE NA WEJSTIU ......euiiuieiiiiieiieeiie ittt eie st et e ste st e stesreesbe e e e sbeeseesbeensesteeseesneeneen 28V DC
Rezystancja WEJSCIOWE, Rj ......ooviiiiiiiiiiiiiici e e e okoto 2 kQ
(0722 ] - L To) = Ta = W (= TR = LYo T I 3 ms

Izolacja galwaniczna: Wszystkie wejscia cyfrowe sg galwanicznie izolowane od napiecia zasilajgcego
(PELV). Dodatkowo: wejscia cyfrowe moga by¢ izolowane od innych zaciskéw karty sterujgcej przez
podfgczenie zewnetrznego napiecia zasilajgcego 24V dc i rozwarcie ztgcza 4. Patrz rysunek na stronie 45.
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Karta sterujgca, wejscia analogowe:

llos¢ programowalnych, napigciowych wejSC analogOWYChH ...........cccveiiiiiiieniiiiieeee e 2
NUMEIY ZACISKOW ...ttt bbbt bt st bt it bt b st bt st e et s bt e b e b e bennean 53, 54
POZIOM NAPIEE ...ttt 0- =10 V DC (skalowalne)
Rezystancja WEJSCIOWA, Ri ......cciiiiie ettt e s e e teestaeanaeentaenreesnneans okoto 10 kQ
llo$¢ programowalnych, prgdowych wej$¢ analogoWYCh .........ccueiiuiiiiiciic e 1
NUMEIY ZACISKOW ...ttt sttt sttt se e bt et s bt e st e e bt ese e e bt en e e es e e s e e sseeneeeseensenseeseeneeseeneeneenneentas 60
POZIOM PIraaOW .....eeiiieiie ettt sttt sttt et e bt et e ere e ereeeneesaeeenes 0/4 - £20 mA (skalowalne)
Rezystancja WeJSCIOWE, R ......couiiiiiiiiiiiiiii e bbb et okoto 200 Q
(104 AT (o4 1= 20 USSR 10 bitéw + znak
DoktadnNOo$E Na WEJSCIE ....ecvvvviiiecii ettt Max. bfad 1% petnego zakresu
Czas Skanowania (NA WEJSTIE) ......ueiuiiieiuieieiieeiestee st eteesteeseesteestesteestesseesbeeseesbeestesseesbeeseesbeeneeseeseeseenneens 3 ms.
MASE ZACISKOW ....veeiiiitieie ittt sttt sttt b et bt et e bt e s et eb e e s et e Rt en et eb e ens e e seen e e e b e entenseeseenbenseeneeneenneennas 55

Izolacja galwaniczna: Wszystkie wejscia analogowe sg galwanicznie izolowane od napiecia zasilajacego
(PELV), jak rowniez innych wejs$¢ i wyjsc.

Karta sterujgca, wejscie impulsowe/enkoder:

auzo1uyosd) auep aujobpo

llos¢ programowalnych wejSC IMPUISOWYCH/ENKOAEIA ........cccueiiiiiiiieiiiieiee sttt 4
NUMETY ZACISKOW ...ttt bt r bbbt sb et nn et e nnesbe e e e nne e 17, 29, 32, 33
Max. CzeStOtHWOSE NA ZACISKU 17 ...ttt bbb b s sae b 5 kHz
Max. czestotliwo$¢ na zaciskach 29, 32, 33, .....cccveiiieiireee e 20 kHz (PNP open collector)
Max. czestotliwosé na zaciskach 29, 32, 33, ......cccoiiiiiiieiiiee e 65 kHz (Push-pull)
2oV o] o F=T o 11T o 2SRRI 0-24 V DC (logika dodatnia pnp)
Poziom NapiecCia, 10GICZNE ,,07 ....oi it e st e e e e e e e e e e b e e ee s <5VDC
Poziom napiecia, [0GICZNA , 17 ..ot s > 10V DC
Maksymalne NapiECIE NA WEJSCIU .......cuiiuiiiiiiiiiiiii ettt bbbt 28V DC
Rezystancja WEJSCIOWE, R ......oiiiiiiieie ittt st okoto 2 kQ
Czas SKanoWania (N@ WEJSCIE) .....uueruerueeiteeieiteeiestee st etee st et e bt e b e st e tesaeesbe e e e sbeentesbeesbeeseesbeeneeseeneesaenneens 3 ms.
[ T0y.4e AT=1 [oy.o 1= o2 SRS 10 bit + sign
Doktadnosc¢ (100 - 1 kHz), zaciski 17, 29, 33.....cccoeiiiiiieiieeeeeeeeee Max. btad: 0,5% petnego zakresu
Doktadnos$¢ (1 - 5 kHz), zacCisk 17 ....oooeviiiiiieceee e Max. btad: 0,1% petnego zakresu
Doktadnosé¢ (1 - 65 kHz), zaciski 29, 33 ......cccoooeviiiiiieieeeeeee e Max. btad: 0,1% petnego zakresu

Izolacja galwaniczna: Wszystkie wejscia cyfrowe sg galwanicznie izolowane od napiecia zasilajgcego
(PELV). Dodatkowo: wejscia cyfrowe moga by¢ izolowane od innych zaciskOw karty sterujacej przez
podtgczenie zewnetrznego napiecia zasilajgcego 24V dc i rozwarcie ztgcza 4. Patrz rysunek na stronie 45.

Karta sterujgca, wyjécia cyfrowo/impulsowe i analogowe:

llos¢ programowalnych wyjSC cyfrowych i analogOWYCh ..........cceeiiiiiiiiiiiiic e 2
NUMEIY ZACISKOW ...ttt bbbt bt bt a bbbt ae bttt en e bt et b e ne s 42, 45
Poziom napie¢ na wyjsciu cyfrowo/analogOWYM ...........cccciieeiieiiiiie e 0-24VDC
Minimalne obciazenie (zacisk 39) na wyjsciu cyfrowo/iMPUISOWYM ........c.cociiiiiiiirieniniiiieneee e 600 Q
Zakresy czestotliwosci (wyjscie cyfrowe uzywane jako impulSOWE) .........ccccccvvevvieeeieeiieeciie e, 0-32 kHz
Zakres praddw na WYJSCIU @nalOGOWYM .....c.coiiuiiiiiiirieiieesteeeeeesteeeeeesteesaeesreesseesreeeseesaaesseesneen 0/4 - 20 mA
Maksymalne obcigzenie (zacisk 39) na wyjSCiu analogOWYM .........cceiviiiiiiiiiiiie e 500 Q
Dokfadno$¢ na wyjSciu analogoWyM ..........ccooeeriirierienenie e Max. btad 1,5% petnego zakresu
Rozdzielczo$E na WyjSCIU @NalOGOWYM ......eiiiiiiiiiiieiieie ettt e 8 bitéw

Izolacja galwaniczna: Wszystkie wejscia analogowe sg galwanicznie izolowane od napiecia zasilajacego
(PELV), jak rowniez innych wejs¢ i wyjsé.
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Karta sterujaca, zasilanie 24 V DC

NUMETY ZACISKOW .....eeitiitieiteetie sttt ettt sttt b b s bt e et eb e e st eb e e s e ab e e e e abeennesbesbe e s e abeennennnens 12, 13
Maksymalne ODCIGZENIE .........oiuiiiiieie et 200 mA
NUMET ZACISKOW MASY ...ttt ittt sttt sttt sttt eb e bt b e e st e s bt et e eb e e et sb e e e e sbeeneesbe e e e sbeeneesbeennenreens 20, 39

Izolacja galwaniczna: Zasilanie 24 V DC jest galwanicznie izolowane od napiecia zasilajgcego (PELV), ale
ma ten sam potencjat co wyjscia analogowe.

Karta sterujgca, komunikacja szeregowa RS 485
NUMEIY ZACISKOW ....eeneiiiiieiiiieiie it ettt e e seeeseeeeeeesaeeeneeesneesneeenees 68 (TX+, RX+), 69 (TX-, RX-)

Izolacja galwaniczna: Petna izolacja galwaniczna.

Wyijécia przekaznikowe:

[los¢ programowalnych WyjSC PrzekaZniKOWYCH .........ccuiiieiiiiiiiieiiiiesi ettt es 2
Numery zaciSkOw, Karta StEIUJACA .........cueevueeiuie ittt ettt e e re e 4-5 (zwarte)
Max. obcigzenie zaciskdw (ac) na 4-5, karta Sterujaca ........ccocceereeireenieeiii e 50 VAC, 1A, 60VA
Max. obcigzenie zaciskdw (dc) na 4-5, karta Sterujgca .........ccceeeeeiieeiieiiie i 75V DC, 1A, 30W
Max. obcigzenie zaciskdw (dc) na 4-5, karty sterujgcej dla norm UL/cUL....... 30V AC,1A/425V DC, 1A
Numery zaciskdw, karta zasilaCza ...........ccoovieeiiiiie i 1-3 (rozwarte), 1-2 (zwarte)
Max. obcigzenie zaciskéw (ac) na 1-3, 1-2, karta mocy i przekaznika .........c...cceeuee.. 240V AC, 2 A, 60 VA
Max. obcigzenie zaciskéw (dc) na 1-3, 1-2, karta mocy i przekaznika ...........cccceevvevveeiveeseeennen. 50 VDC, 2A
Min. obcigzenie zaciskow (dc) na 1-3, 1-2, karty mocy i przekaznika ....... 24V DC 10 mA, 24V AC 100 mA

Zaciski rezystora hamulcowego (tylko w wersjach SB i EB):
NUMETY ZACISKOW ....eeitiitieiteitie sttt sttt e sttt b ettt et e eb e e st et e eneesbeensesbeenseabeeneesbesbeenseabeenneeneens 81, 82

Zasilanie zewnetrzne 24 V DC:

NUMEIY ZACISKOW .. .eeiiiiiiiieiee ettt ettt e e ettt e e e ettt e e e s sttt e e e e anb bt e ee e s aasbeeeeeensteeessannbeeaeennnseneas 35, 36
ZAKIES NAPIECE ..o.veeviiiiieie ittt 24 V DC £15% (max. 37V DC przez 10 s)
Max. tetnIeNIe NAPIGCIA .......iiuiiieie it 2V DC
PODOr MOCY ... 15 W - 50 W (50 W przy uruchamianiu, 20 ms)
MINIMaINY DEZPIECZNIK ......ooeeeie e s s s e e e s ann e s ene e eas 6A

Izolacja galwaniczna: Pefna izolacja galwaniczna jesli zewnetrzne napiecie zasilajgce 24 V DC jest rdwniez
typu PELV.

Przekroje i dlugosci kabli:

Max. dtugosc kabla silnika, ekranowany/ZhrojOny ...........ccoeereiiiiiiieiieseeec e 150 m
Max. dtugo$c¢ kabla silnika, nieekranowany/Niezbrojony ...........cccoviuireeriiiiiiienee s 300 m
Max. dtugos$¢ kabla silnika, ekranowany/zbrojony VLT5011 380-500V ........cccvierrienieeiieninnieenieeniennees 100 m
Max. dtugo$¢ kabla hamulca, ekranowany/zbrojONY ..........ccciieiieiiiieiieie e 20 m
Max. dtugo$¢ kabla podziatu obcigzenia, ekranowany/zbrojony .......... 25 m od przetwornicy do listwy DC
Max. przekroje kabli silnika, hamulca i podziatu obcigzenia - patrz nastepny rozdziat

Max. przekroj kabla dla zasilania zewn. 24 V DO ..........ccooiiiiiieiiiiciee e 4.0 mm?/10 AWG
Max. przekroj kabli StErujaCyCh ........couiiiiiii e 1.5 mm?/16 AWG
Max. przekréj kabli komunikacji SZErEGOWE] .......eccvviiiieeiiieiie e 1.5 mm?/16 AWG

Dokfadnos$¢ odczytéw wyséwietlacza (parametry 009-012):

Prad silnika [6] 0-140% obciazenia ..........ccccoevcierceiiiiiniiiceecee Max. btad: = 2.0% pradu nominalnego
Moment % [7], -100-140% obcigazenia ..........ccoceeeiveeeiiiiiiiiiieeeenn, Max. bfad: = 5.0% warto$ci nominalnej
Moc wyjsciowa kW[8], HP/KM [9], 0-90% obcigzenia .................... Max. bfad: = 5.0% warto$ci nominalnej
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Charakterystyka uktadu sterowania:

ZaKIeS CZESTOUIWOSCI .....eeiiiiieiiiie ettt e s e an e e e s e e e abe e e e nneeas 0 - 1000 Hz
R0zdzielczoSC CzeStOtWOSCI WYJSCIOWE] ....c.viveiiiiiiiiiicieie s +0.003 Hz
Czas OAPOWIEAZI SYSTEMU .....ccuuiiiiiiiiicie ettt sr et sr e eb e sr e e 3 ms.
Predkosé, zakres sterowania (otwarta petla) .......cccoceviiiieniiineccee 1:100 predkosci synchronicznej
Predko$é, zakres sterowania (zamknieta petla) ..........ccoceevvriiiiiiinneene. 1:1000 predkosci synchronicznej
Predko$¢, doktadnosé (otwarta petla) .....occvevveevieeiieiiiciciieces <1500 obr/min: max. btad + 7,5 obr/min

> 1500 obr/min: max. btad 0,5% chwilowe]j predkosci
Szybkos$¢, doktadnosé (zamknieta petla) .......oooeeeeeeiiiiiiiieenen, <1500 obr/min: max. bfad + 1,5 obr/min

> 1500 obr/min: max. btad 0,1% chwilowe]j predkosci
Doktadnos$¢ sterowania momentem (otwarta petla)
0-150 obr/min: max. btad +20% momentu znamionowego
150-1500 obr/min: max. btad £10% momentu znamionowego
>1500 obr/min: max. btad £20% momentu znamionowego
Doktadnos¢ sterowania momentem (predko$ciowe sprzezenie zwrotne)
Max. btad £5% momentu znamionowego
Wszystkie charakterystyki sterowania bazujg na 4-biegunowym silniku asynchronicznym.

Parametry zewnetrzne:

ODBUGOWA ...ttt b et ettt ekt na bt e bt e bt e s e e bt enbeenneenans IP 00, IP 20, IP 54
Test wibracyjny .......cccceeeneee. 0.7 g RMS 18-1000 Hz losowo, 3 kierunki przez 2 godz. (IEC 68-2-34/35/36)
Max. wilgotno$¢ wzgledna ..........cccocoevveeiieennens 93% + 2%, -3% (IEC 68-2-3) przy sktadowaniu/transporcie
Max. wilgotno$¢ wzgledna ...........cccoovvvieiieniennens 95% bez kondensacji (IEC 721-3-3; klasa 3K3) dla pracy
Temperatura otoczenia IP 20 (wysoki moment przeciazenia 160%) ............. Max. 45°C ($rednia 24-godzinna 40°C)
Temperatura otoczenia IP 20 (normalny moment przecigzenia 110%) ......... Max. 40°C (Srednia 24-godzinna 35°C)
Temperatura otoczenia IP 54 (wysoki moment przecigzenia 160%)) ............. Max. 40°C ($rednia 24-godzinna 35°C)
Temperatura otoczenia IP 54 (normalny moment przecigzenia 110%) ......... Max. 40°C ($rednia 24-godzinna 35°C)
Temperatura otoczenia IP 2054 VLT 5011 500V .......cccccoveiiveeenineen. Max. 40°C ($rednia 24-godzinna 35°C)
Obnizenie warto$ci znamionowych dla wysokich temperatur otoczenia - patrz strona 107 Zalecer: Projektowych
Min. temperatura otoczenia podczas NOrMAINE] PrACY .......coiueririiieiiiiieiiiie et e reee et e e ees 0°C
Min. temperatura otoczenia podczas Pracy OQraniCZONE] ..........cceeeeiuererieeersireeeeeeesseeeeeeesseeessneee s -10°C
Temperatura podczas sktadowania/tranSPOITU ..........cocuveiieiiiiiiieiiierie e -25 - +65/70°C
Maksymalna wysoko$¢ ponad POZIOMEM MOIZA .....cueeieueeiieeiieerieeiieeseeesteeseeesteeseeesreeesseessaesnseessees 1000 m
Obnizenie warto$ci znamionowych dla wysokich cisnieri powietrza - patrz strona 107 Zaleceri Projektowych
Spetniane normy EMC, Emisja ........ccccceeiiiiiiiiiiiniees EN 50081-1/2, EN 61800-3, EN 55011, EN 55014
Odpornos$e .......cceeeeee EN 50082-2, EN 61000-4-2, IEC 1000-4-3, EN 61000-4-4

EN 61000-4-5, ENV 50140, ENV 50141, VDE 0160/1990.12
Patrz réwniez rozdziat Zalecer: Projektowych dotyczacy warunkdw specjalnych.

Zabezpieczenia przetwornic czestotliwosci VLT Seria 5000:

Elektroniczne zabezpieczenie termiczne silnika przed przecigzeniem

Monitorowanie temperatury systemu odprowadzania ciepta zapewnia wytgczenie przetwornicy VLT gdy
temperatura osigga 90°C w przypadku obudéw IP 00 i IP 20. Dla obudéw IP 54 temperatura odciecia
wynosi 80°C. Wylgczenie termiczne moze by¢ skasowane tylko w przypadku, gdy temperatura spadnie
ponizej 60 °C.

Przetwornica czestotliwosci VLT jest chroniona przed zwarciem na zaciskach silnika U, V, W.
Przetwornica czestotliwosci VLT jest chroniona przed doziemieniem na zaciskach silnika U, V, W.
Monitorowanie napiecia na obwodzie posrednim pozwala na wytgczenie przetwornicy w przypadku zbyt
niskiej lub zbyt wysokiej warto$ci tego napiecia.

Przetwornica czestotliwosci VLT wytgcza inwerter w przypadku zaniku fazy silnika wg parametru 234

W przypadku zaniku zasilania przetwornica VLT moze przeprowadzi¢ kontrolowane zatrzymanie
(deramping).

Jesli wystapi zanik fazy zasilajacej, przetwornica czestotliwosci wytaczy sie gdy na silniku pojawi sie
obcigzenie.
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© B Napiecie zasilania 3 x 200 - 240 V
2 Zgodnie z migdzynarodowymi wymaganiami Typ VLT 5001 5002 5003 5004 5005 5006
9 H o
= Prad wyjsciowy lvirn [A] 3.7 5.4 7.8 10.6 12.5 15.2
D L] lvir wax (60 S) [A] 5.9 8.6 125 17 20 24.3
-g 25 Moc wyjsciowa (240V) Svirn [KVA] 1.5 22 3.2 4.4 5.2 6.3
le) o000 Typ. moc na wale silnika  Pytn [kKW] 0.75 1.1 1.5 2.2 3.0 3.7
11} Typ. moc na wale silnika  Pytn [HP] 1 1.5 2 3 4 5
iy % Max. przekrdj kabla silnika, hamulca
ﬁ i podziatu obcigzenia [mm?]/[AWG] 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10
(&)
[=
=
8 Max prad zasilania (220 V) In [A] 3.4 4.8 71 9.5 11.5 14.5
- Max przekroj
gd:, kabla zasilajacego  [mm?]/[AWG] ?) 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10
© Max. wartoé¢ bezpiec.  [A]J/ULY [A] 16/10 16/10 16/15 25/20 25/25 35/30
o Sprawnos¢ @ 0.95
Masa |IP 20 EB [kal 7 7 7 9 9 9,5
Straty mocy
przy max. obcigzeniu [W] Total 58 76 95 126 172 194
Obudowa Typ VLT IP 20

B Napiecie zasilania 3 x 380 - 500 V

Zgodnie z miedzynarodowymi wymaganiami Typ VLT 5001 5002 5003 5004 5005 5006 5008 5011
H Prad wyj$ciowy  lyrn [A] (380-440V) 2.2 2.8 4.1 5.6 7.2 10 13 16
a5 lvir wax (60 s) [A] (380-440v) 3.5 4.5 6.5 9 11.5 16 20.8 25.6
lvern [A] (460-500V) 1.9 26 34 48 6.3 8.2 11 14.5
Ivir wax (60 s) [A] (460-500V) 3 4.2 5.5 7.7 10.1 13.1 17.6 23.2
Moc wyjsciowaSyry [kVA] (380-440V) 1.7 2.1 3.1 4.3 5.5 7.6 9.9 12.2
Swvirn [KVA] (460-500V) 1.6 23 2.9 4.2 5.5 71 9.5 12.6
Typ. moc na wale silnika  Pyry [KW] 0.75 1.1 1.5 2.2 3.0 4.0 5.5 7.5
Typ. moc na wale silnika Py n [HP] 1 1.5 2 3 4 5 7.5 10

Max. przekroj kabla silnika, hamulca
i podziatu obcigzenia [mm?]/[AWG] 4/10 4/10  4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10

Max prad zasilania I.n[A] (380V) 2.3 2.6 3.8 5.3 7 9.1 12.2 15.0

I [A] (460V) 1.9 25 34 438 6 8.3 10.6 14.0

Max przekroj
kabla zasilajgcego [mm?]/[AWG]? 4/10  4/10  4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10

Max. wartoéé bezpiec.  [A]/ULD [A] 16/6 16/6 16/10 16/10 16/15 25/20  25/25  35/30

Sprawnos¢? 0.96

Masa IP 20 EB kgl 7 7 7 75 75 9.5 9.5 9.5
Straty mocy

przy max. obcigzeniu [W] Total 55 67 92 110 139 198 250 295
Obudowa VLT type IP 20

1. Jezeli majg by¢ spetnione warunki UL/cUL, nalezy uzy¢ bezpiecznikdw typu Bussman KTN-R 200V, KTS-R 500V lub
odpowiedniego zamiennika. Bezpieczniki typu gG nalezy uzy¢ do VLT5001-VLT5027, 200/240V i VLT5001-5052 380/500V.
Bezpieczniki typu gR nalezy uzy¢ do VLT5032-VLT5052, 200/240V i VLT5060-5500 380/500V. Bezpieczniki musza by¢ dobrane
do zapezpieczania obwoddw o max. pradzie zwarciowym 100,000 A ms (symetrycznie), 500V max.

2. Amerykanska Miara Kabli (AWG)

3. Mierzona przy uzyciu 30-metrowego kabla ekranowanego/zbrojonego przy znamionowym obcigzeniu.
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Deacfilt

VLT® Seria 5000

B Napiecie zasilania 3 x 200 - 240 V

Zgodnie z migdzynarodowymi wymaganiami Typ VLT 5001 5002 5003 5004 5005 5006
fﬂ};@ g Wysoki moment przecigzenia (160 %):
Prad wyjsciowy lvirw [A] 3.7 5.4 7.8 10.6 12.5 15.2
E Iyt max (60 s) [A] 5.9 8.6 12.5 17 20 24.3
e Moc wyjéciowa (240V)  Syzn[KVA] 15 2.2 3.2 4.4 5.2 6.3
2000 Typ. moc na wale silnika Pyirn [kW] 0.75 1.1 1.5 22 3.0 3.7
Typ. moc na wale silnika  Pyry [HP] 1 1.5 2 3 4 5
»% Max. przekroj kabla silnika, hamulca
, i podziatu obciazenia [mm?2]/[AWG] 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10
Max prad zasilania (200 V) I [A] 3.4 4.8 71 9.5 11.5 14.5
Max przekrdj
kabla zasilajacego [mm2]/[AWG] 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10
Max. warto$¢ bezpiec.  [A]/UL 1) [A] 16/10  16/10 16/15  25/20 25/25  35/30
Sprawnos¢ 2 0.95
Masa IP 20 EB [kg] 8 8 8 10 10 10.5
Masa IP 54 [ka] 11.5 11.5 11.5 13.5 13.5 13.5
Straty mocy
przy max. obcigzeniu. [W] Total 58 76 95 126 172 194
Obudowa IP 20/IP 54
B Napiecie zasilania 3 x 200 - 240 V
Zgodnie z migdzynarodowymi wymaganiami Typ VLT 5008 5011 5016 5022 5027
Wysoki moment przecigzenia (160 %):
Prad wyjsciowy lvirn [A] 25 32 46 61.2 73
Iyt max (60 s) [A] 40 51.2 73.6 97.9 116.8
Moc wyjsciowa (240 V) Swirn [KVA] 10 13 19 25 30
Typ. moc na wale silnika  Pyzy [kW] 5.5 7.5 11 15 18.5
Typ. moc na wale silnika Py 1y [HP] 7.5 10 15 20 25
F Max. przekrdj kabla silnika, hamulca IP54  16/6 16/6 35/2 35/2 50/0
] i podziatu obcigzenia [mm?]/[AWG]?> P20  16/6 35/2 35/2 35/2 50/0
500 Normalny moment przecigzenia (110 %):
&0 Prad wyjéciowy liw [A] 32 46 61.2 73 88
luir wax (60 s) [A] 35.2 50.6 67.3 80.3 96.8
» Moc wyj$ciowa (240 V) Svirn [KVA] 13 19 25 30 36
Typ. moc na wale silnika  Pyry [KW] 7.5 11 15 18.5 22
Typ. moc na wale silnika Py 1y [HP] 10 15 20 25 30
Max. przekroj kabla silnika, hamulca
i podziatu obcigzenia [mm?]/[AWG] 16/6 16/6 35/2 35/2 50/0
Min. przekréj kabla silnika, hamulca
i podziatu obcigzenia 4 [mm?]/[AWG] 10/8 10/8 10/8 10/8 16/6

Jezeli majg by¢ spetnione warunki UL/cUL, nalezy uzy¢ bezpiecznikéw typu Bussman KTN-R lub odpowiedniego zamiennika.

Bezpieczniki typu gG nalezy uzy¢ do VLT5001-VLT5027, 200/240V i VLT5001-5052 380/500V. Bezpieczniki typu gR nalezy uzy¢
do VLT5032-VLT5052, 200/240V i VLT5060-5500 380/500V. Bezpieczniki muszg by¢ dobrane do zapezpieczania obwodow
0 max. pradzie zwarciowym 100,000 A ms (symetrycznie), 500V max.

2. Amerykanska Miara Kabli (AWG)

w

stosowac przepisy lokalne dotyczace minimalnych przekrojéw kabli.

Mierzona przy uzyciu 30-metrowego kabla ekranowanego/zbrojonego przy znamionowym obcigzeniu.
4. Minimalny przekrdj kabla oznacza jaki najmniejszy moze by¢ przekrdj kabli dotaczonych do zaciskéw. Nalezy zawsze
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Dane techniczne, Kompakt IP 20 i IP 54

Deacfilt

VLT® Seria 5000

Typ VLT 5008 5011 5016 5022 5027
Max prad zasilania (200 V) I [A] 32 46 61 73 88
Max przekroj IP54  16/6 16/6 35/2 35/2 50/0
kabla zasilajgcego [mm?]/[AWG]?2 P20 16/6 35/2 35/2 35/2 50/0
Max. warto$¢ bezpiec.  [A]/UL ") [A] 50 60 80 125 125
Sprawnos¢ @ 0.95
Masa IP 20 EB [kg] 23 23 30 30 48
Masa IP 54 [kg] 35 38 49 50 55
Straty mocy przy max. obcigzeniu
- wysoki mom. przeciaz. (160 %) [W] 340 426 626 833 994
- normalny mom. przecigz. (110 %) [W] 426 545 783 1042 1243
Obudowa IP 20+ NEMA 1 kit, IP 54/NEMA 12

B Napiecie zasilania 3 x 380 - 500 V
Zgodnie z miedzynarodowymi wymaganiami Typ VLT 5001 5002 5003 5004 5005 5006 5008 5011

Wysoki moment przecigzenia (160 %):

? Prad wyjéciowy Iy [A] (380-440 V) 22 28 41 56 72 10 13 16
lvir wax (60 s) [A] (380-440 V) 35 45 6.5 9 115 16 20.8 256
DQD lvrn [A] (460-500 V) 19 26 34 48 63 82 11 14.5
e Iz wax (60 s) [A] (460-500 V) 3 42 55 77 101 131 176 232
2000 Moc wyj$c.  Syin [KVA] (380-440 V) 1.7 21 3.1 4.3 5.5 7.6 9.9 12.2
Svirn [KVA] (460-500 V) 1.6 23 29 4.2 5.5 71 9.5 12.6
»% Typ. moc na wale silnika  Pyry [kW] 075 141 1.5 2.2 3.0 4.0 55 7.5
I Typ. moc na wale silnika  Pyrn [HP] 1 1.5 2 3 4 5 7.5 10
Max. przekroj kabla silnika, hamulca
i podziatu obcigzenia [mm?]/[AWG] 4/10 4/10  4/10 4/10 4/10 410 4/10 4/10
Max prad zasilania I.n[A] (380V) 2.3 2.6 3.8 5.3 7 9.1 122  15.0
Iy [A] (460 V) 19 25 34 48 6 83 106 14.0
Max przekroj 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10
kabla zasilajgcego [mm?]/[AWG]
Max. warto$¢ bezpiec.  [A]/UL ") [A] 16/6 16/6 16/10 16/10 16/15 25/20 25/25 35/30
Sprawno$¢ ¥ 0.96
Masa IP 20 EB [kg] 8 8 8 8.5 8.5 105 105 105
Masa IP 54 [kg] 115 115 115 12 12 14 14 14
Straty mocy
przy max. obcigzeniu [W] Total 55 67 92 110 139 198 250 295
Obudowa IP 20/IP 54

1. Jezeli majg by¢ spetnione warunki UL/cUL, nalezy uzy¢ bezpiecznikéw typu Bussman KTS-R lub odpowiedniego zamiennika.
Bezpieczniki typu gG nalezy uzy¢ do VLT5001-VLT5027, 200/240V i VLT5001-5052 380/500V. Bezpieczniki typu gR nalezy uzy¢
do VLT5032-VLT5052, 200/240V i VLT5060-5500 380/500V. Bezpieczniki muszg by¢ dobrane do zapezpieczania obwoddw o
max. pradzie zwarciowym 100,000 A ms (symetrycznie), 500V max.

2. Amerykanska Miara Kabli (AWG)

3. Mierzona przy uzyciu 30-metrowego kabla ekranowanego/zbrojonego przy znamionowym obciazeniu.
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Deacfilt

VLT® Seria 5000

B Napiecie zasilania3 x 380 - 500 V

S dl 1 02 di Mledwoy ‘auzaiuyoa) aueq

Zgodnie z miedzynarodowymi wymaganiami Typ VLT 5016 5022 5027 5032 5042 5052
Normalny moment przeciazenia (110 %):
Prad wyjsciowy  lyn [A] (380-440 V) 32 375 44 61 73 90
lvir wax (60 s) [A] (380-440 V) 352 413 484 671 803 99
lvirn [A] (460-500 V) 279 34 414 54 65 78
lvir wax (60 s) [A] (460-500 V) 307 374 455 594 715 85.8
Moc wyjsc.  Syn [KVA] (380-440 V) 23 27 316 438 525 64.7
Swuirn [KVA] (460-500 V) 24 29 35.8 47 56 67
Typ. moc na wale silnika ~ Pyrn [kKW] 15 185 22 30 37 45
F Typ. moc na wale silnika  Pyy [HP] 20 25 30 40 50 60
S Wysoki moment przeciazenia (160 %):
b Prad wyjéciowy  lyn [A] (380-440 V) 24 32 375 44 61 73
lvir wax (60 s) [A] (380-440 V) 384 512 60 70.7 976 116.8
»% lvirn [A] (460-500 V) 217 279 34 414 54 65
lvir max_(60 s) [A] (460-500 V) 347 446 544 66.2 86 104
Moc wyjéc.  Sun [KVA] (380-440 V) 173 23.0 27.0 316 438 52.5
Sun [KVA] (460-500 V) 188 242 294 359 468 56.3
Typ. moc na wale silnika  Pyry [KW] 11 15 185 22 30 37
Typ. moc na wale silnika  Pyrn [HP] 15 20 25 30 40 50

Max. przekréj kabla silnika, hamulca  IP54 16/6 16/6 16/6 35/2 35/2 50/0
podziatu obcigzenia [mm?]/[AWG]? P20 16/6 16/6 35/2 35/2 35/2 50/0

Min. przekroj kabla silnika, hamulca

podziatu obciazenia ¥ [mm?]/[AWG] 10/8 10/8 10/8 10/8 10/8 16/6
Max prad zasilania I.n[A] (380V) 32 375 44 60 72 89
Iy [A] (460 V) 276 34 41 53 64 77
Max przekroj IP54 16/6 16/6 16/6 35/2 35/2 50/0
kabla zasilajgacego [mm?)/[AWG]? P20 16/6 16/6 35/2 35/2 35/2 50/0
Max. warto$¢ bezpiec.  [A]/UL V) [A] 63/40 63/50 63/60 80/80 100/100 125/125
Sprawno$¢ przy czestotliwosci znam. 0.96
Masa IP 20 EB [kg] 23 23 30 30 48 48
Masa IP 54 [kg] 48 48 51 61 67 70
Straty mocy przy max. obcigzeniu
- wysoki mom. przecigz. (160 %) [W] 419 559 655 768 1065 1275
- normalny mom. przeciaz. (110 %)[W] 559 655 768 1065 1275 1571
Obudowa IP 20/IP 54

1. Jezeli majg by¢ spetnione warunki UL/cUL, nalezy uzy¢ bezpiecznikdw typu Bussman KTS-R lub odpowiedniego zamiennika.
Bezpieczniki typu gG nalezy uzy¢ do VLT5001-VLT5027, 200/240V i VLT5001-5052 380/500V. Bezpieczniki typu gR nalezy uzy¢
do VLT5032-VLT5052, 200/240V i VLT5060-5500 380/500V. Bezpieczniki muszg by¢ dobrane do zapezpieczania obwoddw o
max. pradzie zwarciowym 100,000 A ms (symetrycznie), 500V max.

2. Amerykanska Miara Kabli (AWG)

Mierzona przy uzyciu 30-metrowego kabla ekranowanego/zbrojonego przy znamionowym obcigzeniu.

4. Minimalny przekrdj kabla oznacza jaki najmniejszy moze by¢ przekrdj kabli dotaczonych do zaciskéw. Nalezy zawsze
stosowac przepisy lokalne dotyczace minimalnych przekrojéw kabli.

w

MG.51.A1.49 - VLT jest zastrzezonym znakiem handlowym firmy Danfoss 15



Dane techniczne, Kompakt IP 00, IP 20 i IP 54

Deacfilt

VLT® Seria 5000

B Napiecie zasilania 3 x 200 - 240 V

Zgodne z migdzynarodowymi wymaganiami Typ VLT 5032 5042 5052

Normalny moment przeciazenia (110 %):

Prad wyjsciowy lvn [A] (200-230 V) 115 143 170
luir wax (60 s) [A] (200-230 V) 127 158 187
lurn [A] (231-240 V) 104 130 154
lvir wax (60 s) [A] (231-240V) 115 143 170
Moc wyjsciowa  Syrn [kKVA] (200-230 V) 41 52 61
Swvirn [KVA] (231-240V) 41 52 61
Typ. moc na wale silnika (200-240 V) Pytn [KW] 30 37 45
Typ. moc na wale silnika (200-240 V) Pyzn [HP] 40 50 60

Wysoki moment przecigzenia (150 %):

Prad wyjsciowy lvn [A] (200-230 V) 88 115 143
lvir wax (60 s) [A] (200-230 V) 132 173 215
lvirn [A] (231-240 V) 80 104 130
lvir max (60 s) [A] (231-240V) 120 156 195
Moc wyjsciowa  Syirn [kKVA] (200-230 V) 32 41 52
Sun [KVA] (231-240V) 32 41 52
Typ. moc na wale silnika (200-240 V) Pyrn [KW] 22 30 37
Typ. moc na wale silnika (200-240 V)Pytn [HP] 30 40 50
Max. przekroj miedzianego kabla silnika,
hamulca (200-240 V) [mm2]9 70 90 120
Max. przekroj aluminiowego kabla silnika
hamulca (200-240 V) [mm?]% 95 95 120
Max. przekréj miedzianego kabla silnika, hamulca
i podziatu obcigzenia (200-240 V)[AWG]? 9 1/0 3/0 4/0
Max. przekroj aluminiowego kabla silnika, hamulca
i podziatu obcigzenia (200-240 V)[AWG]? 9 3/0 250mcm 300mcm
Min. przekréj kabla silnika, hamulca
i podziatu obcigzenia®¥  [mMMZAWG]2 9 10/8 10/8 10/8
Max. prad wejéciowy I.n[A] (230V) 101.3 126.6 149.9
Max. przekréj miedzianego kabla
do napiecia (200-240 V) [mm?]® 70 90 120
Max. przekroj aluminiowego kabla
£ do napiecia (200-240 V) [mm?2]9 95 95 120
Max. przekréj miedzianego kabla
do napiecia (200-240 V) [AWG]2 9 1/0 3/0 4/0
Max. przekroj aluminiowego kabla
do napiecia (200-240 V) [AWG]? 9 3/0 250mcm 300mcm
Min. przekroj kabla silnika, hamulca
i podziatu obcigzenia ¥  [mm¥AWG]? 9 10/8 10/8 10/8
Max. warto$¢ bezpiecznika  [-]/UL ) [A] 150 200 250
Bezpieczniki wbudowane [-]/UL ) [A] 15/15 15/15 15/15
Bezpieczniki wbudowane [-][/JUL D [A] 12/12 12/12 12/12
Bezpiec. wbudowane (SMPS)[-]/UL ) [A] 12/12
Sprawnosé przy czestotliwosci znam. 2 0.96-0.97
Masa IP 00 [kal 90 90 90
Masa IP 20 EB [kal 101 101 101
Masa IP 54 [kal 104 104 104
Strata mocy przy max. obciazeniu  [W] 1089 1361 1613
Obudowa IP00/IP20/IP 54

1. Jezeli maja by¢ spetnione warunki UL/cUL, nalezy uzyé bezpiecznikéw typu Bussman FWH i FWX lub odpowiedniego
zamiennika. Bezpieczniki typu gG nalezy uzy¢ do VLT5001-VLT5027, 200/240V i VLT5001-5052 380/500V. Bezpieczniki typu gR
nalezy uzy¢ do VLT5032-VLT5052, 200/240V i VLT5060-5500 380/500V. Bezpieczniki musza by¢ dobrane do zapezpieczania
obwoddéw o max. pradzie zwarciowym 100,000 A ms (symetrycznie), 500V max.

2. Amerykanska Miara Kabli (AWG)

Mierzona przy uzyciu 30-metrowego kabla ekranowanego/zbrojonego przy znamionowym obcigzeniu.

4. Minimalny przekrdj kabla oznacza jaki najmniejszy moze by¢ przekrdj kabli dotaczonych do zaciskéw. Nalezy zawsze
stosowac przepisy lokalne dotyczace minimalnych przekrojow kabli.

5. Potaczenie $rubowe 1 x M8/2 x M8

w
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Deacfilt

VLT® Seria 5000

B Napiecie zasilania 3 x 380-500 V Typ VLT 5060 5075 5100 5125 5150 5200 5250

Zgodnie z miedzynarodowymi wymaganiami

Normalny moment przeciazenia (110 %):

Prad wyj$ciowy Iy [A] (380-440V) 106 147 177 212 260 315 368

lvir,max (60 s) [A] (380-440 V 117 162 195 233 286 347 405

Ivirn [A] (441-500 V 106 130 160 190 240 302 361

)
)
lvir wax (B0 S) [A] (441-500V) 117 143 176 209 264 332 397
)
)

Moc wyjsc. Swrn [KVA] (380-440 V 73 102 123 147 180 218 255

Swn [kVA] (441-500 V 92 113 139 165 208 262 313

Typ. moc na wale silnika (380-440 V) Pyirn [kKW]55 75 90 110 132 160 200

Typ. moc na wale silnika (380-440 V)Py .ty [HP] 75 100 125 150 200 250 300

F Typ. moc na wale silnika (441-500 V)Py.r y [kW] 75 ) 110 132 160 200 250

O] Typ. moc na wale silnika (441-500 V)Py.1  [HP] 100 125 150 200 250 300 350

5

T Wysoki moment przeciazenia (150 %):

Prad wyjéciowy lurn [A] (380-440V)  90.0 106 147 177 212 260 315

»% lvir max (60 s) [A] (380-440 V) 135 159 221 266 318 390 473

lvirn [A] (441-500 V) 80.0 106 130 160 190 240 302

lvir max (60 s) [A] (441-500 V) 120 159 195 240 285 360 453

S di ! 02 dI ‘00 dI Piedwoy ‘auzoaiuyos) aueq

Moc wyjsc. Svirn [KVA] (380-440 V) 62.0 73.0 102 123 147 180 218

Svirn [KVA] (441-500 V) 69.0 92.0 113 139 165 208 262
Typ. moc na wale silnika (380-440 V) Pyrn [kKW]45 55 75 90 110 132 160
Typ. moc na wale silnika (380-440 V)Pytn [HP] 60 75 100 125 150 200 250
Typ. moc na wale silnika (441-500 V) Py.r v [KW] 55 75 90 110 132 160 200
Typ. moc na wale silnika (441-500 V) Py.r n [HP] 75 100 125 150 200 250 300

Max. przekroj
miedzianego kabla silnika, hamulca

i podziatu obcigzenia (380-440 V) [mm?]% 70 95 120 2x70 2x70 2x95 2x120

Max. przekroj
miedzianego kabla silnika, hamulca

i podziatu obcigzenia (441-500 V) [mm?]® 70 70 95 2x70 2x70 2x95 2x120

Max. przekroj
aluminiowego kabla silnika, hamulca

i podziatu obcigzenia (380-440 V) [mm?]% 95 90 120 2x70 2x95 2x120  2x150

Max. przekroj
aluminiowego kabla silnika, hamulca

i podziatu obcigzenia (441-500 V) [mm?]® 70 120 150 2x70 2x120  2x120  2x150

Max. przekroj
miedzianego kabla silnika, hamulca

i podziatu obcigzenia (380-440 V)[AWG]29  1/0 3/0 4/0 2x1/0  2x2/0  2x3/0  2x250mcm

Max. przekroj

miedzianego kabla silnika, hamulca
i podziatu obcigzenia (441-500 V)[AWG]?®  1/0 2/0 3/0 2x1/0  2x1/0  2x3/0  2x4/0

Max. przekroj
aluminiowego kabla silnika, hamulca

i podziatu obcigzenia (380-440 V)[AWG]?% 3/0  250mcm  300mcm  2x2/0 2x4/0 2x250mem  2x350mcm

Max. przekroj
aluminiowego kabla silnika, hamulca

i podziatu obciazenia (441-500 V)[AWG]?®  3/0 4/0 250mem  2x2/0 2x3/0  2x250mcm  2x300mcm

Min. przekroj kabla silnika, hamulca
i podziatu obcigzenia ¥  [mMmZAWG]?9 10/8 10/8 10/8 10/8 10/8 16/6

1. Jezeli majg by¢ spetnione warunki UL/cUL, nalezy uzy¢ bezpiecznikéw typu Bussman FWH i FWX lub odpowiedniego
zamiennika. Bezpieczniki typu gG nalezy uzy¢ do VLT5001-VLT5027, 200/240V i VLT5001-5052 380/500V. Bezpieczniki typu gR
nalezy uzy¢ do VLT5032-VLT5052, 200/240V i VLT5060-5500 380/500V. Bezpieczniki muszg by¢ dobrane do zapezpieczania
obwoddéw o max. pradzie zwarciowym 100,000 A ms (symetrycznie), 500V max.

2. Amerykanska Miara Kabli (AWG)

Mierzona przy uzyciu 30-metrowego kabla ekranowanego/zbrojonego przy znamionowym obciagzeniu.

4. Minimalny przekréj kabla oznacza jaki najmniejszy moze by¢ przekroj kabli dotaczonych do zaciskow. Nalezy zawsze
stosowac przepisy lokalne dotyczace minimalnych przekrojéw kabli.

5. Potaczenie $srubowe 1 x M8/2 x M8

w
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Dane techniczne, Kompakt IP 00, IP 20 IP 54

Deacfilt

VLT® Seria 5000

B Napiecie zasilania 3 x 380-500 V

Zgodhnie z miedzynarodowymi wymaganiami Typ VLT 5060 5075 5100 5125 5150 5200 5250

Max. prad wejsciowy ILu[A] (400V) 131 155 217 262 310 384 476

ILu[A] (460V) 117 155 192 236 277 355 457

Max. przekroj
miedzianego

kabla do napiecia (380-440V)  [mm?]® 70 95 120 2x70 2x70 2x95 2x120

Max. przekrdj
miedzianego
kabla do napiecia (460-500 V)  [mm?]¥ 70 70 95 2x70 2x70 2x95 2x120

Max. przekroj

aluminiowego
kabla do napiecia (380-440 V) [mm?]® 95 90 120 2x70 2x95 2x120  2x150

Max. przekrdj

aluminiowego
kabla do napiecia (460-500 V)  [mm?]¥ 70 120 150 2x70 2x120  2x120  2x150

Max. przekrdj

miedzianego
kabla do napiecia (380-440 V) [AWG]29 1/0 3/0 4/0 2x1/0 2x2/0  2x3/0  2x250mcm

Max. przekrdj

miedzianego
kabla do napiecia (460-500 V) [AWG]?9 1/0 2/0 3/0 2x1/0 2x1/0 2x3/0  2x4/0

Max. przekrdj
aluminiowego

kabla do napiecia (380-440 V) [AWG]29 3/0 250mcm 300mem  2x2/0 2x4/0  2x250mcm  2x350mcm

Max. przekrdj
aluminiowego

kabla do napiecia (460-500 V) [AWG]2?% 3/0 4/0 250mem  2x2/0 2x3/0 2x250mcm  2x300mcm
Min. przekroj kabla silnika, hamulca
i podziatu obcigzenia % [mMmMZAWG] 10/8 10/8 10/8 10/8 10/8 16/6

Max. warto$¢ bezp. (zasilanie) [-]J/JUL) [A]  150/150 250/220 250/250 300/300 350/350 450/400 500/500

Bezpieczniki wbudowane

obwodu tadowania [-]/ULY [A] 15/15 15/15 15/15 30/30 30/30  30/30  30/30
Bezpieczniki wbudowane

rezystora tadowania [-/UL" [A] 1212 12/12 12/12 1212 12/12 12/12 12/12
Bezpieczniki wenetrznego

zasilacza SMPS [-]/UL1) [A] 5.0/5.0

Sprawnos¢ przy czestotliwosci znam. 0.96-0.97

Masa IP 00 [kg] 109 109 109 146 146 146 146
Masa IP 20 EB [ka] 121 121 121 161 161 161 161
Masa IP 54 [kg] 124 124 124 177 177 177 177
Straty mocy przy max. obcigzeniu  [W] 1430 1970 2380 2860 3810 4770 5720
Obudowa IP00/IP20/IP 54

1. Jezeli maja by¢ spetnione warunki UL/cUL, nalezy uzy¢ bezpiecznikéw typu Bussman FWH i FWX lub odpowiedniego
zamiennika. Bezpieczniki typu gG nalezy uzy¢ do VLT5001-VLT5027, 200/240V i VLT5001-5052 380/500V. Bezpieczniki typu gR
nalezy uzy¢ do VLT5032-VLT5052, 200/240V i VLT5060-5500 380/500V. Bezpieczniki muszg by¢ dobrane do zapezpieczania
obwoddw o max. pradzie zwarciowym 100,000 A ms (symetrycznie), 500V max.

2. Amerykanska Miara Kabli (AWG)

Mierzona przy uzyciu 30-metrowego kabla ekranowanego/zbrojonego przy znamionowym obcigzeniu.

4. Minimalny przekroj kabla oznacza jaki najmniejszy moze by¢ przekrdj kabli dotaczonych do zaciskéw. Nalezy zawsze
stosowac przepisy lokalne dotyczace minimalnych przekrojow kabli.

5. Pofaczenie srubowe 1 x M8/2 x M8

o
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Deacfilt

VLT® Seria 5000

B Napiecie zasilania 3 x 380 - 500 V
Zgodnie z miedzynarodowymi wymaganiami

Typ VLT 5300 5350 5450 5500
Normalny moment przeciazenia (110%):
Prad wyjsciowy lvirn [A] (380-440 V) 480 600 658 745
lvit max (60 s) [A] (380-440 V) 528 660 724 820
lvirn [A] (441-500 V) 443 540 590 678
lvir max (60 s) [A] (441-500 V) 487 594 649 746
Moc wyj$ciowa Swirn [A] (380-440 V) 333 416 456 516
Swn [A] (441-500 V) 384 468 511 587
Moc na wale silnika (380-440 V)  Pyzy [KW] 250 315 355 400
Moc na wale silnika (380-440 V) Py [HP] 300 350 450 500
Moc na wale silnika (441-500 V) Py [KW] 315 355 400 500
Moc na wale silnika (441-500 V) Py [HP] 350 450 500 600
Wysoki moment przecigzenia (150%):
Prad wyjsciowy lvirn [A] (380-440 V) 480 600 658 745
lvir wax (60 s) [A] (380-440 V) 593 720 900 987
lvirn [A] (441-500 V) 361 443 540 590
lvir max (60 s) [A] (441-500 V) 542 665 810 885
Moc wyj$ciowa Swirn [A] (380-440 V) 274 333 416 456
Swirn [A] (441-500 V) 313 384 468 511
Moc na wale silnika (380440V) Py [KW] 250 315 355 400
Moc na wale silnika (380440V) Py [HP] 300 350 450 500
Moc na wale silnika (441-500 V) Py [KW] 315 355 400 450
Moc na wale silnika (441-500 V) Py [HP] 350 450 500 600
Max. przekréj miedzianego kabla silnika 2x150 2x185 2x240 2 x 300
hamulca i podziatu obcigzenia (380-440 V) [mm?]® 3 x 70 3x95 3x120 3x 150
Max. przekréj miedzianego kabla silnika 2x120 2x150 2x185 2 x 300
hamulca i podziatu obcigzenia (441-500 V) [mm?]® 3 x 70 3x95 3x95 3x120
Max. przekréj aluminiowego kabla silnika 2x185 2x240 2 x 300
hamulca i podziatu obcigzenia (380-440 V) [mm?]® 3 x 120 3x95 3x120 3x 185
Max. przekréj aluminiowego kabla silnika 2x150 2x185 2x240
hamulca i podziatu obcigzenia (441-500 V) [mm?]® 3 x 95 3x120 3x 150 3x 185
Max. przekréj miedzianego kabla silnika 2x250mem  2x350mem  2x400mem  2x500mem
hamulca i podziatu obcigzenia (380-440 V) [AWG]?® 3 x 2/0 3 x 3/0 3x4/0 3x250mcm
Max. przekro6j miedzianego kabla silnika 2x4/0 2x300mem  2x350mem  2x500mem
hamulca i podziatu obcigzenia (441-500 V) [AWG]?® 3 x 1/0 3x3/0 3 x3/0 3x4/0
Max. przekréj aluminiowego kabla silnika 2x350mem  2x500mem  2x600mem  2x700mem
hamulca i podziatu obcigzenia (380-440 V) [AWG]?® 3 x 4/0 3x250mem  3x300mcm  3x350mcm
Max. przekréj aluminiowego kabla silnika 2x300mem  2x400mem  2x500mem  2x600mem
hamulca i podziatu obcigzenia (441-500 V) [AWG]?® 3 x 3/0 3x4/0  3x250mcm  3x300mcm

1. Jezeli maja by¢ spetnione warunki UL/cUL, nalezy uzy¢ bezpiecznikéw typu Bussman FWH i FWX lub odpowiedniego
zamiennika. Bezpieczniki typu gG nalezy uzy¢ do VLT5001-VLT5027, 200/240V i VLT5001-5052 380/500V. Bezpieczniki typu gR

nalezy uzy¢ do VLT5032-VLT5052, 200/240V i VLT5060-5500 380/500V. Bezpieczniki muszg by¢ dobrane do zapezpieczania

obwoddéw o max. pradzie zwarciowym 100,000 A ms (symetrycznie), 500V max.

2. Amerykanska Miara Kabli (AWG)

w

Mierzona przy uzyciu 30-metrowego kabla ekranowanego/zbrojonego przy znamionowym obciazeniu.

4. Minimalny przekréj kabla jaki najmniejszy moze by¢ przekréj kabli dotaczonych do zaciskéw. Nalezy zawsze stosowaé
przepisy lokalne dotyczgce minimalnych przekrojow kabli.

5. Potgczenie Srubowe 2 x M12/3 x M12.

MG.51.A1.49 - VLT jest zastrzezonym znakiem handlowym firmy Danfoss
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Dane techniczne, Kompakt IP 00 IP 20 IP 54

Deacfilt

VLT® Seria 5000

e Napiecie zasilania 3 x 380 - 500 V

Zgodnie z miedzynarodowymi wymaganiami

5>
0ooo

Typ VLT 5300 5350 5450 5500
Znamionowy prad zasilania
lvirn [A] (400 V) 389 467 584 648
lvirn (460 V) 356 431 526 581
Max. przekréj miedzianego kabla zasilajagcego 2x 150 2x185 2x240 2 x 300
(380-440 V) [mm?]® 3x70 3x95 3x120 3x150
Max. przekrdj miedzianego kabla zasilajacego 2x120 2x150 2x185 2x 300
(441-500 V) [mm?]® 3x70 3x95 3x95 3x120
Max. przekroj aluminiowego kabla zasilajgcego 2 x 185 2x240 2 x 300
(380-440 V) [mm?]® 3x120 3x95 3x120 3x185
Max. przekroj aluminiowego kabla zasilajgcego 2 x 150 2x185 2x240
(441-500 V) [mm?]® 3x95 3x120 3x150 3x185
Max. przekroj miedzianego kabla zasilajacego 2x250mem  2x350mem 2x400mem  2x500mcm
(380-440 V) [AWG]?® 3x2/0 3 x3/0 3 x4/0 3x250mem
Max. przekréj miedzianego kabla zasilajacego 2x4/0 2x300mem  2x350mcm  2x500mem
(441-500 V) [AWG]?® 3x1/0 3x3/0 3x3/0 3 x4/0
Max. przekroj aluminiowego kabla zasilajgcego ~ 2x350mcm  2x500mem  2x600mem  2x700mcm
(380-440 V) [AWG]?Y 3x4/0 3x250mem  3x300mcm  3x350mcm
Max. przekroj aluminiowego kabla zasilajgcego 2x300mem  2x400mem  2x500mem  2x600mcm
(441-500 V) [AWG]?9 3x3/0 3x4/0 3x250mem  3x300mcm
Max. bezpieczniki (gtéwne) 630/600 700/700 800/800 800/800
Bezpieczniki wbudowane (ukt. wstep. tad.) 15/15 15/15 15/15 30/30
Bezpieczniki wbudowane (rezyst. ukt. wstep. tad) 12/12 12/12 12/12 12/12
Bezpieczniki wbudowane (SMPS) 5.0/5.0
Sprawno$¢é 0.97
Masa IP 00 480 515 560 585
Masa IP 20 595 630 675 700
Masa IP 54 605 640 685 710
Straty mocy przy max. obcigzeniu 7500 9450 10650 12000
Obudowa IP00/IP20/IP 54

w

Jezeli maja by¢ spetnione warunki UL/cUL, nalezy uzy¢ bezpiecznikéw typu Bussman FWH i FWX lub odpowiedniego
zamiennika. Bezpieczniki typu gG nalezy uzy¢ do VLT5001-VLT5027, 200/240V i VLT5001-5052 380/500V. Bezpieczniki typu gR
nalezy uzy¢ do VLT5032-VLT5052, 200/240V i VLT5060-5500 380/500V. Bezpieczniki musza by¢ dobrane do zapezpieczania
obwoddw o max. pradzie zwarciowym 100,000 A ms (symetrycznie), 500V max.
Amerykanska Miara Kabli (AWG)
Mierzona przy uzyciu 30-metrowego kabla ekranowanego/zbrojonego przy znamionowym obcigzeniu.
Minimalny przekroj kabla jaki najmniejszy moze by¢ przekroj kabli dotaczonych do zaciskéw. Nalezy zawsze stosowaé
przepisy lokalne dotyczace minimalnych przekrojow kabli.
Potgczenie srubowe 2 x M12/3 x M12.
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Deacfitt

VLT® Seria 5000

m Bookstyle IP 20

Obudowa IP 20 208-240 V

emopnqo ‘Aieiw/Am

I/r (mm)
0
0

I/r (mm)

Typ VLT A (mm) B(mm) C(mm) a(mm) b (mm) a/b (mm)
5001 - 5003 395 90 260 384 70 100
5004 - 5006 395 130 260 384 70 100
Obudowa IP 20 380-500 V

Typ VLT A (mm) B(mm) C(mm) a(mm) b (mm) a/b (mm)
5001 - 5005 395 90 260 384 70

5006 - 5011 395 130 260 384 70

a/b: Min. przestrzen nad/pod obudowg

0
0

I/r:  Min. odlegto$¢ pomiedzy przetwornicg czestotliwosci VLT a innymi elementami instalacji, po lewej i po

prawej stronie.

VLT 5001 - 5006/200-240 V
VLT 5001 - 5011/380-500 V

B (an)
Ab‘ 255,5 LO“
\
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Wymiary, obudowa

Deacfitt

VLT® Seria 5000

B Kompakt IP 00

Obudowa IP 00 200-240 V

Typ VLT A (mm) B (mm) C (mm) a(mm) b (mm) a/b(mm) I/r (mm)
5032 - 5052 800 370 335 780 270 225 0
Obudowa IP 00 380-500 V

Typ VLT A(Mmm) B@mm) C(mm) a(mm) b (mm) a/b(mm) I/r (mm)
5060 - 5100 800 370 88 780 270 250 0

5125 - 5250 1400 420 400 1380 350 300 0

5300 - 5500 1896 1099 490 - - 400 0

a/b: Min. przestrzen nad/pod obudowg

I/r: Min. odlegto$¢ pomiedzy przetwornica czestotliwosci VLT a innymi elementami instalacji, po lewej i po

prawej stronie.

DANFOSS
176FAD14.10

B1

VLT 5060 - 5250/380-500 V

#10

o

VLT 5060-5100

210

o

VLT 5125-5250

176FA043.10

VLT 5300 - 5500/380-500 V

Pokrywa dolna IP 20

Typ VLT A1 (mm) B1 (mm) C1 (mm)
5060 - 5100 175 370 335
5125 - 5250 175 420 400
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Deacfitt

VLT® Seria 5000

m Kompakt IP 20

Obudowa IP 20 200-240 V

Typ VLT A(mm) B(mm) C(mm) a(mm) b (mm) a/b (mm) I/r (mm)
5001 - 5003 395 220 160 384 200 100 0
5004 - 5006 395 220 200 384 200 100 0
5008 560 242 260 540 200 200 0
5011 - 5016 700 242 260 680 200 200 0
5022 - 5027 800 308 296 780 270 200 0
5032 - 5052 954 370 335 780 270 225 0

Obudowa IP 20 380-500 V

Typ VLT A (mm) B(mm) C(mm) a(mm) b (mm) a/b (mm) I/r (mm)
5001 - 5005 395 220 160 384 200 100 0
5006 - 5011 395 220 200 384 200 100 0
5016 - 5022 560 242 260 540 200 200 0
5027 - 5032 700 242 260 680 200 200 0
5042 - 5052 800 308 296 780 270 200 0
5060 - 5100 975 370 335 780 270 250 0
5125 - 5250 1575 420 400 1380 350 300 0
5300 - 5500 2010 1200 600 = = 400 0

a/b: Min. przestrzen nad/pod obudowg
I/r: Min. odlegto$¢ pomiedzy przetwornica czestotliwosci VLT a innymi elementami instalacji, po lewej i po
prawej stronie.

10,0

ATTIIIpmoat - )
< *5.5 i

VLT 5007 = 5006/200-240 V
VLT 5001 - 5011/380-500 V

P —— S r
) — o

Jmm e - VLT 5125-5250

DANFOSS
176FA015.11
N

VLT 5032 - 5052/200-240 V
B 08,5 VLT 5060 - 5250/380-500 V

PN —— ¥*E .
d B k}

10

P - gt
P 28,5

DANFOSS
175ZA129.11

VLT 5008 - 5027/200-240 V
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Wymiary, obudowa

Deacfitt

VLT® Seria 5000

B Kompakt IP 54

Obudowa IP 54 200-240 V

Typ VLT A (mm) B (mm)
5001 - 5003 460 282
5004 - 5006 530 282
5008 - 5011 810 855
5016 - 5027 940 400
5032 - 5052 937 495

C(mm) D(@mm) a(mm) b(mm) a/b(mm) I/r (mm)
195 85 260 258 100 0

195 85 330 258 100 0

280 70 560 330 200 0

280 70 690 SIS 200 0

421 - 830 374 225 50

Obudowa IP 54 380-500 V

Typ VLT A (mm) B (mm)
5001 - 5005 460 282
5006 - 5011 530 282
5016 - 5027 810 355
5032 - 5052 940 400
5060 - 5100 937 495
5125 - 5250 1572 495
5300 - 5500 2010 1200

a/b: Min. przestrzeh nad/pod obudowa
I/r: Min. odlegto$¢ pomiedzy przetwornicg czestotliwosci VLT a innymi

prawej stronie.

C(mm) D(@mm) a(mm) b(mm) ab (mm) I/r (mm)
195 85 260 258 100 0

195 85 330 258 100 0

280 70 560 330 200 0

280 70 690 375 200 0

421 - 830 374 250 50

425 - 1465 445 300 0

600 400 0

elementami instalacji, po lewej i po

B
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VLT 5001 - 5027/200-240 V
VLT 5001 - 5052/380-500 V
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210

#16

DANFOSS
175HA130.00

176FA043.10

VLT 5060 - 5250/380-500 V
VLT 5032 - 5052/200-240 V

VLT 5300 - 5500/380-500 V
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Deacfitt

VLT® Seria 5000

B |nstalacja mechaniczna
Nalezy przestrzegaé zalecen monta-

' zowych podanych ponizej. Nieprzestrze-
d ganie zaleceh moze spowodowad

powazne uszkodzenia sprzetu lub stanowié
zagrozenie dla ludzi, szczegdlnie w przypadku

instalowania duzych urzadzen.

Przetwornica czestotliwosci VLT musi by¢ instalowa-
na pionowo.

Przetwornica czestotliwosci VLT jest chtodzona za
pomocg obiegu powietrza. W celu umozliwienia swo-
bodnego obiegu powietrza nad i pod przetwornica
muszg by¢ pozostawione wolne przestrzenie jak to
pokazano na ponizszych rysunkach. Dla unikniecia
przegrzania temperatura otoczenia nie moze prze-
kracza¢ max. temperatury otoczenia okreslonej dla
danego typu przetwornicy VLT, nie moze by¢ rdwniez
przekroczona $rednia temperatura 24-godzinna.
Temperatury maksymalne i $rednie 24-godzinne
mozna odczytaé z tabel ,0gdine Dane Techniczne”
na stronie 39. Jesli temperatura otoczenia lezy w
zakresie 45-55°C, mozna oczekiwaé skrdocenia zywot-
nosci przetwornicy, patrz rozdziat dotyczacy obnize-
nia wartosci znamionowych w Zaleceniach Projekto-
wych.

B Stopien ochrony obudowy

IPOO P20 IP54

Bookstyle - OK -
Kompakt
VLT 5001-5027 200-240V - OK OK

VLT 5001-5250 380-500 V. OK OK OK
VLT 5300-5500 380-500 V. OK OK OK

Montaz zewnetrzny
IPO0O IP20 IP54

Bookstyle - Nie -
Kompakt
VLT 5001-5027 200-240 V. - Nie OK

VLT 5001-5250 380-500 V. Nie Nie OK
VLT 5300-5500 380-500 V_ Nie Nie OK

Kompakt z/IP4x gorna pokrywa
VLT 5001-5006 200 V - OK OK
VLT 5001-5011 500 V - OK OK

Kompakt z/IP 20 dolna pokrywa
VLT 5008-5027 200 V - OK OK
VLT 5016-5052 500 V - OK OK

B |nstalacja VLT 5001-5006 200-240V VLT 5001-5011 380-500V Bookstyle IP 20 i IP 54

Chtodzenie

DANFOSS
195HA059.12

Wszystkie wersje Bookstyle wymagajg 10 cm wolnej
przestrzeni nad i pod obudowa.

Montaz jedna obok drugiej

DANFOSS
175ZA006.10

Wszystkie wersje Bookstyle moga byé montowane
jedna obok drugiej bez pozostawiania wolnej prze-
strzeni, gdyz nie wymagajg one przeptywu powietrza
chtodzacego po bokach.
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Deacfitt

VLT® Seria 5000

E‘ M Instalacja VLT 5001-5006 200-240V, VLT 5001-5011 380-500V Kompakt IP 20 i IP 54
N Chiodzenie Montaz jedna obok drugiej
'c
g 0 ag g o
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43
Wszystkie wersje Kompakt z wymienionej powyze;j Wszystkie wersje Kompakt IP 20 i IP 54 z wymienione;j
serii wymagaja 10 cm wolnej przestrzeni nad i pod powyzej serii moga by¢ montowane jedna obok dru-
obudowa. Dotyczy to zaréwno obudow IP 20, jak i giej bez pozostawiania wolnej przestrzeni, gdyz nie
IP 54, wymagajg one przeptywu powietrza chtodzacego po
bokach.
B |nstalacja VLT 5008-5027 200-240V, VLT 5016-5052 380-500V Kompakt IP 20 i IP 54
Chtodzenie Montaz jedna obok drugiej
0 ap d o
200 Jﬂﬁh =
3 n
n —
O <
=h
ac
¥
N 200
£ 200
f
o N Kompakt IP 20
- 0o
Wszystkie wersje Kompakt z wymienionej powyzej ! §§
serii wymagaja 20 cm wolnej przestrzeni nad i pod gﬁ
obudowa. Dotyczy to zaréwno obudoéw IP 20, jak i IP
54.
()

Kompakt IP 54

Wszystkie wersje Kompakt IP 20 i IP 54 z wymienionej
powyzej serii moga by¢ montowane jedna obok dru-
giej bez pozostawiania wolnej przestrzeni, gdyz nie
wymagajg one przeptywu powietrza chtodzgcego po
bokach.
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Deacfitt

VLT® Seria 5000

H Instalacja VLT 5060-5100 380-500V, VLT 5032-5052 200-240 V Kompakt IP 00, IP 20 i IP 54

Chtodzenie

(' 225

*

=

DANFOSS
175ZA216.13
N
N
wn

Wszystkie wersje Kompakt z wymienionej powyzej
serii wymagaja 22,5 cm wolnej przestrzeni nad i pod
obudowa. Dotyczy to zaréwno obudoéw IPQO, IP 20,
jak i IP 54.

Montaz jedna obok drugiej

o
o
o
o
Zun
<<~
a—
Kompakt I[P 00 i IP 20

T W .
[ ] [
O <
Doo ) L
| [am] ] aoa f( g
agb g0 N

opoa pooa

4>
50 mm

Kompakt IP 54
Wszystkie wersje Kompakt P 00i P 20, zwymienionej powyze;
serii moga by¢ montowane jedna obok drugiej bez pozosta-
wiania wolnej przestrzeni, gdyz nie wymagaja one przeptywu
powietrza chtodzacego po bokach.

B Instalacja VLT 5125-5250 380-500V Kompakt IP 00, IP 20 i IP 54

Chtodzenie

[' 225

f

k-

DANFOSS
175ZA216.13
N
N
(8]

Wszystkie wersje Kompakt z wymienionej powyzej
serii wymagajg 30 cm wolnej przestrzeni nad i pod
obudowa. Dotyczy to zaréwno obudéw IP 00, IP 20,
jak i IP 54.

Montaz jedna obok drugiej
JASAN

o

0 ~

o

oz

Zuwn

<™~

O~

Kompakt IP 00 i IP 20
= = 2
[ ] [ ] 2%
O <
oog Lo
onog DED E( ﬁ
ISP D =~
ooao gooa

Kompakt IP 54
Wszystkie wersje Kompakt IP 00 i IP 20, IP 54 z
wymienionej powyzej serii moga by¢é montowane
jedna obok drugiej bez pozostawiania wolnej prze-
strzeni, gdyz nie wymagajg one przeptywu powietrza
chtodzacego po bokach.
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Montaz mechaniczny

Deacfitt

VLT® Seria 5000

W Instalacja VLT 5300-5500 380-500 V, Kompakt IP00, 1P20, IP54

Chtodzenie Montaz jedna obok drugiej
’ 400mm
3 -9 | || [
! i . in !
g } [ 1 I/
<

Wszystkie urzgdzenia wymienionych powyzej serii
wymagaja minimum 400 mm wolnej przestrzeni
nad obudowg i muszg by¢ ustawione na poziomej
podiodze. Dotyczy to urzadzen w wersji IP0O, IP20
jak i IP54. Uzyskanie dostepu / otworzenie drzwi do
VLT 5300-5500 wymaga minimum 605 mm wolnej
przestrzeni przed przetwornicg czestotliwosci VLT.

Obudowy Kompakt IP0O0, IP20 oraz IP54

Wszystkie urzgdzenia wymienionych powyzej serii
w obudowach IP00, IP20, IP54 mogg by¢ instalo-
wane jedno obok drugiego bez pozostawiania
wolnej przestrzeni pomiedzy, gdyz nie wymagaja
przeptywu powietrza po bokach.

28 MG.51.A1.49 - VLT jest zastrzezonym znakiem handlowym firmy Danfoss



Deacfilt

VLT® Seria 5000

H |nstalacja elektryczna

Gdy przetwornica czestotliwoscijest podta-
czona do napiecia zasilajacego, wyste-
puja w niej niebezpieczne napiecia. Nie-
prawidtowa instalacja silnika lub przetwor-
nicy czestotliwos$ci VLT moze doprowadzi¢ do uszko-
dzenia sprzetu lub powaznych obrazen, moze réw-
niez doprowadzi¢ do tragedii. W zwiazku z tym nalez
bezwzglednie przestrzegac zalecen niniejszej instruk-
cji, jak réwniez lokalnych przepiséw bezpieczenstwa.

Dotykanie elementéw elektrycznych moze byé nie-
bezpieczne, nawet po wytgczeniu napiecia zasilaja-
cego. W przypadku przetwornic VLT 5001-5006 nalezy
odczekaé przynajmniej 4 minuty, a przetwornic VLT
5008-5250 przynajmniej 15 minut.

Uwaga!
Na uzytkowniku lub uprawnionym elektryku spo-
"J czywa odpowiedzialno$¢ za zapewnienie wia-
S <ciwego uziemienia i ochrony zgodnie z obowia-
zujgcymi krajowymi i lokalnymi przepisami.

Wszystkie zaciski dla kabli sterujgcych sg umieszczo-
ne pod pokrywa ochronng przetwornicy VLT. Pokry-

DANFOSS
175ZA002.10

X\

S SN
AN
EVARTNN

%%;

edwon/sjlfisyoog ‘Auzolipiaja zeyuop

\

wa ochronna (patrz rysunek ponizej) moze by¢ zdjeta
za pomocg $rubokreta.

Po zdjeciu pokrywy ochronnej mozna rozpocza¢ in-
stalacje zgodng z wymogami EMC. Patrz rysunki na
stronach 30-32.

MG.51.A1.49 - VLT jest zastrzezonym znakiem handlowym firmy Danfoss 29



Deacfitt

VLT® Seria 5000

E‘ B [nstalacja elektryczna, kable zasilajace.

)

>

£

2 —24V+ —-DC+DC U VvV W PES U v W PEQ L1 L2 L3

Q 35 36 88 89 96 97 98 99 96 97 98 99 91 92 93

‘N —— = MOTOR MAINS

S EX— LOAD MOTOR

c TERNAL SHARING

§ 24Vd.c. [ T T TITIT ITT T T I
[T T[T 1] ool

R— R+||AUX RELAY||-24V+ -DC+DC
81 82101 02 03|35 36 88 89
L1 L2 L3 ||R- R+[|AUX RELAY BRAKE =
91 92 93]|[81 _82][01 02 03 @ RESISTOR TERNAL  SUARING
MAINS BRAKE 24Vd.c.
RESISTOR

D@

@

@

DANFOSS
175ZA065.13

Bookstyle
0.75 - 7.5 kW

DANFOSS
175ZA198.11

DANFOSS

(%]
z -
< -
= 2
Sx
_ a0

Kompakt IP 20/IP 54
0.75 - 7.5 kW
AN AN )

@ 00 0
o|o|o|e|o|o 0|0 e2e?%e?
91|92 93|88/ 89| 96|97 98|81 82|23 |2 ]2 ]2
L] t2] i3 foc-joct| u | v | wl=rl+r[ 7 |7 | ¥ | ¥

KEVIERT

LINE LOAD SHARING MOTOR BRAKE AC—FAN
94@ 950

ZZ

IT IT
@ 0%,
01 02 03 35 36
[ —7 —
AUX RELAY —24V+
U \ w
96 97 98
O\ ‘
ﬂ 2000
01 02 03 35 36
~ ~

AUX RFIAY —24V+

Kompakt IP 20
11 - 37 kW

Kompakt IP 54
11 - 37 kW

30

MG.51.A1.49 - VLT jest zastrzezonym znakiem handlowym firmy Danfoss




Deacfitt

VLT® Seria 5000

H Instalacja elektryczna, kable zasilajace.

DANFOSS

DANFOSS

176FA012.10 i 176FA010.10
— T — -_ T i
01 01
3 2u
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AUX { gg AUX { o
05
® 1 REAY | | @ 06 ® U ® L1 RELAY || @ 06
91| || erake TEMP[@ 01 96 91| BRAKE TEWP.@ 01
SWITCH| @ 02 SWITCH| @ 02
L9 KLIX-ON|@ 03 v KUX-ON|@ 03
-[@3 L2 -l@3s
® 92 21Vde. || @ 30 ® 97 O] 9 wide |6
L3 W
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@ 93 © g8 ©
93
ONNORIORO)
-nC +DC | R- | R+ O ® @ @
Gl 88 89 81 82 [5] -DC +DC R- | R+
) j @ E]@ [ 88 89 | 81|82 [5
SRNG ResTor ——
LOAD BRAKE
\_ﬂ_/ \_ﬂ_/ SHARING RESISTOR

Kompakt IP 00/IP 20
45 - 75 kW

DANFOSS
176FAG13.10

(SISIS)

©6
82

AUX
RELAY

BRAKE TEMP.
SWITCH
KLIX-ON

H

[SISIS)

[SIS)

24Vd.c. ¥

@

1

DANFOSS

176FA011.10

L |
R -
/—
ERPNE OMION
®_ |@ 96| - 96
91| 91
vl v
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©92 ©92 971 97
W W
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@95 ©93 98|~ 98
® ® ‘
-DC | -DC @@
%@ 88 | 88 | | o R—|R+ @C% %@
SHARING 81 82
® ®
+DC | +DC BRAKE
89 | 89 RESISTOR

Kompakt IP 00/IP 20
90 - 160 kW

BRAKE TEMP.

24Vd.c,+

AUX

04
05
RELAY

@
SWITCH| @ 02
KUX-ON| @

L1
©91

L2
92

L3
93

Kompakt IP 54

45 - 75 kW

U U
©96 ©96
v v
©97 ©97

® ® ® ® e
—DC |-DC |+DC |[+DC | R—|R+ W W
88 | 88 | 89 | 89(81[82 ©98 ©98

-

LOAD BRAKE

SHARING RESISTOR

Kompakt IP 54

90 - 160 kW
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Montaz elektryczny

Deacfilt

VLT® Seria 5000

W Instalacja elektryczna, kable zasilajace

O|f |0
105 BRAKE
106 TEMP.
104 KLIX-ON
e JrDeT 8
0 o] [e]
/ oo ol o
R/L1/91//|§&_ 000 MO o
s/12/92] //
1/13/93 offo
BIR 02 03 01
°|° AUX_RELAY
| |le = _|-u/m/96
[ o] I Lv/12/97
= w/13/98
= g
+0e 89—t 1[5 |
° o
-DC 88—
9
Earth bus bar @ Earth bus bar @
(]
i/ V
176F A044.10 LY

Kompakt IP 20/IP 54
bez roz-/wytacznika i bezpiecznikéw zasilania
200 kW - 500 kW

105 BRAKE
106 TEMP.
104 KLIX—ON

/
MAINS _==]

FUSES

02 03 01
AUX RELAY

d
R/L1/91 ] i H = _{-u/mi/96
s/12/92”"] PR ° T _Lv/mayer
/L3793 ] ) o1d | w/rs/es
© © ¢e/ /T /

o O s © oo g ©

+DC 89— |

/
-DC 88—

Earth b b/ . . . / . \
arth bus bar ) Earth bus bar )
o o ’ .

176FA04510 Kompakt IP 20/IP 54  **/% =-/st
z roz-/wytacznikiem i bezpiecznikami zasilania
200 - 500 kW
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VLT® Seria 5000

W Instalacja elektryczna, obudowy

~

SWITCH 1-4 %
4

Mooy

U v ow
| —ir—96 97 98

L1 L2 L3
r— 9192 93

AN 35 36 88 8o
-DC +DC

\_V_/
—24V+
™~ 01 02 03

—
AUX RELAY

-R +R
81 82

Bookstyle 1P20 Kompakt 1P20
VLT 5001-5006, 200-240 V VLT 5001-5006, 200-240 V
VLT5001-5011, 380-500 V VLT5001-5011, 380-500 V
SWITCH 1-4 T\r
N S
N
RFI-SWITCH '7\ 2 \

SWITCH 1-4

Ul u v wee
- 96 97 98 99

| L1213
11791 92 93

1

=
/,

35 36 88 89
‘“~—/-pc +DC
-24V+

T~ 01 02 03

AUX RELAY

N —R +R
81 82

=

175222311
53
.
\

01 02 03 - 35 36
AUX RELAY  —24V+

RFI-SWITCH ON
OFF

1752A211.11

Kompakt IP54
VLT 5001-5006, 200-240 V
VLT5001-5011, 380-500 V

Kompakt IP20
VLT 5008-5027, 200-240 V
VLT5016-5052, 380-500 V

Auzohipjald zeyuopy
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VLT® Seria 5000

E* M Instalacja elektryczna, obudowy
N
(&)
> %
<
i)
E SWITCH 1-4
o b
RFI-SWITCH §
‘N 7 ga
S — 22
c = SWITCH 1-4
o {
:’1 nun
//'\’;‘ N LINE
i \ 88 89
-DC +DC 105
LOAD SHARING | | —{106 zE&K_Eo'IEMP.
° | | 96 97 98 )< o4
u v w
MOTOR | v g6
——81 82
R +R v o7
BRAKE
N Hw 98
o \ RFI-SWITCH 2
4 {} 100 101 102 103
\ L1 2 L1 L2
L’
AC—FAN
01 02 03 - 35 36
AUX RELAY — —24v+ -DC +DC _
AL 5 89 iR
Kompakt IP54
VLT 5008 58027 200-240 V Kompakt [P00
VLT501 6-5052 ,380 5-)00 Vv VLT 50325052, 200-240 V
: ’ ) VLT5060-5100, 380-500 V
(]
2
B 7 i
& H
# 055
SWITCH 1-4 ||J3p
SWITCH 1-4 s
B
(
AUX 8;}_ 192 BRAKE TEWP.
ax 9 195 BRAKE TEMP .6 [ Lo Kuon
RELAY 8%}‘ “{}82 KLX-ON S 2avaon] 1 /<
35-
364 24V L1 91— \) | 1y os
L1 91— 2 92 N v 97
12 92— v
L3 93 13 93— / w98
-DC 88— N
+DC 89— = 1 ><§
02 A
—{ ]
RFI-SWITCH 1 T~
RFI-SWITCH 1 I ™
N
AN

Kompakt 1P20
VLT 5032-5052, 200-240 V
VLT5060-5100, 380-500 V

Kompakt 1P00
VLT5125-5250, 380-500 V
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M Instalacja elektryczna, obudowy

]
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% i
SWITCH 1-4 |[J3p
9%
B
9|
~ B
aux 017 | N | I J182 BRake TEMP.
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Kompakt 1P20
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\
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N | JS) aux
| 1992 Retay

1195 eraxe TP,
Tio4 KLX-ON
35—

36+ 24Vd.c.

U 96
—V 97
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—-DC -DC +DC +DC
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Kompakt IP54
VLT5125-5250, 380-500 V

SWITCH 1-4
N

/

oAwFOsS
176AG2A12

-DC +DC

Kompakt IP54
VLT 5032-5052, 200-240 V
VLT5060-5100, 380-500 V

01
| -< 02
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| J192 BrAKE TEMP.

104 KLIX—ON

35—

| —]
; 36+
\ u 96
E,\\v 97
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Montaz elektryczny

Deacfilt

VLT® Seria 5000

H Instalacja elektryczna, obudowy

Soft charge Input snubber
fuses fuses
el
o
RFI-SWITCH 1 °
= t
o
105 BRAKE
SWITCH 1-4 106 TEMP. T
104_KLIX—ON
N
1 g U 4 I~
o
o
T
02 03 01
R/L1/91—| ollo AUX_RELAY
L elpo
S/L2/92// - T o N\E
T/13/93 | I L L ),
B |oflo
RFI-SWITCH 2 sitel
o|(o
BG)
/ ==
ON 1 £ ) o 0
={ g [ oL & _’Q
o o
oFF § = S ///u/n/ss
-] q '/ //V/T2/97
o ||l oqg W/T3/98
L~
+DC 89— | ) e .4
° e 0o [JoOooad ®
-DC 88— ==
[ ()
I 1 yA
A1 - - - - - - 1 1 70 &
Earth bus bar @ Earth bus bar @
14
176F A046.,10 V
R+/82 81

Kompakt, IP20 i IP54
VLT5300-5500, 380-500 V
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VLT® Seria 5000

MW Instalacja elektryczna zgodna z wymogami EMC

Ogolne zalecenia, ktérych nalezy przestrzega¢ w
celu zapewnienia zgodno$ci z wymaganiami EMC.

- Uzywac tylko ekranowanych/zbrojonych kabli silni-
ka i sterowania.

- Ekran nalezy uziemia¢ na obu koncach

- Unika¢ instalacji ekranu za pomocg skreconych
jego odcinkéw, gdyz likwiduje to efekt ekranowania
przy wysokich czestotliwosciach. Nalezy zamiast tego
uzywac zaciskdw kablowych.

- Bardzo wazne jest zapewnienie dobrego kontaktu

elektrycznego pomiedzy ptytka instalacyjna, po-
przez wkrety az po metalowg szafe przetwornicy
czestotliwosci VLT.

- Uzywac krazkéw zebatych i galwanicznie przewo-
dzacych podkfadek instalacyjnych

- Nie instalowaé nieekranowanych/niezbrojonych kabli
w szafach instalacyjnych.

Ponizsza ilustracja przedstawia instalacje elektryczng
zgodna z wymogami EMC; przetwornica czestotliwo-
$ci VLT zostata zainstalowana w szafie instalacyjnej i
podtgczona do sterownika PLC.

@%@
PLC etc. Panel
° B 8 €
VLT5000
)
— | [ Output con-—
[tactor etc.

PLC
T Earthing rail

—)
] A Cable insula—
ks s tion stripped

2 2
Min. 10mm2
Equalizing cable
1
| - /) All co.ble entries in
Conftrol cables one side of panel
G )
J -< -
Min. 200mm Motor cable

— between con—
trol cables,

Mains—supply motor cable and
L1 0 y mains cable
L28>( I )
LBO/( (

PE Min. 10mm?2

{
\L ; Motor

PE: min. 10mm?2

MG.51.A1.49 - VLT jest zastrzezonym znakiem handlowym firmy Danfoss 37

Auzoipjale zeyuopy



Deacfitt

VLT® Seria 5000

B Wykorzystanie kabli zgodnych z wymogami EMC
W celu zapewnienia optymalnej odpornosci EMC
kabli sterujgcych oraz emisji kabli zasilajacych silnik
nalezy stosowaé¢ kable ekranowane/zbrojone. Zdol-
nos$¢ kabla do redukcji wytwarzanego i odbieranego
promieniowania elektromagnetycznego zalezy od
impedanciji przetaczania (Z). Ekran kabla jest nor-
malnie stosowany w celu odraniczenia przenoszenia
zakiécen elektrycznych jednak kabel o mniejszej
impedanciji ZT jest bardziej efektywny niz kabel z
wyzszg impedancjg Z . Z jest rzadko podawana
przez producentéw kabTIi, ale mozna okreslié przybli-
zong warto$¢ Z na podstawie ogladu kabla i okresle-
nia jego konstrchji fizycznej.

Montaz elektryczny

Transfer impedance, Zi
mOhm /m
10°

104

1103 //

—
7

—

10
—
1 >

AN

10~
N

%%

10-3
G,01 0,1 1 10 100 MHz

DANFOSS
175ZA166.12

o5
%080
SRS
10K
RRRXKKS
%% %9299 %909 % %%

o5
KKK

ot
%%
9%
00
0

XS
B
XX
o050t
XRXRXN
RRRR
SRS
8
RRRRK:
0K
CRsssss
RS

Z: moze by¢ oszacowana na podstawie
nastepujacych czynnikow:

- przewodnos$¢ materiatu, z ktorego zrobiony jest
ekran

- rezystancja styku pomiedzy poszczegdlnymi prze-
wodnikami ekranu

- pokrycie ekranem, ij. fizyczny obszar kabla pokryty
ekranem - czesto okreslany jako wartos¢ procentowa
- typ ekranu, tj. pleciony lub skrecany

Przewdd miedziany z pokryciem
aluminiowym

Skrecony kabel miedziany lub zbro-
jony kabel stalowy

005
S §f§§§§? Jednowarstwowy oplot z drutu mie-
LR . . .
K&K dzianego ze zmiennym pokryciem

procentowym

2
09098
35

4
XSS

5
2

ZXs "y

o :
2
5
S
3
5
s
5
s
]

9
<

Dwuwarstwowy oplot z drutu
miedzianego

X
5
ook
2
293
293
%S
%S
<
S
&
ot
X

Podwdjna warstwa oplotu miedzia-
nego z magnetyczng, ekranowana/
zbrojong warstwg posrednig

Kabel biegnacy w rurce miedzianej
lub stalowej

Kabel z ptaszczem otowianym o gru-
bosci $cianki 1,1 mm z petnym po-
kryciem

The lower the Zi the better the cable screening performance

<

38 MG.51.A1.49 - VLT jest zastrzezonym znakiem handlowym firmy Danfoss



Deacfilt

VLT® Seria 5000

B Uziemianie ekranowanych/zbrojonych kabli
sterujacych
Ogolnie mowigc, kable sterujgce powinny by¢ ekra-
nowane/zbrojone, a ekran musi byé potaczony za

pomocg zacisku kablowego na obu koncach do
metalowej szafy instalacyjnej urzadzenia.

Rysunek ponizej pokazuje, jak prawidtowo wykonac¢
uziemienie i co zrobi¢ w razie watpliwosci.

PLC etc.

Prawidtowe uziemienie

Kable sterujgce i kable komunikacji szeregowej muszg
by¢ zaopatrzone w zaciski kablowe na obu koncach
w celu zapewnienia jak najlepszego styku elektrycz-
nego.

PLC etc.

Zte uziemienie
Nie stosowaé skreconych koncéwek ekranu, gdyz
zwieksza to impedancje ekranu przy wiekszych cze-
stotliwos$ciach.

PLC etc.

Ochrona z uwzglednieniem réznicy potencjatow
masy PLC i VLT

Jezeli potencjat masy VLT i PLC (itp.) jest rozny, moga
pojawi¢ sie zaktdcenia elektryczne oddziatywujace
na caty system. Ten problem moze by¢ rozwigzany
poprzez podtgczenia kabla wyréwnawczego, umiesz-
7 Jr@PE czonego réwnolegle z kablem sterujacym. Minimalny
Min. 10mm? przekréj kabla: 10 mmz2.

0 vv.9 0%
KXER]
KRR

Equalizing cable
PLC etc.

Petle 50/60 Hz

Jezeli stosowane sg bardzo dtugie kable sterujgce,
moga pojawic¢ sie petle 50/60 Hz, mogace zaktdcac
caly system. Problem ten moze by¢ rozwigzany po-
przez pofaczenie jednego konca ekranu do masy
poprzez kondensator 100 nF (o krétkich doprowa-
dzeniach).

Kable dla komunikacji szeregowej
Niskoczestotliwo$ciowe zaktdcenia pomiedzy dwo-
ma przetwornicami czestotliwosci VLT moga by¢ wy-
eliminowane poprzez dotaczenie jednego konca ekra-
nu do zacisku 61. Zacisk ten jest uziemiony za po-
moca wewnetrznego obwodu RC. Zaleca sige stoso-
wanie skreconych par kabli w celu redukcji zaktocen
réznicowych pomiedzy przewodnikami.
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Montaz elektryczny
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VLT® Seria 5000

B Moment dokrecania i rozmiary $rub zaciskow

Tabela ponizej podaje, jakim momentem powinny
by¢ dokrecane zaciski przetwornicy VLT. Dla VLT
5001-5027 200V i VLT 5001-5052 kable muszg by¢
mocowane za pomocg wkretéw. Dla VLT 5060-5250
kable muszg by¢é mocowane za pomocg $rub.

Liczby dotycza nastepujacych zaciskéw:

Zaciski zasilania

Zaciski silnika

Zacisk uziemienia

Zaciski rezystora

hamujacego

L1, L2, L3

Nr 96, 97, 98

Podziat obciazenia

oo

Typ VLT Moment Rozmiar
3 x 200-240 V dokrecania wkreta
VLT 5001-5006  0.5-0.6 Nm M3
VLT 5008-5011 1.8 Nm M4
VLT 5016-5022 3.0 Nm M5
VLT 5027 4.0 Nm M6
Typ VLT Moment Rozmiar
3 x 200-240 V dokrecania Sruby

VLT 5032-5052 " 11.3 Nm M8
Typ VLT Moment Rozmiar
3 x 380-500 V dokrecania wkreta
VLT 5001-5011 0.5-0.6 Nm M3
VLT 5016-5027 1.8 Nm M4
VLT 5032-5042 3.0 Nm M5
VLT 5052 4.0 Nm M6
Typ VLT Moment Rozmiar
3 x 380-500 V dokrecania $ruby
VLT 5060-5100 " 11.3 Nm M8
VLT 5125-5250 11.3 Nm M8
VLT 5300-5500 2 42 Nm M12

1) Dla zaciskéw hamulca, moment dokrecenia

wynosi 3.0 Nm, a rozmiar $ruby M6.

2) dla zaciskow hamulca moment dokrecania jest

42 Nm, a rozmiar sruby M8

B Podtaczenie zasilania

Podtgczy¢ trzy fazy zasilania do zaciskow
L, L, L,
L1 L2 L3

DANFOSS
175ZA063.11

91 92 93

Test wysokonapieciowy

Test wysokonapieciowy moze by¢ przeprowadzony
poprzez zwarcie zaciskéw U, V, W, L1, L2, L3 i
doprowadzenie napiecia 2,15 kV DC przez jedng
sekunde pomiedzy punkt zwarcia a budowe.

' Uwaga!
'@ Przetgcznik RFI musi by¢ zwarty (pozycja ON)
podczas przeprowadzania testéw wysokona-
pieciowych (patrz strony 33-36, przetacznik RFI).
Jesli podczas testu wysokonapieciowego catej insta-
lacji, prady uptywu sa zbyt duze, nalezy odtaczyé
zasilanie i silnik.

Uziemienie ochronne:
| Uwaga!

' : Przetwornica czestotliwosci VLT charakteryzu-

je sie wysokim prgdem uptywu i musi by¢
odpowiednio uziemiona ze wzgledéw bezpieczen-
stwa. Nalezy wykorzystaé zaciski uziemienia (patrz
rysunki na stronach 30-32), ktére zapewniajg odpo-
wiedniej jakosci uziemienie. Nalezy zawsze stosowac
lokalne przepisy bezpieczenstwa.

Zabezpieczenie termiczne silnika

Jesli parametr 128 jest ustawiony na ETR Trip i para-
metr 105 zostat ustawiony na warto$¢ znamionowego
pradu silnika (patrz tabliczka znamionowa silnika),
woéwczas elektroniczny przekaznik termiczny w prze-
twornicach VLT posiadajacych zatwierdzenie UL, prze-
chodzi w stan ochrony silnika.

Dodatkowa ochrona (RCD - Residual Current Devices)
Przy zatozeniu spetnianialokalnych przepiséw jako ochro-
na dodatkowa moga by¢ stosowane wytgczniki ELCB
Earth Leakage Circuit Breakers, wielopunktowe
uziemienie ochronne lub uziemienie. W przypadku
uszkodzenia uziemienia, sktadowa stata prgdu moze
przeksztatci¢siewpradroznicowy. W przypadku stosowania
wytgcznikéw ELCB, nalezy zwrdci¢ uwage na wymogi
lokalnych przepiséw. Przekazniki musza by¢ odpowiednie
dla ochrony urzadzen 3-fazowych z prostownikiem
mostkowym i dla krotkich wytadowan przy zatagczaniu
zasilania. Patrz réwniez rozdziat ,Warunki Specjalne”
w Zaleceniach Projektowych.

40
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B Wyiacznik filtra RFI

W niektorych sytuacjach moze by¢ pozadane wyta-
czenie kondensatorow wewnetrznego filtra RFI, znaj-
dujacych sie pomiedzy obudowg a obwodem po-

Srednim.

Przetgcznik RFI znajduje sie pod ptytg pokrywy dol-
nej. Mozna go przetgczaé (uzywajgc odpowiednich
narzedzi) bez zdejmowania pokrywy. Wytgczenie
nastepuje przez przestawienie wytacznika w potoze-
nie OFF, patrz rysunek na str. 33-36 (ustawienie

fabryczne jest ON).

Uwaga!

silaniu podtgczonym do urzadzenia. Przed
odtgczaniem wtyczek silnika i zasilania upewnic sie,

”a Nie wolno przetgczac wytacznika RFI przy za-

czy zasilanie zostato wytaczone.

Uwaga!

”:' Whytaczenie przetacznika RFI jest dozwolone
e przy fabrycznej nastawie czestotliwosci

przetgczania.

' Uwaga!

”: Przetacznik RFI odtacza kondensatory galwa-
nicznie, niemniej stany nieustalone wyzsze niz
okoto 1000 V bedg sie przedostawac poprzez

przerwe iskrowa.

Sie¢ zasilajgca z uziemionym punktem neutralnym.
Przetgcznik RFI musi by¢é w pozycji ON w celu
spetnienia wymagan dyrektywy kompatybilnosci

elektromagnetyczne.

Izolacja galwaniczna (PELV) jest tracona
' w momencie ustawienia przetgcznika RFI
°

w pozycji OFF, co oznacza ze wszystkie

wejscia i wyjscia sterujace nie moga by¢ juz uznawane

za niskonapieciowe. Ponadto je$li przetacznik RFI

jest w pozycji OFF pogorszy sie spetianie wymogdw

EMC przez przetwornice VLT Serii 5000.

H Instalacja kabli zasilajgcych silnik

Uwaga!

niezbrojony, nie sg spetniane wszystkie wy-
mogi EMC. Patrz rozdziat 11 Zalecen Projektowych:

”a Jesli stosowany jest kabel nieekranowany/

Warunki Specjalne.

Jedli majg by¢ spetnione wymogi EMC dotyczace
emisji, kabel silnikowy musi by¢ ekranowany/zbrojo-
ny, chyba Ze jest to inaczej okreslone dlafiltra RFI. Ze
wzgledu na maksymalng redukcje zaktécen i prgdow
uptywu zaleca sie stosowanie jak najkrotszych kabli

zasilajgcych silnik.

Ekran kabla silnikowego musi by¢ dotagczony do
metalowej szafy instalacyjnej przetwornicy czestotli-
wosci i szafy instalacyjnej silnika. Potgczenia ekranu
powinny mie¢ mozliwie najwiekszg powierzchnie (na-
lezy stosowac zaciski kablowe).

Jest to mozliwe dzieki réznym elementom instalacyjnym w
réznych przetwornicach czestotliwosci VLT.

Nalezy unika¢ potaczen za pomoca skreconych koncé-
wek ekranu ze wzgledu na pogorszenie efektu ekranowa-
nia przy wyzszych czestotliwosciach.

Jesli konieczne jest przerwanie ekranu dla zamonto-
wania izolatora lub stycznika silnika, nalezy zapewnié
ciggtos¢ ekranu przy mozliwie najmniejszej impedan-
cji przy wysokiej czestotliwosci.

Przetwornica czestotliwosci byta testowana przy okreslo-
nej dtugoscii przekroju kabli. Jesli przekroj zostanie zwiek-
szony, pojemnos$¢ kabla - a tym samym prad uptywu -
zwiekszajg sie, dlatego tez diugos$¢ kabla powinna by¢
odpowiednio zmniejszona.

Podtaczenie silnika
Do przetwornic VLT Serii 5000 mozna podtaczaé wszelkie
typy standardowych silnikéw asynchronicznych.

u vow .
o——e——0 .
u v W 25
96 97 98 96 97 98

Y A

Zazwyczaj mate silniki sg podtaczane w uktadzie
gwiazdy (200/400 V, A/Y).

Duze silniki sg podtaczane w uktadzie trojkata (400/
690 V, AYY).
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B Kierunek obrotow silnika

o0——o—O0
Uu v W %‘
96 97 98

Fabrycznie nastawiany jest kierunek zgodny z ru-
chem wskazéwek zegara, przy nastepujacym podta-
czeniu wyjscia przetwornicy:

DANFOSS
175HA36.

Zacisk 96 podtaczony do fazy U
Zacisk 97 podtgczony do fazy V
Zacisk 98 podtaczony do fazy W

Kierunek obrotow moze by¢ zmieniony poprzez za-
miane dwéch faz w kablu silnikowym.

B Rownolegte taczenie silnikow

DANFOSS
175ZA010.10

Przetwornice VLT Serii 5000 mogg sterowaé kilkoma
silnikami podtgzonymi réwnolegle. Jesli silniki te majg
pracowac z réznymi predkosciami obrotowymi, silni-
ki te musza mie¢ rézne znamionowe predkosci obro-
towe. Szybkosci obrotowe sg zmieniane réwnocze-
$nie, co oznacza ze zalezno$¢ miedzy warto$ciami
znamionowych szybko$ci obrotowych jest utrzymy-
wana w catym zakresie.

Catkowity pobér pragdu przez wszystkie silniki nie
moze przekroczyé maksymalnego znamionowego
prady wyj$ciowego lqu przetwornicy VLT.

Problemy moga sie pojawi¢ przy starcie i przy matych
szybkosciach obrotowych, jesli wielkosci silnikow
znacznie sie roznig. Jest to spowodowane faktem, ze
stosunkowo duza rezystancja matych silnikow wyma-
ga wiekszego napiecia przy starcie i matych szybko-
$ciach obrotowych.

W systemach z rownolegle potaczonymi silnikami
elektroniczny wytacznik termiczny (ETR) przetworni-
cy VLT nie moze byé uzyty jako zabezpieczenie
pojedynczego silnika. Tym samym wymagana jest
dodatkowa ochrona silnikbw, np. za pomocg termi-
storéw w kazdym silniku (lub indywidualnych wytgcz-
nikow termicznych).

Nalezy zwrdci¢ uwage, ze dtugosci kabli silnikowych
poszczegdlnych silnikdw nalezy zsumowacd i dtugosé
ta nie moze przekroczy¢ maksymalnej dopuszczalnej
dtugosci kabla dla danej przetwornicy.

B Instalacja kabla hamulca

Nr Funkcja

Zaciski rezystora hamulcowego

Kabel przytgczeniowy rezystora hamulcowego musi
by¢ ekranowany/zbrojony. Ekran nalezy przytaczy¢
za pomocg zaciskéw kablowych do przewodzacej
Scianki tylnej przetwornicy czestotliwosci i do metalo-
wej obudowy rezystora hamulcowego.

Przekréj kabla nalezy dobra¢ dopasowa¢ do momen-
tu hamujacego.

' Uwaga!
lﬁ Na tych zaciskach moga sie pojawi¢ napiecia
do 850 V dc.
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H Instalacja podziatu obciazenia

Nr Funkcja
Kabel przytaczeniowy musi by¢ ekranowany/zbrojo-
ny. Max. dtugo$¢ kabla od przetwornicy VLT do listwy

zaciskowej dc wynosi 25 m.
Podziat obciazenia umozliwia potgczenie obwoddw

posrednich kilku przetwornic czestotliwosci VLT.

Podziat obciazenia

Uwaga!
'@ Na tych zaciskach moga sie pojawi¢ napiecia
do 850 V dc.

Podziat obcigzenia wymaga dodatkowych urzgdzen
Patrz instrukcja Loadsharing MI.50.NX.XX

Podtaczanie zaciskéw przekaznikowych:
Moment dokrecania: 0.5 - 0.6 Nm
Rozmiar wkreta: M3

Funkcja

Wyjscie przekaznikowe,

1+3 zwarte, 1+2 rozwarte

Nr
I_ Patrz parametr 323 w DTR

Wyijécie przekaznikowe,

4--5 rozwarte
Patrz parametr 326 w DTR

Instalacja zewnetrznego zasilania 24 V dc:
Moment dokrecania: 0.5 - 0.6 Nm

Rozmiar wkreta: M3

Nr Funkcja

IEEEEl  Zewnetrzne napiecie zasilajace 24 V dc
Zasilanie zewnetzne 24 V dc moze by¢ wykorzystane
jako niskonapieciowe zasilanie karty sterujacej i
wszystkich ewentualnych kart rozszerzajacych. Po-
zwala to na normalng prace LCP (w tym takze progra-
mowanie parametréw) bez podtaczenia zasilania. Po
podtaczeniu napiecia 24 V dc pojawi sie ostrzezenie
o niskim napieciu, ale modut nie ulegnie samoczyn-
nemu wytgczeniu.

Dla zabezpieczenia zasilania zewnetrznego 24 V dc
mozna zastosowa¢ bezpiecznik zwtoczny min. 6A.
Pobdér mocy wynosi 15-50 W, w zaleznos$ci od obcia-
zenia karty sterujgce;j.

Uwaga!
' W celu zapewnienia wiasciwej izolacji galwa-
e nicznej (typu PELV) na zaciskach sterowania
przetwornicy czestotliwosci VLT, nalezy zasto-
sowac zrodto napiecia 24 V dc rowniez typu PELV.

H Instalacja czujnika termicznego rezystora hamulca

Moment: 0.5-0.6 Nm

Sruba: M3
Zaciski VLT Funkcja

106, 104, 105 Przetacznik czujnika temperatury

dla rezystora hamulca

Uwagal!
": Ta funkcja jest tylko dostepna w VLT 5032-
e 5052 200-240V i VLT 5060-5500 380-500V

Jesli temperatura rezystora hamulca jest zbyt wysoka i
nastepuje zwolnienie czujnika termicznego KLIXON,
przetwornica czestotliwosci VLT przerywa hamowanie.
Rozpoczyna sie zatrzymanie silnika wybiegiem
swobodnym.

Jezeli korzystamy z czujnika termicznego KLIXON
nalezy go podiaczyé do zaciskdéw przetwornicy
czestotliwos$ci 104, 105, 106 (patrz rysunek ponizej).
Moga by¢ wykorzystane styki NO (normalnie otwarty)
lub NC (normalnie zamkniety). Jesli funkcja jest nie
uzywana, zaciski 106 i 104 musza by¢ zwarte.

DANFOSS
176FA041.10

106 |[104|105| [106|104(105
NC|[ C |NO NC|[ C | NO

- -

Podtaczenie magistrali

Podtaczenia szeregowej magistrali, zgodnej ze standar-
dem RS 485 (2-przewodowym) dokonuje sie na zaciskach
68 i 69 przetwornicy (sygnaty P iN). Sygnat P potencjat
dodatni (TX+, RX+), a sygnat N ujemny (TX-, RX-).
Jeslido przetwornicy nadrzednej (master) ma by¢ podta-
czonych wiecej przetwornic, nalezytgczyé je rownolegle.

VLT5000 VLT5000 VLT5000

DANFOSS
175ZA079.11

LI

1

W celu unikniecia pradéw w ekranie, bedacych skut-
kiem wyrownywania potencjatow, ekran kabla moze
by¢ taczony przez zacisk 61, z masa poprzez filtr RC.

Terminacja magistrali

Magistrala musi by¢ zaterminowana na obu koncach za
pomoca uktadu rezystoréw. W tym celu nalezy przetaczni-
ki 2 i 3 na karcie sterujacej ustawi¢ w pozycji ON.
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B Przetaczniki 1-4:

Zestaw przetgcznikow typu dip umieszczony jest na karcie
sterujacej. Jest on wykorzystywany do komunikaciji szere-
gowej, zaciskdw 68 i 69 oraz zasilania 24 V dc.

Ponizej pokazano fabryczne ustawienie przetacznikdw.

I

ON

m

175ZA068.10

DANFOSS

Przetgcznik 1 nie posiada zadnej funkcji
Przetgczniki 2 i 3 stuzg do terminacji interfejsu komu-
nikacji szeregowej RS 485.

Przetgcznik 4 stuzy do separacji wspolnego potencja-
tu zewnetrznego zasilania 24 V dc od wspdlnego
potencjatu zasilania wewnetrznego 24 V dc.

Uwagal!
": Nalezy zwréci¢ uwage na fakt, ze gdy prze-
facznik 4 jest w pozycji OFF, zewnetrzne zasi-
lanie 24 V dc jest galwanicznie izolowane od prze-
twornicy czestotliwosci VLT.

Instalacja kabli sterujacych

Moment dokrecania: 0.5-0.6 Nm

Rozmiar wkreta: M3

Odpowiedni sposéb uziemiania ekranowanych/zbrojo-
nych kabli sterujacych opisano na stronie 39.

Q @ @ @ @ @ @ @ V|| © @
16 17 18 19 20 27 29 32 33 61 68 69
o g g

DIN DIN DIN DIN COM DIN DIN DIN DIN COM P N
DIN RS485 RS485 RS485

2 @ 2 2 2 ©@ ©@ @ © @ @ @
04 05 12 13 39 42 45 50 53 54 55 60
e e [ [ e i o |

COM A OUT AOUT +10V AIN AIN COM A IN
RELAY +24V A our out A IN

DANFOSS
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Nr Funkcja

mNapiecie zasilajgce wej$¢ sterujgcych
Aby napiecie 24 V dc byto dostepne
dla wej$¢ cyfrowych, przetacznik 4
na karcie sterujgcej musi by¢ w potozeniu ON

mWejécia impulsowe / wejscia enkodera

mMasa dla wejs¢ cyfrowych

mMasa dla wyj$¢ analogowych/cyfrowych

mWyjécia analogowe/cyfrowe wskazujgce
czestotiwose, wartos¢ zadana, prad i moment

IEl \=piccie zasilajace dla potencjometru i
termistora 10V dc

IEEEEZl Analogowe wejécie napigciowe, napiecie
0+10V

IEEl \V\asa dla analogowych wejs¢
napieciowych

Il A nalogowe wejscie pradowe 0/4-20mA

I ermminacia dla komunikacii

szeregowej. Patrz strona 34. Normalnie
ten zacisk nie jest uzywany.

T nterfejs komunikacji szeregowej RS 485.
Jesli przetwornica czestotliwosci VLT jest

podtgczona do magistrali, przetaczniki 2 i
3 (przetaczniki 1-4 - patrz nastepna strona)
muszg by¢ zwarte na pierwszej i ostatniej
przetwornicy. Na pozostatych przetwo-
rnicach przetaczniki 2 i 3 muszg by¢
otwarte. Fabrycznie przetgczniki te sg
zwarte (pozycja ON).
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M Instalacja elektryczna

Auzolipjsje zeyuopy

2 | ov
ag |
£3 24Vd.c,
at ‘ mgx.72OOmA
e )
|
i B
= \=
: 10Vd.c. » o
1 max.17mA
| 5V |
\ g = \
| T = S |
| EEL |3 |
| o o ~ !
1 : I e ‘T‘ (T‘ > > { Tl \
| WP LR s AAAL s L L | 22 23 0 |
| o O O +I 4+ O > )
‘ @] O o o o o O o o |
: 1 1 1 1 1 1 1 1 |
| [12[13]16]17]18]19]20]27]29]32[33]39]42[45]50]53]54[55]60]6 1 [68]69]04]05 | 01]02]
= 1
Int. 24Vd.c. - 1
b7 -
SW4 on =S (Tx+, Rx+)
— (Tx—, Rx—)
[16]17[18]19|20[27[29]32]33]
Ext. 24Vd.c.
SW4 off
.
24vd.c.
B Przyktad podtaczenia
2-przewodowy start/stop Impulsowy start/stop _
4 )
= 62
4 9z 5 Ll
v e TN
og as
5 su 12| +24\V
<~
12| +24vVv o 13
13 39
39 I I
| |
' — 16| PaR. 300
16 - 17
17 H———"——18 | PAR. 302
18| PAR. 302 19
19 20
20 27
— T 27| PAR. 304 L ——— 29| PAR. 305

| | | |
- Stop odwrécony poprzez zacisk 16

- Start/stop poprzez zacisk 18. Parametr 300 = Stop inverted [2]

Parametr 302 = Start [1] - Start impulsowy poprzez zacisk 18

- Szybki stop poprzez zacisk 27 Parametr 302 = Pulse start [2]

Parametr 304 = Coasting Stop Inverted [0] Impuls poprzez zacisk 29

Parametr 305 = Jog [5]
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W Przykiady podtaczen (cd.)
Zmiana nastaw

5 &
~

12| +24v -
13
39
) 1
| I

PAR. 302
18| start
27| PAR. 304
29
32| PAR. 306
33| PAR. 307

- Wybor zestawu parametréw poprzez zaciski 32 i 33
Parametr 306 = Selection of setup, Isb [10]
Parametr 307 = Selection of setup, msb [10]
Parametr 004 = Multi-setup [5]

Cyfrowe przyspieszenie/zwolnienie

4 o
3
5 2
12| +24vVv =
13
39
1 ]
[} [}
PAR. 302
18| start
27| PAR. 304
29| Par. 305
32| Par. 306
33| Par. 307

- Przyspieszenie i zwolnienie poprzez zaciski 32 i 33
Parametr 306 = Speed up [9]
Parametr 307 = Speed down [9]
Parametr 305 = Freeze output [10]

Supply

Potencjometr nastawczy

54

[S0|+ 10V out
1kohmE 53| PAR. 308

5 Com. analog Input

DANFOSS
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Parametr 308 = Reference [1]
Parametr 309 = Terminal 53, min.scaling
Parametr 310 = Terminal 53, max.scaling

Transmiter 3-przewodowy

12| +24V
Two—wire 1
transmitter 139[ Com. analog output
Supplled — ﬁ
by VLT
4-20mAl |
55| Com. analog input
60| PAR. 314, 4-20mA
Transmitter
with external
supply 54|
Suool o— 55| com. analog input
u =
PPY 0—— 60| PAR. 314, 0/4-20mA
0/4-20mA —

Parametr 314 = Reference [1]
Parametr 315 = Terminal 60, min. scaling
Parametr 316 = Terminal 60, max. scaling

Wartos$¢ zadana 4-20mA z predkosciowym sprze-

zeniem zwrotnyg_\mvoc [
gen. 50

53

54| PAR. 308

Feedback

O—— 4-20mA _
0 P ignal
rocess mgna v

55| Com. analog Inp
60| PAR. 314

Reference

Parametr 100 = Speed, closed loop mode
Parametr 308 = Feedback [2]

Parametr 309 = Terminal 53, min.scaling
Parametr 310 = Terminal 53, max.scaling
Parametr 314 = Reference [1]

Parametr 315 = Terminal 60, min.scaling
Parametr 316 = Terminal 60, max.scaling

Potaczenie enkodera
[

27
29

G)fise PAR. 306
nput & _133| PAR. 307

Parametr 306 = Wejscie enkodera A [25]
Parametr 307 = Wejscie enkodera B [25]

DANFOSS
176FA008.11

Jesli enkoder ma jedno wyjscie uzyj Wejscie
enkodera A [25]. Wejscie enkodera B [24] musi
by¢ ustawione na Bez funkc;ji [0] (No function)
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B Opisy funkcji i parametréow zaciskow

Wejscia cyfrowe Nr zaciskow 16 17 18 19 27 29 32 33
Parametr 300 301 302 303 304 305 306 307
Wartos¢
Bez funkcji (NO OPERATION) [0 [0] [0l [0O] [0] [0] [0]
Reset (RESET) [1]1x [1] 11 [11  [1]
Stop z wybiegiem sil. odwr. (COAST INVERSE) [0] X
Reset i stop z wybiegiem silnika, odwrocony
(COAST & RESET INVERS) [1]
Szybki stop, odwrécony (QSTOP INVERSE) [2]
Hamowanie DC, odwr.  (DCBRAKE INVERSE) [3]
Stop odwrdcony (STOP INVERSE) [2]  [2] [4] 2] [2] [2]
Start (START) [1]%
Start zatrzymany (LATCHED START) [2]
Zmiana kierunku obr. (REVERSING) [1]*
Start i zmiana kierunku  (START REVERSE) [2]
Tylko start w prawo, zat. (ENABLE START FWD.) [3] [3] [3] [3]
Tylko start w lewo, zat.  (ENABLE START REV) [3] [3] [4] [3]
Jog (JOGGING) [4]  [4] [5]1% [4] [4]
Prog. nastawa, zat. (PRESET REF. ON) [5] [5] [6] [5] [5]
Prog. nastawa, Isb (PRESET REF. SEL. LSB) [6] [71  [6]
Prog. nastawa, msb (PRESET REF. MSB) [6] [8] [6]
Utrzymaj wart. zadang (FREEZE REFERENCE) [7] [7]% [9] [7] [7]
Utrzymaj wyjscie (FREEZE OUTPUT) [8] [8] [10] [8] [8]
Przys$piesz (SPEED UP) [9] [11] [9]
Zwolnij (SPEED DOWN) [9] [12] [9]
Wybor zest. nastaw, Isb  (SETUP SELECT LSB) [10] [13] [10]
Wybor zest. nastaw, msb ~ (SETUP SELECT MSB) [10] [14] [10]
Wybér zest. nastaw, msb/przyspiesz
(SETUP MSB/SPEED UP) [11]%
Wybor zest. nastaw, Isb/zwolnij
(SETUP LSB/SPEED DOWN) [11]x
Catch-up (CATCH UP) [11] [15] [12]
Zwolnij (SLOW DOWN) [11] [16] [12]
Ramp 2 (RAMP 2) [12] [12] [17] [13] [13]
Zanik zasilania, odwr. (MAINS FAILURE INVERSE) [13] [13] [18] [14] [14]
Warto$é zadana imp. (PULSE REFERENCE) [23] [28]'
Sprzezenie zwrotne imp. (PULSE FEEDBACK) [24]
Wej. sprzez. zwr. enk.,, A (ENCODER INPUT 2A) [25]
Wej. sprzez. zwr. enk., B (ENCODER INPUT 2B) [24]

1) Jedli ta funkcja jest wybrana dla zacisku 29, to nie bedzie ona wazna dla zacisku 17,
nawet jesli zostata ustawiona jako aktywna

% = nastawa fabryczna
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B Panel sterujacy

Na czotowej ptycie przetwornicy czestotliwosci znaj-
duje sie panel sterujacy - LCP (Local Control Panel),
stanowigcy kompletny interfejs dla obstugi i monito-
rowania pracy VLT Serii 5000.

Panel mozna odtgcza od przetwornicy i instalowaé¢ w
odlegtosci do 3 metréw od niej, np. na ptycie czotowej
szafy instalacyjnej, za pomocg zestawu montazowego.
Funkcje panelu sterujgcego mozna podzieli¢ na trzy
grupy:

* wyswietlacz

* klawisze do zmiany parametréw programu

e klawisze do lokalnego sterowania

Wszystkie dane sg wizualizowane za pomocg 4-
liniowego wyswietlacza alfanumerycznego, ktéry w
czasie normalnej pracy moze wyswietlac w sposob
ciagly 4 wartosci pomiaréw i 3 wielko$ci opisujace
parametry pracy. Podczas programowania sg wy-
$wietlane wszystkie informacje potrzebne do szyb-
kiego i efektywnego zaprogramowania przetwornicy
czestotliwosci VLT. Dodatkowo obok wyswietlacza
znajduja sie trzy diody LED, wskazujgce napiecie
(zasilanie lub zewnetrzne 24 V dc), ostrzezenie i
alarm. Wszystkie parametry programu przetwornicy
VLT moga by¢ zmieniane bezposrednio poprzez pa-
nel sterujacy, jezeli nie sg zablokowane poprzez
parametr 018.

DANFOSS
175ZA004.10

DISPLAY QUICK
STATUS MENU

CHANGE CANCEL

OALARM

OWARNING  (OON

PR
FWD.
JOG REV. START

Wyswietlacz

Wyswietlacz LCD jest pod$wietlany. Posiada cztery
linie alfanumeryczne oraz pole pokazujgce kierunek
obrotow (strzatka) i wybrany zestaw parametrow, jak
rowniez zestaw parametréw aktualnie zmienianych
podczas programowania.

1-sza linia

12345678901234567890

A
12345678

2-ga linia

3-cia linia

12345678901234567890
12345678901234567890

4-ta linia

1-sza linia pokazuje w sposéb ciggly do trzech mierzo-
nych wielko$ci podczas normalnej pracy lub nazwe para-
metru podczas programowania parametrow.

2-ga linia pokazuje w sposéb ciagty pomiar wraz z
odpowiadajgca mu jednostka, niezaleznie od statusu
(za wyjatkiem stanu alarmu/ostrzezenia)

3-cia linia jest normalnie pusta i wykorzystywana jest
w trybie menu do pokazywania numeru wybranego
parametru numeru grupy oraz nazwy.

4-ta linia jest uzywana podczas pracy do pokazywa-
nia tekstu statusu lub lub w trybie zmiany danych do
pokazywania trybu lub wartosci wybranego parame-
tru.

Strzatka wskazuje kierunek obrotow silnika.
Ponadto pokazywany jest aktualnie wybrany
ETUP Zestaw parametrow, jak réwniez w przypadku
=, Pprogramowania pokazywany jest numer ze-
i stawu parametrow aktualnie programowany.
Programowanie jest sygnalizowane poprzez
miganie numeru zestawu parametréw.

W dolnej czesci panelu znajduja sie trzy diody LED:
czerwona - alarm, zo6tta - ostrzezenie, zielona -
napiecie zasilajace.

czerwona zo6tta zielona

[ OALARM OWARNING — OON |
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Jesli przekraczane sa pewne wartosci progowe, za-
palajg sie diody alarmu i/lub ostrzezenia, a na wy-
Swietlaczu rownoczes$nie pojawiaja sie teksty zwigza-
ne z ostrzezeniem lub alarmem.

Dioda LED oznaczajgca zasilanie zapala sie wtedy, gdy
przetwornica VLT otrzymuje napiecie zasilajgce lub gdy
doprowadzone jest napiecie zewnetrzne 24 V dc. Jedno-
cze$nie zapala sie podswietlenie wyswietlacza LCD.

B Klawisze sterujace

Klawisze sterujgce sg podzielone funkcjonalnie. Ozna-
cza to, ze klawisze znajdujace sie pomiedzy wyswie-
tlaczem a diodami sygnalizacyjnymi stuzg do progra-
mowania parametréw, w tym rowniez do wybierania
wyswietlanej informacji podczas normalnej pracy.

DISPLAY QUICK MENU

STATUS MENU

CHANGE CANCEL OK
DATA

' - '
Klawisze do lokalnego sterowania sg umieszczone
pod diodami sygnalizacyjnymi.

AN
STOP FWD.
RESET JOG REV. START

B Funkcje klawiszy sterujacych

DISPLAY [DISPLAY/STATUS] stuzy do wyboru try-
STATUS bu wyswietlania lub do powrotu do try-
bu Wyswietlania z trybu Quick menu lub

z trybu Menu.

[QUICK MENU] stuzy do programowa-
nia parametréw, ktére moga by¢ zmie-
niane w trybie Quick menu (Szybkiego
menu). Mozliwe jest bezposrednie prze-
taczanie pomiedzy trybem Quick menu
i Menu.

QUICK
MENU

[MENU] stuzy do programowania
wszystkich parametréw. Mozliwe jest
bezposrednie przetagczanie pomiedzy
trybem Menu i Quick menu.

MENU

CHANGE [CHANGE DATA] stuzy do zmiany parame-
DATA tru wybranego w Quick menu lub w Menu.

[CANCEL] jest uzywany w przypadku za-
niechania zmiany wybranego parametru.

CANCEL

[OK] stuzy do potwierdzenia zmiany
wybranego parametru.

OK

[+/-] stuza do wyboru parametru i zmia-
ny wybranego parametru. Klawisze te
moga by¢ réwniez uzywane w trybie

v Wyswietlania (Display mode).

[<>] stuzg do wybierania grup i do

przesuwania kursowa podczas zmie-

niania parametréw liczbowych.

[STOP/RESET] stuzy do zatrzymywania silni-

STOP .

reset| Ka podfaczonego do przetwornicy lub do rese-
towania przetwornicy czestotliwosci VLT z po
zatrzymaniu (trip). Parametr 014 decyduje o
tym, czy przycisk ten jest aktywny. Jesli stop
jest aktywowany, linia druga miga i musi by¢
aktywowany [START].

[JOG] gdy przycisk ten jest nacisniety zmienia

Jog | sie czestotliwosé wyjsciowa do wartosci wstep-
nie ustawionej. Parametr 015 decyduje o tym,
czy przycisk ten jest aktywny.

o [FWD/REV] zmienia kierunek obrotow silnika,
REv.| CO jest sygnalizowane poprzez strzatke na
wyswietlaczu, jednak tylko w trybie Lokalnym
(patrz strona 41). Parametr 016 decyduje o

tym, czy przycisk ten jest aktywny.

[START] stuzy do uruchomienia przetwornicy VLT

po zatrzymaniu jej przyciskiem ,.Stop”. Jest zawsze
aktywny, jednak nie moze zmienia¢ rozkazu stop
podawanej na listwe zaciskowa.

| Uwaga!
": Jesli klawisze sterowania lokalnego zostaty zapro-
e gramowane jako aktywne, pozostang one aktyw-
ne zarobwno wtedy, gdy przetwornica VLT zostanie usta-
wiona poprzez parametr 002 w tryb Local control, jak i w
tryb Remote control. Wyjatkiem jest klawisz [FWD/REV],
ktory jest aktywny tylko w trybie Local.

| Uwaga!
”a Jesli nie zostata wybrana zadna zewnetrzna funk-
cja stopu, a klawisz STOP zostat zaprogramowa-
ny jako nieaktywny, silnik moze by¢ uruchomiony i
zatrzymany tylko poprzez wytaczenie jego zasilania.
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B Odczyty z wyswietlacza

Sposdb wyswietlania danych na wyswietlaczu rozni sie w
zaleznosci od tego, czy przetwornica VLT znajduje sie w
trybie normalnej pracy, czy w trybie programowania.

Tryby wyswietlania

Podczas normalnej pracy w sposob ciaggty moze by¢
wys$wietlane do czterech wielkosci: 1,111,211 1,31 2,
oraz w linii 4 aktualny status pracy lub alarmy i
ostrzezenia, jesli wystapity.

VAR 1.1 VAR 1.2 VAR 1.3

VAR2 %

STATUS

B Tryb wy$wietlania - wybér wariantu wys$wietlania

Jesli chodzi o wybdér wariantu wyswietlania w trybie
Wyswietlania (Display mode) istniejg trzy opcje - I, Il
i ll. Wybor wariantu wyswietlania okresla ilos¢ wy-
Swietlanych zmiennych.

Wariant I: II: Il
wys$wietlania:

Linia 1 Opis zmiennej Wartosci danych ~ Opis 3
w linii 2 dla 3 zmiennych ~ zmiennych
w linii 1 w linii 1

Ponizsza tabela podaje jednostki przypisane do poszcze-
gdlnych zmiennych w pierwszej i drugiej linii wyswietlacza.

Zmienna: Jednostka:
Warto$¢ zadana [%]
Warto$¢ zadana [jednostka]
Sprzezenie zwrotne [jednostka]
Czestotliwosc [Hz]
Czestotliwos$¢ x skalowanie [-]

Prad silnika [A]
Moment [%]

Moc [kW]

Moc [HP]
Energia wyj$ciowa [kWh]
Napiecie silnika [V]
Napiecie tgcza dc [V]
Obcigzenie termiczne silnika [%]
Obciazenie termiczne VLT [%]
Godziny pracy [godziny]

Status wejécia, Wejscia cyfrowe [kod binarny]
Status wejécia, wejscie analogowe 53 [V]

Status wejécia, wejscie analogowe 54 [V]

Status wejécia, wejscie analogowe 60 [mA]

Warto$¢ zadana impulsowa [Hz]
Warto$¢ zadana zewnetrzna [%]
Stowo statusowe [Hex]
Efekt hamowania/2 min [kW]
Efekt hamowania/s [kW]
Temperatura radiatora [°C]
Stowo alarmowe [Hex]
Stowo sterujgce [Hex]
Stowo ostrzezenia 1 [Hex]
Rozszerzone stowo statusowe [Hex]

Opcja karty komunikaciji - ostrzezenie [Hex]

Zmienne 1,1 1,21 1,3 w pierwszej linii oraz zmienna
2 w drugiej linii sg wybierane poprzez parametry 009,
010, 011 i 012.

e Wariant odczytu |
Jest to standardowy wariant odczytu po uruchomie-
niu lub inicjalizacji.

FREQUENCY

500 HZ

MOTOR IS RUNNING

W linii 2 wyswietlana jest warto$¢ zmiennej proceso-
wej wraz z odpowiadajacy jej jednostka, a w linii 1
wys$wietlana jest nazwa parametru, zgodnie z tabela.
W pokazanym przyktadzie poprzez parametr 009
zaprogramowano wys$wietlanie czestotliwosci.

W tym wariancie odczytu szybki dostep do innych
zmiennych zapewniajg klawisze [+/-].

e Wariant odczytu I

Przetgczanie pomiedzy wariantami | i Il mozna uzy-
ska¢ poprzez naciskanie klawisza [DISPLAY/STA-
TUS].

24,3% 30,2% 13,8A

500 HZ

MOTOR IS RUNNING

W tym wariancie wyswietlania pokazywane sg réwno-
czesnie wartosci czterech zmiennych, wraz z przypi-
sanymi im jednostkami (patrz tabela). W pokazanym
przyktadzie dla wyswietlania w pierwszej i drugiej linii
zaprogramowano Warto$¢ zadang, Moment, Prad i
Czestotliwosé.
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e Wariant odczytu llI

Ten wariant wyswietlania pojawia sie tak dtugo, jak
dtugo nacisniety jest klawisz [DISPLAY/STATUS]. Po
zwolnieniu klawisza, system przetacza sie z powro-
tem do Wariantu Il, chyba ze klawisz jest naci$niety
krécej niz przez 1 sekunde, a wowczas system za-
wsze przetgcza sie do Wariantu .

REF% TORQUE CURR A

00HZ =

MOTOR IS RUNNING

W tym wariancie wyswietlane sg nazwy i jednostki
zmiennych w pierwszej i drugiej linii - zmienna proce-
su 2 pozostaje niezmieniona.

e Wariant odczytu IV

Ten wariant wy$wietlania mozna wywotaé¢ podczas
pracy, kiedy inny zestaw parametrow musi by¢ zmie-
niony bez przerywania pracy przetwornicy czestotli-
wosci VLT. Funkcja ta jest aktywowana poprzez para-
metr 005, Programming Setup.

24,3% 30,2% 13,8A

00HZ %

MOTOR RUNNING

Wybrany do programowania numer zestawu parame-
trow bedzie migat na prawo od aktualnego zestawu.

Programowanie parametrow

Przetwornice czestotliwosci VLT Serii 5000 moga by¢
uzywane praktycznie we wszystkich zastosowaniach
co powoduije, ze liczba parametréw jest bardzo duza.
Ta rodzina przetwornic udostepnia dwa tryby progra-
mowania - tryb Menu i tryb Quick menu (Szybkie
menu).

Tryb Menu udostepnia wszystkie parametry. W trybie
Quick menu dostepne sa niektére parametry, umoz-
liwiajgce w wiekszosci przypadkéw uruchomienie
przetwornicy czestotliwosci VLT Serii 5000.
Niezaleznie od trybu programowania, zmiana para-
metru bedzie skuteczna i uwidoczniona zaréwno w
trybie Menu, jak i Quick menu.

B Struktura Quick menu w stosunku do struktury

Menu

Niezaleznie od nazwy kazdy parametr posiada numer,

ktory jest ten sam w obu trybach programowania. W trybie

Menu parametry sg podzielone na grupy, gdzie pierwsza

cyfra numeru parametru (od lewej) wskazuje numer grupy

do ktdrej nalezy dany parametr.

e Quick menu prowadzi uzytkownika poprzez sze-
reg parametrow, ktére moga byé wystarczajace
do uruchomienia silnika w warunkach bliskich
optymalnym, jesli nastawy fabryczne pozostatych
parametrow w wystarczajgcym stopniu uwzgled-
niajg pozadane funkcje sterujace, jak rowniez
konfiguracje wejS¢/wyjS¢ (zaciski sterujace).

* Tryb Menu umozliwia wybér i zmiane warto$ci
dowolnego parametru wg uznania uzytkownika.
Jednak niektére parametry mogag byé¢ niedostep-
ne, w zaleznosci od wybranej konfiguracji (para-
metr 100), np. otwarta petla jest niewidoczna dla
wszystkich regulatorow PID.

Quick Setup poprzez Quick menu

Quick Setup (Szybkie Programowanie) mozna uru-
chomi¢ przez naci$niecie klawisza [QUICK MENU],
co powoduje pojawienie sie na wysSwietlaczu naste-
pujacych informaciji:

QUICK MENU X OF Y

500HZ =

001 LANGUAGE
ENGLISH

Na dole wyswietlacza numer i nazwa parametru po-
dane sg razem z statusem/wartoscig pierwszego
parametru w Quick Setup. Po uruchomieniu Quick
Setup, odczyty rozpoczynaja sie od pozycji 1 w poni-
zej tabeli.

Wybér parametru
Wyboru parametru dokonuje sie za pomocg klawiszy

[+/-]. Dostepne sa nastepujace parametry:

Poz. Nr: Parametr: Jednostka:
1 001 Jezyk

2 102 Moc silnika [kW]

3 103 Napiecie silnika [Vl

4 104 Czestotliwos$é silnika [Hz]

5 105 Prad silnika [A]

6 106 Znamionowa szybkos¢ silnika [rpm]

7 107 Automatyczne dopasowanie do silnika AMA
8 204 Minimalna warto$¢ zadana [Hz]

9 205 Maksymalna warto$¢ zadana [Hz]

10 207 Czas ramp-up 1 [s]

11 208 Czas ramp-down 1 [s]

12 002 Sterowanie lokalne/zdalne

13 003 Lokalna warto$¢ zadana
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B Tryb Menu B Zmiana danych
Tryb Menu mozna uruchomié przez naciéniecie kla- Niezaleznie od tego, w jakim trybie zostat wybrany
wisza [MENU], co powoduje pojawienie sie na wy- parametr, procedura zmiany jest taka sama. Naci-
$wietlaczu nastepujacych informacii: $niecie klawisza [CHANGE DATA] daje dostep do

zmiany warto$ci parametru, co sygnalizuje migajace
podkreslenie wartosci w linii 4. Procedura zmiany
FREQUENCY danei zale: < tek.

j zalezy od tego, czy parametr ma wartosc¢ tek

m 0 HZ Lo stowa czy liczbowa.
n

B Zmiana wartosci tekstowej
Jesli wybrany parametr ma warto$¢ tekstowa, zmiany
dokonuje sie za pomocg klawiszy [+/-].

0.. KEYB. & DISPLAY

Linia 3 pokazuje numer grupy parametréw i nazwe. FREQUENCY
B Wybor parametrow
W trybie Menu parametry sg podzielone na grupy. -
Wyboru grupy parametrow dokonuje sie klawiszami 001 LANGUAGE

[<>].
Dostepne sg nastepujace grupy parametréw:

ENGLISH

Nr grupy Grupa parametrow:

Praca i wy$wietlanie
Obcigzenie i silnik

Wartosci zadane i graniczne
Wejécia i wyjscia

Funkcje specjalne
Komunikacja szeregowa
Funkcje techniczne

Dolna linia wy$wietla warto$¢ parametru, ktora be-
dzie wprowadzona (zapisana) po dokonaniu zatwier-
dzenia [OK.].

o 00k WOWN 2O

o wyborze danej grupy parametréw, kazdy parametr
moze by¢ wybrany za pomoca klawiszy [+/-].

FREQUENCY

500 HZ

001 LANGUAGE
ENGLISH

W linii 3 wy$wietlany jest numer i nazwa parametru, a
w linii 4 status/warto$¢ wybranego parametru.
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B Zmiana grupy wartosci liczbowych

Jesli wybrany parametr reprezentuje wartosé licz-
bowg, zmiana tej wartosci nastepuje za pomocg
klawiszy [+/-].

FREQUENCY

00HZ 7

102 MOTOR POWER
0.37 KW

FREQUENCY

00HZ =

102 MOTOR POWER
0.55 KW

Ustawiona warto$¢ danej liczbowej jest wskazywana
przez migajaca cyfre.

Dolna linia wys$wietla warto$§¢ parametru, ktora be-
dzie wprowadzona (zapisana) po dokonaniu zatwier-
dzenia [OK.].

Reczna inicjalizacja

Wytaczy¢ zasilanie, a nastepnie trzymajac nacisniete
klawisze [DISLAY/STATUS] + [CHANGE DATA] +
[OK] zatgczy¢ ponownie zasilanie. Po zwolnieniu
klawiszy przetwornica czestotliwos$ci VLT bedzie po-
siadata nastawy fabryczne.

Nastepujgce parametry nie sg zerowane podczas
recznej inicjalizacji:

parametr 600, godziny pracy

601, godziny robocze

602, licznik kWh

603, ilos¢ zataczen

604, ilos¢ przekroczen temperatury
605, ilo$¢ przekroczen napiecia

Mozliwa jest rowniez inicjalizacja poprzez parametr
620, odpowiednia procedura opisana jest na stronie
144,

B Zmiana wartosci danych liczbowych w sposéb

ciagty (bezstopniowy)
Jesli wybrany parametr reprezentuje wartosé licz-
bowa, najpierw dokonuje sie wyboru cyfry za pomocg
klawiszy [<>].

FREQUENCY

00HZ 7

130 START FREQUENCY
00 HZ

Nastepnie wybrana cyfra zmieniana jest w sposéb
ciaglty za pomoca klawiszy [+/-]

FREQUENCY

00HZ

130 START FREQUENCY
ED.0 HZ

Wybrana cyfra miga. Dolna linia wy$wietla warto$¢
parametru, ktéra bedzie wprowadzona (zapisana)
po dokonaniu zatwierdzenia [OK].

B Zmiana wartosci danych, krokowo

Niektére parametry moga by¢ zmieniane krokowo
lub w sposob ciagly. Dotyczy to mocy silnika (para-
metr 102), napiecia silnika (parametr 103) oraz cze-
stotliwosci silnika (parametr 104).

Oznacza to, ze parametry sg zmieniane zaréwno jako
grupa danych liczbowych jak i w sposdb ciagty.
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Jak obstugiwa¢ przetwornice czestotliwosci VLT

Deacfitt

VLT® Seria 5000

B Struktura menu TRYB WYSWIETLANIA

VAR 1.1 VAR 1.2 VAR 1.3

VAR 2

STATUS

QUICK DISPLAY

MENU

DISPLAY MENU
STATUS

TRYB MENU TRYB QUICK MENU

STATUS

FREQUENCY QUICK MENU X OF Y

00HZ = 00HZ %

0 KEYB.&DISPLAY 001 LANGUAGE
ENGLISH

Wybor Q D Wybor
parametru v grupy @

TRYB DATA
FREQUENCY
N0HZ =

001 LANGUAGE
ENGLISH

CHANGE
DATA

TRYB DATA CHANGE

CANCEL

BN

v
TRYB DATA CHANGE

o
—

FREQUENCY

500 HZ

QUICK MENU X OF Y

00HZ =

P

001 LANGUAGE
ENGLISH

001 LANGUAGE

Wybér ENGLISH

wartosci
danej
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B Konfiguracja aplikacji

Uzycie tego parametru pozwala na wybor konfiguracji (zesta-
wu parametréw) przetwornicy czestotliwosci VLT, ktére pa-
sujg do aplikacji w ktdrej przetwornica ma pracowac.

Uwaga!

Mozliwe jest ustawienie nastepujgcych knfiguracii:
- regulacja predkosci, otwarta petla

- regulacja predkosci, zamknieta petla

- regulacja procesu, zamknieta petla

- regulacja momentu, otwarta petla

- regulacja momentu, sprzezenie zwrotne

predkosciowe
Wybor specjalnej charakterystyki silnika moze by¢
potaczony z wyborem dowolnej konfiguracji aplikacji.

": Najpierw muszg byé wprowadzone dane z ta-
e bliczki znamionowej silnika (parametry 102-106).

Programowanie parametrow

Jesli silnik lub urzadzenie wymaga normalnej regula-
cji szybkosci bez sygnatéw zewnetrznego sprzezenia
zwrotnego (dziata wewnetrzna kompensacja posli-
zgu) nalezy wybraé¢ Speed regulation, open loop
(regulacja predkosci, otwarta petla).

Nalezy zaprogramowaé nastepujace parametry w
podanej ponizej kolejnosci:

Regulacja predkosci, otwarta petla:

Parametr: Nastawa: Wartosé:

100 Konfiguracja Speed regulation, open loop [0]
200 Zakres czestotliwosci wyjsciowej/kierunek

201 Dolna granica czestotliwo$ci wyjsciowej Tylko jesli [0] lub [2] w par. 200

202 Goérna granica czestotliwosci wyjsciowe;j

203 Wartos¢ zadana/zakres sprzezenia zwrotnego

204 Minimalna warto$¢ zadana Tylko jesli [0] w par. 203

205 Maksymalna warto$¢ zadana

Jesli aplikacja wykorzystuje sygnat sprzezenia zwrotnego i doktadnos$¢ w trybie Speed regulation, open loop
(regulacja predko$ci, otwarta petla) jest niewystarczajgca lub wymagany jest petny moment trzymajacy nalezy
wybra¢ Speed regulation, closed loop (regulacja predkoS$ci, zamknieta petla).
Nalezy zaprogramowaé nastepujace parametry w podanej ponizej kolejnosci:

Regulacja predkosci, zamknieta petla (PID):

Parametr: Nastawa: Wartos¢:

100 Konfiguracja Speed regulation, closed loop [1]
200 Zakres czestotliwosci wyjsciowej/kierunek

201 Dolna granica czestotliwosci wyjsciowe;j

202 Goérna granica czestotliwosci wyjsciowe;j

203 Wartos¢ zadana/zakres sprzezenia zwrotnego

414 Minimalna warto$¢ sprzezenia zwrotnego Tylko jesli [0] lub [2] w par. 200
415 Maksymalna warto$¢ sprzezenia zwrotnego

204 Minimalna warto$¢ zadana Tylko jesli [0] w par. 203

205 Maksymalna warto$¢ zadana

417 Wzmocnienie proporcjonalne PID predkosci

418 Czas catkowania PID predkosci

419 Czas rozniczkowania PID predkosci

420 Ograniczenie wzmocnienia cztonu rézniczkujgcego PID predkosci

421 Stata czasowa filtra dolnoprzepustowego PID predkosci
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B programowanie parametréw (cd.)
Jesli aplikacja wykorzystuje sygnat sprzezenia zwrotnego nie bedacy predkoscig (obr/min/Hz), ale wyrazony w
innych jednostkach, jak temperatura, ci$nienie itp. nalezy wybraé Process regulation, closed loop (regulacja
procesu, zamknieta petla).
Nalezy zaprogramowaé nastepujace parametry w podanej ponizej kolejnosci:

Regulacja procesu, zamknieta petla (PID procesu):

Konfiguracja aplikaciji

Parametr: Nastawa: Wartos¢:

100 Konfiguracja Process regulation, closed loop [3]

200 Zakres czestotliwosci wyjSciowej/kierunek

201 Dolna granica czestotliwosci wyjsciowe;j

202 Gorna granica czestotliwosci wyjsciowej

203 Warto$¢ zadana/zakres sprzezenia zwrotnego

414 Minimalna warto$¢ sprzezenia zwrotnego Tylko jesli [0] lub [2] w par. 200

415 Maksymalna warto$¢ sprzezenia zwrotnego

204 Minimalna warto$¢ zadana Tylko jesli [0] w par. 203

205 Maksymalna warto$¢ zadana

416 Jednostki procesu

437 PID procesu, normalny/odwrécony

438 PID procesu, anti-windup

439 PID procesu, czestotliwos¢ startowa

440 ID procesu, wzmocnienie proporcjonalne

441 PID procesu, czas catkowania

442 PID procesu, czas rézniczkowania

443 PID procesu, ograniczenie wzmochnienia cztonu rézniczkujacego

444 PID procesu, stata czasowa filtra dolnoprzepustowego
Jesli wymagana jest regulacja Pl dla zmiany czesto- Torque regulation, open loop nalezy wybierac, jezeli
tliwosci silnika w celu utrzymywania warto$ci zadanej podczas pracy nie bedzie zmieniany kierunek obro-
momentu (Nm), nalezy wybra¢ Torque regulation, téw; oznacza to ze przez caly czas uzywana jest
open loop (regulacja momentu, otwarta petla). dodatnia lub ujemna warto$¢ zadana momentu.

Metoda ta jest odpowiednia dla nawijarek i wyttaczarek.

Nalezy zaprogramowaé nastepujace parametry w podanej ponizej kolejnosci:

Regulacja momentu, otwarta petla:

Parametr: Nastawa: Warto$¢:
100 Konfiguracja Torque regulation, open loop [4]
200 Zakres czestotliwosci wyjsciowej/kierunek

201 Dolna granica czestotliwosci wyjsciowe;j

202 Gorna granica czestotliwosci wyjsciowe;j

203 Warto$¢ zadana/zakres sprzezenia zwrotnego

204 Minimalna wartos¢ zadana Tylko jesli [0] w par. 203

205 Maksymalna wartos¢ zadana

414 Minimalna warto$¢ sprzezenia zwrotnego

415 Maksymalna warto$¢ sprzezenia zwrotnego

433 Wzmocnienie proporcjonalne momentu

434 Czas catkowania momentu
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B Programowanie parametrow (cd.)
Jesli jest generowany sygnat sprzezenia zwrotnego z enko-
dera, nalezy wybra¢ Torque reguiation, speed feedback
(regulacia momentu, sprzezenie zwrotne predkosciowe).
Metoda ta jest odpowiednia dla nawijarek i wyttaczarek.

Regulacja momentu, sprzezenie predkosciowe:

Torque regulation, speed feedback jest wybierana
jesli mozliwa jest zmiana kierunku predkosci, przy
jednoczesnym utrzymywaniu warto$ci zadanej mo-
mentu.

Parametr: Nastawa: Wartos¢ dane;j:
100 Konfiguracja Torque regulation, speed feedback [5]
200 Zakres czestotliwosci wyjsciowej/kierunek

201 Dolna granica czestotliwosci wyjsciowe;j

202 Gorna granica czestotliwosci wyjsciowe;j

203 Warto$¢ zadana/zakres sprzezenia zwrotnego

204 Minimalna warto$¢ zadana Tylko jesli [0] w par. 203

205 Maksymalna wartos¢ zadana

414 Minimalna warto$¢ sprzezenia zwrotnego

415 Maksymalna warto$¢ sprzezenia zwrotnego

306 Sprzezenie zwrotne enkoder, wejscie A [25]
307 Sprzezenie zwrotne enkoder, wejscie B [24]
329 Sprzezenie zwrotne enkoder, impuls/obrét

421 PID szybkosci, stata czasowa filtra dolnoprzepustowego

448 Wspotczynnik przetozenia

447 Regulacja momentu, sprzezenie predkosciowe

449 Straty powodowane tarciem

Po wybraniu Torque regulation, speed feedback przetwor-
nica VLT powinna by¢ skalibrowana aby zapewni¢ zgod-
nos¢ momentu chwilowego zmomentem przetwornicy. W
tym celu nalezy zainstalowa¢ miernik momentu na wale
tak, aby umozliwi¢ doktadng regulacje parametru 447,
Torque compensation oraz parametru 449, Friction loss.
Przed uruchomieniem systemu nalezy: 4.
1. Zainstalowa¢ miernik momentu na wale
2. Uruchomi¢ silnik z dodatnig warto$cia zadang
momentu i dodatnim kierunkiem obrotéw.
Odczyta¢ wartos¢ momentu z miernika.

3. Uzywajac tej samej warto$ci zadanej momentu
zmieni¢ kierunek obrotéw z dodatniego na ujemny.
Odczyta¢ moment i wyregulowac go do tej samej
wartosci co dla dodatniej wartosci zadanej mo-
mentu i kierunku obrotéw. Mozna to uzyskac
poprzez parametr 449, Friction loss.

Przy rozgrzanym silniku i okoto 50% obcigzeniu
ustawi¢ parametr 447, Torque compensation, tak,
aby odpowiadat odczytowi z miernika momentu.
Przetwornica czestotliwosci VLT jest teraz gotowa
do pracy.

B Specjalne charakterystyki silnikéw kompensacja poslizgu, nalezy wybra¢ Special motor

iloeyde eloeinbiyuoyy

Jesli przetwornica czestotliwosci VLT ma wspétpraco-
wacé z silnikiem synchronicznym lub z silnikami
potaczonymi réwnolegle, lub gdy nie jest wymagana

characteristics (specjalne charakterystyki silnika).
Nalezy zaprogramowac nastepujgce parametry w
podanej ponizej kolejnosci:

Specjalne charakterystyki silnikow:

Parametr: Nastawa:

101 Charakterystyka momentu
432+431 Czestotliwo$¢ F5/Napiecie U5
430+429 Czestotliwos¢ F4/Napiecie U4
428+427 Czestotliwos¢ F3/Napiecie U3
426+425 Czestotliwos¢ F2/Napiecie U2
4244423 Czestotliwos¢é F1/Napiecie U1
422 Napiecie U0

Wartos¢ danej:
Specjalne charakterystyki silnika [5] lub [15]
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B Réznice pomiedzy obstuga lokalna i zdalna

Przetwornica VLT moze by¢ obstugiwana recznie
(lokalnie) lub zdalnie. Ponizej podano liste funkciji/
rozkazéw przekazywanych przez panel sterujacy,
wejscia cyfrowe lub port komunikacji szeregowej w
dwdch sytuacjach (trybach).

Jesli parametr 002 ma wartos¢ Local [1]:

Nastepujace klawisze PLC moga stuzy¢ do sterowania lokalnego:

Klawisz: Parametr: Warto$¢ danej:
[STOP] 014 [1] Dozwolone
[JOG] 015 [1] Dozwolone
[RESET] 017 [1] Dozwolone
[FWD/REV] 016 [1] Dozwolone

Ustaw parametr 013 na LCP control and open loop [1] lub LCP control as parametr 100 [3]:

1. Lokalna warto$¢ zadana jest programowana w parametrze 003; moze by¢ zmieniana klawiszami ,,+/-,,
2. Zmiana kierunku moze by¢ dokonana za pomoca klawiszy [FWD/REV].

Ustaw parametr 013 na LCP digital control and open loop [2] lub LCP digital control as parametr 100 [4]:
Dla tych ustawien mozliwe jest sterowanie przetrwornicg VLT poprzez:

Wejscia cyfrowe:

Lokalna warto$¢ zadana zaprogramowana w parametrze 003 moze by¢ zmieniana klawiszami ,,+/-,,

1
2. Reset poprzez wejscia cyfrowe 16, 17, 32 lub 33.

3. Stop odwrdcony poprzez wejscia cyfrowe 16, 17, 27, 29, 32 lub 33.

4. Wybdr zestawu nastaw, Isb poprzez wejécia cyfrowe 16, 29 lub 32.

5. Wybdr zestawu nastaw, msb poprzez wejscia cyfrowe 17, 29 lub 33.

6. Ramp 2 poprzez wejscia cyfrowe 16, 17, 29, 32 lub 33.

7. Szybki stop poprzez wejscie cyfrowe 27.

8. Hamowanie statopradowe poprzez wejscie cyfrowe 27.

9. Reset i zatrzymanie z wybiegiem silnika poprzez wejscie cyfrowe 27.
10.Hamowanie z wybiegiem silnika poprzez wejscie cyfrowe 27.

11.Zmiana kierunku poprzez wejscie cyfrowe 19.

12.Wybér zestawu nastaw, msb/przyspieszenie poprzez wejscie cyfrowe 32.
13.Wybdr zestawu nastaw, Isb/zwolnienie poprzez wejécie cyfrowe 33.

Port komunikacji szeregowej:
1. Ramp 2 2. Reset

3. Wybor zestawu nastaw, Isb 4. Wybdr zestawu nastaw, msb
5. Przekaznik 01 6. Przekaznik 04
Jezeli parametr 002 ma warto§¢ Remote control [0]:

Klawisz: Parametr: Warto$¢ danej:
[STOP] 014 [1]
[JOG] 015 [1]
[RESET] 017 [1]
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B Sterowanie z funkcjag hamowania

Zadaniem hamulca jest ograniczenie napiecia w ob-
wodzie posrednim kiedy silnik pracuje jako genera-
tor. Sytuacja taka ma miejsce na przyktad wtedy, gdy
obcigzenie napedza silnik i energia jest oddawana do
obwodu posredniego.

Hamulec jest zbudowany w postaci obwodu przery-
wajacego potaczonego z zewnetrznym rezystorem
hamujacym.

Umieszczenie rezystora hamujgcego na zewnatrz ma
nastepujgce zalety:

- rezystor hamujacy moze by¢ dobrany do danej
aplikaciji

- energia hamowania jest rozpraszana poza szafg steru-
jaca, tj. tam gdzie ta energia moze by¢ wykorzystana

- ukfady elektroniczne przetwornicy VLT nie sg prze-
grzewane przy przecigzeniu rezystora hamulcowego

Hamulec jest zabezpieczony przed zwarciem rezy-
stora hamulcowego, a tranzystor hamulca jest moni-
torowany dla wykrywania jego ewentualnego zwar-
cia. Uzywajac wyj$¢ przekaznikowych/cyfrowych, ta
ostatnia cecha moze by¢ wykorzystywana do ochro-
ny rezystora hamulcowego przed przecigzeniem w
przypadku uszkodzenia przetwornicy VLT.

Ponadto hamulec umozliwia odczyt chwilowej mocy
i mocy sredniej przez ostatnie 120 sekund, jak row-
niez sprawdzanie czy energia przekazywana do rezy-
stora nie przekracza wartosci granicznej okreslonej
poprzez parametr 403.

’| Uwaga!
"b Monitorowanie mocy hamowania nie jest
funkcjg bezpieczenstwa; w tym celu niezbed-
ny jest wytgcznik termiczny.
Obwdéd rezystora hamujacego nie jest zabezpieczo-
ny przed pradem uptywu.

Dobér rezystora hamujacego

Dla doboru rezystora hamujgcego konieczna jest
dokfadna znajomos¢ aplikacji, tzn. musi by¢ wiado-
me jak czesto trzeba hamowac i jaka wytwarza sie
energia hamowania.

Wskaznik ED rezystora, stosowany czesto przez pro-
ducentéw silnikdw przy okreslaniu dopuszczalnego
obcigzenia, jest wskaznikiem okreslajacym cykl pra-
cy w jakim pracuje rezystor.

Wskaznik ED rezystora jest obliczany nastepujaco:

tb

ED (cykl pracy) = (2-t1)

gdzie t2-t1 = czas cyklu w sekundach, a tb jest
czasem hamowania w sekundach (w czasie cyklu).

Maksymalne dopuszczalne obcigzenie rezystora hamuija-
cego okreslone jest jako moc szczytowa przy danym ED.
Jest to powodem dla ktérego muszg by¢ okreslone moc
szczytowa rezystora hamujgcego oraz jego warto$é.
Ponizszy przyktad i wzér dotyczag wytgcznie przetwor-
nic VLT Serii 5000.

Moc szczytowa moze by¢ obliczona na podstawie
najwiekszej rezystancji hamujgcej wymaganej do
hamowania:

Preak = Pmotor X Mere) X NMvotor X MNvir [W]

gdzie Mgre, jest wyrazone jako procent momentu
znamionowego. Oporno$¢ hamujgca obliczana jest
nastepujgco:

UDC2

Regc = P— [€)

PEAK

Jak wida¢, rezystancja hamujgca zalezy od napiecia
obwodu posredniego (UDC).
Dla przetwornic VLT 5000 o napieciu zasilania 3 x 380-
500V hamulec bedzie aktywny przy 810V (UDC); jesli
przetwornica czestotliwosci ma napiecie zasilania 3 x 200-
240V, hamulec bedzie aktywny przy 390V (UDC).

| Uwaga!
": Jesli uzywane sa rezystory hamujace nie pocho-
e dzace od firmy Danfoss nalezy sie upewni¢, czy
moga one pracowac przy napieciu 850 lub 430 V.
Rgrec jest rezystancja hamowania zalecang przez
Danfossa, tj. taka ktora zapewnia ze przetwornica
bedzie mogta hamowa¢ z najwiekszym momentem
hamujacym (My,) 160%.
Nwmotor Wynosi typowo 0,90, natomiast . 0.98. Dla
przetwornic VLT, 500V i 200V, odpowiednio Rgec przy
160% momencie hamujacym mozna obliczyé
nastepujaco:

478801
REC — (4
111684
Ree= —5—— [
| UWaga! MOTOR

»

”b Maksymalna wybrana rezystancja hamowania
nie moze by¢ mniejsza niz 10% ponizej zaleca-

nej przez Danfossa.

Jesli wybrana jest wyzsza rezystancja hamowania,
nie bedzie osiggniety 160% moment hamujacy i ist-
nieje niebezpieczenstwo, ze przetwornica VLT 5000
wytgczy sie ze wzgleddw bezpieczenstwa.

Szersze informacje mozna znalez¢ w instrukcji doty-
czacej hamulca MI.50.DX.XX.

,' Uwagal
"' Jesli pojawi sie zwarcie w tranzystorze ha-
mulca, w celu unikniecia wydzielenia sie zbyt
duzej mocy na rezystorze hamulca nalezy wytaczy¢
napiecie zasilajace przetwornice czestotliwosci VLT
przez wytacznik gtéwny lub stycznik (stycznik moze
by¢ sterowany przez przetwornice czestotliwosci VLT)
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B praca z jedng warto$cia zadana

W tym trybie doprowadzony jest tylko jeden sygnat

U/f na zacisku 53, 54 lub 60.

Wstepnie| Zew.f({mp.) nazacisku 17 lub 29

wartosci zadanej, albo w postaci sygnatu zewnetrz-  pgjedyncza £ binarna (port szeregowy).
nego, albo wstepnie zaprogramowanej wartosci.  wartogé zaprogramowana (par. 215-218)
Sygnat zewnetrzny moze by¢ napieciowy, pradowy, zadana  Ref. -
czestotliwosciowy (impulsowy) lub binarny poprzez [Hz] A 28
port szeregowy. %Sﬁ
Ponizej podano dwa przyktady pracy przetwornicy ] o
VLT 5000 z jednym sygnatem warto$ci zadane;j. 407

30
Przyktad 1: 20
Zewnetrzny sygnat wartosci zadanej = 1 V (min) - 5V (max) 10
Warto$¢ zadana = 5 Hz - 50 Hz >

Konfiguracja (parametr 100) - regulacja szybkosci, otwarta petla

L8
vl

Analogue input

Parametr: Nastawa: Wartos$¢é danej:
100 Konfiguracja Speed regulation, open loop [0]

308/311 Funkcja wejscia analog. Reference [1]

309/312  Min. sygnat wartosci zadane Min. 1V

310/313  Max. sygnat wartosci zadanej  Max. 5V

203 Zakres wartosci zadanej Reference range Min - Max [0]
204 Minimalna warto$¢ zadana Min. reference 5 (Hz)

205 Maksymalna warto$¢ zadana  Max. reference 50 (Hz)

Mozna wykorzystac:

- Catch-up/slow-down poprzez wejscia cyfrowe 16, 17, 29, 32 lub 33

- Freeze reference poprzez wejscia cyfrowe 16, 17, 29, 32 lub 33.

Ref.
[Hz] A

Przykiad 2: wl

Zewnetrzny sygnat wartoéci zadanej = 0V (min) - 10 V (max) o1

Warto$¢ zadana = -50 Hz + +50 Hz ol

Konfiguracja (parametr 100) - regulacja predkosci, otwarta petla Pa——— 4"’ T
zz: Analogue input
50—; ~

175ZA037.12

Nastawy:

Parametr: Nastawa: Wartos$¢ danej:
100 Konfiguracja Speed control, open loop [0]

308 Funkcja wejscia analog. Reference [1]

309 Min. sygnat wartosci zadanej  Min. oV

310 Max. sygnat wartosci zadanej Max. 10V

203 Zakres wartosci zadanej Reference range - Max - + Max [1]
205 Max. warto$¢ zadana 100 Hz

214 Funkcja wartosci zadanych Sum [0]

215 Programowalna warto$¢ zadana 1 -50%

200 Zakr. czest. wyjsciowej/kierunek Both directions, 0-132 Hz [1]

Mozna wykorzystac:

- Catch-up/slow-down poprzez wejscia cyfrowe 16, 17, 29, 32 lub 33

- Freeze reference poprzez wejscia cyfrowe 16, 17, 29, 32 lub 33.
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u \Ijvraca z klll_(oma wartosciami zedanyml o (2] A a/b/c/d
tym trybie doprowadzonych jest dwa lub wiecej o
sygnatdéw wartosci zadanej, albo w postaci sygnatu T
zewnetrznego, albo wstepnie zaprogramowanej war-
tosci. Poprzez parametr 214 moga one by¢ taczone

\
\
\
na trzy rézne sposoby: \
\
\
\

- Sumaryczna
Kilka wart. zadanych T Wzgledna Uss/Usz /160 /T1a/29
Zewnegtrzna/programowana 0 o VL
PAR.309 PAR.310
PAR.312 PAR.313
PAR.315 PAR.316 DANFOSS
PAR.327 175ZA135.10

Na kolejnych schematach pokazano kazdg z tych metod (sumaryczna, wzgledna, zewnetrzna/programowana).

=
" Freeze ref. g
Freeze ref. =
PAR.330 —
Freeze ref. o——‘f/_
Catch u
Mox PAR319 s ax SUM_PAR.214 Sateh up/
3 DM
Min PAR.309 z[g‘o]_suu (X+Y) P{...' r;f_ PAR.219
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"= m WZGLEDNA
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© Freeze ref. g
e
[1+] Freeze ref. =
N PAR.330 —
E Freeze ref. o——‘l/_
©

Catch u

Max. PAR.310 N p/
'a o Uss a % Relative PAR.214 Slow down
N7 Min  PAR.309 [%] ,Relative Preset ref. PAR.219
o 2001 y=30%
- Max. PAR.313 PAR.311 'y=10%.
S Us4 = —20%
© Min  PAR.312 External ref. (X) N —~
; Max. PAR.316 200 [x] L
1 80
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Praca z kilkoma wartos$ciami zadanymi
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B Schemat blokowy obstugi wielu sygnatéw warto$ci zadanej
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u Automatyczne dopasowanie do silnika, AMA

Jest to procedura testowa, mierzaca parametry elek-
tryczne silnika podczas jego postoju. Oznacza to, ze
AMA sama z siebie nie dostarcza zadnego momentu.
AMA jest uzyteczna podczas uruchamiania systemu,
gdy uzytkownik chce zoptymalizowa¢ konfiguracje
przetwornicy VLT do danego silnika. Procedure te
stosuje sie szczegdlnie wtedy, gdy nastawy fabrycz-
ne nie pasujg do danego typu silnika.

Istniejg dwie charakterystyki silnika o podstawowym
znaczeniu przy automatycznym dopasowaniu:

- rezystancja stojana, Rg

- reaktancja przy normalnym poziomie magnesowania, X
W celu jak najlepszego dopasowania przetwornicy
procedure AMA nalezy przeprowadzi¢ na zimnym sil-
niku. Nalezy pamietaé, ze kilkakrotne przeprowadze-
nie procedury AMA moze rozgrza¢ silnik, co spowo-
duje wzrost rezystanciji stojana R,. Jednak, w wigkszo-
$ci przypadkdw, nie ma to istotnego znaczenia.
Parametr 107 pozwala na wyboér procedury automa-
tycznego dopasowania do silnika z okresleniem za-
rowno X jak i Ry, lub zredukowanej adaptacji z
okresleniem tylko R.

Nalezy zwréci¢ uwage na nastepujace aspekty sto-
sowania procedury AMA:

— Jeslidosilnika podtaczonofiltr LC, mozna przepro-
wadzi¢ tylko procedure zredukowang. Jesli konie-
czne jest przeprowadzenie petnej procedury, na
ten czas nalezy odtgczy¢ filtr LC. Po zakonczeniu
procedury AMA nalezy ponownie podiaczyé filtr LC.

— aby procedura AMA mogta prawidtowo okresli¢
parametry silnika, nalezy wprowadzi¢ poprawne
dane z tabliczki znamionowej silnika (parametry
102 do 106)

— czas trwania petnej procedury waha sie od kilku
do 10 minut, w zalezno$ci od mocy silnika (np.
czas dla silnika 7,5 kW wynosi okoto 4 min.)

— jesli podczas procedury wystgpia btedy, na wyswietla-
czy sygnalizowane beda ostrzezenia i alarmy

— Procedura AMA moze by¢ przeprowadzona dla
silnikéw, ktérych prad znamionowy wynosi
minimum 35% znamionowego pradu wyjsciowego
przetwornicy czestotliwosci VLT. AMA moze by¢
przeprowadzona dla silnikéw o jeden stopien
wiekszych od nominalnej przetwornicy czesto-
tliwosci VLT.

— Procedura AMA nie moze byé przeprowadzona
dla silnikbw synchronicznych lub tgczonych
réwnolegle.

— jesli konieczne jest przerwanie procedury AMA
nalezy nacisna¢ klawisz [STOP/RESET].

Procedura automatycznego dopasowania silnika:

Nacisnij przycisk [STOP/RESET]

Ustaw moc silnika jak na tabliczce znamionowej parametr 102
Ustaw napiecie silnika jak na tabliczce znamionowej parametr 103
Ustaw czestotliwos¢ silnika jak na tabliczce znamionowej parametr 104
Ustaw prad silnika jak na tabliczce znamionowej parametr 105
Ustaw znamionowg predkos¢ silnika jak na tabliczce znamionowej parametr 106
Wybierz petng lub zredukowang procedure dopasowania parametr 107
Potacz zacisk 12 (24 V DC) do zacisku 27 na karcie sterujacej

Nacisnij klawisz [START] lub potacz zacisk 18 (start) z zaciskiem 12 (24 V DC)

Jesli nalezy zatrzyma¢ procedure automatycznego dopasowania

1.  Nacisénij klawisz [STOP/RESET]

2 5 B 1= IO BRI

ALARM 21
1. Naciénij klawisz [STOP/RESET]. Przetwornica VLT jest gotowa do pracy.

W przypadku btedu wyswietlacz pokazuje: ALARM 22

1. Nacisnij klawisz [STOP/RESET]
2. Sprawdz mozliwe przyczyny btedu. Patrz strona 154.

Po normalnie zakonczonej procedurze wyswietlacz pokazuje:

WARNING 39-42
1. Sprawdz mozliwe przyczyny btedu zgodnie z ostrzezeniem. patrz strona 154.

Jesli komunikowane jest ostrzezenie, wySwietlacz pokazuje:

2. Nacisnij klawisz [CHANGE DATA] i wybierz ,,Continue” jesli procedura ma by¢ kontynuowana mimo ostrzezenia,
lub nacisnij [STOP/RESET] aby przerwa¢ procedure automatycznego dopasowywania do silnika.
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B Automatyczne dopasowanie do silnika, AMA, po-
przez program VLT Software Dialog
Automatyczne dopasowanie do silnika moze byé
réwniez uruchomione za pomocg programu VLT
Software Dialog. Mozna tego dokona¢ lokalnie lub
zdalnie poprzez modem.

Procedura automatycznego dopasowania do silnika poprzez VLT Software Dialog:

Uruchom programowanie parametréw ,Parametr Setup” i wybierz ,Start new settings”.

Wybierz typ VLT i napiecie. Nastepnie wybierz ,Off-line”

Uruchom ,Wizard”, ktéry szybko ustawia odpowiednie parametry silnika

Gdy ,Wizard” zostanie zakonczony, wybierz petng lub zred. wersje proc. dopasowania poprzez parametr 107
Zapisz plik z parametrami i zakoncz programowanie parametrow

Uruchom ponowni programowanie parametréw i wybierz ,Open existing settings”

Otwoérz zapisany plik i wybierz ,,On-line”

© N o g bk 0N~

Wyslij plik do przetwornic(y) VLT, ktéra(e) majg przeprowadzi¢ proces automatycznego
dopasowania do silnika
9. Wyjdz z programowania parametrow ,Parametr Setup”

Uruchomienie procedury automatycznego dopasowania do silnika, AMA:

Uruchom Test-run (przebieg testowy)
2. Poszukaj aktywnej przetwornicy i wybierz ta, ktéra zostata przygotowana
do automatycznego dopasowania do silnika
3.  Nacisnij klawisz ,Start” w trybie ,Test-run”. Rozpoczyna sie procedura automatycznego dopasowania.

Po zakonczeniu normalnego cyklu:

1. Poczekaj na pojawienie sie komunikatu o zakonczeniu
2.  Nacisnij klawisz [RESET] w trybie ,Test-run”
3. Procedura AMA zostata zakonczona i przetwornica czestotliwosci VLT jest gotowa do pracy.

Jesli pojawi sie alarm, wyswietlacz pokazuje: ALARM 22

1.  Nacisnij klawisz [RESET]
2. Sprawdz mozliwe przyczyny btedu zgodnie z komunikatem alarmu.
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Sterowanie hamulcem mechanicznym
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B Sterowanie hamulcem mechanicznym

Dla aplikacji dzwigowych konieczna jest mozliwo$c¢
sterowania hamulcem elektromagnetycznym.

Do sterowania hamulcem potrzebne sg wyjscia przekaz-
nikowe (01 lub 04). Wyjscie to musi byé utrzymywane w
stanie rozwartym (hamulec bez napiecia) w czasie gdy
przetwornica VLT nie ma mozliwosci ,trzymania” silnika,
np. z powodu zbyt duzego obcigzenia. W parametrach
323 lub 326 (przekazniki 01, 04) wybierz Mechanical brake
control (Sterowanie hamulcem mechanicznym) [32] lub
Extended mechanical brake control (Rozszerzone
sterowanie hamulcem mechanicznym) [34] dla aplikacji z
hamulcem elektromagnetycznym. Podczas startu/stopu i
ramp-down monitorowany jest prad wyjsciowy. Jesli
wybrany jest Mechanical brake control [32] i prad jest
ponizej wartosci ustawionej w parametrze 223 Warning:
Low current (Ostrzezenie: Maly prad), dziata hamulec
mechaniczny (hamulec bez napiecia). Jako punkt
zwolnienia mozna ustawi¢ prad bedacy w przyblizeniu
70% pradu magnesujgcego. Parametr 225 Warning: Low
frequency (Ostrzezenie: Niska czestotliwo$¢) oznacza
czestotliwos¢ podczas ramp-down, przy ktdrej znéw
zadziata hamulec mechaniczny.

Jesli wybrana jest funkcja Extended mechanical brake
control [34], hamulec mechaniczny dziata (hamulec bez
napiecia) podczas startu az prad wyjéciowy przekroczy
warto$¢ ustawiong w parametrze 223 Warning: Low current
(Ostrzezenie: Maty prad). Podczas stopu hamulec
mechaniczny jest zwolniony dopoki czestotliwosé nie
zejdzie ponizej wartosci ustawionej w parametrze 225
Warning: Lowfrequency (Ostrzezenie: Niskaczestotliwosc).
Zauwaz, ze funkcja Extended mechanical brake control
[34], nie uruchamia hamulca mechanicznego jesli prad
wyjsciowy spadnie ponizej wartosci ustawionej w
parametrze 223 Warning: Low current (Ostrzezenie: Maty
prad)

W przypadku wystapienia przepiecia badz przeteze-
nia w przetwornicy VLT hamulec mechaniczny na-
tychmiast zadziata.
| Uwaga!
”a Pokazana aplikacja dotyczy tylko urzgdze-
nia dzwigowego bez przeciwwagi.

Start, terminal 1B—J.

Start delay time | |
parameter 120
———=—— Start frequency, Frequency low level,
Output frequency —— par. 130 par. 225
Output current 1 i . ._Current low level, par. 223  _  _————]
Magnetizing current T
0 Amp.T
Relay 01 —1+— \_
Mechanical brake
Mechanical brake released
M ':2 t2-t1 and t5-t4 = reaction time of mech. brake 14 15
Start, terminal 1B—J:
Start delay time _|
parameter 120
———— Start frequency, Frequency low level, -
Output frequency —— par. 130 par. 225

Output current 4 ——___c“\r_wg?ﬁp‘izg_____ —

Magnetizing current 7
0 Amp.T

Relay 01 -—1+——

Mechanical brake

I

o2 13 t4

5 16
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Sterowanie hamulcem mechanicznym:

Parametr:

323
323
223
225
122
120
121
130

Przek. 01 lub par. 326 przek. 04
Przek. 01 lub par. 326 przek. 04
Ostrzezenie: maty prad
Ostrzezenie: mata czestotliwo$¢
Funkcja przy stopie

Opdznienie startu

Funkcja startu

Czestotliwos$¢ startowa

Nastawa: Warto$é danej:
Mechanical brake control [32]
Extended mechanical brake control [34]

okoto 110% pradu magnesujacego?

3-5 Hz?

Wstepne magnesowanie [3]
0.1-0.3 s

Czestotliwo$¢ startowa/napiecie w prawo? [3]

Ustaw na czestotliwos$¢ $lizgania

131 Dodatkowe napiecie przy starcie  Ustaw warto$¢ znamionowg silnika Iy (nie wiecej niz 160% Iy )
1) Podczas startu i stopu wartos¢ graniczna pradu 3) Musi by¢ zapewnione, ze silnik rusza w prawo
ustawiona w parametrze 223 decyduje o poziomie (podnoszenie), w przeciwnym wypadku przetworni-
wytaczania. ca czestotliwoéci VLT moze spowodowaé upadek
2) Ta wartos¢ wskazuje czestotiiwos¢ podczas ramp- obcigzenia. W razie potrzeby nalezy zamienié fazy U,
down przy ktdrej powinien zosta¢ zataczony hamulec V, W.

mechaniczny. Zaktada sie, ze zostat wystany sygnat stop.
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B Regulator PID procesu

Sprzezenie zwrotne

Sygnat sprzezenia zwrotnego musi byé podtgczony
do zacisku przetwornicy czestotliwoéci. Ponizsza ta-
bela umozliwia zdecydowanie, ktérego zacisku nale-
zy uzy¢ i jakie parametry zaprogramowac.

Typ sprzezenia Zacisk Parametry
Impulsowe 33 307

Napieciowe 53 308, 309, 310
Pradowe 60 314, 315, 316

Ponadto minimalna i maksymalna warto$¢ sprzeze-
nia (parametry 414 i 415) musza by¢ ustawione zgod-
nie z warto$ciami w jednostkach procesu, odpowia-
dajacymi minimalnej i maksymalnej warto$ci na zaci-
sku.

Wyboru jednostek procesu dokonuje sie poprzez
parametr 416.

Warto$¢ zadana

W parametrach 204 i 205 mozna ustawi¢ minimalng i
maksymalng warto$¢ zadana, co ogranicza sume wszyst-
kich warto$ci zadanych. Zakres warto$ci zadanej nie
moze przekraczaé zakresu sprzezenia zwrotnego.

Jesli wymagane jest kilka réznych nastaw wartosci zada-
nej, najprosciej zaprogramowac je bezposrednio w para-
metrach 215 do 218. Wyboru pomiedzy zaprogramowa-
nymi warto$ciami zadanymi dokonuje sie przez potacze-
nie zacisku 16, 17, 29, 32 i/lub 33 z zaciskiem 12. Przypo-
rzadkowanie poszczegolnych zaciskow dokonywane jest
poprzez parametry 300, 301, 305, 306 i/lub 307. Do
wybierania zaprogramowanych wartoéci zadanych nale-
zy uzywaé ponizszej tabeli.

Zapr. wart. msb Zapr.wart.Isb
Zapr. wart. zadana 1 (par.215) 0 0
Zapr. wart. zadana 2 (par.216) 0 1
Zapr. wart. zadana 3 (par.217) 1 0
Zapr. wart. zadana 4 (par.218) 1 1

Jedli wymagana jest zewnetrzna warto$¢ zadana,
moze to by¢ zaréwno sygnat analogowy, jak impulso-
wy. Jesli jako sprzezenie zwrotne uzywany jest sy-
gnat pradowy, jako analogowa warto$¢ zadana moze
by¢ uzyty jedynie sygnat napieciowy. Ponizsza tabela
okresla, ktorych zaciskow nalezy uzyc i ktore parame-
try zaprogramowac.

Typ wart. zad. Zacisk Param.
Impulsowa 17 or 29 301 lub 305
Napieciowa 53 or 54 308, 309, 310 lub
311, 312, 313
Pradowa 60 314, 315, 316

Mozna zaprogramowac¢ wartoéci zadane wzgledne.
Warto$¢ zadana wzgledna jest procentowg wartoscig
(Y) sumy zewnetrznych wartosci zadanych (X). Ta
procentowa warto$¢ jest dodawana do sumy ze-
wnetrznych wartoéci zadanych, co daje aktywng
wartos¢ zadana (X+XY). Patrz rysunki na stronach 62
i 63.

Jesli majg by¢ uzywane wzgledne wartoéci zadane,
parametr 214 musi mie¢ wartos¢ Relative [1]. Czyni
to programowane wartos$ci zadane wzglednymi. Po-
nadto na zaciskach 54 i/lub 60 mozna zaprogramo-
wacé Relative reference [4]. jesli zaprogramowano
wzgledna zewnetrzng wartos¢ zadana, sygnat na
wejsciu bedzie procentowg wartoscig petnego zakre-
sy dla danego wejscia. Wartosci zadane wzgledne sa
dodawane ze znakiem.

Uwaga!
": Nieuzywane zaciski powinny by¢ zaprogra-
mowane jako No function [0] (Bez funkciji).

Regulacja odwrotna

Normalna regulacja oznacza, ze szybko$¢ obrotowa
silnika wzrasta wéwczas, gdy maleje sygnat sprzeze-
nia zwrotnego. Jesli zachodzi potrzeba zastosowania
regulacji odwrotnej, gdzie szybkos$¢ jest redukowana
przy matym sygnale sprzezenia zwrotnego, parametr
437 musi mie¢ warto$¢ Inverse.

Anti Windup

Regulator procesu dostarczany jest z zatgczong
funkcja ,anti windup”. Funkcja ta zapewnia, ze po
osiggnieciu wartosci granicznej czestotliwosci lub
momentu ukfad catkujgcy zostanie ustawiony ze
wzmochieniem odpowiadajgcym chwilowej czestotli-
wosci. Pozwala to unikng¢ catkowania w warunkach
btedu, ktéry nie moze by¢ w zaden sposéb skompen-
sowany za pomocg zmiany szybkos$ci. Funkcja ta
moze by¢ wytaczona poprzez parametr 438.

Warunki uruchomienia

W niektérych aplikacjach optymalne zaprogramowa-
nie regulatora procesu oznacza, ze dla osiggniecia
pozadanej warto$ci zmiennej procesowej potrzebuje
on dtugiego czasu. W takich zastosowaniach moze
by¢ korzystne ustalenie czestotliwosci silnika, do
jakiej powinna doprowadzi¢ przetwornica czestotli-
wosci, zanim regulator procesu zostanie uruchomio-
ny. Uzyskuje sie to poprzez ustawienie wartosci Pro-
cess PID start frequency (czestotliwos¢ startowa re-
gulatora PID procesu) w parametrze 439.
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Regulator PID procesu (cd.)

Ograniczenie wzmocnienia uktadu rézniczkujacego

Jesli w danej aplikacji sygnat wartoéci zadanej lub
sprzezenia zwrotnego jest szybkozmienny - co ozna-
cza ze biad zmienia sie bardzo szybko - uktad réz-
niczkujacy moze szybko sta¢ sie zbyt dominujacy.
Dzieje sie tak poniewaz reaguje on na zmiany btedu.
Im szybciej btad sie zmienia, tym wieksze jest wzmoc-
nienie uktadu rézniczkujacego. Dlatego tez wzmoc-
nienie uktadu rézniczkujacego moze by¢ zmniejszo-
ne aby umozliwi¢ ustalenie rozsadnego czasu réz-
niczkowania dla wolnych zmian i odpowiednio szyb-
kiego wzmocnienia dla zmian szybkich. Dokonuje sie
tego poprzez parametr 443, Process PID Differentia-
tor gain limit (ograniczenie wzmocnienia ukfadu réz-
niczkujgcego regulatora PID procesu)

Filtr dolnoprzepustowy

Jedli w sygnatach pradowych/napieciowych sprze-
zenia zwrotnego wystepujg oscylacje, moga one by¢
ttumione za pomoca filtra dolnoprzepustowego. Na-
lezy ustawi¢ odpowiednig statg czasowa dla filtra. Ta
stata czasowa okresla graniczng warto$¢é czestotliwo-
$ci tetnien pojawiajgcych sie w sygnale sprzezenia.
Jesli stata czasowa ma wartos¢ 0,1 s odpowiada
czestotliwosci granicznej 10 RAD/s, co odpowiada
(10/2 x IT) = 1,6 Hz. Oznacza to, ze wszelkie prady/
napiecia zmieniajgce sie czesciej niz 1,6 razy na
sekunde beda usuwane przez filtr. Innymi stowy,
regulacja bedzie dokonywana tylko na podstawie
sygnatu sprzezenia, ktéry zmienia sie z czestotliwo-
$cig mniejsza niz 1,6 Hz. Odpowiednig stata czasowa
nalezy zaprogramowaé w parametrze 444, Process
PID Lowpass filter (filtr dolnoprzepustowy regulatora
PID procesu).

Optymalizacja regulatora procesu

Zostaty zaprogramowane wszystkie podstawowe
nastawy, pozostato juz tylko zoptymalizowa¢ wzmoc-
nienie proporcjonalne, czas catkowania i czas roz-
niczkowania (parametry 440, 441, 442). W wiekszo$ci
proceséw mozna tego dokona¢ w sposdb opisany
ponizej:

1. Uruchomi¢ silnik

2. Ustawi¢ parametr 440 (wzmocnienie proporcjo-
nalne) na 0,3 i zwieksza¢ go, az sygnat sprzezenia
zwrotnego ponownie zacznie w sposdb ciagty sie
zmienia¢. Nastepnie zmniejszy¢ wartos¢ az sy-
gnat sprzezenia ustabilizuje sie. Teraz nalezy
zmniejszy¢ wzmocnienie o 40-60%.

3. Ustawi¢ parametr 441 (czas catkowania) na20 s i
zmniejsza¢ wartos¢, az sygnat sprzezenia zwrot-
nego ponownie zacznie w sposoéb ciagty sie zmie-
nia¢. Zwiekszy¢ czas catkowania az sygnat sprze-
zenia ustabilizuje sie, a nastepnie zwiekszy¢ go
jeszcze o 15-50%.

4. Parametru 442 nalezy uzywac tylko dla systeméw
szybkozmiennych (czas rdzniczkowania). Typo-
wa warto$¢ to czterokrotno$¢ czasu catkowania.
Uktad rézniczkujacy powinien by¢ uzywany tylko
wtedy, gdy w petni zoptymalizowano wzmocnie-
nie proporcjonalne i czas catkowania.

' Uwaga!
”: Jedli to konieczne, mozna kilkakrotnie wta-
e czy¢ i wytaczy¢ urzadzenie w celu wywotania
zmian w sygnale sprzezenia zwrotnego.

Patrz réwniez przyktady potagczen podane w Zalece-
niach Projektowych.
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Regulator PID szybkosci
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B Regulator PID predkosci

Sprzezenie zwrotne
Ponizsza tabela umozliwia zdecydowanie, ktérego zaci-

sku nalezy uzy€ i jakie parametry zaprogramowac.

Typ sprzezenia Zacisk Parametry
Impulsowe 32 306
Impulsowe 33 307
Sprzezenie zwrotne impuls/obrét 329
Napieciowe 53 308, 309, 310
Pradowe 60 314, 315, 316

Ponadto minimalna i maksymalna wartos¢ sprzeze-
nia (parametry 414 i 415) musi by¢ ustawiona zgod-
nie z warto$ciami w jednostkach procesu, odpowia-
dajgcymi minimalnej i maksymalnej wartosci i jed-
nostkom sprzezenia zwrotnego.

Minimalne sprzezenie zwrotne nie moze mie¢ usta-
wionej warto$ci ponizej 0. Wyboru jednostek procesu
dokonuje sie poprzez parametr 416.

Warto$¢ zadana

W parametrach 204 i 205 mozna ustawi¢ minimalng i
maksymalng wartos¢ zadana, co ogranicza sume wszyst-
kich wartosci zadanych. Zakres warto$ci zadanej nie
moze przekraczaé zakresu sprzezenia zwrotnego.

Jesli wymagane jest kilka r6znych nastaw warto$ci zada-
nej, najprosciej zaprogramowac je bezposrednio w para-
metrach 215 do 218. Wyboru pomiedzy zaprogramowa-
nymi warto$ciami zadanymi dokonuije sie przez potacze-
nie zacisku 16, 17, 29, 32 i/lub 33 z zaciskiem 12. Przypo-
rzadkowanie poszczegolnych zaciskow dokonywane jest
poprzez parametry 300, 301, 305, 306 i/lub 307. Do
wybierania zaprogramowanych wrto$ci zadanych nalezy
uzywac ponizszej tabeli.

Zapr. wart. msb Zapr.wart.Isb
Zapr. wart. zadana 1 (par.215) 0 0
Zapr. wart. zadana 2 (par.216) 0
Zapr. wart. zadana 3 (par.217) 1
Zapr. wart. zadana 4 (par.218) 1

1
0
1

Jesli wymagana jest zewnetrzna warto$¢ zadana, moze to
by¢ zaréwno sygnat analogowy, jak impulsowy. Jesli jako
sprzezenie zwrotne uzywany jest sygnat pradowy, jako
analogowa warto$¢ zadana moze by¢ uzyty jedynie sy-
gnat napieciowy. Ponizsza tabela okresla, ktorych zaci-
skéw nalezy uzy¢ i ktdre parametry zaprogramowag.

Typ wart. zadanej Zacisk Parametry
Impulsowa 17 or 29 301 or 305
Napieciowa 53 or 54 308, 309, 310 or
311, 312, 313
Pradowa 60 314, 315, 316

Mozna zaprogramowa¢ wartosci zadane wzgledne. War-
tos¢ zadana wzgledna jest procentowg wartoscia (Y)
sumy zewnetrznych wartosci zadanych (X). Ta procento-
wa warto$¢ jest dodawana do sumy zewnetrznych warto-
éci zadanych, co daje aktywng warto$¢ zadang (X+XY).
Patrz rysunki na stronach 62 i 63.

Jesli majg by¢ uzywane wzgledne wartoéci zadane, para-
metr 214 musi mie¢ wartos¢ Relative [1]. Czyni to progra-
mowane warto$ci zadane wzglednymi. Ponadto na zaci-
skach 54 i/lub 60 mozna zaprogramowac Relative referen-
ce [4]. jesli zaprogramowano wzgledng zewnetrzng war-
tos¢ zadang, sygnat na wejsciu bedzie procentowa warto-
$cig petnego zakresy dla danego wejscia. Warto$ci zada-
ne wzgledne sa dodawane ze znakiem.

| Uwaga!

2 o o . .

"a Nieuzywane zaciski powinny by¢ zaprogra-
mowane jako No function [0] (Bez funkciji).

Ograniczenie wzmocnienia uktadu rézniczkujacego
Jesli w danej aplikacji sygnat wartosci zadanej lub sprze-
zenia zwrotnego jest szybkozmienny - co oznacza ze btad
zmienia sie bardzo szybko - uktad rézniczkujacy moze
szybko stac¢ sie zbyt dominujacy. Dzieje sie tak poniewaz
reaguje on na zmiany btedu. Im szybciej btad sie zmienia,
tym wieksze jest wzmocnienie uktadu rozniczkujacego.
Dlatego tez wzmocnienie uktadu rézniczkujacego moze
by¢ zmniejszone aby umozliwi¢ ustalenie rozsgdnego
czasu rézniczkowania dla wolnych zmian i odpowiednio
szybkiego wzmocnienia dla zmian szybkich. Dokonuije sie
tego poprzez parametr 420, Speed PID Differentiator gain
limit (ograniczenie wzmocnienia uktadu rézniczkujgcego
regulatora PID predkosci)

Filtr dolnoprzepustowy

Jesdli w sygnatach pradowych/napieciowych sprze-
zenia zwrotnego wystepuja oscylacje, moga one byé
ttumione za pomocg filtra dolnoprzepustowego. Na-
lezy ustawi¢ odpowiednig stata czasowa dla filtra. Ta
stata czasowa okresla graniczng warto$¢ czestotliwo-
éci tetnien pojawiajacych sie w sygnale sprzezenia.
Jedli stata czasowa ma warto$¢ 0,1 s odpowiada
czestotliwosci granicznej 10 RAD/s, co odpowiada
(10/2 x IT) = 1,6 Hz. Oznacza to, ze wszelkie prady/
napigcia zmieniajace sie czesciej niz 1,6 razy na
sekunde bedg usuwane przez filtr. Innymi stowy,
regulacja bedzie dokonywana tylko na podstawie
sygnatu sprzezenia, ktéry zmienia sie z czestotliwo-
$cig mniejsza niz 1,6 Hz. Odpowiednig statg czasowg
nalezy zaprogramowa¢ w parametrze 421, Speed
PID Lowpass filter (filtr dolnoprzepustowy regulatora
PID predkosci).
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B szybkie roztadowanie

Funkcja ta dotyczy przetwornic VLT typu EB. Stuzy
ona do roztadowywania kondensatoréw w obwodzie
posrednim po odcieciu zasilania. Jest to przydatna
funkcja do serwisowania przetwornic czestotliwo$ci
VLT i/lub instalaciji silnika. Silnik musi by¢ zatrzymany
przed aktywacja funkcji Szybkiego roztadowania. Jesli
silnik pracuje w trybie generatorowym, szybkie
roztadowanie nie jest mozliwe.

Funkcja szybkiego roztadowania moze by¢ aktywo-
wana poprzez parametr 408. Funkcja uruchamia sie
w momencie spadku napiecia w obwodzie posred-
nim ponizej okreslonego poziomu, jezeli jednocze-
$nie nie pracuje prostownik.

Dla uzyskania mozliwosci szybkiego roztadowania prze-
twornica VLT musi mie¢ doprowadzone do zaciskéw 35 i
36 napiecie zewnetrzne 24 V dc, oraz zainstalowany

Parametr 408 = [1]

Szybkie roztadowanie
aktywowane

Sprawdz zewnetrzne na-

odpowiedni hamulec na zaciskach 8182, patrz strona 43.

Szersze informacje dotyczace doboru wielkosci rezy-
stora mozna znalez¢ w instrukcji dotyczacej hamulca
MI.50.DX.XX.

Uwaga!
": Szybkie roztadowanie jest mozliwe tylko wte-
e dy, gdy przetwornica czestotliwosci VLT po-
siada zewnetrzne zasilanie 24 V dc oraz ze-
wnetrzny rezystor hamujaco/roztadowujgcy
jest podtaczony.

Przed przystapieniem do czynno$ci serwi-
sowych nalezy sie upewnié¢, czy napiecie
na obwodzie posrednim spadto ponizej 60
V dc. Dokonaé tego mozna poprzez pomiar
na zaciskach 88 i 89 (podziat obcigzenia).

' Uwaga!
”: Rozpraszanie mocy podczas szybkiego roztado-
e wania nie jest objete funkcjg monitoringu mocy,
parametr 403. Przy dobieraniu rezystoréw fakt ten
powinien by¢ wzigty pod uwage.

TRIP (RESET)

piecie zasilajace 24 V dc

Jest zewnetrzne napie-
cie zasilajace 24 V dc

Uruchom Szybkie roz-

Brak zasilania ze-
wnetrznego 24 V dc

Q.DISCHARGING FAILED

TRIP (RESET)

tadowanie

Roztadowanie

Timeout

Q.DISCHARGING FAILED

Roztadowanie zakon-
czone

POWER IS DISCHARGED
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B Zanik zasilania/szybkie roztadowanie z funkcja

mains failure inverse

Pierwsza kolumna ponizszej tabeli okresla funkcje
realizowang po zaniku zasilania, ustawiang w para-
metrze 407 Mains failure. Jesli jest ustawiona warto$¢
No function (brak funkcji), procedura nie jest przepro-
wadzana w momencie zaniku zasilania. Jesli wybra-
no Controlled down-rapm[1] przetwornica czestotli-
wosci VLT sprowadzi silnik do 0 Hz. Jesli w parame-
trze 408 ustawiono Enable (zezwolenie) [1], po za-
trzymaniu silnika zostanie przeprowadzone szybkie
roztadowanie obwodu posredniego.

Za pomoca wejscia cyfrowego mozliwe jest urucha-
mianie funkcji reakcji na zanik zasilania i/lub szybkie-
go roztadowania. Dokonuje sie tego poprzez wybor
Mains failure inverse na jednym z zaciskéw steruja-
cych (16, 17, 29, 32, 33). Mains failure inverse jest
aktywne przy wystapieniu logicznego ‘0.

Uwaga!

' Przetwornica czestotliwosci VLT moze zostac
": catkowicie zniszczona w przypadku wielokrot-
e nego wywotania funkcji Szybkiego rozladowa-

nia za pomoca wejscia cyfrowego, gdy jedno-
cze$nie napiecie zasilajace jest zataczone.

Zanik zasilania Szybkie roztadowanie Mains failure inverse Funkcja
par. 407 par. 408 Wejscie cyfrowe
Brak funkciji [0] Zabronione [0] Logiczne ‘0’ 1
Brak funkciji [0] Zabronione [0] Logiczne ‘1’ 2
Brak funkciji [0] Dozwolone [1] Logiczne ‘0’ 3
Brak funkciji [0] Dozwolone [1] Logiczne ‘1’ 4
[1]1-14] Zabronione [0] Logiczne ‘0’ 5
[1]1-[4] Zabronione [0] Logiczne ‘1’ 6
[1]-14] Dozwolone [1] Logiczne ‘0’ 7
[11-[4] Dozwolone [1] Logiczne ‘1’ 8
Funkcja Nr 1 Funkcja Nr 6

Zanik zasilania i szybkie roztadowanie sg nieaktywne

Funkcja Nr 2
Zanik zasilania i szybkie roztadowanie sg nieaktywne

Funkcja Nr 3

Funkcja Mains failure jest uruchamiana przy spadku
napiecia w obwodzie posrednim do pewnego pozio-
mu. Odpowiednia funkcja w przypadku zaniku zasila-
nia ustawiana jest w parametrze 407.

Funkcja Nr 7

Wejscie cyfrowe uruchamia funkcje szybkiego rozta-
dowania, niezaleznie od poziomu napiecia w obwo-
dzie posrednim oraz niezaleznie od tego, czy silnik
obraca sie.

Funkcja Nr 4

Szybkie roztadowanie uruchamiane jest przy spadku
napiecia w obwodzie posrednim do pewnego pozio-
mu i wytgczeniu sie inwertera. Patrz opis procedury
na poprzedniej stronie.

Funkcja Nr 5

Wejscie cyfrowe uruchamia funkcje Mains failure,
niezaleznie od tego czy urzadzenie otrzymuje napie-
cie zasilajgce. Patrz rézne funkcje parametru 407.

Wejscie cyfrowe uruchamia zaréwno funkcje Mains
failure, jak i szybkie roztadowanie niezaleznie od
poziomu napiecia w obwodzie pos$rednim oraz nieza-
leznie od tego, czy silnik sie obraca. Najpierw urucha-
miana jest funcja Mains failure a nastepnie szybkie
roztadowanie.

Funkcja Nr 8

Szybkie roztadowanie i Mains failure sg uruchamiane
przy spadku napiecia w obwodzie posrednim do
pewnego poziomu.

Najpierw uruchamiana jest funcja Mains failure a
nastepnie szybkie roztadowanie.
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B | otny start

Funkcja ta umozliwia ,zlapanie” swobodnie obracajgce-
go sie silnika i przejecie kontroli nad jego szybkoscig przez
przetwornice czestotliwosci VLT. Funkcja ta moze by¢
wigczona lub wytaczona poprzez parametr 445.

Jesli lotny start zostat ustawiony, funkcja ta moze

zadziataé w czterech przypadkach:

1. Po wywotaniu poprzez zacisk 27 funkcji wytacze-
nia silnika z wybiegiem

2. Po zatgczeniu zasilania

3. Jesli przetwornica czestotliwo$ci VLT jest w stanie
wytgczenia i podano sygnat reset

4. Jesli przetwornica czestotliwosci VLT przestaje
napedza¢ silnik z powodu btedu, a btad ustgpi
przed jej wytaczeniem sie, wowczas przetwornica
,Ztapie” silnik i powrdci do normalnej pracy zgod-
nie z wartoscia zadana.

1. Lotny start jest aktywny

DANFOSS
175ZA122.10

—

—
%]

—_—

Zacisk m

Lotny start jest aktywny
[Hz] A

fout
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—+

—
(7]

—
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Wytaczenie
zasilania

Sekwencja szukania dla obracajacego silnika zalezy od
Rotation, frequency/direction (obroty, czestotliwos¢/kieru-
nek) (parametr 200). Jesli wybrano tylko clockwise (w
prawo), przetwornica czestotliwosci VLT rozpocznie prze-
szukiwanie od czestotliwosci maksymalnej Maximum fre-
quency (parametr 202) do czestotliwosci 0 Hz. Jesli prze-
twornica VLT podczas przeszukiwania nie znajdzie swo-
bodnie obracajgcego sie silnika, rozpocznie hamowanie
statopradowe prébujac sprowadzi¢ predkos¢ obrotowa
silnika do 0 obr/min. Wymaga to aktywacji hamulca DC
poprzezparametry 125i126. JesliwybranoBothdirections
(oba kierunki), wbéwczas przetwornica VLT najpierw prébu-
je ustali¢ kierunek obrotéw silnika, a nastepnie czestotli-
wosc. Jedli silnik nie zostanie znaleziony system przyjmu-
je, ze silnik sie zatrzymat lub obraca sie z mata predkoscia
i wéwczas przetwornica uruchomi silnik w normalny spo-
s6b po poszukiwaniu.

3 Przetwornica czestotliwoéci VLT wytacza sie
i lotny start jest aktywny

[Hz] A

foutq

DANFOSS
175ZA123.10

Reset |_|

Przetwornica czestotliwosci VLT chwilowo
zwalnia silnik. Lotny start jest aktywowany
4. i ponownie ,tapie” silnik.

[Hz] & /
\v4

fout
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H Regulacja przy normalnym/wysokim momencie

przeciazenia, otwarta petla
Funkcja ta umozliwia przetwornicy VLT utrzymywanie
statego 100% momentu przy silniku o mocy o jeden
stopien wiekszej w typoszeregu.
Poprzez parametr 101 dokonuje sie wyboru pomiedzy
charakterystykg normalnego i wysokiego momentu
przecigzenia.

W tym miejscu dokonuje sie rowniez wyboru pomiedzy
normalna/wysokg charakterystyka momentu statego
(CT) i momentu zmiennego z kwadratem predkosci
(V).

Jesli wybrano high torque characteristics (charaktery-
styka wysokiego momentu) silnik znamionowy wraz z
przetwornica VLT uzyskuje do 160% momentu przez
1 min. zaréwno przy CT, jak i VT. Jesli wybrano
normal torque characteristics (charakterystyka nor-
malnego momentu) silnik 0 mocy wiekszej pozwala
uzyska¢ 110% moment przez 1 min. zaréwno przy
CT, jak i VT. Funkcja ta jest uzywana gtéwnie dla
pomp i wentylatoréw, poniewaz aplikacje te nie wy-
magaja momentoéw przecigzenia.

Zaletg wyboru charakterystyki normalnego momentu
dla silnikow o wiekszej mocy jest to, ze przetwornica
czestotliwosci VLT bedzie mogta w sposéb ciagty
wytwarzaé¢ 100% moment, bez obnizania parame-
trow z powodu wiekszego silnika.

' Uwaga!
": Ta funkcja nie moze by¢ wybrana dla VLT
e 5001-5006, 200-240V i VLT 5001-5011, 380-
500V

Wewnetrzny regulator ograniczenia pradu

VLT 5000 posiada wewnetrzny regulator ogranicze-
nia pradu, ktéry jest uruchamiany gdy prad silnika
przekracza ograniczenia momentu ustawione w pa-
rametrach 221 i 222,

Jedli zadziata ograniczenie prgdu w czasie pracy
silnikowej lub generatorowej, przetwornica VLT stara
sie jak najszybciej zej$¢ ponizej wartosci granicznej
momentu bez utraty kontroli nad silnikiem.

Gdy ogranicznik pradu jest aktywny, przetwornica
czestotliwosci moze byé zatrzymana tylko poprzez
zacisk 27 jesli jest ustawiony Coasting stop inverse
[0] lub Reset and coasting stop inverse [1]. Sygnat na
zaciskach 16-33 jest nieaktywny dop&ki przetwornica
nie wyjdzie ze stanu ograniczenia pragdowego.
Nalezy zwréci¢ uwage, ze wéwczas silnik nie moze
by¢ zatrzymany funkcjg ramp-down, dlatego wejscie
27 musi by¢ zaprogramowane na Coasting stop,

inverse [0] (Stop z wybiegiem, odwrdcony) lub Reset
and coasting stop, inverse [1] (Reset i stop z
wybiegiem, odwrécony)
Programowanie ograniczenia momentu i
zatrzymania
W aplikacjach z zewnetrznym hamulcem elektro-
mechanicznym, takich jak aplikacje dzwigowe jest
mozliwe zatrzymanie przetwornicy czestotliwosci VLT
za pomocg standardowej komendy stop i aktywowanie
w tym samym czasie zewnetrznego hamulca elektro-
mechanicznego.
Przyktad podany ponizej ilustruje programowanie
parametrow i schemat potaczen przetwornicy
czestotliwosci VLT.
Zewnetrzny hamulec moze by¢ podtgczony do wyjscia
przekaznikowego 01 (par. 323) lub 04 (par. 326),
zobacz Sterowanie hamulcem mechanicznym na str.
66.
Wejscie 27 (par. 304) zaprogramuj na Coasting stop,
inverse [0] (Stop z wybiegiem, odwrdcony) lub Reset
and coasting, inverse [1] (Reset i stop z wybiegiem,
odwrocony) oraz wyjscie 42 (par. 319) na Torque limit
and stop [27] (Ograniczenie momentu i zatrzymanie).

Opis:

Jesli jest aktywna komenda stopu na wejsciu 18 i
przetwornica czestotliwosci VLT nie osiggneta limitu
momentu, silnik zatrzyma sie po czasie ramp-down.
Jesli przetwornica czestotliwosci VLT pracuje w
zakresie limitu momentu i aktywujemy komende stop
nawejsciu 18, wyjscie 42 (zaprogramowane na Torque
limit and stop [27]) zostanie uaktywnione. Sygnat na
wejsciu 27 zmieni sie z logicznej "1" na logiczne "0"
i nastgpi wybieg silnika.

[a[e[5]]s]

o

[a]3]

PAR. 302

©

PAR. 304

NN
HEHE

T

PAR. 323

DANFOSS
176FA042.11
[o]]-]

- Start/stop - wejscie 18
Parametr 302 = Start [1]
— Quick stop - wejscie 27
Parametr 304 = Coasting stop, inverse [0]
- Wyjscie 42
Parametr 319 = Torque limit and stop [27]
- Wyjscie przekaznika 01
Parametr 323 = Mechanical brake control [32]
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Wartosci:

#* angielski (ENGLISH) [0]
niemiecki (DEUTSCH) [1]
francuski (FRANCAIS) [2]
dunski (DANSK) [3]
hiszpanski (ESPANOL) [4]
wioski (ITALIANO) [5]

Przy dostawie nastawa fabryczna moze sie zmieniac.

Funkcja:
Wybor jezyka komunikatéw na wyswietlaczu.

Opis opcji wyboru:
Mozna wybra¢ angielski [0], niemiecki [1], francuski
[2], dunski [3], hiszpanski [4], wioski [5].

Wartosci:
#* Sterowanie zdalne (REMOTE) [0]

Sterowanie lokalne (LOCAL) [1]

Funkcja:
Wybor jednej z dwdch metod sterowania przetwor-
nicag czestotliwosci VLT: Sterowanie zdalne [0] i Stero-
wanie lokalne [1]

Opis opcji wyboru:
Jesli wybrane jest Sterowanie zdalne [0], przetworni-
ca czestotliwosci VLT moze by¢ sterowana przez:
1. Wyjscia sterujace lub port komunikacji szeregowej
2. Klawisz [START]. Klawisz ten nie moze zmienié
rozkazu Stop (réwniez zakazu startu) wprowadzo-
nego przez wejscia cyfrowe lub port komunikacji
szeregowej.
Klawisze [STOP], [JOG] i [RESET], jezeli sa one
aktywne (patrz parametry 014, 015 i 017)

@

Jesli wybrane jest Sterowanie lokalne [1], przetworni-
ca czestotliwosci VLT moze by¢ sterowana przez:

1. Klawisz [START]. Klawisz ten nie moze zmieni¢
rozkazu Stop, wprowadzonego przez wejscia cy-
frowe (jesli parametr 013 ma wartos¢ [2] lub [4]).
Klawisze [STOP], [JOG] i [RESET], jezeli sg one
aktywne (patrz parametry 014, 015 017).

o

w

. Klawisz [FWD/REV], jesli jest uaktywniony po-

przez parametr 016 oraz jesli parametr 013 ma

wartos¢ [1] lub [3].

Poprzez parametr 003 lokalna warto$¢ zadana

moze by¢ sterowana za pomoca klawiszy ,Strza-

tka w gore” i ,Strzatka w dot”.

. Zewnetrzne polecenie sterujace wprowadzone po-
przez zacisk 16, 17, 19, 27, 29, 32 lub 33. Jest to
mozliwe jesli parametr 013 ma warto$¢ [2] lub [4].

»

6]

Patrz réwniez opis na stronie 69.

003 Lokalna warto$¢ zadana
(LOCAL REFERENCE)

Wartosci:
Par. 013 ma wartos¢ [1] lub [2]:
0 - fuax # 000.000

Par. 013 ma wartos$¢ [3] lub [4], a par. 203 = [0]:
Refyn - Refuax * 000.000

Par. 013 ma warto$¢ [3] lub [4], a par. 203 = [1]:
-Refuax - Refuax % 000.000

Funkcja:

Parametr ten pozwala na reczne ustawienie pozada-
nej wartosci zadanej (szybkosci lub warto$ci zadanej
dla wybranej konfiguracji, w zalezno$ci od warto$ci
parametru 013).

Urzadzenie pracuje w konfiguracji okreslonej w para-
metrze 100 przy zatozeniu, ze ustawiono Process
regulation, closed loop [3] lub Torque regulation,
open loop [4].

Opis opcji wyboru:
Aby mozna byto uzyé tego parametru, parametr 002
musi by¢ ustawiony na Local [1].
Zaprogramowana warto$¢ jest zapamietywana na
wypadek zaniku zasilania, patrz parametr 019.
Przy tym parametrze nie ma automatycznego wyjscia
z trybu zmiany danych (Data Change Mode).
Lokalna warto$¢ zadana nie moze by¢ programowa-
na poprzez port komunikacji szeregowe;.

Ostrzezenie: Poniewaz ustawiona
warto$¢ jest pamietana po odcieciu
zasilania, silnik moze ruszy¢ bez
ostrzezenia po ponownym zatgczeniu
zasilania; jesli paramtr 019 jest zmieniony
na Auto restart, uzyj saved ref. [0].

# = nastawa fabryczna, () = tekst na wyswietlaczu, [ ] = warto$¢ uzywana w komunikaciji poprzez port szeregowy
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004 Aktywny zestaw parametrow
(ACTIVE SETUP)

Wartos$ci:
Zestaw nastaw fabrycznych

(FACTORY SETUP) [0]
# Zestaw 1 (SETUP 1) [1]
Zestaw 2 (SETUP 2) [2]
Zestaw 3 (SETUP 3) [3]
Zestaw 4 (SETUP 4) [4]
Praca wielozestawowa (MULTI SETUP) [5]

Funkcja:

Parametr ten okres$la numer zestawu parametréw
sterujgcych praca przetwornicy czestotliwosci VLT.
Kazdy z czterech zestawdw moze by¢ indywidualnie
programowany przez uzytkownika. Dodatkowo ist-
nieje staty zestaw parametréw ustawionych fabrycz-
nie, zwany Factory Setup (Zestaw Nastaw Fabrycz-
nych), ktory nie moze by¢ modyfikowany.

Opis opcji wyboru:
Factory Setup [0] zawiera dane zaprogramowane fabrycz-
nie. Moze by¢ uzywany jako zrodto danych, jesli jakis inny
zestaw musi mie¢ przywrécony pierwotny stan.
Parametry 005 i 006 pozwalajg kopiowaé z jednego
zestawu do jednego lub kilku innych zestawdw.
Zestawy 1-4 [1] - [4] stuzg do programowania indywi-
dualnych Zestawéw, ktére moga by¢ w razie potrzeby
aktywowane.
Praca wielozestawowa (Multisetup) [5] jest uzywana
jesli konieczne jest przetaczanie pomiedzy réznymi
zestawami. Do przetgczania stuza zaciski 16/17/29/
32/33, jak rowniez port komunikacji szeregowe;.

005 Edycja zestawu parametrow
(EDIT SETUP)

Wartosci:
Zestaw nastaw fabrycznych

(FACTORY SETUP) [0]
Zestaw 1 (SETUP 1) [1]
Zestaw 2 (SETUP 2) [2]
Zestaw 3 (SETUP 3) [3]
Zestaw 4 (SETUP 4) [4]
* Aktywny zestaw (ACTIVE SETUP) [5]

Funkcja:

Parametr ten okresla numer zestawu parametrow
ktérego bedzie dotyczyto programowanie (zmiana
danych) - dotyczy to zaréwno zmiany poprzez panel
sterujacy, jak i przez port komunikacji szeregowe;.
Mozna programowac¢ kazdy z czterech zestawéw
niezaleznie od zestawu wybranego jako aktywny
(parametr 004).

Opis opcji wyboru:

actory Setup [0] zawiera dane zaprogramowane fabrycz-
nie. Moze by¢ uzywany jako zrédto danych, jesli jakis inny
zestaw musi mie¢ przywrdcony pierwotny stan.
Zestawy 1-4 [1] - [4] stuzg do programowania indywidual-
nych Zestawow, ktére moga by¢ w razie potrzeby aktywo-
wane. Mogg one by¢ swobodnie programowane, nieza-
leznie od zestawu wybranego jako aktywny i tym samym
kontrolujacego prace przetwornicy cztotliwosci VLT.

’| Uwaga!

"' Jesli dokonuje sie generalnej zmiany danych
lub kopiuje sie do aktywnego zestawu na-
staw, ma to od razu wptyw na funkcjonowa-
nie przetwornicy

006 Kopiowanie zestawow parametrow
(SETUP COPY)

Wartosci:

# Brak kopiowania (NO COPY) [0]
Kopiuj do Zestawu 1 z # (COPY TO SETUP 1)  [1]
Kopiuj do Zestawu 2 z # (COPY TO SETUP 2) [2]
Kopiuj do Zestawu 3 z # (COPY TO SETUP 3) [3]
Kopiuj do Zestawu 4 z # (COPY TO SETUP 4) [4]
Kopiuj do wszystkich Zestawdw z # (COPY TOALL)  [5]

# = Zestaw ustawiony w parametrze 005

Funkcja:

Realizowane jest kopiowanie parametréw z zestawu
okreslonego w parametrze 005 do innego z Zesta-
wow lub do wszystkich pozostatych Zestawow réw-
noczesnie.

Kopiowanie jest mozliwe tylko w trybie Stop (Stop
Mode) - (silnik zatrzymany po rozkazie Stop).

Opis opcji wyboru:
Kopiowanie rozpoczyna sie po wprowadzeniu odpo-
wiedniego rozkazu kopiujgcego i potwierdzeniu jej
klawiszem [OK].
Wys$wietlacz wskazuje proces kopiowania.

# = nastawa fabryczna, () = tekst na wyswietlaczu, [ ] = warto$¢ uzywana w komunikaciji poprzez port szeregowy
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007 Kopiowanie LCP (LCP COPY)

Wartosci:
# Brak kopiowania (NO COPY) [0]
Kopiuj wszystkie parametry
(UPLOAD ALL PARAM) [1]

taduj wszystkie parametry (DOWNLOAD ALL)  [2]
taduj parametry niezalezne od mocy.
(DOWNLOAD SIZE INDEP) [3]

Funkcja:
Parametr 007 jest uzywany gdy zachodzi potrzeba
wykorzystania polecenia wbudowanej funkcji
kopiowania panelu sterujacego. Panel sterujacy moze
by¢ odtgczany. Mozna dzieki temu kopiowac wartosci
parametrow z jednej przetwornicy do drugiej.

Opis opcji wyboru:
Wybierz Upload all parameters [1] je$li wartosci
wszystkich parametréw majg by¢ przestane z prze-
twornicy do panelu sterujgcego.
Wybierz Download all parameters [2] jesli wartosci
wszystkich parametrow majg by¢ przestane z panelu
sterujgcego do przetwornicy, na ktérej panel zostat
zamontowany.
Wybierz Download power-independent par. [3] jesli
przesytane maja by¢ tylko parametry niezalezne od
mocy. Korzysta sie z tego przy przesytaniu danych do
przetwornicy o innej mocy znamionowej niz moc
przetwornicy, z ktorej parametry pochodza.
Nalezy zwréci¢ uwage, ze parametry zalezne od
mocy 102-106 muszg by¢ programowane po
kopiowaniu.

Uwaga!
”a Odczytywanie/kopiowanie jest mozliwe tylko
w trybie Stop (Stop Mode).

008 Wyswietl skalowanie czest. silnika
(FREQUENCY SCALE)

Wartosci:
0.01 - 100.00 * 1

Funkcja:

Parametr ten okresla wspotczynnik mnozenia czesto-
tliwosci silnika f,, przy prezentaciji jej na wyswietlaczu,
gdy parametry 009-012 zostaty ustawione jako Cze-
stotliwo$¢ x Skalowanie [5].

Opis opcji wyboru:
Ustaw pozadany wspdtczynnik skalowania (mnoznik).

009 Druga linia wySwietlacza

Wartosci:

[0]
Warto$é zadana [%] (REFERENCE [%]) [1]
Warto$¢ zadana [jedn.] (REFERENCE [UNIT]) [2]
Sprzezenie zwrotne [jedn.] (FEEDBACK [UNIT]) [3]
* Czestotiwosé¢ [Hz] (FREQUENCY [Hz]) [4]
Czest. x Skalowanie [-] (FREQUENCY X SCALE) [5]
Prad silnika [A] (MOTOR CURRENT [A]) 6]
Moment [%] (TORQUE [%)) [7]
Moc (KW) (POWER [kW]) (8]
Moc (KM) (POWER [hp] [US]) (9]
Energia wyjsciowa [kWh] (OUTPUT ENERGY [kWh])  [10]
Napiecie silnika [V] (MOTOR VOLTAGE [V]) [11]
Napiecie facza DC [V] (DC LINK VOLTAGE [V]) [12]

Obcigzenie termiczne, silnik [%] (MOTOR THERMAL [%)) [13]
Obcigzenie termiczne, VLT [%] (VLT THERMAL [%]) [14]
Godziny pracy [godz] (RUNNING HOURS) [15]
Wejscie cyfrowe [binamie] (DIGITAL INPUT [BIN]) [16]
Wejscie analogowe 53 [V] (ANALOG INPUT 53 [V]) [17]
Wejscie analogowe 54 [V] (ANALOG INPUT 54 [V]) [18]
Wejscie analogowe 60 [mA] (ANALOG INPUT 60 [mA]) [19]
Warto$¢ zadana impulsowa [Hz] (PULSE REF. [Hz]) [20]
Warto$¢ zadana zewnetrzna [%] (EXTERNAL REF. [%]) [21]

Stowo statusowe [Hex] (STATUS WORD [HEX]) [22]
Efekt ham./2 min. [KW] (BRAKE ENERGY/2 min) [23]
Efekt hamowania/1 s [KW] (BRAKE ENERGY/s) [24]
Temp. radiatora [°C] (HEATSINK TEMP[°C]) [25]
Stowo alarmowe [Hex] (ALARM WORD [Hex]) [26]
Stowo sterujace [Hex] (CONTROL WORD [Hex]) [27]

Stowo ostrzezenia 1 [Hex] (WARNING WORD 1 [Hex]) [28]
Rozszerzone stowo statusowe [Hex]

(EXT STATUS WORD [HEX]) [29]

Opcja karty komunikacji - ostrzezenie

(COMM OPT WARN [HEX]) [30]
Funkcja:

Parametr ten okres$la dana, ktéra ma by¢ wyswietlana
w drugiej linii wyswietlacza.

Parametry 010-012 pozwalajg na wyboér dodatko-
wych trzech danych wys$wietlanych w linii pierwsze;j.

# = nastawa fabryczna, () = tekst na wyswietlaczu, [ ] = warto$¢ uzywana w komunikaciji poprzez port szeregowy
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Opis opcji wyboru:
Wartos¢ zadana [%] odpowiada catkowitej wartosci
zadanej (suma wartosci: digital/analogue/preset/bus/
freeze ref./catch-up i slow-down).
Wartos$¢ zadana [jedn.] podaje wartos¢ statusowg
zaciskow 17/29/53/54/60 uzywajac jednostek okre-
$lonych na bazie konfiguracji w parametrze 100 (Hz,
Hz i obr/min.).
Sprzezenie zwrotne [jedn.] podaje warto$¢ statusowa
zaciskow 33/53/54/60 uzywajac jednostek i skali okreslo-
nych w parametrach 414, 415416
Czestotliwosé [Hz] podaje czestotliwose silnika, tj. cze-
stotliwo$¢ wyjéciowa przetwornicy czestotliwosci VLT
Czestotliwo$¢ x Skalowanie [-] odpowiada rzeczywistej
czestotliwosci silnika f, (bez #tumienia rezonansu) prze-
mnozonej przez wspotczynnik (mnoznik) ustawiony w
parametrze 008.
Prad silnika [A] okresla prad fazowy silnika mierzony
jako wartos¢ skuteczna.
Moment [%] podaje aktualne obcigzenie silnika w stosun-
ku do znamionowego momentu silnika
Moc [kW] podaje chwilowg moc pob. przez silnik w kW
Moc [KM] podaje chwilowa moc pob. przez silnik w KM
Energia wyjsciowa [kWh] podaje energie zuzyta przez
silnik od mom. ostatniego resetu poprzez parametr 618
Napiecie silnika [V] okresla napiecie dost. do silnika.
Napiecie facza DC [V] okre$la napiecie na obwodzie
posrednim przetwornicy czestotliwosci VLT
Obciazenie termiczne, silnik [%] okresla obliczone/przy-
blizone obcigzenie termiczne silnika. 100% oznacza war-
tos¢ graniczna, przy ktérej nastepuje wytgczenie.
Obciazenie termiczne, VLT [%] okre$la obliczone/przy-
blizone obcigzenie termiczne przetwornicy czestotliwosci
VLT. 100% oznacza warto$¢ graniczna, przy ktdrej naste-
puje wytaczenie.
Godziny pracy [godziny] podaje ilo§¢ godzin pracy
przetwornicy od ostatniego resetu za pomoca par. 619.
Wejscie cyfrowe [kod binarny] okresla stan sygnatéw na
8 zaciskach wejs¢ cyfrowych (16,17,18,19, 27,29, 32i 33)
Wejsécie 16 odpowiada bitowi pierwszemu z lewej, ‘0’
oznacza brak sygnatu, ‘1’ oznacza podiaczony sygnat.
Wejscie analogowe 53 [V] okr. wart. syg. na zacisku 53.
Wejscie analogowe 54 [V] okr. wart. syg. na zacisku 54.
Wejscie analogowe 60 [V] okr. wart. syg. na zacisku 60.
Wartos¢ zadana impulsowa [Hz] okresla mozliwg
czestotliwosé w Hz sygnatu podigczonego do zaciskéw
17 lub 29.
Zewnetrzna warto$é zadana [%] podaje sume ze-
wnetrznych wart. zad. jako procent (suma analogue/
pulse/bus).

Stowo statusowe [Hex] pokazuje stowo statusowe prze-
stane przez port komunikacji szeregowej z przetwornicy
VLT, w kodzie szesnastkowym.

Efekt hamowania/2 min [kW] okre$la efekt hamowania
przeniesiony do zewnetrznego rezystora hamujgcego.
Srednia moc jest obliczana w sposéb ciagly przez ostatnie
120 sekund.

Zakfada sie ze wartos¢ rezystora zostata wprowadzo-
na jako parametr 401.

Efekt hamowania/s [kW] okre$la efekt hamowania
przeniesiony do zewnetrznego rezystora hamujgce-
go. Traktowane jako warto$¢ chwilowa.

Zaktada sie ze wartos¢ rezystora zostata wprowadzo-
na jako parametr 401.

Temperatura radiatora [°C] okres$la aktualng tempe-
rature radiatora przetwornicy czestotliwosci VLT. Po-
ziom wytgczenia 90+£5°C, ponowne zatgczenie naste-
puje przy 60+5°C.

Stowo alarmowe [Hex] wskazuje jeden lub kilka alarmow
w kodzie hex. Dalsze informacje na stronie 160.

Stowo sterujace [Hex] wskazuje stowo sterujace dla
przetwornicy czestotliwosci VLT. Patrz rozdziat 9 Komuni-
kacja szeregowa w Zaleceniach Projektowych.

Stowo ostrzezenia 1 [Hex] wskazuje jeden lub kilka
ostrzezen w kodzie hex. Dalsze informacje na stronie 160.
Rozszerzone stowo statusowe [Hex] wskazuje jeden
lub kilka standéw statusowych w kodzie Hex. Dalsze
informacje na str. 160

Opcja karty komunikacji - ostrzezenie [Hex] daje
ostrzezenie jesli wystgpi btad na magistrali.
Ostrzezenie jest aktywne tylko jesli jest zainstalowana
karta komunikacji. Bez karty komunikacji bedzie
wyswietlana wartos¢ 0 Hex.

010 Linia wys$wietlacza 1.1
(DISPLAY LINE 1.1)

Wartosci:

Patrz parametr 009. * Warto$¢ zadana [%]

Funkcja:
Parametr ten pozwala wybra¢ wielko$¢ wyswietlang
jako pierwsza z trzech w pierwszej linii wy$wietlacza
(linia 1, pozycja 1)
Aby dokonaé¢ odczytu z wyswietlacza nalezy naci-
sna¢ przycisk [DISPLAY/STATUS], patrz réwniez stro-
na 50.

Opis opcji wyboru:
Mozna wybrac¢ jedng z 30 wielko$ci , patrz parametr
009.

# = nastawa fabryczna, () = tekst na wyswietlaczu, [ ] = warto$¢ uzywana w komunikaciji poprzez port szeregowy
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011 Linia wysSwietlacza 1.2
(DISPLAY LINE 1.2)

Wartosci:
Patrz parametr 009.  * Prad silnika [A]
Funkcja:
Parametr ten pozwala wybraé wielko$¢ wyswietlang
jako druga z trzech w pierwszej linii wy$wietlacza
(linia 1, pozycja 2)
Aby dokona¢ odczytu z wyswietlacza nalezy nacisngé
przycisk [DISPLAY/STATUS], patrz réwniez strona 50.

Opis opcji wyboru:
Mozna wybra¢ jedna z 30 wielkosci, patrz parametr 009.

012 Linia wyswietlacza 1.3
(DISPLAY LINE 1.3)

Wartosci:
Patrz parametr 009.

* Moc [kW]

Funkcja:
Parametr ten pozwala wybra¢ wielko$¢ wyswietlang
jako trzecia z trzech w pierwszej linii wy$wietlacza
(linia 1, pozycja 3)
Aby dokona¢ odczytu z wyswietlacza nalezy nacisna¢
przycisk [DISPLAY/STATUS], patrz rowniez strona 50.

Opis opcji wyboru:
Mozna wybrac¢ jedng z 30 wielkosci , patrz parametr
009.

013 Lokalne sterowanie/Konfiguracja jak
w param. 100 (LOCAL CTRL/CONFIG.)

Wartosci:
Lokalne nieaktywne (DISABLE) [0]
Sterowanie LCP i otwarta petla.
(LCP CTRL/OPEN LOOP) [1]
Sterowanie cyfrowe LCP i otwarta petla.
(LCP+DIG CTRL/OPLOOP) [2]
Sterowanie LCP/jak parametr 100.
(LCP CTRL/AS P100) [3]
# Sterowanie cyfrowe LCP/jak parametr 100.
(LCP+DIG CTRL/AS P100) [4]
Funkcja:

W tym parametrze nalezy wybraé¢ zgdanag funkcije jesli
w parametrze 002 ustawiono sterowanie lokalne.
Patrz réwniez opis parametru 100.

Opis opcji wyboru:
Jesli wybrano Lokalne nieaktywne [0] ustawianie Lo-

kalnej warto$ci zadanej poprzez parametr 003 jest
zablokowane. Mozliwa jest jedynie zmiana na Lokalne
nieaktywne [0] zjednego zinnych ustawien w parametrze
013, gdy przetwornica VLT zostata zaprogramowana na
Zdalne sterowanie [0] poprzez parametr 002.
Sterowanie LCP i otwarta petla [1] jest stosowane
wtedy, gdy ma by¢ regulowana szybko$¢ (w Hz)
poprzez parametr 003, kiedy przetwornica czestotli-
wosci VLT zostata zaprogramowana na Lokalne ste-
rowanie [1] poprzez parametr 002.

Jesli parametr 100 nie zostat ustawiony na Regulacja
szybko$ci, otwarta petla [0], nalezy przetaczy¢é na
Regulacja szybkosci, otwarta petla [0].

Sterowanie cyfrowe LCP otwarta petla [2] dziata tak samo
jak Sterowanie LCP otwarta petla [1], jedyna roznica
polega na tym, ze je$li parametr 002 ma warto$¢ Praca
lokalna [1], silnik jest kontrolowany poprzez wejscia cyfro-
we, zgodnie z listg na stronie 58.

Sterowanie LCP/jak parametr 100 [3] jest wybierane
jesli warto$¢ zadana ma by¢ ustawiana poprzez para-
metr 003.

Sterowanie cyfrowe LCP/jak parametr 100 [4] dziata
jak Sterowanie LCP/jak parametr 100 [3], jednak gdy
parametr 002 ma warto$¢ Praca lokalna [1], silnik
moze by¢ kontrolowany poprzez wejécia cyfrowe,
zgodnie z listg na stronie 58.

’| Uwaga!
"b Przejécie od Zdalnego sterowania do Stero-
wania cyfrowego LCP i otwartej petli:

Chwilowa czestotliwosé silnika i kierunek obrotow
muszg by¢ utrzymywane. Jesli kierunek obrotow nie
odpowiada sygnatowi odwracajacemu (ujemna war-
to$¢ zadana), czestotliwo$¢ fw silnika zostanie usta-
wiona na 0 Hz.

PrzejScie od Sterowania cyfrowego LCP i otwartej
petli do Zdalnego sterowania.

Wybrana konfiguracja (parametr 100) bedzie aktyw-
na. Przej$cia nastepuja bez zadnych zaburzen ruchu.
PrzejScie od Zdalnego sterowania do _Sterowania
LCP/jak parametr 100 lub Sterowania cyfrowego
LCP/jak parametr 100

Utrzymana bedzie aktualna warto$¢ zadana. Jesli
sygnat warto$ci zadanej jest ujemny, lokalna warto$¢
zadana bedzie ustawiona na 0.

Przej$cie od Sterowania LCP/jak parametr 100 lub
Sterowania cyfrowego LCP/jak parametr 100 do Zdal-
nego sterowania

Warto$¢ zadana zostanie zastgpiona przez aktywny
sygnat warto$ci zadanej ze sterowania zdalnego.

# = nastawa fabryczna, () = tekst na wyswietlaczu, [ ] = warto$¢ uzywana w komunikaciji poprzez port szeregowy

80 MG.51.A1.49 - VLT jest zastrzezonym znakiem handlowym firmy Danfoss



Deacfitt

VLT® Seria 5000

014 Lokalny stop (LOCAL STOP)

Warto$ci:
Zabronione (DISABLE) [0]
# Dozwolone (ENABLE) [1]
Funkcja:

Ten parametr wigcza/wytacza funkcje lokalnego sto-
pu wywotywang z panela sterujgcego.
Klawisz ten jest uzywany kiedy parametr 002 zostat

ustawiony na Zdalne sterowanie [0] lub Lokalne [1].

Opis opcji wyboru:
Jesdli parametr ma warto$¢ Zabronione [0], klawisz
[STOP] nie jest aktywny.

' Uwaga!
”: Jesli parametr ma warto$¢ Dozwolone, kla-
e wisz [STOP] ma wyzszy priorytet niz wszyst-
kie rozkazy Start.

015 Lokalny jog (LOCAL JOGGING)

Wartosci:
# Zabronione (DISABLE) [0]
Dozwolone (ENABLE) [1]

Funkcja:

Ten parametr wtacza/wytacza funkcje jog wywoty-
wang z panela sterujacego.

Klawisz ten jest uzywany kiedy parametr 002 zostat
ustawiony na Zdalne sterowanie [0] lub Lokalne [1].

Opis opcji wyboru:
Jesli parametr ma warto$¢ Zabronione [0], klawisz
[JOG] nie jest aktywny.

016 Lokalna zmiana kierunku obrotéw
(LOCAL REVERSING)

Wartosci:
# Zabronione (DISABLE) [0]
Dozwolone (ENABLE) [1]

Funkcja:

Ten parametr wtgcza/wytacza funkcje zmiany kierun-
ku wywotywang z panela sterujacego.

Klawisz ten moze byé uzywany tylko jesli parametr
002 zostat ustawiony na Lokalne sterowanie [1] i
parametr 013 na Sterowanie LCP z otwartg petlg [1]
lub Sterowanie LCP/jak parametr 100 [3].

Opis opcji wyboru:
Jesli parametr ma warto$¢ Zabronione [0], klawisz
[FWD/REV] nie jest aktywny.
Patrz parametr 200.

017 Lokalny reset (LOCAL RESET)

Wartosci:
Zabronione (DISABLE) [0]
# Dozwolone (ENABLE) [1]
Funkcja:

Ten parametr wigcza/wytacza funkcje reset wywoty-
wang z panela sterujgcego.

Klawisz ten moze by¢ uzywany jesli parametr 002
zostat ustawiony na Zdalne sterowanie [0] lub Lokal-
ne sterowanie [1].

Opis opcji wyboru:
Jesli parametr ma warto$¢ Zabronione [0], klawisz
[RESET] nie jest aktywny.

Uwaga!
Wartos¢ Zabronione [0] nalezy ustawiac tyl-

”a ko wtedy, gdy podtaczony zostat zewnetrzny
sygnat reset poprzez wejscia cyfrowe.

018 Blokada zmiany danych
(DATA CHANGE LOCK)

Wartosci:
% Brak blokady (NOT LOCKED) [0]
Blokada (LOCKED) [1]

Funkcja:

Poprzez ten parametr oprogramowanie moze ,zamkna¢”
sterowanie co oznacza, ze zmiany danych nie moga by¢
dokonywane przez LCP (jednak jest to nadal mozliwe
poprzez port komunikacji szeregowej).

Opis opcji wyboru:
Jesli parametr ma warto$é Blokada [1], nie mozna
zmienia¢ danych.

# = nastawa fabryczna, () = tekst na wyswietlaczu, [ ] = warto$¢ uzywana w komunikaciji poprzez port szeregowy
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Warto$ci:
Automatyczny restart, uzyj zapisanej wartosci
zadanej (AUTO RESTART) [0]
# Wymuszony stop, uzyj zapisanej wartosci
zadanej (LOCAL=STOP) [1]
Wymuszony stop, ustaw wartosé zadang na 0
(LOCAL=STOP, REF=0) [2]

Funkcja:

Ustawienie pozadanego trybu pracy po ponownym
zatgczeniu zasilania.

Ta funkcja moze by¢ aktywna tylko przy ustawieniu
parametru 002 na Sterowanie lokalne [1].

Opis opcji wyboru:
Automatyczny restart, uzyj zapisanej warto$ci zadanej
[0] jest uzywany, jesli przetwornica czestotliwosci
VLT ma wystartowa¢ z tg sama lokalna wartoscig
zadang (ustawiong w parametrze 003) i przy tych
samych warunkach start/stop (poprzez klawisze
[START/STOP]), jakie miat przed wytgczeniem.
Wymuszony stop, uzyj zapisanej wartosci zadanej [1]
jest uzywany, jesli po przywréceniu zasilania urza-
dzenie ma pozosta¢ w stanie stop az do momentu
naci$niecia klawisza [START]. Po rozkazie startu
wazna jest ta sama lokalna warto$¢ zadana (parametr
003).
Wymuszony stop, ustaw warto$¢ zadang na 0 [2] jest
wybierana, jesli urzadzenie po przywroceniu zasila-
nia ma pozostaé w stanie stop. Lokalna wartos¢
zadana (parametr 003) jest zerowana.

| Uwaga!
": Przy pracy ze zdalnym sterowaniem (parametr
e 002), warunki startu/stopu przy zatgczeniu za-
silania bedg zaleze¢ od zewnetrznych sygnatéw ste-
rujgcych. Jesli w parametrze 302 ustawiono Start
impulsowy [2], po zatgczeniu zasilania silnik pozosta-
nie zatrzymany.

Wartosci:
# Regulacja predkosci, otwarta petla
(SPEED OPEN LOOP) [0]
Regulacja predkosci, zamknieta petla
(SPEED CLOSED LOOP) [1]
Regulacja procesu, zamknieta petla
(PROCESS CLOSED LOOP) [3]

Regulacja momentu, otwarta petla

(TORQUE OPEN LOOP) [4]

Regulacja momentu, sprzezenie predkosciowe

(TORQUE CONTROL SPEED) [5]
Funkcja:

Parametr ten jest uzywany do wyboru konfiguraciji, do
jakiej przetwornica czestotliwosci VLT ma by¢ za-
adaptowana. Czyni to adaptacje do danej aplikacji
prosta, poniewaz parametry nie uzywane w danej
konfiguracji sa ukrywane (nie sg aktywne). Przy
przechodzeniu pomiedzy réznymi konfiguracjami
zapewnione jest ptynne przejscie czestotliwosci.

Opis opcji wyboru:
Regulacja predkosci, otwarta petla [0] zapewnia nor-
malna regulacje predkosci (bez sygnatu sprzezenia
zwrotnego), ale z kompensacjg poslizgu, zapewniajac
prawie statg predkos¢ przy zmiennych obcigzeniach.
Kompensacje sg aktywne, ale moga by¢ wylaczone w
razie potrzeby poprzez parametry grupy 100.
Regulacjapredkosci, zamknietapetla [1] zapewnia, oprécz
podwyzszonej doktadnosci predkosci, petny moment
trzymania przy 0 obr/min. Musi by¢ doprowadzony sygnat
sprzezenia zwrotnego, musi by¢ réwniez zaprogramowa-
ny regulator PID. (Patrz rowniez przykfady potaczen w
Zaleceniach Projektowych).
Jesli wybrano Regulacja procesu, zamknieta petla [3],
uruchamiany jest wewnetrzny regulator procesu, umozli-
wiajgcy doktadng regulacje procesu z uwzglednieniem
danego sygnatu procesowego. Sygnat procesowy moze
by¢ ustawiony w aktualnych jednostkach procesu Iub
jako warto$¢ procentowa. Z procesu musi by¢ doprowa-
dzony sygnat sprzezenia zwrotnego, musi by¢ réwniez
ustawiony punkt pracy procesu. (Patrz réwniez przyktady
potaczen w Zaleceniach Projektowych).
Jesli wybrano Regulacja momentu, otwarta petla [4] regu-
lowana jest predkos¢ i moment jest utrzymywany na
statym poziomie. Jest to osiggane bez sprzezenia zwrot-
nego, poniewaz VLT 5000 precyzyjnie oblicza moment na
bazie pomiaru pradu (Patrz réwniez przyktady potaczen w
Zaleceniach Projektowych).
Jesli wybrano Regulacja momentu, sprzezenie pred-
kosciowe [5], do zaciskéw cyfrowych 32/33 musi byé
doprowadzony sygnat predkos$ciowego sprzezenia
zwrotnego pochodzgcy z enkodera.
Parametr 205 Maximum reference (Maksymalna
warto$¢ zadana) i parametr 415 Maximum feedback
(Maksymalne sprzezenie zwrotne) musza byé
dostosowane do aplikacji jesli wybierzemy warto$¢
(1], [3], [4] lub [5].

# = nastawa fabryczna, () = tekst na wyswietlaczu, [ ] = warto$¢ uzywana w komunikaciji poprzez port szeregowy

82 MG.51.A1.49 - VLT jest zastrzezonym znakiem handlowym firmy Danfoss



Deacfilt

VLT® Seria 5000

101 Charakterystyka momentu
(TORQUE CHARACT)

Wartosci:
Wysoki moment przecigzenia (160%)
* Wysoki - staty momen

(H-CONSTANT TORQUE) [1]
Wysoki - zmienny moment maty

(H-VAR.TORQ.: LOW) [2]
Wysoki - zmienny moment $redni
(H-VAR.TORQ.: MEDIUM) [3]
Wysoki - zmienny moment duzy

(H-VAR.TORQ.: HIGH) [4]
Wysoki - specjalna charakterystyka silnika
(H-SPEC.MOTOR CHARACT) [5]
Wysoki - zmienny mom. z matym mom. rozruch.
(H-VT LOW W. CT-START) [6]
Wysoki - zmienny mom. ze srednim mom. rozruch.
(H-VT MED W. CT-START) [7]
Wysoki - zmienny mom. z duzym mom. rozruch.
(H-VT HIGH W. CT-START) [8]

Normalny moment przecigzenia (110%)
Normalny - staty moment

(N-CONSTANT TORQUE) [11]
Normalny - zmienny moment maty
(N-VAR.TORQ.: LOW) [12]
Normalny - zmienny moment $redni
(N-VAR.TORQ.: MEDIUM) [13]
Normalny - zmienny moment duzy
(N-VAR.TORQ.: HIGH) [14]
Normalny - specjalna charakterystyka silnika
(N-SPEC.MOTOR CHARACT) [15]
Normalny -zmienny mom. z matym mom.
rozruch.(N-VT LOW W. CT-START) [16]
Normalny -zmienny mom. ze $rednim mom.
rozruch.(N-VT MED W. CT-START) [17]
Normalny -zmienny mom. z duzym mom.
rozruch. (N-VT HIGH W. CT-START) [18]
Funkcja:

Parametr ten jest uzywany do wyboru zasady
dopasowania charakterystyki U/f przetwornicy
czestotliwosci VLT do charakterystyki momentu
obcigzenia. Przy przechodzeniu pomiedzy réznymi
charakterystykami momentu zapewnione jest ptynne
przejécie napiecia.

Opis opcji wyboru:

' Uwaga!
3 Dia przetwornic VLT 5001-5006, 200-240V
e oraz VLT 5001-5011, 380-500 V dopuszczal-
ny jest wybér tylko opcji od [1] do [8].

Jesli wybrano charakterystyke wysokiego momentu
[1]-[5] przetwornica czestotliwosci VLT moze zapew-
ni¢ 160% moment.

Jesli wybrano charakterystyke normalnego momen-
tu [11]-[15] przetwornica czestotliwosci VLT moze
zapewni¢ 110% moment.

Tryb normalny jest uzywany w przypadku silnikéw o
mocy o stopien wiekszej od przetwornicy. Patrz opis
na stronie 74.

Nalezy pamieta¢, ze moment moze by¢ ograniczony
za pomocg parametru 221.

Ustawienie wartosci Stafy moment pozwala uzyskac
charakterystyke U/f zalezng od obciazenia, przy kt6-
rej napiecie wyjéciowe jest zwiekszane w przypadku
zwiekszajgcego sie obciazenia (pradu) tak, aby utrzy-
mywac¢ state magnesowanie silnika.
Jesli obcigzenie jest zmienne (pompy odsrodkowe,
wentylatory) nalezy wybra¢ zmienny moment maty,
zmienny moment $redni lub zmienny moment duzy.
Jesli konieczny jest wiekszy moment rozruchowy niz w
wymienionych powyzej trzech charakterystykach, nalezy
wybrac Wysoki - zmienny moment z matym [6], Srednim [7]
lub wysokim [8] momentem rozruchowym - patrz rysunek
ponizej.
Tn,m
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Nalezy wybiera¢ charakterystyke momentu zapew-
niajaca najbardziej niezawodng prace, mozliwie naj-
mniejsze zuzycie energii i najmniejszy hatas.

Jedli dla danego silnika potrzebna jest specjalna
charakterystyka U/f, nalezy ustawi¢ warto$¢ Specjal-
na charakterystyka silnika. W parametrach 422-432
nalezy ustawi¢ punkty tej charakterystyki.

Uwaga!

' Kompensacja poslizgu jest nieaktywna jesli
wybrano zmienny moment lub specjalng cha-
rakterystyke silnika.

LG

# = nastawa fabryczna, () = tekst na wyswietlaczu, [ ] = warto$¢ uzywana w komunikaciji poprzez port szeregowy
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Dla ustawionych parametrow istotny jest
sposob potaczenia silnika (gwiazda lub trojkat)

102 Moc silnika (MOTOR POWER)

Wartosci
0.18 kW (0.18 KW) [18]
0.25 kW (0.25 KW) [25]
0.37 kW (0.37 KW) [37]
0.55 kW (0.55 KW) [55]
0.75 kW (0.75 KW) [75]
1.1 kW (1.10 KW) [110]
1.5 KW (1.50 KW) [150]
2.2 kW (2.20 KW) [220]
3 kW (3.00 KW) [300]
4 kW (4.00 KW) [400]
5.5 kW (5.50 KW) [550]
7.5 KW (7.50 KW) [750]
11 KW (11.00 KW) [1100]
15 kW (15.00 KW) [1500]
18.5 kW (18.50 KW) [1850]
22 kW (22.00 KW) [2200]
30 kW (30.00 KW) [3000]
37 kW (37.00 KW) [3700]
45 kW (45.00 KW) [4500]
55 kW (55.00 KW) [5500]
75 kW (75.00 KW) [7500]
90 kW (90.00 KW) [9000]
110 kW (110.00 KW) [11000]
132 kW (132.00 KW) [13200]
160 kW (160.00 KW) [16000]
200 kW (200.00 KW) [20000]
250 kW (250.00 KW) [25000]
280 kW (280.00 KW) [28000]
315 kW (315.00 KW) [31500]
355 kW (355.00 KW) [35500]
400 kW (400.00 KW) [40000]
450 kW (450.00 KW) [45000]
500 kW (500.00 KW) [50000]

* Zaleznie od typu urzadzenia

Funkcja:
W tym parametrze ustawia sie ilo§¢ kW odpowiada-
jaca mocy znamionowej silnika.
Fabrycznie ustawiana jest znamionowa warto$¢ mocy
zalezna od typu przetwornicy.

Opis opcji wyboru:
Nalezy wybra¢ wartos¢ zgodng z tabliczkg znamio-
nowg silnika. Mozliwe jest odstepstwo o 4 stopnie w
dotlub o 1 w gére w stosunku do nastawy fabryczne;.
Mozliwe jest rédwniez ustawienie mocy silnika jako

wartosci posredniej (ustawianie bezstopniowe), patrz

procedura na stronie 53.
Ustawiona warto$¢ automatycznie zmienia wartosci
parametrow silnika (parametry 110-118).

| Uwaga!
W& Jesli zmieniamy wartosci parametrow
e 102-109, wartosci parametrow 110-118
wracajg do nastaw fabrycznych.

103 Napiecie silnika (MOTOR VOLTAGE)

Wartosci:
200 V [200]
208 V [208]
220 V [220]
230V [230]
B . |
380V [380]
400 V [400]
415V [415]
440 V [440]
460 V [460]
480V [480]
500 V [500]

% Zaleznie od typu urzadzenia

Funkcija:

Wybierz warto$¢ zgodna z tabliczkg znamionowa
silnika.

' Uwaga!

": Silnik zawsze ,widzi” napiecie szczytowe, od-
powiadajace podtgczonemu napieciu zasila-
nia, w przypadku pracy z odzyskiem energii

napiecie moze by¢ wyzsze.

# = nastawa fabryczna, () = tekst na wyswietlaczu, [ ] = warto$¢ uzywana w komunikaciji poprzez port szeregowy
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Opis opcji wyboru:
Nalezy wybra¢ warto$¢ zgodng z tabliczkg znamio-
nowg silnika, niezaleznie od napiecia zasilajgcego
przetwornice VLT.
Mozliwe jest réwniez ustawienie napiecia silnika jako
wartosci posredniej (ustawianie bezstopniowe), patrz
procedura na stronie 53.
Ustawiona warto$¢ automatycznie zmienia wartos$ci
parametrow silnika (parametry 108-118).
Dla silnikbw o napieciu znamionowym 230/400 V,
ktére majg pracowac z czestotliwoscig 87 Hz nalezy
ustawi¢ warto$¢ znamionowa na 230 V. Dostosuj
warto$¢ parametréw 202 Output frequency high
limit i parametr 205 Maximum reference do pracy z
wartoscig 87 Hz

' Uwaga!
": Jesli zastosowane jest potgczenie w trojkat,
e musi by¢ wybrana znamionowa czestotliwo$¢
silnika dla potaczenia w trojkat.

| Uwaga!
”: Jesli zmieniamy wartoéci parametrow 102-
e 109, warto$ci parametréw 110-118 wracajg
do nastaw fabrycznych.

104 Czestotliwos¢ silnika
(MOTOR FREQUENCY)

Wartosci:
% 50Hz (50 HZ) [50]
60 Hz (60 HZ) [60]

Max. czestotliwos¢ silnika 1000 Hz.

Funkcja:
Nalezy ustawi¢ znamionowg czestotliwos¢ silnika
fun zgodng z tabliczka znamionowa silnika.

Opis opcji wyboru:

Nalezy wybra¢ warto$¢ zgodng z tabliczkg znamio-
nowg silnika.

Mozliwe jest rowniez ustawienie czestotliwosci silnika
jako wartosci posredniej (ustawianie bezstopniowe),
patrz procedura na stronie 53.

Jesli ustawiono warto$¢ inng niz 50 Hz lub 60 Hz
konieczne jest skorygowanie parametréw 108 i 109.

Dla silnikéw o napieciu znamionowym 230/400 V,
ktére majg pracowac z czestotliwoscia 87 Hz nalezy
ustawi¢ warto$¢ znamionowa na 230 V. Dostosuj
wartos¢ parametréw 202 Output frequency high
limit i parametr 205 Maximum reference do pracy z
wartoscig 87 Hz.

Uwagal!
": Jedli zastosowane jest potaczenie w trdjkat,
e musi by¢ wybrana znamionowa czestotliwo$¢
silnika dla potaczenia w trojkat.

Uwagal! Jesli zmieniamy warto$ci parame-
& trow 102-109, wartosci parametrow 110-118
e wracajg do nastaw fabrycznych.

105 Prad silnika (MOTOR CURRENT)

Wartosci:
0.01 - lyirmax [0.01 - XXX.X]
% Zaleznie od typu urzadzenia

Funkcja:
Znamionowa warto$¢ pradu silnika Iy stanowi
cze$¢ obliczen przetwornicy VLT, tj. momentu i
ochrony termicznej silnika.

Opis opcji wyboru:
Nalezy wybra¢ warto$¢ zgodng z tabliczkg znamio-
nowa silnika.

Warto$¢ nalezy wprowadzi¢ w amperach.

| Uwaga!
": Wazne jest wprowadzenie poprawnej warto-
e $ci, poniewaz jest ona czescig funckji steruja-
cych V'V CPHus,

' Uwaga!
": Jesli zmieniamy wartosci parametréw 102-
e 109, wartosci parametréow 110-118 wracajg
do nastaw fabrycznych.

# = nastawa fabryczna, () = tekst na wyswietlaczu, [ ] = warto$¢ uzywana w komunikaciji poprzez port szeregowy
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Wartosci:
100 - 60000 rpm [100 - 60000]

% Zaleznie od typu urzadzenia

Funkcja:
Znamionowa warto$¢ predkosci obrotowej silnika
nun, 0dczytana z jego tabliczki znamionowe;.

Opis opcji wyboru:
Znamionowa predko$¢ obrotowa silnika jest wyko-
rzystywana np. dla obliczania optymalnej kompensa-
cji poslizgu.

Uwagal!
": Wazne jest wprowadzenie poprawnej warto-
e $ci, poniewaz jest ona czescig funkcji steruja-
cych VVCPYs, Warto$¢ maksymalna jest rowna

fM,N x 60.
Wartosc fyy nalezy ustawi¢ w parametrze 104.

| uwaga!
": Jesli zmieniamy wartosci parametréow 102-
e 109, wartosci parametréow 110-118 wracajg
do nastaw fabrycznych.

Wartos$ci:
* Dopasowywanie wytgczone (OFF) [0]
Dopasowanie zataczone, R, i X, (ENABLE (RS,XS)) [1]
Dopasowanie zatagczone R (ENABLE (RS)) [2]

Funkcja:
Jedlita funkcja jest uzyta, przetwornica czestotliwosci
VLT automatycznie ustawia niezbedne parametry ste-
rujgce (parametry 108/109) zgodnie z parametrami
silnika.
Automatyczne dopasowanie do silnika zapewnia
optymalne jego wykorzystanie.
W celu jak najlepszego dopasowania przetwornicy
procedure AMA nalezy przeprowadzi¢ na zimnym
silniku.
Funkcja AMA jest aktywowana przez naciéniecie kla-
wisza [START] po wybraniu [1] lub [2].
Patrz rowniez opis procedury dopasowania na stro-
nie 64.
Na stronie 65 opisano, jak mozna uruchomi¢ automa-
tyczng adaptacje za pomoca programu VLT Software
Dialog.

Po normalnym zakonczeniu sekwencji na wyswietla-
czu pojawi sie komunikat ,ALARM 21”. Nalezy naci-
sna¢ klawisz [STOP/RESET]. Przetwornica czestotli-
wosci VLT jest teraz gotowa do pracy.

Opis opcji wyboru:
Wybierz Zafgczone, R; i X; [1] jesli przetwornica
czestotliwosci VLT ma mie¢ mozliwo$¢ automatycz-
nego dopasowania do rezystancji stojana Rs i jego
reaktancji X.

Wybierz Zafgczone, R, [2] jesli ma by¢ przeprowa-

dzone testowanie ograniczone, w ktérym okreslana

jest tylko rezystancja systemu.

' Uwaga!

”: Wazne jest wprowadzenie poprawnych para-

e metrow silnika (parametry 102-106), ponie-
waz sg one wykorzystywane przez algorytm
procedury AMA. Dla wiekszosci aplikacji
prawidtowe wprowadzenie parametréw 102-
106 jest wystarczajgce. Dla optymalnego
wykorzystania dynamicznego silnika nalezy
przeprowadzi¢ procedure AMA.

Dopasowanie do silnika moze trwa¢ do 10 minut, w
zaleznosci od silnika.

| Uwaga!
": Podczas procedury automatycznego dopa-
e sowania nie moze wystepowaé zaden
zewnetrzny moment generatorowy.

| Uwaga!
": Jesli zmieniamy wartosci parametréw 102-
e 109, wartosci parametréw 110-118 wracajg
do nastaw fabrycznych.

86 MG.51.A1.49 - VLT jest zastrzezonym znakiem handlowym firmy Danfoss



Deacfitt

VLT® Seria 5000

Normalnie ten parametr nie musi by¢ progra-
mowany jesli wprowadzone zostaty dane
z tabliczki znamionowe;j.

108 Rezystancja stojana (STATOR RESIST)
Wartosci:

% Zaleznie od typu silnika

Funkcja:

Po wprowadzeniu parametréw silnika (parametry 102-
106), automatycznie korygowanych jest szereg
innych parametréw, w tym rezystancja stojana Res.
Recznie wprowadzana R; musi odpowiadaé wartosci
dla zimnego silnika. Osiggi moga by¢ poprawione
przez precyzyjne dopasowanie Rs i Xs, patrz ponizsza
procedura.

Opis opcji wyboru:

Rs ustawia sie nastepujacymi sposobami:

1. Automatyczne dopasowanie do silnika, gdzie

przetwornica czestotliwosci VLT dokonuje pomia-

réw silnika dla okreslenia warto$ci. Wszystkie

kompensacje sg resetowane do 100%.

Wartosci sg okre$lane przez dostawce silnika.

Wartosci sa uzyskiwane za pomoca pomiarow

dokonywanych recznie:

- Rs moze by¢ obliczona przez pomiar rezy-
stancji Reazapo.razy POmMiedzy zaciskami faz.
Jesli Reazaporazy jest nizsza niz 1-2 ohmy
(typowe silniki > 4-5,5 kW, 400V), nalezy uzy¢ spe-
cjalnego omomierza (mostek Thomsona lub
podobny). Rs = 0,5 X Rraza.0o-razy

Uzywana jest fabryczna nastawa Rs, wybierana

samodzielnie przez przetwornice VLT na podsta-

wie danych z tabliczki znamionowe;j.

"

wn

b

Uwaga!

Jesli zmieniamy wartosci parametréw 102-
109, wartoéci parametréw 110-118 wracajg
do nastaw fabrycznych.

Normalnie ten parametr nie musi by¢ progra-

mowany jesli wprowadzone zostaty dane
z tabliczki znamionowe;.

109 Reaktancja stojana

(STATOR REACT,)

Wartosci:

% Zaleznie od typu silnika

Funkcja:
Po wprowadzeniu parametrow silnika (parametry 102-
106), automatycznie korygowanych jest szereg
innych parametréw, w tym reaktancja stojana X.
Osiagi mogg by¢ poprawione przez precyzyjne
dopasowanie Rgs i Xg, patrz ponizsza procedura.

Opis opcji wyboru:
Xs ustawia sie nastepujgcymi sposobami:
1. Automatyczne dopasowanie do silnika, gdzie
przetwornica czestotliwosci VLT dokonuje pomia-
row silnika dla okreslenia wartosci. Wszystkie
kompensacje sg resetowane do 100%.
Wartosci sg okreslane przez dostawce silnika.
. Wartosci sa uzyskiwane za pomocg pomiardéw
dokonywanych recznie:

- X; moze by¢ obliczona przez podtaczenie za-

silania do silnika i pomiar napiecia
miedzyfazowego U, jak réowniez pradu
jatowego |,.
Alternatywnie wielko$ci te moga by¢ zareje-
strowane podczas pracy na biegu jatowym
przy znamionowej czestotliwosci silnika fy,
kompensacja poslizgu (par. 115) = 0% oraz
kompensacja obcigzenia przy duzej szybkosci
(par. 114) = 100%.

@ N

U
Xe = V3 X Iy

4. Uzywana jest fabryczna nastawa Xs, wybierana
samodzielnie przez przetwornice VLT na podsta-
wie danych z tabliczki znamionowe;j.

' Uwaga!
": Jesli zmieniamy wartosci parametrow 102-
e 109, wartosci parametréw 110-118 wracajg
do nastaw fabrycznych.
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mowany jesli wprowadzone zostaty dane
z tabliczki znamionowe;j.
H

110 Magnesowanie silnika, 0 obr/min

(MOT. MAGNETIZING)
Wartosci:
0-300 %

Normalnie ten parametr nie musi by¢ progra-

* 100 %

Funkcja:
Ten parametr moze by¢ uzyty, jesli wymagane jest
rézne obcigzenie termiczne silnika przy pracy z matg
predkoscia.
Parametr ten powinien by¢ uzyty w potgczeniu z
parametrem 111.

Magn. current

100%

PAR. 110

T
PAR. 111 Hz
DANFOSS
175ZA040.10

Opis opcji wyboru:
Nalezy wprowadzi¢ wartos¢ okreslong jako procent
znamionowego pradu magnesujacego.
Zbyt matawarto$¢ nastawy moze prowadzi¢ do zmniej-
szenia momentu watu silnika.

mowany jesli wprowadzone zostaty dane
z tabliczki znamionowe;j.

111 Min. czestot. magnesowania silnika
(MIN FR NORM MAGN)

Wartosci:
0.1-10.0 Hz

Normalnie ten parametr nie musi by¢ progra-

* 1.0 Hz

Funkcja:
Parametr ten powinien by¢ uzyty w potaczeniu z
parametrem 110. Patrz rysunek w opisie parametru
110.

Opis opcji wyboru:
Nalezy wprowadzi¢ wymagang czestotliwos¢ (dla
normalnego pragdu magnesujgcego). Jesli wprowa-
dzi sie warto$¢ mniejsza niz czestotliwos$¢ poslizgu
silnika, parametry 110 i 111 nie maja znaczenia.

Normalnie ten parametr nie musi by¢ progra-
mowany jesli wprowadzone zostaty dane
z tabliczki znamionowe;.

113 Kompensacja obcigzenia przy matych

predkosciach obrotowych
(LO SPD LOAD COMP)

Wartosci:
0 - 300 %

* 100 %

Funkcja:
Parametr ten umozliwia kompensacje napiecia w
stosunku do obcigzenia jesli silnik pracuje przy
matej predkosci.

Opis opcji wyboru:
Uzyskiwana jest optymalna charakterystyka U/f, tj.
skompensowana dla obcigzen przy matych predko-
$ciach.
Zakres czestotliwosci, w ktérym aktywna jest Kom-
pensacja obcigzenia przy matych predko$ciach, zale-
zy od rozmiaru silnika.
Funkcja jest aktywna dla:

Rozmiar silnika: Zakres:
0.5 KW - 7.5 kW <10 Hz
11 kKW - 37 kW <5Hz
45 kW - 355 kW < 34 Hz
H
PAR.113 PAR.114  ZE

60%

0%

> f
Changeover out

# = nastawa fabryczna, () = tekst na wyswietlaczu, [ ] = warto$¢ uzywana w komunikaciji poprzez port szeregowy
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Normailnie ten parametr nie musi by¢ progra-
mowany jesli wprowadzone zostaty dane
z tabliczki znamionowe;j.

114 Kompensacja obcigzenia
przy duzych predkosciach obrotowych
(HI SPD LOAD COMP)
Wartosci:
0-300 %

* 100 %

Funkcja:
Parametr ten umozliwia kompensacje napiecia w
stosunku do obcigzenia jesli silnik pracuje przy duzej
predkosci.

Opis opcji wyboru:
Dzieki Kompensacji obcigzenia przy duzych
predko$ciach mozliwa jest kompensacja przy tych
czestotliwosciach, przy ktdrych przestaje juz dziatac¢
kompensacja przy matych predkosciach.
Funkcja jest aktywna dla:

Rozmiar silnika: Zakres:
0.5 kW - 7.5 kW > 10 Hz
11 kW - 37 kW > 5 Hz
45 kW - 355 kW > 3-4 Hz

115 Kompensacja poslizgu
(SLIP COMPENSAT.)
Wartosci:
-500 - 500 %

# 100 %

Funkcja:

Kompensacja poslizgu jest obliczana automatycznie
na bazie znamionowej predkosci silnika ny.
Kompensacja poslizgu moze by¢ ustawiana precy-
zyjnie w parametrze 115, co pozwala kompensowac
tolerancje w warto$ci ny .

Funkcja nie jest aktywna rdéwnocze$nie z
charakterystyka Zmienny moment (parametr 101 -
wykresy), Regulacjg momentu, sprzezenie predkos-
ciowe, oraz Specjalng charakterystyka silnika.

Opis opcji wyboru:
Nalezy wprowadzi¢ procentowg warto$¢ znamiono-
wej czestotliwosci silnika (parametr 104).

Normailnie ten parametr nie musi by¢ progra-

mowany jesli wprowadzone zostaly dane
z tabliczki znamionowe;.

116 Stata czasowa kompensacji poslizgu
(SLIP TIME CONST.)
Wartosci:
0.05 - 1.00 sec.

#* 0.50 sec.

Funkcja:

Parametr ten okresla szybkos¢ reakcji kompensaciji
poslizgu.

Opis opcji wyboru:
Duza warto$¢ powoduje powolng reakcje. Odwrot-
nie, mata warto$¢ daje w efekcie szybka reakcje.
Jesli wystepujg problemy z rezonansem przy matych
szybkosciach, ustawiana wartos¢ musi byc¢
zwiekszona.

Normalnie ten parametr nie musi by¢ progra-
mowany jesli wprowadzone zostaty dane
z tabliczki znamionowej.

117 Tiumienie rezonansu
(RESONANCE DAMP)

Wartosci:
0-500 %

# 100 %

Funkcja:

Problemy z rezonansem przy wysokich czestotliwo-
$ciach moga by¢ wyeliminowane przez zaprogramo-
wanie parametréw 117 i 118.

Opis opcji wyboru:
Dla zmniejszenia oscylacji rezonansowych, warto$¢
parametru 118 musi by¢ zwiekszana.

# = nastawa fabryczna, () = tekst na wyswietlaczu, [ ] = warto$¢ uzywana w komunikaciji poprzez port szeregowy
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Normalnie ten parametr nie musi by¢ progra-
mowany jesli wprowadzone zostaty dane
z tabliczki znamionowe;j.

118 Stata czasowa ttumienia rezonansu
(DAMP.TIME CONST.)

Wartosci:

5-50ms * 5 ms

Funkcja:

Problemy z rezonansem przy wysokich czestotliwo-
$ciach moga by¢ wyeliminowane przez zaprogra-
mowanie parametréw 117 i 118.

Opis opcji wyboru:
Nalezy dobra¢ takg statg czasowa, ktora zapewnia
najlepsze ttumienie.

119 Duzy moment rozruchowy
(HIGH START TORQ.)

Wartosci:

0.0 - 0.5 sec. * 0.0 sec.

Funkcja:
Dla zapewnienia duzego momentu rozruchowego
dopuszczalny jest prad okoto 2 x lyrn przez max.
0,5 s. Prad jest jednak ograniczony przez zabez-
pieczenie przetwornicy czestotliwo$ci VLT
(inwertera).

Opis opcji wyboru:
Nalezy ustawi¢ czas, w jakim wymagany jest duzy
moment rozruchowy.

120 Opodznienie rozruchu (START DELAY)

Wartosci:

0.0 - 10.0 sec. * 0.0 sec.

Funkcja:

Parametr ten pozwala na op6znienie rozruchu. Prze-
twornica czestotliwosci VLT rozpoczyna prace od
funkcji startu okreslonej w parametrze 121.

Opis opcji wyboru:
Nalezy ustawi¢ czas, po jakim ma sie rozpoczac
przyspieszanie silnika.

121 Funkcja startu (START FUNCTION)

Wartosci:
Trzymanie statopragdowe w czasie opdznienia
(DC HOLD/DELAY TIME) [0]
Hamowanie statoprgdowe w czasie opdznienia
(DC BRAKE/DELAY TIME) [1]
# Stop z wybiegiem w czasie opdznienia

(COAST/DELAY TIME) [2]
Czestot. startowa/napiecie dla ruchu w prawo.
(CLOCKWIZE OPERATION) [3]

Czestotliwos¢ startowa/napiecie dla ruchu
zgodnie z warto$cig zadang

(HORIZONTAL OPERATION) [4]

VVCPIlus ruch w prawo

(VVCPlus CLOCKWISE) [5]
Funkcja:

Parametr ten pozwala na okreslenie funkciji realizo-
wanej podczas opdznienia rozruchu (parametr 120).
Opis opcji wyboru:
Nalezy ustawi¢ Trzymanie statoprgdowe w czasie
opodznienia [0] aby zasilié silnik prgdem statym trzyma-
nia (parametr 124) w czasie opdznienia startu.
Nalezy ustawi¢ Hamowanie statopradowe w czasie
opoznienia [1] aby zasili¢ silnik pradem statym hamo-
wania (parametr 125) w czasie opdznienia startu.
Nalezy ustawi¢ Stop z wybiegiem w czasie opdznie-
nia [2], a silnik nie bedzie kontrolowany przez prze-
twornice czestotliwosci VLT w czasie opdznienia star-
tu (inwerter wytgczony).
Czestotliwo$¢ startowa/napiecie dla ruchu w prawo
[3] i VWCPlus ruch w prawo [5] jest uzywana dla typo-
wych aplikacji dZzwigowych. Czestotliwo$¢ startowa/
napiecie dla ruchu zgodnie z warto$cig zadang jest
szczegolnie uzywana dla aplikaciji z przeciwwaga.
Nalezy ustawi¢ Czestotliwos¢ startowa/napiecie dla
ruchu w prawo [3] aby w czasie opdznienia startu
uruchomi¢ funkcje opisang w parametrze 130 i 131.
Czestotliwo$¢ wyjsciowa bedzie rowna czestotliwosci
startowej ustawionej w parametrze 130 a napiecie
wyjéciowe bedzie réwne napieciu wstepnemu
ustawionemu w parametrze 131. Niezaleznie od sy-
gnatu warto$ci zadanej, czestotliwos¢ wyjsciowa
bedzie réwna czestotliwosci startowej ustawionej
w parametrze 130 a napiecie wyjsciowe bedzie odpo-
wiadaé napieciu wstepnemu ustawionemu w para-
metrze 131. Ta funkcja jest uzywana w typowych
aplikacjach dzwigowych.
Jest to szczegdlnie przydatne dla zastosowan wyko-
rzystujacych silniki ze stozkowym wirnikiem, w ktérych
ruch poczatkowo powinien odbywaé sie w prawo, a
podzniej zgodnie z kierunkiem wartos$ci zadane;.

# = nastawa fabryczna, () = tekst na wyswietlaczu, [ ] = warto$¢ uzywana w komunikaciji poprzez port szeregowy
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Nalezy ustawi¢ Czestotliwos¢ startowa/napiecie dla
ruchu zgodnie z warto$cig zadang [3] aby w czasie
opoznienia startu uruchomié funkcje opisang w pa-
rametrze 130 i 131, co w tym przypadku spowoduje
zawsze ruch zgodny co do kierunku z wartoscig
zadana.

Jesli sygnat wartosci zadanej jest réwny zero (0) para-
metr 130 Start frequency bedzie ignorowany i czesto-
tliwos¢ wyjsciowa bedzie rowna zero (0). Napiecie wyj-
Sciowe bedzie odpowiada¢ napieciu wstepnemu
ustawionemu w parametrze 131 Initial voltage

122 Funkcja przy zatrzymaniu
(FUNCTION AT STOP)

Wartosci:
# Stop z wybiegiem (COAST) [0]
Trzymanie statoprgdowe (DC-HOLD) [1]
Sprawdzanie silnika (MOTOR CHECK) [2]

Wstepne magnesowanie (PREMAGNETIZING) [3]
Funkcja:

Parametr ten pozwala na okreslenie funkciji realizo-
wanej przez przetwornice czestotliwosci VLT po roz-
kazie stop lub gdy czestotliwo$é zostata sprowadzo-
na do 0 Hz w trybie ramp.

Patrz réwniez opis parametru 123 z uwzglednieniem
aktywacji tego parametru niezaleznie od tego, czy
rozkaz stop jest aktywny.

Opis opcji wyboru:

Nalezy ustawi¢ Stop zwybiegiem [0] jesli przetwornica
czestotliwosci VLT ma ,uwolni¢” silnik (inwerter
zamkniety).

Nalezy ustawi¢ Trzymanie statoprgdowe [1] jesli ma
by¢ aktywowany prad trzymania ustawiony w para-
metrze 124.

Nalezy ustawi¢ Sprawdzanie silnika [2] jesli przetwor-
nica czestotliwo$ci ma sprawdzi¢, czy silnik zostat
podtaczony.

Ustawi¢ Wstepne magnesowanie [3]. Pole magnety-
czne jest wytwarzane w silniku kiedy pozostaje on w
postoju. Powoduije to, ze silnik moze wytworzy¢ mo-
ment w mozliwie najkrotszym czasie podczas startu.

123 Minimalna czestotliwos¢

aktywujaca funkcje stopu
(MIN.F. FUNC.STOP)

Wartosci:
0.0-10.0 Hz
Funkcija:

# 0.0 Hz

Parametr ten okresla czestotliwos$é,. przy ktérej funk-
cja wybrana w parametrze 122 ma by¢ aktywowana.

Opis opcji wyboru:
Nalezy ustawi¢ zadang czestotliwosc.

124 Prad staty trzymania
(DC-HOLD CURRENT)

Wartosci:
0 (OFF)- humv

IM,N

x 100 % #* 50 %

Warto$¢ maksymalna zalezy od znamionowego pra-
du silnika.

Jesli prad trzymania jest aktywny, przetwornica cze-
stotliwos$ci VLT pracuje z czestotliwos$cig przetacza-
nia 4 kHz.

Funkcja:

Parametr ten jest uzywany dla trzymania silnika (moment
trzymania) lub dla wstepnego podgrzania silnika.

Opis opcji wyboru:
Parametr ten moze byc¢ uzyty tylko, jesli w parame-
trze 121 lub 122 ustawiono warto$¢ Trzymanie
statopradowe [1]. Warto$é nalezy ustawi¢ jako
wartos¢ procentowg w stosunku do znamionowego
pradu silnika lyy ustawionego w parametrze 105.

100% prad trzymania odpowiada |, .

Ostrzezenie: 100% zasilanie przez zbyt
dtugi czas moze zniszczy¢ silnik.

125 Prad staty hamowania
(DC BRAKE CURRENT)
Wartosci:
0 (OFF) - M8 x100 %

# 50 %

Warto$¢ maksymalna zalezy od znamionowego pra-
du silnika.

Jesli prad hamowania jest aktywny, przetwornica
czestotliwosci VLT pracuje z czestotliwoscig przeta-
czania 4 kHz.

# = nastawa fabryczna, () = tekst na wyswietlaczu, [ ] = warto$¢ uzywana w komunikaciji poprzez port szeregowy
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Funkcja:

Parametr ten jest uzywany dla ustawienia pradu ha-
mowania, ktory jest aktywowany podczas funkcji
stop po osiagnieciu czestotliwosci hamowania usta-
wionej w parametrze 127, lub gdy uruchomiono funk-
cje odwrotnego hamowania statoprgdowego poprzez
wejscie cyfrowe 27 lub poprzez port komunikacji
szeregowej. Prad hamowania bedzie aktywny przez
czas okreslony w parametrze 126.

Opis opcji wyboru:
Warto$¢ nalezy ustawi¢ jako warto$¢ procentowg w
stosunku do znamionowego pradu silnika ly
ustawionego w parametrze 105.

100% prad hamowania odpowiada I, .

Ostrzezenie: 100% zasilanie przez zbyt
dtugi czas moze zniszczy¢ silnik.

126 Czas hamowania
(DC BRAKING TIME)
Wartosci:
0.0 (OFF) -60.0 s

* 10.0 s

Funkcija:
Parametr ten jest uzywany dla ustawienia czasu ha-
mowania, przez ktéry prad hamowania (parametr
125) ma by¢ aktywny.

Opis opcji wyboru:
Nalezy ustawi¢ zadang warto$¢.

127 Czestotliwo$¢é graniczna hamowania
(DC BRAKE CUT-IN)

Wartosci:

0.0 - parametr 202 # 0.0 Hz (OFF)

Funkcja:

Parametr ten jest uzywany dla ustawienia czestotli-
wosci granicznej hamowania przy ktérej ma by¢ ak-
tywowany prgd hamowania (parametr 125), w pota-
czeniu z rozkazem stop.

Opis opcji wyboru:

Nalezy ustawi¢ zgdang czestotliwosé.

128 Zabezpieczenie termiczne silnika
(MOT.THERM PROTEC)

Wartosci:
# Brak ochrony (NO PROTECTION) [0]
Ostrzezenie termistorowe (THERMISTOR WARN) [1]
Wytaczenie termistorowe (THERMISTOR TRIP) [2]

ETR Ostrzezenie 1 (ETR WARNINGH1) [3]
ETR Wytaczenie 1 (ETR TRIP1) [4]
ETR Ostrzezenie 2 (ETR WARNING2) [5]
ETR Wytaczenie 2 (ETR TRIP2) [6]
ETR Ostrzezenie 3 (ETR WARNING3) [7]
ETR Wytaczenie 3 (ETR TRIP3) [8]
ETR Ostrzezenie 4 (ETR WARNING 4) [9]
ETR Wytaczenie 4 (ETR TRIP4) [10]
Funkcja:

Przetwornica czestotliwo$ci VLT ma mozliwo$é moni-
torowania temperatury silnika dwoma sposobami:

- poprzez czujnik termistorowy podtgczony do jedne-
go z wej$¢ analogowych, zaciski 53 i 54 (parametry
308 i 311)

- poprzez obliczanie obcigzenia termicznego na pod-
stawie chwilowego obciazenia i czasu. Porownywa-
ne sg one ze znamionowym pradem silnika |, zna-
mionowg czestotliwoscig silnika fyn Obliczenia
uwzgledniajg konieczno$¢ mniejszego obcigzenia
przy mniejszych szybkosciach ze wzgledu namniejszg
wydajnos$¢ wentylatora.

Funkcje ETR nie rozpoczynaja obliczen obciazenia
dopdki aktywny jest Zestaw Parametréw w ktérym
zostaty wybrane. Pozwala to na uzycie funkcji ETR,
nawet jesli zasila sie dwa lub wiecej silnikow.

Dla rynku Pétnocno-Amerykanskiego: funkcje ETR za-
pewniajg 20 klase zabezpieczenia przecigzeniowego
silnika zgodnie ze standardem NEC.

Opis opcji wyboru:

Nalezy ustawi¢ Brak ochrony je$li przy przecigzeniu
silnika nie jest wymagane ostrzezenie ani wytgcze-
nie.

Nalezy ustawi¢ Ostrzezenie termistorowe jesli wyma-
gane jest ostrzezenie gdy podtgczony termistor - a
tym samym silnik - staje sie zbyt goracy.

Nalezy ustawi¢ Wyfgczenie termistorowe jesli wyma-
gane jest wylgczenie gdy podtgczony termistor - a
tym samym silnik - staje sie zbyt goracy.

# = nastawa fabryczna, () = tekst na wyswietlaczu, [ ] = warto$¢ uzywana w komunikaciji poprzez port szeregowy
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Opis opcji wyboru cd.:
Nalezy ustawi¢ Ostrzezenie ETR 1-4 je$li wymagane
jest ostrzezenie na wyswietlaczu gdy silnik jest prze-
cigzony zgodnie z obliczeniami.
Nalezy ustawi¢ Wyfaczenie ETR 1-4 jesli wymagane
jest wytaczenie gdy silnik jest przecigzony zgodnie
z obliczeniami.
Przetwornica czestotliwosci VLT moze by¢ réwniez zapro-
gramowana do wysyfania ostrzezenia przez jedno z wyjs¢
cyfrowych. W tym przypadku wysytany jest sygnat zarow-
no ostrzezenia jak i zatrzymania (ostrzezenie termiczne).

°
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129 Zewnetrzny wentylator silnika
(MOTOR EXTERN FAN)

1.0 1.2 1.4 1.6 1.8 2.0

Wartosci:
# Nie (NO) [0]
Tak (YES) [1]

Funkcja:

Parametr ten umozliwia poinformowanie przetworni-
cy VLT, czy silnik posiada zewnetrzny, oddzielnie
zasilany wentylator (zewnetrzna wentylacja), co wska-
zuje ze obnizenie warto$ci znamionowych dla niskich
szybkosci nie jest konieczne.

Opis opcji wyboru:
Jesli wybrano Tak [1], linia 1XPAR.104 na ponizszym
wykresie obowigzuje jesli czestotliwos¢ silnika jest
mniejsza. Jesli czestotliwo$¢ silnika jest wieksza,
czas bedzie zmniejszany tak, jakby nie byt zainstalo-
wany zaden wentylator.

t [s]

2000

DANFOSS
1752A057.10

1000

N WU
LA

I~ 1xPAR.104

[

10 T nom
1.0 1.2 1.4 1.6 1.8 2.0 wow
PAR.105

130 Czestot. startowa (START FREQUENCY)

Wartosci:
0.0-10.0 Hz * 0.0 Hz

Funkcja:
Parametr ten pozwala na ustawienie czestotliwosci
przy ktérej silnik ma startowad.
Czestotliwo$¢ wyjsciowa ,skacze” do ustawione;j
warto$ci. Parametr ten moze by¢ uzyty np. dla urza-
dzen dzwigowych (silniki ze stozkowym wirnikiem).

Opis opcji wyboru:
Nalezy ustawi¢ zadang czestotliwos¢ startowa.
Zakfada sie, ze funkcja startu w parametrze 121
zostata ustawiona na [3] lub [4] oraz ze w parametrze
120 ustawiono czas opdznienia startu, musi by¢ réw-
niez obecny sygnat wartosci zadane;j.

131 Napiecie wstepne (INITIAL VOLTAGE)

Wartosci:
0.0 - parametr 103 % 0.0 Volt
Funkcja:
Niektore silniki, takie jak np. silniki ze stozkowym wirni-
kiem, wymagajg dodatkowego napiecia/czestotliwosci
startowej dla zwolnienia hamulca mechanicznego.
Do tego celu stuzg parametry 130/131.

Opis opcji wyboru:
Nalezy ustawi¢ zadang warto$¢ napiecia, niezbedng
dla zwolnienia hamulca mechanicznego.
Zaktada sie, ze funkcja startu w parametrze 121
zostata ustawiona na [3] lub [4] oraz ze w parametrze
120 ustawiono czas op6znienia startu, musi by¢ réw-
niez obecny sygnat wartosci zadane;.

# = nastawa fabryczna, () = tekst na wyswietlaczu, [ ] = warto$¢ uzywana w komunikaciji poprzez port szeregowy
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200 Zakres czestot. wyjsciowej/kierunek
(OUT FREQ RNG/ROT)

Wartosci:

* Tylko w prawo, 0-132 Hz
(132 Hz CLOCK WISE) [0]
Oba kierunki, 0-132 Hz
(132 Hz BOTH DIRECT.) [1]
Tylko w prawo, 0-1000 Hz
(1000 Hz CLOCK WISE) [2]
Oba kierunki, 0-1000 Hz
(1000 Hz BOTH DIRECT.) [3]

Funkcja:

Ten parametr zapewnia zabezpieczenie przed przy-
padkowa zmiang kierunku. Ponadto mozna ustali¢
maksymalng czestotliwosé, niezaleznie od ustawien
innych parametréw.

Uwaga!

' Czestotliwo$¢ wyjsciowa przetwornicy czesto-
": tliwosci VLT nie moze nigdy przekroczy¢ 1/10
e czestotliwos$ci przetaczania, patrz parametr411.

Nie nalezy stosowac¢ razem z trybem Regulacja pro-
cesu, zamknieta petla (parametr 100).

Opis opcji wyboru:
Nalezy ustawi¢ zadany kierunek oraz czestotliwo$¢
wyjéciowa.
Nalezy zauwazy¢, ze jesli wybrano W prawo, 0-132 Hz
[0] lub W prawo, 0-1000 Hz [2], czestotliwosé wyjscio-
wa bedzie ograniczona do zakresu f, - f,,...
Jesli wybrano Oba kierunki, 0-132 Hz [1] lub Oba
kierunki, 0-1000 Hz [3], czestotliwo$¢ wyjsciowa
bedzie ograniczona do zakresu =+ fyx (czestotliwos¢
minimalna nie ma znaczenia).

Przyktad:
[Hz]

7 i

reset ref. = -50% 20 Par.204 min. ref.
P 10 {;;/ 454 ; 41— Par.201 output freq.
7

7

175ZA294.11

N\

Par. 200 Output freq. range/direction = oba kierunki

201 Wartos¢ minimalna czestot. wyjSciowej
(OUT FREQ LOW LIM)

Wartosci:
0.0 - fuax * 0.0 Hz

Funkcja:

Parametr ten okresla minimalng czestotliwos$¢ silni-
ka, odpowiadajacg minimalnej czestotliwosci przy
jakiej silnik moze pracowac.

Czestotliwo$¢ minimalna nigdy nie moze przekra-
czac warto$ci czestotliwosci maksymalnej , f,,,..
Jesli w parametrze 200 ustawiono Oba kierunki, cze-
stotliwo$¢ minimalna nie ma znaczenia.

Opis opcji wyboru:
Mozna ustawi¢ dowolng wartos$¢ z zakresu od 0,0
Hz do czestotliwo$ci maksymalnej ustawionej w
parametrze 202 (fyax)

202 Warto$¢ maksymalna czestot. wyjSciowej

(OUT FREQ HI LIM)

Wartosci:
fun - 132/1000 Hz (parametr 200 * W zalezno$ci
od typu
urzadzenia

Funkcja:

Parametr ten okresla maksymalng czestotliwo$¢ sil-
nika, odpowiadajacg maksymalnej czestotliwosci przy
jakiej silnik moze pracowac. Nastawa fabryczna dla
VLT 5001-5052 380-500 Vi VLT 5001-5027 200-240 V
wynosi 132 Hz. Nastawa fabryczna dla VLT 5060-
5250 380-500 V i VLT 5032-5052 200-240 V wynosi 66
Hz.

Patrz réwniez parametr 205.

| Uwagal!
"a Czestotliwos¢ wyjsciowa przetwornicy cze-
stotliwosci VLT nie moze nigdy przekroczy¢
1/10 czestotliwo$ci przetaczania, patrz
parametr 411.

Opis opcji wyboru:
Mozna ustawi¢ dowolng warto$é¢ z zakresu od fy
do warto$ci ustawionej w parametrze 200.

| Uwaga!
": Jesli ustawiono maksymalng czestotliwo$¢
e silnika powyzej 500 Hz, parametr 446 musi mie¢
ustawiony wzorzec przetaczania 60° AVM [0].

# = nastawa fabryczna, () = tekst na wyswietlaczu, [ ] = warto$¢ uzywana w komunikaciji poprzez port szeregowy
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203 Zakres wartosci zadanej /
(REF/FEEDB. RANGE)

Wartosci:
* Min - Max (MIN - MAX) [0]
- Max - + Max (-MAX-+MAX) [1]

Funkcja:

Parametr ten okre$la, czy sygnat wartosci zadane;j i
sprzezenia zwrotnego muszg by¢ dodatnie, czy tez
moga by¢ dodatnie i ujemne.

Dolna warto$¢ graniczna moze by¢ ujemna, chyba ze
wybrano Regulacja szybko$ci, zamknieta petla (para-
metr 100).

Jesli w parametrze 100 ustawiono Regulacja proce-
su, zamknieta petla, nalezy wybra¢ Min - Max [0].

Opis opcji wyboru:
Nalezy wybraé zadany zakres.
Patrz rysunek na stronie 63.

Wartosci:
-100,000.000 - Refyax
Zalezy od parametru 100.

* 0.000

Funkcja:

Parametr ten okresla minimalng wartos¢, jaka moze
przyja¢ suma wszystkich wartosci zadanych. Mini-
malna warto$¢ zadana jest aktywna tylko jesli w para-
metrze 203 ustawiono Min - Max [0]; natomiast w
trybie Regulacja procesu, zamknieta petla (parametr
100) jest aktywna zawsze.

Opis opcji wyboru:
Funkcja jest aktywna tylko, jesli w parametrze 203
ustawiono Min - Max [0].
Nalezy ustawi¢ zadang warto$¢.
Jednostki sg zgodne z konfiguracjg okreslong w
parametrze 100.

Regulacja predkosci, otwarta petla: Hz
Regulacja predkosci, zamknieta petla:  obr/min
Regulacja momentu, otwarta petla: Nm

Regulacja momentu, sprzezenie predkosciowe: Nm
Regulacja procesu, zamknieta petla:  jednostki
procesu (par. 416)

Specjalne charakterystyki silnika, aktywowane w
parametrze 101, uzywajg jednostek okreslonych w
parametrze 100.

Patrz rysunek na stronie 63.

205 Maksymalna warto$¢ zadana
(MAX. REFERENCE)

Wartosci:

Refun - 100,000.000 * 50.000

Funkcja:
Parametr ten okresla maksymalng warto$¢, jakg moze
przyja¢ suma wszystkich wartoéci zadanych. Jesli w
parametrze 100 wybrano zamknietg petle, maksy-
malna warto$¢ zadana nie moze przekracza¢ maksy-
malnego sprzezenia zwrotnego (parametr 415).

Opis opcji wyboru:
Nalezy ustawi¢ zadang warto$¢.
Jednostki sg zgodne z konfiguracjg okreslong w
parametrze 100.

Regulacja predkosci, otwarta petla: Hz
Regulacja predkosci, zamknieta petla: obr/min
Regulacja momentu, otwarta petla: Nm

Regulacja momentu, sprzezenie predkosciowe: Nm
Regulacja procesu, zamknieta petla:  jednostki
procesu (par. 416)

Specjalne charakterystyki silnika, aktywowane w
parametrze 101, uzywajg jednostek okreslonych w
parametrze 100.

Patrz rysunek na stronie 63.

# = nastawa fabryczna, () = tekst na wyswietlaczu, [ ] = warto$¢ uzywana w komunikaciji poprzez port szeregowy
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206 Typ funkcji ramp (RAMP TYPE)

Wartos$ci:

* Liniowa (LINEAR) [0]
Sinusoidalna (S1) [1]
Sin2 (S2) [2]
Sin® (S3) [3]

Funkcja:

Wybor jednego z czterech typdw funkciji ramp.

Opis opcji wyboru:
Nalezy wybra¢ pozgdany typ funkcji ramp, w zalezno-
$ci od wymagan zwigzanych z przyspieszaniem/zwal-

nianiem.
Speed
y'

DANFOSS
175ZA019.10

207 Czas Ramp-up 1
(RAMP UP TIME 1)
Wartosci:

0.05-3600s % wzaleznosci od typu urzadzenia

Funkcja:
Czas ramp-up jest czasem przyspieszania od 0 Hz
do znamionowej czestotliwosci silnika fy (parametr
104) lub znamionowej predkosci silnika nyy (jesli
ustawiono w parametrze 100 Regulacja predkosci,
zamknieta petla). Przyjeto zatozenie, ze prad
wyjéciowy nie osiggnie warto$ci granicznej momen-
tu (ktéra powinna by¢ ustawiona w parametrze 221).

fout

fMAX.(202) T — " —
Ref. + —
fM,N (104)

fMIN.(201) T

Ramp up
207/209

Ramp down

208/210
DANFOSS
175ZA047.12

Opis opcji wyboru:

Nalezy wybraé zadany czas ramp-up.

208 Czas Ramp-down 1
(RAMP DOWN TIME 1)

Wartos$ci:
0.05-3600s * wzaleznosci od typu urzadzenia
Funkcja:

Czas ramp-down jest czasem zwalniania od znamio-

nowej czestotliwosci silnika fuy (parametr 104) lub

od znamionowej predkosci silnika nyy do 0 Hz,
zaktadajac, ze nie ma przepiecia na inwerterze
spowodowanego dziataniem silnika jako pradnicy,
lub gdy wytwarzany prad osigga warto$¢ graniczng
momentu (ktéra powinna by¢ ustawiona w
parametrze 221).

Opis opcji wyboru:
Nalezy wybraé zgdany czas ramp-down.

209 Czas Ramp-up 2

(RAMP UP TIME 2)
Wartosci:
0.05 - 3600 s

* w zaleznosci od typu urzadzenia

Funkcja:
Patrz opis parametru 207.

Opis opcji wyboru:
Nalezy wybraé¢ zgdany czas ramp-up.
Przetaczanie pomiedzy ramp 1 i ramp 2 uzyskiwane
jest poprzez wejscia cyfrowe 16, 17, 29, 32 lub 33.

210 Ramp-down time 2

(RAMP DOWN TIME 2)
Wartosci:

0.05-3600s % wzaleznosci od typu urzadzenia

Funkcja:

Patrz opis parametru 208.

Opis opcji wyboru:
Nalezy wybraé zadany czas ramp-down.
Przetaczanie pomiedzy ramp 1 i ramp 2 uzyskiwane
jest poprzez wejscia cyfrowe 16, 17, 29, 32 lub 33.

# = nastawa fabryczna, () = tekst na wyswietlaczu, [ ] = warto$¢ uzywana w komunikaciji poprzez port szeregowy
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211 Czas Jog ramp (JOG RAMP TIME)

Warto$ci:
0.05-3600s % wzaleznosci od typu urzadzenia
Funkcja:

Czas jog-ramp jest czasem przyspieszania/zwalnia-

nia od 0 Hz do znamionowej czestotliwosci silnika

fun (parametr 104). Przyjeto zatozenie, ze prad
wyjéciowy nie osiggnie wartos$ci granicznej
momentu (ktéra powinna by¢ ustawiona w parame-

trze 221).

fout

fMAX.(202) [
Par. 2134 —-

fMN (104 |- f e\

fMIN.(201) T 777/ T T T T

Ramp down

Jog ramp
211 208/210

DANFOSS
175ZA056.13

Czas Jog ramp rozpoczyna sie po otrzymaniu sygna-
tu Jog z panela sterujgcego, wej$¢ cyfrowych lub
portu komunikacji szeregowej.

Opis opcji wyboru:

Nalezy wybraé zadany czas ramp.

212 Czas Ramp-down szybkiego stopu
(Q STOP RAMP TIME)

Wartosci:
0.05-3600s * wzaleznosci od typu urzadzenia

Funkcja:

Czas ramp-down jest czasem zwalniania od znamio-
nowej czestotliwosci silnika do 0 Hz zaktadajac, ze
nie ma przepiecia na inwerterze spowodowanego
dziataniem silnika jako pradnicy, lub gdy wytwarzany
prad osigga warto$¢ graniczng momentu (ustawiona
w parametrze 222).

Szybki stop jest aktywowany za pomocg sygnatu na
wejsciu cyfrowym 27 lub poprzez port komunikacji
szeregowe;j.

Opis opcji wyboru:

Nalezy wybra¢ zgdany czas ramp-down.

213 Czestotliwos¢ Jog (JOG FREQUENCY)

Wartosci:

0.0 - parametr 202 % 10.0 Hz

Funkcja:
Czestotliwo$¢ Jog fios jest statg czestotliwoscia
wyjéciowa, przy ktorej przetwornica czestotliwosci VLT
pracuje po uruchomieniu funkciji jog.

Opis opcji wyboru:
Nalezy wybraé zadang czestotliwo$¢.

214 Funkcja wartosci zadanych
(REF FUNCTION)

Wartosci:

* Suma (SUM) [0]
Wzgledna (RELATIVE) [1]
Zewnetrzna/programowana
(EXTERNAL/PRESET) [2]

Funkcja:

Mozliwe jest zdefiniowanie, w jaki spos6b zaprogra-
mowane warto$ci zadana maja by¢ taczone z innymi
warto$ciami zadanymi. Do tego celu wykorzystuje sie
opcje Suma lub Wzgledna. Mozliwe jest rowniez - za
pomoca funkcji Zewnetrzna/programowana - okre$le-
nie, czy wymagane jest przetgczanie pomiedzy war-
to$ciami zadanymi zewnetrznymi i programowanymi.

Opis opcji wyboru:
Jesli wybrano Suma [0], jedna z zaprogramowanych
wstepnie warto$ci zadanych (parametry 215-218) jest
dodawana jako procentowa warto$¢ maksymalnej
mozliwej warto$ci zadanej.
Jesli wybrano Wzgledna [1], jedna z zaprogramowanych
wstepnie wartos$ci zadanych (parametry 215-218) jest
dodawana do zewnetrznej wartosci zadanej jako procen-
towa warto$¢ chwilowej wartosci zadanej.
Ponadto mozliwe jest uzycie parametru 308 do okre-
Slenia, czy sygnaty na zaciskach 54 i 60 maja byc¢
dodawane do sumy aktywnych warto$ci zadanych.
Jesli wybrano Zewnetrzna/programowana [2], mozliwe
jest przetaczanie pomiedzy zewnetrznymi lub programo-
wanymi warto$ciami zadanymi za pomocg zaciskéw 16,
17, 29, 32 lub 33 (parametr 300, 301, 305, 306 lub 307).
Wartosci programowane bedg okreslone procentowo w
stosunku do zakresu wartosci zadanej.
Zewnetrzna warto$¢ zadana jest suma wartosci ana-
logowych, impulsowych oraz podawanych poprzez
magistrale.
Patrz rowniez rysunki na stronach 61-64.

”,| Uwaga!

S@ Jesli wybrano Suma lub Wzgledna, jedna z
programowanych warto$ci zadanych bedzie

zawsze aktywna. Je$li wartosci programowane nie

majg mie¢ wptywu, powinny by¢ ustawione na 0%

(zgodnie z nastawg fabryczng).

# = nastawa fabryczna, () = tekst na wyswietlaczu, [ ] = warto$¢ uzywana w komunikaciji poprzez port szeregowy
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Tabela ponizej pokazuje jak wyliczy¢ czestotliwo$c wyjsciowg jezeli uzywamy Programowalnych wartosci
zadanych w potaczeniu z parametrem 214 Funkcja wartosci zadanych ustawionym na warto$¢ Suma [0] i
Wzgledna [1]. Parametr 205 Maksymalna wartos¢ zadana jest ustawiony na warto$¢ 50 Hz.

Par. 204 Przyrost | Czestotliwos¢ | Par. 215 Par. 214 Funkcja wartosci Par. 214 Funkcja wartosci
Min. warto$¢ [Hz/V] przy 4,0V Programowalna zadanych=Suma [0] zadanych=wzgledna [1]
zadana warto$¢ zadana 1
Czestotliwos¢ wyj$ciowa Czestotliwos¢ wyj$ciowa
1) 0 5 20 Hz 15% 00+20+7.5=27.5Hz 00+20+3=23.0Hz
2) 10 4 16 Hz 15% 10+16+6.0=32.0Hz 10+16+2.4=28.4Hz
3) 20 3 12 Hz 15% 20+12+4.5=36.5Hz 20+12+1.8=33.8Hz
4) 30 2 8 Hz 15% 30+8+3.0=41.0Hz 30+8+1.2=39.2Hz
5) 40 1 4 Hz 15% 40+4+1.5=45.5Hz 40+4+0.6=44.6Hz
Ref. [Hz]

Example 2

175ZA285.13

Par. 205
Ref. max. = 50

40
30
20

Par. 204
Ref. min. = 10

T
10  Ref. signal [V]

Par. 310

Terminal 53 = 10V

Par. 309
Terminal 53 = 0V

217 Programowana wartos¢ zadana 3

(PRESET REF. 3)
218 Programowana wartos¢ zadana 4

(PRESET REF. 4)
Wartosci:
-100.00 % - +100.00 % * 0.00%
zakresu wartosci zadanej / zewnetrznej wartos$ci
zadanej

Funkcja:

W parametrach 215-218 mozna zaprogramowac czte-
ry r6zne wartosci zadane.

Programowana wartos¢ zadana okreslana jest jako
procentowa warto$¢ Ref, . lub jako procent wartosci
zewnetrznej, w zalezno$ci od ustawienia parametru
214. Jedli zaprogramowano Ref,,, # 0, warto$¢ zada-
na jako procent bedzie obliczana na podstawie réz-
nicy pomiedzy Ref,,, i Ref,,,po czym warto$¢ jest
dodawana do Ref,,,.

Opis opcji wyboru:
Nalezy zaprogramowac statg wartos¢ (wartosci) za-
dang, ktéra bedzie dodawana do Ref,,,.

Aby uzywa¢ statych wartosci zadanych konieczne
jest dokonanie wyboru wartoéci poprzez zaciski 16,
17, 29, 32 lub 33.

Wyboru mozna dokonaé poprzez aktywowanie zaci-
skéw 16, 17, 29, 32 lub 33 - patrz tabela ponizej.

Zaciski 17/29/33
progr.wart.zadana, msb

Zaciski 16/29/32
progr.wart.zadana, Isb

0 0 Preset ref. 1

1 Preset ref. 2
1 0 Preset ref. 3
1 1 Preset ref. 4

Patrz rysunki str. 60-62.

219 Wartosci catch up/slow down
(CATCH UP/SLW DWN)

Wartosci:
0.00-100% wartosci zadanej prgdu % 0.00 %

Funkcja:

Parametr ten pozwala na wprowadzenie procentowej
wartosci (wzglednej) ktéra bedzie albo dodawana lub
odejmowana od chwilowej warto$ci zadanej.

Opis opcji wyboru:

Jesli poprzez jeden z zaciskéw 16, 29 lub 32 (parame-
try 300, 305 lub 306) wybrano Catch up, procentowa
(wzgledna) warto$¢ okreslona w parametrze 219
bedzie dodawana do catkowitej warto$ci zadane;.

Jesli poprzez jeden z zaciskdw 16, 29 lub 33 (parame-
try 300, 305 lub 307) wybrano Slow down, procento-
wa (wzgledna) warto$¢ okreslona w parametrze 219
bedzie odejmowana od catkowitej warto$ci zadane;j.

# = nastawa fabryczna, () = tekst na wyswietlaczu, [ ] = warto$¢ uzywana w komunikaciji poprzez port szeregowy
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221 Ograniczenie momentu w trybie silnika
(TORQ LIMIT MOTOR)

Wartosci:

0.0 % - xxx.X % Tun * 160 % Tun

Moment maksymalny zalezy od wersji
urzadzenia i wielkoéci silnika.

Funkcja:
Tunkcja ta dotyczy wszystkich konfiguracji pracy:
regulacji szybkosci, procesu i momentu.
Parametr ten okresla warto$¢ graniczng dla momentu
pracujacego silnika. Ogranicznik momentu jest ak-
tywny w zakresie czestotliwosci az do znamionowej
czestotliwosci silnika (parametr 104).
W zakresie nadsynchronicznym, gdzie czestotliwosé
jest wyzsza niz znamionowa, funkcja ta dziata jako
ogranicznik pradu.
Patrz rysunki ponizej.

Torque

160%7—\

f.nom. 2 x f.nom

DANFOSS
1752A254.10

Motor current

DANFOSS
1752255.10

160%

100%

f.nom. 2 x f.nom

Opis opcji wyboru:
W celu ochrony silnika przed osiaganiem momentu
krytycznego, nastawa fabryczna wynosi 1,6 x
znamionowy moment silnika (warto$¢ obliczana).

Jesli jest uzywany silnik synchroniczny, ograniczenie
momentu musi by¢ zwiekszone w stosunku do nasta-
wy fabrycznej.

Jesli zmienimy ustawienia parametrow 101-106,
warto$ci parametréw 221/222 nie wracajg
automatycznie do nastaw fabrycznych.

222 Ograniczenie momentu w trybie generatora
(TORQ LIMIT GENER)

Wartosci:

0.0 % - xxx.X % Tun * 160 %
Moment maksymalny zalezy od wersji urzgdzenia i
wielkosci silnika.

Funkcja:

Funkcja ta dotyczy wszystkich konfiguracji pracy:
regulacji predkosci, procesu i momentu.

Parametr ten okresla warto$¢ graniczng dla momentu
silnika pracujgcego jako generator. Ogranicznik
momentu jest aktywny w zakresie czestotliwosci az
do znamionowej czestotliwosci silnika (parametr 104).
W zakresie nadsynchronicznym, gdzie czestotliwosé
jest wyzsza niz znamionowa, funkcja ta dziata jako
ogranicznik pradu.

Patrz rysunki dla parametru 221.

Opis opcji wyboru:
Opis opcji wyboru:
Jesdli w parametrze 400 wybrano Rezystor hamulca
[1], ograniczenie momentu jest zmieniane na 1,6 x
znamionowy moment silnika.

223 Ostrzezenie: zbyt niska warto$¢ pradu
(WARN. CURRENT LO)

Wartosci:

0.0 - parametr 224 *x 0.0A

Funkcja:
Jesli warto$¢ pradu spada ponizej wartosci
granicznej, l ow, zaprogramowana w tym parametrze,
na wys$wietlaczu pojawi sie komunikat CURRENT
LOW.
Wyjscia sygnatowe moga zosta¢ zaprogramowane
tak, aby przesytaly sygnat statusowy poprzez zaciski
42 lub 45, jak rowniez przez wyjscie przekaznikowe
01 lub 04 (parametry 319, 321, 323 lub 326).

# = nastawa fabryczna, () = tekst na wyswietlaczu, [ ] = warto$¢ uzywana w komunikaciji poprzez port szeregowy
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Opis opcji wyboru:
Dolne ograniczenie sygnatu pradu silnika | ow musi
by¢ zaprogramowane wewnagtrz normalnego zakre-
su pracy przetwornicy czestotliwosci.

v A

DANFOSS
175ZA036.10

-
- -

T T
T B N P oNREE_ | b
(PAR.L%W) | I ’/%/%f I |
i ' ' i
lHoH+ — - —d————— i —-%——L——-:-—
(PAR.224) ! | % | !
1 | | 1
o I B
o= | OMRADET=~{» !
b !
lLow --——i— % -5-—
(PAR.223) : i

|
L
|
I
-
m\
R N
|
|

\ B

] T ]
fmin - fLow REF fricn  fmax
(PAR.201) (PAR.225) (PAR.226) (PAR.202)

224 Ostrzezenie: duza wartos¢ pradu
(WARN. CURRENT HI)

Wartosci:

Parametr 223 - Iy tuax * lyirmax

Funkcja:
Jesli warto$¢ pradu przekracza warto$¢ graniczna,
lhien, Zaprogramowang w tym parametrze, na wy-
Swietlaczu pojawi sie komunikat CURRENT HIGH.
Wyjscia sygnatowe mogg zosta¢ zaprogramowane
tak, aby przesytaty sygnat statusowy poprzez zaciski
42 lub 45, jak réwniez przez wyjscie przekaznikowe
01 lub 04 (parametry 319, 321, 323 lub 326).

Opis opcji wyboru:
Gorne ograniczenie sygnatu pradu silnika lygh,
musi by¢ zaprogramowane wewnatrz normalnego
zakresu pracy przetwornicy czestotliwosci. Patrz
rysunek dla parametru 223.

225 Ostrzezenie: zbyt mata czestotliwos¢
(WARN. FREQ. LOW)

Wartos$ci:

0.0 - parametr 226 %* 0.0 Hz

Funkcja:
Jesli warto$¢ czestotliwosci spada ponizej warto$ci
granicznej, fow,zaprogramowana w tym parametrze,
na wyswietlaczu pojawi sie komunikat FREQUENCY
LOW.
Wyijécia sygnatowe moga zosta¢ zaprogramowane
tak, aby przesytaty sygnat statusowy poprzez zaciski
42 lub 45, jak rowniez przez wyjscie przekaznikowe
01 lub 04 (parametry 319, 321, 323 lub 326)

Opis opcji wyboru:
Dolne ograniczenie czestotliwosci silnika f oy, musi
by¢ zaprogramowane wewnatrz normalnego zakre-
su pracy przetwornicy czestotliwosci. Patrz rysunek
dla parametru 223.

226 Ostrzezenie: duza czestotliwosé
(WARN. FREQ. HIGH)

Wartosci:
parametr 225 - parametr 202% 132.0 Hz

Funkcja:
Jesli czestotliwos¢ przekracza warto$¢ graniczna,
frieH, Zaprogramowana w tym parametrze, na wyswie-
tlaczu pojawi sie komunikat FREQUENCY HIGH.

Wyijécia sygnatowe moga zosta¢ zaprogramowane
tak, aby przesytaty sygnat statusowy poprzez zaciski
42 lub 45, jak rowniez przez wyjscie przekaznikowe
01 lub 04 (parametry 319, 321, 323 lub 326)

Opis opcji wyboru:
Godrne ograniczenie czestotliwosci silnika fygy, musi
by¢ zaprogramowane wewnatrz normalnego zakre-
su pracy przetwornicy czestotliwosci. Patrz rysunek
dla parametru 223.

# = nastawa fabryczna, () = tekst na wyswietlaczu, [ ] = warto$¢ uzywana w komunikaciji poprzez port szeregowy
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227 Ostrzezenie: zbyt mata warto$¢ sprzezenia
(WARN. FEEDB. LOW)

Wartos$ci:
-100,000.000 - parametr 228. * -4000.000

Funkcja:
Jesli warto$¢ sygnatu sprzezenia zwrotnego spada poni-
zej wartosci granicznej zaprogramowanej w tym parame-
trze wyjscia sygnatlowe moga zosta¢ zaprogramowane
tak, aby przesytaly sygnat statusowy poprzez zaciski 42
lub 45, jak réwniez przez wyjscie przekaznikowe 01 lub 04
(parametry 319, 321, 323 lub 326).

Opis opcji wyboru:

Nalezy zaprogramowac¢ zgdang warto$c.

228 Ostrzezenie: duza warto$¢ sprzezenia
(WARN. FEEDB HIGH)

Warto$ci:
parametr 227 - 100,000.000 % 4000.000

Funkcja:
Jesli sygnat sprzezenia zwrotnego przekracza war-
to$¢ graniczng zaprogramowang w tym parametrze
wyjécia sygnatowe mogg zostaé zaprogramowane
tak, aby przesytaty sygnat statusowy poprzez zaciski
42 lub 45, jak réwniez przez wyjscie przekaznikowe
01 lub 04 (parametry 319, 321, 323 lub 326)

Opis opcji wyboru:

Nalezy zaprogramowaé¢ zgdang warto$c.

229 Czestotliwos¢ zabroniona, szeroko$¢ pasma
(FREQ BYPASS B.W.)
Wartosci:

0 (OFF) - 100% * 0 (OFF) %

Funkcja:

Niektdre systemywymagajg pomiajania pewnych czesto-
tliwosci ze wzgledu na problemy rezonansowe.
W parametrach 230-233 moga by¢ zaprogramowane
te czestotliwosci, ktére powinny by¢ unikane (Cze-
stotliwo$ci zabronione). W tym parametrze (229)
mozna okresli¢ szerokos¢ pasma po obu stronach
zabronionych czestotliwosci. Funkcja czestotliwosci
zabronionej nie jest aktywna je$li par. 002 jest
ustawiony na warto$¢ Local i par. 013 jest ustawiony
na warto$¢ LCP ctrl/Open loop lub LCP+dig ctrl/
Open loop.

Opis opcji wyboru:
Zabronionym pasmem bedzie czestotliwo$¢ zabro-
niona +/- ustawiona szeroko$¢ pasma.
Ustawiane jako procent nastaw programowanych w
parametrach 230-233.
Szeroko$¢ pasma jest ustawiana jako procent
czestotliwosci zabronionej, ktdra jest programowana
w parametrach 230-233 Szeroko$¢ pasma okresla
zakres czestotliwo$ci zabronione;.
Przyktad:
Czestotliwo$¢ zabroniona jest ustawiona na 100 Hz
(np. par. 230) a szeroko$¢ pasma na 1% (par. 229).
W tym przypadku zabronionym pasmem czesto-
tliwosci bedzie pasmo pomiedzy 99.5 Hz i 100.5 Hz.
1% ze 100 Hz = 1 Hz

230 Czest. zabroniona 1 (FREQ. BYPASS 1)
231 Czest. zabroniona 2 (FREQ. BYPASS 2)

232 Czest. zabroniona 3 (FREQ. BYPASS 3)
233 Czest. zabroniona 4 (FREQ. BYPASS 4)
Warto$ci:

0.0 - parametr 200 %* 0.0 Hz
Funkcja:
Niektére systemy wymagaja pomijania pewnych cze-
stotliwosci ze wzgledu na problemy rezonansowe.
Opis opcji wyboru:
Nalezy wprowadzi¢ czestotliwo$ci, ktére majg byc¢
pomijane.
Patrz réwniez parametr 229.

234 Monitoring faz silnika (MOTOR PHASE MON)

Wartosci:
Dozwolone (Enable)% [0]
Zabronione (Disable) [1]
Funkcja:

W tym parametrze mozliwe jest dokonanie wyboru
reakcji przetwornicy czestotliwoéci na zanik fazy
silnika.

Opis opcji wyboru:

Jesli wybierzemy Dozwolone (Enable), przetwornica
czestotliwosci reaguje na zanik fazy silnika, ktorej
wynikiem jest alarm 30, 31 lub 32.

Jesli wybierzemy Zabronione (Disable), przetwornica
czestotliwos$ci nie daje zadnego alarmu jesli wystapi
zanik fazy silnika. Silnik moze zosta¢ uszkodzony/
przegrzany je$li pracuje tylko na dwodch fazach.
Dlatego jest zalecane aby mie¢ witaczong funkcje
Monitoringu fazy silnika.

* = nastawa fabryczna, () = tekst na wyswietlaczu, [ ] = warto$¢ uzywana w komunikacji poprzez port szeregowy
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Wejscia cyfrowe Zacisk 16 17 18 19 27 29 32 33
parametr 300 301 302 303 304 305 306 307
Wartosci:

Bez funkcji (NO OPERATION) [0] [0] [0] 0] [0] [0] [0]
Reset (RESET) [1]1x [1] [11  [11  [1]
Stop z wybiegiem silnika, odwrécony

(COAST INVERSE) [0] %
Reset i stop z wybiegiem silnika, odwrécony

(COAST & RESET INVERS) [1]
Szybki stop, odwrécony (QSTOP INVERSE) [2]
Hamowanie pradem statym, odwrécone

(DCBRAKE INVERSE) [3]
Stop odwrdcony (STOP INVERSE) [2]  [2] [4] [2] [2] [2]
Start (START) [1]%
Start zatrzymany (LATCHED START) [2]
Zmiana kierunku obrotow (REVERSING) [1]*
Start i zmiana kierunku  (START REVERSE) [2]
Tylko start w prawo, zat. (ENABLE START FWD.) [3] [3] [3] [3]
Tylko start w lewo, zat. (ENABLE START REV) [3] [3] [4] [3]
Jog (JOGGING) [4]  [4] [5]1% [4] [4]
Progr. wart.zadana, zat. (PRESET REF. ON) [5] [5] [6] [5] [5]
Progr. wart.zadana, Isb  (PRESET REF. SEL. LSB) [6] [7] [6]
Progr. wart.zadana, msb (PRESET REF. MSB) [6] [8] [6]
Zachowaj warto$¢ zadang(FREEZE REFERENCE) [71  [7]x 91 [71  [7]
Zatrzasnij wyjécie (FREEZE OUTPUT) [8] [8] [10] [8] [8]
Przy$piesz (SPEED UP) [9] [11] [9]
Zwolnij (SPEED DOWN) [9] [12] [9]
Wybor zestawu nastaw, Isb (SETUP SELECT LSB) [10] [13] [10]
Wybér zestawu nastaw, msb (SETUP SELECT MSB) [10] [14] [10]
Wybor zestawu nastaw, msb / przyspiesz

(SETUP MSB/SPEED UP) [11]%
Wybér zestawu nastaw, Isb / zwolnij

(SETUP LSB/SPEED DOWN) [11] %
Catch-up (CATCH UP) [11] [15] [12]
Slow-down (SLOW DOWN) [11] [16] [12]
Ramp 2 (RAMP 2) [12] [12] [17] [13] [13]
Zanik zasilania, odwrécony (MAINS FAILURE INVERSE) [13] [18] [14] 14]
Warto$¢ zadana impulsowa (PULSE REFERENCE) [23] [28]'
Sprzezenie zwrotne imp. (PULSE FEEDBACK) [24]
Wejscie sprzezenia zwrotnego enkodera,A

(ENCODER INPUT 2A) [25]
Wejscie sprzezenia zwrotnego enkodera,B

(ENCODER INPUT 2B) [24]

1) Jesli ta funkcja jest wybrana dla zacisku 29, to nie bedzie on wazna dla zacisku 17, nawet jesli zostata ustawiona jako aktywna

# = nastawa fabryczna, () = tekst na wyswietlaczu, [ ] = warto$¢ uzywana w komunikaciji poprzez port szeregowy
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300 Zacisk 16, wejscie
(DIGITAL INPUT 16)

Funkcja:

W tym i nastepnych parametrach mozna dokonywac
wyboru pomiedzy réznymi mozliwymi funkcjami
zwigzanymi z zaciskami wejsciowymi 16-33.
Funkcje sa wymienione w tabeli na stronie 102. Mak-
symalna czestotliwo$¢ dla zaciskow 16, 17, 18 i 19
wynosi 5 kHz. Maksymalna czestotliwo$¢ dla zaci-
skéw 29, 32 i 33 wynosi 65 kHz.

Opis opcji wyboru:
Brak funkcji jest ustawiany jesli przetwornica cze-

stotliwosci VLT ma nie reagowac na sygnaty pojawiajace
sie na zaciskach.

Reset zeruje przetwornice czestotliwosci VLT po alarmie;
jednak nie wszystkie alarmy moga by¢ resetowane. Patrz
réwniez rozdziat 7.

Stop z wybiegiem silnika, odwrécony powoduje, ze
przetwornica ,uwalnia” silnik, umozliwiajac mu swobodne
zatrzymanie. Logiczne ‘O’ prowadzi do zatrzymania z
wybiegiem i resetu.

Reset i stop z wybiegiem silnika, odwrécony powoduije
aktywacje funkciji stop z wybiegiem réwnoczesnie z rese-
tem. Logiczne ‘0’ prowadzi do zatrzymania z wybiegiem i
resetu.

Szybki stop odwrécony powoduje zatrzymanie silnika
zgodnie z procedurg quick-stop ramp (ustawiana w para-
metrze 212). Logiczne ‘0’ prowadzi do szybkiego zatrzy-
mania.

Hamowanie pradem statym, odwrécony stuzy do zatrzy-
mania silnika poprzez zasilenie go napieciem statym przez
okreslony czas, patrz parametry 125-127.

Nalezy zauwazyé, ze ta funkcja jest aktywna tylko jesli
warto$¢ parametrow 126-127 jest rézna od zera. Logiczne
‘0’ prowadzi do hamowania statopradowego.

Stop odwrdcony jest aktywowany przez odtgczenie na-
piecia na zacisku. Oznacza to, ze jesli na zacisku nie ma
napiecia, silnik nie moze pracowac. Zatrzymanie zostanie
przeprowadzone zgodnie z wybranymi parametrami fun-
cji ramp (parametry 207/208/209/210).

Zadna z wyzej wymienionych funkcji sto
zabroniony start) nie moze by¢ wykorzysty-
wana jako roziacznik podczas napraw. Nale-
zy wowczas odtgczy¢ zasilanie.

| Uwaga!

”a Musimy zwréci¢ uwage, ze kiedy przetwornica
czestotliwosci VLT pracujue w zakresie limitu

momentu i podali$my sygnat stop, to mozliwe

jest zatrzymanie tylko wtedy jesli wyjscia 42, 45,

01 lub 04 zostaty podtaczone do wejécia 27. Na

wyjéciach 42, 45, 01 lub 04 musi by¢ zaprogra-

mowana funkcja Torque limit and stop [27].

Start stuzy do wywotania rozkazu start/stop (ko-
mendy operacyjne, grupa 2), logiczne ‘1’ = start,
logiczne ‘0’ = stop.
Tﬁ 24Vd.c.
E
Start L
—18

=

Start+
Reversing

DANFOSS
1757A082.10

Start zatrzaskiwany (przerzutnik) - jesli doprowa-
dzony jest impuls przez co najmniej 3 ms, silnik
rozpocznie prace, o ile nie ma rozkazu stop (rozkazy
operacyjne, grupa 2). Silnik zatrzymuje sie jesli Stop
odwrocony jest krétko aktywowany.

Zmiana kierunku obrotéw stuzy do zmiany kierunku
obrotéow watu silnika. Logiczne ‘0’ nie prowadzi do
zmiany kierunku. Logiczna ‘1’ zmienia kierunek. Sy-
gnat powoduje tylko zmiane kierunku obrotow; nie
aktywuje on funkcji start.

Odwrdcenie kierunku wymaga ustawienia w parame-
trze 200 wartosci Oba kierunki.

Funkcja nie jest aktywna jesli wybrano Regulacja
procesu, zamknieta petla lub Regulacja momentu,
sprzezenie predkosSciowe.

Start i zmiana kierunku stuzy do wywotania rozkazu
start/stop (rozkazy operacyjne, grupa 2) oraz zmiany
kierunku przy pomocy tego samego sygnatu. W tym
samym czasie na zacisku 18 nie moze by¢ zadnego
sygnatu. Dziata jak start zatrzaskiwany (przerzutnik) z
odwroceniem kierunku, jesli dla zacisku 18 ustawio-
no start zatrzaskiwany (przerzutnik). Nieaktywny jesli
wybrano Regulacja procesu, zamknieta petla.

Start tylko w prawo jest uzywany jesli wat silnika moze
obraca¢ sie podczas startu tylko w prawo (zgodnie z
kierunkiem ruchu wskazowek zegara). Nie nalezy uzywac
razem z Regulacja procesu, zamknigta petla.

Start tylko w lewo jest uzywany jesli wat silnika moze
obraca¢ sie po uruchomieniu tylko w lewo (przeciwnie do
kierunku ruchu wskazéwek zegara). Nie nalezy uzywac
razem z Regulacja procesu, zamknieta petla.

# = nastawa fabryczna, () = tekst na wyswietlaczu, [ ] = warto$¢ uzywana w komunikaciji poprzez port szeregowy
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Jog stuzy do zmiany czestotliwosci wyjSciowej na
czestotliwos¢ Jog ustawiong w parametrze 213. Czas
ramp moze by¢ ustawiony w parametrze 211. Funkcja
Jog nie jest aktywna jesli wydany jest rozkaz stop z
wybiegiem na wejéciu 27. Funkcja Jog nie wymaga
podania komendy Start w celu uruchomienia silnika
(rozkaz operacyjny, grupa 2)

Programowana warto$¢ zadana, zat. stuzy do prze-
taczania pomiedzy zewnetrzng i programowang war-
toécig zadana. Zakiada sie, ze w parametrze 214
ustawiono warto$¢ Zewnetrzna/programowana [2].
Logiczne ‘0’ = aktywna zewnetrzna wartos$¢ zadana;
logiczna ‘1’ = aktywna jest jedna z 4 zaprogramo-
wanych warto$ci zadanych zgodnie z ponizsza tabela.

Programowana warto$é zadana, Isb i Programo-
wana warto$¢é zadana, msb pozwalajg na wyboér
jednej z czterech zaprogramowanych warto$ci zada-
nych, zgodnie z ponizszg tabela.

Progr. wart. zad., msb Progr. wart. zad., Isb

Progr. wart. zad. 1 0 0
Progr. wart. zad. 2 0 1
Progr. wart. zad. 3 1 0
Progr. wart. zad. 4 1 1

Zachowaj warto$é zadang - zachowuje chwilowg
wartos$¢ zadang. Zachowana warto$¢ zadana jest
teraz punktem zezwolenia/warunku dla
Przyspieszenia (speed up) i Zwolnienia (speed
down).

Jesli uzywane jest przyspieszanie/zwalnianie, zmia-
na predkosci zawsze przebiega zgodnie z funkcijg
ramp 2 (parametry 209/210) w zakresie 0-Ref,,,,

Zatrzasnij wyjscie - zachowuje chwilowa czestotli-
wos¢ silnika (Hz). Zachowana czestotliwos$¢ jest
teraz punktem zezwolenia/warunku dla Przyspie-
szenia (speed up) i Zwolnienia (speed down).

Jesli uzywane jest przyspieszanie/zwalnianie, zmia-
na predkosci zawsze przebiega zgodnie z funkcjg
ramp 2 (parametry 209/210) w zakresie 0- f,, .

| Uwaga!

": Jesli aktywna jest funkcja Zatrzas$nij wyjscie,

e nie mozliwe jest zatrzymanie przetwornicy
czestotliwosci VLT przez wejscia 18 i 19 tylko
przez wejscie 27 (zaprogramowane na
Coasting stop, inverse [0] lub Reset and
coasting stop, inverse [1]). Po Zatrzasnieciu
wyijécia, cztony catkujgce regulatoréw PID sg
kasowane.

Przyspiesz i Zwolnij stuza do cyfrowej kontroli zwiek-
szania/zmniejszania predkosci (potencjometr silni-
ka). Funkcja ta jest aktywna tylko jesli wybrano funk-
cje Zatrzasnij warto$¢ zadang lub Zatrzasnij wyjscie.
Tak dtugo jak na zacisku wybranym dla przyspiesza-
nia bedzie obecna logiczna ‘1’ warto$¢ zadana lub
czestotliwos$¢ wyjsciowa bedzie zwiekszana.

Tak dtugo jak na zacisku wybranym dla zwalniania
bedzie obecna logiczna ‘1’ wartos¢ zadana lub cze-
stotliwo$¢ wyjsciowa bedzie zmniejszana.

Impulsy (logiczna ‘1’ przez minimum 3 ms i minimalna
przerwa 3 ms) prowadza do zmiany predkosci 0 0,1%
(warto$¢ zadana) lub 0,1 Hz (czestotliwo$¢ wyjscio-
wa).

Przyktad:
Przyspiesz Zwolnij  Zatrzadnij
wart.zad.
(16) (17) Zat. wyjscie
Brak zmiany predk. 0 0 1
Zwolnienie 0 1 1
Przyspieszenie 1 0 1
Zwolnienie 1 1 1

Warto$¢ zadana predkosci zachowana z panela ste-
rujgcego moze by¢ zmieniona nawet jesli przetworni-
ca czestotliwosci VLT zostata zatrzymana. Zachowa-
na warto$¢ zadana bedzie pamietana w przypadku
zaniku zasilania.

Wybor zestawu nastaw, Isb | Wybdr zestawu na-
staw, msb pozwalajg wybrac jeden z czterech Zesta-
wow nastaw; jednak przy zatozeniu ze parametr 004
ma warto$¢ Praca wielozestawowa (Multi Setup)

Wybor zestawu nastaw, msb/Przyspieszenie i Wy-
bor zestawu nastaw, Isb/Zwolnienie razem z uzy-
ciem Zachowaj warto$¢ zadang i Zatrzasnij wyjscie
pozwalajg zwiekszaé/zmniejsza¢ predkos¢.

Wyboér Zestawu nastaw nastepuje zgodnie z po-
nizszg tabela:

Wyb. Zest. nast Za. wartzad.

(83)msb (32)Isb  Zat. wyj.
Zestaw nastaw 1 0 0 0
Zestaw nastaw 2 0 1 0
Zestaw nastaw 3 1 0 0
Zestaw nastaw 4 1 1 0
Brak zmiany szybk.0 0 1
Zwolnienie 0 1 1
Przyspieszenie 1 0 1
Zwolnienie 1 1 1

# = nastawa fabryczna, () = tekst na wyswietlaczu, [ ] = warto$¢ uzywana w komunikaciji poprzez port szeregowy
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Catch up/slow down nalezy wybra¢ wtedy, gdy
warto$¢ zadana ma by¢ zwiekszana lub zmniejszana
0 zaprogramowang w parametrze 219 wartos¢ pro-
centowa.

Slow-down Catch-up

Pred. niezmieniona 0 0
Redukcja o % warto$¢ 1 0
Zwiekszenie 0 % warto$¢ 0 1
Redukcja o0 % warto$¢ 1 1

Ramp 2 nalezy wybra¢ wtedy, jesli ma zachodzi¢
przetagczanie miedzy funkcjami Ramp 1 (parametry
207-208) i Ramp 2 (parametry 209-210). Logiczne ‘0’
wywotuje Ramp 1 a logiczna ‘1’ Ramp 2.

Zanik zasilania, odwrécony nalezy wybra¢ wtedy,
jesli ma by¢ aktywowany parametr 407 Zanik zasilania
i/lub parametr 408 Szybkie roztadowanie. Zanik zasi-
lania, odwrdcony jest aktywny w sytuacji logicznego
‘0.

Zobacz rowniez Zanik zasilania/szybkie
roztadowanie na stronie 72

| Uwaga!
& Przetwornica czestotliwosci VLT moze zostaé
e catkowicie zniszczona przez powtarzanie wy-
wotania funkcji Szybkiego roztadowania na
wejsciu cyfrowym przy zataczonym napieciu
zasilajgcym.

Warto$¢é zadana impulsowa nalezy wybra¢ wtedy,
jesli uzywana jest sekwencja impulsowa (czestotli-
wo$¢) 0 Hz, odpowiadajgca Refyy, parametr 204. W
parametrze 327 jest programowana czestotliwos¢
odpowiadajaca Refyax-

Sprzezenie zwrotne impulsowe, nalezy wybraé
wtedy, jesli jako sygnat sprzezenia zwrotnego
wybrano sekwencije impulséw (czestotliwose).

Wejscie sprzezenia zwrotnego enkodera, A; nalezy
wybrac¢ wtedy, jesli jako sygnat sprzezenia zwrotnego
wybrano sygnat enkodera po ustawieniu Regulacja
predkosci, zamknieta petla lub Regulacja momentu,
sprzezenie predko$ciowe w parametrze 100. W para-
metrze 329 nalezy ustawi¢ impuls/obr/min.

Wejscie sprzezenia zwrotnego enkodera, B; nalezy
wybrac¢ wtedy, jesli jako sygnat sprzezenia zwrotnego
wybrano sygnat enkodera z impulsem 90° dla reje-
stracji kierunku obrotéw.

301 Zacisk 17, wejscie
(DIGITAL INPUT 17)

Wartosci:

Patrz parametr 300.

Funkcja:
Parametr ten pozwala na wybér pomiedzy réznymi
opcjami uzycia zacisku 17. Funkcje te sg pokazane w
tabeli na stronie 102.
Maksymalna czestotliwos¢ na zacisku 17 to 5 kHz.

Opis opcji wyboru:
Patrz parametr 300.

302 Zacisk 18 Start, wejscie
(DIGITAL INPUT 18)

Wartosci:
Patrz parametr 300.

Funkcja:
Parametr ten pozwala na wybér pomiedzy réznymi
opcjami uzycia zacisku 18. Funkcje te sg pokazane w
tabeli na stronie 102.
Maksymalna czestotliwo$¢ na zacisku 18 to 5 kHz

Opis opcji wyboru:
Patrz parametr 300.
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303 Zacisk 19, wejscie
(DIGITAL INPUT 19)

Wartosci:
Patrz parametr 300.

Funkcja:

Parametr ten pozwala na wybdr pomiedzy réznymi
opcjami uzycia zacisku 19. Funkcje te sg pokazane w
tabeli na stronie 102.

Maksymalna czestotliwo$¢ na zacisku 19 to 5 kHz

Opis opcji wyboru:
Patrz parametr 300.

304 Zacisk 27, wejscie
(DIGITAL INPUT 27)

Wartosci:
Patrz parametr 300.

Funkcja:

Parametr ten pozwala na wybdr pomiedzy réznymi
opcjami uzycia zacisku 27.

Funkcje te sa pokazane w tabeli na stronie 102.
Maksymalna czestotliwo$¢ na zacisku 27 to 5 kHz

Opis opcji wyboru:
Patrz parametr 300.

305 Zacisk 29, wejscie
(DIGITAL INPUT 29)

Wartosci:
Patrz parametr 300.

Funkcja:
Parametr ten pozwala na wybér pomiedzy réznymi
opcjami uzycia zacisku 29. Funkcje te sg pokazane w
tabeli na stronie 102.
Maksymalna czestotliwo$¢ na zacisku 29 to 65 kHz

Opis opcji wyboru:
Patrz parametr 300.

306 Zacisk 32, wejscie
(DIGITAL INPUT 32)

Wartosci:
Patrz parametr 300.

Funkcja:
Parametr ten pozwala na wybér pomiedzy réznymi
opcjami uzycia zacisku 32. Funkcje te sg pokazane w
tabeli na stronie 102.
Maksymalna czestotliwos¢ na zacisku 32 to 65 kHz

Opis opcji wyboru:
Patrz parametr 300.

307 Zacisk 33, wejscie
(DIGITAL INPUT 33)

Wartos$ci:
Patrz parametr 300.

Funkcja:
Parametr ten pozwala na wybér pomiedzy réznymi
opcjami uzycia zacisku 33. Funkcje te sg pokazane w
tabeli na stronie 102.
Maksymalna czestotliwo$¢ na zacisku 33 to 65 kHz

Opis opcji wyboru:
Patrz parametr 300.

MG.51.A1.49 - VLT jest zastrzezonym znakiem handlowym firmy Danfoss
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308 Zacisk 53, analog. wej. napieciowe
(Al [V] 53 FUNCT.)

Wejscia nalogowe Nr zacisku 53(napiecie) 54(napiecie) 60(prad)
parametr 308 311 314
Wartosci:
Brak dziatania (NO OPERATION) [0] [0] () [0]
Warto$¢ zadana (REFERENCE) [1] (x) [1] [1] (%)
Sygnat sprzez. zwrot. (FEEDBACK) [2] [2]
Ograniczenie momentu  (TORQUE LIMIT CTRL) [3] [2] [3]
Termistor (THERMISTOR INPUT) [4] [3]
Wzgl. wartos¢ zadana (RELATIVE REFERENCE) [4] [4]
Czestotliwo$¢é max. mom. (MAX. TORQUE FREQ.) [5]

Funkcja:

Parametr ten pozwala wybraé Zzgdang opcje dla zaci-
sku 53.

Skalowanie sygnatu wej$ciowego nastepuje za po-
mocg parametréw 309 i 310.

Opis opcji wyboru:
Patrz rysunek na stronie 61.
Brak dziafania. \Wybierana, jesli przetwomica czestotiwosci VLT
nie ma reagowaé na sygnaly pojawiajace sie na zacisku.
Wartos¢ zadana. Ta opcjaumoziiwiazmiane wartoscizadanejza
pomocg analogowego sygnatu wartosci zadane;.
Jesli inne wejscia sg podtaczone, sa one dodawane z
uwzglednieniem znaku.
Sygnat sprzezenia zwrotnego. Opcja wybierana, jesli sto-
sowana jest regulacja z zamknieta petla za pomoca
sygnatu analogowego.
Ograniczenie momentu. Opcja wybierana, jesli ogranicze-
nie momentu ustawione w parametrze 221 ma by¢ zmie-
niane za pomoca sygnatu analogowego.
Termistor. Opcja wybierana, jesli termistor zainstalowany
w silniku ma mie¢ mozliwo$¢ wytaczania przetwornicy
czestotliwosci VLT w przypadku przegrzania silnika. War-
to$¢ odciecia wynosi > 3 kQ.

R
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Jesli silnik zamiast termistora wykorzystuje wytgcznik
termiczny Klinox, moze on réwniez by¢ podtgczony
do wejscia. Jesli silniki pracuja réwnolegle, wytaczni-
ki termiczne/termistory moga by¢ potaczone szere-
gowo (catkowita oporno$é < 3 kQ). Parametr 128
musi by¢ zaprogramowany na Thermistor warning
[1] lub Thermistor trip [2].

Wzgledna warto$¢ zadana jest wybierana wtedy, gdy
wymagana jest wzgledna korekta sumy wartosci za-
danych.

Funkcja ta jest aktywna tylko wtedy, gdy wybrano
Wzgledna w parametrze 214. Wzgledna warto$¢ za-
dana na zaciskach 54/60 jest procentem petnego
zakresu danego zacisku. Warto$¢ ta jest dodawana
do sumy pozostatych wartoéci zadanych. Jesli wy-
brano kilka wzglednych wartosci zadanych (progra-
mowane wartoéci zadane 215-218, 311 i 314), beda
one najpierw zsumowane, a nastepnie ta suma zosta-
nie dodana do sumy aktywnych warto$ci zadanych.

| Uwaga!
": Jesli sygnat Warto$¢ zadana lub Sprzezenie zwrot-
e ne zostaty wybrane na wigcej niz jednym zacisku,
sygnaty te bedg dodawane ze znakiem.

Czestotliwo$¢é maksymalna momentu. Opcja ta jest
uzywana tylko w Regulacji momentu, otwarta petla
(parametr 100) dla ograniczenia czestotliwosci wyj-
Sciowej. Opcja jest wykorzystywana jesli istnieje po-
trzeba kontrolowania maksymalnej czestotliwosci
wyjsciowej przez wejsciowy sygnat analogowy. Za-
kres czestotliwosci siega od Dolnego ograniczenia
czestotliwosci (parametr 201) do Gérnego ogranicze-
nia czestotliwosci (parametr 202)

# = nastawa fabryczna, () = tekst na wyswietlaczu, [ ] = warto$¢ uzywana w komunikaciji poprzez port szeregowy
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309 Zacisk 53, min. skalowania
(Al 53 SCALE LOW)

Wartosci:

0.0 -10.0V * 0.0 V

Funkcja:

Parametr ten stuzy do ustawiania wartosci sygnatu
odpowiadajacej minimalnej wartos$ci zadanej usta-
wionej w parametrze 204.

Opis opcji wyboru:
Nalezy ustawi¢ zgdang wartos¢ napiecia.
Patrz rysunek na stronie 60.

310 Zacisk 53, max. skalowania
(Al 53 SCALE HIGH)

Wartosci:

0.0 -10.0V * 10.0 V

Funkcja:

Parametr ten stuzy do ustawiania wartosci sygnatu
odpowiadajacej maksymalnej warto$ci zadanej usta-
wionej w parametrze 205.

Opis opcji wyboru:
Nalezy ustawi¢ zadang wartos¢ napiecia.
Patrz rysunek na stronie 60.

311 Zacisk 54, napieciowe wej. analogowe
(Al [V] 54 FUNCT.)

Wartos$ci:
Patrz opis parametru 308.

* Brak dziatania

Funkcja:

Parametr ten pozwala wybraé zgdang opcje dla zaci-
sku 54.

Skalowanie sygnatu wejsciowego nastepuje za po-
moca parametrow 312 i 313.

Opis opcji wyboru:

Patrz opis parametru 308.

312 Zacisk 54, min. skalowania
(Al 54 SCALE LOW)

Wartosci:

0.0 -10.0V *x 0.0 V

Funkcja:

Parametr ten stuzy do ustawiania wartoséci sygnatu
odpowiadajgcej minimalnej warto$ci zadanej usta-
wionej w parametrze 204.

Opis opcji wyboru:
Nalezy ustawi¢ zgdang warto$¢ napiecia.
Patrz rysunek na stronie 60.

313 Zacisk 54, max. skalowania
(Al 54 SCALE HIGH)

Wartosci:

0.0 -10.0V * 10.0 V

Funkcja:

Parametr ten stuzy do ustawiania warto$ci sygnatu
odpowiadajacej maksymalnej warto$ci zadanej usta-
wionej w parametrze 205.

Opis opcji wyboru:
Nalezy ustawi¢ zadang warto$é napiecia.
Patrz rysunek na stronie 60.

314 Zacisk 60, napieciowe wej. analogowe
(Al [mA] 60 FUNCT)

Wartosci:

Patrz opis parametru 308.

* Wartos¢ odniesienia

Funkcja:

Parametr ten pozwala wybraé zgdang opcje dla zaci-
sku 60.

Skalowanie sygnatu wejsciowego nastepuje za po-
mocg parametréw 315 i 316.

Opis opcji wyboru:

Patrz opis parametru 308.

# = nastawa fabryczna, () = tekst na wyswietlaczu, [ ] = warto$¢ uzywana w komunikaciji poprzez port szeregowy
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315 Zacisk 60, min. skalowania
(Al 60 SCALE LOW)

Wartosci:
0.0 - 20.0 mA *x 0.0 mA

Funkcja:
Parametr ten stuzy do ustawiania wartosci sygnatu
odpowiadajacej minimalnej wartos$ci zadanej usta-
wionej w parametrze 204.
Jesli ma by¢ uzywana funkcja time-out parametr 317,
ustawiona warto$¢ musi by¢ > 2 mA.

Opis opcji wyboru:
Nalezy ustawi¢ zadana warto$¢ pradu.
Patrz rysunek na stronie 60.

316 Zacisk 60, max. skalowania
(Al 60 SCALE HIGH)

Wartosci:

0.0-20.0 mA * 20.0 mA

Funkcja:

Parametr ten stuzy do ustawiania wartosci sygnatu
odpowiadajacej maksymalnej warto$ci zadanej usta-
wionej w parametrze 205.

Opis opcji wyboru:
Nalezy ustawi¢ zadanag warto$¢ pradu.
Patrz rysunek na stronie 60.

317 Time out

(LIVE ZERO TIME O)

Wartosci:
1-99s

*x 10 s

Funkcja:
Jesli warto$¢ sygnatu wartosci zadanej (na zacisku
60) spada ponizej 50% wartos$ci ustawionej w para-
metrze 315 na okres czasu diuzszy niz okreslony w
parametrze 317, aktywowana jest funkcja ustawiona
w parametrze 318.

Opis opcji wyboru:

Nalezy ustawi¢ zadany czas.

M

318 Funkcja po time-out

ol
Warto$ci: 0
* Wytaczona(OFF) [0] 2.
Zachowaj czestotliwos¢ wyjsciowa s
(FREEZE OUTPUT FREQ.) [1] ﬁ:
Stop (STOP) [2] o,
Jog (JOGGING) 3] o
Max. szybkos$é (MAX SPEED) [4]
Stop i wytacz (STOP AND TRIP) [5]
Funkcja:

Parametr ten pozwala wybra¢ funkcje, ktéra ma by¢
aktywowana jesli sygnat wejéciowy na zacisku 60
spada ponizej 2 mA, przy zatozeniu ze parametr 315
zostat ustawiony na warto$¢ wieksza niz 2 mA oraz ze
zostat przekroczony czas time-out (parametr 317).
Jesli wiecej funkcji time-out pojawi sie w tym samym
czasie, przetwornica czestotliwo$ci VLT nadaje
nastepujacy priorytet funkcjag time-out:
1. Parametr 318 Funkcja po time out
(Function after time out)
2. Parametr 346 Funkcja po utracie sygnatu
enkodera (Function after encoder loss)
3. Parametr 514 Funkcja po zakonczeniu
transmisji (Bus time interval function)

Opis opcji wyboru:

Czestotliwos¢ wyjsciowa przetwornicy czestotliwosci

VLT moze by¢:

- zachowana na poziomie chwilowej wartosci

- zmieniona na stop

- zmieniona na czestotliwo$¢ jog

- zmieniona na czestotliwo$¢ maksymalng

- zmieniona na stop z nastepujacym pozniej wytacze-
niem.

# = nastawa fabryczna, () = tekst na wyswietlaczu, [ ] = warto$¢ uzywana w komunikaciji poprzez port szeregowy
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319 Zacisk 42, wyjscie

Wyjscia Nr zacisku 01(przek.) 04 (przek.)
parametr 319 321 323 326
Wartos$ci:

Brak dziatania (NO OPERATION) [0] [0] [0] [0]
Sterowanie gotowe (CONTROL READY) [1] [1] [1] [1]
Sygnat gotowosci (UNIT READY) [2] [2] [2] [2]
Gotowos$¢ - zdalne sterowanie  (UNIT READY/REM CTRL) [3] [3] [3] [3] (%)
Zezwolenie, brak ostrzezen (ENABLE/NO WARNING) [4] [4] [4] [4]
Praca (VLT RUNNING) [5] [5] [5] [5]
Praca, brak ostrzezen (RUNNING/NO WARNING) [6] [6] [6] [6]
Praca w zakr., brak ostrzezen  (RUN IN RANGE/NO WARN) [7] [7] [7] [7]
Praca przy wartosci zadanej, brak ostrzezen

(RUN ON REF/NO WARN) [8] [8] [8] [8]
Blad (ALARM) [9] [9] [9] [9]
Btad lub ostrzezenie (ALARM OR WARNING) [10] [10] [10] [10]
Ograniczenie momentu (TORQUE LIMIT) [11] [11] [11] [11]
Prad poza zakresem (OUT OF CURRENT RANGE) [12] [12] [12] [12]
Prad powyzej dolnej granicy (ABOVE CURRENT,LOW) [13] [13] [13] [13]
Prad ponizej gérnej granicy (BELOW CURRENT,HIGH) [14] [14] [14] [14]
Czestotliwosé poza zakresem (OUT OF FREQ RANGE) [15] [15] [15] [15]
Czest. powyzej dolnej granicy (ABOVE FREQUENCY LOW) [16] [16] [16] [16]
Czest. ponizej gérnej granicy  (BELOW FREQUENCY HIGH) [17] [17] [17] [17]
Sprzezenie zwr. poza zakresem (OUT OF FDBK RANGE) [18] [18] [18] [18]
Sprzez. zwro. pow. dolnegj gr. (ABOVE FDBK, LOW) [19] [19] [19] [19]
Sprzez. zwro. pon. dolnej gr. (BELOW FDBK, HIGH) [20] [20] [20] [20]
Ostrzezenie termiczne (THERMAL WARNING) [21] [21] [21] [21]
Gotowos¢ - brak ostrz. term. (READY &NOTHERM WARN)  [22] [22] [22] (%) [22]
Gotowos¢ - zdalne sterowanie - brak ostrzezenia termicznego

(REM RDY&NO THERMWAR)  [23] [23] [23] [23]
Gotowos¢ - napiecie zasilania w dopuszczalnym zakresie

(RDY NO OVER/UNDERVOL)  [24] [24] [24] [24]
Zmiana kierunku (REVERSE) [25] [25] [25] [25]
Magistrala OK. (BUS OK) [26] [26] [26] [26]
Ograniczenie momentu i stop  (TORQUE LIMIT AND STOP) [27] [27] [27] [27]
Hamulec, brak ostrzezen (BRAKE NO BR. WARNING) [28] [28] [28] [28]
Gotowos$¢ hamulca, brak btedu (BRAKE RDY (NO FAULT)) [29] [29] [29] [29]
Btad hamulca (BRAKE FAULT (IGBT)) [30] [30] [30] [30]
Przekaznik 123 (RELAY 123) [31] [31] [31] [31]
Sterow. hamulcem mech. (MECH. BRAKE CONTROL) [32] [32]
Bity stowa sterujacego 11/12 (CTRL WORD BIT 11/12) [33] [33]
Rozszerzone sterowanie hamulcem mechanicznym

(EXT. MECH. BRAKE) [34] [34]

cd. na nastepnej stronie

# = nastawa fabryczna, () = tekst na wyswietlaczu, [ ] = warto$¢ uzywana w komunikaciji poprzez port szeregowy
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Wyjscia Nr zacisku 42 45 01 (przek.) 04 (przek.)
parametr 319 321 323 326
Wartosci cd.:
0-100 Hz = 0-20 mA (0-100 Hz = 0-20 mA) [36] [36]
0-100 Hz = 4-20 mA (0-100 Hz = 4-20 mA) [37] [37]
0-100 Hz = 0-32000 p (0-100 Hz = 0-32000P) [38] [38]
0 - fuax = 0-20 mMA (0-FMAX = 0-20 mA) [39] [39] *
0 - fuax = 4-20 mMA (0-FMAX = 4-20 mA) [40] [40]
0 - fuax = 0-32000 p (0-FMAX = 0-32000P) [41] [41]
Refuin - Refuax = 0-20 mA (REF MIN-MAX = 0-20 mA) [42] [42]
Refuin - Refuax = 4-20 mA (REF MIN-MAX = 4-20 mA) [43] [43]
Refun - Refuax = 0-32000 p (REF MIN-MAX = 0-32000P) [44] [44]
FBun - FBuax = 0-20 mA (FB MIN-MAX = 0-20 mA) [45] [45]
FBun - FBuax = 4-20 mA (FB MIN-MAX = 4-20 mA) [46] [46]
FBuin - FBuax = 0-32000 p (FB MIN-MAX = 0-32000P) [47] [47]
0 - lyax = 0-20 mA (0-IMAX = 0-20 mA) [48] [48]
0 - lyax = 4-20 mA (0-IMAX = 4-20 mA) [49] [49]
0 - Iyax = 0-32000 p (0-IMAX = 0-32000P) [50] [50]
0-Tyyw=0-20mA (O-TLIM = 0-20 mA) [51] [51]
0-Tuw = 420 MA (O-TLIM = 4-20 mA) [52] [52]
0-Tum = 0-32000 p (O-TLIM = 0-32000P) [53] [53]
0 - Tyow = 0-20 MA (0-TNOM = 0-20 mA) [54] [54]
0 - Tyow = 4-20 mA (0O-TNOM = 4-20 mA) [55] [55]
0 - Tyow = 0-32000 p (0O-TNOM = 0-32000P) [56] [56]
0 - Pyom = 0-20 mA (0-PNOM = 0-20 mA) [57] [57]
0 - Pyow = 4-20 mA (0-PNOM = 4-20 mA) [58] [58]
0 - Pyom = 0-32000 p (0-PNOM = 0-32000P) [59] [59]

* = nastawa fabryczna, () = tekst na wy$wietlaczu, [ ] = warto$¢ uzywana w komunikacji poprzez port szeregowy
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Funkcja:

Wyijécie to moze pracowaé zaréwno jako analogowe,
jak i cyfrowe. Jesli jest uzywane jako wyjscie cyfrowe
(warto$¢ danej [0] - [59]), transmitowany jest sygnat
napieciowy 24 V dc; jesli jest uzywane jako wyjscie
analogowe, transmitowany jest sygnat albo prgdowy
0-20 mA, albo 4-20 mA albo sygnat impulsowy.

Opis opcji wyboru:
Sterowanie gotowe, przetwornica czestotliwosci VLT
jest gotowa do pracy; karta sterujgca otrzymuje na-
piecie zasilania.

Sygnat gotowosci, karta sterujgca przetwornicy cze-
stotliwos$ci VLT otrzymuje napiecie zasilania i prze-
twornica czestotliwos$ci jest gotowa do pracy.

Gotowos¢ - zdalne sterowanie karta sterujaca prze-
twornicy czestotliwosci VLT otrzymuje napigcie zasi-
lania, a parametr 002 zostat ustawiony na zdalne
sterowanie.

Zezwolenie, brak ostrzezen, przetwornica czestotli-
wosci VLT jest gotowa do uzycia, nie zostata wydany
zaden rozkaz startu lub stopu (start/zabronione). Brak
ostrzezen.

Praca, zostat podany rozkaz start.

Praca, brak ostrzezen, czestotliwos$¢ wyjéciowa jest
wyzsza niz czestotliwo$¢ okres$lona w parametrze
123. Zostat wystany rozkaz start. Brak ostrzezen.

Praca w zakresie, brak ostrzezen, przetwornica pra-
cuje w zadanych zakresach pradu/czestotliwosci
ustawionych w parametrach 223-226.

Praca przy warto$ci zadanej, brak ostrzezen, predko$¢é
zgodna z wartos$cig zadana. Brak ostrzezen.

Bfad, wyjscie aktywowane przez alarm.

Btad lub ostrzezenie, wyjscie aktywowane przez alarm
lub ostrzezenie.

Ograniczenie momentu, przekroczona zostata war-
to$¢ ograniczenia momentu (parametr 221).

Prad poza zakresem, prad silnika jest poza zakresem
okreslonym przez parametry 223 i 224,

Prad powyzej dolnej granicy, prad silnika jest wiekszy
niz ustawiony w parametrze 223.
Prad ponizej gornej granicy, prad silnika jest mniejszy
niz ustawiony w parametrze 224.

Czestotliwo$¢ poza zakresem, czestotliwo$é wyjscio-
wa jest poza zakresem okreslonym przez parametry

225 i 226.

Czestotliwo$¢ powyzej dolnej granicy, czestotliwosc
wyj$ciowa jest wigksza niz ustawiona w parametrze
225.

Czestotliwo$¢ ponizej goérnej granicy, czestotliwos$c
wyjéciowa jest mniejsza niz ustawiona w parametrze
226.

Sprzezenie zwrotne poza zakresem, sprzezenie zwrot-
ne jest poza zakresem okreslonym przez parametry
227 i 228.

Sprzezenie zwrotne powyzej dolnej granicy, sprzeze-
nie zwrotne jest wieksze niz warto$¢ ustawiona w
parametrze 227.

Sprzezenie zwrotne ponizej gornej granicy, sprzeze-
nie zwrotne jest mniejsze niz warto$¢ ustawiona w
parametrze 228.

Ostrzezenie termiczne, przekroczenie limitu tempera-
tury w silniku, albo w przetwornicy VLT, albo rezystora
hamulcowego lub termistora.

Gotowos$¢ - brak ostrzezenia termicznego, przetwor-
nica czestotliwosci VLT jest gotowa do pracy, karta
sterujaca otrzymuje napiecie zasilania i nie ma zad-
nych sygnatéw na wejsciach sterujacych. Nie wyste-
puje przekroczenie temperatury.

GotowoS$¢ - zdalne sterowanie - brak ostrzezenia
termicznego, przetwornicy czestotliwosci VLT jest
gotowa do pracy i ustawiona na zdalne strowanie,
karta sterujgca otrzymuje napiecie zasilania. Nie wy-
stepuje przekroczenie temperatury.

Gotowos¢ - napiecie zasilania w dopuszczalnym za-
kresie, przetwornica czestotliwosci VLT jest gotowa
do pracy, karta sterujgca otrzymuje napiecie zasila-
nia i nie ma zadnych sygnatéw na wejsciach steruja-
cych. Napiecie zasilania lezy w dopuszczalnym za-
kresie (patrz rozdziat 8).

Zmiana kierunku, Logiczna ‘1’ = przekaznik aktywo-
wany, 24 V dc na wyjsciu jesli kierunek obrotéw
silnika jest zgodny z kierunkiem ruchu wskazowek
zegara. Logiczne ‘0’ = przekaznik nie aktywowany,
brak sygnatu na wyjsciu jesli kierunek obrotow silnika
jest przeciwny do kierunku ruchu wskazéwek zegara.

Magistrala OK, komunikacja poprzez port transmisji
szeregowej jest aktywna (nie wystapit time-out).

Ograniczenie momentu i stop, jest uzywane w pota-
czeniu z zaciskiem 27, gdzie mozliwe jest wygenero-
wanie sygnatu stop nawet jesli przetwornica czesto-
tliwosci VLT pracuje przy ograniczeniu momentu.

# = nastawa fabryczna, () = tekst na wyswietlaczu, [ ] = warto$¢ uzywana w komunikaciji poprzez port szeregowy
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Sygnat jest odwrocony, tzn. logiczne ‘0’ oznacza, ze
przetwornica otrzymata sygnat stop i pracuje przy
ograniczeniu momentu.

Hamulec, brak ostrzezen, hamulec jest aktywny i nie
ma ostrzezen.

Gotowos¢ hamulca, brak btedu, hamulec jest gotowy
do pracy i nie ma bteddw.

Bfad hamulca, na wyjsciu jest logiczna ‘1’ gdy ukfad
IGBT hamulca jest zwarty. Ta funkcja jest uzywana do
zabezpieczenia przetwornicy czestotliwosci VLT jesli
wystapi btad w module hamulca. W celu unikniecia
potencjalnego zniszczeniarezystora hamulca, wyjscie
cyfrowe/wyjscie przekaznika moze by¢ wykorzystane
do odciecia napiecia zasilania przetwornicy czestotli-
wosci VLT.

Przekaznik 123, je$li w parametrze 512 ustawiono
Profidrive [0], przekaznik jest aktywowany. Jesli OFF1,
OFF2 lub OFF3 (bit w stowie sterujgcym) ma warto$¢
logicznej ‘1’

Sterowanie hamulcem mechanicznym, umozliwia
sterowanie zewnetrznym hamulcem mechanicznym,
patrz opis Sterowanie hamulcem mechanicznym str. 66.

Bity stowa sterujacego 11/12, przekaznik sterowany
bitami 11/12 stowa sterujgcego przesytanego przez
tacze szeregowe. Bit 11 odnosi sie do przekaznika
01, abit 12 do przekaznika 04. Jesli parametr 514 Bus
time interval function (Funkcja po zakonczeniu trans-
misji) jest aktywna, wyjécie przekaznika 01 i 04 sg w
stanie beznapieciowym (logiczne ,0”).

Patrz rozdziat dotyczacy transmisji szeregowej w
Zaleceniach Projektowych.

Rozszerzone sterowanie hamulcem mechanicznym
umozliwia sterowanie zewnetrznym hamulcem
mechanicznym, patrz opis Sterowanie hamulcem me-
chanicznym str. 66

0-100 Hz = 0-20 mA i

0-100 Hz = 4-20 mA i

0-100 Hz = 0-3200 p., wyj$ciowy sygnat impulsowy
proporcjonalny do czestotliwosci wyj$ciowej w zakre-
sie 0 - 100 Hz.

O-fuax = 0-20 MA i

O-fuax = 4-20 MA i

O-fuax = 0-32000 p, wyjsciowy sygnat impulsowy
proporcjonalny do czestotliwosci wyj$ciowej w
zakresie 0 - fyax (parametr 202).

Refy - Refyax = 0-20 mA i

Refy - Refyax = 4-20 mA i

Refu - Refyax = 0-32000 p,wyj$ciowy sygnat impul-
sowy proporcjonalny do wartoéci zadanej w
przedziale Refyy - Refyax (parametry 204/205).

FBowFBrigs = 0-20 mA i

FBowFBricy = 4-20 mA i

FBow-FBricn = 0-32000 p, wyjsciowy sygnat impul-
sowy proporcjonalny do wartoéci zadanej w
przedziale FBow - FBhigh (parametry 414/415).

0 - lyy wax = 0-20 MA i

0-lyrmax = 4-20 mA i

0 - Iyt max = 0-32000 p, wyjsciowy sygnat impulsowy
proporcjonalny do pradu wyjsciowego w przedziale
0 - lytmax - Warto$é lyruax zalezy od ustawienia
parametréw 101 i 103 i moze by¢ odczytana z Danych
Technicznych (lyitmax (60s)).

O0-Tyy=0-20mA i

0-Tyy=4-20mA i

0 - Tuw = 0-32000 p, wyjsciowy sygnat impulsowy
proporcjonalny do momentu w przedziale 0 - Ty
(parametr 221). 20 mA odpowiada wartosci
ustawionej w parametrze 221.

0 - Thow = 0-20 MA i

0-Tyoy =4-20mA i

0 - Tyow = 0-32000 p, wyjsciowy sygnat impulsowy
proporcjonalny do wyj$sciowego momentu silnika. 20
mA odpowiada warto$ci momentu znamionowego
silnika.

0-Pnow =0-20mA i

0 - Pyoy = 4-20 mA i

0 - Pnow = 0-32000 p, wyjsciowy sygnat impulsowy
proporcjonalny do znamionowej mocy wyj$ciowej
silnika. 20 mA odpowiada wartosci ustawionej w
parametrze 102.

# = nastawa fabryczna, () = tekst na wyswietlaczu, [ ] = warto$¢ uzywana w komunikaciji poprzez port szeregowy
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320 Zacisk 42, wyjscie, skalowanie impulséw
(AO 42 PULS SCALE)

Wartosci:

1 - 32000 Hz * 5000 Hz

Funkcja:

Parametr ten pozwala na skalowanie sygnatu wyjscia
impulsowego

Opis opcji wyboru:

Nalezy ustawi¢ zadang warto$c¢.

DANFOSS,
1752A042.10

0
0 TMAX
0

321 Zacisk 45, wyjscie

(AO 45 FUNCT,)

Wartosci:

Patrz opis parametru 319.

Funkcija:
Wyijécie to moze pracowaé zaréwno jako analogowe,
jak i cyfrowe. Uzywane jako wyjscie cyfrowe (wartos$é
danej [0]-[35]) generuje sygnat 24 V (max.. 40 mA);
dla wyjscia analogowego (warto$¢ danej [36]-[59])
mozna wybiera¢ pomiedzy skalowanymi sygnatami
wyjsciowymi 0-20 mA, 4-20 mA.

Opis opcji wyboru:

Patrz opis parametru 319.

322 Zacisk 45, wyj$cie, skalowanie imp.
(AO 45 PULS SCALE)

Wartosci:

1 - 32000 Hz * 5000 Hz

Funkcja:

Parametr ten pozwala na skalowanie sygnatu wyjscia
impulsowego

Opis opcji wyboru:

Nalezy ustawi¢ zadang warto$¢.

323 Przekaznik 01, wyjscie
(RELAY 1-3 FUNCT,)

Wartosci:

Patrz opis parametru 319.

Funkcja:
Wyjscie to aktywuje przetgcznik przekaznikowy.
Przetacznik przekaznikowy 01 moze by¢ uzywany do sygna-
lizacji statusu i ostrzezen. Przekaznik jest aktywowany, gdy
warunki okreslone dla danej wielkosci zostang spetnione.
Aktywacja/dezaktywacja moga by¢ opodznione po-
przez parametry 324/325.

Opis opcji wyboru:

Patrz opis parametru 319.
Potaczenia - patrz ponizszy rysunek.

DANFOSS
175ZA015.10

324 Przekaznik 01, opoznienie zat.
(RELAY 1-3 ON DL)

Wartosci:

0.00 - 10.00 min.

* 0.00 s

Funkcja:

Parametr ten pozwala na opdéznienie zadziatania prze-
kaznika 01 (zaciski 01-02).

Opis opcji wyboru:
Nalezy wprowadzi¢ zgdang warto$¢ (ustawiana w
odstepach co 0,02 s).

325 Przekaznik 01, opdznienie wyt.
(RELAY 1-3 OFF DL)

Wartosci:

0.00 - 10.00 min. * 0.00 s

Funkcja:

Parametr ten pozwala na op6znienie wytgczenia prze-
kaznika 01 (zaciski 01-03).

Opis opcji wyboru:
Nalezy wprowadzi¢ zgdang warto$¢ (ustawiana w
odstepach co 0,02 s).

# = nastawa fabryczna, () = tekst na wyswietlaczu, [ ] = warto$¢ uzywana w komunikaciji poprzez port szeregowy
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326 Przekaznik 04, wyjscie
(RELAY 4-5 FUNCT.)

Wartosci:

Patrz opis parametru 319.

Funkcija:
Wyijécie to aktywuje przetgcznik przekaznikowy.
Przetgcznik przekaznikowy 04 moze by¢ uzywany do
sygnalizacji statusu i ostrzezen. Przekaznik jest akty-
wowany, gdy warunki okre$lone dla danej wielkosci
zostang spetnione.

Opis opcji wyboru:
Patrz opis parametru 319.
Potgczenia - patrz ponizszy rysunek.

vatl

DANFOSS
175ZA018.10

327 Wart. zadana imp., max. czestotliwos¢
(PULSE REF MAX)
Wartos$ci:
100 - 65000 Hz na zacisku 29
100 - 5000 Hz na zacisku 17

Funkcja:

W parametrze tym programowana jest warto$¢ odpo-
wiadajgca maksymalnej warto$ci zadanej okreslonej
w parametrze 205.

Opis opcji wyboru:

Nalezy zaprogramowac¢ zadang wartos$c.

328 Sprzezenie zwrotne imp., max. czestotliwos¢
(PULSE FEEDB MAX)

Wartosci::

100 - 65000 Hz na zacisku 33 * 25000 Hz

Funkcja:

W parametrze tym programowana jest warto$¢ odpo-
wiadajaca maksymalnemu sprzezeniu zwrotnemu.

Opis opcji wyboru:
Nalezy zaprogramowac¢ zadang wartos$c.

329 Sprzezenie zwr. z enkodera, impuls/obrot

(ENCODER PULSES)

Wartosci::
128 imp./obr. (128) [128]
256 imp./obr. (256) [256]
512 imp./obr. (512) [512]
* 1024 imp./obr. (1024) [1024]
2048 imp./obr. (2048) [2048]
4096 imp./obr. (4096) [4096]

Parametr ten moze rowniez by¢ ustawiany w sposéb
ciagty na dowolng warto$¢ w granicach 1-4096 imp/
obr.

Funkcja:

W parametrze tym ustawia sie ilo$¢ impulséw enko-
dera na jeden petny obrot.
Parametr ten dostepny jest tylko w trybie Regulacja
predkosci, zamknieta petla lub Regulacja momentu,
sprzezenie predkosciowe (parametr 100).

Opis opcji wyboru:
Nalezy odczytaé wtasciwg warto$¢ z enkodera.
Nalezy zwréci¢é uwage na ograniczenie predkosci
(obr/min) dla danej ilo$ci impulséw/obr/min, patrz
rysunek ponizej:

Encoder

[Pulse/rev.]
1

DANFOSS
175ZA085.13

3900+
1200+ frmax=65kHz
‘\\ frmax=20kHz
~
~
~
~
~
4204

1&00 10500 Max.[Rpﬁj
Uzyty enkoder powinien by¢ typu open collector pnp
0/24 V dc (max. 20 kHz) lub typu przeciwsobnego

(push-pull) 0/24 V dc (max. 65 kHz).

Warto$ci:
* Brak dziatania (NO OPERATION) [0]
Zatrzasnij warto$¢ zadang
(FREEZE REFERENCE) [1]
Zatrzasnij wyjscie
(FREEZE OUTPUT) [2]
Funkcja:
W tym parametrze mozliwe jest zatrzas$niecie albo
wartoéci zadanej albo wyjscia.

# = nastawa fabryczna, () = tekst na wyswietlaczu, [ ] = warto$¢ uzywana w komunikaciji poprzez port szeregowy
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Opis opcji wyboru:

Zatrzasnij warto$¢ zadang (Freeze Reference) [1] za-
chowuje aktualng warto$¢ zadang. Zachowana
wartos¢ zadana jest teraz podstawg dla
Przyspieszenia (Speed up) i Zwolnienia (Speed
down). Zatrzas$nij wyjscie (Freeze Output) [2]
zachowuje aktualng czestotliwo$¢ silnika (Hz).
Zachowana czestotliwo$¢ jest teraz podstawg dla
Przyspieszenia (Speed up) i Zwolnienia (Speed
down).

| Uwagal

": Jesli aktywna jest funkcja Zatrzas$nij wyjscie,

e nie mozliwe jest zatrzymanie przetwornicy
czestotliwosci VLT przez wejscia 18 i 19 tylko
przez wejscie 27 (zaprogramowane na
Coasting stop, inverse [0] lub Reset and
coasting stop, inverse [1]). Po Zatrzasnieciu
wyijécia, cztony catkujgce regulatoréw PID sg
kasowane.

345 Timeout utraty sygnatu enkodera
(ENC LOSS TIMEOUT)

Wartosci:
0-60s HO0s

Funkcija:

Jesli sygnat z enkodera jest przerwany na wejsciu 32
lub 33, aktywowana jest funkcja ustawiona w
parametrze 346. Jesli sygnat sprzezenia zwrotnego z
enkodera jest rézny od czestotliwosci wyjsciowej o
+/- 3 x nominalny poslizg silnika, aktywowana jest
Funkcja po utracie sygnatu enkodera (par. 346).
Timeout utraty sygnatu enkodera (Encoder loss
timeout) moze pojawi¢ sie nawet jesli enkoder pracuje
prawidtowo. Jes$li nie mozna znalez¢ btedu w
enkoderze nalezy sprawdzi¢ parametry silnika
ustawione w grupie 100. Funkcja utraty sygnatu
enkodera (Encoder loss function) jest tylko aktywna
w Regulacji predkosci, zamknieta petla [1] i Regulaciji
momentu, sprzezenie predkosciowe [5], zobacz
parametr 100 Konfiguracja

Opis opcji wyboru:
Ustaw wymagany czas.

Wartosci:

* Wytaczona (OFF) [0]
Zatrza$nij czestotliwo$¢ wyjsciowa
(FREEZE OUTPUT FREQUENCY) [1]
Jog (JOGGING) [3]

Max. Predko$¢ (MAX SPEED) [4]
Zatrzymaj i wytacz (STOP AND TRIP)  [5]
Wybierz Setup 4 (SELECT SETUP 4)  [7]

Funkcja:
W tym parametrze moze by¢ aktywowana funkcija jesli
sygnat z enkodera na wejsciu 32 lub 33 zostanie
przerwany. Jesli wiecej funkcji time-out pojawi sie w
tym samym czasie, przetwornica czestotliwosci VLT
nadaje nastepujacy priorytet funkcjg time-out:

1. Parametr 318 Funkcja po time out (Function
after time out)

2. Parametr 346 Funkcja po utracie sygnatu
enkodera (Function after encoder loss)

3. Parametr 514 Funkcja po zakonczeniu
transmisji (Bus time interval function)

Opis opcji wyboru:
Czestotliwo$¢ wyjsciowa przetwornicy czestotliwosci
VLT moze by¢:

— zachowana na aktualnej wartosci

— zmieniona na czestotliwos¢ jog

— zmieniona na czestotliwo$¢ maksymalng

— zmieniona na stop z nastepujgcym pozniej

wytgczeniem
— zmieniona na Setup 4

400 Funkcja hamulca/kontrola przepieé¢

(BRAKE FUNCTION)

Wartosci:

* Wytaczona (OFF) [0]
Rezystor hamulcowy (RESISTOR) [1]
Kontrola przepieciowa
(OVERVOLTAGE CONTROL) [2]
Kontrola przepieciowa i stop
(OVERVOLT CTRL. & STOP) [3]

Funkcja:

Nastawg fabrycznag dla VLT 5501-5052 380-500 V i
VLT 5001-5027 200-240 V jest Wyfgczona (Off) [0].
Dla VLT 5060-5250 380-500 V i VLT 5032-5052 200-
240 V nastawg fabryczng jest Kontrola przepieciowa
(Overvoltage control) [2]

Rezystor hamulcowy [1] stuzy do programowania prze-
twornicy czestotliwosci VLT do poditaczenia rezystora
hamulcowego. Podtaczenie rezystora hamulcowego po-
zwala na wieksze napiecie na obwodzie po$rednim pod-
czas hamowania (praca jako generator).

Funkcja Rezystor hamulcowy [1] jest aktywna tylko w
urzadzeniach ze zintegrowanych hamulcem dyna-
micznym (modele SB i EB).

Jako alternatywa moze by¢ wybrana funkcja Kontroli
przepieciowej. Funkcja ta jest aktywna dla wszyst-
kich modeli (ST, SB i EB).
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Funkcja ta zapewnia mozliwo$¢ unikniecia wytgcze-
nia przy wzroscie napiecia na obwodzie posrednim.
Dokonywane jest to za pomocg zwiekszenia czesto-
tliwosci wyjsciowej tak, aby wykorzystywaé energie z
obwodu posredniego. Jest to bardzo przydatna funk-
cja, np. jesli czas ramp-down jest zbyt krétki, pozwala
wowczas na unikniecie wytgczenia. W takim przypad-
ku czas ramp-down jest wydtuzany.

Uwaga!
”: Nalezy zwréci¢ uwage, ze w przypadku kon-
e troli przepieciowej wydtuzany jest czas ramp-
down, co moze byé nieodpowiednie w
pewnych zastosowaniach.
Opis opcji wyboru:
Jesli elementem systemu jest rezystor hamulcowy,
nalezy wybra¢ opcje Rezystor hamulcowy [1].
Jesdli we wszystkich przypadkach wymagana jest
kontrola przepieciowa - nawet w przypadku nacisnie-
cia stop - nalezy wybra¢ Kontrole przepieciowg [2].
Przetwornica czestotliwosci VLT nie zatrzyma sie po
komendzie stop jesli kontrola przepieciowa jest
aktywna. Jesli kontrola przepieciowa nie jest wymagana
podczas procedury ramp-down po nacisnieciu stop- nale-
zy wybra¢ Kontrole przepieciowa i stop [3].

Ostrzezenie: Jesli stosowana jest funkcja

Kontroli przepieciowej [2] przy jednocze-

snym poziomie napiecia zasilajgcego prze-
twornice czestotliwosci VLT bliskim lub wiekszym niz
gérna wartos$¢ graniczna, istnieje ryzyko wzrostu cze-
stotliwosci silnika, a w konsekwencji przetwornica nie
zatrzyma silnika po naci$nieciu przycisku stop. Jesli
napiecie zasilania jest wieksze niz 264V dla urzadzen
200-240V lub wyzsza niz 550V dla urzadzen 380-
500V, nalezy wybra¢ opcje Kontrola przepieciowa i
stop [3] tak, aby silnik mégt zostaé zatrzymany.

401 Rezystor hamulcowy, ohm
(BRAKE RES. (OHM))

Wartosci:
Zaleznie od typu urzadzenia.
* Zaleznie od typu urzadzenia.

Function:

Parametr ten okres$la rezystancje rezystora hamulco-
wego. Warto$¢ ta stuzy do monitorowania mocy roz-
praszanej na rezystorze hamulcowym przy zatozeniu,
ze funkcja ta zostata ustawiona w parametrze 403.

Opis opcji wyboru:

Nalezy zaprogramowa¢ rzeczywistg wartos¢ rezy-
stanciji.

402 Ograniczenie mocy hamulca, kW

(BR.POWER. LIM.KW)

Wartos$ci:
Zaleznie od typu urzadzenia.
% Zaleznie od typu urzgdzenia.

Funkcja:

Parametr ten okresla maksymalng warto$¢ mocy prze-
kazywanej do rezystora hamulcowego.

Opis opcji wyboru:
Warto$¢ graniczna jest okreslana jako efekt maksy-
malnego cyklu pracy (120 s), jaki wystgpi oraz mak-
symalnej mocy na rezystorze hamulcowym podczas
cyklu pracy zgodnie z nastepujgcym wzorem:

. 3972xt
Dla jednostek 200 - 240 V: P = Rx120
8222xt

Dla jednostek 380 - 500 V: P =
Rx120

403 Monitoring mocy
(POWER MONITORING)

Wartosci:
Wytaczony (OFF) [0]
* Ostrzezenie (WARNING) [1]
Wytaczenie (TRIP) [2]
Funkcja:

Parametr ten pozwala na monitorowanie mocy prze-
sytanej do rezystora hamulcowego. Moc jest oblicza-
na na bazie wartosci rezystancji rezystora (parametr
401), napiecia na obwodzie posrednim i czasu pracy
rezystora. Jeslimoc przesytana przez 120 s przekracza
100 % warto$ci granicznej (parametr 402) i jest
wybrana warto$¢ Warning [1] na wySwietlaczu pojawi
sie ostrzezenie. Ostrzezenie zniknie jesli moc spadnie
ponizej 80%. Jesli moc obliczona przekroczy 100%
wartosci granicznej i jest wybrana warto$¢ Trip [2] w
parametrze 403 Monitoring mocy, przetwornicza
czestotliwosci VLT wytaczy sie i zasygnalizuje alarm.
Jesli funkcja monitorowania mocy jest wytaczona
(Off) [0] lub ustawiona na Warning [1], funkcja
hamowania pozostanie aktywna, nawet jesli warto$¢
graniczna mocy zostata przekroczona. Moze to
spowodowaé przegrzanie rezystora. Mozliwe jest
réwniez otrzymywanie ostrzezen poprzez wyjscia
cyfrowe/przekaznikowe. Typowa doktadnos¢ pomiaru
monitoringu mocy zalezy od doktadnos$ci rezystanciji
rezystora (lepsza niz £ 20%).

# = nastawa fabryczna, () = tekst na wyswietlaczu, [ ] = warto$¢ uzywana w komunikaciji poprzez port szeregowy
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| uwaga!
": Rozpraszanie mocy podczas szybkiego roz-
e tadowania nie stanowi czesci systemu moni-
toringu mocy.

Opis opcji wyboru:

Nalezy dokona¢ wyboru, czy funkcja ma by¢ aktywna
(Warning/Alarm) lub nieaktywna (Off).

404 Kontrola hamulca (BRAKE TEST)

Wartosci:

* Wytaczona (OFF) [0]
Ostrzezenie (WARNING) (1]
Wytaczenie (TRIP) [2]

Funkcja:

W tym parametrze aktywuje sie funkcje testowania i
monitoringu ukfadu hamowania, ktére dajg ostrze-
zenie lub alarm. Procedura sprawdzajgca czy rezystor
hamulca zostat podtaczony jest uruchamiana podczas
zatgczania zasilania i podczas hamowania. Procedura
sprawdzajgca czy modut IGBT jest podtgczony jest
przeprowadzana kiedy nie ma hamowania.
Ostrzezenie lub Alarm wytgcza funkcje hamowania.
Procedura testujgca jest nastepujaca:

1. Jesli napiecie na obwodzie posrednim jest wy-
zsze niz poczatkowe napiecie hamulca, przerwij
procedure testowania hamulca

2. Jesli napiecie na obwodzie posrednim jest niesta-
bilne, przerwij procedure testowania hamulca

3. Przeprowadz test hamulca

4. Jesli napiecie na obwodzie posrednim jest nizsze
niz poczatkowe napiecie hamulca, przerwij proce-
dure testowania hamulca

5. Jesli napiecie na obwodzie posrednim jest niesta-
bilne, przerwij procedure testowania hamulca

6. Jeslimoc hamowania jest wyzsza niz 100%, przer-
wij procedure testowania hamulca

7. Jesli napiecie na obwodzie posrednim jest wyz-
sze niz napiecie na obwodzie po$rednim przed
testem hamulca - 2%, przerwij procedure testowa-
nia hamulca i wyslij ostrzezenie lub alarm

8. Test hamulca OK.

Opis opcji wyboru
Jesli wybrano Wytgczona (Off) [0], funkcja ciagle spra-
wdza czy jest zwarcie w rezystorze hamulca i module
IGBT podczas hamowania, sygnalizujgc to ostrzeze-
niem. Jesli wybrano Ostrzezenie (Warning) [1], fun-
kcja sprawdza tez czy jest zwarcie w rezystorze hamu-
Ica i module IGBT oraz dodatkowo podczas zatgczania
zasilania sprawdza czy rezystor hamulca jest podtaczony.

| Uwaga!

”: Ostrzezenie, ktore pojawi sig jesli wybierzemy

e Off [0] lub Warning [1] moze by¢ usuniete
tylko przez wytaczenie zasilania i ponowne
jego zataczenie. Nalezy pamieta¢, ze jesli
wybierzemy Off [0] lub Warning [1],
przetwornica czestotliwosci VLT kontynuuje
prace nawet jesli wystgpi btad.

Jesli wybrano Wytaczenie (Trip) [2], przetwornica
czestotliwosci VLT wstrzyma prace przechodzac w
stan alarmu jesli jest zwarcie w rezystorze hamulca
lub module IGBT oraz jesli rezystor hamulca nie jest
podtaczony.

405 Funkcja Reset (RESET MODE)

Wartosci:

* Reset reczny (MANUAL RESET) [0]
Reset automatyczny x 1 (AUTOMATIC X 1)  [1]
Reset automatyczny x 2 (AUTOMATIC X 2)  [2]
Reset automatyczny x 3 (AUTOMATIC X 3)  [3]
Reset automatyczny x 4 (AUTOMATIC X 4)  [4]
Reset automatyczny x 5 (AUTOMATIC X 5)  [5]
Reset automatyczny x 6 (AUTOMATIC X 6)  [6]
Reset automatyczny x 7 (AUTOMATIC X 7)  [7]
Reset automatyczny x 8 (AUTOMATIC X 8)  [8]
Reset automatyczny x 9 (AUTOMATIC X 9)  [9]
Reset automatyczny x 10 (AUTOMATIC X 10) [10]

Funkcja:

Parametr ten umozliwia wybér funkcji resetu wyma-
ganej po wytaczeniu.
Po resecie przetwornica czestotliwosci VLT moze by¢
ponownie uruchomiona.

Opis opcji wyboru:
Jesli wybrano Reset reczny [0], reset musi by¢ doko-
nany poprzez naci$niecie klawisza [RESET] lub po-
przez wejscia cyfrowe.
Jesli przetwornica czestotliwosci VLT ma zrealizowac
automatyczny reset (1-10 razy) po wytaczeniu, nalezy
wybra¢ wartosé [1] - [10].

' Uwaga!
": Wewnetrzny licznik funkcji AUTOMATY-
e CZNEGO RESETU jest zerowany po 10 mi-
nutach od pojawienia sie pierwszego AUTO-
MATYCZNEGO RESETU.

Ostrzezenie! Silnik moze uruchomi¢ si
bez ostrzezenia.

# = nastawa fabryczna, () = tekst na wyswietlaczu, [ ] = warto$¢ uzywana w komunikaciji poprzez port szeregowy
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406 Czas restartu automatycznego
(AUT RESTART TIME)

Wartosci:
0-10s *x5s
Funkcja:
Parametr ten umozliwia ustawienie czasu pomiedzy
wytaczeniem a rozpoczeciem funkcji automatyczne-
go resetu. Zaktada sie, ze w parametrze 405 wybrano
automatyczny reset.
Opis opcji wyboru:

Nalezy ustawi¢ zadany czas.

407 Zanik zasilania (MAINS FAILURE)

Wartosci:

% Brak funkcji (NO FUNCTION) [0]
Kontrolowana procedura ramp-down
(CONTROL RAMP DOWN) [1]
Kontrolowana procedura ramp-down i wytaczenie
(CTRL. RAMP DOWN-TRIP) [2]
Stop z wybiegiem silnika (COASTING) [3]
Kinetyczne podtrzymanie napiecia 400V
(KINETIC BACKUP 400V) [4]

Funkcja:

Przy uzyciu tej funkcji mozliwe jest sprowadzenie
czestotliwosci obrotéw do 0 Hz w przypadku zaniku
napieciazasilajgcego przetwornice czestotliwosci VLT.
W parametrze 450 Napiecie zasilania podczas zaniku
(Mains voltage during mains fault), musi by¢ ustawiona
warto$¢ napiecia granicznego, przy ktérym jest aktywo-
wana funkcja Zanik zasilania (Mains failure).
Funkcja ta moze by¢ réwniez aktywowana poprzez wybranie
opciji Zanik zasilania odwrécony na wejsciu cyfrowym. Kiedy
wybierzemy funkcje Kinetyczne podtrzymanie (Kinetic
backup) [4], funkcje ramp w parametrach 206-212 sg
nieaktywne.

Opis opcji wyboru:
Jesli funkcja ta nie jest wymagana nalezy ustawic¢
Brak funkciji.
Kontrolowana procedura ramp-down [1] moze by¢
wybrana tylko wtedy, gdy zainstalowano opcje podziatu
obcigzenialub zewnetrznego napiecia zasilajacego 24 V
dc. Silnik bedzie zwalniat zgodnie z parametrem 212
(Czas ramp-down szybkiego stopu). Jesli podczas
procedury ramp-down zostanie przywrdcone zasilanie
przetwornica czestotliwosci VLT ponownie wystartuje.
Kontrolowana procedura ramp-down i wytgczenie [2]
moze by¢ wybrane tylko wtedy, gdy zainstalowano opcje
podziatu obcigzenia lub zewnetrznego napiecia zasila-
jacego 24V dc. Silnik bedzie zwalniat zgodnie z parame-
trem 212 (Czas ramp-down szybkiego stopu). Przy 0 Hz
przetwornica czestotliwosci VLT wytaczy sie (ALARM 36,

zanik zasilania). Je$li podczas procedury ramp-down
zostanie przywrécone zasilanie przetwornica czestotliwo-
éci VLT bedzie kontynuowaé procedure ramp-down i
stop.

Stop z wybiegiem silnika [3] moze by¢ wybrany dla kazde-
go modelu. Przetwornica czestotliwosci VLT wylaczy in-
wertery i silnik zacznie swobodnie zwalnia¢. Parametr 445
Startw biegu musi by¢ aktywny tak, aby przy przywroceniu
zasilania przetwornica czestotliwosci mogta ,ztapaé” sil-
nik i wystartowa¢ go ponownie.

Kinetyczne podtrzymanie napiecia 400V [4] moze byé
wybrane dla kazdego modelu. Przetwornica czestotliwo-
&ci VLT bedzie sie starata wykorzysta¢ energie pocho-
dzaca z obcigzenia do utrzymania statego napiecia na
obwodzie posrednim. Jesli zostanie przywrécone zasila-
nie przetwornica czestotliwosci VLT ponownie wystartuije.

408 Szybkie roztadowanie
(QUICK DISCHARGE)

Wartosci:
% Zabronione (DISABLE) [0]
Dozwolone (ENABLE) [1]

Funkcja:

Umozliwione jest szybkie roztadowanie kondensato-
row w obwodzie po$rednim za pomocg zewnetrzne-
go rezystora.

Opis opcji wyboru:
Ta funkcja jest aktywna tylko w rozszerzonej wersji urza-
dzenia, poniewaz wymaga podtaczenia zewnetrznego
napiecia zasilajgcego 24 V dc oraz rezystora hamujacego
lub roztadowujacego; w przeciwnym wypadku wybor jest
ograniczony do opcji Zabronione [0].
Funkcjatamoze by¢ aktywowana za pomocag zewnetrzne-
go sygnatu cyfrowego Zanik zasilania odwrécony. Jesli
funkcja te nie jest wymagana nalezy wybra¢ Zabronione.
Jesdli wybrana jest opcja Dozwolone nalezy podta-
czy¢ zewnetrzne napiecie zasilajgce 24 V dc i rezystor
hamujacy/roztadowujacy.
Patrz opis na stronie 71.

409 Opoznienie wytaczenia - moment
(TRIP DELAY TORQ.)

Wartosci:
0 -60s (OFF)
Funkcja:

* OFF

Jesli przetwornica czestotliwosci VLT zarejestruje
osiggniecie wartoséci granicznej momentu (parame-
try 221 i 222) przez ustawiony czas, po przekroczeniu
tego czasu wytgczy sie.

Opis opcji wyboru:
Nalezy ustawié, jak dtugo przetwornica czestotliwo-

# = nastawa fabryczna, () = tekst na wyswietlaczu, [ ] = warto$¢ uzywana w komunikaciji poprzez port szeregowy
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Sci VLT ma mie¢ mozliwo$¢ pracy przy wartosci
granicznej momentu. 60 s = OFF oznacza, ze czas
jest nieskonczony, niemniej monitoring termiczny
bedzie nadal aktywny.

410 Opobznienie wytaczenia - inwerter
(INV.FAULT DELAY)

Wartosci:
0 -35s

% Zaleznie od typu urzadzenia

Funkcja:
Jesli przetwornica czestotliwosci VLT zarejestruje prze-
kroczenie napiecia przez ustawiony czas, po przekro-
czeniu tego czasu wytgczy sie.

Opis opcji wyboru:
Nalezy ustawi¢, jak dtugo przetwornica czestotliwosci
VLT mamieé¢ mozliwo$¢ pracy po przekroczeniu napiecia.

' Uwagal!
": Jesli ta wielkos¢ jest zmniejszona w stosunku
do nastawy fabrycznej, urzadzenie moze sy-
gnalizowa¢ btad po zatgczeniu zasilania.

411 Czestotliwosé przetaczania
(SWITCH FREQ.)

Wartosci:
Zaleznie od typu urzadzenia

Funkcija:

Ustawiona warto$¢ okresla czestotliwo$¢ przetacza-
nia inwertera. Zmiana czestotliwo$ci moze poméc w
zmniejszeniu hatasu wytwarzanego przez silnik.

Uwagal!
": Czestotliwos$¢ wyjsciowa przetwornicy czesto-
e tliwosci VLT nie moze nigdy przekracza¢ 1/10
czestotliwos$ci przetgczania

Opis opcji wyboru:
Podczas pracy silnika nalezy tak dobraé¢ czestotli-
woSC wyjsciowg w parametrze 411, aby hatas wytwa-
rzany przez silnik byt jak najmniejszy.
patrz rébwniez parametr 446 - wzorzec przetgczania.
Patrz tez obnizenie warto$ci znamionowych w Zale-
ceniach Projektowych.

' Uwagal!

": Czestotliwosci przetaczania wigksze niz 3/3.5
kHz (4,5 kHz dla 60° AVM) prowadzi do auto-
matycznego obnizenia maksymalnej mocy wyj-

Sciowej przetwornicy czestotliwosci VLT.

412 Czestotliwosé wyjsciowa w funkcji

czestot. przetaczania

(VAR CARRIER FREQ)

Wartos$ci:
% Zabronione (DISABLE) [0]
Dozwolone (ENABLE) [1]

Funkcja:

Funkcja ta umozliwia zwiekszanie czestotliwosci prze-
taczania przy spadajacej czestotliwosci wyjsciowej.
Uzywana jest w zastosowaniach z momentem zmien-
nym z kwadratem predkosci (pompy od$rodkowe i
wentylatory), w ktérych obcigzenie zmniejsza sie w
zaleznosci od czestotliwo$ci wyjsciowej.
Maksymalna czestotliwos¢ przetaczania jest nieza-
leznie ograniczona przez warto$¢ parametru 411.

Opis opcji wyboru:
Jesli wymagana jest stata czestotliwo$¢ przetacza-
nia, nalezy wybra¢ Zabronione [0].
Czest.przefgczania nalezy ustawi¢ w parametrze 411.
Jesli wybrano Dozwolone [1], czestotliwos¢ przetaczania
bedzie sie zmniejsza¢ przy rosnacej czestotliwosci wyj-
Sciowej, patrz rysunek ponizej.

Actual carrier
frequency

[KHz]
20T
18+

16+

Sel. carrier 144
frequency

PAR.411 12+

10+

84

61

4.574

Sel. carrier 3

frequency 2+

PAR.411

Sel. carrier
frequency <=4.5KHz

DANFOSS
175ZA017.10

413 Funkcja przemodulowania
(OVERMODUL)

Wartosci:
Wytaczona (OFF) [0]
* Zatgczona (ON) [1]
Funkcja:

Parametr ten pozwala na zatgczenie funkcji przemo-
dulowania dla napiecia wyj$ciowego.

Opis opcji wyboru:
Wytaczona oznacza, ze nie wystepuje przemodulo-
wanie napiecia wyj$ciowego, co z kolei oznacza ze
na wale silnika nie wystepuja tetnienia momentu.
Moze by¢ to duzg zaletg, np. w przypadku szlifierek.
Zatgczona oznacza, ze mozna uzyskaé napiecie wiek-
sze od napiecia zasilajacego (do 15%).

# = nastawa fabryczna, () = tekst na wyswietlaczu, [ ] = warto$¢ uzywana w komunikaciji poprzez port szeregowy
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Wartosci:
-100,000.000 - FB 4ign * 0.000

Funkcja:

Parametry 414 i 415 stuzg do skalowania wartosci
wyswietlanej tak, aby byto mozliwe pokazywanie wiel-
kos$ci sygnatu sprzezenia zwrotnego jako chwilowej
wielkoéci proporcjonalnej do sygnatu wej$ciowego.
Wartos¢ ta bedzie wyswietlana jesli w jednym z parame-
trow 009-012 oraz w trybie wyswietlania wybrano Sprzeze-
nie zwrotne [jedn.] [3]. Jednostke sygnatu sprzezenia
zwrotnego nalezy ustawi¢ w parametrze 416.

Stosowane tacznie z opcjami Regulacja predkosci, za-
mknieta petla; Regulacja procesu, zamknieta petla i Regu-
lacja momentu, sprzezenie predkosciowe (parametr 100).

Opis opcji wyboru:
Aktywne tylko wtedy, gdy parametr 203 zostat usta-
wiony na Min-Max [3].
Nalezy zaprogramowa¢ wartosé, jaka ma by¢ wy-
Swietlana gdy warto$¢ Minimalnego sprzezenia zwrot-
nego zostanie osiggnieta na wybranym wejsciu sprze-
zenia (parametr 308 lub 314).
Warto$¢ minimalna moze by¢ ograniczona przez
wybor konfiguracji (parametr 100) oraz zakres warto-
$ci zadanej/sprzezenia zwrotnego (parametr 203).
Jesliw parametrze 100 wybrano Regulacja predkosci,
zamknieta petla [1], minimalna warto$¢ sprzezenia
zwrotnego nie moze by¢ mniejsza od 0.

Wartosci:
FBLow - 100,000.000 * 1,500.000
Funkcja:
Patrz opis parametru 414.

Opis opcji wyboru:

Nalezy zaprogramowa¢ wartosé, jaka ma by¢ wy-
Swietlana gdy warto$¢ Maksymalnego sprzezenia
zwrotnego zostanie osiggnieta na wybranym wejsciu
sprzezenia (parametr 308 lub 314).

Ta warto$¢ powinna by¢ 10% wieksza niz warto$é
parametru 205 Maksymalna warto$¢ zadana w celu
zapewnienia odpowiedniej pracy cztonu catkujgcego.
Warto$¢ maksymalna moze by¢ ograniczona przez
wyboér konfiguracji (parametr 100).

416 Jednostka wart. zadanej/sprzezenia zwrot.
(REF/FEEDB. UNIT)

Wartosci:

Brak jednostek [0] t/min [21]

* % (1]  th [22]
imp/min [2] m [23]
obr/min [3] Nm [24]
bar [4] m/s [25]
cykl/min [5] m/min [26]
imp/s [6] °F [27]
jedn./s [7] in wg [28]
jedn/min [8] gal/s [29]
jedn/godz [9] stopad/s [30]
°C [10] gal/min [31]
Pa [11] stopa®/min [32]
/s [12] gal/godz [33]
md3/s [13] ft3/godz [34]
I/min [14] funt/s [35]
m3/min [15] funt/min [36]
I/h [16]  funt/h [37]
m?3/h [17] funt/ft [38]
kg/s [18] funt/s [39]
kg/min [19] funt/min [40]
kg/h [20]

Funkcija:

Nalezy dokona¢ wyboru sposréd podanych wyzej jedno-
stek te, ktora bedzie pokazywana na wyswietlaczu.
Jednostka ta jest réwniez bezposrednio wykorzysty-
wana w Regulacji procesu, zamknieta petla jako jed-
nostka dla Minimalnej/maksymalnej wartos$ci zadanej
(parametry 204/205) i Minimalnego/maksymalnego
sprzezenia zwrotnego (parametry 414/415).
Mozliwo$¢ wyboru jednostki w parametrze 416 zalezy od
wyboru dokonanego w nastepujgcych parametrach:
Par. 002 Sterowanie lokalne/zdalne

Par. 013 Sterowanie lokalne/konfig. jak par. 100

Par. 100 Konfiguracja

Parametr 002 Sterowanie zdalne

Jesli parametr 100 ustawiono jako Regulacja pred-
kosci, otwarta petla lub Regulacja momentu, otwarta
petla, jednostka wybrana w parametrze 416 moze
by¢ uzywana przy wyswietlaniu (par. 009-12 Sprzeze-
nie zwrotne [jedn.]) parametréw procesu.

Parametr procesu, ktéry ma by¢ wyswietlany, moze by¢
doprowadzony w postaci zewnetrznego sygnatu analogo-
wego do zacisku 53 (par. 308: Sygnaf sprzezenia zwrotne-
go) lub do zacisku 60 (par. 314: Sygnat sprzezenia zwrot-
nego), jak réwniez w postaci sygnatu impulsowego do
zacisku 33 (par. 307: Sprzezenie impulsowe).

Uwaga: Warto$¢ zadana moze by¢ pokazywana tylko
w Hz (Regulacja predkosci, otwarta petla) lub Nm
(Regulacja momentu, otwarta petla).

# = nastawa fabryczna, () = tekst na wyswietlaczu, [ ] = warto$¢ uzywana w komunikaciji poprzez port szeregowy
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Funkcja (cd.):
Jesli w parametrze 100 ustawiono Regulacja predkosci,
zamknieta petla, parametr 416 jest nieaktywny, poniewaz
zarbwno sygnat sprzezenia, jak i warto$¢ zadana jest
zawsze pokazywana jako obr/min.
Jesli parametr 100 ustawiono jako Regulacja proce-
su, zamknigta petla jednostka wybrana w parametrze
416 bedzie uzywana przy wyswietlaniu zaréwno war-
toéci zadanej (par. 009-12) Warto$¢ zadana [jedn.])
jak i sprzezenia zwrotnego (par. 009-12 Sprzezenie
zwrotne [jedn.]).
Skalowanie wskazan wys$wietlacza jako funkcja wy-
branego zakresu (par. 309/310, 312/313, 315/316,
327 i 328) dla podtgczonego zewnetrznego sygnatu
osiggane jest poprzez parametry 204 i 205 dla warto-
$ci zadanej i parametry 414 i 415 dla sprzezenia
zwrotnego.

Parametr 002 Sterowanie lokalne

Jesli parametr 013 ustawiono jako Sterowanie LCP i
otwarta petla i Sterowanie cyfrowe LCP i otwarta petla,
warto$¢ zadana bedzie pokazywana w Hz, niezalez-
nie od ustawienia parametru 416. Natomiast sprzeze-
nie zwrotne lub sygnat procesu podtaczone do zaci-
skéw 53, 60 lub 33 (imp.) bedg wyswietlane w jed-
nostkach wybranych w parametrze 416. Jesli para-
metr 013 ustawiono jako Sterowanie LCP/jak par. 100
i Sterowanie cyfrowe LCP/jak par. 100 jednostki bedg
zgodne z opisem j.w. dla parametru 002, Sterowanie
zdalne.

| Uwagal!
": Powyzsze dotyczy wyswietlania Warto$ci za-
e danej [jedn.] lub Sprzezenia zwrotnego [jedn.].
Jesli wybrano Warto$¢ zadana [%] lub Sprze-
zenie zwrotne [%], wartos¢ bedzie
wys$wietlana jako procent wybranego zakresu.

Opis opcji wyboru:
Nalezy wybra¢ zadang jednostke dla sygnatu watosci
zadanej/sprzezenia zwrotnego.

417 Wzmoc. prop. regulatora PID predkosci
(SPEED PROP GAIN)

Wartosci:

0.000 (OFF) - 0.150 * 0.015

Funkcja:
Wzmocnienie proporcjonalne wskazuije, ile razy btad (réz-
nica miedzy sygnatem sprzezenia zwrotnego i nastawa)
ma by¢ wzmocniony. Uzywane w potaczeniu z Regulacja
predkosci, zamknieta petla (parametr 100).

Opis opcji wyboru:
Przy duzych wzmocnieniach uzyskiwana jest szybka re-
gulacja, ale jesli wzmocnienie jest zbyt duze, proces moze
sta¢ sie niestabilny w przypadku przeregulowania.

418 Czas catkowania reg. PID predkosci
(SPEED INT. TIME)

Wartosci:
2.00 - 999.99 ms (1000 = OFF) * 8 ms

Funkcja:

Czas catkowania okresla, jak dtugo regulatorowi PID
zajmuje skorygowanie btedu. Im wiekszy btad, tym
szybciej wzrasta wzmochnienie. Czas catkowania ma
wplyw na opdznienie sygnatu, a tym samym ma
dziatanie ttumigce. Uzywane w potaczeniu z Regula-
cja predkos$ci, zamknieta petla (parametr 100).

Opis opcji wyboru:
Szybka regulacja uzyskiwana jest przy krétkim czasie
catkowania.
Jednak, jesli czas ten jest za krotki, moze to prowa-
dzi¢ do niestabilnosci procesu.
Jesli czas catkowania jest zbyt dtugi mogg wystepo-
waé wieksze odchylenia od pozadanej wartosci, po-
niewaz skorygowanie btedu zajmie regulatorowi dtu-
gi czas.

# = nastawa fabryczna, () = tekst na wyswietlaczu, [ ] = warto$¢ uzywana w komunikaciji poprzez port szeregowy
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Wartosci:
0.00 (OFF) - 200.00 ms * 30 ms

Funkcja:

Czas rézniczkowania nie ma wptywu na btad staty.
Dotyczy on tylko sytuacji, gdy btad sie zmienia. Im
szybciej btad sie zmienia, tym wieksze bedzie wzmoc-
nienie cztonu rézniczkowego. Wzmocnienie jest pro-
porcjonalne do szybkosci zmian btedu.

Uzywane w potgczeniu z Regulacja predkosci, za-
mknieta petla (parametr 100).

Opis opcji wyboru:
Szybka regulacja uzyskiwana jest przy diugim czasie
rézniczkowania.
Jednak, jesli czas ten jest za dtugi, moze to prowadzi¢
do niestabilnosci procesu.
Jesli czas rozniczkowania jest ustawiony na 0 ms,
funkcja D jest wytaczona (OFF).

420 Ograniczenie wzmoc. D reg. PID predk.
(SPEED D-GAIN LIMIT)
Wartosci:

5.0-50.0 * 5.0

Funkcja:

Mozliwe jest ustawienie ograniczenia dla wzmocnie-
nia realizowanego przez czton rézniczkujacy. Ponie-
waz wzmocnienie D zwieksza sie przy wysokich cze-
stotliwo$ciach, ograniczenie go moze by¢ przydatne.
Pozwala to na uzyskanie rzeczywistej zaleznosci D
przy niskich czestotliwos$ciach, oraz statej przy wyso-
kich czestotliwos$ciach.

Uzywane w potaczeniu z Regulacja predkosci, za-
mknieta petla (parametr 100).

Opis opcji wyboru:

Nalezy ustawi¢ zgdane ograniczenie.

421 Stata czasowa filtra dolnoprzepustowego,
regulatora PID predkosci
(SPEED FILT. TIME)

Wartos$ci:
5-200 ms * 10 ms
Funkcja:
Oscylacje w sygnale sprzezenia zwrotnego sa ttumio-
ne przez filtr dolnoprzepustowy tak, aby ograniczy¢
ich wptyw na proces regulacji. Moze to by¢ zaleta, np.
jesli system jest mocno zaktdcany - patrz rysunek.
Uzywane w potaczeniu z Regulacja predkosci, za-
mknieta petlai Regulacja momentu, sprzezenie predko-
Sciowe (parametr 100).

Feedback

[
Disturbed feedback signal

NAViVAW)

L
-

T 06 1 (Sec.)
Lowpass filter
fg = 10 Hz
Feedback ‘
Filtered feedback signal
’\/\—/\/‘A’\M
S 06 1 (Sec.)

Opis opcji wyboru:

Jesli zaprogramowano statg czasowg (t) np. 100 ms,
czestotliwo$¢ odciecia dla filtra dolnoprzepustowego
bedzie wynosi¢ 1/0,1 = 10 RAD/s, co odpowiada (10/
2xIT) = 1,6 Hz. Oznacza to, ze regulacja bedzie
dokonywana tylko na podstawie sygnatu sprzezenia,
ktéry zmienia sie z czestotliwos$cig mniejsza niz 1,6
Hz. Jesli sygnat sprzezenia bedzie sie zmieniat z
szybkoscig wiekszg niz 1,6 Hz, regulator nie bedzie
reagowat.
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422 Napiecie U 0 przy 0 Hz
(U0 VOLTAGE (0HZ))

Wartosci:

0.0 - parametr 103 * 20.0V

Funkcja:
Parametry 422-432 moga by¢ wykorzystywane w powia-
zaniu ze Specjalng charakterystyka silnika (parametr 101).
Mozliwe jest utworzenie charakterystyki U/f na podstawie
szesciu definiowalnych napiec i czestotliwosci.

Opis opcji wyboru:
Nalezy zaprogramowaé zadane napiecie przy 0 Hz.

Patrz rysunek ponizej.
u
UMAX. 103

DANFOSS
175ZA012.11

431
429

427
425

423 I
PAR.422 |
|

Il
PAR. 424 426 428 430 432 1

423 Napiecie U 1
(U1 VOLTAGE)

Wartosci:

0.0 - Uvirmax * parametr 103

Funkcja:

Parametr ten okresla warto$¢ Y pierwszego punktu
charakterystyki.

Opis opcji wyboru:
Nalezy zaprogramowac¢ zadane napigcie przy cze-
stotliwosci F1 okres$lonej w parametrze 424.
Patrz rysunek dla parametru 422.

424 Czestotliwosé F1 (F1 FREQUENCY)

Wartosci:

0.0 - parametr 426 * parametr 104

Funkcja:

Parametr ten okresla warto$¢ X pierwszego punktu
charakterystyki.

Opis opcji wyboru:
Nalezy zaprogramowa¢ zadang czestotliwo$¢ dla
napiecia U1 okreslonego w parametrze 423.
Patrz rysunek dla parametru 422.

425 Napiecie U 2 (U2 VOLTAGE)

Wartosci:

0.0 - Uyiruax % parametr 103

Funkcja:

Parametr ten okresla warto$¢ Y drugiego punktu
charakterystyki.

Opis opcji wyboru:
Nalezy zaprogramowac¢ zgdane napiecie przy cze-
stotliwosci F2 okreslonej w parametrze 426.
Patrz rysunek dla parametru 422.

426 Czestotliwosé F2 (F2 FREQUENCY)

Wartos$ci:
parametr 424 - parametr 428 % parametr 104

Funkcja:

Parametr ten okresla wartos¢ X drugiego punktu
charakterystyki.

Opis opcji wyboru:
Nalezy zaprogramowac zgdang czestotliwos¢ dla
napiecia U2 okres$lonego w parametrze 425.
Patrz rysunek dla parametru 422.

427 Napiecie U 3 (U3 VOLTAGE)

Wartosci:

0.0 - UVLT,MAX * parametr 103

Funkcja:

Parametr ten okresla warto$¢ Y trzeciego punktu
charakterystyki.

Opis opcji wyboru:
Nalezy zaprogramowac¢ zadane napigcie przy cze-
stotliwosci F3 okreslonej w parametrze 428.
Patrz rysunek dla parametru 422.

# = nastawa fabryczna, () = tekst na wyswietlaczu, [ ] = warto$¢ uzywana w komunikaciji poprzez port szeregowy
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428 Czestotliwos¢é F3 (F3 FREQUENCY)

Warto$ci:
parametr 426 - parametr 430 * parametr 104

Funkcja:

Parametr ten okresla warto$¢ X trzeciego punktu
charakterystyki.

Opis opcji wyboru:
Nalezy zaprogramowaé zgdang czestotliwos¢ dla
napiecia U3 okreslonego w parametrze 427.
Patrz rysunek dla parametru 422.

431 Napiecie U 5 (U5 VOLTAGE)

Wartosci:

0.0 - Uyiruax % parametr 103

Funkcja:

Parametr ten okresla warto$¢ Y pigtego punktu cha-
rakterystyki.

Opis opcji wyboru:
Nalezy zaprogramowac¢ zgdane napiecie przy cze-
stotliwosci F5 okre$lonej w parametrze 432.
Patrz rysunek dla parametru 422.

429 Napiecie U 4 (U4 VOLTAGE)

Wartosci:

0.0 - Uyiruax % parametr 103

Funkcja:

Parametr ten okresla wartos¢ Y czwartego punktu
charakterystyki.

Opis opcji wyboru:
Nalezy zaprogramowa¢ zgdane napiecie przy cze-
stotliwos$ci F4 okreslonej w parametrze 430.
Patrz rysunek dla parametru 422.

430 Czestotliwo$é F4 (F4 FREQUENCY)

Wartosci:
parametr 428 - parametr 432 % parametr 104

Funkcja:

Parametr ten okresla warto$¢ X czwartego punktu
charakterystyki.

Opis opcji wyboru:
Nalezy zaprogramowa¢ zadang czestotliwos¢ dla
napiecia U4 okre$lonego w parametrze 429.
Patrz rysunek dla parametru 422.

432 Czestotliwosé F5 (F5 FREQUENCY)

Wartos$ci:
parametr 430 - 1000 Hz % parametr 104

Funkcja:
Parametr ten okresla wartos¢ X piatego punktu cha-
rakterystyki.
Parametr ten nie jest ograniczony przez parametr
200.

Opis opcji wyboru:
Nalezy zaprogramowa¢ zadang czestotliwo$¢ dla
napiecia U5 okre$lonego w parametrze 431.
Patrz rysunek dla parametru 422.

433 Regulacja momentu, Wzmocnienie
proporcjonalne, otwarta petla
(TOR-OL PROP. GAIN)

Wartosci:

0 (Off) - 500% * 100%

Funkcja:
Wzmocnienie proporcjonalne wskazuje, ile razy btad
(réznica miedzy sygnatem sprzezenia zwrotnego i
nastawa) ma by¢ wzmocniony.
Uzywane w potaczeniu z Regulacja momentu, otwar-
ta petla (parametr 100).

Opis opcji wyboru:
Przy duzych wzmocnieniach uzyskiwana jest szybka
regulacja, ale jesli wzmocnienie jest zbyt duze, pro-
ces moze staé sie niestabilny.

# = nastawa fabryczna, () = tekst na wyswietlaczu, [ ] = warto$¢ uzywana w komunikaciji poprzez port szeregowy
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434 Regulacja momentu, otwarta petla

Czas catkowania

(TOR-OL INT.TIME)
Wartosci:
0.002 - 2.000 s

* 0.02 s

Funkcja:

Catkowanie zapewnia zwigkszanie wzmocnienia w sytu-
acji wystgpienia statego btedu pomiedzy wartoscig za-
dang i sygnatem pomiaru pradu. Im wiekszy btad, tym
szybciej wzmocnienie wzrasta. Czas catkowania to czas,
potrzebny integratorowi do osiggniecia takiego samego
wzmochnienia, jak wzmocnienie proporcjonalne.
Uzywane w potaczeniu z Regulacja momentu, otwar-
ta petla (parametr 100).

Opis opcji wyboru:
Szybka regulacja uzyskiwana jest przy krotkim czasie
catkowania.
Jednak, jesli czas ten jest za krotki, moze to prowa-
dzi¢ do niestabilnosci procesu.

437 Normalne/odwrocone sterowanie
regulatora PID procesu
(PROC NO/INV CTRL)

Wartosci:
* Normalne (NORMAL) [0]
Odwrécone (INVERSE) [1]

Funkcja:

Mozliwe jest okreslenie, czy regulator procesu powi-
nien zmniejsza¢, czy zwieksza¢ czestotliwosé wyj-
$ciowa. Jest to uzyskiwane poprzez zrdéznicowanie
wartoséci zadanej i sprzezenia zwrotnego.

Uzywane w potaczeniu z Regulacja procesu, za-
mknieta petla (parametr 100).

Opis opcji wyboru:
Jesli przetwornica czestotliwosci VLT ma zmniejszaé
czestotliwosé wyjsciowa przy wzro$cie sygnatu sprze-
zenia zwrotnego, nalezy wybra¢ Normalne [0].
Jesli przetwornica czestotliwosci VLT ma zwiekszac
czestotliwo$¢ wyjsciowa przy wzro$cie sygnatu sprze-
zenia zwrotnego, nalezy wybra¢ Odwrocone [1].

438 Funkcja anti windup regulatora

Wartosci:
Wytaczona (DISABLE) [0]
* Wiaczona (ENABLE) [1]

Funkcja:

Mozliwe jest okreslenie, czy regulator procesu powinien
kontynuowac regulacje nawet, jesli nie jest mozliwe zwiek-
szanie/zmniejszanie czestotliwosci wyjéciowej.
Uzywane w pofgczeniu z Regulacja procesu, za-
mknieta petla (parametr 100).

Opis opcji wyboru:

Nastawa fabryczna Zafgczona [1] oznacza, ze po osig-
gnieciu wartosci granicznej czestotliwosci lub momentu
uktad catkujgcy zostanie ustawiony ze wzmocnieniem
odpowiadajacym chwilowej czestotliwosci Regulator pro-
cesu nie zacznie dziata¢ ponownie, dopoki btgd nie osia-
gnie zera albo zmieni sie jego znak.

Jesli regulator ma kontynuowac¢ catkowanie nawet,
jesli nie bedzie w stanie skompensowac btedu, nale-
zy wybra¢ Wyfgczone [0].

Uwaga!

": Jesli wybrano opcje Wyfgczona [0], to jesli btad
zmieni znak wowczas integrator musi najpierw
scatkowaé do zera z poziomu osiggnietego na

bazie poprzedniego btedu, zanim wystgpi jakakol-

wiek zmiana czestotliwo$ci wyjsciowej.

439 Czestot. startowa reg. PID procesu
(PROC START VALUE)

Wartosci:
fun-fuax (parametr 201 and 202) *parametr 201

Funkcja:

Po otrzymaniu sygnatu startu przetwornica czestotliwo-
$ci VLT bedzie reagowac zgodnie z procedura Regulacja
predkosci, otwarta petla, realizujgc procedure ramp.
Zaraz po osiggnieciu zaprogramowanej czestotliwosci
startowej nastepuje zmiana na Regulacja procesu, za-
mknieta petla. Ponadto mozliwe jest ustawienie
czestotliwosci odpowiadajacej predkosci, przy ktorej
proces normalnie dziata, co pozwala na szybsze osia-
gniecie wymaganych warunkow procesu.

Uzywane w potaczeniu z Regulacja procesu, za-

mknieta petla (parametr 100).

Opis opcji wyboru:
Nalezy ustawi¢ zadang czestotliwos¢ startowa.

' Uwaga!

": Jesli przed osiggnieciem wymaganej czestotli-
wosci startowej przetwornica czestotliwosci VLT
pracuje w warunkach ograniczenia pradu, re-

gulator procesu nie zostanie zataczony. Jesli mimo

wszystko regulator ma by¢ zataczony, czestotliwos$¢
startowa musi by¢ obnizona do warto$ci wymaganej
czestotliwosci wyjsciowej. Moze to byé dokonane

podczas pracy.

# = nastawa fabryczna, () = tekst na wyswietlaczu, [ ] = warto$¢ uzywana w komunikacji poprzez port szeregowy
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440 Wzmoc. prop. regulatora PID procesu
(PROC. PROP. GAIN)

Wartosci:
0.00 - 10.00 * 0.01
Funkcja:

Wzmocnienie proporcjonalne wskazuije, ile razy btagd

(réznica miedzy sygnatem sprzezenia zwrotnego i

nastawg) ma by¢ wzmocniony.

Uzywane w potfaczeniu z Regulacja procesu, za-

mknieta petla (parametr 100).

Opis opcji wyboru:
Przy duzych wzmocnieniach uzyskiwana jest szybka
regulacja, ale jesli wzmocnienie jest zbyt duze, pro-
ces moze staé sie niestabilny.

441 Czas catkowania reg. PID procesu
(PROC. INTEGR. T.)

Wartos$ci:

0.01 - 9999.99 s (OFF) * OFF

Funkcja:

Catkowanie zapewnia zwigkszanie wzmocnienie w
sytuacji wystgpienia statego btedu pomiedzy warto-
$cig zadang i sygnatem pomiaru pradu. Im wigkszy
btad, tym szybciej wzmocnienie wzrasta. Czas catko-
wania to czas, potrzebny integratorowi do osiggnie-
cia takiego samego wzmocnienia, jak wzmocnienie
proporcjonalne.

Uzywane w potfaczeniu z Regulacja procesu, za-
mknieta petla (parametr 100).

Opis opcji wyboru:
Szybka regulacja uzyskiwana jest przy krotkim czasie
catkowania.
Jednak, jesli czas ten jest za krotki, moze to prowa-
dzi¢ do niestabilnosci procesu.
Jesli czas catkowania jest zbyt dtugi moga wystepo-
wac wieksze odchylenia od pozgdanej wartosci, po-
niewaz skorygowanie btedu zajmie regulatorowi dtu-
gi czas.

442 Czas rozniczkowania reg. PID procesu
(PROC. DIFF. TIME)
Wartosci:

0.00 (OFF) - 10.00 s * 0.00 s

Funkcja:

Czas rézniczkowania nie ma wptywu na btad staty.
Dotyczy on tylko sytuacji, gdy btad sie zmienia. Im
szybciej btad sie zmienia, tym wigksze bedzie wzmoc-
nienie cztonu rézniczkowego. Wzmochnienie jest pro-
porcjonalne do szybkosci zmian btedu.

Uzywane w potaczeniu z Regulacja procesu, za-
mknieta petla (parametr 100).

Opis opcji wyboru:
Szybka regulacja uzyskiwana jest przy diugim czasie
rézniczkowania.
Jednak, jesli czas ten jest za dtugi, moze to prowadzi¢
do niestabilnosci procesu.

Wartosci:
5.0 -50.0 * 5.0

Funkcja:

Mozliwe jest ustawienie ograniczenia dla wzmocnie-
nia realizowanego przez czton rézniczkujacy.
Wzmocnienie czionu rézniczkujgcego wzrasta przy
szybkich zmianach, dlatego moze by¢ korzystne
ograniczenie tego wzmochnienia, osiggajac tym sa-
mym rzeczywistego wzmocnienia przy powolnych
zmianach oraz statego wzmocnienia przy wystepo-
waniu szybkich zmian btedu.

Uzywane w potaczeniu z Regulacja procesu, za-
mknieta petla (parametr 100).

Opis opcji wyboru:
Nalezy ustawi¢ zadane ograniczenie wzmocnienia
cztonu rozniczkujgcego.

# = nastawa fabryczna, () = tekst na wyséwietlaczu, [ ] = warto$¢ uzywana w komunikacji poprzez port szeregowy
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444 Stata czasowa filtra dolnoprzepustowego
regulatora PID procesu

(PROC FILTER TIME)

Wartosci:
0.01 - 10.00

* 0.01

Funkcja:

Oscylacje w sygnale sprzezenia zwrotnego sa ttumio-
ne przez filtr dolnoprzepustowy tak, aby ograniczy¢
ich wptyw na proces regulacji. Moze to by¢ zaleta, np.
jesli system jest mocno zaktdcany.

Uzywane w potfaczeniu z Regulacja procesu, za-
mknieta petla (parametr 100).

Opis opcji wyboru:

Nalezy zaprogramowac¢ zgdang statg czasowg. Jesli
zaprogramowano statg czasowa (t) np. 100 ms, cze-
stotliwo$¢ odciecia dla filtra dolnoprzepustowego
bedzie wynosi¢ 1/0,1 = 10 RAD/s, co odpowiada (10/
2xIT) = 1,6 Hz. Oznacza to, ze regulacja bedzie
dokonywana tylko na podstawie sygnatu sprzezenia,
ktory zmienia sie z czestotliwos$cig mniejszg niz 1,6
Hz. Jesli sygnat sprzezenia bedzie sie zmieniat z
szybkos$cig wieksza niz 1,6 Hz, regulator nie bedzie
reagowat.

445 Lotny start

(FLYING START)

Warto$ci:
Zatgczone (ENABLE) [0]
* Wytgczone (DISABLE) [1]
Funkcja:

Funkcja ta umozliwia ‘ztapanie’ silnika, ktéry w wyni-
ku zaniku zasilania obraca sie swobodnie.

Opis opcji wyboru:
Jedli funkcja ta nie jest wymagana, nalezy ustawi¢
Wytaczone [1].
Jesli przetwornica czestotliwosci VLT ma realizowaé
funkcje ‘ztapania’ swobodnie obracajacego sie silni-
ka, nalezy ustawi¢ Zafgczone [0]. Patrz réwniez wyja-
$nienia tej funkcji zamieszczone na stronie 83.

446 Wzorzec przetaczania
(SWITCH PATTERN)

Wartosci:
60° AVM (60° AVM) [0]
* SFAVM (SFAVM) [1]
Funkcja:

Mozna wybra¢ jeden z dwéch réznych wzorcdw prze-
tgczania: 60° AVM i SFAVM.

Opis opcji wyboru:
Jesli wymagana jest czestotliwo$¢ przetaczania do
14 / 10 kHz nalezy wybra¢ opcje 60° AVM. Efektem
czestotliwosci przetgczania 4,5 kHz jest obnizenie
wartosci znamionowej pradu wyjsciowego Lt
Jesdli wymagana jest czestotliwos¢ przetgczania do 5/
10 kHz nalezy wybra¢ opcje SFAVM. Efektem czesto-
tliwosci przetaczania 3 kHz jest obnizenie wartosci
znamionowej prgdu wyjsciowego |-
Szczegotowe informacje w Zaleceniach
Projektowych na str. 108.

* = nastawa fabryczna, () = tekst na wy$wietlaczu, [ ] = warto$¢ uzywana w komunikacji poprzez port szeregowy
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447 Moment, sprzezenie predkosciowe

(TOR-SF COMP)

Wartosci:
-100 - 100% * 0%

Funkcja:

Parametr ten jest uzywany tylko wtedy, jezeli w para-
metrze 100 ustawiono Regulacja momentu, sprzeze-
nie predkosciowe [5].

Kompensacja momentu jest uzywana w zwigzku z
kalibracja przetwornicy czestotliwosci VLT. Za po-
moca zmiany warto$ci parametru 447, Kompensacja
momentu, mozna skalibrowa¢ moment wyj$ciowy.
Patrz procedura kalibracji momentu na stronie 57.

Opis opcji wyboru:

Nalezy ustawi¢ zadang warto$¢.

Wartosci:

0.001 - 100.000 * 1.000

Funkcja:
Parametr ten jest uzywany tylko wtedy, jezeli w para-
metrze 100 ustawiono Regulacja momentu, sprzeze-
nie predkosciowe [5].
Jesli enkoder zainstalowano na wale przekfadni, musi
by¢ ustawiony wspdétczynnik przetozenia - w przeciw-
nym wypadku przetwornica czestotliwosci VLT nie
bedzie mogta prawidtowo oblicza¢ czestotliwosci
wyjéciowej.
Przy wspotczynniku przetozenia 1:10 (obnizenie w
stosunku do obrotéw watu silnika) nalezy ustawic
wartos¢ parametru na 10.
Jesli enkoder zainstalowano bezposrednio na wale
silnika, wspotczynnik przetozenia wynosi 1.00.

Opis opcji wyboru:

Nalezy ustawi¢ zadang warto$¢.

449 Moment, sprzezenie predkosciowe
Straty powodowane tarciem

(TOR-SF FRIC. LOSS)

Wartosci:
0.00 - 50.00% znamionowego momentu silnika
*0.00%

Funkcja:

Parametr ten jest uzywany tylko wtedy, jezeli w para-
metrze 100 ustawiono Regulacja momentu, sprzeze-
nie predkosciowe [5].

Straty powodowane tarciem nalezy ustawi¢ jako pro-
centowa strate znamionowego momentu. Przy pracy
jako silnik straty powodowane tarciem bedg dodawa-
ne do momentu, a przy pracy jako generator bedg
odejmowane od momentu. Patrz procedura kalibracji
momentu na str. 57.

Opis opcji wyboru:

Nalezy ustawi¢ zadang warto$¢.

450 Napiecie przy zaniku zasilania
(MAINS FAIL VOLT.)

Wartosci:

180 - 240 V dla przetwornic 200-240 V% 180
342 - 500 V dla przetwornic 380-500 V % 342

Funkcja:

W tym parametrze ustawiamy warto$¢ napiecia, przy
ktorym aktywowana jest funkcja w parametrze 407
Zanik zasilania. Warto$¢ napiecia, ktéra aktywuje
funkcje Zaniku zasilania musi byé nizsza niz
znamionowe napiecie zasilania przetwornicy czesto-
tliwosci VLT. Z reguty parametr 450 jest ustawiany 10%
ponizej znamionowego napiecia zasilania.

Opis opcji wyboru:
Ustaw wartos¢ napigcia, ktora aktywuje funkcje
Zaniku zasilania.

' Uwaga!
”: Jesli ta warto$¢ jest zbyt duza, funkcja Zaniku
e zasilania ustawiona w parametrze 407 moze
by¢ uruchomiona nawet jes$li napiecie
zasilania jest prawidtowe.
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453 Regulacja predkosci, zamknieta petla,
przetozenie przektadni

(SPEED GEARRATIO)

Wartosci:
0.01 -100.00
* 1.00

Funkcja:

Ten parametr jest uzywany jesli w parametrze 100
Konfiguracja wybierzemy Regulacja predkosci,
zamknieta petla [1]. Jesli enkoder zainstalowano na
wale przektadni, musi by¢ ustawione przetozenie
przektadni - w przeciwnym wypadku przetwornica
czestotliwosci VLT nie bedzie mogta wykry¢ utraty
sygnatu z enkodera. Przy wspotczynniku przetozenia
przektadni 1:10 (obnizenie w stosunku do obrotéw
waltu silnika) nalezy ustawi¢ warto$¢ parametru na 10.
Jesli enkoder zainstalowano bezposrednio na wale
silnika, nalezy ustawi¢ warto$¢ parametru na 1.00

Opis opcji wyboru:
Nalezy ustawi¢ zadang wartos$é

454 Kompensacja czasu martwego
(DEADTIME COMP)

Wartosci:
Wytaczona (Off) [0]
* Wigczona (On) [1]
Funkcja:

Aktywna funkcja Kompensacji czasu martwego
falownika, ktéra jest czescig algorytmu sterowania
VVCPis w przetwornicach czestotliwosci VLT 5000
powoduje niestabilno$¢ przy pracy z zatrzymanym
watem w zamknietej petli regulacji. Celem tego
parametru jest wytgczenie kompensacji czasu
martwego w celu unikniecia niestabilnosci.

Opis opcji wyboru:
Wybierz Wytgczona (Off) [0] aby nie aktywowaé
kompensacji czasu martwego. Wybierz Wtgczona
(On) [1] aby aktywowa¢ kompensacje czasu
martwego.
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500 Adres (BUS ADDRESS)

Wartosci:
1-126 * 1

Funkcja:

Parametr ten pozwala okresli¢ adres kazdej prze-
twornicy czestotliwosci VLT. Funkcja ta jest wykorzy-
stywana przy podtaczeniu PLC/PC.

Opis opcji wyboru:

Kazdej przetwornicy czestotliwosci VLT mozna nadac
indywidualny adres w zakresie 1 - 126. Adres O jest
wykorzystywany, jesli urzadzenie nadrzedne (master -
PLC lub komputer PC) chce wysta¢ komunikat, ktéry ma
by¢ odebrany jednoczesnie przez wszystkie przetwornice
podtaczone do portu komunikacji szeregowej. W takim
przypadku przetwornica VLT nie potwierdza odebrania
komunikatu. Jesli liczba podtgczonych urzadzen (prze-
twornice VLT + jednostka nadrzedna) przekracza 31,
wymagany jest powielacz (repeater). Parametr 500 nie
moze by¢ ustawiany za pomoca portu komunikaciji szere-
gowej.

501 Szybkos¢ transmisji (BAUDRATE)

Warto$ci:
300 boddéw (300 BAUD) [0]
600 bodéw (600 BAUD) [1]
1200 bodoéw (1200 BAUD) [2]
2400 bodoéw (2400 BAUD) [3]
4800 bodow (4800 BAUD) [4]
* 9600 boddéw (9600 BAUD) [5]

Funkcja:

Parametr ten stuzy do zaprogramowania szybkosci, z
jaka dane beda przesytane po magistrali szeregowe;.
Szybkos¢ jest okreslana jako ilo$¢ bitow przesyta-
nych w ciggu jednej sekundy.

Opis opcji wyboru:
Szybko$¢ transmisji dla przetwornicy powinna mie¢
wartosé, odpowiadajacg szybkosci transmisji PLC
lub komputera. Parametr 501 nie moze by¢ ustawia-
ny za pomoca portu szeregowego RS 485.
Wiasciwy czas przesytania danych, okreslany przez
szybkos$¢ transmisii, jest jedynie czescig catkowitego
czasu komunikacji.

502 Stop z wybiegiem silnika
(COASTING SELECT)
503 Szybki stop
(Q STOP SELECT)
504 Hamulec statopradowy
(DC BRAKE SELECT)
505 Start (START SELECT)
506 Zmiana kierunku
(REVERSING SELECT)
507 Wybor zestawu nastaw
(SETUP SELECT)
508 Wybor predkosci
(PRES. REF. SELECT)
Wartosci:
Wejscie cyfrowe (DIGITAL INPUT)
Magistrala (SERIAL PORT)
Logiczne ‘i’ (LOGIC AND)
* Logiczne ‘lub’ (LOGIC OR)

—_—_——=
W N = O
= eSS =

Funkcja:

Parametry 502-508 pozwalajg na okreslenie sposobu
sterowania przetwornica czestotliwosci VLT za po-
mocg zaciskow (wejscia cyfrowe) i/lub magistrali.
Jesli wybrano Logiczne ‘i’ lub Magistrala, dane pole-
cenie jest aktywne tylko wtedy, jesli zostato przesta-
ne przez port komunikacji szeregowej. W przypadku
Logicznego ‘i’ polecenie musi by¢ dodatkowo akty-
wowane przez jedno z wejs¢ cyfrowych.

Opis opcji wyboru:
Wejscie cyfrowe [0] powinno by¢ ustawione, jesli
dane polecenie sterujgce ma by¢ aktywowane tylko
poprzez wejscie cyfrowe.
Magistrala [1] powinna by¢ ustawiona, jesli dane
polecenie sterujace ma by¢ aktywowane tylko po-
przez bit w stowie sterujgcym (komunikacja szerego-
wa).
Logiczne ‘i’ [2] powinno by¢ ustawione, jesli dane
polecenie sterujgce ma by¢ aktywowane tylko jesli
sygnat jest przesytany (aktywny sygnat = 1) zaréwno
przez stowo sterujace, jak i wejscie cyfrowe.

# = nastawa fabryczna, () = tekst na wyséwietlaczu, [ ] = warto$¢ uzywana w komunikacji poprzez port szeregowy
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Wejscie cyfrowe

505-508 Magistrala | Polecenie sterujace
0 0 0
0 1 0
1 0 0
1 1 1

Logiczne ‘lub’ [3] powinno by¢ ustawione, jesli dane
polecenie sterujace ma by¢ aktywowane tylko jesli
sygnat jest przesytany (aktywny sygnat = 1) przez
stowo sterujgce lub wejscie cyfrowe.

Wejscie cyfrowe

503 Szybki stop (Q STOP SELECT)

Wartosci:
Wejscie cyfrowe (DIGITAL INPUT) [0]
Magistrala (SERIAL PORT) [1]
Logiczne ‘i’ (LOGIC AND) [2]
* Logiczne ‘lub’ (LOGIC OR) [3]
Funkcja:

Patrz opis parametru 502.

Opis opcji wyboru:

Patrz opis parametru 502.

505-508 Magistrala | Polecenie sterujace
0 0 0
0 1 1
1 0 1
1 1 1 Warto$ci:

' Uwaga! Wejécie cyfrowe (DIGITAL INPUT) [0]
": Parametry 502-504 wspotpracuja z funkcjami Maglstralat.’(SERlAL PORT) [1]
e stop - patrz przyktady uwzgledniajgce 502 Log!czne " (L,OGIC AND) [2]

(stop z wybiegiem silnika) ponizej. Aktywna * Logiczne ‘lub’ (LOGIC OR) [3]
komenda stop ,,0”.
Funkcja:

Parametr 502 = Logiczne i

Wejscie cyfrowe Magistrala| Polecenie sterujace

0 0 1 stop z wybieg.
0 1 0 silnik pracuje
1 0 0 silnik pracuje
1 1 0 silnik pracuje

Parametr 502 = Logiczne lub

Wejscie cyfrowe Magistrala|Polecenie sterujace

0 0 1 stop z wybieg.
0 1 1 stop z wybieg.
1 0 1 stop z wybieg.
1 1 0 silnik pracuje

Patrz opis parametru 502.

Opis opcji wyboru:

Patrz opis parametru 502.

505 Start (START SELECT)

Wartosci:
Wejécie cyfrowe (DIGITAL INPUT) [0]
Magistrala (SERIAL PORT) [1]
Logiczne ‘I’ (LOGIC AND) [2]
* Logiczne ‘lub’ (LOGIC OR) [3]
Funkcja:

Patrz opis parametru 502.

Opis opcji wyboru:

Patrz opis parametru 502.

# = nastawa fabryczna, () = tekst na wyswietlaczu, [ ] = warto$¢ uzywana w komunikaciji poprzez port szeregowy
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506 Odwrécenie kierunku
(REVERSING SELECT)

Wartosci:

* Wejscie cyfrowe (DIGITAL INPUT) [0]
Magistrala (SERIAL PORT) [1]
Logiczne ‘I’ (LOGIC AND) [2]
Logiczne ‘lub’ (LOGIC OR) [3]

Funkcja:

Patrz opis parametru 502.

Opis opcji wyboru:

Patrz opis parametru 502.

507 Wybor zestawu nastaw
(SETUP SELECT)

Warto$ci:
Wejscie cyfrowe (DIGITAL INPUT) [0]
Magistrala (SERIAL PORT) [1]
Logiczne ‘i’ (LOGIC AND) [2]
* Logiczne ‘lub’ (LOGIC OR) [3]
Funkcja:

Patrz opis parametru 502.

Opis opcji wyboru:

Patrz opis parametru 502.

508 Wybor szybkosci (PRES.REF.SELECT)

Wartosci:
Wejscie cyfrowe (DIGITAL INPUT) [0]
Magistrala (SERIAL PORT) [1]
Logiczne ‘i’ (LOGIC AND) [2]
* Logiczne ‘lub’ (LOGIC OR) [3]
Funkcja:

Patrz opis parametru 502.

Opis opcji wyboru:

Patrz opis parametru 502.

509 Bus jog 1 (BUS JOG 1 FREQ.)

Wartosci:
0.0 - parametr 202 * 10.0 Hz

Funkcja:
W parametrze tym ustawia sie statg szybko$¢ (jog), ktdra
jest aktywowana poprzez port komunikacji szeregowe;.
Ta funkcja jest taka sama, jak w parametrze 213.

Opis opcji wyboru:
Czestotliwos¢ jog fjog moze by¢ wybrana w zakresie
pomiedzy fyn (parametr 201) i fyax (parametr 202).

510 Bus jog 2 (BUS JOG 2 FREQ.)

Wartosci:
0.0 - parametr 202 % 10.0 Hz

Funkcja:
W parametrze tym ustawia sie statg szybko$¢ (jog), ktdra
jest aktywowana poprzez port komunikacji szeregowe;.
Ta funkcja jest taka sama, jak w parametrze 213.

Opis opcji wyboru:
Czestotliwos¢ jog fog moze by¢ wybrana w zakresie
pomiedzy fyn (parametr 201) i fyax (parametr 202).

512 Typ komunikatu (TELEGRAM PROFILE)

Wartos$ci:
Profidrive (PROFIDRIVE) [0]
* Danfoss (DANFOSS) [1]
Funkcja:

Mozna wybra¢ jeden z dwéch standarddw stow steru-
jacych.

Opis opcji wyboru:
Nalezy wybra¢ odpowiedni typ komunikatéw.
Wiecej szczegdtdw o typach stdw sterujacych znaj-
duje sie w rozdziale Komunikacja szeregowa, w
Zaleceniach Projektowych.

# = nastawa fabryczna, () = tekst na wyswietlaczu, [ ] = warto$¢ uzywana w komunikaciji poprzez port szeregowy
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513 Odstep komunikatow
(BUS TIMEOUT TIME)

Warto$ci:
1-99 s *x1s

Funkcja:
Parametr ten okres$la maksymalny odstep czasu, jaki
moze uptyna¢ pomiedzy dwoma nastepujacymi po sobie
komunikatami. Jesli ten czas uplynie przyjmuje sie, ze
transmisja szeregowa zostata zakornczona i podejmowa-
ne jest dziatanie, okre$lone w parametrze 514.

Opis opcji wyboru:

Nalezy ustawi¢ zadany czas.

514 Funkcja po zakonczeniu transmisji
(BUS TIMEOUT FUNC)

Wartosci:

* Wytaczone (OFF) [0]
Zatrzasnij wyjscie (FREEZE OUTPUT) [1]
Stop (STOP) [2]
Jogging (JOGGING) [3]
Max. szybko$¢ (MAX SPEED) [4]
Stop i wytacz (STOP AND TRIP) [5]

Funkcja:

Parametr ten okresla zgdang reakcje przetwornicy
czestotliwosci VLT na uptyniecie czasu, okreslonego
przez parametr 513.
Jesli sg aktywne funkcje od [1] do [5], wyjsécia
przekaznika 01 i 04 bedg nie aktywne.
Jesli wiecej funkcji time-out pojawi sie w tym samym
czasie, przetwornica czestotliwosci VLT nadaje
nastepujacy priorytet funkcja time-out:
1. Parametr 318 Funkcja po time out
(Function after time out)
2. Parametr 346 Funkcja po utracie sygnatu
enkodera
(Function after encoder loss)
3. Parametr 514 Funkcja po zakonczeniu transmisiji
(Bus time interval function)

Opis opcji wyboru:

Czestotliwos$¢ wyjsciowa przetwornicy czestotliwosci
VLT moze zostaé: utrzymana na poziomie biezacej
wartosci, utrzymana na poziomie warto$ci zadanej,
wylaczona, przejs¢ do czestotliwosci jog (parametr
213), ustawiona na poziomie czestotliwo$ci maksy-
malnej (parametr 202) lub zatrzymana i uruchomione
wytaczenie.

515 Odczyt danej: Warto$¢ zadana %
(REFERENCE)

Wartosci:
Jednostka: %

Funkcja:
Ten parametr moze by¢ odczytany poprzez port ko-
munikacji szeregowej oraz na wyswietlaczu w Trybie
Wyswietlania, patrz réwniez parametry 009-012.

Opis opcji wyboru:
Odczytywana dana odpowiada catkowitej wartosci
zadanej (suma digital/analogue/preset/bus/freeze
ref./catch-up i slow-down).
Wartos¢ ta jest aktualizowana co 80 ms.

516 Odczyt danej: jednostka wartosci zadanej
(REFERENCE [UNIT])

Wartosci:
Jednostka: Hz, Nm lub obr./min.

Funkcja:
Ten parametr moze by¢ odczytany poprzez port ko-
munikacji szeregowej oraz na wyswietlaczu w Trybie
Wyswietlania, patrz réwniez parametry 009-012.
Zobacz réwniez parametry 205 i 416.

Opis opcji wyboru:
Wskazuje statusowg wartosé zaciskow 17/29/53/54/
60 przy jednostce podanej na bazie wyboru konfigu-
racji w parametrze 100 (Hz, Nm Ilub obr/min) lub
w parametrze 416.
Wartos$¢ ta jest aktualizowana co 80 ms.

# = nastawa fabryczna, () = tekst na wyswietlaczu, [ ] = warto$¢ uzywana w komunikaciji poprzez port szeregowy
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517 Odczyt danej: Sprzezenie zwrotne
(FEEDBACK [UNIT])

Wartosci:
Jednostka: okre$lona w parametrze 416.

Funkcja:
Ten parametr moze by¢ odczytany poprzez port ko-
munikacji szeregowej oraz na wyswietlaczu w Trybie
Wyswietlania, patrz rowniez parametry 009-012.

Opis opcji wyboru:
Wskazuje statusowa warto$¢ zaciskéw 33/53/60 przy
jednostce/skali wybranej w parametrach 414, 415 i
416.
Wartos¢ ta jest aktualizowana co 80 ms.

518 Odczyt danej: Czestotliwosé
(FREQUENCY)

Warto$ci:
Jednostka: Hz

Funkcija:
Ten parametr moze by¢ odczytany poprzez port ko-
munikacji szeregowej oraz na wyswietlaczu w Trybie
Wyswietlania, patrz rowniez parametry 009-012.

Opis opcji wyboru:
Odczytywana dana odpowiada chwilowej czestotli-
wosci silnika fy (bez ttumienia rezonansu).

Wartos¢ ta jest aktualizowana co 80 ms.

519 Odczyt danej: Czestotliwos¢ x skalowanie
(FREQUENCY x SCALE)

Wartosci:
Jednostka: (Hz x Scale)

Funkcija:
Ten parametr moze by¢ odczytany poprzez port ko-
munikacji szeregowej oraz na wyswietlaczu w Trybie
Wyswietlania, patrz rowniez parametry 009-012.

Opis opcji wyboru:
Odczytywana dana odpowiada chwilowej czestotli-
wosci silnika fy (bez ttumienia rezonansu) przemno-
zonej przez wspétczynnik skalowania, ustawiony w
parametrze 008.

Wartos¢ ta jest aktualizowana co 80 ms.

520 Odczyt danej: Prad silnika
(MOTOR CURRENT)

Wartosci:
Jednostka: (A x 100)

Funkcja:
Ten parametr moze by¢ odczytany poprzez port ko-
munikacji szeregowej oraz na wyswietlaczu w Trybie
Wyswietlania, patrz réwniez parametry 009-012.

Opis opcji wyboru:
Odczytywana dana odpowiada pradowi silnika
mierzonemu jako warto$¢ $rednia lgys.
Wartos$¢ jest filtrowana co oznacza, ze pomiedzy
zmiang warto$ci wejsciowej a zmiang odczytu moze
uptyna¢ okoto 1,3 s.
Wartos¢ ta jest aktualizowana co 80 ms.

521 Odczyt danej: Moment
(TORQUE)

Wartosci:
Jednostka: %

Funkcja:

Ten parametr moze by¢ odczytany poprzez port ko-
munikacji szeregowej oraz na wyswietlaczu w Trybie
Wyswietlania, patrz réwniez parametry 009-012.

Opis opcji wyboru:
Odczytywana dana odpowiada momentowi, (tacznie ze
znakiem), podawanemu na wat silnika. Warto$¢ jest poda-
wana jako procent momentu znamionowego.
Zalezno$¢ pomiedzy 160% pradem silnika i momen-
tem a momentem znamionowym nie jest dokfadnie
liniowa. Niektore silniki wytwarzajg moment wiekszy
niz ten. W wyniku tego warto$ci minimalna i maksy-
malna zaleza od maksymalnego pradu silnika oraz
typu uzytego silnika.
Wartos¢ jest filtrowana co oznacza, ze pomiedzy
zmiang warto$ci wejsciowej a zmiang odczytu moze
uptyna¢ okoto 1,3 s.
Wartos$¢ ta jest aktualizowana co 80 ms.

”,| Uwaga!

S Jesli zaprogramowane parametry silnika nie
odpowiadajg jego rzeczywistym parametrom,

odczytywane warto$ci beda niedoktadne i moga przy-

ja¢ wartosci ujmene, nawet jesli silnik nie pracuje lub

gdy wytwarza dodatni moment.

# = nastawa fabryczna, () = tekst na wyswietlaczu, [ ] = warto$¢ uzywana w komunikaciji poprzez port szeregowy
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522 Odczyt danej: Moc, kW
(POWER (kW))

Warto$ci:
Jednostka: kW

Funkcja:
Ten parametr moze by¢ odczytany poprzez port ko-
munikacji szeregowej oraz na wyswietlaczu w Trybie
Wyswietlania, patrz rowniez parametry 009-012.

Opis opcji wyboru:
Odczytywana dana jest obliczana na podstawie chwi-
lowego pradu i napiecia silnika.
Wartos¢ jest filtrowana co oznacza, ze pomiedzy
zmiang wartosci wejsciowej a zmiang odczytu moze
uptynaé okoto 1,3 s.
Wartos¢ ta jest aktualizowana co 80 ms.

523 Odczyt danej: Moc, KM
(POWER (hp))

Wartosci:
Jednostka: HP (US)

Funkcja:
Ten parametr moze by¢ odczytany poprzez port ko-
munikacji szeregowej oraz na wyswietlaczu w Trybie
Wyswietlania, patrz réwniez parametry 009-012.

Opis opcji wyboru:
Odczytywana dana jest obliczana na podstawie chwi-
lowego pradu i napiecia silnika.
Wartos$¢ jest pokazywana w koniach mechanicznych
[KM].
Warto$¢ jest filtrowana co oznacza, ze pomiedzy
zmiang warto$ci wejsciowej a zmiang odczytu moze
uptynaé okoto 1,3 s.
Wartos¢ ta jest aktualizowana co 80 ms.

524 Odczyt danej: Napiecie silnika
(MOTOR VOLTAGE)

Wartosci:
Jednostka: V

Funkcja:
Ten parametr moze by¢ odczytany poprzez port ko-
munikacji szeregowej oraz na wyswietlaczu w Trybie
Wyswietlania, patrz réwniez parametry 009-012.

Opis opcji wyboru:
Odczytywana dana jest warto$cig obliczana, uzy-
wang dla sterowania silnikiem.
Wartos$¢ ta jest aktualizowana co 80 ms.

525 Odczyt danej: Napiecie tacza dc
(DC LINK VOLTAGE)

Wartosci:
Jednostka: V

Funkcja:
Ten parametr moze by¢ odczytany poprzez port ko-
munikacji szeregowej oraz na wyswietlaczu w Trybie
Wyswietlania, patrz réwniez parametry 009-012.

Opis opcji wyboru:
Odczytywana dana jest warto$cig mierzona.
Wartos$¢ jest filtrowana co oznacza, ze pomiedzy
zmiang wartosci wejsciowej a zmiang odczytu moze
uptyna¢ okoto 1,3 s.
Wartos$¢ ta jest aktualizowana co 80 ms.

526 Odczyt danej: Temperatura silnika
(MOTOR THERMAL)

Wartosci:
0-100%

Funkcja:

Ten parametr moze by¢ odczytany poprzez port ko-
munikacji szeregowej oraz na wyswietlaczu w Trybie
Wyswietlania, patrz réwniez parametry 009-012.

Opis opcji wyboru:

Wartos¢ ta jest aktualizowana co 80 ms.

# = nastawa fabryczna, () = tekst na wyswietlaczu, [ ] = warto$¢ uzywana w komunikaciji poprzez port szeregowy
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527 Odczyt danej: temperatura VLT
(VLT THERMAL)

Wartosci:
0 -100%

Funkcja:

Ten parametr moze by¢ odczytany poprzez port ko-
munikacji szeregowej oraz na wyswietlaczu w Trybie
Wyswietlania, patrz réwniez parametry 009-012.

Opis opcji wyboru:
Wyswietlane sg tylko warto$ci catkowite.
Wartos¢ ta jest aktualizowana co 80 ms.

528 Odczyt danej: Wejscie cyfrowe
(DIGITAL INPUT)

Wartosci:
Jednostka: kod binarny

Funkcja:
Ten parametr moze by¢ odczytany poprzez port ko-
munikacji szeregowej oraz na wyswietlaczu w Trybie
Wyswietlania, patrz réwniez parametry 009-012.

Opis opcji wyboru:
Pokazywana warto$¢ wskazuje status sygnatéw na 8
zaciskach cyfrowych (16, 17, 18, 19, 27, 29, 32i 33).
Odczyt jest binarny, a cyfra pierwsza z lewej wskazuje
status zacisku 16, natomiast cyfra pierwsza z prawe;j
status zacisku 33.
Warto$¢ ta jest aktualizowana co 2 ms.

529 Odczyt danej: Zacisk 53, analogowy
(ANALOG INPUT 53)

Wartosci:
Jednostka: V

Funkcja:
Ten parametr moze by¢ odczytany poprzez port ko-
munikacji szeregowej oraz na wyswietlaczu w Trybie
Wyswietlania, patrz réwniez parametry 009-012.

Opis opcji wyboru:
Pokazywana warto$¢ wskazuje warto$¢ sygnatu na
zacisku 53.
Skalowanie (parametry 309 i 310) nie ma wptywu na
odczyt. Warto$ci min. i max. sg okre$lone przez
odciecie i regulacje wzmocnienia przetwornika A/C.
Wartos¢ ta jest aktualizowana co 20 ms.

# = nastawa fabryczna, () = tekst na wyswietlaczu, [ ] = warto$¢ uzywana w komunikaciji poprzez port szeregowy
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530 Odczyt danej: Zacisk 54, analogowy
(ANALOG INPUT 54)

Wartosci:
Jednostka: V

Funkcja:
Ten parametr moze by¢ odczytany poprzez port ko-
munikacji szeregowej oraz na wyswietlaczu w Trybie
Wys$wietlania, patrz réwniez parametry 009-012.

Opis opcji wyboru:
Pokazywana warto$¢ wskazuje warto$¢ sygnatu na
zacisku 54.
Skalowanie (parametry 312 i 313) nie ma wptywu na
odczyt. Warto$ci min. i max. sg okre$lone przez
odciecie i regulacje wzmocnienia przetwornika A/C.
Wartos¢ ta jest aktualizowana co 20 ms.

531 Odczyt danej: Zacisk 60, analogowy

(ANALOG INPUT 60)

Wartosci:
Jednostka: mA

Funkcja:
Ten parametr moze by¢ odczytany poprzez port ko-
munikacji szeregowej oraz na wyswietlaczu w Trybie
Wyswietlania, patrz réwniez parametry 009-012.

Opis opcji wyboru:
Pokazywana wartos¢ wskazuje warto$¢ sygnatu na
zacisku 60.
Skalowanie (parametry 315 i 316) nie ma wpltywu na
odczyt. Wartoéci min. i max. sg okre$lone przez
odciecie i regulacje wzmocnienia przetwornika A/C.
Wartos¢ ta jest aktualizowana co 20 ms.

532 Odczyt danej: warto$¢ zadana impulsowa
(PULSE REFERENCE)

Wartosci:
Jednostka: Hz

Funkcja:
Ten parametr moze by¢ odczytany poprzez port ko-
munikacji szeregowej oraz na wyswietlaczu w Trybie
Wyswietlania, patrz réwniez parametry 009-012.

Opis opcji wyboru:
Pokazywana warto$¢ wskazuje impulsowg warto$¢
zadang w Hz, podfaczong do jednego z wejsé cyfro-
wych.
Wartos¢ ta jest aktualizowana co 20 ms.

533 Odczyt danej: Zewnetrzna wart. zadana %
(EXT. REFERENCE)

Wartosci:
-200 - +200 %

Funkcja:
Ten parametr moze by¢ odczytany poprzez port ko-
munikacji szeregowej oraz na wyswietlaczu w Trybie
Wyswietlania, patrz réwniez parametry 009-012.

Opis opcji wyboru:
Pokazywana warto$¢ wskazuje, jako procent, sume
zewnetrznych warto$ci zadanych (suma analogowej/
bus/impulsowej).
Wartos¢ ta jest aktualizowana co 20 ms.

# = nastawa fabryczna, () = tekst na wyswietlaczu, [ ] = warto$¢ uzywana w komunikaciji poprzez port szeregowy
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534 Odczyt danej: Stowo status., hexagonalne
(STATUS WORD [HEX])

Wartosci:
Jednostka: kod szesnastkowy

Funkcja:
Ten parametr moze by¢ odczytany poprzez port ko-
munikacji szeregowej oraz na wyswietlaczu w Trybie
Wyswietlania, patrz rowniez parametry 009-012.

Opis opcji wyboru:
Wskazuje stowo statusowe przesytane z przetwornicy
czestotliwosci VLT przez port komunikacji szeregowej w
kodzie szesnastkowym.
Zobacz: Zalecenia Projektowe.

535 Odczyt danej: Moc hamulca/2 min.
(BR. ENERGY/2min)

Warto$ci:
Jednostka: kWh

Funkcija:
Ten parametr moze by¢ odczytany poprzez port ko-
munikacji szeregowej oraz na wyswietlaczu w Trybie
Wyswietlania, patrz rowniez parametry 009-012.

Opis opcji wyboru:
Wskazuje moc hamulca przekazywang do zewnetrz-
nego rezystora hamulcowego. Moc $rednia jest obli-
czana na podstawie danych z ostatnich 120 s.

536 Odczyt danej: Moc hamulca/s
(BRAKE ENERGY/s)

Wartosci:
Jednostka: kWh

Funkcja:
Ten parametr moze by¢ odczytany poprzez port ko-
munikacji szeregowej oraz na wyswietlaczu w Trybie
Wyswietlania, patrz réwniez parametry 009-012.

Opis opcji wyboru:
Wskazuje moc hamulca przekazywang do zewnetrz-
nego rezystora hamulcowego. Podawane jako war-
to$¢ chwilowa.

537 Odczyt danej: Temperatura radiatora
(HEATSINK TEMP)

Wartosci:
Jednostka: °C

Funkcja:
Ten parametr moze by¢ odczytany poprzez port ko-
munikacji szeregowej oraz na wyswietlaczu w Trybie
Wyswietlania, patrz réwniez parametry 009-012.

Opis opcji wyboru:
Okresla temperature radiatora przetwornicy czestotli-
wosci VLT. Temperatura wytgczenie wynosi 90+5°C,
podczas gdy temperatura ponownego zatgczenia
wynosi 60+5°C.

538 Odczyt danej: Stowo alarm., hexagonalne
(ALARM WORD [HEX])

Wartosci:
Jednostka: kod szesnastkowy

Funkcja:
Ten parametr moze by¢ odczytany poprzez port ko-
munikacji szeregowej oraz na wyswietlaczu w Trybie
Wyswietlania, patrz réwniez parametry 009-012.

Opis opcji wyboru:
Wskazuje w kodzie szesnastkowym czy w przetwor-
nicy czestotliwos$ci VLT wystgpit alarm. Dalsze infor-
macje na stronie 160.

# = nastawa fabryczna, () = tekst na wyswietlaczu, [ ] = warto$¢ uzywana w komunikaciji poprzez port szeregowy

MG.51.A1.49 - VLT jest zastrzezonym znakiem handlowym firmy Danfoss 139

emobalazs eloe)qiunwoy]



Funkcje techniczne

Deacfitt

VLT® Seria 5000

539 Odczyt danej: Stowo ster. VLT,

hexagonalne

(CONTROLWORD[HEX])

Wartosci:
Jednostka: kod szesnastkowy

Funkcja:
Ten parametr moze by¢ odczytany poprzez port ko-
munikacji szeregowej oraz na wyswietlaczu w Trybie
Wyswietlania, patrz réwniez parametry 009-012.

Opis opcji wyboru:
Wskazuje stowo sterujgce przesytane do przetworni-
cy czestotliwosci VLT przez port komunikacji szere-
gowej w kodzie szesnastkowym.
Zobacz: Zalecenia Projektowe.

540 Odczyt danej: Stowo ostrzezenia, 1
(WARN. WORD 1)

Wartosci:
Jednostka: kod szesnastkowy

Funkcja:
Ten parametr moze by¢ odczytany poprzez port ko-
munikacji szeregowej oraz na wyswietlaczu w Trybie
Wyswietlania, patrz réwniez parametry 009-012.

Opis opcji wyboru:
Wskazuje w kodzie szesnastkowym czy w przetwor-
nicy czestotliwosci VLT wystgpito ostrzezenie. Dalsze
informacje na stronie 160.

541 Odczyt danej: Stowo ostrzezenia, 2
(WARN. WORD 2)

Wartosci:
Jednostka: kod szesnastkowy

Funkcja:
Ten parametr moze by¢ odczytany poprzez port ko-
munikacji szeregowej oraz na wyswietlaczu w Trybie
Wyswietlania, patrz réwniez parametry 009-012.

Opis opcji wyboru:
Wskazuje w kodzie szesnastkowym czy w przetwor-
nicy czestotliwosci VLT wystgpito ostrzezenie. Dalsze
informacje na stronie 160.

600 Parametry pracy: Godziny pracy
(OPERATING HOURS)

Wartosci:

Jednostka: godziny 0 - 130,000.0

Funkcja:
Ten parametr moze byé odczytany poprzez port ko-
munikacji szeregowej lub na wyswietlaczu. Warto$¢
ta nie moze by¢ zerowana.

Opis opcji wyboru:
Wskazuje ilo§¢ godzin, ktére przepracowata prze-
twornica czestotliwosci VLT.
Wartos¢ jest aktualizowana co godzine i zapamiety-
wana, gdy przetwornica jest wytaczana.

601 Parametry pracy: Godziny pracy od resetu
(RUNNING HOURS)

Wartosci:

Jednostka: godziny 0 - 130,000.0

Funkcja:
Ten parametr moze by¢ odczytany poprzez port ko-
munikacji szeregowej lub na wyswietlaczu. Warto$¢
ta moze by¢ zerowana poprzez parametr 619.

Opis opcji wyboru:
Wskazuje ilo§¢ godzin, ktére przepracowata prze-
twornica czestotliwosci VLT od ostatniego resetu
poprzez parametr 619.
Wartos¢ jest aktualizowana co godzine i zapamiety-
wana, gdy przetwornica jest wytaczana.

602 Parametry pracy: licznik kWh
(KWh COUNTER)

Wartosci:

licznik : kWh 0 - zaleznie od typu urzadzenia

Funkcja:
Ten parametr moze by¢ odczytany poprzez port ko-
munikacji szeregowej lub na wyswietlaczu. Warto$¢
ta moze by¢ zerowana poprzez parametr 618.

Opis opcji wyboru:
Wskazuje ilos¢ kW pobieranych przez silnik jako
wartos¢ $rednig w ciggu jedej godziny, od ostatniego
resetu poprzez parametr 618.

# = nastawa fabryczna, () = tekst na wyswietlaczu, [ ] = warto$¢ uzywana w komunikaciji poprzez port szeregowy
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603 Parametry pracy: llos¢ zataczen
(POWER UP’S)

Warto$ci:
Jednostka: liczba
0 - 9999

Funkcja:

Ten parametr moze by¢ odczytany poprzez port ko-
munikacji szeregowej lub na wyswietlaczu.

Opis opcji wyboru:
Wskazuje ilo$¢ zataczen napiecia zasilajgcego prze-
twornice czestotliwosci VLT.

604 Param. pracy: llos¢ przekroczen temp.
(OVER TEMP’S)

Wartosci:
Jednostka: liczba
0 - 9999

Funkcja:

Ten parametr moze by¢ odczytany poprzez port ko-
munikacji szeregowej lub na wyswietlaczu.

Opis opcji wyboru:
Wskazuje ilo$¢ bteddw spowodowanych przekrocze-
niem temperatury w przetwornicy czestotliwosci VLT.

605 Param. pracy: llos¢ przekroczen napiecia
(OVER VOLT’S)

Wartosci:
Jednostka: liczba
0 - 9999

Funkcja:

Ten parametr moze by¢ odczytany poprzez port ko-
munikacji szeregowej lub na wyswietlaczu.

Opis opcji wyboru:
Wskazuje ilo$¢ przekroczen napiecia ktére wystgpity
w przetwornicy czestotliwosci VLT.

606 Rejestr danych: Wejscia cyfrowe

(LOG: DIGITAL INP)

Wartosci:
Jednostka: warto$¢ dziesietna

Funkcja:

Poprzez ten parametr mozna przejrze¢ do 20 zapiséw
danych, gdzie [0] jest ostatnim zapisem, a [19] najstar-
szym. Kazdy zapis danych jest realizowany co 160 ms
od momentu pojawienia sig sygnatu startu. Po pojawie-
niu sie sygnatu stop ostatnich 20 zapiséw jest zapamie-
tywanych, a ich wartosci bedg dostepne poprzez wy-
Swietlacz. Jest to przydatne, np. podczas czynnosci
serwisowych po wytgczeniu zasilania silnika.
Parametr ten moze by¢ odczytywany poprzez port
komunikacji szeregowej lub wy$wietlacz.

Opis opcji wyboru:
Warto$¢ okreslajgca wejscia cyfrowe jest podawana
jako wartos$¢ dziesietna z zakresu 0-255.
Numer w rejestrze jest wyswietlany w nawiasach
kwadratowych: [1]

EXT. REFERENCE, %

630% %

606 LOG: DIGITAL INP
[0] 40

Rejestr danych jest blokowany w momencie wytgcze-
nia sie przetwornicy, a uruchamiany ponownie po jej
zresetowaniu. Rejestrowanie danych jest aktywne
gdy silnik pracuje.

607 Rejestr danych: Stowo sterujace

(LOG: CONTROL WORD)

Wartosci:
Jednostka: warto$¢ dziesietna

Funkcja:

Patrz parametr 606.

Opis opcji wyboru:
Wartos$¢ okreslajaca stowo statusowe jest podawana
jako warto$¢ dziesietna z zakresu 0-65535.
Numer w rejestrze jest wyswietlany w nawiasach
kwadratowych: [1].
Rejestr danych jest blokowany w momencie wytacze-
nia sie przetwornicy, a uruchamiany ponownie po jej
zresetowaniu.
Rejestrowanie danych jest aktywne gdy silnik pracuije.

# = nastawa fabryczna, () = tekst na wyswietlaczu, [ ] = warto$¢ uzywana w komunikaciji poprzez port szeregowy
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608 Rejestr danych: Stowo stat. magistrali

(LOG: BUS STAT.WD)

Wartosci:
Jednostka: warto$¢ dziesietna

Funkcja:

Patrz parametr 606.

Opis opcji wyboru:
Warto$¢ okreslajgca stowo statusowe magistrali jest
podawana jako warto$¢ dziesietna z zakresu 0-65535.
Numer w rejestrze jest wyswietlany w nawiasach
kwadratowych: [1].
Rejestr danych jest blokowany w momencie wytacze-
nia sie przetwornicy, a uruchamiany ponownie po jej
zresetowaniu.
Rejestrowanie danych jest aktywne gdy silnik pracuije.

609 Rejestr danych: Warto$¢ zadana
(LOG: REFERENCE)

Wartos$ci:
Jednostka: %

Funkcja:
Patrz parametr 606.

Opis opcji wyboru:
Warto$¢ okreslajgca warto$¢ zadang jest podawana
jako % z zakresu 0-100%.
Numer w rejestrze jest wyswietlany w nawiasach
kwadratowych: [1].
Rejestr danych jest blokowany w momencie wytacze-
nia sie przetwornicy, a uruchamiany ponownie po jej
zresetowaniu.
Rejestrowanie danych jest aktywne gdy silnik pracuije.

610 Rejestr danych: Sprzezenie zwrotne
(LOG: FEEDBACK)

Wartosci:
Jednostka: zaleznie od ustawienia parametru 416.

Funkcja:

Patrz parametr 606.

Opis opcji wyboru:
Numer w rejestrze jest wyswietlany w nawiasach
kwadratowych: [1]. Rejestr danych jest blokowany w
momencie wytgczenia sie przetwornicy, a urucha-
miany ponownie po jej zresetowaniu.
Rejestrowanie danych jest aktywne gdy silnik pracuje.

611 Rejestr danych: Czestotliwos¢ silnika
(LOG: MOTOR FREQ)

Wartosci:
Jednostka: Hz

Funkcja:

Patrz parametr 606.

Opis opcji wyboru:
Warto$¢ okreslajaca czestotliwo$¢ silnika jest poda-
wana jako czestotliwo$¢ z zakresu 0.0-999.9 Hz.
Numer w rejestrze jest wyswietlany w nawiasach
kwadratowych: [1].
Rejestr danych jest blokowany w momencie wytgcze-
nia sie przetwornicy, a uruchamiany ponownie po jej
zresetowaniu.
Rejestrowanie danych jest aktywne gdy silnik pracuije.

612 Rejestr danych: Napiecie silnika

(LOG: MOTOR VOLT)

Wartosci:
Jednostka: V

Funkcja:
Patrz parametr 606.

Opis opcji wyboru:
Warto$¢ okreslajagca napiecie silnika jest podawana
w voltach w przedziale 50 - 1000 V.
Numer w rejestrze jest wyswietlany w nawiasach
kwadratowych: [1].
Rejestr danych jest blokowany w momencie wytgcze-
nia sie przetwornicy, a uruchamiany ponownie po jej
zresetowaniu.
Rejestrowanie danych jest aktywne gdy silnik pracuije.

# = nastawa fabryczna, () = tekst na wyswietlaczu, [ ] = warto$¢ uzywana w komunikaciji poprzez port szeregowy
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613 Rejestr danych: Prad silnika
(LOG: MOTOR CURR)

Wartosci:
Jednostka: A

Funkcja:

Patrz parametr 606.

Opis opcji wyboru:
Warto$¢ okreslajaca prad silnika jest podawana w
amperach w przedziale 0.0 - 999.9 A.
Numer w rejestrze jest wyswietlany w nawiasach
kwadratowych: [1].
Rejestr danych jest blokowany w momencie wytacze-
nia sie przetwornicy, a uruchamiany ponownie po jej
zresetowaniu.
Rejestrowanie danych jest aktywne gdy silnik pracuije.

614 Rejestr danych: Napiecie tacza dc
(LOG: DCLINK VOLT)

Wartos$ci:
Jednostka: V

Funkcja:
Patrz parametr 606.

Opis opcji wyboru:
Warto$¢ okreslajgca napiecie tacza dc jest podawa-
na w Voltach w przedziale 0.0 - 999.9 V.
Numer w rejestrze jest wyswietlany w nawiasach
kwadratowych: [1].
Rejestr danych jest blokowany w momencie wytacze-
nia sie przetwornicy, a uruchamiany ponownie po jej
zresetowaniu.
Rejestrowanie danych jest aktywne gdy silnik pracuije.

615 Rejestr danych: Kod btedu
(F.LOG: ERROR COD)

Wartosci:
[Index 0-36]

Funkcja:

Parametr ten pozwala sprawdzi¢ przyczyne wytgcze-
nia sie przetwornicy.

10 (0-9) zarejestrowanych danych jest pamietanych.
Najnizszy numer zapisu (0) dotyczy danej najpozniej
zarejestrowanej; najwyzszy numer zapisu (9) dotyczy
najstarszej danej.

Opis opcji wyboru:
Podawane jako kod numeryczny, odpowiadajacy
kodowi alarmu podanemu w tabeli znajdujacej sie na
stronie 154.
Po recznej inicjalizaciji rejestr bteddw jest resetowany.

Wartosci:
[Zakres wskazywania 0.0 - 9999.9]
Jednostka Godziny

Funkcja:
Parametr ten umozliwia odczytanie catkowitej iloSci
godzin pracy przed wystgpieniem wytgczenia. Reje-
strowanych jest 10 (0-9) danych.
Najnizszy numer zapisu (0) dotyczy danej najpdzniej
zarejestrowanej; najwyzszy numer zapisu (9) dotyczy
najstarszej dane;.

Opis opcji wyboru:
Odczyt jako opcja.
Zakres wskazywania: 0.0 - 9999.9.
Po recznej inicjalizaciji rejestr bleddw jest resetowany.

617 Rejestr danych: Wartos¢

(FLOG: VALUE)

Wartosci:
[Index 0.0 - 999.9]

Funkcja:

Parametr ten umozliwia odczytanie przy jakim pra-
dzie lub napieciu wystgpito dane wytaczenie.

Opis opcji wyboru:
Odczyt jako jedna warto$c¢.
Zakres wskazywania: 0.0 - 999.9.
Po recznej inicjalizaciji rejestr bleddw jest resetowany.

# = nastawa fabryczna, () = tekst na wyswietlaczu, [ ] = warto$¢ uzywana w komunikaciji poprzez port szeregowy
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618 Reset licznika kWh
(RESET KWH COUNT)

Wartosci:
* Brak resetu (DO NOT RESET) [0]
Reset (RESET COUNTER) [1]

Funkcja:

Resetowanie do zera licznika kWh (parametr 602).

Opis opcji wyboru:
Po wybraniu Reset [1] i naci$nieciu klawisza [OK]
licznik kWh przetwornicy czestotliwosci VLT jest zero-
wany. Parametr ten nie moze by¢ wybrany poprzez
port komunikacji szeregowej RS 485.

,' Uwaga!
"' Reset jest dokonywany w momencie naciénie-
cia klawisza [OK].

619 Reset licznika godzin pracy
(RESET RUN. HOUR)

Wartosci:
% Brak resetu (DO NOT RESET) [0]
Reset (RESET COUNTER) [1]

Funkcja:

Resetowanie do zera licznika godzin pracy (parametr
601).

Opis opcji wyboru:
Po wybraniu Reset [1] i naci$nieciu klawisza [OK]
licznik godzin pracy przetwornicy czestotliwosci VLT
jest zerowany. Parametr ten nie moze by¢ wybrany
poprzez port komunikacji szeregowej RS 485.

LG

a Uwaga!
Reset jest dokonywany w momencie nacisnig-
cia klawisza [OK].

620 Tryb pracy (OPERATION MODE)

Wartosci:
* Normalna praca (NORMAL OPERATION) [0]
Praca z wytgczonym inwerterem

(OPER. W/INVERT.DISAB) [1]

Test karty sterujgcej (CONTROL CARD TEST) [2]

Inicjalizacja (INITIALIZE) [3]
Funkcija:

Poza normalnym funkcjonowanie, parametrten moze
by¢ uzyty do dwoéch réznych testow.

Ponadto mozliwa jest inicjalizacja wszystkich para-
metrow (z wyjatkiem parametréw 603-605).

Ta funkcja nie bedzie aktywna dopoki nie wytaczymy
a nastepnie ponownie zatgczymy zasilania prze-
twornicy czestotliwosci VLT.

Opis opcji wyboru:

Opcja Normalna praca [0] jest ustawiana przy normalnej
pracy z silnikiem pracujacym w danej aplikaciji.

Opcja Praca z wytaczonym inwerterem [1] jest usta-
wiana, jesli wymagane jest nadzorowanie wptywu
sygnatu sterujgcego na karte sterujaca i jej funkcje -
bez sterowania silnika przez inwerter.

Opcja Test karty sterujacej [2] jest ustawiana, jesli
wymagane jest sterowanie wej$¢ analogowych i cy-
frowych, jak réwniez wyjs¢ analogowych, cyfrowych
i przekaznikowych oraz napiecia sterujgcego +10V.
Dla tego testu wymagane jest potgczenie testowe ze

ztaczami wewnetrznymi.

Dla przetestowania karty sterujgcej nalezy zastoso-

waé nastepujacg procedure:

1. Wybra¢ Test karty sterujgcej

2. Odcia¢ napiecie zasilania i odczekac, az zgasnie
Swiatto na wys$wietlaczu.

3. Wiozy¢ wtyczke testowg (patrz ponizej)

Podtaczy¢ zasilanie

5. Przetwornica czestotliwosci VLT oczekuje na na-
ci$niecie klawisza [OK] (jesli nie ma LCP, nalezy
ustawi¢ Normalna praca, kiedy przetwornica VLT
wystartuje jak zwykle)

6. Przeprowadzi¢ rézne testy

Nacisnag¢ klawisz [OK]

8. Parametr 620 jest automatycznie ustawiany na
Normalna praca.

»

N

Jesli test zakonczy sie btedem, przetwornica czesto-
tliwosci VLT przejdzie w stan petli nieskonczonej.
Nalezy wymienic karte sterujaca.

# = nastawa fabryczna, () = tekst na wyswietlaczu, [ ] = warto$¢ uzywana w komunikaciji poprzez port szeregowy
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Wtyczki testowe (potaczy¢ ze soba nastepujace sty-
ki):

4-16-17-18-19-27-29-32-33

5-12

39-20-55

42 - 60

45 -53 - 54

S

DANFOSS

175HA378.10

@ @ 2 @
3233 768
) ]

Opcja Inicjalizacja [3] jest ustawiana wéwczas, gdy wyma-
gane jest przywrdcenie nastaw fabrycznych, bez reseto-
wania parametréw 500, 501 + 600 - 605 + 615 - 617.

,' Uwaga!
”b Przed inicjalizacja silnik musi by¢ zatrzymany.

Procedura inicjalizacji:

1. Wybra¢ Inicjalizacje

2. Nacisng¢ klawisz [OK]

3. Odcia¢ napiecie zasilajgce i odczekac, az zgasnie
Swiatto na wyswietlaczu.

4. Podtaczy¢ napiecie zasilajace.

Reczna inicjalizacja moze by¢ dokonana poprzez

réwnoczesne nacisniecie trzech klawiszy w momen-

cie zataczania zasilania. Reczna inicjalizacja przy-

wraca wszystkie nastawy fabryczne z wyjatkiem 600-

605.

Procedura recznej inicjalizacji jest nastepujaca:

1. Odcig¢ napiecie zasilajace i odczekaé, az zgasnie
Swiatto na wyswietlaczu.

2. Trzymajac naciéniete klawisze [DISPLAY/STATU-
S]+[MENU] +[OK] zataczy¢ zasilanie. Na wyswie-
tlaczu pojawi sie napis MANUAL INITIALIZE.

3. Kiedy wys$wietlony zostanie komunikat UNIT RE-
ADY, przetwornica czestotliwosci VLT zostata za-
inicjalizowana.

621 Tabliczka znamionowa: typ VLT

(VLT TYPE)
Wartosci:
Zalezy od typu urzadzenia

auzoiuyosa) aloyung

Funkcja:

Podstawowe dane urzadzenia mozna odczytaé¢ po-
przez wyswietlacz lub port komunikacji szeregowe;.

Opis opcji wyboru:
Typ wskazuje na wielko$¢ urzadzenia i spetniane
podstawowe funkcje.
Np. VLT 5008 380-500 V

622 Tabliczka znamionowa: Przedziat mocy
(POWER SECTION)

Wartos$ci:
Zalezy od typu urzadzenia

Funkcja:

Podstawowe dane urzadzenia mozna odczyta¢ po-
przez wyswietlacz lub port komunikacji szeregowe;.

Opis opcji wyboru:
Wskazuje odpowiedni przedziat mocy.
Np. Wersja rozszerzona z hamulcem

623 Tabliczka znamionowa: numer zam. VLT
(VLT ORDERING NO)

Wartosci:
Zalezy od typu urzadzenia

Funkcja:

Podstawowe dane urzadzenia mozna odczytaé¢ po-
przez wyswietlacz lub port komunikacji szeregowe;.

Opis opcji wyboru:
Wskazuje numer zamowieniowy danej przetwornicy
czestotliwosci VLT.
Np. 17520072

# = nastawa fabryczna, () = tekst na wyswietlaczu, [ ] = warto$¢ uzywana w komunikaciji poprzez port szeregowy
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624 Tabliczka znamionowa: wersja oprog.
(SOFTWARE VERSION)
Wartosci:
Zalezy od typu urzadzenia

Funkcja:

Podstawowe dane urzadzenia mozna odczyta¢ po-
przez wyswietlacz lub port komunikacji szeregowe;j.

Opis opcji wyboru:
Wskazuje wersje oprogramowania.
Np.. V3,10

625 Tabliczka znam.: Numer identyfikacyjny LCP

(LCP ID no.)

Warto$ci:
Zalezy od typu urzadzenia

Funkcja:
Podstawowe dane urzadzenia mozna odczyta¢ po-
przez wyswietlacz lub port komunikacji szeregowe;j.
Np. ID 1,42 2kB

626 Tabliczka znamionowa: Numer
Numer identyfikacyjny bazy danych

(PARAM DB ID)

Wartosci:

Zalezy od typu urzadzenia

Funkcja:
Podstawowe dane urzadzenia mozna odczyta¢ po-
przez wyswietlacz lub port komunikacji szeregowe;.
Np. ID1,14

627 Tabliczka znamionowa:
Numer identyfikacyjny przedziatu mocy
(POWER UNIT DB ID)

Warto$ci:
Zalezy od typu urzadzenia

Funkcja:
Podstawowe dane urzadzenia mozna odczytaé¢ po-
przez wyswietlacz lub port komunikacji szeregowe;j.
Np. ID 1,15

628 Tabliczka znamionowa: Typ opc;ji aplikacii

(APP. OPTION)

Wartosci:

Funkcja:

Podstawowe dane urzadzenia mozna odczytaé¢ po-
przez wyswietlacz lub port komunikacji szeregowe;.

629 Tabliczka znamionowa:
Numer zamowieniowy opcji aplikacji

(APP. ORDER NO)

Wartosci:

Funkcja:

Podstawowe dane urzadzenia mozna odczytaé¢ po-
przez wyswietlacz lub port komunikacji szeregowe;.

630 Tabliczka znamionowa:

Typ opcji transmisji
(COM. OPTION)

Wartosci:

Funkcja:

Podstawowe dane urzadzenia mozna odczyta¢ po-
przez wyswietlacz lub port komunikacji szeregowe;.

631 Tabliczka znamionowa:

Numer zamoéwieniowy opcji transmisji

(COM. ORDER NO)

Wartosci:

Funkcja:

Podstawowe dane urzadzenia mozna odczytaé¢ po-
przez wyswietlacz lub port komunikacji szeregowe;.

# = nastawa fabryczna, () = tekst na wyswietlaczu, [ ] = warto$¢ uzywana w komunikaciji poprzez port szeregowy
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W Opcje karty przekaznikdéw B Instalacja elektryczna karty przekaznikéw
Opis opcji wyboru:

| Uwaga! Nalezy ustawi¢ zadang warto$¢.

"a Parametry 700-711 dotyczace Kkart

przekaznikow sg aktywne tylko wtedy, gdy Przekaznik 6-9:
w przetwornicy VLT 5000 zainstalowana jest A-B zwarte, A-C rozwarte
opcjonalna karta przekaznikow. Max. 240 V, 2 A
Numery zamowieniowe znajdujg sie¢ w Zaleceniach
Projektowych.

700 Przekaznik 6 funkcja (RELAY3 FUNCTION) S

Relay 06 Relay 07

703 Przekaznik 7 funkcja (RELAY3 FUNCTION)

709 Przekaznik 9 funkcja (RELAY3 FUNCTION)

Funkcja:

To wyjscie aktywuje przekaznik.

Wyjscia przekaznikowe 6/7/8/9 moga by¢ wykorzy- @ @

stywane do wskazywania statusu i ostrzezen. 6A 6B 6C 7A 7B 7C
Lo . ] ] m} | | ]

Przekaznik jest aktywowany gdy spetnione sg

odpowiednie warunki.

Aktywacja/deaktywacja moze by¢ zaprogramowana

w parametrach 701/704/707/710 Przekaznik 6/7/8/9,

opOznienie zatgczenia i w parametrach 702/705/708/

711 Przekaznik 6/7/8/9, opbdznienie wytaczenia.

Opis opcji wyboru:
Patrz opis parametrow 319-326
702 Przekaznik 6 opdz. zataczenia (RELAY3 ON DELAY) @ @ o @ @ @
= ; 8A 88 8C 9A 9B 9C
705 Przeka%n!k 7 opoz. zataczenia (RELAY4 ON DELAY) O O O O O O

706 Przekaznik 8 funkcja (RELAY3 FUNCTION) | S
@ @ @

Relay 08 Relay 09

= i
708 Przekaznik 8 opoz. zataczenia (RELAY5 ON DELAY)
711 Przekaznik 9 op6z. zataczenia (RELAY6 ON DELAY) Pensaz 1

Wartosci:
0-600 sec. * 0 sec. L . . . .
Dla zapewnienia odpowiedniego odizolowania
, obwodow nalezy zamocowac folie jak na rysunku.
Funkcja:

Ten parametr pozwala op6znié zataczenie
przekaznika 6/7/8/9 (zaciski 1-2)

Opis opcji wyboru:
Nalezy ustawi¢ zadang warto$¢.

702 Przekaznik 6 opdz. wytaczenia (RELAY3 OFF DELAY)
705 Przekaznik 7 opdz. wytaczenia (RELAY4 OFF DELAY)

708 Przekaznik 8 opdz. wytaczenia (RELAY5 OFF DELAY)
711 Przekaznik 9 opdz. wytaczenia (RELAY6 OFF DELAY) 175HA475.10

Wartosci:
0-600 sec. * 0 sec

DANFOSS

Funkcja:
Ten parametr pozwala opdzni¢ wytaczenie
przekaznika 6/7/8/9 (zaciski 1-2)

*

= nastawa fabryczna, () = tekst na wyswietlaczu, [ ] = warto$¢ uzywana w komunikacji poprzez port szeregowy
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Wyijscia zacisk Przek. 06 Przek.07  Przek.08  Przek. 09
parametr 700 703 706 709
Wartos¢:

Brak dziatania (NO OPERATION) [0] [0] [0] [0]
Sterowanie gotowe (CONTROL READY) [1] [1] [1] [1]
Sygnat gotowosci (UNIT READY) [2](#) [2] [2] [2]
Gotowos$¢ - zdalne sterowanie  (UNIT READY/REM CTRL) [3] [3] [3] [3]
Zezwolenie, brak ostrzezen (ENABLE/NO WARNING) [4] [4] [4] [4]
Praca (VLT RUNNING) [5] [5] [5] [5]
Praca, brak ostrzezen (RUNNING/NO WARNING) [6] [6] [6] [6]
Praca w zakr.,, brak ostrzezen  (RUN IN RANGE/NO WARN) [7] [7] [7] [7]
Praca przy wartosci zadanej, brak ostrzezen

(RUN ON REF/NO WARN) [8] [8] [8] [8]
Btad (ALARM) [9] [9] [9] [9](%)
Btad lub ostrzezenie (ALARM OR WARNING) [10] [10] [10] [10]
Ograniczenie momentu (TORQUE LIMIT) [11] [11] [11] [11]
Prad poza zakresem (OUT OF CURRENT RANGE) [12] [12] [12] [12]
Prad powyzej dolnej granicy (ABOVE CURRENT,LOW) [13] [13] [13] [13]
Prad ponizej dolnej graicy (BELOW CURRENT,HIGH) [14] [14] [14] [14]
Czestotliwo$é poza zakresem (OUT OF FREQ RANGE) [15] [15] [15] [15]
Czest. powyzej dolnej granicy (ABOVE FREQUENCY LOW) [16] [16] [16] [16]
Czest. ponizej dolnej granicy ~ (BELOW FREQUENCY HIGH) [17] [17] [17] [17]
Sprzezenie zwr. poza zakresem (OUT OF FDBK RANGE) [18] [18] [18] [18]
Sprzez. zwro. pow. dolngj gr. (ABOVE FDBK, LOW) [19] [19] [19] [19]
Sprzez. zwro. pon. dolnej gr. (BELOW FDBK, HIGH) [20] [20] [20] [20]
Ostrzezenie terniczne (THERMAL WARNING) [21] [21] [21] [21]
Gotowos¢ - brak ostrz. term. (READY &NOTHERM WARN) [22] [22] [22] [22]
Gotowos¢ - zdalne sterowanie - brak ostrzezenia termicznego

(REM RDY&NO THERMWAR) [23] [23] [23] [23]
Gotowos$¢ - napiecie zasilania w dopuszczalnym zakresie

(RDY NO OVER/UNDERVOL) [24] [24] [24] [24]
Zmiana kierunku (REVERSE) [25] [25] [25] [25]
Magistrala OK. (BUS OK) [26] [26] [26] [26]
Ograniczeie momentu i stop (TORQUE LIMIT AND STOP) [27] [27] [27] [27]
Hamulec, brak ostrzezen (BRAKE NO BR. WARNING) [28] [28] [28] [28]
Gotowo$¢ hamulca, brak btedu (BRAKE RDY (NO FAULT)) [29] [29] [29] [29]
Btad hamulca (BRAKE FAULT (IGBT)) [30] [30] [30] [30]
Przekaznik 123 (RELAY 123) [31] [31] [31] [31]
Sterow. hamulcem mech. (MECH. BRAKE CONTROL) [32] [32] [32] [32]
Bity stowa sterujgcego (CTRL WORD BIT 11/12) [33] [33] [33] [33]
Zasilanie zatgczone (MAINS ON) [50] [50] [50](*) [50]

(

Silnik_pracuje

MOTOR RUNNING)

[51]

[51](%)

[51]

[51]

Opcje wyboru:
patrz opis parametru 319.

Zasilanie zatgczone (Mains ON) [50], ma tg sama
funkcje logiczng jak Praca (VLT Running) [5].

Silnik pracuje (Motor running) [51], ma tg samg
funkcje logiczng jak Sterowanie hamulcem
mechanicznym (Mechanical brake control) [32].

148
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Objaw

Silnik pracuje
nierbwnomiernie

2)

Jesli silnik pracuje nieréw-
nomiernie, ale nie jest zgta-

3

Objaw

Silnik nie pracuje

szany zaden btad, powodem
moze by¢ niewtasciwe za-
programowanie przetworni-
cy czestotliwosci VLT. Nale-
zy poprawi¢ nastawy. Jesli
nowe nastawy nie wyrow-
naja pracy silnika, nalezy
skontaktowaé sie z Danfos-
sem.

7)

Objaw

Silnik nie hamuje

4)
Czy wyswietlacz jest
podswietlony?
Nie Tak
9)

Czy wyswietlane sg
komunikaty?

Czy urzadzenie jest
podtaczone do zasilania?

Nie Tak

Tak

13)

Skontaktowac sie
z Danfossem

[ Patrzs. 59 )

éatrz s. 55 >€atrz S. 152>
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9

Objaw

Brak komunikatéw
btedu lub $wiatta na
wyswietlaczu

Czy nie sg przepalone
bezpieczniki przetwor-

nicy czestotliwosci VLT?

Nie Tak

10)

11)

Czy karta sterujgca nie jest
przecigzona? Odtaczy¢
wszystkie sygnaty sterujgce
od karty sterujgcej (wyjac
wtyczke testowg). Czy to
usuneto btad?

Skontaktowac sie
z Danfossem

12)

Nie Tak

13)

Skontaktowac sie
z Danfossem

Sprawdzi¢, czy poprzednie
punkty sg w porzadku: btgd
mogtbyéspowodowany przez
zwarcie sygnatow sterujgcych.
By¢ moze napiecie zasilajace
24V byto zwarte.
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19) 20)

Objaw Uruchomié przetwornice VLT
przez naci$niecie klawisza

Silnik zatrzymany. Wy- [START] na panelu sterujacym.

Swietlacz podswietlony,

ale nie ma komunikatow
btedu.

21) 22)

. , Sprawdzi¢, czy uwzglednio-
Czy wyswietlacz jest zablo- . .

. . . no nastepujace zalecenia!
kowany, tzn. nie mozna nic « Czy zastosowano

zmienic¢ lub jest nieczytelny ekranowane kable

Nie Tak sterujace
* Czy kable ekranowane
23) | sa witasciwie
Czy silnik zostat prawidto- podiaczone
wo podtgczony i czy kolej-
nos¢ faz jest odpowiednia?
Tak Tak

Ainpasoid - aliemy

24)

Ustawi¢ przetwornice cze-
stotliwosci na lokalng war-
to$¢ zadang. Zmienic usta-
wienia parametréw: Para-
metr 002 = Praca lokalna,
Parametr 003 = Zgdana
warto$¢ zadana. Warto$¢
zadana jest zmieniana za

26)

pomoca klawiszy ‘+’ i *-'
Czy silnik pracuje?
Skontaktowa¢ sie
z Danfossem

Tak Nie

25)

Sprawdzi¢, czy prawidtowo
podtaczono sygnaty steru-
jace do karty sterujace;j.
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B Komunikaty statusowe

Komunikaty statusowe pojawiajg sie w czwartej linii
wys$wietlacza. Komunikat statusowy wys$wietlany jest
przez okoto 3 sekundy.

FREQUENCY

SLOW DOWN

Start w prawo/w lewo

(START FORW./REV):

Sygnaty na wejsciach cyfrowych i wartosci parame-
trébw sa niezgodne.

Zwalnianie (SLOW DOWN):

Czestotliwos¢ wyjsciowa przetwornicy czestotliwosci
VLT jest redukowana o warto$¢ procentowa okre-
$long w parametrze 219.

Przyspieszanie (CATCH UP):

Czestotliwos$é wyjsciowa przetwornicy czestotliwosci
VLT jest zwiekszana o wartos$¢ procentowg okreslong
w parametrze 219.

Za duzy sygnat sprzezenia zwrotnego (FEEDBACK
HIGH):

Sygnat sprzezenia zwrotnego jest wiekszy, niz war-
to$¢ ustawiona w parametrze 228. Komunikat ten jest
wyswietlany tylko wtedy, gdy silnik pracuje.

Za maty sygnat sprzezenia zwrotnego (FEEDBACK
LOW):

Sygnat sprzezenia zwrotnego jest mniejszy, niz war-
tos¢ ustawiona w parametrze 227. Komunikat ten jest
wyswietlany tylko wtedy, gdy silnik pracuje.

Za duza czestotliwos¢ (FREQUENCY HIGH):
Czestotliwo$é wyjsciowa jest wieksza, niz warto$¢
ustawiona w parametrze 226. Komunikat ten jest
wyswietlany tylko wtedy, gdy silnik pracuje.

Za mata czestotliwosé¢ (FREQUENCY LOW):
Czestotliwos¢ wyjsciowa jest mniejsza, niz wartos¢
ustawiona w parametrze 225. Komunikat ten jest
wyswietlany tylko wtedy, gdy silnik pracuje.

Za duzy prad wyjsciowy (CURRENT HIGH):

Prad wyjsciowy jest wigkszy, niz wartos¢ ustawiona w
parametrze 224. Komunikat ten jest wyswietlany tylko
wtedy, gdy silnik pracuje.

Za maty prad wyjsciowy (CURRENT LOW):

Prad wyj$ciowy jest mniejszy, niz warto$¢ ustawiona
w parametrze 223. Komunikat ten jest wyswietlany
tylko wtedy, gdy silnik pracuje.

Maksymalne hamowanie (BRAKING MAX):

Dziata hamowanie.

Optymalne hamowanie jest uzyskane kiedy jest
osiggnieta warto$¢ ustawiona w parametrze 402
Ograniczenie mocy hamulca, kW.

Hamowanie (BRAKING):
Dziata hamowanie.

Procedura ramp (REM/RAMPING):

W parametrze 002 ustawiono Zdalne , a czestotliwosé
wyjéciowa jest zmieniana zgodnie z nastawami pro-
cedury ramp.

Procedura ramp (LOCAL/RAMPING):

W parametrze 002 ustawiono Lokalne, a czestotli-
wos$¢ wyjsciowa jest zmieniana zgodnie z nastawami
procedury ramp.
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VLT gotowa, zdalne sterowanie (REM/UNIT RE-
ADY)

W parametrze 002 ustawiono Zdalne sterowanie, w
parametrze 304 Stop z wybiegiem odwrdcony, a na
zacisku 27 jest 0V.

VLT gotowa, lokalne sterowanie (LOCAL/UNIT
READY)

W parametrze 002 ustawiono Lokalne, w parametrze 304
Stop z wybiegiem odwrécony, a na zacisku 27 jest OV.

Szybki stop, zdalne sterowanie (REM/QSTOP)
W parametrze 002 ustawiono Zdalne sterowanie, a
przetwornica czestotliwo$ci VLT zatrzymata sie po
otrzymaniu sygnatu szybki-stop na zacisku 27 (lub
poprzez port komunikacji szeregowej).

Szybki stop, lokalne sterowanie (LOCAL/QSTOP)
W parametrze 002 ustawiono Lokalne, a przetwornica
czestotliwosci VLT zatrzymata sie po otrzymaniu sy-
gnatu szybki-stop na zacisku 27 (lub poprzez port
komunikacji szeregowej).

DC stop, zdalne sterowanie (REM/DC STOP)

W parametrze 002 ustawiono Zdalne sterowanie, a
przetwornica czestotliwo$ci VLT zatrzymata sie po
otrzymaniu sygnatu dc stop na wejsciu cyfrowym (lub
poprzez port komunikacji szeregowej).

Hamowanie statopradowe, lokalne sterowanie (LO-
CAL/DC STOP)

W parametrze 002 ustawiono Lokalne, a przetworni-
ca czestotliwos$ci VLT zatrzymata sie po otrzymaniu
sygnatu hamowania statoprgdowego na zacisku 27
(lub poprzez port komunikacji szeregowej).

Stop, zdalne sterowanie (REM/STOP)

W parametrze 002 ustawiono Zdalne sterowanie, a
przetwornica czestotliwo$ci VLT zatrzymata sie po
otrzymaniu sygnatu z panela sterujacego lub na wej-
Sciu cyfrowym (lub poprzez port komunikacji szere-
gowej).

Stop, lokalne sterowanie (LOCAL/STOP)

W parametrze 002 ustawiono Lokalne, a przetworni-
ca czestotliwosci VLT zatrzymata sie po otrzymaniu
sygnatu z panela sterujgcego lub na wejsciu cyfro-
wym (lub poprzez port komunikacji szeregowe;j).

LCP stop, sterowanie lokalne (LOCAL/LCP STOP)
W parametrze 002 ustawiono Lokalne a przetwornica
czestotliwosci VLT zostata zatrzymana z panelu ste-
rowania LCP. Sygnat na wej$ciu 27 ma wartos¢
logicznej ,1”

Czuwanie (STAND BY)

W parametrze 002 ustawiono Zdalne sterowanie.
Przetwornica czestotliwosci VLT ruszy po otrzymaniu
sygnatu startu poprzez wejscie cyfrowe (lub poprzez
port komunikacji szeregowej).

Zatrzasniete wyjscie (FREEZE OUTPUT)

W parametrze 002 ustawiono Zdalne sterowanie. Jed-
noczesnie w parametrach 300, 301, 305, 306 lub 307
ustawiono Utrzymanie warto$ci zadanej a na odpo-
wiednim zacisku (16, 17, 29, 32 lub 33) pojawit sie
sygnat aktywujacy (lub aktywacja nastgpita poprzez
port komunikacji szeregowe;j).

Praca jog, zdalnie sterowana (REM/RUN JOG)

W parametrze 002 ustawiono Zdalne sterowanie.
Jednoczes$nie w parametrach 300, 301, 305, 306 lub
307 ustawiono Jog, a na odpowiednim zacisku (16,
17, 29, 32 lub 33) pojawit sie sygnat aktywujacy (lub
aktywacja nastgpita poprzez port komunikacji szere-
gowej).

Praca jog, lokalne sterowana (LOCAL/RUN JOG)
W parametrze 002 ustawiono Lokalne. Jednocze$nie
w parametrach 300, 301, 305, 306 lub 307 ustawiono
Jog, a na odpowiednim zacisku (16, 17, 29, 32 lub 33)
pojawit sie sygnat aktywujgcy (lub aktywacja nastgpi-
fa poprzez port komunikacji szeregowe;j).

Kontrola przekroczenia napiecia (OVER VOLTA-
GE CONTROL)

Napiecie na obwodzie pos$rednim jest za wysokie.
Przetwornica czestotliwosci probuje unikngé wyta-
czenia przez zwiekszenie czestotliwosci wyjsciowe;.
Funkcja ta jest aktywowana poprzez parametr 400.

Wyjatek XXXX (EXCEPTION XXXX)

Mikroprocesor karty sterujgcej zatrzymat sie i prze-
twornica czestotliwosci VLT przestata dziataé. Przy-
czyna moga by¢ zaktdcenia na zasilaniu, silniku lub
kablach sterujgcych, prowadzgce do zatrzymania
pracy mikroprocesora karty sterujacej.

Nalezy sprawdzi¢, czy sposéb podigczenia kabli jest
zgodny z wymogami EMC.
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B Lista ostrzezen i alarmow

Tabela zawiera rézne ostrzezenia i alarmy oraz wska-
zuje, czy btad blokuje przetwornice czestotliwosci
VLT. Po wytgczeniu sie, musi by¢ odigczone napiecie
zasilajace, a przyczyna btedu musi by¢ usunieta. Dla
przywrécenia gotowosci nalezy zataczy¢ zasilanie i
zresetowaé przetwornice.

Tam, gdzie jednocze$nie postawiono krzyzyk przy ostrze-

Zeniu i alarmie oznacza to, ze alarm jest poprzedzony
ostrzezeniem. Moze to rowniez oznaczaé, ze mozna za-
programowa¢ czy przy danym btedzie ma sie pojawiac
ostrzezenie, czy alarm. Jest to mozliwe np. dla parametru
404 Kontrola hamulca. Po wytaczeniu, beda sygnalizowa-
ne alarm i ostrzezenie, ale po usunieciu btedu, sygnalizo-
wany bedzie tylko alarm. Po resecie przetwornica czesto-
tliwosci VLT bedzie ponownie gotowa do operacii startu.

Nr Opis Ostrzezenie  Alarm Wyt zabl. Pomoc
1 10 Volts low (10 VOLT LOW) X s. 155
2 Btad zera (LIVE ZERO ERROR) X X s. 155
3 Brak silnika (NO MOTOR) X s. 155
4 Btad fazy (MAINS PHASE LOSS) X X X s. 155
5 Napiecie powyzej poziomu ostrz. (DC LINK VOLTAGE HIGH) X s. 155
6 Napiecie ponizej poziomu ostrz. (DC LINK VOLTAGE LOW) X s. 155
7 Napiecie powyzej dop. wartoéci (DC LINK OVERVOLT) X X s. 155
8 Napiecie ponizej dop. warto$ci (DC LINK UNDERVOLT) X X s. 156
9 Inwerter przecigzony (INVERTER TIME) X X s. 156
10 Silnik przegrzany (MOTOR TIME) X X s. 156
11 Termistor silnika (MOTOR THERMISTOR) X X s. 156
12 Warto$¢ graniczna momentu (TORQUE LIMIT) X X s. 156
13 Przetezenie (OVERCURRENT) X X s. 156
14 Btad masy (EARTH FAULT) X X s. 156
15 Btad zasilacza impulsowego (SWITCH MODE FAULT) X X s. 156
16 Zwarcie (CURR.SHORT CIRCUIT) X X s. 156
17 Standardowy time-out magistrali (STD BUS TIMEOUT) X X s. 156
18 HPFB time-out magistrali (HPFB TIMEOUT) X X s. 157
19 Btad EEPROM na karcie zasilacza
(EE ERROR POWER CARD) X s. 157
20 Btad EEPROM na karcie sterujgcej
(EE ERROR CTRL. CARD) X s. 157
21 Auto-optymalizacja OK (AUTO MOTOR ADAPT OK) X s. 157
22 Auto-optymalizacja nie OK (AUTO MOT ADAPT FAIL) X s. 157
23 Btad testu hamulca (BRAKE TEST FAILED) X s. 158
25 Uszkodzenie rezystora hamulca (BRAKE RESISTOR FAULT) X s. 158
26 Moc rezystora hamulca 100% (BRAKE PWR WARN 100%) X X s. 158
27 Btad tranzystora hamulca (BRAKE IGBT FAULT) X s. 158
29 Temp. radiatora zbyt duza (HEAT SINK OVER TEMP) X X s. 158
30 Brak fazy U silnika (MISSING MOT.PHASE U) X s. 158
31 Brak fazy V silnika (MISSING MOT.PHASE V) X s. 158
32 Brak fazy W silnika (MISSING MOT.PHASE W) X s. 159
33 Szybkie roztadowanie nie OK (QUICK DISCHARGE FAIL) X X s. 159
34 Btad komunikacji Profibus (PROFIBUS COMM. FAULT) X X s. 159
35 Poza zakresem czestot. (OUT FREQ RNG/ROT LIM) X s. 159
36 Brak zasilania (MAINS FAILURE) X X s. 159
37 Btad inwertera (INVERTER FAULT) X X s. 159
39 Sprawdzi¢ parametry 104 i 106 (CHECK P104 & P106) X s. 159
40 Sprawdzi¢ parametry 103 i 105 (CHECK P103 & P105) X s. 159
41 Silnik za duzy (MOTOR TOO BIG) X s. 159
42 Silnik za maty (MOTOR TOO SMALL) X s. 159
43 Btad hamulca (BRAKE FAULT) X X s. 159
44 Utrata sygnatu enkodera (ENCODER FAULT) X X s. 159
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B Ostrzezenia
Wys$wietlany jest naprzemiennie stan normalny i
ostrzezenie. Ostrzezenie pojawia sie¢ w pierwszej i
drugiej linijce wyswietlacza. Patrz przyktad ponizej:

NO MOTOR

WARN. 3 +

Alarmy
Alarmy pojawiajg sie w 2 i 3 linii wySwietlacza. Patrz
przyktad ponizej:

TRIP (RESET)

AARVIZ =

MOMENT GRAENSE

OSTRZEZENIE 1

Ponizej 10 V (10 VOLT LOW):

Sygnat 10V na zacisku 50 karty sterujgcej ma warto$é
ponizej 10V.

Nalezy odciaé¢ jedno z obcigzen zacisku 50, ponie-
waz napiecie zasilajgce 10V jest przecigzone. Max.
17 mA/min. 590 W.

OSTRZEZENIE/ALARM 2

Btad zera (LIVE ZERO ERROR):

Sygnat prgdowy na zacisku 60 spadt ponizej 50%
wartosci okreslonej w parametrze 315 Zacisk 60,
minimum skalowania.

OSTRZEZENIE/ALARM 3

Brak silnika (NO MOTOR):

Funkcja sprawdzania silnika (patrz parametr 122)
wskazuje, ze silnik nie zostat podtaczony do prze-
twornicy czestotliwosci VLT.

OSTRZEZENIE/ALARM 4

Btad fazy (MAIN PHASE LOSS):

Brak fazy po stronie zasilania lub za duze wahania
napiecia zasilajgcego.

Sprawdzi¢ napiecie zasilajgce przetwornice czesto-
tliwosci VLT.

OSTRZEZENIE 5
Napiecie powyzej poziomu ostrzezenia (DC LINK
VOLTAGE HIGH):
Napiecie state na obwodzie posrednim przekracza
goérny poziom ostrzegawczy, patrz tabela ponizej.
Przetwornica czestotliwosci VLT jest nadal aktywna.

OSTRZEZENIE 6

Napiecie ponizej poziomu ostrzezenia (DC LINK
VOLTAGE LOW):

Napiecie state na obwodzie posrednim spadto ponize;
dolnego poziomu ostrzegawczego, patrz tabela ponize;j.
Przetwornica czestotliwosci VLT jest nadal aktywna.

OSTRZEZENIE/ALARM 7

Napiecie powyzej dopuszczalnej wartosci (DC
LINK OVERVOLT):

Jesdli napiecie na obwodzie posrednim przekracza
dopuszczalng warto$¢ napiecia inwertera (patrz ta-
bela), przetwornica czestotliwos$ci wytgczy sie po
czasie okreslonym w parametrze 410.

Dodatkowo napiecie bedzie pokazane na wy$wietlaczu.
Btad moze by¢ usuniety poprzez podigczenie rezystora
hamulcowego (jesli przetwornica czestotliwosci VLT
ma wbudowany chopper hamulca, wersja EB lub SB)
lub jesli wydtuzymy czas ustawiony w parametrze 410
Opodznienie wytfaczenia-inwerter. Dodatkowo, moze
by¢ aktywowana funkcja ustawiona w parametrze
400 Funkcja hamulca/kontrola przepieé.

Ograniczenia Alarm/Ostrzezenie:

VLT Serii 5000 3x200-240V 3x380-500V
[VDC] [VDC]
Dolna warto$¢ dopuszczalna 211 402
Dolna warto$¢ ostrzezenia 222 423
Gérna warto$¢ ostrzezenia 384/405 801/840 (bez/z hamulcem)
Gorna warto$¢ dopuszczalna 425 855

Podane w tabeli napiecia sg napieciami na obwodzie po$rednim przetwornicy czestotliwosci VLT z tolerancja
+5%. Odpowiadajace napiecie zasilania jest réwne napieciu obwodu poséredniego podzielonemu przez V2.

MG.51.A1.49 - VLT jest zastrzezonym znakiem handlowym firmy Danfoss 155

Aweje | eluazazisQ



Ostrzezenia i alarmy

Deacfilt

VLT® Seria 5000

B Ostrzezenia i alarmy, cd.

OSTRZEZENIE/ALARM 8

Napiecie ponizej dopuszczalnejwartosci (DC LINK
UNDERVOLT):

Jesli napiecie na obwodzie posrednim spada ponizej
dopuszczalnej wartosci napiecia inwertera (patrz ta-
bela na poprzedniej stronie), sprawdzone zostanie
czy podtgczono zewnetrzne napiecie zasilajace 24 V
dc.

Jesli zewnetrzne napiecie 24 V dc nie jest podtgczo-
ne, przetwornica wytaczy sie po okreslonym czasie,
zaleznym od modelu.

Dodatkowo napiecie bedzie pokazane na wyswietla-
czu. Nalezy sprawdzi¢, czy napiecie zasilania odpo-
wiada danej przetwornicy patrz dane techniczne.

OSTRZEZENIE/ALARM 9

Inwerter przeciazony (INVERTER TIME):
Elektroniczne zabezpieczenie termiczne inwertera
zgtasza, ze przetwornica czestotliwosci jest bliska
wytgczenia z powodu przecigzenia (zbyt duzy prad
przez zbyt dtugi czas). Elektroniczne zabezpieczenie
termiczne inwertera wysyta ostrzezenie przy 98% i
wytacza przetwornice przy 100%, wysytajac alarm.
Przetwornica czestotliwosci VLT nie moze by¢ zrese-
towana dopdki prad nie spadnie ponizej 90%. Bte-
dem jest jesli przetwornica czestotliwosci VLT jest
przecigzona o ponad 100% zbyt dtugo.

OSTRZEZENIE/ALARM 10

Silnik przegrzany (MOTOR TIME):

Wedtug systemu elektronicznej ochrony termiczne;j
(ETR), silnik jest za goracy. Parametr 128 pozwala
wybraé, czy gdy licznik osigga 100% przetwornica
ma wysta¢ ostrzezenie, czy alarm. Btedem jest jesli
silnik jest przecigzony o ponad 100% zbyt dtugo.
Nalezy sprawdzi¢, czy parametry silnika (102-106)
zostaty prawidtowo zaprogramowane.

OSTRZEZENIE/ALARM 11

Termistor silnika (MOTOR THERMISTOR):
Termistor lub kable termistora zostaty odtaczone.
Parametr 128 pozwala wybra¢, czy przetwornica cze-
stotliwosci VLT ma wysta¢ ostrzezenie, czy alarm.
Sprawdzi¢, czy termistor zostat prawidtowo podta-
czony do zaciskdéw 53 lub 54 (analogowe wejscie
napieciowe) oraz zacisku 50 (zasilanie +10V).

OSTRZEZENIE/ALARM 12

Warto$é graniczna momentu (TORQUE LIMIT):
Moment jest wiekszy niz warto$¢ okreslona w para-
metrze 221 (przy pracy jako silnik) lub w parametrze
222 (praca jako pradnica).

OSTRZEZENIE/ALARM 13

Przetezenie (OVERCURRENT):

Przekroczona zostata warto$¢ graniczna pradu szczy-
towego (okoto 200% pradu znamionowego). Ostrze-
zenie trwa okoto 1-2 s, po czym przetwornica czesto-
tliwosci VLT wytgcza sie, wysytajac jednoczesnie
alarm. Nalezy wytaczy¢ przetwornice VLT i spraw-
dzi¢, czy wat silnika moze si¢ obracac, oraz czy
rozmiar silnika odpowiada danej przetwornicy cze-
stotliwosci VLT.

ALARM 14

Btad masy (EARTH FAULT):

Wystepuje przebicie pomiedzy faza wyj$ciowa a zie-
mia, albo w kablu pomiedzy przetwornica a silnikiem,
albo w samym silniku.

Nalezy wytgczyé przetwornice VLT i usung¢ usterke.

ALARM 15

Btad zasilacza impulsowego (SWITCH MODE
FAULT):

Btad w zasilaczu impulsowym (wewnetrzny zasilacz
+15V).

Skontaktowac sie z dostawcg Danfossa.

ALARM 16

Zwarcie (CURR.SHORT CIRCUIT):

Wystapito zwarcie na zaciskach silnika lub w samym
silniku.

Nalezy wytgczy¢ przetwornice VLT i usunaé zwarcie.

OSTRZEZENIE/ALARM 17

Standardowy time-out magistrali (STD BUS TIME-
OuT):

Brak transmisji do przetwornicy czestotliwosci VLT.
Ostrzezenie jest aktywne tylko wtedy, gdy parametr
514 ma warto$¢ inng niz OFF.

Jesli parametr 514 ma warto$¢ Stop i wyfgcz, naj-
pierw zostanie wystane ostrzezenie, a nastepnie zo-
stanie zrealizowana procedura ramp down az do
wytgczenia, z jednoczesnym wystaniem alarmu.
Parametr 513 Odstep komunikatéw moze by¢ praw-
dopodobnie zwiekszony.
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OSTRZEZENIE/ALARM 18

HPFB time-out magistrali (HPFB TIMEOUT):
Brak tagcznosci z przetwornica czestotliwosci VLT.
Ostrzezenie jest aktywne tylko wtedy, gdy para-
metr 804 ma wartos¢ inng niz OFF.

Jesli parametr 804 ma warto$¢ Stop i wytgcz, najpierw
zostanie wystane ostrzezenie, a nastepnie zostanie
zrealizowana procedura ramp down az do wytgczenia,
z jednoczesnym wystaniem alarmu.

Parametr 803 Odstep komunikatéow moze by¢
prawdopodobnie zwiekszony.

OSTRZEZENIE 19

Btad EEPROM na karcie zasilacza

(EE ERROR POWER CARD):

Wystapit btad w uktadzie EEPROM na karcie zasi-
lacza. Przetwornica czestotliwo$ci VLT bedzie kon-
tynuowac prace, ale prawdopodobnie wystapi btad
przy nastepnym zataczeniu zasilania. Nalezy skon-
taktowac sie z firmg Danfoss.

OSTRZEZENIE 20

Btad EEPROM na karcie sterujacej

(EE ERROR CTRL CARD):

Wystapit btad w uktadzie EEPROM na karcie ste-
rujgcej. Przetwornica czestotliwosci VLT bedzie
kontynuowac prace, ale prawdopodobnie wystgpi
btad przy nastepnym zataczeniu zasilania. Nalezy
skontaktowa¢ sie z firma Danfoss.

ALARM 21

Auto-optymalizacja OK

(AUTO MOTOR ADAPT OK):

Automatyczne dopasowanie do silnika zakonhczy-
to sie pomysinie i przetwornica czestotliwosci VLT
jest gotowa do pracy.

ALARM 22

Auto-optymalizacja nie OK.

(AUTO MOT ADAPT FAIL):

Podczas automatycznego dopasowania do silni-
ka wystapit bfad. Tekst na wyswietlaczy okresla
btad. Liczba po komunikacie jest kodem btedu,
ktéry moze by¢ odczytany w rejestrze btedow w
parametrze 615.

SPRAWDZ PAR. 103, 105. [0]
Parametr 102, 103 lub 105 jest Zle zaprogramowa-
ny. Nalezy poprawi¢ parametry i uruchomié¢ po-
nownie procedure AMA.

MALA WARTOSC PAR.105 [1]

Silnik jest za maty, aby procedura AMA mogta
zostaé przeprowadzona. Aby AMA mogta by¢ uru-
chomiona, znamionowy prad silnika (parametr
105) musi by¢ wigekszy niz 35% znamionowego
pradu wyjsciowego przetwornicy czestotliwosci
VLT.

ASYMETRYCZNA IMPEDANCJA [2]
Procedura AMA wykryta niesymetryczng impe-
dancje w silniku podtaczonym do przetwornicy.
Silnik moze by¢ uszkodzony.

SILNIK ZA DUZY [3]

Silnik podfaczony do systemu jest za duzy, aby
mogta by¢ przeprowadzona procedura AMA. War-
to$¢ zaprogramowana w parametrze 102 nie od-
powiada uzytemu silnikowi.

SILNIK ZA MALY [4]

Silnik podfaczony do systemu jest za maty, aby
mogta by¢ przeprowadzona procedura AMA. War-
to$¢ zaprogramowana w parametrze 102 nie od-
powiada uzytemu silnikowi.

TIME OUT [5]
Procedura AMA nie powiodta sie ze wzgledu na
zaktocenia w sygnatach pomiarowych. Nalezy proé-
bowa¢ kilkakrotnie uruchomi¢ procedure az sie
powiedzie. Nalezy pamieta¢, ze wielokrotne po-
wtarzanie procedury AMA moze rozgrzag¢ silnik do
poziomu, gdy zwigkszy sig rezystancja stojana Rg.
W wigkszosci przypadkéw jednak nie jest to kry-
tyczne.

PRZERWANA PRZEZ UZYTKOWNIKA [6]
Procedura AMA zostata przerwana przez uzytkow-
nika.

BLAD WEWNETRZNY [7]

W przetwornicy czestotliwosci VLT wystapit btad
wewnetrzny. Nalezy skontaktowac sig z firmg Dan-
foss.

BLAD WARTOSCI GRANICZNYCH [8]
Wartosci parametréw dobrane dla silnika przekra-
czajg dopuszczalny zakres dla danej przetwornicy
czestotliwosci.

SILNIK OBRACA SIE [9]

Wat silnika obraca sie. Nalezy spowodowa¢, aby
obcigzenie nie mogto powodowaé obracania sie
silnika. Nastepnie uruchomi¢ ponownie procedu-
re AMA.

' Uwaga!
"’ Procedura AMA moze by¢ przeprowadzona
a jesli w tym czasie nie wystapia zadne alar-
my.
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OSTRZEZENIE/ALARM 23

Btad testu hamulca (BRAKE TEST FAILED):
Test hamulca jest przeprowadzany tylko po zata-
czeniu zasilania. Jes$li w parametrze 404 ustawio-
no Ostrzezenie, w przypadku btedu podczas testu
hamulca zostanie wystane ostrzezenie.

Jesli w parametrze 404 ustawiono Wyfaczenie, w
przypadku btedu podczas testu hamulca prze-
twornica czestotliwo$ci VLT wytaczy sie.

Test hamulca moze wykazaé btad z nastepuja-
cych powodow:

Nie podtgczono rezystorahamulcowego lub podta-
czenie jest nieprawidtowe; uszkodzony rezystor
hamulca lub uszkodzony tranzystor hamulca.
Ostrzezenie lub alarm oznaczaja, ze funkcja ha-
mowania jest nadal aktywna.

OSTRZEZENIE 25

Uszkodzenie rezystora hamulca (BRAKE RESI-
STOR FAULT):

Rezystor hamulcowy jest monitorowany podczas
pracy i jesli wystapi na nim zwarcie, funkcja hamo-
wania jest wytaczana i wysytane jest ostrzezenie.
Przetwornica czestotliwosci bedzie nadal zdolna
do pracy, jednak bez funkcji hamowania. Nalezy
wytaczy¢ przetwornice i wymieni¢ uszkodzony
rezystor hamulca.

OSTRZEZENIE 26

Moc rezystora hamulca 100% (BRAKE PWR
WARN 100%):

Moc przesytana do rezystora hamulca jest obliczana
jako procent, jako wartos¢ $rednia za okres ostatnich
120 s, na podstawie wartosci rezystancji rezystora
hamulca (parametr 401) i napiecia na obwodzie
posrednim. Ostrzezenie jest aktywowane gdy
rozpraszanamoc hamowania przekracza 100%. Jesli
w parametrze 403 wybrano Wyfgczenie (Trip) [2],
przetwornica czestotliwosci VLT wstrzyma prace
przechodzac w stan alarmu.

OSTRZEZENIE 27
Uszkodzenie tranzystora hamulca (BRAKE IGBT
FAULT):
Tranzystorhamulca jest monitorowany podczas pracy
ijesliwystapina nim zwarcie, funkcjahamowaniajest
wytgczana i wysytane jest ostrzezenie. Przetwornica
czestotliwosci bedzie nadal zdolna do pracy, jednak
poniewaz tranzystor jestzwarty, znaczna moc bedzie
przesytana do rezystora hamulca nawet, jesli nie jest
on aktywny. Nalezy wytaczy¢ przetwornice i usungé
rezystor hamulca.
Ostrzezenie: jesli tranzystor hamulca
jest zwarty istnieje ryzyko, ze znaczna

moc bedzie przesytana do rezystora
hamulca.

OSTRZEZENIE 29

Temperatura radiatora zbyt duza (HEAT SINK
OVER TEMP.):

Jesli obudowa jest klasy IP 00 lub IP 20, tempera-
tura wytaczenia dla radiatora wynosi 90°C. Dla
obudowy klasy IP 54 temperatura ta wynosi 80°C.
Tolerancja wynosi + 5°C. Btad temperatury nie
moze by¢ skasowany, dopoki temperatura radia-
tora nie spadnie ponizej 60°C.

Btad moze wynika¢ z nastepujacych przyczyn:

- zbyt wysoka temperatura otoczenia

- zbyt diugi kabel silnika

- zbyt duza czestotliwos¢ przetgczania.

ALARM 30

Brak fazy U silnika (MISSING MOT.PHASE U):
Brak fazy U pomiedzy przetwornicg czestotliwosci
VLT a silnikiem.

Nalezy wytaczy¢ przetwornice VLT i sprawdzi¢
faze U silnika.

ALARM 31

Brak fazy V silnika (MISSING MOT.PHASE V):
Brak fazy V pomiedzy przetwornicg czestotliwosci
VLT a silnikiem.

Nalezy wytaczy¢ przetwornice VLT i sprawdzi¢
faze V silnika.

ALARM 32

Brak fazy W silnika (MISSING MOT.PHASE W):
Brak fazy W pomiedzy przetwornicg czestotliwosci
VLT a silnikiem.

Nalezy wytaczy¢ przetwornice VLT i sprawdzi¢
faze W silnika.

ALARM 33

Szybkie roztadowanie nie OK. (QUICK DI-
SCHARGE NOT OK):

Nalezy sprawdzi¢, czy zostato podtgczone ze-
wnetrzne napiecie zasilajgce 24V dc oraz czy
zainstalowano zewnetrzny rezystor hamujacy/roz-
tadowujacy.
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OSTRZEZENIE/ALARM 34

Btad komunikacji Profibus
COMM.FAULT):

Uktad transmisji profibus na opcjonalnej karcie ko-
munikacyjnej nie dziata.

(PROFIBUS

OSTRZEZENIE 35

Poza zakresem czestotliwosci (OUT OF
FREQUENCY RANGE):

Ostrzezenie jest aktywne jesli czestotliwo$¢ wyjscio-
wa osiggneta Gorng granice czestotliwosci wyjscio-
wej (parametr 202) lub Dolng granice czestotliwosci
wyjéciowej (parametr 201). Jesli przetwornica pracu-
je w trybie Regulacja procesu, zamknieta petla (para-
metr 100), ostrzezenie bedzie aktywne na wyswietla-
czu. Jesli przetwornica pracuje w trybie innym niz
Regulacja procesu, zamknieta petla, bit 008000 Poza
zakresem czestotliwo$ci w Stowie ostrzezenia 2 be-
dzie aktywny, a na wyswietlaczy nie bedzie ostrzeze-
nia.

OSTRZEZENIE/ALARM 36

Brak zasilania (MAINS FAILURE):

To ostrzezenie/alarm jest aktywne tylko wtedy, jesli
wystapit zanik napiecia zasilajacego przetwornice
czestotliwosci VLT oraz jesli parametr 407 Zanik zasi-
lania ma inng warto$¢ niz OFF.

Jesli parametr 407 ma warto$¢ Kontrolowana proce-
dura ramp-down i wytgczenie [2], przetwornica cze-
stotliwosci VLT najpierw wy$le ostrzezenie, a nastep-
nie zrealizuje procedure ramp down i wyfaczy sie,
wysytajac jednocze$nie alarm. Nalezy sprawdzié
bezpieczniki na zasilaniu przetwornicy.

ALARM 37

Btad inwertera (INVERTER FAULT):

Tranzystor IGBT lub karta zasilacza jest uszkodzona.
Skontaktowac sie z firmg Danfoss.

Ostrzezenia procedury automatycznego dopaso-
wania do silnika

Procedura automatycznego dopasowania do silnika
zostata zatrzymana, poniewaz jakie$ parametry praw-
dopodobnie zostaty btednie ustawione, lub uzyty
silnik jest za maty lub za duzy aby procedura AMA
mogta zostaé przeprowadzona.

Nalezy dokona¢ wyboru poprzez naci$niecie [CHAN-
GE DATA] (ZMIANA DANYCH) i wybranie ‘Continue’
+ [OK] lub ‘Stop’ + [OK].

Jesli zachodzi potrzeba zmiany parametréw, nalezy
wybrac ‘Stop’ i uruchomié procedure AMA ponownie.

OSTRZEZENIE 39

SPRAWDZ PAR. 104, 106

Parametr 102, 104 lub 106 jest Zle zaprogramowany.
Nalezy sprawdzi¢ nastawy i wybra¢ ‘Continue’ lub ‘Stop’.

OSTRZEZENIE 40

SPRAWDZ PAR. 103, 105

Parametr 102, 103 lub 105 jest Zle zaprogramowany.
Nalezy sprawdzi¢ nastawy i wybra¢ ‘Continue’ lub ‘Stop’.

OSTRZEZENIE 41

SILNIK ZA DUZY

Silnik podtaczony do systemu jest prawdopodobnie
za duzy, aby mogta by¢ przeprowadzona procedura
AMA. Warto$¢ zaprogramowana w parametrze 102
nie odpowiada uzytemu silnikowi. Nalezy sprawdzi¢
silnik i wybra¢ ‘Continue’ lub ‘Stop’.

OSTRZEZENIE 42

SILNIK ZA MALY

Silnik podtaczony do systemu jest prawdopodobnie
za malty, aby mogta by¢ przeprowadzona procedura
AMA. Warto$¢ zaprogramowana w parametrze 102
nie odpowiada uzytemu silnikowi. Nalezy sprawdzi¢
silnik i wybra¢ ‘Continue’ lub ‘Stop’.

ALARM 43

Btad hamulca (BRAKE FAULT):

Wystapito uszkodzenie hamulca. Tekst na wyswietla-
czu pokazuje informacje btedu. Cyfry za tekstem sa
kodem btedu, ktéry moze by¢ sprawdzony w rejestrze
btedu, parametr 615.

Btad sprawdzenia hamulca (BRAKE CHECK FAILED)
Procedura sprawdzajgca hamulec przeprowadzona
podczas zatgczenia zasilania wykryta, ze hamulec nie
jest podtaczony. Sprawdz czy hamulec zostat
podtaczony prawidtowo lub nie zostat odtgczony.

Zwarcie rezystora hamuica

(BRAKE RESISTOR FAULT)

Wyjscie hamulca zostato zwarte. Wymien rezystor
hamulca.

Zwarcie modutu IGBT (BRAKE IGBT FAULT)
Modut tranzystora IGBT zostat zwarty. Ten btad
oznacza, ze proces hamowania nie moze zostac
zatrzymany, w konsekwencji czego rezystor hamulca
jest stale zasilany energia.

OSTRZEZENIE/ALARM:

44 Utrata sygnatu enkodera (ENCODER FAULT)
Sygnat z enkodera na wej$ciu 32 lub 33 zostat
przerwany. Sprawdz potaczenia.
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B Stowa ostrzezenia 1, Rozszerzone stowo statusu

i Stowo alarmu Bit (Hex) Rozszerzone stowo statusu
Stowa ostrzezenia 1, rozszerzone stowo statusu i 000001 Ramping

stowo alarmu sg pokazywane na wy$wietlaczu w 000002 | Autom. dopasowanie do silnika
formacie szesnastkowym (Hex). Jesli jednoczesnie 000004 | Start w prawo/w lewo
wystepuje wiecej niz jeden alarm lub ostrzezenia, 000008 | Zwalnianie

pokazywana bedzie ich suma. 000010 | Przyspieszanie

Stowa ostrzezenia 1, rozszerzerzone stowo statusu i 000020 | Sprzezenie za duze

stowo alarmu moga by¢ réwniez wysytane poprzez 000040 | Sprzezenie za mate

magistrale szeregowa za pomocg parametréw 540, 000080 | Prad wyjSciowy za duzy

541 i 538. 000100 Prad wyjéciowy za maty

000200 Czestotliwo$é wyjsciowa za duza

2L Stowo ostrzezenia 1 004000 Czestotliwo$é wyjsciowa za mata
000001 Btad testu hamulca 008000 Test hamulca ok.
000002 Btad EEPROM na karcie zasilacza 001000 Maksymalne hamowanie
000004 Btad EEPROM na karcie sterujacej 002000 Hamowanie
000008 | HPFB time-out magistrali 004000 | Szybkie roztadowanie ok.
000010 Standardowy time-out magistrali 008000 Poza zakresem czestotliwosci

000020 Przetezenie
000040 Warto$¢ graniczna momentu

000080 Termistor silnika

Bit (Hex) Stowo alarmowe 1

000100 Silnik przegrzany

000001 Bfad testu hamulca

000200 Inwerter przecigzony

000002 Wytaczenie

000400 Napiecie ponizej dop. wartoéci

000004 Dopasowanie AMA nie ok

000800 Napiecie powyzej dop. wartosci

000008 Dopasowanie AMA ok

001000 Napiecie ponizej poziomu ostrz.

000010 Btad przy zatgczaniu zasilania

002000 Napiecie powyzej poziomu ostrz.

000020 | Btad ASIC

004000 | Btad fazy

000040 HPFB time-out magistrali

008000 Brak silnika

000080 Standardowy time-out magistrali

010000 Sygnat pradowy 4-20 mA za maty

000100 Zwarcie

020000 Ponizej 10 V

000200 Bfad zasilacza impulsowego

040000

000400 Btad masy

080000 Moc rezystora hamulca 100%

000800 Przetezenie

100000 Uszkodzenie rezystora hamulca

001000 Warto$¢ graniczna momentu

200000 Uszkodzenie tranzystora hamulca

002000 Termistor silnika

400000 Poza zakresem czestotliwo$ci

004000 Silnik przegrzany

800000 Btad komunikacji Profibus

008000 Inwerter przecigzony

1000000

010000 Napiecie ponizej dop. wartoéci

2000000 Brak zasilania

020000 Napiecie powyzej dop. wartosci

4000000 Zanik sygnatu z enkodera

040000 | Btad fazy

080000 Btad zera

100000 Temperatura radiatora zbyt duza

200000 Brak fazy W silnika

400000 Brak fazy V silnika

800000 Brak fazy U silnika

1000000 Szybkie roztadowanie nie OK.

2000000 Btad komunikacji Profibus

4000000 Brak zasilania

8000000 Bfad inwertera

10000000 | Zanik sygnatu z enkodera
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B pefinicje
VLT:

IVLTMAX

Maksymalny prad wyj$ciowy

IVL'TN
Znamionowy prad wyjsciowy dostarczany przez prze-
twornice czestotliwosci VLT

LJVU'MAX

Maksymalne napiecie wyjsciowe
Wyijscie:

Iu

Prad przesytany do silnika

Uu
Napiecie podawane do silnika

fu
Czestotliwosé podawana do silnika.

fi0a

Czestotliwos¢ podawana do silnika gdy aktywowana
jest funkcja jog (poprzez wejscie cyfrowe lub klawia-
ture)

fun

Minimalna czestotliwo$¢ podawana do silnika.

fMAX

Maksymalna czestotliwo$é podawana do silnika.

Moment krytyczny

Torque
Pull-out

o/min.

DANFOSS
1752ZA078.10

Nwir

Sprawnos$¢ przetwornicy czestotliwosci VLT okresla-
na jako zalezno$¢ pomiedzy moca wyjsciowg a moca
wejsciowa.

Wejscie:

Komenda sterujgca:

Za pomocg LCP oraz wej$¢ cyfrowych mozliwe jest
uruchomienie i zatrzymanie podtaczonego silnika.
Funkcje podzielone sg na dwie grupy w nastepujacy
sposobb:

Grupa 1 Reset, Stop z wybiegiem silnika,
Reset i Stop z wybiegiem silnika,
Szybki-stop, Hamowanie statopradowe,
Stop i klawisz ,Stop”

Grupa 2 Start, Start impulsowy, Zmiana kierun-

ku obrotéw, Start ze zmiana kierunku
Jog i Zatrzadniecie wyjscia.

Grupa 1 jest okreslana jako komendy Start-wytacz.
Réznica pomiedzy 1i2 grupa jest taka, ze w pierwszej
grupie wszystkie sygnaty stop muszg by¢ skasowane,
aby silnik mégt ponownie ruszy¢. Silnik moze by¢
woéwczas uruchamiany za pomoca pojedynczego
sygnatu startu z grupy 2.

Komenda stop z 1 grupy powoduje wyswietlenie
komunikatu STOP.

Brakujaca komenda stop wydana jako komenda gru-
py 2 powoduje wyswietlenie komunikatu STAND BY.

Komenda Start-wytgcz:
Komenda stop nalezgca do grupy 1 komend steruja-

cych - patrz grupa 1.

Komenda stop:
Patrz komendy sterujace.

Silnik:

IM N

Prad znamionowy silnika (z tabliczki znamionowe;j).

fun
Czestotliwosé znamionowa silnika (z tabliczki zna-
mionowej).

UM N

Napiecie znamionowe silnika (z tabliczki znamionowej).
F)M N

Moc znamionowa dostarczana przez silnik (z tabliczki
znamionowej).

LAIVAY
Znamionowa predkos$¢ obrotowa silnika (z tabliczki
znamionowej).

Tun

Moment znamionowy (silnika).
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Wartosci zadane:

Programowana warto$¢ zadana

Zdefiniowane warto$ci zadane moga by¢ ustawiane
od -100% do +100% zakresu wartosci zadanej. Sa
cztery wartosci zadane (dla kazdego Setupu), ktére
moga by¢ wybrane za pomocg wej$¢ cyfrowych.

Analogowa warto$¢ zadana
Sygnat przesytany na wejscie 53, 54 lub 60. Moze by¢

napieciowy lub pradowy.

Impulsowa warto$é zadana
Sygnat przesytany na wejscia cyfrowe (zacisk 17 lub
29).

Binarna wartosé zadana
Sygnat przesytany na port transmisji szeregowe;.

Najmniejsza warto$¢, jakag moze mie¢ sygnat warto-
$ci zadanej. Ustawiana w parametrze 204.

Najwieksza warto$¢, jakg moze mie¢ sygnat wartosci
zadanej. Ustawiana w parametrze 205.

Rézne:

ELCB:

Earth Leakage Circuit Breaker (Wytacznik
réznicowy)

Isb:

Najmniej znaczacy bit.

Uzywany w komunikacji szeregowej.
msb

Najbardziej znaczacy bit.

Uzywany w komunikacji szeregowe;j.

PID:

Regulator PID utrzymuje zadang predkos¢ (ci$nienie,
temperature itp) przez dostosowywanie czestotliwo-
$ci wyjsciowej do zmieniajacego sie obcigzenia.

Whytaczenie (trip):

Stan jaki wystepuje w réznych sytuacjach, np. jesli prze-
twornica czestotliwosci VLT ulegnie przegrzaniu. Wytacze-
nie moze by¢ skasowane przez nacisnigcie resetu lub, w
niektdrych przypadkach, automatycznie.

Wytaczenie zablokowane (trip locked):

Stan jaki wystepuje w réznych sytuacjach, np. jesli prze-
twornica czestotliwosci VLT ulegnie przegrzaniu. Wytacze-
nie zablokowane moze by¢ skasowane przez odtgczenie

zasilania i zrestartowanie przetwornicy VLT.

Inicjalizacja:
Po przeprowadzeniu inicjalizacji (patrz strona 144),
przetwornica czestotliwosci VLT powraca do nastaw

fabrycznych.

Zestaw nastaw:

Istniejg cztery Zestawy nastaw, w ktérych mozna
zachowac ustawienia parametrow. Mozliwe jest prze-
taczanie miedzy czterema zestawami nastaw oraz
edytowanie jednego zestawu, podczas gdy inne sg
aktywne.

LCP:

Panel sterujacy, ktory stanowi kompletny interfejs dla
sterowania i programowania VLT Serii 5000. Panel
sterujgcy jest odfaczalny i moze by¢ instalowany do
3 metréw od przetwornicy, tj. na tablicy rozdzielczej,
za pomocg opcjonalnego zestawu montazowego.

V V C PLUS

W poréwnaniu do standardowych metod sterowa-
nia wspotczynnikiem napiecie/czestotliwose,

V V CPYs poprawia dynamike i stabilno$¢, zarébwno
gdy zmieniana jest warto$¢ zadana predkosci, jak
réwniez w stosunku do momentu obcigzenia.

Kompensacja poslizgu

Normalnie obcigzenie ma wptyw na predko$¢ obro-
towa silnika, ale ta zaleznos$¢ jest niepozadana. Prze-
twornica czestotliwosci VLT pozwala kompensowaé
poslizg przez zwiekszenie czestotliwosci o wartose,
ktoéra nadaza za mierzonym pradem efektywnym.

Termistor

Rezystor zalezny od temperatury, umieszczany w
miejscu, gdzie ma by¢é monitorowana temperatura
(VLT lub silnik).

Wejscia analogowe

Wejscia analogowe mogg by¢ wykorzystywane do
sterowania réznych funkcji przetwornicy czestotliwo-
$ci VLT.

Sa dwa rodzaje wejs¢ analogowych:

Wejscie prgdowe, 0-20 mA

Wejscie napieciowe, 0-10V.

Wyjscia analogowe
Sg dwa wyjécia analogowe, mogacy wysytac¢ sygnat
0-20 mA, 4-20 mA lub sygnat cyfrowy.
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Wejscia cyfrowe
Wejscia cyfrowe moga by¢ wykorzystywane do sterowa-

nia roznych funkcji przetwornicy czestotliwosci VLT.

Wyjscia cyfrowe

Sa cztery wyjécia cyfrowe, z ktérych dwa wyzwalajg
przekazniki. WyjScia moga wysyta¢ sygnat 24 V dc
(max. 40 mA).

Rezystor hamulca

Rezystor hamulca jest elementem, moggcym absor-
bowac¢ energie hamowania, ktéra wytwarza sie
podczas procesu hamowaniaregeneracyjnego. Ener-
gia ta zwieksza napiecie obwodu posredniego, ale
uktad przetaczajgcy hamulca powoduje, ze energia
ta jest przekazywana do rezystora hamulca.

Enkoder impulsowy
Zewnetrzny przetwornik impulsowy, stuzgcy do uzy-

skiwania zwrotnej informacji o predkosci obrotowej
silnika. Enkoder jest stosowany w aplikacjach, gdzie
wymagana jest duza doktadno$¢ regulacji predkosci
obrotowe;j.

AWG

Oznacza Amerykanska Miare Przewodéw (American
Wire Gauge), tj. amerykanski system oznaczania
przekroju przewodow.

Reczna inicjalizacja

Aby dokona¢ recznej inicjalizacji nalezy jednocze-
$nie nacisng¢ klawisze ,Change data” + ,Menu” +
,OK”. Patrz rébwniez strona 144.

60° AVM
Wzorzec przetaczania zwany 60° Asynchroniczng
Modulacjg Wektorowa.

SFAVM
Wzorzec przetgczania zwany Asynchroniczng Modu-
lacja Wektorowg zorientowang na Stumien Stojana.

Automatyczne dopasowanie do silnika, AMA
Algorytm automatycznego dopasowania do silnika,

okres$lajacy parametry elektryczne dla podigczonego
silnika, w trakcie postoju.

Parametry on-line/off-line

Parametry on-line sg aktywowane bezposrednio po
zmianie ich wartosci. Parametry off-line nie sg akty-
wowane dopoki na panelu sterujgcym nie zostanie
wprowadzone OK.

Charakterystyka VT
Zmienna charakterystyka momentu, stosowana dla

pomp i wentylatorow

Charakterystyka CT

Stata charakterystyka momentu, stosowana dla
wszystkich aplikacji takich jak: transportery, dzwigi.
Charakterystyki CT nie stosujemy dla pomp i
wentylatorow.

MCM

Oznacza Mille Circular Mil, amerykanska jednostke
miary przekroju kabli.

1MCM = 0.5067 mm?
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PNU  Opis Nastawa fabryczna Zakres Online 4-Setup Index Typ
# parametru konwersji  danej
001 Jezyk Angielski Tak Nie 0 5
002 Sterowanie lokalne/zdalne Zdalne sterowanie Tak Tak 0 5
003 Sterowanie lokalne 000.000 Tak Tak -3 4
004 Aktywny zestaw nastaw Zestaw 1 Tak Nie 0 5
005 Programowanie zestawu nastaw Aktywny zestaw Tak Nie 0 5
006 Kopiowanie zestawu nastaw Nie kopiuj Nie Nie 0 5
007 Kopiowanie LCP Nie kopiuj Nie Nie 0 5
008  Wyswietl skalowanie czestotliwosci 1 0.01-100.00 Tak Tak -2 6
009 Dana wyswietlana w linii 2 Czestotliwo$¢ [Hz] Tak Tak 0 5
010 Dana wyswietlana w linii 1.1 Warto$¢ zadana [%] Tak Tak 0 5
011 Dana wyswietlana w linii 1.2 Prad silnika [A] Tak Tak 0 5
012 Dana wyswietlana w linii 1.3 Moc [kW] Tak Tak 0 5
013 Sterowanie lokalne/konfiguracja Ster. cyfrowe LCP/jak par.100 Tak Tak 0 5
014 Lokalny stop Dozwolone Tak Tak 0 5
015 Lokalny jog Nie dozwolone Tak Tak 0 5
016 Lokalna zmiana kierunku Nie dozwolone Tak Tak 0 5
017 Lokalny reset zatrzymania Dozwolone Tak Tak 0 5
018 Blokada zmiany danych Brak blokady Tak Tak 0 5
019 Tryb pracy po przywroceniu Wymuszony stop, uzyj Tak Tak 0 5
zasilania, sterowanie lokalne zapamietanej warto$ci zadanej
100 Konfiguracja Reg. predkosci, otwarta petla Nie Tak 0 5
101 Charakterystyka momentu Wysoki - staly moment Tak Tak 0 5
102 Moc silnika Zaleznie od typu 0.18-250 kW Nie Tak 1 6
103 Napiecie silnika Zaleznie od typu 200 -500V Nie Tak 0 6
104  Czestotliwosé silnika 50 Hz Nie Tak 0 6
105 Prad silnika Zaleznie od typu 0.01- lyirmax Nie Tak -2 7
106 Nominalna szybkos$¢ silnika Zaleznie od typu 100-60000 rpm Nie Tak 0 6
107 Automatyczna adaptacja silnika Wytaczona Nie Nie 0 5
108 Rezystancja stojana Zaleznie od typu Nie Tak -4 7
109 Reaktancja stojana Zaleznie od typu Nie Tak -2 7
110 Magnetyzacja silnika, 0 obr/min 100 % 0-300 % Tak Tak 0 6
111 Min. czestot. normalnej magnetyzacji 1.0 Hz 0.1-10.0Hz  Tak Tak -1 6
112
113 Komp. obciazenia przy matej szybk. 100 % 0 - 300 % Tak Tak 0 6
114 Komp. obciazenia przy duzej szybk. 100 % 0-300 % Tak Tak 0 6
115 Kompensacja poslizgu 100 % -500-500%  Tak Tak 0 3
116 Stata czasowa kompensacji poslizgu  0.50 s 0.05-1.00s Tak Tak -2 6
117 Ttumienie rezonansu 100 % 0- 500 % Tak Tak 0 6
118 Stata czasowa ttumienia rezonansu 5 ms 5-50 ms Tak Tak -3 6
119 Duzy moment startowy 0.0 sec. 0.0-05s Tak Tak -1 5
120 Opodznienie startu 0.0 sec. 0.0-10.0s Tak Tak -1 5
121 Funkcja startu Wybieg siln. w czasie op. startu Tak Tak 0 5
122 Funkcja stopu Wybieg silnika Tak Tak 0 5
123 Min. czestotliwos$¢ dla aktywacji 0.0 Hz 0.0-10.0Hz Tak Tak -1 5
funkciji przy stopie
124 Prad trzymania dc 50 % 0-100 % Tak Tak 0 6
125 Prad hamowania dc 50 % 0-100 % Tak Tak 0 6
126 Czas hamowania dc 10.0 sec. 0.0-60.0sec. Tak Tak -1 6
127 Czestotl. zataczenia hamowania dc  Wytaczone 0.0-par. 202 Tak Tak = 6
128 Zabezpieczenie termiczne silnika Brak zabezpieczenia Tak Tak 0 5
129 Zewnetrzny wentylator silnika Nie Tak Tak 0 5
130 Czestotliwos$¢ startowa 0.0 Hz 0.0-10.0Hz Tak Tak -1 5
131 Napiecie startu 0.0V 0.0-par. 103 Tak Tak -1 6
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PNU Opis Nastawa fabryczna Zakres Online 4-Setup Index Typ E

i parametru konwersji  danej 7

200  Zakres czestotliwosci Tylko w prawo, Nie Tak 0 5 9
wyjsciowej/kierunek 0-132 Hz 5

201 Minimalna czestotliwo$¢ wyjsciowa 0.0 Hz 0.0 - fuax Tak Tak -1 6 5"

202 Max. czestotliwos$¢ wyjsciowa 66 Hz fau - par. 200 Tak Tak -1 6 E

203  Zakres wart. zad./sprzezenia zwrot. Min - max Tak Tak 0 5 "c<5

204 Minimalna warto$¢ zadana 0.000 -100,000.000-Refiax Tak Tak -3 4 'E';

205  Maksymalna warto$¢ zadana 50.000 Refyin-100,000.000 Tak Tak -3 4 ®

206 Rodzaj trybu ramp Liniowy Tak Tak 0 5

207 Czas ramp-up 1 Zaleznie od typu 0.05 - 3600 Tak Tak -2 7

208 Czas ramp-down 1 Zaleznie od typu 0.05 - 3600 Tak Tak -2 7

209 Czas ramp-up 2 Zaleznie od typu 0.05 - 3600 Tak Tak -2 7

210 Czas ramp-down 2 Zaleznie od typu 0.05 - 3600 Tak Tak -2 7

211 Czas Jog ramp Zaleznie od typu 0.05 - 3600 Tak Tak -2 7

212 Czas ramp-down szybkiego stopu 1.00 0.05 - 3600 Tak Tak -2 7

213 Czestotliwosé jog 10.0 Hz 0.0 - par. 202 Tak Tak -1 6

214 Funkcja wartos$ci zadanych Suma Tak Tak 0 5

215 Wstepnie progr. warto$¢ zadana1 0.00 % -100.00 - 100.00 % Tak Tak -2 3

216 Wstepnie progr. warto$¢ zadana2 0.00 % -100.00 - 100.00 % Tak Tak -2 3

217 Wstepnie progr. warto$é zadana 3  0.00 % -100.00-100.00%  Tak Tak 2 3

218  Wstepnie progr. warto$¢ zadana4 0.00 % - 100.00 - 100.00 % Tak Tak 2 3

219  Wartos$é¢ catch up/slow down 0.00 % 0.00-100 % Tak Tak -2 6

220

221 Ogr. mom. dla trybu pracy silnika 160 % 0.0 % - xxx % Tak Tak -1 6

222 Ogr. mom. dla trybu regeneracji 160 % 0.0 % - XXX % Tak Tak = 6

223  Ostrzezenie: mata wartos¢ pradu 0.0 A 0.0 - par. 224 Tak Tak =1 6

224 Ostrzezenie: duza warto$¢ pradu  lyitvax Par. 223 - lyirmax Tak Tak -1 6

225 Ostrzezenie: mata czestotliwos$c¢ 0.0 Hz 0.0 - par. 226 Tak Tak -1 6

226  Ostrzezenie: duza czestotliwosé 132.0 Hz Par. 225 - par. 202 Tak Tak -1 6

227 Ostrzezenie: mata wart. sprzezenia -4000.000 -100,000.000-par.228  Tak -3 4

228 Ostrzezenie: duza wart. sprzezenia 4000.000 Par. 227 -100,000.000  Tak -3 4

229  Czestotliwo$¢ zabroniona, zakres OFF 0-100 % Tak Tak 0 6

230  Czestotliwo$¢ zabroniona 1 0.0 Hz 0.0 - par. 200 Tak Tak =1 6

231 Czestotliwo$¢ zabroniona 2 0.0 Hz 0.0 - par. 200 Tak Tak -1 6

232 Czestotliwo$¢ zabroniona 3 0.0 Hz 0.0 - par. 200 Tak Tak -1 6

233 Czestotliwo$¢ zabroniona 4 0.0 Hz 0.0 - par. 200 Tak Tak -1 6

234 Monitoring fazy silnika Dozwolone Tak Tak 0 5
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PNU  Opis Nastawa fabryczna Zakres Online 4-Setup Wspd®cz.  Typ
# parametru konwersji  danej
300 Zacisk 16, wejscie Reset Tak Tak 0 5
301 Zacisk 17, wejscie Freeze reference Tak Tak 0 5
302 Zacisk 18 Start, wejscie Start Tak Tak 0 5
303  Zacisk 19, wejscie Reversing Tak Tak 0 5
304 Zacisk 27, wejscie Coasting stop, inverse Tak Tak 0 5
305 Zacisk 29, wejscie Jog Tak Tak 0 5
306 Zacisk 32, wejscie Wyb. zest. nast., msb/przysp. Tak Tak 0 5
307 Zacisk 33, wejscie Wyb. zest. nast., Isb / zwol. Tak Tak 0 5
308  Zacisk 53, napiecie wejécia analog. Warto$¢ zadana Tak Tak 0 5
309 Zacisk 53, min. skalowania 0.0V 0.0-10.0V Tak Tak =l 5
310 Zacisk 53, max. skalowania 10.0V 0.0-10.0V Tak Tak Bl 5
311 Zacisk 54, napiecie wejscia analog. Bez funkgciji Tak Tak 0 5
312 Zacisk 54, min. skalowania 0.0V 0.0-10.0V Tak Tak -1 5
8il8 Zacisk 54, max. skalowania 10.0V 0.0-10.0V Tak Tak -1 5
314  Zacisk 60, prad wejscia analog. Warto$¢ zadana Tak Tak 0 5
315 Zacisk 60, min. skalowania 0.0 mA 0.0-20.0 mA Tak Tak -4 5
316 Zacisk 60, max. skalowania 20.0 mA 0.0-20.0 mA Tak Tak -4 5
317 Time out 10 sec. 1-99 sec. Tak Tak 0 5
318 Funkcja po time out Off Tak Tak 0 5
319  Zacisk 42, wyjscie 0 - lyax = 0-20 mA Tak Tak 0 5
320 Zacisk 42, wyj., skalow. syg. imp. 5000 Hz 1-32000 Hz Tak Tak 0 6
321 Zacisk 45, wyjscie 0 - fuax = 0-20 MA Tak Tak 0 5
322  Zacisk 45, wyj., skalow. syg.imp. 5000 Hz 1 - 32000 Hz Tak Tak 0 6
323 Przekaznik 1, wyj$cie Gotowy - brak ostrz. term. Tak Tak 0 5
324 Przekaznik 1, op6znienie ON 0.00 sec. 0.00 - 600 sec. Tak Tak -2 6
325 Przekaznik 1, op6znienie OFF 0.00 sec. 0.00 - 600 sec. Tak Tak 2 6
326 Przekaznik 1, wyj$cie Gotowy - zdalne sterow. Tak Tak 0 5
327 Imp. wart. zadana, czest. maks. 5000 Hz Tak Tak 0 6
328 Imp. wart. sprzez. zwrot., czest. maks. 25000 Hz Tak Tak 0 6
329 Progr. enkodera, ilo$¢ imp./obroét 1024 imp/obr. 1-4096 pulses/rev. Tak Tak 0 6
330 Funkcja zatrzasniecia wartosci
zadanej/wyjscia Brak dziatania Tak Nie 0 5
345 Timeout utraty sygnatu enkodera 0Os 0-60s Nie Tak -1 6
346  Funkcja utraty sygnatu enkodera Wytaczona Tak Tak 0 5
. . . ; . Index Wspotczynnik
Online: ,Tak” oznacza, ze parametr moze by¢ zmie- konwersji Konwersji
niany w czasie pracy przetwornicy czestotliwosci. 74 0.1
»Nie” oznacza, ze przed dokonaniem zmiany prze- 2 100
twornice nalezy ,zastopowac”. :) 110
. . z -1 0.1
4-Setup: ,Tak” oznacza, ze parametr moze byc pro- P 0.01
gramowany indywidualnie w kazdym z czterech ze- 3 0.001
stawoéw nastaw, tzn. ten sam parametr moze mie¢ -4 0.0001
cztery rézne wartosci. ,Nie” oznacza, ze parametr .
musi mie¢ te sama warto$¢ we wszystkich czterech Typ danych: : . s .
Typ danych wskazuje na typ i dtugo$¢ komunikatu.
zestawach nastaw.
Typ danych Opis
Indeks konwersji: Liczba ta odnosi sie do numeru 3 Integer 16
. . - . 4 Integer 32
wspotczynnika konwersji, uzywanego przy wprowadzaniu 5 Unsigned 8
danych liczbowych do przetwornicy VLT. 6 Unsigned 16
7 Unsigned 32
8 Text string
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PNU  Opis Nastawa fabryczna Zakres Online 4-Setup Index Typ
# parametru konwersji  danej
400 Funkcja hamulca,

kontrola wzrostu napiecia Off Tak Nie 0 5
401 Rezystor hamulca, ohm Zaleznie od typu Tak Nie -1 6
402 Ogr. mocy hamulca, kW Zaleznie od typu Tak Nie 2 6
403 Monitoring mocy On Tak Nie 0 5
404 Kontrola hamulca Off Tak Nie 0 5
405 Funkcja reset Reset reczny Tak Tak 0 5
406 Czas restartu automatycznego 5s 0-10sec. Tak Tak 0 5
407 Zanik zasilania Brak funkgciji Tak Tak 0 5
408 Szybkie roztadowanie Nie dozwolone Tak Tak 0 5
409 Opodznienie wyt. - moment Off 0 - 60 sec. Tak Tak 0 5
410 Opodznienie wyt. - inwerter Zaleznie od typu 0 - 35 sec. Tak Tak 0 5
411 Czestotliwos¢ przetaczania Zaleznie od typu 3-14 kHz Tak Tak 2 6
412 Czest. przetaczania zalezna Zabronione Tak Tak 0 5

od czestotliwosci wyjsciowej
413 Funkcja przemodulowania On Tak Tak - 5
414 Min. sprzezenie zwrotne 0.000 -100,000.000 - FBygy  Tak Tak -3 4
415 Maks. sprzezenie zwrotne 1500.000 FBiow - 100,000.000  Tak Tak -3 4
416 Jednostka procesu % Tak Tak 0 5
417 Wzmoc. prop. reg. PID predk. 0.015 0.000-0.150 Tak Tak -3 6
418 Czas catk. reg. PID predk. 8 ms 2.00-999.99 ms Tak Tak -4 7
419 Czas rézn. reg. PID predk. 30 ms 0.00 - 200.00 ms Tak Tak -4 6
420  Wspdt wzm. rézn. reg. PID predk. 5.0 5.0-50.0 Tak Tak -1 6
421 Filtr dolnoprzep. reg. PID predk. 10 ms 5-200 ms Tak Tak -4 6
422 Napiecie U0 przy 0 Hz 20.0V 0.0 - parameter 103 Tak Tak -1 6
423 Napiecie U1 parametr 103 0.0 - Uyt max Tak Tak -1 6
424  Czestotliwo$¢ F 1 parametr 104 0.0 - parameter 426 Tak Tak -1 6
425 Napiecie U2 parametr 103 0.0 - Uyt max Tak Tak ol 6
426 Czestotliwos¢ F 2 parametr 104 par.424-par.428 Tak Tak -1 6
427 Napiecie U3 parametr 103 0.0 - Uyt max Tak Tak -1 6
428 Czestotliwos¢ F 3 parametr 104 par.426 -par.430 Tak Tak -1 6
429 Napiecie U4 parametr 103 0.0 - Uyt max Tak Tak -1 6
430 Czestotliwos¢ F 4 parametr 104 par.426-par.432 Tak Tak -1 6
431 Napiecie U5 parametr 103 0.0 - Uyi1 max Tak Tak ol 6
432 Czestotliwos¢ F 5 parametr 104 par.426 - 1000 Hz Tak Tak -1 6
433 Wzmochnienie prop. momentu 100% 0 (Off) - 500% Tak Tak 0 7
434 Czas integracji momentu 0.02s 0.002 - 2.000 sec. Tak Tak -3 5
437 Norm./odwr. ster. reg. PID proc. Normalne Tak Tak 0 5
438 Funkcja anti windup reg. PID proc. On Tak Tak 0 6
439 Czest. start. reg. PID procesu parametr 201 Fum = Tuax Tak Tak -1 6
440 Wzmoc. prop. reg. PID proc. 0.01 0.00- 10.00 Tak Tak 0 7
441 Czas catk. reg. PID proc. 9999.99 s (OFF) 0.01 - 9999.99 sec. Tak Tak 4 6
442 Czas rézn. reg. PID proc. 0.00 s (OFF) 0.00-10.00 sec. Tak Tak 4 6
443 Ogr. wzmoc. rézn. reg. PID proc. 5.0 5.0-50.0 Tak Tak 0 6
444 Stata czas. filtra dolnoprzep. reg. PID proc. 0.01 0.01-10.00 Tak Tak 4 5
445 Start w biegu Off Tak Tak 0 5
446 Wzorzec przetaczania Automatyczny Tak Tak 0 3
447 Kompensacja momentu 100% -100 - +100% Tak Tak 0 4
448 Wspotczynnik przetozenia 1 0.001 - 100.000 Nie Tak -3 6
449 Straty powodowane tarciem 0% 0-50% Nie Tak -2
450 Napiecie przy zaniku zasilania Zaleznie od typu Zaleznie od typu Tak Tak 0 6
453 Regulacja predkosci, zamknieta

petla, przetozenie przektadni 1 0.01-100 Nie Tak 0 4
454 Kompensacja czasu martwego Wiaczona Nie Nie 0 5
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Nastawy fabryczne
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PNU  Opis Nastawa Zakres Online 4-Setup Index Typ
# parametru fabryczna konwersji  danej
500 Adres 1 0-126 Tak Nie 0 6
501 Szybkos$¢ transmisji 9600 boddw Tak Nie 0 5
502 Stop z wybiegiem silnika Logiczne ,lub” Tak Tak 0 5
503 Szybki stop Logiczne ,lub” Tak Tak 0 5
504 Hamulec statopradowy Logiczne ,lub” Tak Tak 0 5
505 Start Logiczne ,lub” Tak Tak 0 5
506 Odwrécenie kierunku Logiczne ,lub” Tak Tak 0 5
507 Wybor zestawu nastaw Logiczne ,lub” Tak Tak 0 5
508  Wybor szybkosci Logiczne ,lub” Tak Tak 0 5
509 Bus jog 1 10.0 Hz 0.0 - parametr 202 Tak Tak -1 6
510 Bus jog 2 10.0 Hz 0.0 - parametr 202 Tak Tak =1l 6
511

512 Typ komunikatu Danfoss Nie Tak 0 5
513 Odstep komunikatéw 1s 1-99s Tak Tak 0 5
514 Funkcja odstepu komunikatow Off Tak Tak 0 5
515  Odczyt danej: Warto$¢ zadana % Nie Tak -1 3
516 Odczyt danej: Jedn. wart. zadanej Nie Tak -3 4
517 Odczyt danej: Sprzezenie Nie Tak -3 4
518 Odczyt danej: Czestotliwo$¢é Nie Tak -1 6
519 Odczyt danej: Czest. x Skalowanie Nie Tak -2 7
520 Odczyt danej: Prad Nie Tak -2 7
521 Odczyt danej: Moment Nie Tak -1 3
522 Odczyt danej: Moc, kW Nie Tak =1l 7
523 Odczyt danej: Moc KM Nie Tak 2 7
524 Odczyt danej: Napiecie silnika Nie Tak =1l 6
525 Odczyt danej: Napiecie facza dc Nie Tak 0 6
526 Odczyt danej: Temperatura silnika Nie Tak 5
527 Odczyt danej: Temperatura VLT Nie Tak 0 5
528 Odczyt danej: Wejscie cyfrowe Nie Tak 0 5
529 Odczyt danej: Wej. analog., zacisk 53 Nie Tak =1l 3
530 Odczyt danej: Wej. analog., zacisk 54 Nie Tak =1l 3
531 Odczyt danej: Wej. analog., zacisk 60 Nie Tak -4 3
532 Odczyt danej: Warto$¢ zadana imp. Nie Tak -1 7
533  Odczyt danej: Zew. warto$¢ zadana % Nie Tak -1 3
534 Odczyt danej: Stowo statusowe, binarnie Nie Tak 0 6
535 Odczyt danej: Moc hamulca/2 min Nie Tak 2 6
536 Odczyt danej: Moc hamulca/s Nie Tak 2 6
537 Odczyt danej: Temp. odprow. ciepta Nie Tak 0 5
538 Odczyt danej: Stowo alarmowe, binarnie Nie Tak 0 7
539 Odczyt danej: Stowo ster. VLT, binarnie Nie Tak 0 6
540 Odczyt danej: Stowo ostrzezenia, 1 Nie Tak 0 7
541 Odczyt danej: Stowo ostrzezenia, 2 Nie Tak 0 7
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PNU  Opis Nastawy Zakres Online 4-Setup Index Typ
# parametru fabryczne konwersji  danej
600 Parametry pracy: Godziny pracy Nie Nie 74
601 Parametry pracy: Godziny pracy od resetu Nie Nie 74 7
602 Parametry pracy: Licznik kWh Nie Nie 2 7
603  Parametry pracy: llo$¢ zataczen zasilania Nie Nie 0 6
604 Parametry pracy: llo$¢ przegrzan Nie Nie 0 6
605 Parametry pracy: llo$¢ przekroczen napiecia Nie Nie 0 6
606 Rejestr danych: Wejscie cyfrowe Nie Nie 0 5
607 Rejestr danych: Rozkazy magistrali Nie Nie 0 6
608 Rejestr danych: Stowo statusowe magistrali Nie Nie 0 6
609  Rejestr danych: Warto$¢ zadana Nie Nie -1 3
610 Rejestr danych: Sprzezenie Nie Nie -3 4
611 Rejestr danych: Czestotliwo$¢ silnika Nie Nie -1 3
612 Rejestr danych: Napiecie silnika Nie Nie =1l 6
613 Rejestr danych: Prad silnika Nie Nie -2 3
614 Rejestr danych: Napiecie tagcza dc Nie Nie 0 6
615  Rejestr btedow: Kod btedu Nie Nie 0 5
616 Rejestr btedéw: Czas Nie Nie 0 7
617 Rejestr danych: Wartosé¢ Nie Nie 0 3
618 Reset licznika kWh Nie resetuj Tak Nie 0 5
619 Reset licznika godzin Nie resetu;j Tak Nie 0 5
620 Tryb pracy Praca normalna Tak Nie 0 5
621 Tabliczka znamionowa: Typ VLT Nie Nie 0 9
622 Tabliczka znamionowa: Sekcja mocy Nie Nie 0 9
623 Tabliczka znamionowa: Numer zam. VLT Nie Nie 0 9
624 Tabliczka znamionowa: Wersja oprog. Nie Nie 0 9
625 Tabliczka znamionowa: Numer ident. LCP Nie Nie 0 9
626  Tabliczka znamionowa: Numer ident. bazy dan. Nie Nie 7 9
627 Tabliczka znamionowa: Numer ident. sekcji mocy Nie Nie 0 9
628 Tabliczka znamionowa: Typ opcji aplikacji Nie Nie 0 9
629 Tabliczka znamionowa: Numer zam. opgciji apl. Nie Nie 0 9
630 Tabliczka znamionowa: Typ opcji transmisji Nie Nie 0 9
631 Tabliczka znamionowa: Nr zam. opcji transm. Nie Nie 0 9
Online: ,Tak” oznacza, ze parametr moze by¢ zmie- Index _ Wspdtozynnik
niany w czasie pracy przetwornicy czestotliwosci. kon;vfrs” kon(;”frs”
.Nie” oznacza, ze przed dokonaniem zmiany prze- P 160
twornice nalezy ,zastopowac”. 1 10
0 1

4-Setup: , Tak” oznacza, ze parametr moze by¢ pro- -1 0.1
gramowany indywidualnie w kazdym z czterech ze- 2 0.01
stawdéw nastaw, tzn. ten sam parametr moze mie¢ 2 00_'000001 ]
cztery rézne wartosci. ,Nie” oznacza, ze parametr
musi mie¢ te sama warto$é we wszystkich czterech Typ danych:
zestawach nastaw. Typ danych wskazuje na typ i diugo$¢ komunikatu.

Typ danych Opis
Indeks konwersji: Liczba ta odnosi sie do numeru 3 Integer 16
wspotczynnika konwersiji, uzywanego przy wprowadzaniu 4 Integer 32
danych liczbowych do przetwornicy VLT. 5 Unsigned 8

6 Unsigned 16

7 Unsigned 32

8 Text string
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PNU  Opis Nastawy Zakres Online 4-Setup Index Typ
# parametru fabryczne konwersji  danej
700 Przekaznik 6, funkcja Sygnat Gotowosci Tak Tak 0 5
701 Przekaznik 6, op6znienie zataczania 0s 0.00-600 s Tak Tak -2 6
702  Przekaznik 6, opdznienie wytaczania 0s 0.00-600 s Tak Tak -2 6
703 Przekaznik 7, funkcja Silnik pracuje Tak Tak 0 5
704  Przekaznik 7, opdznienie zataczania 0s 0.00-600 s Tak Tak -2 6
705 Przekaznik 7, op6znienie wylaczania 0s 0.00-600 s Tak Tak -2 6
706 Przekaznik 8, funkcja Zasilanie zataczone Tak Tak 0 5
707 Przekaznik 8, op6znienie zataczania 0s 0.00-600 s Tak Tak -2 6
708 Przekaznik 8, op6znienie wylaczania 0s 0.00-600 s Tak Tak -2 6
709  Przekaznik 9, funkcja Btad Tak Tak 0 5
710 Przekaznik 9, op6znienie zataczania 0s 0.00-600 s Tak Tak -2 6
711 Przekaznik 9, op6znienie wytaczania 0s 0.00-600 s Tak Tak -2 6
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A

AKEyWNY Setup...cocvviiiiiieiiee e 77
AlGIMY e 154
ANti WINAUP .oveeecceee e 126

Automatyczne Dopasowanie do Silnika, AMA ..64
Automatyczne Dopasowanie do Silnika, AMA ..86

AW ..o 149
AWG L. 163
B
BezpieCzeNStWo ........ccveeeeiivieieciieee e 4,6
BezpieCzNiKi.........uuvvvieiieiiieiiieieieeeeeeeeeeeee e 12
Btad Masy .....ocooviiiiiiiii 156
BUS JOg it 133
C
CatCh UP cooeceeee e 98
Charakterystyka momentu znamionowego ....... 74
Charakterystyka wysokiego momentu
PrZECIGZENIA .veeeeiieeee et 74
Charakterystyki momentu ...........ccccoeevvieeineene 83
Czas catkowania ..........ccccecvvvvvvvveeeennnnnn.. 122, 127
Czas rozniczkowania regulatora predkosci ..... 123
Czas rozniczkowania regulatora procesu........ 127
Czestotliwosci zabronione ...........ccceecvevvvennen. 101
CzestotliwoSE JOg .ovvvvvvieeriesee e 97
Czestotliwosé przetaczania ........ccccoeeeeveeniennns 120
CzestotliwoSE WyjSciowa .........ccveerieeieiniciienen, 94
D
Dane techniCzne ........cccocvveiiiiiiiii e 12
Bookstyle IP 20 ........ccooveeiieeeec 12
charakterystyka ukfadu sterowania ............. 11
charakterystyki momentu ............cccceevvneeennnn. 8
Compact IP 00, IP20iIP 54...... 16, 17, 19, 20
Compact IP20iIP 54 ..o 13
dane wyijscia VLT (U, V, W) .ooovviiiieiieeeee, 8
dtugos$¢ i przekrdj kabli .......ccccceeviiiiiieninnne 10
karta sterujgca, komunikacja
szeregowa RS 485........cccociviiiiiiii 10
karta sterujgca, wejscia analogowe ............... 9
karta sterujaca, wejscia cyfrowe .................... 8
karta sterujgca, wejscie
impulsowe/enkKoder .........ccccvveviiieeeeniieee e, 9
karta sterujgca, wyjscia cyfrowo/impulsowe
i @NAIOGOWE ......oeiiiiieic e 9
karta sterujaca, zasilanie 24 V DC ............... 10
parametry zewnetrzne .............coccevvveeeieennn, 11
wyijscia przekaznikowe ..........ccccoevvreeieenienne 10
zabezpieczenia przetwornic czestotliwosci
VLT seria 5000.........ccovcrererirmreireee e 11
zaciski rezystora hamulca .........c.cccocvveennen. 10
zasilanie (L1, L2, L3) ..o, 8
zewnetrzne zasilanie 24 V DC .........cccceveee 10
Dane operacyjne ........ccccceevcieiiniieeeneee e 140

DefiNICIE ..vvevieeie et 161
Dodatkowa ochrona ..........ccceeeiiieeciiiee i 40
E
Enkoder , sprzezenie zwrotne imp/obr ............ 115
F
Funkcja hamulca ..........ccccoviiiiiiiiiiieicieeee 116
Funkcja lotnego startu.........cccccocveeiieeenes 73, 128
Funkcja przy zatrzymaniu ........ccccceeeviiieiiineeens 91
Funkcja Reset .......ccovvvviiiiiiiiiee e 118
Funkcje warto$ci zadangj..........cccceeeeveeiieinnnnne 97
H
Hamowanie statopragdowe DC ..........cccceeueennen. 91
Hamulec mechaniczny .........cccccoveeeiiiieiiiineens 66
|
Instalacja........ccooveeeiiiiiiii 42
kable hamulca .........cccoooiiiiii, 42
kable silnika ........ccoeeiiii 41
kable sterujgCe.......ccccooviiiniiiiii e, 44
podtaczenie magistrali..........ccccoieiiiiinennn 43
podziat obcigzenia .........ccccevvieieiiiiienieee 43
zaciski przekaznika .........cccceeoeeiiiiiiiciienene 43
zewnetrzne zasilanie 24 V DC ...........ccooeeee. 43
Instalacja elektryczna ekranowane/zbrojone
kable silnika ........cccooeiiiii 37
kable sterujgCe.......ccccooviviiniiiiii, 44
kable zasilajgace........cccovviiiiiiiiiiie 30, 32
kable zgodne z wymogami EMC ................. 38
uziemianie ekranowanych/zbrojonych
kabli sterujgCych .......coooviiiiii 39
Instalacja mechaniczna..........ccccoeeiiiieiiiieennnns 25
ChtodzZEenie .......eeeiiiiiiic e 25
montaz jedna obok drugi€j .........cccceeveeennnn. 25
Inicjalizacja ....ccccceveeeviiiieiee e, 53, 144, 162
Instalacja zgodna z wymogami EMC ................ 37
J
Jednostki procesu ........cccoveviiiiiniiie e 121
JEZYK o 76
Klawisze sterujgce panelu LCP ..........cccceveenee 49
Komendy Sterujgce .........cccvveviiiieeeiiineeiiieennn 161
Kompensacja momentu .........cccoceeeeiiieeennnnenn. 129
Kompensacja poslizgu ........cccccvevvreereeneennanne. 89
Komunikacja Szeregowa .........ccocceeeeiiveeernenennn 131
Komunikaty statusowe ..........ccccocoeriviieciinens 152
Konfiguracja aplikacji ..........ccccevvienieneeeieennen, 55
L
LCP (Lokalny Panel Sterowania) ...........ccccceeennee 48
(=] D (o o Yo Y ISR 48
Lokalna wartos¢ zadana .........ccccceeveeevieenieennen. 76
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M
Moment dokrecania .........cccoceeeeviieeeiiiee e 40
MONItOring MOCY ....c.vevviiiiiiiiiie e 117
N
Nastawy fabryCzne ........ccccccocvvviviiininiiniiieenn 165
Niska wartoS$€ pradu .......ccceevevevevenerenie e 99
Nr identyfikacyjny bazy danych ....................... 146
Nr identyfikacyjny przedziatu mocy ................. 146
Nr wersji oprogramowania ............cccceveeennnnenn. 146
Numer zaméwieniowy VLT .......cccccevviverivennnnne 145
(0
Ostrzezenie czestotliwose ........ccoovviiiiiieenienns 100
NISKI Prad ....oeeeeeiiiieeeee e 99
Sprzezenie ZWrotNe ........occcvvevcveeeevieeeesinennn 101
Obudowa IP20 i IP54........cccooveiiiiiiieiec e 14
Obudowy, stopien ochrony ..........ccccccecererieene. 25
Odczyt dane] ...cocveveveieiiiee e 134
Ograniczenie MOmMeNtU ........ccccceerveerveeneeeineenn 99
Opoznienie wytgczania - inwerter .................... 120
Opoznienie wytgczania - moment.................... 119
OStrZeZEeNia .....ccvveveieiiee e 154
P
Przyktady podfaczen ..........ccocevveneeniinciiieninns 45
2-przewodowy start/sStop .......cccccvevieeeininenn. 45
cyfrowe przyspieszanie/zwalnianie .............. 46
impulsowy start/stop ........cccveeriieniieiiee 45
podtaczenie enkodera ...........ccccovceveiiieeennnn 46
warto$¢ zadana 4-20 mA z
predkosciowym sprzezeniem zwrotnym...... 46
wartos¢ zadana z potencjometru ................. 46
wybor setupu (zestawu parametrow)........... 46
Panel sterujaCy LCP .....ccocveiiiiieieceeee, 48
Prad trzymania statopradowego DC.................. 91
Programowalna wartos¢ zadana ............ccccceee. 98
Przedziat MoOCY .......ccccovieiiiii e 145
Przekaznik 071 ....cccooiiiiiiiiiie e 114
Przekaznik 04 ........cccoiiiiiiiii e 114
PrzetgCzniki 1-4 ..o 44
Q
QuUICK MENU ..ot 51
R
Reaktancja stojana..........cccocoeeviiiieiiiiiec e 87
Regulacja momentu, otwarta petla............. 56, 82
Regulacja momentu, sprzezenie
PredkoSCIOWE ......c.eeiveeriieriieriiesiee e 57, 82
Regulacja predkos$Ci.......cccovviiiiieieniiieniicee 70
Regulacja predkosci, otwarta petla ................... 55
Regulacja predkosci, zamknieta petla (PID) .....55
Regulacja proCesu ..........cccouveiiiieeiiiieeiiiieenns 68

Regulacja procesu, zamknieta petla

(PID PrOCESU) ...eeeivviieiiieieeiiee e 56
Regulator PID ........cocoiiiiiiiiccee e 68
Rejestr btedu ... 143
Rejestr danycCh.........cccooieiiiii e 142
Rezystancja stojana .........cccceevviieiiiiiiec i 87
Rezystor hamulca ..........cccooiiveiiiiiiiiiiecc e 59
Rozmiary $rub zaciskOw .........cccceieiiiiiiinnene 40
S
SHNIK e 84, 85

czestotliwose silnika .........ccceveeiiiiiiiene 85

kable ekranowane/zbrojone silnika.............. 37

kable zasilajgce silnik ..........cocoeviiiiiiiieeene. 41

MOC SIINIKA ...eeeeiiiiii e 84

monitoring faz silnika ...........cccccoveveeiieeenns 101

napiecie Silnika ........cccoocoeeiiiiie e, 84

POAIECZENIE ... 41

rownolegte tgczenie silnikOw ... 42

znamionowa predko$¢ obrotowa silnika...... 86
SFAVM L. 163
Skalowanie ImMpPUISOW ...........ccceeieririieiieienns 113
SIOW dOWN ..t 98
SIOWO @larmMU .....eeeiieiiiii e 160
SIOWO OSErZeZenia .......ccceeveeiiieeiiie e 160
Specjalne charakterystyki silnika .............. 57,124
Sprawdzanie hamulca.........ccocoevieiiiiiiicinnens 118
Sprzezenie ZWrotne .........cccceeveeeieeeneeeiee s 121
Sprzezenie zwrotne iMpulSOWe ...........cceeueeee 105
Stata czasowa filtra

dolnoprzepustowedgo ..........ccceeevvveeen. 123, 128
Start tylko W I8WO .....cooiiiiiiiiie 1083
Start tylko W prawo ..o 103
Start zatrzaskiwany .........cccccooeeniiiiiinnieines 103
Sterowanie lokalne ...........cccociiiiiiniieneee, 58
Sterowanie normalne/odwrécone

regulatora PID ........cccccooiiiiiiieiiiieec e 126
Sterowanie z funkcjg hamowania ...........cc...c..... 59
Sterowanie zdalne .........cccoeiiiiinniic e, 58
Stop z wybiegiem silnika ...........cccccovciiiiiiinns 103
Straty powodowane tarciem ............cccoeeenennne 129
SzYbKi STOP .eveiiieeiee e 103
Szybkie roztadowanie ............ccccoceeiiiniiienieene 71
SzybkoSE transmisji......ccccceeveeiiiiiiiiieiieiens 131
T
Tabliczka znamionowa ..........cccocceeeviieeiiiineens 145
Test WySOKONAPIECIOWY ......uevveiiveieiiiiieeiieee e 40
Ttumienie rezoNansu ..........cccceeveeeeriieeeeieee e 89
Typ funkcji RamMpP ....coovviieiiiie e 96
TYP VLT o 145
U
Uziemienie oChronne..........ccccceevvieeinieec e 40
\'

VVCPIUS oo 162
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w
Wymiary, obudowa ........cccceeviiiiiiiieeeiee e, 21

Bookstyle IP20 .........ccoovceeeiiiiieee e 21

Compact IPOO0 .......ccvvviieeee e, 22

Compact IP20 ........cocoeeiiiiieiiiieee e 23

Compact IP54 ........cocoeiiiiiiiiiie e 24
Wartosci zadane .........cocccveeveenieeiinc e 60
Wartos¢ zadana impulsowa ...........ccceeeeeuveennee 105
Wejscia CYfrOoWe ......cccuevvieeiieiee e 102
Wejscie sprzezenia zwrotnego enkodera, A....105
Wytaczenie zablokowane (trip locked) ............ 162
Wytacznik filtra RFI ... 41
Wysoki moment rozruchowy ...........cccceeviinneenen. 90
WYSWIELIACZ ..o 48
Wyswietlacz, linia 2........cccoovveiviireieeeeee 78
Wyswietlacz, tryb wyswietlania ............ccccceeeee. 50
Wzmocnienie proporcjonalne

regulatora PID .........ccccoeiiiienenne 122, 125, 127
Wzorzec przetgczania ........cccccovvieeeeiiiiiinennn, 128
y4
Zaciski kablowe ...........cccccoiiiii 39
Zakres wartosci zadanej/sprzezenia

ZWIOENEQJO ..evviiiiiee it 95
Zanik zasilania, odwrocony ...........cc......... 72, 105
Zatrzasnij warto$¢ zadang ...........ccceeueenns 104, 115
Zatrzasnij WYJSCI€ ....cccevvveriieeiieeeiee e 104
Zmiana kierunku obrotow ...........c.cccceveevriennen. 103
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Zmiany w parametrach i nastawach dla przetwornic
czestotliwosci serii VLT5000 Wersja Oprogramowania 3.4x

B Nowe parametry dla Wersji Oprogramowania 3.4x

455 Monitoring zakresu czestotliwosci
(MON. FREQ. RANGE)

Wartosci:
Zabronione (Disable) [0]
Dozwolone (Enable) [1]
Funkcja:

Ten parametr jest uzywany jesli ostrzezenie 35 Poza
zakresem czestotliwosci musi by¢é wytgczone na
wyswietlaczu w regulacji procesu z zamknieta petla. Ten
parametr nie wptywa na rozszerzone stowo statusu.

Opis opcji wyboru:
Wybierz Dozwolone (Enable) [1] jesli ma by¢ mozliwy
odczyt na wyswietlaczu ostrzezenia 35 Poza zakresem
czestotliwo$ci w momencie jego pojawienia sie.
Wybierz Zabronione (Disable) [0] jesli ma nie byc¢
mozliwy odczyt na wys$wietlaczu ostrzezenia 35 Poza
zakresem czestotliwo$ci w momencie jego pojawienia

ie.

557 Odczyt danej: Predko$¢ obrotowa silnika
obr/min (MOTOR RPM)

Wartosci:
Jednostka: RPM (obr/min)

(7]

Funkcija:
Ten parametr moze by¢ odczytany poprzez port
komunikacji szeregowej. Warto$¢ jest aktualizowana co
80 ms.

Opis opcji wyboru:
Wyswietlana warto$¢ odpowiada aktualnej predkosci
obrotowej silnika w obr/min. W regulacji predkosci z
otwartg petlg lub regulacji procesu z zamknietg petla,
predko$¢ obrotowa silnika jest obliczana. W regulac;ji
predkosci z zamknieta petlg, predkos$¢ obrotowa silnika
jest mierzona.

558 Odczyt danej: Predkos¢ obrotowa silnika
obr/min x skalowanie

(MOTOR RPM x SCALE))

Wartosci:
Jednostka: RPM x skalowanie (obr/min x skalowanie)

Funkcja:
Ten parametr moze by¢ odczytany poprzez port
komunikacji szeregowej. Warto$¢ jest aktualizowana co
80 ms.

Opis opcji wyboru:
Wyswietlana warto$¢ odpowiada aktualnej predkosci
obrotowej silnika w obr/min pomnozonej przez
wspoétczynnik (skalowanie) ustawiony w parametrze
008.

Nowe nastawy parametrow

— Dla parametréw 009-012 nastepujgce nastawy
zostaty dodane dla wersji oprogramowania 3.4x:

Obr/min [min-]

(MOTOR RPM [RPM]) [31]
Obr/min x skalowanie [min-']
(MOTOR RPM x SCALE) [32]

Obr/min [min-] wskazuje predko$¢ obrotowa silnika.
W trybie regulacji predkosci z zamknietg petlg warto$¢
jest mierzona. W pozostatych trybach warto$¢ ta jest
wyliczana na podstawie poslizgu silnika.

Obr/min x skalowanie [min-'] wskazuje predkosc¢
obrotowg silnika pomnozong przez wspodtczynnik
ustawiony w parametrze 008.

— Dla parametru 200 nastepujace nastawy zostaty
dodane dla wersji oprogramowania 3.4x:

Tylko w lewo, 0-132 Hz

(132 Hz COUNTERCLOCK) [4]
Tylko w lewo, 0-1000 Hz
(1000 Hz COUNTERCLOCK) [5]

Zauwaz, ze jesli jest wybrana warto$¢ Tylko w prawo,
0-132 Hz [0], Tylko w prawo, 0-1000 Hz [1], Tylko w lewo,
0-132 Hz [4] lub Tylko w lewo, 0-1000 Hz [5],
czestotliwo$é wyjsciowa bedzie ograniczona do
zakresu fun - fuax-
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Dla parametréw 319 i 321 zostaly dodane
nastepujace nastawy:

yi$cia Nr zacisku
parametr

Warto$¢:
Sterowanie hamulcem mechanicznym (MECH. BRAKE CONTROL) [32] [32]
Rozszerzone sterowanie hamulcem mechanicznym (EXT. MECH. BRAKE) [34] [34]
0-SyncRPM = 0-20 mA (0-SyncRPM = 0-20 mA) [60] [60]
0-SyncRPM = 4-20 mA (0-SyncRPM = 4-20 mA) [61] [61]
0-SyncRPM = 0-32000 p (0-SyncRPM = 0-32000 p) [62] [62]
0 - RPM przy Fyax = 0-20 mA (0-RPMFyax = 0-20 mA) [63] [63]
0 - RPM przy Fyax = 4-20 mA (0-RPMFyax = 4-20 mA) [64] [64]
0 - RPM przy Fyax = 0-32000 p (0-RPMFyax = 0-32000 p) [65] [65]
0 - SyncRPM = 0-20 mA i
0 - SyncRPM = 4-20 mA i
0 - SyncRPM = 0-32000 p, otrzymujemy wyjsciowy
sygnat proporcjonalny do synchronicznej predkosci
obrotowej silnika w obr/min.
0 -RPM przy Fyax = 0-20 mA i
0 -RPM przy Fyax = 4-20 mA i
0 -RPM przy Fyax = 0-32000 p, otrzymujemy wyjsciowy
sygnat proporcjonalny do predkosci obrotowe;j silnika
w obr/min przy Fuax (parametr 202).
Indeks konwersiji i typ danych

PNU Opis Nastawa fabryczna Index Typ

#  parametru konwersji danej
455 Monitoring zakresu czestotliwosci Dozwolone 0 5
557 Odczyt danej: predkos$¢ obrotowa silnika obr/min 0 4
558 Odczyt danej: predkos$¢ obrotowa silnika

obr/min x skalowanie -2 4

Zmiany nazw
Nazwa Profidrive jest generalnie zmieniona na Fieldbus
profile wtaczajac parametr 512.
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