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Betriebsanleitung Teil 2,

U/f — Kennliniensteuerung ohne und mit
Technologieregler (Konfiguration 110 und
111)

fur statische Frequenzumrichter VECTRON

VCB 400-010 — 4 kW
VCB 400-014 — 5,5 kW
VCB 400-018 — 7,5 kW
VCB 400-025 — 11 kW
VCB 400-034 — 15 kW
VCB 400-045 — 22 kW
VCB 400-060 — 30 kw
VCB 400-075 — 37 kW
VCB 400-090 — 45 kW
VCB 400-115 — 55 kW
VCB 400-135 — 65 kW
VCB 400-150 — 75 kW
VCB 400-180 — 90 kw
VCB 400-210 — 110 kW
VCB 400-250 — 132 kW
VCB 400-300 — 160 kW
VCB 400-370 — 200 kWw
VCB 400-460 — 250 kW
VCB 400-570 — 315 kW
VCB 400-610 — 355 kW

Gultig ab Frequenzumrichter — Software — Version V3.0
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1 WISSENSWERTES ZUR BETRIEBSANLEITUNG

Diese Betriebsanleitung ist gliltig fiir die Frequenzumrichterfamilie VCB 400.

Am Anfang dieser Betriebsanleitung steht Ihnen ein Inhaltsverzeichnis zur Verfi-
gung.
Die Betriebsanleitung Teil 1 Allgemeines und Leistungsteil beinhaltet allge-

meine Informationen, die Aufbau- und Lagepléne, technische Daten, die MaRbilder
und die Beschreibung der Leistungsanschliisse.

Die Betriebsanleitung Teil 2 Steuerteil und Parametrierung beschreibt die
Konfigurationen der U/f - Kennliniensteuerung mit den dazu gultigen Steueranschlis-
sen und gibt Auskunft Gber die Handhabung der Bedieneinheit KP 100, die einzelnen
Gerateparameter und deren Parametrierung.

Die Kapitelnummerierung wird in der Betriebsanleitung Teil 2 Steuerteil und
Parametrierung zur besseren Ubersicht fortgesetzt.

Entsprechend den kundenspezifischen Anforderungen an den Frequenzumrichter, gibt
es auch Geratevarianten mit Sonderfunktionen. Die Ergénzungen zur Betriebsanlei-
tung E1, E2 ... beschreiben diese Geratevarianten und Erweiterungsmodule. Dort
werden u.a. die erweiterten Steueranschliisse mit den dazugehdrigen Parametern
und die Einstellméglichkeiten beschrieben.

Fur eine bessere Ubersichtlichkeit werden in dieser Betriebsanleitung nachfolgende
Piktogramme verwendet :

= Vorsicht! Gefahr fur Menschenleben durch hohe Beriihrungsspannung.

= Achtung! Hinweis unbedingt beachten.

= Achtung! Vor jedem Eingriff das Gerat vom Netz trennen und warten, bis sich die
Zwischenkreiskondensatoren auf eine ungefahrliche Restspannung entladen ha-
ben.

= Verbot! Falsche Handhabung fiihrt moglicherweise zu einem Gerateschaden.

= Nutzlicher Hinweis, Tipp.

= Einstellung mit der Bedieneinheit KP 100 veranderbar.

= Diese Parameter sind in jedem der vier Datenséatze einstellbar.
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1.1 WEITERE HINWEISE

Die vorliegende Betriebsanleitung wurde mit groRter Sorgfalt erstellt und mehrfach
ausgiebig geprift. Aus Griinden der Ubersichtlichkeit konnten nicht samtliche Detail-
informationen zu allen Typen des Produkts und auch nicht jeder denkbare Fall der
Aufstellung, des Betriebes oder der Instandhaltung bertcksichtigt werden. Sollten Sie
weitere Informationen winschen, oder sollten besondere Probleme auftreten, die in
der Betriebsanleitung nicht ausfuhrlich genug behandelt werden, kénnen Sie die er-
forderliche Auskunft tber die 6rtliche Vertretung der Firma BONFIGLIOLI VECTRON
anfordern.

AuRerdem weisen wir darauf hin, dass der Inhalt dieser Betriebsanleitung nicht Teil
einer friheren oder bestehenden Vereinbarung, Zusage oder eines Rechtsverhéltnis-
ses ist oder dieses abandern soll. SAmtliche Verpflichtungen des Herstellers ergeben
sich aus dem jeweiligen Kaufvertrag, der auch die vollstéandige und allein giiltige Ge-
wahrleistungsregelung enthalt. Diese vertraglichen Gewahrleistungsbestimmungen
werden durch die Ausfiihrung dieser Betriebsanleitung weder erweitert noch be-
schréankt.

Der Hersteller behalt sich das Recht vor, Inhalt und Produktangaben sowie Auslas-
sungen ohne vorherige Bekanntgabe zu korrigieren, bzw. zu &ndern und Gbernimmt
keinerlei Haftung fir Schaden, Verletzungen bzw. Aufwendungen, die auf vorgenann-
te Grunde zuriickzufuhren sind.
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2 10 SCHRITTE ZUR INBETRIEBNAHME

WASISTZUTUN? | WO STEHTDAS ? |

| Montieren Sie den Umrichter. | | Betriebsanleitung Teil 1 |

SchlieBen Sie das Netz und den I Betriebsanleitung Teil 1 I
Motor an.
Wahlen Sie die Konfiguration Betriebsanleitung Teil 2
110 oder 111 Kapitel 3
Uberpriifen Sie alle Betriebsanleitung Teil 2
Steueranschliisse. Kapitel 3

Handhabung der Bedieneinheit

KP 100. Kapitel 5

Informieren Sie sich iiber die ‘ Betriebsanleitung Teil 2 ‘

Schalten Sie die Netzspannung Betriebsanleitung Teil 2
ein. Kapitel 6.1

Die gefiihrte Inbetriebnahme

zur Grundeinstellung des Betriebsanleitung Teil 2

Frequenzumrichters Kapitel 6.2
Nehmen Sie eventuell Korrektu- Betriebsanleitung Teil 2

ren der Grundeinstellung vor. Kapitel 6.5
Fiihren Sie den ersten Betriebsanleitung Teil 2

Funktionstest durch. Kapitel 6.6

Hinzunahme von Erweiterungs-

Optimieren Sie eventuell durch ‘
funktionen.

Betriebsanleitung Teil 2
Kapitel 7
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3 STEUERANSCHLUSSE

Die Steuerhardware und die Software der Frequenzumrichter der Baureihe VCB sind
nahezu frei konfigurierbar. D.h. man kann theoretisch den Steueranschliissen be-
stimmte Funktionen zuordnen und ist in der Wahl der verwendeten Softwaremodule
und deren internen Verschaltung nahezu frei.

Dieses modulare Konzept erlaubt somit die Anpassung des Frequenzumrichters an
vielfaltige Antriebsaufgaben.

Fur etablierte Antriebsaufgaben sind die Anforderungen an die Steuerhardware und
oo Software bekannt. Es konnten somit bestimmte Funktionszuordnungen der Steueran-
oo schlisse, sowie die interne Verschaltung der Softwaremodule festgelegt werden.
Diese festen Zuordnungen konnen durch den Parameter Konfiguration 30 (CONF)
ausgewahlt werden (Kapitel 7.1).

Aus der Vielzahl der méglichen Festzuordnungen, werden in dieser Bedienungsanlei-
tung die Zuordnung der Steueranschliisse und die Parametrierung (Kapitel 7) fur die
Konfigurationen

- U/f — Kennliniensteuerung ohne Technologieregler (Konfiguration 110)
- U/f — Kennliensteuerung mit Technologieregler (Konfiguration 111)

beschrieben.

Samtliche Steueranschlisse des Frequenzumrichters befinden sich unter der Abdeck-
haube, die gegebenenfalls abgenommen werden muss.

Die Standardanschlusse des Frequenzumrichter sind auf die Klemmleisten X209, X210
und X211 gefuhrt.

(siehe Aufbau- und Lageplan in der Betriebsanleitung Teil 1)

3.1 SPEZIFIKATION DER STEUEREIN- UND -AUSGANGE

Die Verdrahtung der Steuerein- und -ausgénge des Frequenzumrichters erfolgt an
Printklemmen der Firma Phoenix Contact. Die Verbindung besteht aus dem montier-
ten Grundgehause und dem mit der Klemmenbezeichnung beschrifteten Steckerteil.

| Technische Daten |

Nennspannung / -strom / -querschnitt V/A/mm? 160/8/1,5Y
150/8/1,5?

Anzugsdrehmoment Nm 0,22-0,25

Schraubengewinde metrisch M2

starr / flexibel mm? 0,14-1,5/0,14-1,5

flexibel mit Aderendhiilse mm? 0,25-1,5

Mehrleiteranschluss (2 Lei g
starr / flexibel mm? 0,14-0,5 / 0,14-0,75
flexibel mit Aderendhiilse mm? 0,25-0,34

Hinweis: MINI-COMBICON-Steckverbinder diirfen nur leistungslos angeschlossen
und getrennt werden. Ausfiihrliche Informationen sind den Produktin-
formationen des Herstellers zu entnehmen.

(Phoenix Contact Printklemmen » MC1,5 G-3,81 und ? MC1,5 G-5,08)
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ANALOGE EIN- UND -AUSGANGE, KLEMMLEISTE X211

X211-1 Referenzausgang +10 V fir Sollwertpotentiometer,
max. Belastung 10 mA
X211-2 Masse/GND 10 V
X211-3/-4 | Prog. Analogeingang 1 S1INA, Differenzeingang,
Spannungsbereich 0 V ... £10 V, Ri = 100 kOhm, Auflésung 12 Bit
X211-5/-6 |Prog. Analogeingang 2 S2INA, Differenzeingang,
Spannungsbereich 0 V ... +10 V, Ri = 100 kOhm, Auflésung 12 Bit
X211-7/-6 |Prog. Analogeingang 3 S3INA, Stromeingang (Differenzeingang),
Strombereich 0 mA ... 220 mA, Ri = 100 Ohm, Auflésung 12 Bit
X211-8 Prog. Analogausgang S10UTA, Stromausgang,
Strombereich 0 mA ... £20 mA (4 mA ... 120 mA),
max. Lastwiderstand 500 Ohm, Auflésung 10 Bit
Achtung: Bei Soll- und Istwertleitungen, die langer als 4 m sind und bei Soll- und

Istwertquellen mit unterschiedlichen Potentialen oder die eine hohe
Gleichtaktunterdriickung bendtigen, sind Trennverstéarker zur Potential-
trennung einzusetzen.

DIGITALE EIN- UND -AUSGANGE, KLEMMLEISTE X210

X210-1 Versorgungsspannungsausgang + 24 V, max. Belastung 140 mA

X210-2 Masse/GND 24 V

X210-3 Steuereingang Reglerfreigabe S1IND, SPS-kompatibel, max. 30 V,
Eingangsstrom 10 mA bei 24 V

X210-4 Prog. Steuereingang S2IND, SPS-kompatibel, max. 30 V,
Eingangsstrom 10 mA bei 24 V

X210-5 Prog. Steuereingang S3IND, SPS-kompatibel, max. 30 V,
Eingangsstrom 10 mA bei 24 V

X210-6 Prog. Steuereingang S4IND, SPS-kompatibel, max. 30 V,
Eingangsstrom 10 mA bei 24 V

X210-7 Prog. Steuereingang S5IND, SPS-kompatibel, max. 30 V,
Eingangsstrom 10 mA bei 24 V

X210-8 Prog. Steuereingang S6IND, SPS-kompatibel, max. 30 V,
Eingangsstrom 10 mA bei 24 V

X210-9 Prog. Steuereingang S7IND, SPS-kompatibel, max. 30 V,
Eingangsstrom 10 mA bei 24 V

X210-10 Prog. Steuereingang S8IND, SPS-kompatibel, max. 30 V,
Eingangsstrom 10 mA bei 24 V

X210-11 Versorgungsspannungseingang fur SIOUT und S20UT,
max. Spannung 30 V

X210-12 Prog. Steuerausgang S10UT, potentialfrei, HIGH aktiv,
max. Belastung 50 mA, Uberlast- und kurzschlussfest

X210-13 Prog. Steuerausgang S20UT, potentialfrei, HIGH aktiv,
max. Belastung 50 mA, Uberlast- und kurzschlussfest

X210-14 Masse/GND 8 V

X210-15 Ext. Versorgungsspannungseingang fur die Controller-Karte, +8 V

(+7,6 V...+9 V), mindestens 1 A, Anschluss nur wenn keine Netzspan-
nung anliegt oder nur tber eine Diode z.B. 1N4005!

X209-1/-2/
und 3

RELAISAUSGANG, KLEMMLEISTE X209

Prog. Wechslerkontakt, potentialfrei, Ansprechzeit ca. 40 ms,
Kontaktbelastung 240 V AC /5 A, 24 V DC / 5 A (rein ohmisch)
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KONFIGURATION 110 (OHNE TECHNOLOGIEREGLER)

3.2

FUNKTIONSUBERSICHT DER KONFIGURATION 110

3.2.1
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3.2.2 STEUERKLEMMEN-ANSCHLUSSPLAN FUR
KONFIGURATION 110

Fur den dargestellten Anschlussplan muss der Parameter Konfiguration 30 (CONF)
0o mit der Bedieneinheit KP 100 auf den Wert 110 eingestellt werden. Die in dieser
8g Betriebsanleitung beschriebene U/f — Kennliniensteuerung ohne und mit Technologie-
regler hat eine feste Funktionszuordnung der Steuerklemmen, die mit der Konfigura-
tionswahl eingestellt wird (siehe Kapitel 7.1).

Hinweis: Der Vorschlag zur Verdrahtung der Digitalausgdnge nutzt die +24V
Spannungsversorgung des Frequenzumrichters. Die Potentialtrennung
der Klemme X210-12 und X210-13, zur Versorgungsspannung des Fre-
guenzumrichters, ist nur mit einer externen Versorgungsspannung an
Klemme X210-11 gewahrleistet. Jede Verbindung der externen Span-
nungsquelle mit der Versorgungsspannung des Frequenzumrichters hebt
die Potentialtrennung auf.

X211
ﬁO\—o 1]+10V/10mA
| 2| GND 10V
Drehzahlsollwert { ?1 1 S1INA (U)
g g T} S2INA (U)
Drehzahlsollwert { } S3INA (1)
© /_\ \ I _7 :
Istwert ‘@* v—10 8] S10UTA()
Standerfrequenz =
X210
IA\ 1] +24V / 150mA
[ 2 | GND 24V
FUF 3| S1IND
STR 4 | S2IND
STL 5] S3IND
DSS1 6 | S4IND
DSS2 (O 7] s5IND
FFS1, MPS1 QO 8 S6IND
FFS2, MPS2 % S7IND
RESET 10| S8IND
Frequenzkontakt T -N+ g gzlgﬁ.)(t' :%!
Betriebsmeldung 'N’f 13| s20UT -
14| GND 8V ext.
v 15] +8V ext.
T X209
1 —
Fehlermeldung { S g S30UT X

Hinweis: Der Anschlussplan zeigt die Standardanschliisse der Frequenzumrichter.

Entsprechend der eingesetzten Erweiterungskarte, finden Sie den An-
@ﬂ schlussplan der weiteren Steuerklemmen in der zugehdrigen Erganzung
der Betriebsanleitung.
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3.2.3

ERKLARUNG ZUM ANSCHLUSSPLAN FUR

DIE KONFIGURATION 110

ANALOGEIN- UND —AUSGANGE, KLEMMLEISTE X211

Kl. | Kl.-Bez. | Funktion Erkldrung/Verwendung Kapitel
1 +10V - Referenzspannung flr Sollwertpotentiometer -
2 [GND 1OV - Masse 10 V -
3/4| S1INA - Drehzahlsollwerteingang 1, 4,7-10 kOhm 7.2
Potentiometer bzw. 0V ... 10 V
5/6 | S2INA - Drehzahlsollwerteingang 2 *) 7.2
7/6 | S3INA - Drehzahlsollwerteingang 3, 0 mA ... £20 mA 7.2
8 | S10UTA - Istwertausgang O mA ... £20 mA proportional 7.4

der Standerfrequenz 210 (FS),
Bezugspunkt Klemme 2 (Masse/GND 10 V)

Kl. | Kl.-Bez. | Funktion Erklarung/Verwendung Kapitel
1 +24 'V - Versorgungsspannung fir Digitalein- und -
-ausgange
2 |GND 24V - Masse 24 V -
3 S1IND FUF Reglerfreigabe 7.3.1
4 S2IND STR Start rechts 7.3.1
5 S3IND STL Start links 7.3.1
6 S4IND DSS1 | Datensatzumschaltung 7.3.2
7 S5IND DSS2 | Datensatzumschaltung 7.3.2
8 S6IND FFS1, |Festfrequenzen oder Motorpoti aufwarts %) 7.3.3
MPS1
9 S7IND FFS2, |Festfrequenzen oder Motorpoti abwarts 1) 7.3.3
MPS2
10 S8IND RESET | Stérmeldung quittieren 7.3.4
11 +24 V - Ext. Versorgungseingang fir S1IOUT und -
EXT S20UT
12 | S10uUT - Steuerausgang high aktiv, Frequenzkontakt 7.5
210 (FS) > 510 (FTRIG) (3,00 Hz werksei-
tig)
13| S20uUT - Steuerausgang high aktiv, Betriebsmeldung, 7.5
Signal S1IND/S2IND oder S1IND/S3IND
14 | GND 8V - Masse 8 V ext. -
15| +8 V EXT - externer Versorgungseingang +8 V -

fur Universal-Controller

RELAISAUSGANG, KLEMMLEISTE X209

Kl. | KI.-Bez. | Funktion Erklarung/Verwendung Kapitel

1 S30UT - Relaisausgang SchlieRer, 7.5
Stormeldung geodffnet

2 S30UT - Relaismittelkontakt 7.5

3 S30UT - Relaisausgang Offner, 7.5

Stormeldung geschlossen

1 Funktionen sind werkseitig nicht aktiv

12
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KONFIGURATION 111 (MIT TECHNOLOGIEREGLER)

3.3

FUNKTIONSUBERSICHT DER KONFIGURATION 111

3.3.1
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3.3.2 STEUERKLEMMEN-ANSCHLUSSPLAN FUR
KONFIGURATION 111

Fur den dargestellten Anschlussplan muss der Parameter Konfiguration 30 (CONF)
0o mit der Bedieneinheit KP 100 auf den Wert 111 eingestellt werden. Die in dieser

8g Betriebsanleitung beschriebene U/f — Kennliniensteuerung ohne und mit Technologie-
regler hat eine feste Funktionszuordnung der Steuerklemmen, die mit der Konfigura-

tionswahl eingestellt wird (siehe Kapitel 7.1).

Hinweis: Der Vorschlag zur Verdrahtung der Digitalausgdnge nutzt die +24V
Spannungsversorgung des Frequenzumrichters. Die Potentialtrennung
der Klemme X210-12 und X210-13, zur Versorgungsspannung des Fre-
guenzumrichters, ist nur mit einer externen Versorgungsspannung an
Klemme X210-11 gewahrleistet. Jede Verbindung der externen Span-
nungsquelle mit der Versorgungsspannung des Frequenzumrichters hebt
die Potentialtrennung auf.

X211
ﬁﬂ\_o 1]+10V/10mA
f 8_2 GND 10V
Prozent-Sollwert { 2 T1S1INA (U)
Prozent-Istwert { © 8 21+1 S2INA (U)
S 8—? T} S3INA()
Istwert VOV o S10UTA (I
Standerfrequenz Y Q 0
X210
IA\ 1] +24V / 150mA
R 2| GND 24V
FUF I 3| S1IND
STR 4 | S2IND
5| S3IND
DSS1 6 | S4IND
DSS2 7| S5IND
FPS1, MPPS1 Q 8| S6IND
FPS2, MPPS2 9| S7IND
RESET 10| S8IND
11 | +24V ext.
Frequenzkontakt T 'NJr %12 S10UT ﬂ
Betriebsmeldung 'NJf 813 S20UT 3
14| GND 8V ext.
O 15] +8V ext.
X209
1 —
2| S30UT
Fehlermeldung { 53 N\
o Hinweis: Der Anschlussplan zeigt die Standardanschliisse der Frequenzumrichter.

Entsprechend der eingesetzten Erweiterungskarte, finden Sie den An-
@ﬂ schlussplan der weiteren Steuerklemmen in der zugehdrigen Erganzung
der Betriebsanleitung.
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3.3.3

ERKLARUNG ZUM ANSCHLUSSPLAN FUR

DIE KONFIGURATION 111

ANALOGEIN- UND —AUSGANGE, KLEMMLEISTE X211

Kl. | Kl.-Bez. | Funktion Erkldrung/Verwendung Kapitel
1 +10V - Referenzspannung flr Sollwertpotentiometer -
2 [GND 1OV - Masse 10 V -
3/4| S1INA - Sollwerteingang 1, 4,7-10 kOhm 7.2
Potentiometer bzw. 0V ... 10 V
5/6 | S2INA - Istwerteingang 2 7.2
7/6 | S3INA - Sollwerteingang 3, 0 mA ... £20 mA 7.2
8 | S10UTA - Istwertausgang O mA ... £20 mA proportional 7.4
der Standerfrequenz 210 (FS),
Bezugspunkt Klemme 2 (Masse/GND 10 V)

Kl. | KI.-Bez. | Funktion Erklarung/Verwendung Kapitel

1 +24 'V - Versorgungsspannung fir Digitalein- und -
-ausgange

2 |GND 24V - Masse 24 V -

3 S1IND FUF Reglerfreigabe 7.3.1

4 S2IND STR Start rechts 7.3.1

5 S3IND - - -

6 S4IND DSS1 | Datensatzumschaltung 7.3.2

7 S5IND DSS2 Datensatzumschaltung 7.3.2

8 S6IND FPS1, |Festprozentwert oder Motorpoti aufwarts %) 7.3.3

MPPS1
9 S7IND FPS2, |Festprozentwert oder Motorpoti abwarts *) 7.3.3
MPPS2
10 S8IND RESET | Stérmeldung quittieren 7.3.4
11 +24 V - Ext. Versorgungseingang fir S1IOUT und -
EXT S20UT

12 | S10uUT - Steuerausgang high aktiv, Frequenzkontakt 7.5
210 (FS) > 510 (FTRIG) (3,00 Hz werksei-
tig)

13| S20uUT - Steuerausgang high aktiv, Betriebsmeldung, 7.5
Signal S1IND/S2IND

14 | GND 8V - Masse 8 V ext. -

15| +8 V EXT - externer Versorgungseingang +8 V -

fur Universal-Controller

RELAISAUSGANG, KLEMMLEISTE X209

Kl. | Kl.-Bez. | Funkti- Erklarung/Verwendung Kapitel
on
1 S30UT - Relaisausgang SchlieRer, 7.5
Stérmeldung gedtffnet
2 S30UT - Relaismittelkontakt 7.5
3 S30UT - Relaisausgang Offner, 7.5
Stérmeldung geschlossen
1 Funktionen sind werkseitig nicht aktiv
06/05 15
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4 OPTIONALE KOMPONENTEN

4.1 ERWEITERUNG DES FREQUENZUMRICHTERS

Erweiterungsmodul EAL-1

Die Anschliisse an das Erweiterungsmodul EAL-1 sind auf die Klemmleisten X460,
X461, X462 und X464 gefihrt. Dies sind ein Eingang fur Inkremental-Drehzahlgeber,
ein potentialgetrennter Ausgang als Folgefrequenz zur Drehgeber - Nachbildung,
sowie digitale und analoge Steuerausgéange. Zusatzlich ist der Anschluss einer Motor-
temperaturiiberwachung durch einen Kaltleiter (PTC) oder Bimetallfiihler vorhanden.

Drehgebermodul ENC-1

Die Anschliisse an das Drehgebermodul ENC-1 sind auf die Klemmleisten X450, X451
und X455 gefiuhrt. Dies sind zwei Eingange fiir Inkremental-Drehzahlgeber sowie ein
potentialgetrennter Folgefrequenz - Ausgang der als Inkrementalgeber - Nachbildung
ausgefuhrt ist. Zusatzlich ist der Anschluss einer Motortemperaturiiberwachung durch
einen Kaltleiter (PTC) oder Bimetallfiihler vorhanden.

Motorkaltleiteranschluss VCM-PTC

Der Anschluss an die Erweiterungskarte Motorkaltleiteranschluss VCM-PTC ist auf die
Klemmleiste X455 gefiihrt. Die Motortemperaturiberwachung ist mit dem Anschluss
eines Kaltleiters (PTC) oder Bimetallfihlers mdglich.

Kommunikationskarten
Die Parametrierung der Frequenzumrichter kann neben der Bedieneinheit KP100 auch
Uber eine Kommunikationsschnittstelle erfolgen. Es sind derzeit folgende Schnittstel-
len verfugbar:

- RS232 - Schnittstelle VCI-232

- RS485 — Schnittstelle VCI-485

- CANopen — Schnittstelle VCI-CAN

- Profibus-DP — Anschluss VCI-PROF

- LON - Schnittstelle VCI-LON

4.2 PC-ANSCHLUSS

Zum Parametrieren, Dokumentieren, Uberwachen und Verwalten der Einstellungen
bis hin zur Inbetriebnahme mittels PC und Laptop, ist eine Bedienoberflache erhélt-
lich.

Fur den Anschluss des PC”s an den Frequenzumrichter ist ein, als Option erhéltlicher,
Schnittstellenumsetzer oder eine Kommunikationskarte notwendig. Der Anschluss des
Schnittstellenumsetzer erfolgt an der Buchse X215.

(Anschluss fur die Bedieneinheit KP 100, siehe Aufbau- und Lageplan)

Weitere Informationen erhalten Sie auf Anfrage.

16
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5 HANDHABUNG DER BEDIENEINHEIT KP 100

5.1 ANSCHLUSS UND BEFESTIGUNG DER KP 100

Die Bedieneinheit KP 100 wird an die Buchse X215 angeschlossen (siehe Bedienungs-
anleitung Teill Aufbau- und Lageplan).

Unter der Abdeckhaube kann die Bedieneinheit befestigt werden. Entfernen Sie bitte
dazu den in der Abdeckhaube ausklinkbaren Kunststoffdeckel.

5.2 LAGEPLAN UND TECHNISCHE DATEN

—ﬁ
g o —

[ ]
ACC . 7D
12100 e
\ 0000000

|

Elemente der KP100

Pos. Bezeichnung Funktion
1 |LCD - Anzeigefeld 140 Segmente, rot/grin hinterleuchtet

Zuruckbewegen (Rollieren) innerhalb der Menustruk-
tur, Wert verringern

Vorwartsbewegen (Rollieren) innerhalb der Menu-
struktur, Wert erhdhen

Stoppen (Meni CTRL), Abbrechen oder gewahlites
Meni verlassen

Starten (Menl CTRL), Bestatigen oder Menl auswah-

2 | Pfeiltaste abwarts

3 | Pfeiltaste aufwarts

4 | Taste stop/return

5 |Taste start/enter

len
6 | Anschlusskabel Anschluss an X215, Lange maximal 0,30 m
Technische Daten
Abmessungen BXHXT | mm 62 x 158 x 21
Gewicht M g 100
Schutzart - - IP 20, VBG4
Umgebungstemperatur T °C 0..45
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5.3 ALLGEMEIN

5.3.1 MENUZWEIGE

Nach dem Einschalten der Netzspannung fuhrt der Umrichter einen Selbsttest durch.

Der Frequenzumrichter schliel3t diesen mit direktem Sprung auf den gewahlten Ist-
wert im Menuzweig VAL ab (Display ist griin hinterleuchtet).

Hinweis: Die werkseitig eingestellte Istwertanzeige, Istfrequenz 241 (FREQ), ist
&S durch Auswahl eines anderen Istwerts, im Menuzweig VAL, den eigenen
@ﬂ Wunschen anzupassen.

Der Menlizweig VAL ist aktiv. Mit zweimaligem Antippen der stop/return — Taste
wechselt die Anzeige auf Meni und 6ffnet die Anwahl weiterer Menlzweige.

VAL = Istwerte anzeigen
[ VAL _J PAR:_J CTRL_J
PARA = Parametereinstellung MITNI
verandern (parametrieren) | 1 NI |

CTRL = Setup zur geflihrten Inbe-
triebnahme, Motor steuern
Uber die Bedieneinheit KP100
und der Selbsttest

5.3.2 TASTENFUNKTIONEN

Die Pfeiltasten dienen zur Auswahl von Menu- @
zweigen und einzelnen Parametern und ermdgli-
chen die Veranderung deren Werte.

Einmal angetippt bewirken sie im Hauptmeni
einen Sprung zum néachsten Menlzweig, oder in

den Untermenis den Sprung zum nachsten Para- @
meter. Innerhalb der Parameterebene wird durch
Antippen die kleinstmogliche Veranderung des
Parameterwertes bewirkt.

Wird die Taste festgehalten, erfolgt ein automati-
scher Durchlauf (rollieren), der mit dem Loslassen
der Taste gestoppt wird.

Werden die Pfeiltasten auf der Parameterebene
gleichzeitig angetippt wird die Werkseinstellung @ @
fur den Parameterwert eingestellt.

Mit der stop/return - Taste werden Menuzweige
verlassen oder Parameterdnderungen abgebro-

chen (alter Wert bleibt erhalten).

Mit der start/enter — Taste werden Menlzweige
oder Parameter aufgerufen oder deren Anderun-

gen gespeichert.
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5.3.3
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Anzeige der KP100

Pos. Bezeichnung Funktion
. . Kontrollanzeige fur Ausgangsdrehfeld,
7| Drehrichtung links Linksdrehfeld aktiv
. Kontrollanzeige fur Ausgangsdrehfeld,
8 | Drehrichtung rechts Rechtsdrehfeld aktiv
9 |[Beschleunigungsrampe | Kontrollanzeige, wahrend der Beschleunigung aktiv
10 |Bremsrampe Kontrollanzeige, wahrend des Bremsens aktiv
11 | 3-stellige Ziffernanzeige | 7-Segment-Anzeige fir Istwerte, Parameter - Nr.
12 |VAL - Menl Istwerte anzeigen, z. B. Frequenz, Spannung, Strom
13 [PARA - Menu Parametereinstellung veréandern
. Motor steuern lUber Bedieneinheit KP 100, Geréate —
14 | CTRL - Menu Selbsttest und gefiihrte Inbetriebnahme
15 Phys. - Einheit zu zeigt %, V, A oder VA mit automatischer Zuordnung
Pos. 20 an
Phys. - Einheit zu . . . .
16 POZ 20 zeigt h oder min-1 mit automatischer Zuordnung an
17 Phys. - Einheit zu zeigt Hz, s oder Hz/s mit automatischer Zuordnung
Pos. 20 an
18 | 5-stellige Ziffernanzeige | 15-Segment-Anzeige fir Parameternamen und -wert
19 Bargraph - zeigt Formelbuchstaben bzw. physikalische Einheit zu
Bezeichnung Pos. 20 an
20 10-stellige zeigt Parameterwerte an, z.B. Frequenz, Spannung,

Bargraphanzeige

Schein- oder Wirkstrom

06/05
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5.4

5.4.1

MENU-STRUKTUR

UBERSICHT (TEIL 1)

Meni VAL (Istwerte)

Ment PARA (Parameter)
ohne Passworteingabe

Ment PARA (Parameter)
mit Passworteingabe
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)" VECTRON
5.4.2  UBERSICHT (TEIL 2)
[ Menii CTRL | |
a3y v cady
o MW =
h 4 A
MPF‘I! a0 TEr a0 rETP
iU « |! i (_®J:
¥ b 4 h 4
Siehe Siehe Siehe gefiihrte
Motor steuern Geratetest Inbetriebnahme des
Uber KP 100 (Kapitel 5.6) Frequenzumrichters
(Kapitel 5.5) (Kapitel 6.2)
Hinweis: Die Setup — Routine zur Inbetriebnahme des Frequenzumrichters wird
&s” nach dem Setzen der Werkseinstellung, oder einem Neugerat angeboten.
u!!ﬂ Die geflihrte Inbetriebnahme des Frequenzumrichters erscheint bis zum
erfolgreichen Abschluss des Setup. Nachfolgend erscheint beim Einschal-

ten der ausgewahlte Istwert aus dem Menl VAL. Die Freigabe des Fre-
quenzumrichters mit einem Startbefehl fihrt, bis zum erneuten Einschal-
ten, zur Anzeige der werkseitig eingestellten Istfrequenz 241 (FREQ).
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5.5 MOTOR STEUERN UBER KP 100

Mit den Pfeil - Tasten wird im Hauptment das Meni CTRL
ausgewahlt.

Wird nach Dricken der start/enter — Taste die Meldung
NOCTR angezeigt, ist der Steuereingang S2IND (STR),
S3IND (STL) und das Freigabesignal (FUF) bereits ein-
geschaltet. Die Signale STR und STL sind auszuschalten,
um dem CTRL - Meni die Steuerung des Frequenzumrich-
ters zu ermdglichen.

Der erste MenlUpunkt im CTRL - Menl ist die Funktion
MPOTI (Motorpoti). Diese ermdglicht eine Sollwertvorgabe
unabhangig von den weiteren Mdglichkeiten des Sollwert-
kanals.

Nach erneutem Driicken der start/enter - Taste blinkt die
Anzeige FUF auf, wenn der Steuereingang S1IND (FUF)
noch nicht beschaltet ist. Aus Sicherheitsgriinden muss der
Steuereingang S1IND (FUF) zum Starten zusatzlich be-
schaltet werden.

Wird bzw. ist der Steuereingang S1IND (FUF) beschaltet,
wird die eingestellte Minimalfrequenz 418 (FMIN) als
Frequenzsollwert angezeigt. Der Frequenzsollwert kann mit
den Pfeil - Tasten geandert werden.

Nach Dricken der start/enter - Taste beschleunigt der
Motor mit der eingestellten Beschleunigungsrampe auf den
eingestellten Frequenzsollwert. Die Istfrequenz, die Aus-
gangsspannung (als Balkenanzeige) und die Drehrichtung
werden zuséatzlich angezeigt.

Mit der Pfeil — Auf - Taste kann der Frequenzsollwert bei
Rechtsdrehfeld (pos. Vorzeichen) bis zur eingestellten Ma-
ximalfrequenz 419 (FMAX) erhoht werden. Die Ausgangs-
frequenz steigt mit der eingestellten Beschleunigung
Rechtslauf 420 (RACCR).

Mit der Pfeil — Ab - Taste kann der Frequenzsollwert bei
Rechtsdrehfeld reduziert werden. Ist dabei die Minimalfre-
quenz 0 Hz, kann der Frequenzsollwert negativ werden
(neg. Vorzeichen). Mit der Pfeil — Auf - Taste ist der Fre-
qguenzsollwert zu erhéhen bis die Drehrichtung des Motors
erneut wechselt (ab 0 Hz).

Wird im Betrieb die stop/return - Taste gedrickt bremst
der Motor mit der eingestellten Verzégerungsrampe auf 0
Hz.

Nach erneutem Driicken der stop/return - Taste erscheint
das Hauptmeni.
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