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200-600 V — wejscie 1 / 3-fazowe
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Instrukcja obstugi falownika Optidrive Eco — wersja 2.01
——————————————————————————————————————————
Deklaracja zgodnosci:

Spotka Invertek Drives Ltd niniejszym oswiadcza, ze linia produktéw Optidrive Eco spetnia odpowiednie przepisy bezpieczenstwa dyrektywy
niskonapieciowej 2006/95/WE i dyrektywy dotyczgcej kompatybilnosci elektromagnetycznej 2004/108/WE, oraz zostata zaprojektowana i
wyprodukowana zgodnie z ponizszymi zharmonizowanymi normami europejskimi:

EN 61800-5-1: 2003 Elektryczne uktady napedowe mocy o regulowanej predkosci. Wymagania dotyczace bezpieczenstwa.
Elektryczne, cieplne i energetyczne. Wymagania dotyczace bezpieczenstwa.

EN 61800-3, wyd. 2: 2004 Elektryczne uktady napedowe mocy o regulowanej predkosci. Wymagania dotyczace EMC i specjalne
metody badan.

EN61000-5-12 Limity prgdow sinusoidalnych wytwarzanych przez sprzet podtaczony do publicznych uktadéw

niskonapieciowych, gdzie prad wejsciowy > 16 A i <= 75 A na faze. Wymagania s3 spetniane bez
koniecznosci posiadania dtawikéw sieciowych, zgodnie z wartosciami THC okreslonymi w tabeli 3 dla
wartosci Rsce > 185 dotyczgcych wszystkich modeli, ktére sg przeznaczone do pracy przy zasilaniu 400 V

3. fazy.

EN 55011: 2007 Przemystowe, naukowe i medyczne urzgdzenia o czestotliwosci radiowe]. Charakterystyki zaburzen
elektromagnetycznych. Dopuszczalne poziomy i metody pomiardw.

EN60529 : 1992 Stopnie ochrony zapewnianej przez obudowy (Kod IP).

Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna

Wszystkie falowniki Optidrive sg zaprojektowane z myslg o wysokich standardach kompatybilnosci elektromagnetycznej. Wszystkie wersje
przeznaczone do uzytku na terenie Unii Europejskiej sg wyposazone w wewnetrzny filtr EMC. Wspomniany filtr EMC stuzy do redukcji emisji
przewodzonych kablami zasilajgcymi celem zapewnienia zgodnosci ze zharmonizowanymi normami europejskimi.

Do obowigzkéw wykonawcy montazu nalezy zadbanie o to, aby urzadzenie czy uktad, w ktérym montowany jest produkt byty zgodne z
przepisami w zakresie kompatybilnosci elektromagnetycznej obowigzujgcymi w danym kraju. Na terenie Unii Europejskiej urzadzenia, w
ktérych montuje sie omawiany produkt muszg spetnia¢ wymagania dyrektywy dotyczgcej kompatybilnosci elektromagnetycznej
2004/108/WE. W przypadku stosowania falownika Optidrive z wewnetrznym lub opcjonalnym zewnetrznym filtrem istnieje mozliwos¢
osiggniecia zgodnosci z ponizszymi kategoriami kompatybilnosci elektromagnetycznej wg definicji z normy EN 61800-3:2004:

Typ/dane znamionowe Kategoria kompatybilnosci elektromagnetycznej
falownika Kat. C1 Kat. C2 | Kat. C3
Wszystkie modele Uzywac¢ dodatkowego filtra Brak wymogu stosowania dodatkowej filtracji
ODV-3-x4xxx-3xF1x-Tx zewnetrznego

Uzywac ekranowanego kabla silnika elektrycznego
Jesli dtugosé kabli silnika przekracza 100 m, nalezy uzy¢ filtra wyjsciowego dv/dt (wiecej szczegdtoéw mozna znalez¢ w katalogu
falownikéw Invertek).

Uwaga

Wszelkie prawa zastrzezone. Zadnych czesci niniejszej instrukcji obstugi nie mozna odtwarzaé ani przekazywaé w zadnej formie ani zadnymi
metodami, elektronicznie ani mechanicznie, w tym metoda kserokopii, rejestrowania lub zapisywania wszelkimi systemami do
przechowywania czy wyszukiwania informacji bez pisemnej zgody podmiotu publikujacego.

Prawa autorskie Invertek Drives Ltd © 2015

Na wszystkie modele Invertek Optidrive Eco udzielana jest 2-letnia gwarancja obejmujaca wady produkcyjne i obowigzujgca od dnia
produkcji. Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za uszkodzenia wystepujace podczas lub bedace nastepstwem transportu, odbioru,
instalacji czy rozruchu. Producent réwniez nie bierze odpowiedzialnosci za uszkodzenia wynikajgce lub bedgce nastepstwem niedbatej lub
nieprawidtowej regulacji parametréw roboczych falownika, nieprawidtowego dopasowania falownika do silnika, nieprawidtowej instalacji,
niedopuszczalnej ilosci kurzu, wilgoci, substancji korozyjnych, nadmiernych drgan czy przekroczenia przez temperature otoczenia wartosci
obliczeniowych.

Lokalny dystrybutor moze oferowa¢ wedtug wtasnej decyzji inne warunki i we wszystkich sytuacjach dotyczacych gwarancji nalezy
kontaktowac sie z nim w pierwszej kolejnosci.

Niniejsza instrukcja obstugi jest ttumaczeniem ,,oryginalnej instrukcji”. Wszystkie nieanglojezyczne wersje sg ttumaczeniami ,,oryginalnej
instrukcji”.

Tres¢ niniejszej instrukcji obstugi uwaza sie za prawidtowga na dzien wydruku. Dziatajgc na rzecz ciggtego doskonalenia, producent zastrzega
sobie prawo do zmiany danych technicznych produktu, jego osiggéw lub tresci niniejszej instrukcji bez wczesniejszego powiadomienia.

Tres¢ niniejszej instrukcji obstugi uwaza sie za prawidtowg na dziern wydruku. Dziatajgc na rzecz ciggtego doskonalenia, producent zastrzega
sobie prawo do zmiany danych technicznych produktu, jego osiggdw lub tresci niniejszej instrukcji bez wczesniejszego powiadomienia.
Niniejsza instrukcja obstugi przeznaczona jest do korzystania z oprogramowaniem sprzetowym w wersji 2.01. Wersja
oprogramowania sprzetowego moze by¢ wyswietlana w parametrze P0-28.

Instrukcja obstugi — wersja 2.01

Spotka Invertek Drives Ltd przyjmuje zasade ciggtego doskonalenia i mimo ze dotozono wszelkich staran, aby przekazac jak najbardziej
doktadne i aktualne informacje, tresc niniejszej instrukcji obstugi nalezy traktowac wytgcznie jako wskazowki. Nie stanowi ona czesci zadnej
umowy.

2 www.invertekdrives.com
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1. Wprowadzenie

]

1.1. Wazine informacje dotyczace bezpieczenstwa
Nalezy przeczytaé wszystkie WAZNE INFORMACIE DOTYCZACE BEZPIECZENSTWA oraz uwagi z nagtéwkami Ostrzezenie i Przestroga.

Niebezpieczenstwo: oznacza ryzyko porazenia pragdem, Niebezpieczenstwo: oznacza potencjalng sytuacja
ktore w przypadku braku podjecia sSrodkéw zaradczych zagrozenia inng niz ryzyko porazenia pragdem, ktora
moze prowadzi¢ do uszkodzenia urzadzenia i potencjalnych w przypadku braku podjecia sSrodkéw zaradczych,

obrazern ciata lub $mierci. moze prowadzi¢ do uszkodzenia mienia.

Omawiany falownik (Optidrive) stuzy do profesjonalnych zastosowan w urzadzeniach i systemach jako czes¢ statej instalacji.
Jesli jest zainstalowany nieprawidtowo, moze stanowi¢ zagrozenie dla bezpieczenstwa. Falownik Optidrive wykorzystuje
wysokie napiecia i natezenia pradu, stuzy do przenoszenia duzej ilosci zmagazynowanej energii elektrycznej i wykorzystywany
jest do sterowania instalacjg mechaniczna, ktéra moze powodowac obrazenia ciata. Szczeg6lng uwage nalezy zwrdcic¢ na
konstrukcje systemu i instalacje elektryczng, aby uniknac¢ zagrozen w trakcie normalnej eksploatacji lub w sytuacji
nieprawidtowego dziatania urzgdzen. Instalacje i konserwacje falownika mogga przeprowadzaé tylko wykwalifikowani elektrycy.
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Projektowanie, instalacja, rozruch i konserwacja systemu muszg by¢ przeprowadzane wytgcznie przez personel o odpowiednim
przeszkoleniu i doswiadczeniu. Personel ten musi doktadnie zapoznac sie z niniejszymi informacjami dotyczgcymi
bezpieczenstwa i instrukcjami zawartymi w niniejszej instrukcji oraz przestrzega¢ wszystkich informacji dotyczacych transportu,
przechowywania, instalacji i eksploatacji falownika Optidrive, w tym dotyczgcych okreslonych ograniczen srodowiskowych.

Falownika Optidrive nie nalezy poddawac prébie wytrzymatosci elektrycznej izolacji czy ogdlnej probie wytrzymatosci
elektrycznej. Wszelkie wymagane pomiary elektryczne nalezy przeprowadzaé przy odtgczonym falowniku Optidrive.

napiecia w sieci elektrycznej, mogacych spowodowac niepowodzenie préby wytrzymatosci elektryczne;j.

2 Zainstalowano wewnetrzne ochronniki przepieciowe, ktérych celem jest ochrona przed uszkodzeniami wynikajgcymi ze skokow

Niebezpieczenstwo porazenia pragdem! Przed przystgpieniem do pracy na falowniku Optidrive nalezy go odtaczyc i
ODIZOLOWAC. Na zaciskach i w falowniku do 10 minut po odtaczeniu zasilania elektrycznego moze wystepowac wysokie
napiecie. Zawsze przed rozpoczeciem jakichkolwiek prac nalezy sprawdzi¢ odpowiednim multimetrem, czy na zaciskach
zasilania falownika nie ma napiecia.

Jesli falownik jest zasilany poprzez ztagczke gniazdowo-wtykowa, ztgczki tej nie nalezy odtgczaé przed uptywem 10 minut od
wytgczenia zasilania.

Nalezy zapewni¢ poprawne potaczenia uziemiajace oraz odpowiedni dobdr przewodoéw, zgodnie z lokalnymi przepisami lub
normami. Pragd uptywowy falownika moze by¢ wiekszy od 3,5 mA; ponadto kabel uziemiajgcy musi by¢ wystarczajacy do
doprowadzenia maksymalnego pradu zwarciowego zasilania, ktory jest normalnie ograniczony bezpiecznikami lub wytgcznikami
nadpradowymi MCB. W sieci zasilajacej naped, zgodnie z lokalnymi przepisami i normami, nalezy zainstalowac¢ bezpieczniki lub
wytgczniki nadpragdowe MCB o odpowiednich parametrach znamionowych.

Gdy do falownika lub do zewnetrznych obwodéw sterowania dochodzi zasilanie, nie nalezy przeprowadzaé zadnych prac na
przewodach sterowania falownika.

Na terenie Unii Europejskiej wszystkie urzgdzenia, w ktérych stosowany jest opisywany produkt musza spetnia¢ wymagania
dyrektywy 98/37/WE: Bezpieczeristwo maszyn. W szczegdlnosci producent urzgdzenia jest odpowiedzialny za to, aby
przewidzie¢ wyfacznik gtéwny oraz zapewni¢ zgodnos¢ wyposazenia elektrycznego z normg EN60204-1.

Poziom ochrony zapewniany przez wejsciowe funkcje sterowania Optidrive — na przyktad stop/start, przéd/tyt i predkosé
maksymalna nie jest wystarczajacy do podstawowych systemdw zapewniajgcych bezpieczenstwo bez niezaleznych kanatéw
ochrony. Wszystkie zastosowania, w ktdrych wadliwe dziatanie moze by¢ przyczyng odniesienia obrazen ciata lub utraty zycia
muszg by¢ poddawane analizie ryzyka i nalezy w nich, w razie koniecznosci zastosowa¢, dalsze elementy ochrony.

Jedli zataczeniowy sygnat wejsciowy jest obecny, napedzany silnik moze by¢ uruchamiany podczas zataczenia zasilania.

Funkcja STOP nie eliminuje obecnosci wysokiego napiecia, ktdre moze przyczynic sie do $mierci. Przed rozpoczeciem pracy na
falowniku, nalezy go ODIZOLOWAC i odczekaé 10 minut. Nigdy nie nalezy wykonywaé zadnych prac na falowniku, silniku ani
kablach silnika, gdy podawane jest zasilanie.

Falownik Optidrive mozna zaprogramowac w taki sposob, aby silnik napedzany pracowat z predkoscig powyzej lub ponizej
predkosci osigganej w przypadku podtaczenia silnika bezposrednio do sieci zasilajgcej. Przed uruchomieniem urzadzenia nalezy
uzyskad od producentéw silnika i napedzanego urzadzenia potwierdzenie co do adekwatnosci zastosowania falownika do
przewidywanego zakresu predkosci.

Automatycznej funkcji resetowania w przypadku usterki nie nalezy aktywowac na zadnym systemie, w ktérym mogtoby to
prowadzi¢ do wystgpienia niebezpiecznej sytuacji.

Falowniki Optidrive sg przeznaczone wytgcznie do uzycia wewnatrz budynkéw

Podczas montazu falownika nalezy zapewni¢ odpowiednie chtodzenie. Po zainstalowaniu falownika nie nalezy przeprowadza¢
prac wiertniczych, gdyz pyt i opitki wytworzone podczas wiercenia mogg prowadzi¢ do uszkodzen.

Nalezy unika¢ przedostawania sie do $rodka obcych ciat o wtasciwosciach przewodzacych i palnych. W poblizu falownika nie
nalezy stawia¢ materiatow palnych.

Wilgotnos¢ wzgledna musi by¢é mniejsza niz 95% (bez kondensacji).

Nalezy upewnic sie, ze napiecie zasilania, czestotliwos¢ i liczba faz (1 lub 3) odpowiadajg parametrom znamionowym falownika.

Nigdy nie podtgczad zasilania z sieci do zaciskdw wyjsciowych U, V, W.

Pomiedzy falownikiem i silnikiem nie nalezy instalowac zadnych rozdzielnic automatycznych. Moze to spowodowac
aktywowanie ochrony falownika i w efekcie wytgczenie oraz przerwanie jego dziatania.

Jesli okablowanie sterowania biegnie w poblizu okablowania zasilania, nalezy zapewni¢ miedzy nimi minimalny odstep o
szerokosci 100 mm a skrzyzowania wykonac z zachowaniem kata 90 stopni.
Upewnic sie, ze wszystkie zaciski s3 dokrecone odpowiednim momentem.

Nie podejmowac zadnych préb naprawy falownika Optidrive. W przypadku podejrzenia uszkodzenia lub wadliwego dziatania
nalezy skontaktowac sie z lokalnym sprzedawca Invertek Drives celem uzyskania dalszej pomocy.

4 www.invertekdrives.com
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2. Informacje ogdlne i dane znamionowe

2

2.1. Numery modeli falownika

2.1.1. Modele 1P20 =
200-240 V, wejscie 1-fazowe 2
Rozmiar | kW HP A Kod modelu §
2 0,75 1 4,3 ODV-3-220043-1F12-SN 0.
2 1,5 2 7 0ODV-3-220070-1F12-SN (0]
2 2,2 3 10,5 ODV-3-220105-1F12-SN q%
200-240 V, wejscie 3-fazowe =3
Rozmiar | kW HP A Kod modelu 3
2 0,75 1 4,3 ODV-3-220043-3F12-SN ==
2 1,5 2 7 0ODV-3-220070-3F12-SN %
2 2,2 3 10,5 ODV-3-220105-3F12-SN g
3 4 5 18 ODV-3-320180-3F12-SN N
3 5,5 7,5 24 ODV-3-320240-3F12-SN g
380-480 V, wejscie 3-fazowe 3
Rozmiar kw HP A Kod modelu o
2 0,75 1 2,2 0ODV-3-240022-3F12-SN g
2 1,5 2 4,1 ODV-3-240041-3F12-SN E
2 2,2 3 5,8 ODV-3-240058-3F12-SN o

2 4 5 9,5 ODV-3-240095-3F12-SN

3 5,5 7,5 14 ODV-3-340140-3F12-SN

3 7,5 10 18 ODV-3-340180-3F12-SN

3 11 15 24 ODV-3-340240-3F12-SN

8 200 300 370 ODV-3-843700-3F12-TN

8 250 350 450 ODV-3-844500-3F12-TN

500-600 V, wejscie 3-fazowe
Rozmiar kw HP A Kod modelu

2 0,75 1 2,1 ODV-3-260021-3012-SN
2 1,5 2 3,1 ODV-3-260031-3012-SN
2 2,2 3 4,1 ODV-3-260041-3012-SN
2 4 5 6,5 ODV-3-260065-3012-SN
2 5,5 7,5 9 ODV-3-260090-3012-SN
3 7,5 10 12 ODV-3-360120-3012-SN
3 11 15 17 ODV-3-360170-3012-SN

2.1.2. Modele z obudowgq IP66

200-240 V, wejscie 1-fazowe
Rozmiar | kW HP A Bez przetacznikow Z przetgcznikami
2A 0,75 1 4,3 ODV-3-220043-1F1X-TN ODV-3-220043-1F1D-TN
2A 1,5 2 7 ODV-3-220070-1F1X-TN ODV-3-220070-1F1D-TN
2A 2,2 3 10,5 ODV-3-220105-1F1X-TN ODV-3-220105-1F1D-TN
200-240 V, wejscie 3-fazowe
Rozmiar | kW HP A Bez przetacznikow Z przetgcznikami
2A 0,75 4,3 ODV-3-220043-3F1X-TN ODV-3-220043-3F1D-TN
2A 1,5 7 ODV-3-220070-3F1X-TN ODV-3-220070-3F1D-TN
2A 2,2 3 10,5 ODV-3-220105-3F1X-TN ODV-3-220105-3F1D-TN
3 4 5 18 ODV-3-320180-3F1X-TN ODV-3-320180-3F1D-TN
3 5,5 7,5 24 ODV-3-320240-3F1X-TN ODV-3-320240-3F1D-TN
380-480 V, wejscie 3-fazowe
Rozmiar | kW HP A Bez przetacznikéw Z przetacznikami
2A 0,75 1 2,2 ODV-3-240022-3F1X-TN ODV-3-240022-3F1D-TN
2A 1,5 2 4,1 ODV-3-240041-3F1X-TN ODV-3-240041-3F1D-TN
2A 2,2 3 5,8 ODV-3-240058-3F1X-TN ODV-3-240058-3F1D-TN
2B 4 5 9,5 ODV-3-240095-3F1X-TN ODV-3-240095-3F1D-TN
3 5,5 7,5 14 ODV-3-340140-3F1X-TN ODV-3-340140-3F1D-TN
3 7,5 10 18 ODV-3-340180-3F1X-TN ODV-3-340180-3F1D-TN
3 11 15 24 ODV-3-340240-3F1X-TN ODV-3-340240-3F1D-TN
500-600 V, wejscie 3-fazowe
Rozmiar | kW HP A Bez przetacznikéw Z przetacznikami
2A 0,75 1 2,1 0ODV-3-260021-301X-TN 0ODV-3-260021-301D-TN
2A 1,5 2 3,1 ODV-3-260031-301X-TN ODV-3-260031-301D-TN
2A 2,2 3 4,1 ODV-3-260041-301X-TN ODV-3-260041-301D-TN
2A 4 5 6,5 ODV-3-260065-301X-TN ODV-3-260065-301D-TN
2A 5,5 7,5 9 ODV-3-260090-301X-TN 0ODV-3-260090-301D-TN
3 7,5 10 12 ODV-3-360120-301X-TN ODV-3-360120-301D-TN
3 11 15 17 ODV-3-360170-301X-TN ODV-3-360170-301D-TN

www.invertekdrives.com
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Instrukcja obstugi falownika Optidrive Eco — wersja 2.01

2.1.3. Modele z obudowq IP55

200-240 V, wejscie 3-fazowe

Rozmiar | kW HP A Kod modelu
4 7,5 10 30 0ODV-3-420300-3F1N-TN
4 11 15 46 ODV-3-420460-3F1N-TN
5 15 20 61 ODV-3-520610-3F1N-TN
5 19 25 72 0ODV-3-520720-3F1IN-TN
6 22 30 90 ODV-3-620900-3F1N-TN
6 30 40 110 ODV-3-621100-3F1N-TN
6 37 50 150 ODV-3-621500-3F1N-TN
6 45 60 180 ODV-3-621800-3F1N-TN
7 55 75 202 0ODV-3-722020-3FIN-TN
7 75 100 248 0ODV-3-722480-3F1IN-TN
380-480 V, wejscie 3-fazowe
Rozmiar | kW HP A Kod modelu
4 15 20 30 ODV-3-440300-3F1N-TN
4 19 25 39 0ODV-3-440390-3F1IN-TN
4 22 30 46 0ODV-3-440460-3F1IN-TN
5 30 40 61 ODV-3-540610-3F1N-TN
5 37 50 72 0ODV-3-540720-3F1IN-TN
5 45 60 90 ODV-3-540900-3F1N-TN
6 55 75 110 ODV-3-641100-3F1N-TN
6 75 100 150 ODV-3-641500-3F1N-TN
6 90 150 180 ODV-3-641800-3F1N-TN
7 110 175 202 ODV-3-742020-3F1IN-TN
7 132 200 240 ODV-3-742400-3F1N-TN
7 160 250 302 ODV-3-743020-3F1N-TN
480-525 V, wejscie 3-fazowe
Rozmiar | kW HP A Kod modelu
7 132 175 185 ODV-3-751850-301N-TN
7 150 200 205 ODV-3-752050-301N-TN
7 185 250 255 ODV-3-752550-301N-TN
7 200 270 275 ODV-3-752750-301N-TN
500-600 V, wejscie 3-fazowe
Rozmiar | kW HP A Kod modelu
4 15 20 22 ODV-3-460220-301N-TN
4 19 25 28 ODV-3-460280-301N-TN
4 22 30 34 ODV-3-460340-301N-TN
4 30 40 43 ODV-3-460430-301N-TN
5 37 50 54 ODV-3-560540-301N-TN
5 45 60 65 ODV-3-560650-301N-TN
5 55 75 78 ODV-3-560780-301N-TN
6 75 100 105 ODV-3-661050-301N-TN
6 90 125 130 ODV-3-661300-301N-TN
6 110 150 150 ODV-3-661500-301N-TN

2.2. Identyfikowanie falownika wedtug numeru modelu

Kazdy falownik mozna zidentyfikowaé na podstawie numeru modelu, ktéry pokazano ponizej. Numer model znajduje sie na etykiecie
wysytkowej i tabliczce znamionowej falownika. Numer modelu zawiera oznaczenia falownika oraz jego opcji wyposazenia fabrycznego.

Linia produktow

ODV: seria Eco

Rozmiar obudowy

Prad wyjsciowy
Z 1 miejscem dziesietnym

oDV

Powtoka obwodu
drukowanego

N: standardowa powtoka
obwodu drukowanego

Obudowa

2:1P20

N : IP55

X: IP66 bez przetacznikow
D: IP66 z przetgcznikami

Filtr EMC
0 : Bez filtra EMC
F: Z filtrem EMC

www.invertekdrives.com
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3. Montaz mechaniczny

€

3.1. Przed montazem

e  Delikatnie rozpakowac falownik Optidrive i sprawdzi¢ go pod katem uszkodzen. W przypadku ich znalezienia nalezy bezzwtocznie
powiadomi¢ firme transportowa.

e Sprawdzi¢ tabliczke znamionowg falownika, aby mie¢ pewno$é, ze falownik jest odpowiedniego typu i posiada parametry zasilania
adekwatne do danego zastosowania.

e Aby zapobiec przypadkowym uszkodzeniom, nalezy przechowywac falownik Optidrive w oryginalnym opakowaniu az do czasu
montazu. Miejsce przechowywania powinno by¢ czyste i suche. Dopuszczalny zakres temperatury w miejscu przechowywania
wynosi od —40°C do +60°C.

3.2. Informacje ogélne

e Falownik Optidrive nalezy instalowa¢ wytgcznie w potozeniu pionowym, na ptaskim, ognioodpornym, zabezpieczonym przed
wibracjami wsporniku z wykorzystaniem integralnych otworéw montazowych.

e W poblizu falownika Optidrive nie nalezy ustawia¢ materiatéow palnych

e  Zapewni¢ minimalne odstepy na powietrze chtodzgce zgodnie z rozdziatem 3.4, 3.6 3.7

e Upewnicsie, ze temperatura otoczenia nie przekracza dopuszczalnych limitéw dla falownika Optidrive podanych w rozdziale 12.1

e  Zapewni¢ odpowiednio czyste powietrze bez wilgoci i zanieczyszczen w ilosci wystarczajgcej, aby spetni¢ wymagania dla chtodzenia
falownika Optidrive

3.3. Mechaniczne wymiary i masy
3.3.1. Modele IP20
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Rozmiar A B C D E F G H | J Masa
falownika | mm cale mm | cale | mm | cale | mm | cale | mm | cale mm | cale | mm | cale | mm | cale mm cale mm cale Kg | funty
2 221 | 870 | 207 [ 815 | 137 [ 539 | 209 [ 823 | 53 [ o021 | 185 | 7,28 | 110 [ 450 | 63 [ 248 [ 55 [ 022 [ 10 [ 039 [ 1,8 | 40
3 261 | 10,28 | 246 | 9,69 | - - 247 | 972 | 6 | 024 | 205 | 807 | 131 [ 516 | 80 | 315 | 55 [ 022 ] 10 [039 35| 77
Rozmiary srub mocujacych
Wszystkie rozmiary obudéow 4 x M5 (#10)
Momenty obrotowe dokrecania zaciskow
Ustawienia momentu zacisku sterowania: Wszystkie rozmiary: 0,5 Nm (4,5 funty-cale)
Ustawienia momentu zacisku zasilania: Rozmiar obudowy 2: 1,0 Nm (9 funty-cale)
Rozmiar obudowy 3: 1,0 Nm (9 funty-cale)

www.invertekdrives.com
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3.3.2. Modele IP66
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Rozmiar A B D E F G H | J Masa
falownika| mm cale mm cale mm cale mm cale mm cale mm cale mm cale mm cale mm cale Kg funty
2A 257 [ 10,12 | 220 [ 867 | 200 | 7,87 [ 284 | 1,12 | 239 [ 941 | 188 | 740 | 176 | 693 | 42 | 017 | 85 [ 033 [ 48 | 106
2B 257 [ 10,12 | 220 | 867 | 200 | 7,87 [ 284 | 1,12 | 260 [ 1024 | 188 | 740 | 176 | 693 | 42 | 017 | 85 [ 033 | 55 | 121
3 310 | 12,20 [ 276,5 | 10,89 | 251,5 | 9,90 | 33,4 | 1,31 | 273 [10,75 | 211 | 829 | 198 | 7,78 | 42 | 017 | 85 [ 033 | 85 | 187
Rozmiary $rub mocujacych
Wszystkie rozmiary obudow 4 x M4 (#8)
Momenty obrotowe dokrecania zaciskéw
Ustawienia momentu zacisku sterowania: Wszystkie rozmiary: 0,5 Nm (4.5 funty-cale)
Ustawienia momentu zacisku zasilania: Rozmiar obudowy 2: 1,0 Nm (9 funty-cale)
Rozmiar obudowy 3: 1,0 Nm (9 funty-cale)

e
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3.3.3. Modele IP55
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Rozmiar A B C D E F G H I Masa
falownika | mm cale mm cale mm cale mm cale mm cale mm cale mm cale mm cale mm cale Kg | funty
4 450 17,32 428 16,46 433 16,65 8 0,31 252 9,92 171 6,73 110 4,33 4,25 0,17 7.5 0,30 12 25,4
5 540 21,26 515 20,28 520 20,47 8 0,31 270 10,63 235 9,25 175 6,89 | 4,25 0,17 7.5 0,30 | 23,1 | 50,9
6 865 34,06 830 32,68 840 33,07 10 0,39 330 12,99 330 12,99 200 7,87 5,5 0,22 11 0,43 55 |[121,2
7 1280 | 50,39 1245 | 49,02 1255 49,41 10 0,39 360 14,17 330 12,99 200 7,87 5,5 0,22 11 0,43 89 |196,2

Sruby mocujace
M8 (5/16 UNF)
M10 (3/8 UNF)

Rozmiar obudowy 4 i 5
Rozmiar obudowy 6 i 7

Momenty dokrecania

Ustawienia momentu zacisku sterowania:

Ustawienia momentu zacisku zasilania:

www.invertekdrives.com

Wszystkie rozmiary:

Rozmiar obudowy 4:
Rozmiar obudowy 5:
Rozmiar obudowy 6:
Rozmiar obudowy 7:

0,5 Nm (4,5 funty-cale)
2 Nm (19 funty-cale)

4 Nm (36,5 funty-cale)
15 Nm (11 funty-stopy)
15 Nm (11 funty-stopy)
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3.4. Wytyczne dotyczgce montowania obudowy (modele 1P20)

Falowniki IP20 nadajg sie do pracy w Srodowiskach o 1 stopniu ochrony przeciw zanieczyszczeniom, zgodnie z norma IEC-664-1. W
przypadku srodowisk o 2 lub wyzszym stopniu ochrony przeciw zanieczyszczeniom falownik nalezy montowac w odpowiednich
szafach sterowniczych o odpowiednim stopniu ochrony IP, dzieki ktorym mozliwe bedzie utrzymanie srodowiska o 1 stopniu
ochrony przeciw zanieczyszczeniom wokot falownika.

e Obudowy powinny by¢ wykonane z materiatu przewodzacego ciepto.

e Podczas montazu nalezy zapewni¢ minimalne odstepy na powietrze wokét falownika, jak pokazano ponize;j.

e Jesli stosowane sg obudowy wentylowane, nad i pod falownikiem nalezy przewidzie¢ przestrzen zapewniajgcg dobrg cyrkulacje
powietrza. Powietrze powinno by¢ pobierane spod falownika i wydmuchiwane nad nim.

e We wszystkich srodowiskach, ktére tego wymagajg obudowa musi by¢ zaprojektowana w taki sposéb, aby chroni¢ falownik
Optidrive przed przedostawaniem sie znajdujgcych sie w powietrzu kurzu, gazéw i ptyndw korozyjnych, zanieczyszczen
przewodzgcych (np. kondensatu, pytu weglowego i czagstek metali) oraz strug i rozpryskdw wody ze wszystkich kierunkdw.

e W srodowiskach o wysokiej zawartosci wilgoci, soli lub sSrodkéw chemicznych nalezy uzywa¢ obuddw o odpowiednim uszczelnieniu

(bez wentylacji).
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Konstrukcja i budowa obudowy powinny zapewnia¢ odpowiednie sciezki i odstepy wentylacyjne do cyrkulacji powietrza przez radiator
falownika. Firma Invertek Drives zaleca nastepujgce minimalne rozmiary w przypadku falownikéw montowanych w niewentylowanych
obudowach metalowych:

Rozmiar X Y z Zalecany
falownika | Powyzeji Z kazdej Pomiedzy przeptyw
ponizej strony powietrza

mm cale mm cale mm cale Stopy
szescienne
(stopy3/min)

2 75 [ 295 | 50 | 1,97 | 46 | 1,81 11

3 100 | 3,94 | 50 | 1,97 | 52 | 2,05 26

Wymiar Z zaktada, ze falowniki s3 montowane w rzedzie bez
odstepu.

Typowe straty ciepta w falowniku wynosza 2% warunkéw

)E‘Eﬁ _é);éééééé;;; L Jﬁﬂﬁ _;:::ééé::é)é;;; K obciajenia roboczegol
F-@l / =_\
kf —— u'_v&w_’ J N\ — "t_v&w_"f‘ Powyzsze wymiary majg wytacznie charakter informacyjny.
\\\ 0@ )|000 / \\\-\ Q@ |000 /# NALEZY utrzymywac robocza temperature otoczenia
A —— ] ISV —— S falownika w okresélonych limitach lub zawsze zezwala¢ na

zmniejszanie wartosci znamionowych.

X
!

3.5. Montaz falownika — modele IP20

e  Modele IP20 stuzg do instalacji w szafie sterownicze;j.
e W przypadku montazu za pomocg $rub
o  Uzywajac falownika jako szablonu lub wymiaréw podanych powyzej nalezy zaznaczy¢ punkty wiercenia.
o  Upewnic sie, czy po wywierceniu otworéw montazowych pyt wytworzony w wyniku wiercenia nie przedostat sie do
falownika.
o  Odpowiednimi Srubami mocujacymi M5 przytwierdzi¢ falownik do tylnej Sciany szafy.
o  Ustawic falownik i doktadnie dokreci¢ sruby mocujace.
e W przypadku montazu z uzyciem szyny DIN (tylko rozmiar obudowy 2)
o W pierwszej kolejnosci, w tylnej czesci falownika nalezy znalezé rowek do mocowania na szynie DIN, na gdrze szyny.
o Wcisnac spdd falownika na szyne DIN, dopéki dolny zacisk nie ztaczy sie z szyng DIN.
o W razie potrzeby uzy¢ odpowiedniego wkretaka ptaskiego, aby docisngc zacisk na szynie DIN w dét, umozliwiajac tym
samym bezpieczne zamontowanie falownika na szynie.
oAby wymontowac falownik z szyny DIN, nalezy uzy¢ odpowiedniego wkretaka ptaskiego w celu docisniecia wypustu
zwalniajacego i wyciagniecia tytu falownika z szyny.

10 www.invertekdrives.com
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3.6. Wytyczne dotyczgce montowania (modele IP66)

e  Przed montazem falownika nalezy upewnié sie, czy wybrany punkt spetnia warunki srodowiskowe dla falownika przedstawione w
rozdziale 12.1.

€

e  Falownik musi by¢ zamontowany pionowo, na odpowiedniej, ptaskiej powierzchni. <
e Nalezy przewidzie¢ minimalne odstepy montazowe wskazane w ponizszej tabeli. g
e Miejsce montazu i wybrane mocowania powinny by¢ odpowiednie, aby wytrzymac¢ mase falownikow. E,"
Rozmiar X Y %

falownika Powyze;j i Z kazdej g

ponizej strony [

mm cale mm cale g-

2 200 7,87 10 0,39 3

3 200 7,87 10 0,39 <

Typowe straty ciepta w falowniku wynoszg 2% warunkéw
obcigzenia roboczego.

Powyzsze wymiary majg wyfacznie charakter informacyjny.
NALEZY utrzymywac robocza temperature otoczenia
falownika w okreslonych limitach lub zawsze zezwala¢ na
zmniejszanie wartosci znamionowych.

Rozmiary dtawikéw kablowych

Rozmiar Kabel Kabel silnika Kable
X zasilajacy sterownicze
2 M25 (PG21) | M25 (PG21) M20 (PG13.5)
3 M25 (PG21) | M25 (PG21) M20 (PG13.5)

e Uzywajac falownika jako szablonu lub wymiaréw podanych powyzej nalezy zaznaczy¢ wymagane punkty wiercenia.

e  Wymagane sg odpowiednie dtawiki kablowe do zapewnienia ochrony IP. Otwory dtawikowe na kable zasilajgce i silnikowe znajdujg
sie w obudowie falownika. Zalecane rozmiary dtawikow przedstawiono powyzej. Otwory dtawikowe na kable sterownicze moga
zostac wyciete wedle zapotrzebowania.

3.7. Wytyczne dotyczace montowania modeli IP55

e Przed montazem falownika nalezy upewni¢ sie, czy wybrany punkt spetnia warunki srodowiskowe dla falownika przedstawione w
rozdziale 12.1.

e Falownik musi by¢ zamontowany pionowo, na odpowiedniej, ptaskiej powierzchni.

e Nalezy przewidzie¢ minimalne odstepy montazowe wskazane w ponizszej tabeli.

e  Miejsce montazu i wybrane mocowania powinny by¢ odpowiednie, aby wytrzymac¢ mase falownikow.

e Modele IP55 nie musza by¢é montowane wewnatrz elektrycznych szaf sterowniczych, ale jest to dozwolone w razie potrzeby.

Rozmiar X Y
falownika Powyzej i Z kazdej
X ponizej strony
mm cale mm cale
2 (IP66) 200 5,9 10 0,394
3 (IP66) 200 5,9 10 0,394
4 (IP55) 200 7,9 10 0,394
5 (IP55) 200 7,9 10 0,394
6 (IP55) 200 7,9 10 0,394
7 (IP55) 200 7,9 10 0,394

Typowe straty ciepta w falowniku wynoszg ok. 2%
warunkoéw obcigzenia roboczego.

Powyzsze wymiary majg wytgcznie charakter
informacyjny. NALEZY utrzymywac robocza temperature
otoczenia falownika w okreslonych limitach lub zawsze

e\ 20 /o] e\ 20 /6 : kawo /ch limita
Y SN mrmin/ \ = zezwalaé na zmniejszanie wartosci znamionowych.
i — i () ol ——
X
v

e  Uzywajac falownika jako szablonu lub wymiaréw podanych powyzej nalezy zaznaczy¢ wymagane punkty wiercenia.

e  Wymagane sg odpowiednie dtawiki kablowe do zapewnienia ochrony IP. Rozmiary dtawikéw nalezy dobrac na podstawie liczby i
rozmiaru wymaganych kabli przytaczeniowych. Falowniki sa dostarczane z gtadka, nieprzewiercong ptytg dtawicowa, dzieki czemu
mozliwe jest wyciecie odpowiednich otwordw zgodnie z potrzebami. Przed rozpoczeciem wiercenia nalezy zdja¢ ptyte dtawicowa z
falownika.

e
www.invertekdrives.com 11
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3.8. Zdejmowanie pokrywy zaciskow

Pokrywy wszystkich modeli z obudowg IP55 i IP66 zamyka sie elementami ztgcznymi zamykanymi na ¢wieré obrotu. Pozycje elementéw
ztacznych sg zaznaczone ponizej. Ponizsze diagramy przedstawiajg elementy ztgczne w pozycjach otwartej i zamknietej (zablokowanie).
Nalezy lekko docisng¢ pokrywe podczas przekrecania elementow ztgcznych, aby utatwi¢ zwolnienie blokady.

El

Elementy ztgczne zamykane na ¢wier¢ obrotu zwalniajace pokrywe zaciskow

>
(=
N
=
c
©
K=
(5}
Q
£
‘N
©
i)
c
o
=

Pozycja zablokowana (zamknieta) Pozycja odblokowana (zwolnienie)

3.9. Biezaca konserwacja

Falownik powinien by¢ wtgczony do planu konserwacji, tak aby montaz zapewniat odpowiednie srodowisko robocze, z uwzglednieniem
nastepujacych wymagan:
e  Temperatura otoczenia jest rowna lub nizsza od tej, ktorg okreslono w rozdziale ,Warunki otoczenia”, z zastosowaniem dowolnego
obnizenia wartosci znamionowych
e  Wentylatory radiatoréw (jesli zamocowano) obracajg sie swobodnie i nie sg zakurzone.
e Jesli falownik jest zamontowany w obudowie
o  Nalezy zapewnic¢ brak kurzu i kondensacji
o Nalezy zapewni¢ dostateczng wentylacje i doptyw swiezego, czystego powietrza chtodzacego
o Nalezy upewnic sie, ze wentylatory panelu i filtry powietrza sg czyste i zapewniajg wymagany przeptyw powietrza.
e Kontrole nalezy takze przeprowadzi¢ na wszystkich ztgczach elektrycznych, upewniajac sie, czy zaciski Srubowe sg odpowiednio
dokrecone i czy kable zasilania nie noszg oznak uszkodzenia na skutek ciepta.

3.10. Ptyta dtawicowa IP66 (Nema 4x) i blokada

Wymagane jest zastosowanie odpowiedniego systemu dtawicowego do zachowania odpowiedniej ochrony IP/zgodnosci z NEMA. Otwory
na kable nalezy wywierci¢ w taki sposdb, aby pasowaty do systemu. Ponizej podano wskazéwki dotyczgce rozmiarow:
Podczas wiercenia nalezy uwazaé, aby nie pozostawi¢ zanieczyszczen we wnetrzu produktu.

Zalecane typy i rozmiary otwordw na dtawiki kablowe:

Min. rozmiar Rozmiar otworu System imperialny System metryczny

dtawika
Rozmiar 2 IP66 1x20,5mmi2x28,3mm 1PG13.5i2 PG21 1xM20i2xM25
Rozmiar 3 IP66 1x20,5mmi2x28,3mm 1PG13.5i2 PG21 1xM20i2xM25

e  Ochrona IP na poziomie UL (, Typ”) jest uzyskiwana wytacznie wtedy, gdy kable sg instalowane za pomoca tulei lub ztgczy
zgodnych z normami UL dla elastycznych systemoéw rurek kablowych, ktére sa zgodne z wymaganym poziomem bezpieczeristwa
(,Typ")
e W przypadku instalacji z rurkami kablowymi, wejscia dla rurek wymagajg standardowych otworéw zgodnych z rozmiarami
okreslonymi przez NEC
e Nie nadaje sie do stosowania w przypadku sztywnych systemdw rurek kablowych
Blokada wytacznika gtdwnego — IP66 z opcjg wbudowanego wytacznika
W przypadku przetaczanych modeli wytacznik gtéwny moze by¢ zablokowany w pozycji ,,Off” za pomoca standardowej ktédki klamrowej 20
mm (nie znajduje sie w zestawie).
IP66 / Blokada modelu Nema 12 \ |

12 www.invertekdrives.com
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4. Instalacja elektryczna

4.1. Uziemienie falownika

Niniejsza instrukcja stanowi poradnik prawidtowej instalacji. Firma Invertek Drives Ltd nie ponosi odpowiedzialnosci za
przestrzeganie ani za nieprzestrzeganie przepisow krajowych, lokalnych i innych w zakresie prawidtowej instalacji
opisywanego falownika lub powigzanych urzadzen. Jesli w trakcie instalacji nie bedg przestrzegane odpowiednie przepisy,
istnieje ryzyko wystapienia obrazen ciata i/lub uszkodzenia urzadzen.

W falowniku Optidrive znajduja sie kondensatory o wysokim napieciu, ktére wymagaja pewnego czasu do roztadowania po
odtaczeniu zasilania sieciowego. Przed rozpoczeciem pracy na falowniku nalezy zapewnic izolacje zasilania gtéwnego od
wejsé liniowych. Odczekaé dziesigé (10) minut na roztadowanie kondensatoréw do bezpiecznego poziomu napiegcia.
Nieprzestrzeganie tego srodka ostroznosci moze by¢ przyczyng powaznych obrazen ciata lub utraty zycia.

Instalacje, regulacje, obstuge i serwis opisywanego urzadzenia nalezy powierza¢ wytacznie wykwalifikowanym elektrykom,
zaznajomionym z budowa i dziataniem urzadzenia oraz powigzanymi zagrozeniami. Przed przystgpieniem do dalszych
czynnosci niniejszg instrukcje oraz pozostate, obowigzujace instrukcje nalezy w catosci przeczytac i zrozumie¢.
Nieprzestrzeganie tego srodka ostroznosci moze byc przyczyng powaznych obrazen ciata lub utraty zycia.

bejeisul n

euznlipppe e

4.1.1. Wytyczne dotyczqce uziemienia
Zacisk uziemiajacy kazdego falownika Optidrive powinien byé podtaczony BEZPOSREDNIO do szyny uziemiajgcej instalacji (poprzez
zewnetrzny filtr EMC, jesli jest zainstalowany). Potaczenia uziemiajgce falownika Optidrive nie powinny by¢ zapetlone z jednego falownika do
drugiego ani do/z innego urzadzenia. Impedancja petli uziemiajgcej musi by¢ zgodna z lokalnymi przepisami w zakresie bezpieczerstwa
przemystowego. Aby spetni¢ wymagania przepiséw UL, do wszystkich potgczen instalacji uziemiajgcej nalezy uzywac zaciskdw oczkowych z
aprobatg UL. Integralnos¢ wszystkich potgczen uziemiajacych nalezy regularnie sprawdzac.

4.1.2. Przewdd uziemienia ochronnego
Pole przekroju poprzecznego przewodu PE musi by¢ co najmniej rdwne polu przekroju przewodu zasilajacego.

4.1.3. Uziemienie silnika
Uziemienie silnika musi by¢ podfaczone do jednego z zaciskéw uziemiajacych na falowniku.

4.1.4. Monitorowanie zwarcia doziemnego

Jak we wszystkich falownikach moze wystgpi¢ zwarcie doziemne. Falownik Optidrive zostat zaprojektowany w taki sposdb, aby
minimalizowac¢ prad uptywowy przy jednoczesnym spetnieniu norm miedzynarodowych. Poziom pradu zalezy od dtugosci i typu kabla
silnikowego, efektywnej czestotliwosci wytaczenia, uzytych ztgczy uziemiajgcych i typu zainstalowanego filtra RFI. Jesli przewidziano uzycie
wytgcznika ziemnozwarciowego (ELCB), zastosowanie bedg miaty nastepujgce warunki: -

e wymagane jest uzycie urzagdzenia typu B;

e urzgdzenie musi by¢ odpowiednie do ochrony wyposazenia z podzespotami na prad staty przy pradzie uptywowym;

e  dla kazdego falownika Optidrive powinny by¢ zainstalowane oddzielne wytgczniki ziemnozwarciowe;
Falowniki z filtrem EMC majg bazowo wiekszy prad uptywowy do uziemienia.
Linia produktéw Optidrive ma zainstalowane czesci ttumigce przepiecia zasilania wejsciowego w celu ochrony falownika przed przepieciami,
ktére zazwyczaj powstaja podczas uderzen piorundéw lub podczas podtgczania sprzetu o wysokiej mocy do tego samego Zrédta zasilania.

4.1.5. Podtgczanie ekranu (ekran kabla) — modele IP20 i IP66
Aby zapewnic jak najwieksza wydajnosc¢ i zgodnosé z dyrektywami kompatybilnosci elektromagnetycznej, podczas korzystania z falownikéw
w obudowach, ekrany kabli zasilajgcych i kabli silnika powinny by¢ potaczone z ekranem kabla/ptytg dfawicowa za pomoca odpowiedniego
dtawika EMC, co ma zapewni¢ bezposredni kontakt metal-metal pomiedzy ekranem kabla i dtawikiem.
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4.1.6. Podtgczanie ekranu (ekran kabla) — modele IP55
Aby zapewni¢ jak najwiekszg wydajnosc i zgodnos¢ z dyrektywami kompatybilnosci elektromagnetycznej, podczas korzystania z falownikéw
w obudowach, ekrany kabli zasilajgcych i kabli silnika powinny by¢ potaczone z ekranem kabla/ptytg dtawicowg za pomocg odpowiedniego
dtawika EMC, co ma zapewni¢ bezposredni kontakt metal-metal pomiedzy ekranem kabla i dtawikiem.
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4.1.7. Zalecana instalacja na potrzeby zgodnosci z dyrektywami kompatybilnosci elektromagnetycznej — modele z

montazem panelowym H

Metalowy panel tylny a

[~
Ay &
Q

=,

Szyna uziemiajyca instalac)i potsczona 2 metalowym pansiem Q

tylnym, podizzonym do giowne] instalac uziemiajpos). ()

(1]
=

(=g

=

<

(e

N

3

Q

Opcja filtra RFI #» Upe=wmic sie, oy pomiedzy podstawg montadows filtra a panelem
monta owym dochodzi do styku materziow metabowych.

s Ekranowana skretka dwuiytowa do analogowych sygnatow
sterowania i sygnatow zwrotnych silnika. -
—_—

Jasfi to modfwe, nalady uiywad skranowanych kabfi silnikowych —
2achowujac skran na jak najwighszej duzosc kabla. EI

Dz kblovwy
tgozgoy EMIC 3607

| najlepsze praktyki)
|ekran do podstawy
montad owej silnika)

4.1.8. Instalacja elektryczna — srodki ostroznosci
Podtaczyc falownik Optidrive zgodnie z rozdziatem 4.7, upewniajac sie, ze potaczenia w skrzynce zaciskowej silnika sg prawidtowe. Ogdlnie
istniejg dwa potgczenia: gwiazda i trojkat. Kluczowe jest zapewnienie, ze silnik jest podtaczony zgodnie z napieciem, jakim bedzie zasilany. W
celu uzyskania dodatkowych informacji nalezy odnies¢ sie do rozdziatu 4.4.

Zaleca sie, aby instalacje zasilania wykonywaé co najmniej z 4-zytowego kabla ekranowanego z izolacjg PCW. Nalezy jg uktadac zgodnie z
lokalnymi regulacjami przemystowymi i zasadami dobrej praktyki.

www.invertekdrives.com 15
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———— ————
4.2. Przylacze zasilania wejsciowego

Zasilanie nalezy podtaczy¢ do zaciskdw L1 i L2 w przypadku falownikéw jednofazowych oraz do zaciskow L1, L2 i L3 w przypadku

falownikdéw tréjfazowych. Kolejnosé faz nie jest istotna.

e Aby zapewni¢ zgodnos¢ z wymaganiami oznaczenia CE i ,C-tick” (kompatybilnos¢ elektromagnetyczna), zaleca sie uzywac symetrycznego
kabla ekranowanego.

e Zgodnie z norma IEC 61800-5-1 wymagana jest instalacja stata.

e W przypadku modeli bez wewnetrznego wytgcznika/roztacznika, odpowiednie urzgdzenie roztgczajgce zainstalowane pomiedzy
falownikiem Optidrive i zrodtem pradu przemiennego. Urzgdzenie roztgczajgce musi by¢ zgodne z lokalnymi przepisami/regulacjami
bezpieczenstwa (np. na terenie Europy to norma EN 60204-1: Bezpieczeristwo maszyn).

e Kable powinny by¢ zwymiarowane zgodnie z lokalnymi przepisami i normami.

o Na sieci zasilajgcej nalezy zainstalowac odpowiednie bezpieczniki celem zapewnienia ochrony przewodu zasilajgcego — zgodnie z danymi
przedstawionymi w rozdziale. Bezpieczniki muszg spetniaé¢ wszelkie obowigzujace lokalne przepisy i normy. Co do zasady, do stosowania
nadajg sie bezpieczniki typu gG (IEC 60269) i bezpieczniki UL typu T; w niektérych przypadkach wymagane moga by¢ bezpieczniki typu
aR. Czas zadziatania bezpiecznikéw musi by¢ krétszy niz 0,5 sekundy.

e Tam, gdzie lokalne przepisy dopuszczaja takie rozwigzanie, zamiast bezpiecznikéw mozna uzyé odpowiednio zwymiarowane wytgczniki
nadpragdowe MCB typu B o réwnowaznych parametrach znamionowych, pod warunkiem, ze dostepna przestrzeri montazowa na to
pozwala.

e Po odtgczeniu zasilania od falownika, przed ponownym jego podfaczeniem nalezy poczekac co najmniej 30 sekund. Przed zdjeciem lub
zatozeniem pokryw zaciskow nalezy poczekac co najmniej 10 minut.

e Maksymalny dopuszczalny pragd zwarciowy na zaciskach zasilajacych falownika Optidrive wg normy IEC 60439-1 wynosi 100 kA.
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4.3. Przyfacze falownika i silnika

e Falownik zapewnia szybkie przetgczanie napiecia wyjsciowego (PWM) do silnika w poréwnaniu do zasilania z sieci elektrycznej. W
przypadku silnikdw potaczonych z falownikami nie s3 wymagane zadne srodki zapobiegawcze. Jesli jednak nie jest znana jakosc izolacji,
nalezy skontaktowac sie z producentem silnika i w takim przypadku srodki zapobiegawcze mogg by¢ wymagane.

e Silnik powinien by¢ podtgczony do zaciskdw U, V i W falownika Optidrive odpowiednim kablem 3- lub 4-zytowym. W przypadku uzycia
kabla 3-zytowego z ekranem petnigcym role przewodu uziemiajgcego, pole przekroju poprzecznego ekranu musi by¢ co najmniej réwne
polu przekroju poprzecznego przewodow fazowych, jesli s wykonane z tego samego materiatu. W przypadku uzycia kabla 4-zytowego,
przewaod uziemiajacy musi mie¢ pole przekroju poprzecznego co najmniej réwne polu przekroju poprzecznego przewodow fazowych i by¢
wykonany z tego samego materiatu.

e Uziemienie silnika musi by¢ podtaczone do jednego z zaciskow uziemiajgcych falownika Optidrive.

e Zgodnos¢ z europejska dyrektywq dotyczacg kompatybilnosci elektromagnetycznej wymaga uzycia odpowiedniego kabla z ekranem.
Minimalne zalecenia to ekranowany kabel z oplotem lub skretka z ekranem zakrywajacym co najmniej 85% powierzchni kabla, o niskiej
impedancji, z przeznaczeniem do sygnatéw o wysokiej czestotliwosci. Ogdlnie dopuszcza sie takze instalacje w odpowiedniej rurce
stalowej lub miedzianej.

e Ekran kabla powinien by¢ podtgczony po stronie silnika dtawikiem typu EMC umozliwiajgcym potaczenie z korpusem silnika za
posrednictwem mozliwie najwiekszej powierzchni.

o Jesli falowniki sg instalowane w stalowej szafie sterowniczej, ekran kabla moze by¢ podtgczony bezposrednio do panelu sterowania za
pomoca odpowiedniego dtawika lub zacisku EMC, mozliwie najblizej falownika.

4.4. Pofaczenia skrzynki zaciskowe;j silnika

Wiekszos¢ silnikdw ogdlnego zastosowania jest przeznaczona do pracy na dwdch napieciach. Taka informacja bedzie sie znajdowac na
tabliczce znamionowe;j silnika. Napiecie robocze jest zazwyczaj wybierane przy instalacji silnika, poprzez wybor pofaczenia typu gwiazda lub
trojkat. Potaczenie typu gwiazda zawsze daje wyzsze napiecie sposrod dwdch dostepnych.

Napigcia znamionowe

Napiecie sieci zasilajgcej silnika Potfgczenie
TROJKAT
230 230/ 400 KAT A
400/ 460 400/ 690 Trojkat
575 575 /1000

GWIAZDA .

400 230/ 400 |
" © O 0

575 330/575
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4.5. Termiczne zabezpieczenie przecigzeniowe silnika.

4.5.1. Wewnetrzne termiczne zabezpieczenie przecigzeniowe.
Falownik posiada wbudowanga funkcje ochrony termiczne;j silnika. Funkcja ta realizowana jest w postaci wytaczenia ,|.t-trP” w przypadku
otrzymywania >100% wartosci ustawionej w parametrze P1-08 przez dtuzszy czas (np. 110% przez 60 sekund).

4.5.2. Potqczenie termistora silnika
Jezeli przewidziano zastosowanie termistora silnika, nalezy go podtgczy¢ w nastepujgcy sposob:-
Zaciski sterowania Informacje dodatkowe

bejeisul n

[}
1/2 3|4|5 6|7 [8|9 |10 11[12|13 e Kompatybilny termistor: typu PTC, poziom wytgczenia 2,5 kQ o
- - ‘ PN RN o Nalezy uzyé parametru P1-13, ktérego funkcja wejscia 5 ma wartos¢ ',D,
1 ' ,Btad zewnetrzny”, np. P1-13 = 6. Szczegdty mozna znalez¢ w rozdziale S
9.1. 3
o Nalezy wtgczy¢é monitorowanie termistora za pomoca parametru P2- g

33 = Ptc-th

4.6. Okablowanie zaciskow sterowania

e  Wszystkie analogowe kable sygnatowe powinny by¢ odpowiednio ekranowane. Zaleca sie stosowanie skretek dwuzytowych.

e  Kable zasilajgce i sygnatowo-sterujgce powinny by¢, w miare mozliwosci, prowadzone oddzielnie, ale nie muszg biec rownolegle.
e Sygnaty o réznych poziomach napiecia np. 24 V DCi 110 V AC nie powinny by¢ prowadzone po tym samym kablu.

. Maksymalny moment dokrecania zacisku sterowania wynosi 0,5 Nm.

e Rozmiar przewodu wejsciowego kabla sterowniczego 0,05 — 2,5 mm2 /30— 12 AWG.

4.7. Schemat potaczen

4.7.1. Oznaczenia zacisku zasilania

Wejsciowe zasilanie z sieci 1 Potaczenia z silnikiem
elektrycznej u N\ Podtaczy¢ silnik do zaciskéw U, V
Zasilanie jednofazowe: — s v W,

podtaczy¢ do zaciskow L1/L i : Uziemienie silnika musi by¢
L2/N. _E_\E; L2/N W — podtgczone do falownika.
Zasilanie trojfazowe: podiaczyé _E_L 13

do zaciskéw L1, L2i L3. “ -

Kolejnosé faz nie jest istotna. rElﬂ

Zabezpieczajgce potaczenie DC+

uziemiajace. = DC-

Falownik musi by¢ uziemiony T

Otwarte Zamknigte ’zgd‘
Whbudowany zasilacz +24 V DC (100 mA) bew @ 1| +24v
lub zewnetrzne wejscie 24 V DC -
Wejscie Zatrzymanie Uruchomienie ® @ 2 b
cyfrowe (Wtaczenie) _./._. @ 3 DI2
Wejscie Wartos¢ ref. Predkos¢
cyfrowe weijscia zadana 1 —./0— 4 DI3
Wejscie Wartos¢ ref. Wartos¢ ref.
cyfrowe weijscia wejscia @ o R
Wejscia cyfrowe: 8-30 V DC @ 6 | DIa/AI1
Wyjscie + 10 V, 10 mA @ “““““
7 ov
Wejscie analogowe 1 ovde il an |
s |\ 0 Obroty
Zasilanie/wejscie zewnetrzne 0 V bme * 9 Y ensssnnend! wylsclowe
— @ 10 | DIS/AI2
Wyjscie analogowe: 0-10V /4-20mA, | ¢} L& ]
20 mA maks. @ 1| an *—e prad
S TS al J
Zasilanie/wejscie zewnetrzne 0 V JM 12| s+ wyjéciowy
PRS0 S S
Wejscie analogowe 2 q @ 13| st-
Wyjscie analogowe: 0—10V / 4-20 mA,
20 mA maks.
14| RuU-C
Wejscie SAFE TORQUE OFF @
Wiecej informacji w rozdziale 4.8.7” @ 15 | RLI-NO Io—.
[Instalacja elektryczna ,,STO“]
Uktfad logiczny, wysokie = 18-30 V DC (tryb @ 35| BN Sprawny
rezerwowy ,,SAFE TORQUE OFF”) / Usterka
17| RL2-A |._.
Styki przekaznika
250V AC/30V DC @ 18| R2B _
Maksimum 5 A Dziata
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4.8. Funkcja bezpiecznego wytgczenia momentu obrotowego (STO)

Funkcja bezpiecznego wytaczenia momentu obrotowego w dalszej czesci niniejszego rozdziatu okreslana bedzie skrétem ,,STO”.

9]

4.8.1. Zakres odpowiedzialnosci

Generalny projektant systemu odpowiada za zdefiniowanie wymagan kompletnego ,systemu sterowania i zabezpieczen”, w ktéorym
zainstalowany bedzie falownik; co wiecej projektant systemu odpowiada za zapewnienie analizy ryzyka dla catego systemu oraz catkowite
spetnienie wymagan systemu sterowania i zabezpieczen, a takze petng weryfikacje jego funkcjonowania. Weryfikacja ta musi obejmowac
badania potwierdzajgce dziatanie funkcji ,STO” przed rozruchem falownika.

Projektant systemu powinien okresli¢ potencjalne zagrozenia i niebezpieczenstwa zwigzane z systemem poprzez przeprowadzenie doktadnej
ich analizy. Jej rezultat powinien okresla¢ potencjalne zagrozenia, a takze pozwalaé ustali¢ poziom ryzyka i okresli¢ potrzeby w zakresie jego
redukcji. Funkcja ,,STO” powinna zosta¢ poddana ocenie, aby ustali¢, ze mozna dzieki niej w odpowiednim zakresie spetni¢ wymagany poziom
bezpieczenstwa.

4.8.2. Co daje funkcja STO?
Celem funkcji ,STO" jest zapewnienie metody zabezpieczenia falownika przed wytwarzaniem momentu obrotowego w silniku w przypadku
braku sygnatéw wejsciowych ,STO” (zacisk 12 w odniesieniu do zacisku 13), a to z kolei pozwala na wtgczenie falownika w kompletny uktad
zabezpieczen, w ktérym nalezy spetni¢ wymagania w zakresie ,STO".1
Funkcja ,,STO” pozwala zazwyczaj eliminowac potrzebe stosowania stycznikow elektromechanicznych z kontrolg krzyzowa stykow
pomocniczych jak jest to standardowo wymagane, aby zapewni¢ funkcje bezpieczeristwa.?
Falownik w standardzie posiada wbudowang funkcje ,,STO”. Jest ona zgodna z definicjg ,bezpiecznego wytgczenia momentu obrotowego”
wedtug normy IEC 61800-5-2:2007.
Funkcja ,,STO” odpowiada takze niekontrolowanemu zatrzymaniu zgodnemu z kategorig 0 (wytaczenie awaryjne) wedtug normy IEC 60204-
1. Oznacza to, ze silnik zostaje zatrzymany po aktywacji funkcji ,STO” (wybieg silnika). Te metode zatrzymywania nalezy potwierdzi¢ pod
katem zgodnosci z systemem, w ktérym pracuje silnik.
Funkcja ,,STO“ jest uznawana za bezpieczng w razie awarii, nawet jesli sygnatu ,STO” nie ma, a w obszarze falownika wystgpita pojedyncza
awaria. Falownik spetnia to wymaganie poprzez zapewnienie zgodnosci z nastepujgcymi standardami bezpieczenstwa:

©
[=
N
o
>
S
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2
()
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©
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=

SIL PFHp SFF
(poziom (prawdopodobieristwo wystapienia (sktadowa uszkodzer Zaktadana zywotnos¢
bezpieczenstwa) niebezpiecznej awarii w ciggu godziny) bezpiecznych %)
EN 61800-5-2 2 1.23E-09 1/h (0,12 % z SIL 2) 50 20 lat
. PL . CCF (%)
(poziom parametréw . o . .
B S o (awaria o pospolitej przyczynie)
EN ISO 13849-1 PLd 1
SILCL
EN 62061 SILCL 2

Uwaga: powyzej otrzymane wartosci moga nie by¢ gwarantowane, jesli falownik jest zainstalowany w srodowisku nie spetniajgcym
warunkdéw Srodowiskowych okreslonych w rozdziale 10.1 ,,Warunki otoczenia“.

4.8.3. Czego funkcja STO nie daje?

Przed przystgpieniem do pracy na falowniku nalezy go odtgczyé i ODIZOLOWAC. Funkcja ,STO” nie powoduje, ze na zaciskach
zasilania falownika nie ma wysokiego napiecia.

1 Uwaga: funkcja ,STO” nie zapobiega przed nieoczekiwanym ponownym uruchomieniem falownika. Gdy tylko wejscia ,STO“
otrzymujg odpowiedni sygnat, mozliwe jest (w zaleznosci od nastawy parametréw) automatyczne ponowne uruchomienie. W
zwigzku z tym funkcji nie powinno sie uzywac do przeprowadzania krétkoterminowych, nieelektrycznych operacji na maszynie (np.
czyszczenia czy prac konserwacyjnych).

2Uwaga: w niektdérych zastosowaniach mogg by¢ wymagane dodatkowe s$rodki, aby spetni¢ wymagania funkcji bezpieczenstwa:
funkcja ,,STO“ nie gwarantuje hamowania silnika. Jesli wymagane jest hamowanie silnika, nalezy zastosowac¢ przekaznik
bezpieczenstwa ze zwtokg czasowg i/lub mechaniczny uktad hamulcowy lub podobng metode. Nalezy przeanalizowaé wymagana
funkcje bezpieczeristwa podczas hamowania

W przypadku uzywania silnikdw z magnesami trwatymi oraz w mato prawdopodobnej sytuacji uszkodzenia wielu urzagdzern mocy
wyjsciowej silnik mdgtby efektywnie obraca¢ watem silnikowym o 180/p stopni (gdzie p oznacza liczbe par biegundw silnika).

> B B

4.8.4. Funkcja ,STO”
Gdy wejscia funkcji ,STO” sg zasilane energig elektryczng, funkcja ,,STO” dziata w trybie rezerwowym:; jesli do falownika dochodzi wtedy
polecenie/komenda uruchomienia ,Start signal/command” (zgodnie z metoda zrédta uruchomienia wybrang w parametrze P1-13), wtedy
falownik uruchomi sie i bedzie pracowac normalnie.
Jesli wejscia ,,STO” nie s3 zasilane, wtedy funkcja ,STO” jest aktywna i powoduje zatrzymanie falownika (wybieg silnika), a falownik znajduje
sie w trybie ,,Safe Torque Off”.
Aby wytaczy¢ w falowniku tryb ,Safe Torque Off”, nalezy zresetowac komunikaty o usterce i ponownie doprowadzic zasilanie do wejscia
,STO” falownika.

4.8.5. Stan i monitorowanie ,STO”
Istnieje wiele sposobow monitorowania stanu wejscia ,,STO”. Ponizej znajdujg sie szczegoty:
Wyswietlacz falownika
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W normalnym trybie pracy falownika (doprowadzone zasilanie pradem zmiennym z sieci), gdy wejscie ,STO” falownika jest odtgczone od
zasilania (funkcja ,STO” aktywowana), falownik bedzie o tym informowad, wyswietlajgc napis ,,InHibit” (uwaga: jesli falownik jest w stanie
wytgczenia, wtedy zamiast napisu ,,InHibit” wyswietlany bedzie odpowiedni komunikat wytgczenia).

Przekaznik wyjscia falownika
e Przekaznik falownika 1: ustawienie parametru P2-15 na wartosc ,, 13” spowoduje otwarcie przekaznika w trakcie aktywacji funkcji

bejeisul n

,STO”.
e  Przekaznik falownika 2: ustawienie parametru P2-18 na wartos$¢ ,,13” spowoduje otwarcie przekaznika w trakcie aktywacji funkcji ]
,STO”. o
(]
=
Kody usterek ,,STO” =y
Kod Numer Nazwa Dziatanie korygujace 'r<s
. N
usterki kodu g
W kanatach t h obwodu ,,STO” . - )
“Sto-F” 29 anatach wewnetrznych oowodu Skontaktowac sie z przedstawicielem firmy Invertek.
wykryto usterke.

4.8.6. Czas reakcji funkcji ,,STO”

Catkowity czas reakcji to czas od momentu wystgpienia zdarzenia zwigzanego z bezpieczernstwem na komponentach (suma) do odpowiedzi
systemu i ustanowienia stanu bezpieczenstwa. (kategoria zatrzymania 0 wg normy IEC 60204-1).

e (Czas reakcji od odtaczenia zasilania wej$¢ ,STO” do przetgczenia wyjscia falownika w stan niegenerujgcy momentu obrotowego
silnika (aktywna funkcja ,,STO”) wynosi mniej niz 1 ms.

e (Czas reakcji od momentu odtgczenia zasilania wejs¢ ,STO” do zmiany stanu monitoringu funkcji ,STO” wynosi mniej niz 20 ms

e  (Czas reakcji od momentu wykrycia usterki w obwodzie STO do wyswietlenia przez falownik usterki na
wyswietlaczu/zasygnalizowania przez wyjscie cyfrowe stanu nieprawidtowego funkcjonowania falownika wynosi mniej niz 20 ms.

4.8.7. Instalacja elektryczna ,,STO“

Okablowanie funkcji ,,STO” powinno by¢ zabezpieczone przed przypadkowymi zwarciami i manipulacjami, ktére mogtyby
doprowadzi¢ do btedu sygnatu wejsciowego ,,STO”. Dodatkowe wskazowki zawarto na schematach ponize;j.

Oprdécz wytycznych w zakresie okablowania dla obwodu ,,STO” podanych ponizej nalezy takze przestrzegac informacji zawartych w rozdziale
4.1.7 ,Zalecana instalacja na potrzeby zgodnosci z dyrektywami kompatybilnosci elektromagnetycznej”.

Falownik powinien by¢ takze podtgczony jak przedstawiono na ilustracji ponizej; zrédto sygnatu 24 V DC przytozone do wejscia ,,STO” moze
pochodzi¢ zaréwno od Zrédta 24 V DC na falowniku, jak i zewnetrznego zasilacza 24 V DC.

4.8.8. Zalecane okablowanie ,STO”
Uzywanie zewnetrznego zasilacza 24 V DC Uzywanie zasilacza 24 V DC wbudowanego w falownik

Ochronna zamknieta listwa
mstals:y‘na lub réwnowaz-
na do othrony kabla STO
przed zwarciém do
zewngtrznego frécks napig-
cla.

Ochronna zamknigta listwa
instalacyjna lub
réwnowazna do ochrony
kabla STO przed zwarciem
do zewngtrznego Zrodia
napigcia.

Przekaznik
bezpleczenistwa

Zabezpleczone
kable ekranowsane

.
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1 2 3 45 6 7 8 910111213
TLLLLIIIIILY

9]

Kable
powinny by¢
|_zabezpieczone
- przed
zwarciami
zgodnie z .
informacja i i
powyzej. ! H

Zasilacz
zewnetrzny

Uwaga: maksymalna dtugosc kabla od zrodta napiecia do zaciskdw w falowniku nie powinna przekraczaé 25 metrow.
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Dane techniczne zasilacza zewnetrznego.

Napiecie znamionowe 24 Vdc
Wysoki uktad logiczny STO 18-30 Vdc (Bezpieczne wytgczenie momentu obrotowego w trybie rezerwowym)
Pobdr pradu (maksymalny) 100 mA

4.8.9. Dane techniczne przekaznika bezpieczerstwa.
Przekaznik bezpieczenstwa powinien by¢ dobrany w taki sposdb, aby co najmniej spetniat normy bezpieczenstwa spetniane przez sam
falownik.

Standardowe wymagania SIL2 lub PLd SC3 lub wyzsze (ze stykami o wymuszonym przetgczaniu)
Liczba stykow wyjsciowych 2 niezalezne

Znamionowe napiecie taczeniowe | 30 Vdc

Prad faczeniowy 100 mA

4.8.10. Zatgczanie funkcji ,,STO”
Funkcja ,,STO” w falowniku jest zawsze zataczona, niezaleznie od trybu pracy czy zmian parametréw wprowadzanych przez uzytkownika.

4.8.11. Testowanie funkcji ,STO”
Przed uruchomieniem systemu nalezy zawsze sprawdzi¢ funkcje ,STO” pod katem prawidtowego dziatania. Test powinien obejmowacé
ponizsze elementy:

e Przy unieruchomionym silniku i po przestaniu polecenia zatrzymania do falownika (w zaleznosci od metody zrédta uruchomienia
wybranej w parametrze P1-13):
o  Odtaczyé napiecie od wejs¢ ,STO” (falownik wyswietli komunikat ,InHibit”).
o  Wydaé polecenie uruchomienia (w zaleznosci od metody Zrédta uruchomienia wybranej w parametrze P1-13) i
sprawdZzic, czy falownik ciqggle wyswietla komunikat ,,Inhibit” oraz czy przebieg pracy odpowiada opisowi z rozdziatu 4.8.4
i rozdziatu 4.8.5
[Funkcja ,,STO“] [Stan i monitorowanie ,,STO”]

e Przy silniku pracujgcym w normalnym trybie (zasilanie z falownika):
o  Odtaczy¢ napiecie od wejsc ,,STO”.
o  Sprawdzi¢, czy falownik wyswietla komunikat , InHibit” oraz czy silnik zatrzymuje sie i czy praca przebiega zgodnie z
opisem z rozdziatu 4.8.4 i rozdziatu 4.8.5 Konserwacja funkcji ,,STO”.

Funkcje ,,STO” nalezy wtgczy¢ w planowy harmonogram konserwacji systeméw sterowania, dzieki czemu bedzie ona regularnie sprawdzana
pod katem integralnosci (co najmniej raz w roku). Oprécz tego funkcje te nalezy sprawdzaé pod wzgledem integralnosci po wszelkich
modyfikacjach systemu zabezpieczen i pracach konserwacyjnych.

W przypadku zauwazenia komunikatu o usterce falownika, nalezy zapoznac sie z informacjami zawartymi w rozdziale 13.1 Komunikaty
bfedow.
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5. Korzystanie z klawiatury OLED (standard w modelach IP55 i IP66)

Prace falownika konfiguruje sie i monitoruje za pomocg wbudowanej klawiatury o siedmiu przyciskach (Start, Stop, Nawigacja, w Gére, w

Dét, Reczny, Automatyczny)
oraz wielowierszowego wyswietlacza tekstowego OLED.

5.1. Uktad i funkcje klawiatury

Wyswietlacz OLED

Gtowny wyswietlany parametr
Pokazuje, ktory z parametrow do
wyboru jest aktualnie pokazywany na
gtéwnym wyswietlaczu, np. Predkos¢
silnika, Prad silnika itd.

Wskaznik sposobu kontroli A
A = Automatyczny, H = Reczny
(sterowanie z klawiatury)

Informacje dotyczgce obstugi
Wyswietla w czasie rzeczywistym
kluczowe informacje dotyczace obstugi,
np. wyjsciowy prad i zasilanie

37kW

STOP |

400V

3p

Przycisk Start
W trybie recznym stuzy do
uruchamiania falownika.

Przycisk Stop/Reset

Stuzy do resetowania btedow
falownika.

W trybie recznym stuzy do
zatrzymywania falownika.

Przycisk Reczny

Stuzy do wiaczania trybu reczne;j
obstugi falownika za pomoca
klawiatury.

Klawiatura sterujaca

Zapewnia dostep do parametréw
falownika i umozliwia sterowanie
falownikiem, jesli wybrano tryb
Reczny obstugi.

Przycisk Nawigacja

Stuzy do wyswietlania informacji w
czasie rzeczywistym, do wchodzenia
do trybu edycji parametréw i
wychodzenia z niego oraz do
zapisywania zmian w parametrach.

Przycisk w Gore

Stuzy do zwiekszania predkosci w
trybie czasu rzeczywistego lub do
zwiekszania wartosci parametrow w
trybie edycji parametrow.

Przycisk w Dot

Stuzy do zmniejszania predkosci w
trybie czasu rzeczywistego lub do
zmniejszania wartosci parametrow w
trybie edycji parametrow.

Przycisk Automatyczny
Stuzy do wtgczania trybu obstugi
automatycznej (zdalnej) falownika.

5.2. Wybdr jezyka

Wybierz jezyk

STOP

37 kW ‘ 400 V

‘ Espafiol
‘ Deutsch
> ‘ Angielski

Wybierz jezyk

Espafiol
Deutsch

Angielski

Przytrzymad klawisze Start i w
Gore przez>1s

Wybrac¢ jezyk za pomoca
klawiszy w Gére i w D6t.

Nacisng¢ przycisk Nawigacja w
celu wybrania jezyka.

5.3. Wskazania robocze falownika

‘ Czestotliwos¢ wyjsciowa

| Pod napieciem

STOP

3Ph ‘37kw‘ 400V ‘3Ph

H

INHIBIT |

37 kw 400V

23,7Hz | U-Volt

12,3 ‘ Nacisng¢ klawisz STOP, aby
kw wykonac reset

Obstuga falownika, wyswietlacz Przyktad awaryjnego wytgczenia
pokazuje informacje wyjsciowe falownika, pokazywane s3
warunki wytgczenia

‘ 24,2 A

Wyswietlany, gdy otwarty jest
obwadd wiaczajgcy sprzet

Wyswietlany, gdy zasilanie
falownika jest dostepne, silnik
zatrzymany
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5.4. Dostep i zmiana wartosci parametréow

‘ Maksymalne ograniczenie ‘ Maksymalne ograniczenie ‘ Maksymalne ograniczenie

predkosci predkosci predkosci

STOP | P1-01 ~+| 50,0Hz | 45,0Hz

37 kW 400 V 3Ph | 50,0Hz | \ | P1-01 | 1200,0 10,0 | P1-01 1200,0 10,0

(o] 2] 2] El

Przytrzymad przycisk nawigacji Za pomoca klawiszy w Gore i w Nacisngé/zwolni¢ przycisk Edytowad warto$¢ parametru
przez>1s Dot wybraé odpowiedni nawigacji, gdy pokaze sie za pomoca klawiszy w Gore i w
parametr. wymagany parametr Dot.

5.5. Resetowanie parametrow do domysinych ustawien fabrycznych

Wczytywanie domysinych
parametrow

| STOP | P-DEF

37 kW 400V 3 Ph ‘ Nacisng¢ klawisz STOP, aby

2 ]
NG|

Przytrzymad klawisze w Gére, w Na wyswietlaczu pojawi sie napis
Dot, Start i Stop przez>2's P-Def. Zostang przywrécone
fabryczne ustawienia falownika.
Nacisng¢ klawisz Stop

Uwaga: jesli P2-39=1 (parametr zablokowany), nie da sie przywrdéci¢ wartosci domysinych parametrdow.

wykonac reset

©

5.6. Resetowanie parametrow do domysinych ustawien uzytkownika

Biezace ustawienia falownika mozna przechowywac¢ w wewnetrznej pamieci jako ustawienia domysine. Nie ma to wptywu na procedure
przywracania domyslnych ustawien fabrycznych wedtug opisu powyzej. Parametr P6-29 (zapis ustawien uzytkownika jako domysinych) moze
by¢ wiaczony (ustawiona wartos¢ 1), aby wywotaé zapis biezgcych wartosci parametréw jako standardowych wartosci domysinych falownika.
Dostep do grupy menu parametrow 6 jest mozliwy tylko z zaawansowanym poziomem dostepu (domysinie P1-14=201).

Wczytywanie domysinych

parametrow

STOP | U-DEF

37 kW 400V 3 Ph | Nacisng¢ klawisz STOP, aby
wykonac reset

S @

Przytrzymac klawisze w Gére, w Na wyswietlaczu pojawi sie napis
Dét, Start i Stop przez>2's U-Def. Zostang przywrécone
domysline ustawienia uzytkownika
falownika. Nacisna¢ klawisz Stop

Uwaga: jesli P2-39=1 (parametr zablokowany), nie da sie przywréci¢ wartosci domysinych parametrow.

e
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5.7. Wybér trybu sterowania recznego lub automatycznego

s |

., SToP |,

37 kW 400V
A = Automatyczny

H = Reczny

Aktywne zrddto sterowania jest
pokazane na wyswietlaczu OLED.
Za pomocg przyciskdw Reczny i
Automatyczny na klawiaturze

Tryb Reczny umozliwia sterowanie
falownikiem bezposrednio za
pomoca klawiatury falownika. Tryb
Automatyczny konfiguruje sie za

mozna zmieniaé zrédfa
sterowania

pomocga parametru P1-12 (tryb
sterowania)

5.8. Skréty klawiaturowe

Wskazanie wyswietlacza...
Znamionowe napiecie silnika

P1-07

Wskazanie wyswietlacza...

Predkos¢ zadana 1

Szybki wybdér grup parametrow
Uwaga: dostep do grup
parametréw musi by¢ aktywny

A
o
=
N
<
wn
-+
Q
=
(]
N
=T
Q
2
Q
=3
[=
=
<
(@]
-
m
O
—
(%]
-+
Q
=}
Q.
Q
=
Q.
g
3
o
(=
(1
Q
(o]
=2
-]
(9]
n

P1-14 =101
Lub
P1-14 =201

Znamionowe napiecie silnika

Wybor najnizszego parametru

-

Maksymalne ograniczenie
predkosci

50,0 Hz

1200,0 i P1-01

Maksymalne ograniczenie
pre;dkosu

P1-01

I \

[v

Maksymalne ograniczenie
predkosci

0,0 Hz

12000 10,0

A A

[v v/

Maksymalne ograniczenie Maksymalne ograniczenie
predkosci predkosci

50,0 Hz 50,0 Hz

1200,0 0 | P1-01 1200,0 10,0

Ustawienie parametru na P1-01
wartos¢ minimalng

Nastawa poszczeg6lnych cyfrw  [EEYTRY
wartosci parametru
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6. Korzystanie z klawiatury i wyswietlacza LED w modelach IP20 o rozmiarach 2i 3

Falownik jest konfigurowany, a jego praca monitorowana za pomoca klawiatury i wyswietlacza.

6.1. Uktad i funkcje klawiatury — standardowa klawiatura LED

Stuzy do wyswietlania informacji w czasie rzeczywistym, do
NAWIGACJA | wchodzenia do trybu edycji parametréw i wychodzenia z
niego oraz do zapisywania zmian w parametrach.

Stuzy do zwiekszania predkosci w trybie czasu
W GORE rzeczywistego lub do zwiekszania wartosci parametrow w
trybie edycji parametrow.

swietlacza LED w modelach n

Stuzy do zmniejszania predkosci w trybie czasu
W DOt rzeczywistego lub do zmniejszania wartosci parametrow w
trybie edycji parametrow.

Stuzy do resetowania btedéw falownika.
RESET/STOP | Po wybraniu obstugi z klawiatury mozliwe jest
zatrzymywanie pracujgcego falownika.

Po wybraniu obstugi za pomoca klawiatury mozliwe jest
uruchomienie zatrzymanego falownika lub odwrécenie
kierunku obrotoéw, jesli wigczono dwukierunkowy tryb
obstugi klawiatury.

Korzystanie z klawiatury i wy.

START

6.2. Zmiana parametrow

Wskazanie
Procedura -
wyswietlacza...
Zataczyc¢ falownik 5 l: DP

Nacisnagé i przytrzymac klawisz ° przez >2 sekundy

Nacisng¢ klawisz u P ,— DE

P {-03 itp..
Do wyboru pozgdanego parametru uzy¢ klawiszy u|_n P

Wybra¢ pozadany parametr, np. P1-02 P ,- DE

o 0.0
Nacisna¢ klawisz

Ustawi¢ wartosc za pomocg klawiszy m, np. na 10 °

P I-0¢

Nacisna¢ klawisz

SkoP

Wartosc parametru jest na tym etapie wyregulowana i automatycznie zapisana. Nacisng¢ klawisz °i
przytrzymac przez >2 sekundy, aby powrdcic¢ do trybu roboczego
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6.3. Zaawansowane skréty robocze klawiatury

Funkcja Gdy wyswietlacz Nacisnac... Przyktad H
wskazuje...
Wybierana jest Wskazanie wyswietlacza PI-10 S
_ ) nastepna 2
Szybki wybor grup P xx °+ u najwyzsza grupa Nacisng¢ + g.-
parametrow parametréw S
Uwaga: dostep do grup Wskazanie wyswietlacza Pe-01 o
parametréw musi by¢ . P - N
aktywny Wybierana jest Wskazanie wyswietlacza Pe-cb QE,
P1-14 = 101 i n n nastepna n n

Px-xx + najmniejsza grupa Nacisng¢ + %
parametréw (=
Wskazanie wyswietlacza P1-01 5
Wskazanie wyswietlacza PI-10 E
b issgo , A W v IR 3
parametru grupy X= XX + P ¥ Nacisna¢ + g

parametr grupy

o
Wskazanie wyswietlacza PI-01 ;"—,
W trakcie edycji P1-01 [
o . N
Dowolna wartos¢ Parametr jest Wskazanie wyswietlacza 90.0 -
Ustawienie parametru na numeryczna u+n ustawiany na g
warto$¢ minimalng (w trakcie edycji warto$é Nacisnac + s
wartosci parametru) minimalna 3
Wskazanie wyswietlacza 0.0 g_
W trakcie edycji P1-10 o
[
Wskazanie wyswietlacza ] g_
Nacisng¢ .+ o
Wskazanie wyswietlacza — ]
Dowolna wartos¢ Mozliwos¢ Nacisnac
Nastawa poszczegdlnych numeryczna .+ o nastawy ‘ ) wiet] 10
cyfr w wartosci parametru (w trakcie edycji poszczegdlnych Wskazanie wyswietlacza
wartosci parametru) cyfr parametru
Nacisngé +

Wskazanie wyswietlacza - 0

Nacisng¢

Wskazanie wyswietlacza 110
Itp. ...

6.4. Wskazania robocze falownika

Wskazanie ‘ Status ‘

SkaP Zasilanie sieciowe falownika zataczone, ale brak sygnatu uruchomienia czy pracy

AUko-E Trwa automatyczna regulacja silnika.

H x.x Falownik pracuje, wyswietlacz wskazuje czestotliwos¢ W trakcie pracy falownika mozna wybrac kolejne
wyjsciowg (Hz)

A x.x Falownik pracuje, wyswietlacz wskazuje prad silnika (A) wskazania poprzez krétkie naciéniecie przycisku

P x.x Falownik pracuje, wyswietlacz wskazuje moc silnika (kW) .na falowniku. Kazde naciénigcie przycisku spowoduje

* przejscie wyswietlacza do nastepnego wyboru.

[ x.x Falownik pracuje, wyswietlacz wskazuje jednostki wybrane
przez klienta, patrz parametry P2-21 i P2-22

EEL-24 Brak zasilania sieciowego falownika, obecne tylko zewnetrzne zasilanie sterowania 24 V

! Ak bE Ograniczenie sprzetowe mocy wyjsciowej, nalezy sprzetowo aktywowaé otwarcie obwodu. Wymagane zewnetrzne
potgczenia do wejs¢ STO (zaciski 12 i 13) jak wskazano w rozdziale 4.7.2 ,,Schemat potgczen”

P-dEF Resetowanie parametréw do domyslnych ustawien fabrycznych

U-dEF Resetowanie parametrow do domysinych ustawien uzytkownika

Informacje na temat wskazan kodéw usterek mozna znalei¢ w rozdziale 13.1
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7. Rozruch

7.1. Informacje ogdlne
Nastepujace instrukcje sa wazne dla wszystkich zastosowan.

7.1.1. Wprowadzanie informacji z tabliczki znamionowej silnika

Falownik Optidrive Eco wykorzystuje informacje z tabliczki znamionowej silnika:

e w celu zapewnienia jak najwydajniejszej obstugi silnika,

e do ochrony silnika przed potencjalnym uszkodzeniem z powodu pracy w warunkach nadmiernego obcigzenia.
Aby to osiggna¢, falownik Optidrive wymaga wprowadzenia nastepujacych informacji z tabliczki znamionowe;j silnika do parametrow:-
P1-07 znamionowe napigcie silnika. Jest to napiecie robocze silnika w obecnej konfiguracji instalacji elektrycznej (gwiazda lub trdjkat).
Maksymalne napiecie wyjsciowe falownika Optidrive nie moze nigdy przekraczaé wejsciowego napiecia zasilania.
P1-08 znamionowe natezenie pradu silnika. Jest to petny prad obcigzeniowy z tabliczki znamionowej silnika.
P1-09 znamionowa czestotliwos¢ silnika. Jest to standardowa czestotliwos¢ robocza silnika, zazwyczaj 50 lub 60 Hz
P1-10 znamionowa predkos¢ silnika. Ten parametr mozna opcjonalnie ustawi¢ na wartos$¢ obr./min widoczng na tabliczce znamionowej
silnika. Po wprowadzeniu tego parametru wszystkie parametry zwigzane z predkoscig beda wyswietlane w obr./min. Po ustawieniu tego
parametru na wartos¢ zerowg, wszystkie parametry zwigzane z predkoscig beda wyswietlane w Hz.

7.1.2. Czestotliwosci / predkosci minimalne i maksymalne
Fabrycznie falowniki Optidrive Eco zostaty skonfigurowane do obstugi silnika od predkosci zerowej do predkosci podstawowej (wyjscie 50 lub
60 Hz). Ten zakres roboczy pozwala na wykorzystanie falownika do réznego rodzaju zastosowan, ale w niektérych przypadkach moze by¢
korzystna regulacja tych limitow, na przyktad gdy maksymalna predkos¢ wentylatora lub pompy moze powodowac nadmierny przeptyw lub
gdy praca ponizej okreslonej predkosci nigdy nie jest wymagana. W takich przypadkach, mozna zmieni¢ nastepujace parametry aby
dostosowac je do danego zastosowania:
P1-01 maksymalna czestotliwosé. W wiekszosci przypadkow wartosc ta powinna by¢ taka, jak czestotliwosé znamionowa silnika. Jesli
pozadana jest wieksza czestotliwos¢, nalezy uzyskac potwierdzenie producenta silnika, a takze zgody producentow wszystkich podtgczonych
pomp i wentylatoréw, aby upewnic sie, ze urzadzenia nie zostang uszkodzone.

P1-02 minimalna czestotliwos¢. Mozna ustawi¢ odpowiednig wartos¢ minimalng, aby zapobiec pracy silnika przy niskiej predkosci, ktéra
moze powodowac przegrzewanie silnika. W przypadku niektdérych zastosowan, na przyktad pompowania wody w kotle, moze by¢ wymagane
ustawienie predkosci w celu zapewnienia, ze kociot nie bedzie pracowat na sucho podczas dziatania.

7.1.3. Rampa przyspieszania i zwalniania
Urzadzenia Optidrive Eco s fabrycznie ustawione na przyspieszanie i zwalnianie w czasie 30 sekund. Wartos¢ domyslna jest przeznaczona do
wiekszosci zastosowan, ale mozna jg modyfikowac poprzez zmiane wartosci parametrow P1-03 i P1-04. Nalezy sie upewnic, ze obcigzenie
falownika jest zgodne z okreslong rampg, poniewaz mogg wystgpi¢ niepozgdane wytaczenia spowodowane zbyt krétka rampa zwalniania.
Rampy wprowadzone w zestawie parametrow zawsze okreslajg rampe pomiedzy 0 Hz oraz predkoscia znamionowa silnika P1-09.
Przyktad: jesli rampa = 30 sekund i P1-09 (predkos¢ podstawowa silnika) = 50 Hz, zaktadajqc, Ze silnik pracuje aktualnie z czestotliwosciq 25 Hz, a falownik ma
spowodowac przyspieszenie do 50 Hz. Czas do osiggniecia 50 Hz wyniesie 30 sekund (P1-03) / 50 (P1-09) * 25 (wymagana zmiana predkosci) = 15(s)
P1-03 rampa przyspieszenia: czas przyspieszenia silnika przez falownik od 0 Hz do predkosci podstawowej silnika, P1-09 w sekundach.

P1-04 rampa zwalniania: czas zwalniania silnika przez falownik od predkosci podstawowej silnika, P1-09 do 0 Hz w sekundach.

7.1.4. Wybor trybu zatrzymywania
Urzadzenia Optidrive Eco mozna zaprogramowad w celu stosowania statej wartosci zwalniania silnika podczas zatrzymywania lub zwolnienia
kontroli nad silnikiem w celu zatrzymania wybiegiem. Domyslnie ustawiona jest rampa zatrzymywania, a zachowanie jest zaprogramowane
za pomocg parametru P1-05.
P1-05 wybor trybu zatrzymywania: definiuje sposdb zatrzymywania silnika w przypadku usuniecia wejscia wiaczajacego z falownika. Rampa
zatrzymania (P1-05 = 0) spowoduje zwalnianie silnika az do jego zatrzymania za pomocg wartosci wprowadzonej w parametrze P1-04.
Zatrzymanie wybiegiem (P1-05 = 1) umozliwia silnikowi niekontrolowany wybieg do momentu zatrzymania.

7.1.5. Wzmocnienie napiecia
Wzmocnienie napiecia stosuje sie do zwiekszenia napiecia na silniku przy niskich czestotliwosciach wyjsciowych, w celu poprawy
charakterystyki momentu obrotowego przy niskich predkosciach i rozruchu. Nadmierne poziomy wzmocnienia moga by¢ przyczyna
zwiekszonego natezenia pradu i temperatury silnika i moze by¢ wtedy konieczna wymuszona wentylacja silnika.
Wartos¢ domysina wzmocnienie momentu obrotowego jest ustawiona na 0,0% — wartos¢ te powinno sie zwiekszac tylko wtedy, gdy
moment rozruchowy jest niewystarczajacy. Nalezy upewnic sig, ze ustawiony jest odpowiedni jest tryb momentu ,Staty” lub ,Zmienny” w
parametrze P4-01 przed rozpoczeciem regulowania wzmocnienia.
P1-11 wzmocnienie momentu obrotowego: ustawiane jako wartos$¢ procentowa napiecia znamionowego silnika P1-07
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8. Parametry

8.1.

Przeglad zestawu parametréow

Rozszerzony zestaw parametrow falownika Optidrive Eco obejmuje 7 nastepujacych grup:
e  Grupa 1l — podstawowy zestaw parametréw
e  Grupa 2 — rozszerzony zestaw parametrow
e  Grupa 3 — zestaw parametréw regulatora PID uzytkownika
e  Grupa 4 — parametry sterowania silnikiem

Grupa 5 — zestaw parametrow komunikacji Fieldbus
Grupa 8 — zestaw parametrow funkcji specyficznych dla aplikacji
Grupa 0 — parametry monitorowania i diagnostyki (tylko do odczytu)

Jesli falownik Optidrive jest przywracany do ustawien fabrycznych lub znajduje sie w stanie ustawien fabrycznych, mozliwy jest dostep tylko
do parametréw grupy 1. Aby uzyskac dostep do parametréw z grup wyzszego poziomu, dla parametru P1-14 trzeba ustawic¢ wartosc taka
jaka jest w parametrze P2-40 (nastawa domysina = 101). Wtedy mozliwe bedzie uzyskanie dostepu do grup parametrow 1-5 oraz grupy 8, a
takze do pierwszych 39 parametréow w grupie 0. Parametry te wymienione sg w ponizszych tabelach.

W przypadku dostepu do parametréw zaawansowanych, parametr P1-14 mozna ustawi¢ na te samg wartos¢, co parametr P6-30 (nastawa
domysina = 201), co zapewnia dostep do wszystkich grup i zakresow parametréw. Opisy parametréw zaawansowanych sg wymienione w
instrukcji uzytkownika zaawansowanego.

Wartosci podane w nawiasie () to nastawy domysine dla falownikéw o mocy mierzonej w koniach mechanicznych.

8.2. Grupa parametrow 1 — parametry podstawowe

Parametr | Nazwa parametru Wartosc Wartos¢ Wartos¢ Jednostki
minimalna | maksymal | domysina
na
P1-01 Maksymalne ograniczenie predkosci P1-02 500,0 50,0 (60,0) Hz /
obr./min
Maksymalna czestotliwos¢ wyjsciowa lub ograniczenie predkosci silnika — Hz lub obr./min
Jesli P1-10 >0, wartosci sg wprowadzane/wyswietlane w obr./min
Uwaga: Maksymalna dopuszczalna nastawa jest ograniczona do najnizszej wartosci
e 5xP1-09
o 5xP1-10
. P2-24 /16
. 500.0 Hz
P1-02 Minimalne ograniczenie predkosci 0,0 P1-01 0,0 Hz /
obr./min
Minimalne ograniczenie predkosci — Hz lub obr./min
Jesli P1-10 >0, wartosci s3 wprowadzane/wyswietlane w obr./min
P1-03 Rampa przyspieszenia | 0,0 l 6000,0 | 30,0 | Sekundy
Rampa przyspieszenia od 0 do predkosci podstawowej (P-1-09) w sekundach.
P1-04 | Rampa zwalniania | 0,0 | 6000,0 | 30,0 | Sekundy
Rampa zwalniania do predkosci podstawowej (P-1-09) do 0 w sekundach.
P1-05 | Wybér trybu zatrzymywania | 0 | 1 | 0 | -
0: Rampa zatrzymania. Kiedy sygnat zezwolenia (Enable) zostanie zdjety, wyjscie napedu natychmiast przechodzi w stan
nieaktywny, predkos¢ napedu maleje liniowo do zatrzymania w tempie kontrolowanym przez P1-04 jak opisano powyzej
1: Zatrzymanie wybiegiem. Kiedy sygnat zezwolenia (Enable) zostanie zdjety, silnik rozpocznie niekontrolowane zatrzymanie
wybiegiem.
2: Hamowanie strumienia AC Zapewnia dodatkowe mozliwosci momentu hamujacego podczas zatrzymywania.
P1-06 Zarezerwowany - - - -
P1-07 | Znamionowe napiecie silnika 0 [zalezne od [zalezne od Vv
falownika) falownika]
Silniki indukcyjne — wprowadzi¢ napiecie znamionowe (z tabliczki znamionowej) silnika (w woltach)
Silniki PM i BLDC — wprowadzic site przeciwelektromotoryczng przy znamionowej predkosci silnika
P1-08 | Znamionowe natezenie pradu silnika [Zalezneod | Znamionowe 100% A
falownika] natezenie zZnamionowe
pradu natezenie
falownika pradu
falownika
Ten parametr powinien by¢ ustawiony na znamionowe natezenie pradu (tabliczka znamionowa) silnika
P1-09 | Znamionowa czgstotliwos¢ silnika | 25 | 500 | 50(60) | Hz
Ten parametr powinien by¢ ustawiony na czestotliwos$¢ znamionowa (tabliczka znamionowa) silnika
P1-10 | Znamionowa predkos¢ silnika | 0 | 30000 | 0 | Obr./min
Ten parametr mozna opcjonalnie ustawi¢ na znamionowe (tabliczka znamionowa) obroty silnika. Gdy parametr jest ustawiony
na domysing wartosc zero, wszystkie powigzane z predkoscig parametry sg wyswietlane w Hz, a kompensacja poslizgu silnika
jest nieaktywna. Wprowadzenie wartosci z tabliczki znamionowe;j silnika powoduje uruchomienie funkcji kompensacji
poslizgu. Na wyswietlaczu falownika Optidrive bedzie wyswietlana przyblizona predkos¢ silnika w obr./min Wszystkie
parametry powigzane z predkoscia, np. predko$é minimalna i maksymalna, predkosci zadane itp. takze beda wyswietlane w
jednostkach obr./min.
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Parametr | Nazwa parametru Wartosc Wartos¢ Wartos¢ Jednostki
minimalna | maksymal | domysina
na
P1-11 | Wzmocnienie momentu obrotowego 0,0 0,0 [zalezne od %
falownika]

Wzmocnienie momentu obrotowego wykorzystuje sie do zwiekszania zastosowanego napiecia silnika (i w konsekwencji pradu)
przy niskich czestotliwosciach wyjsciowych. Mozna w ten sposdb poprawic niska predkos¢ oraz moment rozruchowy.
Zwiekszenie poziomu wzmochnienia spowoduje wzrost natezenia pradu silnika przy niskiej predkosci, co moze spowodowaé
zwiekszenie temperatury silnika — moze by¢ wtedy konieczna wymuszona wentylacja silnika. W wiekszosci przypadkow, im
mniejsza moc silnika, tym wiekszego ustawienia wzmocnienia mozna uzyc¢ bezpiecznie.
W przypadku silnikow IM, gdy wartos¢ parametru P-51 = 0 lub 1, mozna znalez¢ odpowiednie ustawienie wigczajac silnik przy
niskim obcigzeniu lub jego braku przy czestotliwosci okoto 5 Hz. Wtedy nalezy regulowac¢ parametr P1-11 do momentu, gdy
natezenie pradu silnika bedzie w przyblizeniu rdwne prgdowi magnesowania
Ten parametr jest takze efektywny podczas uzywania alternatywnych typow silnikéw, P4-01 = 3, 4 lub 5. W takim przypadku
aktualny poziom wzmocnienia definiuje sie jako 4*P1-11*P1-08

P1-12 Wybér trybu sterowania 0 6 0 =
0: Sterowanie z zaciskéw. Falownik bezposrednio reaguje na sygnaty przestane do zaciskdw sterowania.

1: Jednokierunkowe sterowanie z klawiatury. Falownikiem mozna sterowac w kierunku pracy do przodu wytacznie za pomoca
wewnetrznej lub zdalnej klawiatury

2: Jednokierunkowe sterowanie z klawiatury. Jak wyzej.

3: Sterowanie PID. Czestotliwosé wyjsciowa jest sterowana za posrednictwem wewnetrznego regulatora PID.

4: Sterowanie przez protokét Fieldbus wedtug wybranego protokotu Fieldbus (parametry grupy 5) — z wykluczeniem trybu
BACnet (patrz opcja 6)

5: Tryb urzadzenia podrzednego. Falownik dziata jako urzadzenie podrzedne wobec podtaczonego falownika Optidrive , ktéry
dziata w trybie urzadzenia nadrzednego.

6: Tryb BACnet. Falownik komunikuje sie / odpowiada jako urzgdzenie podrzedne w ramach sieci BACnet.

P1-13 Funkcja wejscia cyfrowego 0 14 1 | -
Definiuje funkcje wejs¢ cyfrowych. Po ustawieniu wartosci na 0, wartosci wejsciowe sg definiowane przez uzytkownika za
posrednictwem parametréw z grupy 9 lub funkcji oprogramowania PLC w pakiecie oprogramowania OptiTools Studio. Po
ustawieniu wartosci innej niz 0 konfiguracja wejscia cyfrowego jest definiowana przez tabele definicji wejscia cyfrowego (patrz
rozdziat 9.1)

P1-14 | Dostep do rozszerzonego menu | 0 | 30000 | 0 | =
Kontrola dostepu do parametrow. Obowigzujg nastepujgce ustawienia:

P1-14 <> P2-40i P1-14 <> P6-30: zezwala na dostep tylko grupy parametréow 1
P1-14 = P2-40 (domyslnie 101): zezwala na dostep do grup parametrow 0 — 5 oraz do grupy 8
P1-14 = P6-30 (domyslnie 201): zezwala na dostep do grup parametrow 0 — 9
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9. Funkcje wejscia cyfrowego

9.1. Parametr konfiguracji wejscia cyfrowego P1-13 -
o - (=
Funkcja . . . i Uwagi
] . Wejscie cyfrowe . Wejscie Wejscie Wejscie i 3
P1-13 sterowania Wejscie cyfrowe 2 §
*2) mieiscowego 1 (zacisk 3) cyfrowe 3 analogowe 1 analogowe 2 <
(relcznegog) (zacisk 2) (zacisk 4) (zacisk 6) (zacisk 10) <
0 Nie dotyczy Wszystkie funkcje zdefiniowane przez uzytkownika w Menu 9 lub skonfigurowane za posrednictwem g.
funkcji PLC w pakiecie oprogramowania OptiTools Studio. Q:
0: stop 0: normalna eksploatacja O: sterowanie Gdy wejscie 3 jest :
’ . ' dal Wejsci o kniete:
1*@) C: uruchomienie / |C: wstepna nastawa 1/ zaaine . elcie Wejscie analogowe 2 zam nle € . 's,
wlaczenie nastawa Pl 2 C: sterowanie |analogowe 1 Wartos¢ referencyjna =
a miejscowe predkosci = wejscie g
Wejscie analogowe " . O: st i analogowe 2
! ) & O: brak funkcji O: stop (nieaktywny) Zdaslneerowanle Weiscie Polecgnie qrg
2 C: uruchomienie C: zezwolenie na . 1 Wejscie analogowe 2 L []
momentowe uruchomienie C: sterowanie |analogowe 1 uruchomienia =
miejscowe wejscie 1
0: sto O: sterowanie
3 C'. urushomienie/ O: do przodu zdalne Wejscie Wejscie analogowe 2 W trybie PI, wejscie
Aaczeni C: wstecz C: sterowanie  |analogowe 1 ! & analogowe 1 musi by¢
wiaczenie miejscowe uzyte na potrzeby
0: stop 0: tryb pozarowy O: sterowanie sprzezenia zwrotnego
’ - ) . |zdalne Wejscie -
4 C: uruchomienie /  [C: normalna eksploatacja z . lacl Wejscie analogowe 2
whaczenie ) C: sterowanie |analogowe 1
miejscowe
0: sto O: sterowanie 0: blad zewnetrzn Gdy wejscie 3 jest
5 C:uruihomienie/ O: predkos¢ zadana 1 zdalne Wejscie C'. no?malna etrzny zamkniete:
M czenie C: predkosc¢ zadana 2 C: sterowanie |analogowe 1 el.<s loatacia Wartos¢ referencyjna
Predkosci zadane 3 miejscowe P 1 predkosci = predkos¢
O: brak funkdji O: stop (nieaktywny) O: sterowanie O: wstepna nastawa |zadana 1/2
’ S ) ) dal Wejsci 1 Polecenie
6 C: uruchomienie C: zezwolenie na zaaine ) epeie o
momentowe uruchomienie C: sterowanie |analogowe 1 C: wstepna nastawa |uruchomienia =
miejscowe 2l wejscie 1
0: sto O: sterowanie O: wstepna nastawa
Stop - O: do przodu zdalne Wejscie 1
7 C: uruchomienie / .
wlaczenie C: wstecz C: sterowanie |analogowe 1 C: wstepna nastawa
3 miejscowe 2
0: stop O: tryb pozarowy ‘1 O: sterowanie O: wstepna nastawa
’ ' dal Wejsci 1
8 C: uruchomienie / |C: normalna eksploatacja zaaine ) ebeie
whaczenie ‘) C: sterowanie |analogowe 1 C: wstepna nastawa
miejscowe 2
O: st i Gd jscie 3 jest
O: stop O: normalna eksploatacja Zdaslneerowanle Weicie zanzlymfjizl'e les
9*(3) C: uruchomienie / |C: wstepna nastawa 1 / ) { Wejécie analogowe 2 ete: .
wiaczenie nastawa Pl 2 C: sterowanie  |analogowe 1 Wartos¢ referencyjna
3 miejscowe = klawiatura
Wartosé O: st i Polecenie
referencyjna O: stop 0O: normalna eksploatacja Zdaslneerowanle Weicie O: btad zewnetrzny uruchomienia =
10*B) o ) C: uruchomienie / |C: wstepna nastawa 1/ . J C: normalna ,
predkosci klawiatury ) C: sterowanie  |analogowe 1 A okreslone przez
wtagczenie nastawa Pl 2 . eksploatacja
miejscowe parametr P2-37
" . O: sterowanie
O: brak funkcji O: stop (nieaktywny) 2dalne wan Weiscie
11 C: uruchomienie C: zezwolenie na C: sterowanie anaJIo owe 1 Wejscie analogowe 2
momentowe uruchomienie T s
miejscowe
0: sto O: sterowanie
s stop - 0: do przodu zdalne Wejscie .
12 C: uruchomienie - . Wejscie analogowe 2
do przodu C: wstecz C: sterowanie |analogowe 1
P miejscowe
. X O: stero i
0: stop O: tryb pozarowy " zdaslneer wanie Weitcie
13 C: uruchomienie - [C: normalna eksploatacja . L Wejscie analogowe 2
do przodu o C: sterowanie |analogowe 1
miejscowe
Wejscie cyfrowe 3 Wejscie Wejscie Predko$¢ zadana
analogowe 1 analogowe 2
Wyt. Wiyt. Wyt Predkos¢ zadana 1
Zat. Wyt Wyt Predkos¢ zadana 2
14 O: stop O: do przodu Wyt Zat. Wyt Predko$¢ zadana 3
C: uruchomienie C: wstecz Zat. Zat. Wyt Predko$¢ zadana 4
Wyt Wyt Zat. Predkos¢ zadana 5
Zat. Wyt Zat. Predko$¢ zadana 6
Wyt Zat. Zat. Predkos¢ zadana 7
Zat. Zat. Zat. Predkos¢ zadana 8
Uwagi

*(1): Pokazany uktad logiczny jest zgodny z nastawg domysing. Uktad logiczny trybu pozarowego mozna skonfigurowad za pomoca parametru

P8-09.

*(2): Nastawa domysina parametru P1-13 =1
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*(3): Jesli falownik jest w trybie sterowania PID (P1-12 = 3) i wybrano zadang cyfrowg warto$¢ referencyjng (P3-05 = 0), wtedy parametr P1-

13 mozna ustawic na wartosé 1, 9 lub 10, dzieki czemu bedzie mozliwy wybdér pomiedzy dwoma niezaleznymi cyfrowymi wartosciami
referencyjnymi za posrednictwem wejscia cyfrowego 2. Zadane cyfrowe wartosci referencyjne 1 i 2 ustawia sie, odpowiednio, za
pomoca parametréw P3-06 i P3-15.

Uwaga: potfaczenie ,,btad termistora silnika” jest wykonane za pomoca wejscia analogowego 2 i konfiguruje sie je za pomocg parametru P2-
33 (PEc- Eh). Wejscie ,Btad zewnetrzny” nie jest juz uzywane dla wejscia termistora (inaczej niz w przypadku falownikéw ODP i E2).

ia cyfrowego n

Funkcje wejsc
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10.Parametry rozszerzone

o1

10.1. Grupa parametrow 2 — parametry rozszerzone

Paramet| Nazwa parametru Wartos¢ Wartos¢ Wartosc Jednostki n-?

r minimalna | maksymal | domysina o

na ?D

P2-01 | Predkos¢ zadana 1 -P1-01 P1-01 50,0 (60,0) Hz / =

obr./min '_<‘

P2-02 | Predkosc¢ zadana 2 -P1-01 P1-01 40,0 Hz / g

obr./min 0

P2-03 | Predkosé zadana 3 -P1-01 P1-01 25,0 Hz / i

obr./min 3

P2-04 | Predkosc¢ zadana 4 -P1-01 P1-01 P1-01 Hz / fsb
obr./min

Predkosci zadane mogg by¢ wybierane poprzez:

e  konfigurowanie opcji parametru P1-13 w taki sposob, aby uktad logiczny mogt by¢ wybierany przez wejscia cyfrowe

(patrz rozdziat 9.1),

e  korzystanie ze zdefiniowanych przez uzytkownika parametréw konfiguracji uktadu logicznego w grupie parametréw 9,

e  konfigurowanie za posrednictwem funkcji PLC falownika w oprogramowaniu OptiTools Studio Suite.
P2-05 | Predkosc¢ zadana 5 (predkos¢ czyszczenia 1) -P1-01 P1-01 0,0 Hz /
obr./min
Predkos¢ zadana 5 jest automatycznie pobierana przez funkcje czyszczenia pompy podczas jej wtgczania. Po wytgczeniu funkcji
czyszczenia pompy mozna wybrac¢ predkos¢ zadang 5, tak jak predkosci zadane 1 — 4.
P2-06 | Predkosc¢ zadana 6 (predkos¢ czyszczenia 2) -P1-01 P1-01 0,0 Hz /
obr./min
Predkos¢ zadana 6 jest automatycznie pobierana przez funkcje czyszczenia pompy podczas jej wiaczania. Po wytgczeniu funkcji
czyszczenia pompy mozna wybrac predkosé zadang 6, tak jak predkosci zadane 1 — 4.
P2-07 | Predko$¢ zadana 7 (predko$é wzmocnienia 1 / predko$é mieszania -P1-01 P1-01 0,0 Hz /
pompy) obr./min
Predkosé¢ zadana 7 jest automatycznie pobierana przez funkcje wzmocnienia uruchomienia / zatrzymania lub przez funkcje
mieszania pompy w momencie, gdy funkcje te sg wigczane. Po wytaczeniu tych funkcji mozna wybrac¢ predkosc zadang 7, tak jak
predkosci zadane 1 - 4.
P2-08 | Predkosc¢ zadana 8 (predkos¢ wzmocnienia 2) -P1-01 P1-01 0,0 Hz /
obr./min
Predkos¢ zadana 8 jest automatycznie pobierana przez funkcje wzmocnienia uruchomienia / zatrzymania w momencie, gdy ta
funkcja jest wtgczana. Po wytgczeniu mozna wybrac predkos¢ zadang 8, tak jak predkosci zadane 1 — 4.
P2-09 | Srodek pasma ttumienia P1-02 P1-01 0,0 Hz /
obr./min

Definiuje Srodek pasma ttumienia. Szerokos¢ pasma ttumienia definiuje sie za pomoca:
Dolnego limitu = P2-09 - P2-10/2
Gornego limitu = P2-09 + P2-10/2
Wszystkie pasma ttumienia zdefiniowane dla predkosci postepowych sg wyréwnywane przez predkosci ujemne.
P2-10 | Pasmo ttumienia 0,0 P1-01 0,0 Jednostki
Definiuje szerokos$¢ pasma ttumienia. Szerokos¢ pasma ttumienia definiuje sie za pomoca:
Dolnego limitu = P2-09 - P2-10/2
Gornego limitu = P2-09 + P2-10/2
Wszystkie pasma ttumienia zdefiniowane dla predkosci postepowych sg wyréwnywane przez predkosci ujemne.
P2-11 | Funkcja wyjscia analogowego 1 (zacisk 8) 0 12 8 -
Tryb wyijscia cyfrowego. Uktad logiczny 1 = +24 V DC
Ustawienia od 4 do 7 wykorzystujg parametry ustawionych ograniczen P2-16 i P2-17. Wyjscie przetgcza sie na uktad logiczny 1
(24 vV DC), gdy wybrana wartos$¢ analogowa przekracza gérny prog (P2-16) i resetuje wartos¢ uktadu logicznego do 0 (0 V DC), gdy
wybrana wartos$¢ analogowa spada ponizej dolnego progu (P2-17).
: Falownik zataczony (pracuje). Uktad logiczny 1, gdy falownik Optidrive jest zataczony (pracuje)
: Naped sprawny. Uktad logiczny 1, gdy w falowniku nie wystepuje awaria
: Przy czestotliwosci (predkosci) docelowej. Uktad logiczny 1, gdy czestotliwos¢ wyjSciowa jest zgodna z czestotliwoscig nastawy
: Czestotliwos¢ wyjsciowa > 0,0. Uktad logiczny 1, gdy silnik pracuje z predkoscig wyzsza niz zero
: Czestotliwos¢ wyjsciowa >= ograniczenie. Uktad logiczny 1, gdy predkosé silnika przekracza ustawione ograniczenie
: Prad wyjsciowy >= ograniczenie. Uktad logiczny 1, gdy natezenie pradu silnika przekracza ustawione ograniczenie
: Wyjsciowy moment obrotowy (silnika) >= ograniczenie. Uktad logiczny 1, gdy natezenie pradu silnika przekracza ustawione
ograniczenie
7 : Poziom sygnatu wejscia analogowego 2 >= ograniczenie. Uktad logiczny 1, gdy sygnat doprowadzony do wejscia analogowego
2 przekracza ustawione ograniczenie
8 : Czestotliwos¢ wyjsciowa (predkosé silnika). 0 do P-01
9 : Prad wyjsciowy (silnika). 0 do 200% P1-08
10 : Wyjsciowy moment obrotowy (silnika). 0 do 165% znamionowego momentu obrotowego silnika
11 : Moc wyjsciowa (silnika). 0 do 150% mocy znamionowej falownika
12 : Wyjscie PID. 0 do 100% reprezentuje wyjscie wewnetrznego regulatora PID.
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]

Paramet| Nazwa parametru Wartos¢ Wartos¢ Wartos¢ Jednostki
r minimalna | maksymal | domyslna
— na
P2-12 | Format wyjscia analogowego 1 (zacisk 8) = = U po-10 =

UB-18=0z10V,
U i0-0=10z0v,
R 0-20=0z20mA
AR 20-0=20z0mA
A Y-20 =4220mA
A 20-4=20z4 mA

P2-13 | Funkcja wyjscia analogowego 2 (zacisk 11) 0 12 9 -
Tryb wyijscia cyfrowego. Uktad logiczny 1 = +24 V DC

Ustawienia od 4 do 7 wykorzystujg parametry ustawionych ograniczen P2-19 i P2-20. Wyjscie przetgcza sie na uktad logiczny 1
(24 V DC), gdy wybrana wartos$¢ analogowa przekracza gérny prog (P2-19) i resetuje wartos¢ uktadu logicznego do 0 (0 V DC), gdy
wybrana wartos$¢ analogowa spada ponizej dolnego progu (P2-20).

0 : Falownik zataczony (pracuje). Uktad logiczny 1, gdy falownik Optidrive jest zatgczony (pracuje)

1: Naped sprawny. Ukfad logiczny 1, gdy w falowniku nie wystepuje awaria

2 : Przy czestotliwosci (predkosci) docelowej. Uktad logiczny 1, gdy czestotliwos$é wyjsciowa jest zgodna z czestotliwoscig
nastawy

3 : Czestotliwos¢ wyjsciowa > 0,0. Uktad logiczny 1, gdy silnik pracuje z predkoscig wyzszg niz zero

4 : Czestotliwosc wyjsciowa >= ograniczenie. Ukfad logiczny 1, gdy predkosc silnika przekracza ustawione ograniczenie

5 : Prad wyjsciowy >= ograniczenie. Uktad logiczny 1, gdy natezenie pradu silnika przekracza ustawione ograniczenie

6 : Wyjsciowy moment obrotowy (silnika) >= ograniczenie. Uktad logiczny 1, gdy natezenie pradu silnika przekracza ustawione
ograniczenie

7 : Poziom sygnatu wejscia analogowego 2 >= ograniczenie. Uktad logiczny, gdy sygnat doprowadzony do wejscia analogowego 2
przekracza ustawione ograniczenie

8 : Czestotliwos¢ wyjsciowa (predkosc silnika). 0 do P-01

9 : Prad wyjsciowy (silnika). 0 do 200% P1-08

10 : Wyjsciowy moment obrotowy (silnika). 0 do 165% znamionowego momentu obrotowego silnika

11 : Moc wyjsciowa (silnika). 0 do 150% mocy znamionowej falownika

12 : Wyjscie PID. 0 do 100% reprezentuje wyjscie wewnetrznego regulatora PID.

(]
=
o
N
S
(]
N
(7]
N
o
S
>
—
+—
Q
S
©
—
©
o

P2-14 | Format wyjscia analogowego 2 (zacisk 11) = = | yo-10 | -

U O0-1=0z10Vv.
U i0-0=10z0v,
A 0-20=0z20mA
R 20-0=20z0mA
AR 4-20 =4z20mA
A 20-4=20z4mA

P2-15 | Funkcja wyjscia przekaznika 1 (zaciski 14, 15 i 16) 0 | 14 | 1 | -

Stuzy do wybierania funkcji przypisanej do wyjscia przekaznika 1. Przekaznik zawiera styki normalnie otwarte i normalnie
zamkniete. Ukfad logiczny 1 wskazuje, ze przekaznik jest aktywny, dlatego styk normalnie otwarty jest zamkniety (zaciski 14 i 15
beda potaczone), a styk normalnie zamkniety jest otwarty (zaciski 14 i 16 nie bedg juz potgczone).

Ustawienia 4, 5, 6, 7 i 14 wykorzystujg parametry ustawionych ograniczen P2-16 i P2-17. Wyjscie przetgcza sie na uktad logiczny 1
(24 V DC), gdy wybrana wartos$¢ analogowa przekracza gérny prog (P2-16) i resetuje wartos¢ uktadu logicznego do 0 (0 V DC), gdy
wybrana warto$¢ analogowa spada ponizej dolnego progu (P2-17).

0 : Falownik zataczony (pracuje). Uktad logiczny 1, gdy silnik jest zataczony

1: Naped sprawny. Uktad logiczny 1, gdy zasilanie jest doprowadzone do falownika i nie dochodzi do usterki

2 : Przy czestotliwosci (predkosci) docelowej. Uktad logiczny 1, gdy czestotliwos¢ wyjsciowa jest zgodna z czestotliwoscig
nastawy

3 : Czestotliwos¢ wyjsciowa > 0,0 Hz. Uktad logiczny 1, gdy czestotliwosé wyjsciowa falownika do silnika przekracza 0,0 Hz

4 : Czestotliwos¢ wyjsciowa >= ograniczenie. Uktad logiczny 1, gdy predkosc silnika przekracza ustawione ograniczenie

5 : Prad wyjsciowy >= ograniczenie. Uktad logiczny 1, gdy natezenie pradu silnika przekracza ustawione ograniczenie

6 : Wyjsciowy moment obrotowy (silnika) >= ograniczenie. Uktad logiczny 1, gdy natezenie pradu silnika przekracza ustawione
ograniczenie

7 : Poziom sygnatu wejscia analogowego 2 >= ograniczenie. Uktad logiczny 1, gdy sygnat doprowadzony do wejscia analogowego
2 przekracza ustawione ograniczenie

8 : Zarezerwowany. Brak funkgji.

9 : Tryb pozarowy aktywny. Uktad logiczny 1, gdy falownik pracuje w trybie pozarowym (wejscie trybu pozarowego jest aktywne).
10 : Termin konserwacji. Uktad logiczny 1, gdy uptynie czas licznika konserwacji — oznacza, ze konserwacja jest teraz wymagana.
11 : Gotowos¢ falownika. Uktad logiczny 1, gdy falownik pracuje w trybie automatycznym, brak jest awarii, a obwod
bezpieczenstwa jest aktywny — wskazuje, ze falownik jest gotowy do sterowania automatycznego.

12 : Awaria falownika. Uktad logiczny 1, gdy falownik zostat wytgczony awaryjnie, a wyswietlacz pokazuje kod awarii.

13 : Status wstrzymania sprzetu. Uktad logiczny 1, gdy oba wejscia sprzetowe (STO) sg aktywne, a falownik moze pracowac

14 : Btad PID >= ograniczenia. Btad PID (réznica pomiedzy nastawg i sprzezeniem zwrotnym) jest wiekszy lub rowny
zaprogramowanemu ograniczeniu

15 : Alarm wykrycia wysokiego obcigzenia. Uktad logiczny 1, gdy proces monitorowania obcigzenia zostat wigczony za pomoca
parametrow od P8-06 do P8-08 i wykryto wysokie warunki obcigzenia — zwykle sygnalizuje blokade pompy

e
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]

Paramet| Nazwa parametru Wartos¢ Wartos¢ Wartos¢ Jednostki
r minimalna | maksymal | domyslna

na o

P2-16 | Regulowana gérna wartos¢ graniczna progu 1 (AO1 / RO1) P2-17 200 100,0 % =
Ustawianie gornej wartosci granicznej parametréw P2-11 i P2-15, nalezy sprawdzi¢ informacje na temat parametréw P2-11 lub o

P2-15 Q

P2-17 | Regulowana dolna warto$é graniczna progu 1 (AO1 / RO1) | 0 | P2-16 | 0,0 | % f3D
Ustawianie dolnej wartosci granicznej parametréw P2-11 i P2-15, nalezy sprawdzi¢ informacje na temat parametréw P2-11 lub =

P2-15 .-<1

P2-18 | Funkcja wyjscia przekaznika 2 (zaciski 17 i 18) | 0 | 14 | 0 | - 2
Stuzy do wybierania funkcji przypisanej do wyjscia przekaznika 2. Przekaznik posiada dwa zaciski wyjsciowe. Uktad logiczny 1 4
sygnalizuje, czy przekaznik jest aktywny i na skutek tego zaciski 17 i 18 zostajg ze sobg potaczone. E
Ustawienia 4, 5, 6, 7 i 14 wykorzystujg parametry ustawionych ograniczen P2-19 i P2-20. Wyjscie przetgcza sie na uktad logiczny 1 g

(24 V DC), gdy wybrana wartos$¢ analogowa przekracza gérny prog (P2-19) i resetuje wartos¢ uktadu logicznego do 0 (0 V DC), gdy )

wybrana wartos$¢ analogowa spada ponizej dolnego progu (P2-20).

0 : Falownik zatgczony (pracuje). Uktad logiczny 1, gdy silnik jest zatgczony

1: Naped sprawny. Uktad logiczny 1, gdy zasilanie jest doprowadzone do falownika i nie dochodzi do usterki

2 : Przy czestotliwosci (predkosci) docelowej. Uktad logiczny 1, gdy czestotliwos¢ wyjsciowa jest zgodna z czestotliwosciag
nastawy

3: Czestotliwos¢ wyjsciowa > 0,0 Hz. Uktad logiczny 1, gdy czestotliwos¢ wyjsciowa falownika do silnika przekracza 0,0 Hz

4 : Czestotliwos¢ wyjsciowa >= ograniczenie. Uktad logiczny 1, gdy predkos¢ silnika przekracza ustawione ograniczenie

5 : Prad wyjsciowy >= ograniczenie. Uktad logiczny 1, gdy natezenie pradu silnika przekracza ustawione ograniczenie

6 : Wyjsciowy moment obrotowy (silnika) >= ograniczenie. Uktad logiczny 1, gdy natezenie pradu silnika przekracza ustawione
ograniczenie

7 : Poziom sygnatu wejscia analogowego 2 >= ograniczenie. Uktfad logiczny 1, gdy sygnat doprowadzony do wejscia analogowego
2 przekracza ustawione ograniczenie

8 : Sterowanie pompami wspomagajacymi 1 (DOL* . Patrz rozdziat 7.1, Tworzenie uktadu pomp — uktad kaskadowy DOL.

9 : Tryb pozarowy aktywny. Uktad logiczny 1, gdy falownik pracuje w trybie pozarowym (wejscie trybu pozarowego jest
aktywne).

10 : Termin konserwacji. Uktad logiczny 1, gdy uptynie czas licznika konserwacji — oznacza, ze konserwacja jest teraz wymagana.
11 : Gotowosc falownika. Uktad logiczny 1, gdy falownik pracuje w trybie automatycznym, brak jest awarii, a obwéd
bezpieczenstwa jest aktywny — wskazuje, ze falownik jest gotowy do sterowania automatycznego.

12 : Awaria falownika. Uktad logiczny 1, gdy falownik zostat wytaczony awaryjnie, a wyswietlacz pokazuje kod awarii.

13 : Status wstrzymania sprzetu. Uktad logiczny 1, gdy oba wejscia sprzetowe (STO) sg aktywne, a falownik moze pracowac

14 : Btad PID >= ograniczenia. Btagd PID (réznica pomiedzy nastawg i sprzezeniem zwrotnym) jest wiekszy lub réwny
zaprogramowanemu ograniczeniu

15 : Alarm wykrycia wysokiego obcigzenia. Ukfad logiczny 1, gdy proces monitorowania obcigzenia zostat wtaczony za pomoca
parametrow od P8-06 do P8-08 i wykryto wysokie warunki obcigzenia — zwykle sygnalizuje blokade pompy

P2-19 | Regulowana gérna warto$¢ graniczna progu 2 (AO2 / RO2) I P2-20 | 200 | 100,0 | %
Ustawianie gérnej wartosci granicznej parametréw P2-13 i P2-18, nalezy sprawdzi¢ informacje na temat parametréw P2-13 lub
P2-18.

P2-20 | Regulowana dolna warto$é graniczna progu 2 (AO2 / RO2) | 0 | P2-19 | 0,0 | %
Ustawianie dolnej wartosci granicznej parametréw P2-13 i P2-18, nalezy sprawdzi¢ informacje na temat parametréw P2-13 lub
P2-18

P2-21 | Wspoétczynnik skalowania wyswietlanych danych I -30,000 | 30,000 | 0,000 | -

Okresla wspotczynnik skalowania wyswietlacza.

Zmienna wybrana w parametrze P2-22 jest skalowana za posrednictwem wspétczynnika ustawionego w parametrze P2-21.
P2-22 | Zrédio skalowania wy$wietlanych danych | 0 | 2 | 0 | -
Wartosc¢ zrédtowa uzywana, gdy na wyswietlaczu falownika majg by¢ wyswietlane jednostki niestandardowe.

0: Predkos¢ silnika

1: Prad silnika

2: Wejscie analogowe 2

3 : P0-80 Wybrana warto$¢ wewnetrzna

Uwaga:| Parametry P2-21 i P2-22 pozwalajg uzytkownikowi na zaprogramowanie wyswietlacza falownika Optidrive w taki sposdb, aby
wyswietlat alternatywna jednostke wyjsciowq przeskalowang z obecnego parametru (np. aby wyswietla¢ predkos¢ przenosnika w
metrach na sekunde na podstawie czestotliwosci wyjsciowej).

Ta funkcja jest nieaktywna, jesli dla parametru P2-21 ustawiono 0. Jesli parametr P2-21 ma ustawiong wartos¢ >0, zmienna
ustawiona w parametrze P2-22 jest mnozona przez wspotczynnik podany w parametrze P2-21 i wyswietlana na wyswietlaczu
falownika podczas jego pracy.

P2-23 | Czas utrzymania predkosci zerowej | 0,0 | 60,0 | 0,2 | Sekundy
Okresla czas utrzymywania predkosci zerowej dla czestotliwosci wyjsciowej falownika podczas zatrzymywania, przed
odtaczeniem wyijscia falownika.

P2-24 | Efektywna czestotliwosé przetaczania [zalezne od [zalezne od [zalezne od kHz
falownika] falownika] falownika]

Efektywna czestotliwosé przetgczania stopni mocy. Wyisze czestotliwosci redukujg styszalny odgtos silnika i poprawiaja ksztatt fali
pradu wyjsciowego kosztem zwiekszenia strat na falowniku.

Uwaga: moze by¢ wymagane obnizenie danych znamionowych pradu wyjsciowego falownika w przypadku zwiekszania
parametru P2-24 falownika ponad minimalng wartos¢ nastawy. Dodatkowe informacje mozna znalez¢ w rozdziale 12.5.3

e
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Paramet| Nazwa parametru Wartos¢ Wartos¢ Wartos¢ Jednostki
r minimalna | maksymal | domyslna
— na
P2-25 | Szybka rampa zwalniania 0,0 240,0 0,0 Sekundy

Ten parametr umozliwia zaprogramowanie w falowniku Optidrive alternatywnego czasu rampy zwalniania.

Szybka rampa zwalniania jest wybierana automatycznie w przypadku utraty zasilania sieciowego, gdy P2-38 = 2.

Ustawienie wartosci 0,0 w parametrze P2-25 umozliwi zatrzymanie wybiegiem

Krdtka rampa zwalniania mozna takze wybraé za pomoca parametréw konfiguracyjnych uktadu logicznego zdefiniowanego przez
uzytkownika w menu 9 (P9-02) lub za pomocg wyboru skonfigurowanego za pomocg funkcji PLC falownika w pakiecie
oprogramowania OptiTools Studio.

P2-26 | Zataczenie funkcji startu spinowego | 0 2 1 -

Po jej wiaczeniu falownik podejmie préby ustalenia, czy silnik juz obraca sie podczas rozruchu oraz wykrycia predkosci obrotowe;j
i kierunku. Falownik rozpocznie sterowanie silnikiem od biezgcej (wykrytej) predkosci. Moze wystgpic¢ krétkie opdznienie podczas
uruchamiania falownika po ukonczeniu funkcji startu spinowego.

0 : Nieaktywna

1: Zataczona

2 : Zataczona po awarii, krotkim spadku napiecia lub zatrzymaniu wybiegiem
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P2-27 | Zataczenie trybu rezerwowego | 0,0 | 2500 | 0,0 | Sekundy

Ten parametr okresla okres, w ktorym jesli falownik pracuje z minimalng predkoscia przez czas dtuzszy niz ustawiony okres,
wyjscie falownika Optidrive zostanie wytgczone, a na wys$wietlaczu pojawi sie napis SkndbY. Ta funkcja jest nieaktywna, jesli
parametr P2-27 = 0,0.

P2-28 | Skalowanie predkosci podrzednej | 0 | 3 | 0 | -

Aktywne tylko w trybie klawiatury (P1-12 = 1 lub 2) i trybie urzadzenia podrzednego (P1-12=4). Wartos¢ referencyjna klawiatury
moze byé pomnozona przez zadany wspotczynnik skalowania lub wyregulowana za pomoca kalibracji analogowej lub
przesuniecia.

0 : Nieaktywne. Brak skalowania i przesuniecia.

1: Predkos¢ rzeczywista = cyfrowa wartos¢ predkosci x P2-29

2 : Predkosc rzeczywista = (cyfrowa wartos¢ predkosci x P2-29) + wartosc¢ referencyjna wejscia analogowego 1

3 : Predkos¢ rzeczywista = (cyfrowa wartos¢ predkosci x P2-29) x wartosc referencyjna wejscia analogowego 1

P2-29 | Wspétczynnik skalowania predkosci podrzednej | -500,0 | 500,0 % | 100,0

Wspdtczynnik skalowania predkosci podrzednej uzywany w potaczeniu z parametrem P2-28.

C
C3
1
03
.

P2-30 | Format wejscia analogowego 1 (zacisk 6) | - | -

U B- 10 = sygnat od 0 do 10 V (jednobiegunowy)

U 10-0=sygnat od 10 do 0 V (jednobiegunowy)

- {0~ 0 = sygnat od -10 do +10 V (dwubiegunowy)

A 0-20 = sygnat od 0 do 20 mA

b H-20 = sygnat od 4 do 20 mA, nastapi wytaczenie falownika Optidrive, ktéry nastepnie wskaze kod usterki 4-20F, jesli
natezenie sygnatu spadnie ponizej poziomu 3 mA

r Y-20 = sygnat od 4 do 20 mA, wyjscie napedu Optidrive natychmiast przechodzi w stan nieaktywny, predkos¢ napedu maleje
liniowo do predkosci zadanej 4 (P2-04), jesli natezenie sygnatu spadnie ponizej 3 mA

E 20-4 = sygnat od 20 do 4 mA, nastgpi wytgczenie falownika Optidrive, ktory nastepnie wskaze kod usterki 4-20F, jesli
natezenie sygnatu spadnie ponizej poziomu 3 mA

r 20-4 = sygnat od 20 do 4 mA, wyjscie napedu Optidrive natychmiast przechodzi w stan nieaktywny, predko$¢ napedu maleje
liniowo do predkosci zadanej 4 (P2-04), jesli natezenie sygnatu spadnie ponizej 3 mA

P2-31 | Skalowanie wejscia analogowego 1 | 0,0 2000,0 100,0 %

Parametr P2-31 stuzy do skalowania wejscia analogowego przed zastosowaniem go jako wartosci referencyjnej dla falownika. Na
przyktad, jesli parametr P2-30 ma ustawiong wartos¢ 0 — 10 V, a wspodtczynnik skalowania jest ustawiony na 200,0%, wejscie 5 V
spowoduje prace falownika z maksymalng predkoscig (P1-01)

P2-32 | Przesuniecie wejscia analogowego 1 -500,0 500,0 0,0 | %

Parametr P2-32 definiuje przesuniecie wejscia analogowego jako wartosé procentowg petnego zakresu wejscia. Przesuniecie
dodatnie jest odejmowane od wejsciowego sygnatu analogowego i jest dodawane do niego przesuniecie ujemne. Na przyktad,
jesli parametr P2-30 ma ustawiong wartos¢ 0 — 10 V, a przesuniecie analogowe jest ustawione na 10,0%, wtedy 1V (10% z 10 V)
zostanie odjety od referencyjnej analogowej wartosci wejsciowej przed jej zastosowaniem.

P2-33 | Format wejscia analogowego 2 (zacisk 10) | = = u o- 10 | =

U 0- 10 = sygnat od 0 do 10 V (jednobiegunowy)

U 10-0=sygnat od 10 do 0 V (jednobiegunowy)

Ptc-Eh = Wejscie termistora PTC silnika

R 0-20 = sygnat od 0 do 20 mA

b H-20 = sygnat od 4 do 20 mA, nastapi wytaczenie falownika Optidrive, ktéry nastepnie wskaze kod usterki 4-20F, jesli
natezenie sygnatu spadnie ponizej poziomu 3 mA

r Y-20 = sygnat od 4 do 20 mA, wyjscie napedu Optidrive natychmiast przechodzi w stan nieaktywny, predko$¢ napedu maleje
liniowo do predkosci zadanej 4, jesli natezenie sygnatu spadnie ponizej 3 mA

E 20-4 = sygnat od 20 do 4 mA, nastgpi wytgczenie falownika Optidrive, ktéry nastepnie wskaze kod usterki 4-20F, jesli
natezenie sygnatu spadnie ponizej poziomu 3 mA

r 20-4 =sygnat od 20 do 4 mA, wyjscie napedu Optidrive natychmiast przechodzi w stan nieaktywny, predko$¢ napedu maleje
liniowo do predkosci zadanej 4, jesli natezenie sygnatu spadnie ponizej 3 mA
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Paramet| Nazwa parametru Wartos¢ Wartos¢ Wartos¢ Jednostki
r minimalna | maksymal | domyslna
na o
P2-34 | Skalowanie wejscia analogowego 2 0,0 2000,0 100,0 %

Parametr P2-34 stuzy do skalowania wejscia analogowego przed zastosowaniem go jako wartosci referencyjnej dla falownika. Na
przyktad, jesli parametr P2-34 ma ustawiong wartos¢ 0 — 10 V, a wspdtczynnik skalowania jest ustawiony na 200,0%, wejscie 5 V
spowoduje prace falownika z maksymalng predkoscig (P1-01)

P2-35 | Przesunigcie wejscia analogowego 2 | -5000 | 5000 | 0,0 | %
Parametr P2-35 definiuje przesuniecie wejscia analogowego jako wartos$¢ procentowg petnego zakresu wejscia. Przesuniecie
dodatnie jest odejmowane od wejSciowego sygnatu analogowego i jest dodawane do niego przesuniecie ujemne. Na przyktad,
jesli parametr P2-33 ma ustawiong wartos¢ 0 — 10 V, a przesuniecie analogowe jest ustawione na 10,0%, wtedy 1V (10% z 10 V)
zostanie odjety od referencyjnej analogowej wartosci wejSciowej przed jej zastosowaniem.

P2-36 | Wybér trybu uruchamiania | = - Auto-0 | -
Stuzy do okreslenia charakterystyki pracy falownika w przypadku zatgczenia wejscia cyfrowego, a takze do konfigurowania funkcji
automatycznego ponownego uruchomienia.

Ed39E-r : po zatgczeniu zasilania lub zresetowaniu falownik nie uruchomi sie, jesli wejscie cyfrowe 1 wcigz bedzie zamkniete. Aby
falownik mogt sie uruchomié, wejscie musi by¢ zamkniete po zataczeniu zasilania lub zresetowaniu.
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RAUEo-O : jesli wejscie cyfrowe 1 bedzie zamkniete, po zatgczeniu zasilania lub zresetowaniu falownik uruchomi sie
automatycznie.

RUEo- 1 do AUED-5: po wytaczeniu falownik wykona 5 préb ponownego uruchomienia w 20-sekundowych odstepach. Aby
zresetowac licznik, zasilanie falownika musi zosta¢ wytgczone. Liczba préb ponownego uruchomienia jest zliczana i jesli falownika
nie uda sie uruchomic przy ostatniej prébie, wystgpi btad i uzytkownik bedzie musiat wykonaé reczny reset falownika.
NIEBEZPIECZENSTWO! Tryby “Alkc'' umozliwiajg automatyczny rozruch falownika, dlatego nalezy bra¢ pod uwage ich wptyw
na bezpieczeristwo systemu/pracownikéw.

P2-37 | Tryb uruchamiania Reczny / Klawiatura / Fieldbus | 0 | 7 2 -
Opcje od 0 do 3 sg aktywne tylko wtedy, gdy parametr P1-12 = 1 lub 2 (tryb klawiatury). Przy tych ustawieniach falownik przed
uruchomieniem oczekuje na nacisniecie przycisku Start na klawiaturze.

0 : Predkos¢ minimalna. Po zatrzymaniu i ponownym uruchomieniu falownik zawsze bedzie poczatkowo pracowat z predkosciag
minimalng P1-02

1: Poprzednia predkosc robocza. Po zatrzymaniu i ponownym uruchomieniu falownik powrdci do ostatniej nastawy predkosci z
klawiatury uzywanej przed zatrzymaniem

2 : Biezgca predkos¢ pracy. Jesli falownik Optidrive jest skonfigurowany pod katem wielu wartosci referencyjnych predkosci
(zazwyczaj sterowanie reczne/automatyczne lub miejscowe/zdalne), po przetaczeniu w tryb klawiatury za pomoca wejscia
cyfrowego falownik bedzie nadal pracowat z ostatnig predkoscig robocza

3 : Predkos¢ zadana 4. Po zatrzymaniu i ponownym uruchomieniu falownik Optidrive zawsze bedzie poczatkowo pracowat z
predkoscia zadang 4 (P2-04)

Opcje od 4 do 7 sg aktywne tylko w trybach sterowania. Uruchamianie falownika w tych trybach jest kontrolowane za
posrednictwem zatgczenia wejscia cyfrowego na zaciskach sterowania.

4 : Predkos¢ minimalna (zacisk zataczony). Po zatrzymaniu i ponownym uruchomieniu falownik zawsze bedzie poczatkowo
pracowat z predkosciag minimalng P1-02

5 : Poprzednia ppredkos¢ robocza (zacisk zatgczony). Po zatrzymaniu i ponownym uruchomieniu falownik powrdéci do ostatniej
nastawy predkosci z klawiatury uzywanej przed zatrzymaniem

6 : Biezgca ppredkosc¢ robocza (zacisk zatgczony). Jesli falownik Optidrive jest skonfigurowany pod katem wielu wartosci
referencyjnych predkosci (zazwyczaj sterowanie reczne/automatyczne lub miejscowe/zdalne), po przetaczeniu w tryb klawiatury
za pomoca wejscia cyfrowego falownik bedzie nadal pracowat z ostatnig predkoscig robocza

7 : Predkosc¢ zadana 4 (zacisk zatgczony). Po zatrzymaniu i ponownym uruchomieniu falownik Optidrive zawsze bedzie
poczatkowo pracowat z predkoscig zadang 4 (P2-04)

P2-38 | Tryb zatrzymywania przy utracie zasilania sieciowego 0 2 0 -
Steruje zachowaniem falownika w odpowiedzi na utrate zasilania sieciowego w czasie, gdy falownik jest uruchomiony.

0: Praca w czasie utraty zasilania sieciowego. Falownik podejmie prébe ciagtej pracy poprzez odzyskanie energii elektrycznej z
obciazenia silnika. Przy zatozeniu, ze okres utraty zasilania jest kroétki, oraz ze mozna odzyska¢ wystarczajgco duzo energii przed
wytgczeniem sie elektroniki sterowniczej falownika, falownik automatycznie uruchomi sie ponownie po przywrdceniu zasilania
sieciowego

1: Zatrzymanie wybiegiem. Falownik Optidrive natychmiast wytgczy wyjscie silnika, pozwalajac na zatrzymanie wybiegiem.
Podczas korzystania z tego ustawienia przy tadunkach o duzej bezwtadnosci, moze by¢ konieczne wiaczenie funkcji startu
spinowego (P2-26)

2: Szybka rampa zatrzymania. Wyjscie napedu przechodzi w stan nieaktywny, predkos$¢ napedu maleje liniowo do zatrzymania w
tempie zaprogramowanym w parametrze krétkiego czasu zwalniania P2-25

3: Tryb zasilania szyny DC. Ten tryb powinien by¢ uzywany wtedy, gdy falownik jest zasilany bezposrednio przez potaczenia szyng
+DC i —DC. Aby uzyskac¢ wiecej informacji, nalezy skontaktowac sie z przedstawicielem firmy Invertek.

P2-39 | Blokada dostgpu do parametréw | 0 | 1 | 0 | =

0 : Brak blokady. Do wszystkich parametrow mozna uzyskac dostep i wszystkie je mozna zmieniac

1: Blokada. Wartosci parametru mozna wyswietlaé, ale nie mozna ich zmieniaé

P2-40 | Kod dostepu do rozszerzonego menu | 0 | 9999 | 101 | -
Okresla kod dostepu, ktdry nalezy podaé w parametrze P1-14, aby uzyskac dostep do grup wyzszych od grupy 1
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10.2. Grupa parametrow 3 — sterowanie PID

Para Nazwa parametru Wartosc Wartos¢ Wartosc Jednostki
metr minimalna | maksymal | domysina
na
P3-01 | Wzmocnienie proporcjonalne PID 0,1 30,0 1,0 -

Wzmocnienie proporcjonalne regulatora PID. Chwilowy btad pomiedzy sprzezeniem zwrotnym i nastawg regulatora PID mnozy
sie przez wartos¢ parametru P3-01 w celu uzyskania wyjscia z regulatora PID. Wyzsze wartosci wzmocnienia proporcjonalnego
generujg wiekszg zmiane w czestotliwosci wyjsciowej falownika w reakcji na zmiany w nastawie i sygnatach sprzezenia
zwrotnego regulatora PID. Zbyt wysoka warto$¢ moze by¢ przyczyng niestabilnosci.

P3-02 | Czas catkowania PID 0,0 30,0 1,0 Sekundy
Czas catkowania regulatora PID. Skumulowany btagd w sterowaniu regulatora PID. Wykorzystuje skumulowany btgd pomiedzy
nastawg a sygnatami sprzezenia zwrotnego w celu modyfikacji wyjscia z regulatora PID. Parametr P3-02 stanowi statg czasowg
akumulacji btedu. Wieksze wartosci zapewniajg bardziej sttumiong reakcje. Mniejsze wartosci zapewniajg szybsza odpowiedz
systemu, ale mogg powodowac niestabilnosc.

P3-03 | Czas rézniczkowania PID 0,00 1,00 0,0 Sekundy
Stata czasu rézniczkowania regulatora PID. Stata czasu rézniczkowania ma za odniesienie szybkos$¢ zmian sygnatu sprzezenia
zwrotnego wraz z uptywem czasu i jej celem jest zwalnianie szybkosci zmian regulatora PID, zwtaszcza gdy zbliza sie do wartosci
nastawy. Ustawienie krotszego czasu zmniejszy poziom przekroczenia, ale zwolni czas reakcji i moze prowadzi¢ do niestabilnosci.
Uwaga: parametr P3-03 jest domyslinie ustawiony na wartos¢ 0, ktora dezaktywuje statg czasu rézniczkowania. Nalezy
zachowac szczegodlng ostroznosc podczas regulowania tej wartosci poza zakres wartosci domysinej.

P3-04 | Tryby dziatania regulatora PID 0 1 0 -

0 : Dziatanie bezposrednie. Tego trybu uzywa sie, gdy zwiekszenie sygnatu sprzezenia zwrotnego ma skutkowac zmniejszeniem
predkosci silnika

1 : Dziatanie odwrotne. Tego trybu uzywa sie, gdy zwiekszenie sygnatu sprzezenia zwrotnego ma skutkowac zwiekszeniem
predkosci silnika

P3-05 | Wybor wartosci referencyjnej PID 0 2 0 -
Stuzy do wyboru zrédta wartosci referencyjnej / nastawy regulatora PID

0 : Nastawa zadanych wartosci cyfrowych. Wykorzystywany jest parametr P3-06

1 : Nastawa wejscia analogowego 1

2 : Nastawa wejscia analogowego 2
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P3-06 | Cyfrowa wartos¢ referencyjna PID | 0,0 | 100,0 | 0,0 | %
Jesli parametr P3-05 = 0, ten parametr stuzy do ustawiania nastawy cyfrowej wartosci referencyjnej uzywanej przez regulator
PID

P3-07 | Gérna warto$¢ graniczna wyjscia PID | p3-08 | 1000 | 1000 | %
Ogranicza maksymalng warto$¢ wyjsciowa z regulatora PID

P3-08 | Dolna wartos¢ graniczna wyjscia PID I 0,0 | P3-07 | 0,0 | %

Ogranicza minimalng wartos$¢ wyjsciowa z regulatora PID

P3-09 | Wybdr wartosci granicznej wyjscia PID | 0 | 3 | 0 | -
0 : Wartos¢ graniczna wyjscia cyfrowego. Zakres wyjsciowy regulatora PID jest ograniczony przez wartosci parametrow P3-07 i
P3-08

1: Wejscie analogowe 1 zapewnia zmienne gérne wartosci graniczne. Zakres wyjsciowy regulatora PID jest ograniczony przez
wartosci parametru P3-08 i sygnat powigzany z wejsciem analogowym 1

2: Wejscie analogowe 1 zapewnia zmienne dolne wartosci graniczne. Zakres wyjsciowy regulatora PID jest ograniczony przez
sygnat powigzany z wejsciem analogowym 1 i warto$¢ parametru P3-07

3: Wyijscie PID dodane to analogowej wartosci wejsciowej 1. Wartos¢ wyjsciowa z regulatora PID jest dodawana do predkosci
referencyjnej wejscia analogowego 1

P3-10 | Wybér zrédta sprzezenia zwrotnego PID 0 | 1 | 0 -
Definiuje zrédto sprzezenia zwrotnego regulatora PID (lokalizacja czujnika sprzezenia zwrotnego)

: Wejscie analogowe 2: 0 — 100.0%

: Wejscie analogowe 1: 0 — 100.0%

: Prad silnika: 0 — 100.0% wartosci P1-08

: Napiecie szyny DC: 0 — 1000 V = 0 — 100.0%

: Wejscie analogowe 1 — wejscie analogowe 2: rdzniczkowanie wejscia analogowego 1 — wejscia analogowego 2 = 0 - 100.0%
: Wieksza wartos¢ pomiedzy wejsciem analogowym 1 i 2: uzywana jest zawsze wieksza wartos$¢ z pomiedzy wejscia
analogowego 1 i wejscia analogowego 2

P3-11 | Btad PID wiaczajacy rampe 0,0 25,0 0,0 %
Definiuje poziom progowy btedu regulatora PID, aby réznica pomiedzy nastawa a wartoscig sprzezenia zwrotnego mniejsza niz
ustawiony prog wytgczata wewnetrzne rampy falownika w celu umozliwienia falownikowi podjecia szybkiej reakcji na niewielkie
btedy. W przypadku powazniejszych bteddw regulatora PID wtgczane sg rampy w celu ograniczenia szybkosci zmiany predkosci
silnika.

Ustawienie 0,0 oznacza, ze rampy silnika sa zawsze wtgczone. Ten parametr ma na celu umozliwianie uzytkownikowi wytgczenia
wewnetrznych ramp falownika, gdy wymagana jest szybka reakcja regulatora PID. Jesli jednak rampa zostanie wytgczona tylko
przy niewielkim btedzie regulatora PID, ryzyko wytgczenia awaryjnego z powodu przetezenia lub przepiecia jest zredukowane.
P3-12 | Skalowanie wyswietlanego sprzezenia zwrotnego | 0,000 | 50,000 | 0,000 | -
Doftacza wspétczynnik skalowania do wyswietlanego sprzezenia zwrotnego regulatora PID, dzieki czemu uzytkownik moze
wyswietli¢ biezgcy poziom sygnatu z przetwornika, np. 0 — 10 bar itp.

u b WNERO
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Para Nazwa parametru Wartosc Wartos¢ Wartos¢ Jednostki
metr minimalna | maksymal | domysina
na

P3-13 | Restart PID — poziom btedu 0,0 100,0 5,0 %
Umozliwia ustawienie programowanego poziomu btedu regulatora PID. Jesli falownik wejdzie w tryb rezerwowy podczas pracy
pod kontrolg regulatora PID, réznica pomiedzy wartoscia referencyjng PID i sygnatami sprzezenia zwrotnego PID musi
przekraczac ten poziom btedu w celu ponownego uruchomienia regulatora PID.

P3-14 | Predkos¢ uruchomienia trybu rezerwowego 0,0 P1-01 0,0 Hz /

obr./min

Okresla poziom, na ktérym falownik wchodzi w tryb rezerwowy. Parametr P2-27 nalezy ustawi¢ na wartos¢ (czas), aby funkcja
rezerwowa byta wtgczona. Falownik wchodzi w tryb rezerwowy, gdy predkos¢ silnika utrzymuje sie ponizej poziomu ustawionego
w parametrze P3-14 przez okres ustawiony w parametrze P2-27.

P3-15 | Druga cyfrowa wartosc referencyjna PID | 0,0 | 100,0 | 0,0 | %
Jesli parametr P3-05 = 0 i zostanie wybrana druga cyfrowa wartos¢ referencyjna (patrz Funkcje wejscia cyfrowego — Rozdziat
10.1), ten parametr bedzie konfigurowac nastawe cyfrowej wartosci odniesienia uzywang przez regulator PID

P3-16 | Czas zalewania pompy | 0 | 600 | 0 | Sekundy
Wartosc¢ tego parametru inna niz zero spowoduje automatyczne wtgczenie funkcji wykrywania pekniecia rury. Za kazdym razem,
gdy falownik jest uruchamiany pod kontrolg regulatora PID lub jest przetaczany na kontrole regulatora PID, falownik bedzie
monitorowat poziom sprzezenia zwrotnego regulatora PID pod katem czasu wprowadzonego w parametrze P3-16. Jesli poziom
sprzezenia zwrotnego regulatora PID nie przekroczy wartosci progowej wprowadzonej w parametrze P3-17 przed uptynieciem
czasu wprowadzonego w parametrze P3-16, falownik wytaczy sie awaryjnie z komunikatem ,,Pr-Lo” (niskie ci$nienie).

P3-17 | Prég pekniecia rury 0,0 100,0 | 0,0% | %
Prég sprzezenia zwrotnego regulatora PID stuzgcy do wykrywania pekniecia rury. W trybie dziatania bezposredniego regulatora
PID sprzezenie zwrotne PID powinno by¢ rowne lub wieksze od tej wartosci progowej przed uptynieciem czasu zalewania pompy
(P3-16). W trybie dziatania odwréconego regulatora PID sprzezenie zwrotne PID powinno by¢ réwne lub mniejsze od tej wartosci
progowej przed uptynieciem czasu zalewania pompy (P3-16).

P3-18 | Sterowanie resetowaniem regulatora PID I 0 1 0 =
Ten parametr stuzy do sterowania zachowaniem funkcji resetowania petli regulatora PID.
0: Petla regulatora PID bedzie uruchomiona tak dtugo, jak wzrost P (P3-01) jest rézny od zera.
1: Petla regulatora PID bedzie uruchomiona tylko wtedy, gdy falownik jest uruchomiony. Jesli falownik nie jest uruchomiony,
wyjscie regulatora PID zostanie zresetowane do 0 (wtgcznie z wynikiem catkowania)

10.3. Grupa parametrow 4 — sterowanie silnikiem o wysokiej wydajnosci

A\

Nieprawidtowa nastawa parametréow w grupie menu 4 moze by¢ przyczyng nietypowego zachowania silnika i
podtaczonych urzadzen. Zaleca sie, aby parametry te nastawiali wytacznie doswiadczeni uzytkownicy.

Parametr | Nazwa parametru Wartosc Wartosc Wartosc Jednostki
minimalna | maksymalna | domysina

P4-01 Tryb sterowania silnikiem 0 5 0 0
0: Sterowanie predkoscig wektorowg ECO (VT). Przeznaczone do sterowania wentylatorami o zmiennym momencie
obrotowym (od$rodkowe) oraz pompami ze standardowymi silnikami (IM).

1: Sterowanie predkosciag wektorowa ECO (CT). Staty moment obrotowy, odpowiedni dla statych obcigzern momentu
obrotowego, w zastosowaniach takich, jak pompy wyporowe ze standardowymi silnikami (IM)

2: Sterowanie wektorowe (IM). Tryb sterowania silnikami IM

3: Sterowanie wektorowe ACPM. Tryb sterowania silnikami AC z magnesami trwatymi

4: Sterowanie wektorowe BLDC. Tryb sterowania bezszczotkowymi silnikami DC.

5: Sterowanie wektorowe SynRM. Tryb sterowania silnikami reluktancyjnymi synchronicznymi.

Uwaga

Tryby 0 i 1 nie wymagaja regulacji automatycznej, ale przeprowadzenie takiej operacji moze zwiekszy¢ wydajnosc.
Tryby 2 i wyzsze wymagaja ukoniczenia regulacji automatycznej po wprowadzeniu parametrow silnika

P4-02 Wiaczenie regulacji automatycznej | 0 | 1 | 0 | -
Jesli dla tej opcji ustawiono wartosé 1 falownik bezzwtocznie przeprowadza automatyczng regulacje nieobrotowsa, aby
dokonaé pomiaru parametréw silnika w celu zapewnienia optymalnej regulacji i sprawnosci. Po ukonczeniu automatycznej
regulacji parametr automatycznie powraca do wartosci 0.

P4-03 Wzmocnienie proporcjonalne sterownika predkosci wektorowej 0,1 400,0 5,0 %
Ustawia wartos¢ proporcjonalnego wzmocnienia dla sterownika predkosci. Wyzsze wartosci zapewniajg lepszg regulacje i
charakterystyke czestotliwosci wyjsciowe]. Zbyt wysoka wartosé moze powodowac niestabilnos¢ lub nawet wytgczenia od
przetezenia. W przypadku zastosowan wymagajacych mozliwie najlepszej wydajnosci, wartos¢ powinno sie regulowac tak,
aby byta dopasowana do podtgczonego obcigzenia poprzez stopniowe zwiekszanie wartosci i monitorowanie rzeczywistej
predkosci wyjsciowej obcigzenia az do momentu uzyskania wymaganej dynamiki z niewielkim przekroczeniem lub z brakiem
przekroczenia nastawy przez predkos¢ wyjsciowa.

Dla wiekszosci zastosowan zwigzanych z wentylatorami i pompami bedg nadawac sie ustawienia fabryczne. Obcigzenie o
wiekszym wspdtczynniku tarcia mogg tolerowaé wyzsze wartosci wzmocnienia proporcjonalnego, a obcigzenia o niskim
wspotczynniku tarcia i wysokiej bezwtadnosci mogg wymagac redukcji wzmocnienia.

P4-04 Stata czasu catkowania sterownika predkosci wektorowej 0,001 2,000 0,050 s
Ustawia czas catkowania dla sterownika predkosci. Mniejsza wartos$¢ zapewnia szybszg reakcje na zmiany obcigzenia silnika,
jednak zwieksza przy tym ryzyko wystgpienia niestabilnosci. Aby zapewnic¢ najlepszg dynamike, wartos¢ powinna by¢
wyregulowana w taki sposdb, aby odpowiadata przytgczonemu odbiorowi.
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P4-05 Wspétczynnik mocy silnika Cos @ | 0,00 | 0,99 | -
Podczas pracy w trybie sterowania silnikiem o predkosci wektorowej parametr ten musi by¢ ustawiony na wspotczynnik mocy
wedtug tabliczki znamionowej silnika
P4-07 Ograniczenie maksymalnego natezenia pradu / momentu 0,0 150,0 110,0 %-

10/

g obrotowego silnika

g Ten parametr definiuje ograniczenie maksymalnego natezenia prgdu lub momentu obrotowego uzywanych przez falownik.

2 P4-12 Retencja wartosci przecigzenia termicznego 0 1 0 -

3 0 : Nieaktywna.

2 1 : Zataczona. Wszystkie falowniki Optidrive posiadajg funkcje zabezpieczenia termicznego dla podtaczonego silnika stuzaca

> do ochrony silnika przed uszkodzeniem. Wewnetrzny akumulator przecigzeniowy monitoruje prad wyjsciowy silnika w czasie i

k) wytacza falownik w przypadku przekroczenia termicznej wartosci granicznej. Jesli parametr P4-12 jest nieaktywny, odfagczenie

& zasilania od falownika i ponowne jego podtgczenie spowoduje zresetowanie wartosci akumulatora. Gdy parametr P4-12 jest

g aktywny, wartos¢ w trakcie odtaczenia zasilania jest zachowywana.

o P4-13 Kolejnos¢ faz wyjsciowych 0 | 1 | 0 | -
0:U,V,w

1:U, W, V. Kierunek obrotéw silnika podczas pracy w kierunku przednim zostanie odwrdcony.

10.4. Grupa parametrow 5 — parametry komunikacji

Para Nazwa parametru Wartos¢ Wartosc Wartosc Jednostki
metr minimalna | maksymal | domysina

na
P5-01 | Adres protokotu Fieldbus falownika / ID MAC 0 63 - 1

Stuzy do ustawiania adresu protokotu Fieldbus w falowniku Optidrive.

Podczas korzystania z protokotu Modbus RTU, ten parametr odpowiada za ustawianie adresu wezta. Dodatkowe informacje
mozna znalez¢ w rozdziale 11.2.

Podczas korzystania z protokotu BACnet MS/TP, ten parametr stuzy do ustawiania wartosci ID MAC. Dodatkowe informacje mozna
znalez¢ w rozdziale 11.3.

P5-03 | Szybkosé transmisji dla protokotu Modbus RTU / BACnet | 9,6 I 115,2 | 115,2 | kb/s

Stuzy do ustawiania szybkosci transmisji danych w przypadku korzystania z protokotu Modbus / BACnet
9,6 kb/s, 19,2 kb/s, 38,4 kb/s, 57,6 kb/s, 115 kb/s, 76,8 kb/s

P5-04 | Format danych protokotu Modbus RTU / BACnet | - | - | n- | -
Stuzy do ustawiania przewidywanego formatu danych przesytanych za posrednictwem protokotu Modbus lub BACnet, w
nastepujacy sposob:

n= 1 : brak parzystosci, 1 bit zakoriczenia transmisji
n-¢ : brak parzystosci, 2 bity zakoriczenia transmisji
0- 1 nieparzystos¢, 1 bit zakoriczenia transmisji

E- 1: parzystosé, 1 bit zakoriczenia transmisji

P5-05 | Przekroczenie czasu utraty komunikacji 0,0 5,0 1,0 sekundy

Stuzy do ustawienia czasu monitorowania dla kanatu komunikacji. Jesli falownik Optidrive nie otrzyma prawidtowego komunikatu
w tym czasie, zostanie to odczytane jako sygnat utraty komunikacji, przy czym falownik bedzie dziatat zgodnie z ponizszym opisem
(P5-07)

P5-06 | Dziatanie w razie utraty komunikacji 0 3 | 0 | >

Stuzy do kontroli zachowania falownika po utracie komunikacji, zaleznie od nastawy powyzszego parametru (P5-06).
0: Wytaczenie i zatrzymanie wybiegiem

1: Rampa zatrzymania, a nastepnie wytaczenie

2: Tylko rampa zatrzymania (bez wytaczenia)

3: Praca z predkoscig zadana 4

P5-07 | Sterowanie przyspieszaniem/spowalnianiem Fieldbus 0 1 0 -

Stuzy do wyboru, czy krzywe przyspieszania/zwalniania sg sterowane bezposrednio za posrednictwem protokotu Fieldbus, czy za
pomoca wewnetrznych parametréw falownika P1-03 i P1-04.

0 : Nieaktywne. Regulacja przyspieszania/spowalniania na podstawie wewnetrznych parametréw falownika

1: Zataczone. Regulacja przyspieszania/spowalniania bezposrednio za posrednictwem protokotu Fieldbus

P5-08 | Modut PDO4 protokotu Fieldbus | 0 | 7 | 1 | -

W przypadku korzystania z opcjonalnego interfejsu Fieldbus parametr ten stuzy do konfiguracji Zrodta parametru 4. stowa danych
procesowych przesytanego z falownika do gtéwnego urzadzenia sieciowego w ramach komunikacji cyklicznej:
0 : Moment wyjsciowy — moc wyjsciowa w kW do jednego miejsca po przecinku, np. 500 = 50,0%

1: Moc wyjsciowa — moc wyjsciowa w kW do dwdéch miejsc po przecinku, np. 400 = 4,00 kW

2 : Status wejscia cyfrowego — bit 0 sygnalizuje status 1 wejscia cyfrowego, bit 1 sygnalizuje status 2 wejscia cyfrowego itd.

3 : Poziom sygnatu wejscia analogowego 2 — od 0 do 1000 = od 0 do 100,0%

4 : Temperatura radiatora falownika — od 0 do 100 = od 0 do 100°C

5 : Rejestr uzytkownika 1 — dostep za posrednictwem programu PLC lub parametréw grupy 9

4 : Rejestr uzytkownika 2 — dostep za posrednictwem programu PLC lub parametréw grupy 9

7 : Wartos¢ P0-80 — wartos$¢ parametru P0-80 mozna wybra¢ w ramach parametru P6-28
P5-09 | Numer egzemplarza urzadzenia BACnet (niski) 0 65535 1 -
P5-10 | Numer egzemplarza urzadzenia BACnet (wysoki) 0 63 0 -

Podczas korzystania z protokotu BACNet MS/TP, parametry te umozliwiajg zaprogramowanie unikatowego numeru egzemplarza
urzadzenia w falowniku. Wiecej informacji na temat protokotu BACnet MS/TP mozna znalez¢ w rozdziale 11.3
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Para Nazwa parametru Wartos¢ Wartosc Wartos¢ Jednostki

metr minimalna | maksymal | domyslna
na o

P5-11 | Maksymalna liczba urzadzen nadrzednych BACnet 0 127 127 -

Ten parametr definiuje maksymalng liczbe adresow wszystkich urzgdzen nadrzednych BACnet, ktére mogg by¢ dostepne w
biezacej sieci lokalnej MSTP BACnet. Dodatkowe informacje mozna znalez¢ w rozdziale 11.3
Gdy urzadzenie wykonuje zapytania o kolejne urzgdzenie nadrzedne w sieci, nie bedzie wykonywac zapytan o wartos¢ ustawiong
w parametrze P5-11. Na przyktad, jesli zostanie ustawiona wartos$¢ 50, gdy falownik zakoriczy komunikacje i bedzie musiat
przekazac sterowanie kolejnemu urzadzeniu nadrzednemu, wtedy bedzie wysytat zapytania do adreséw do momentu osiggniecia
adresu numer 50 zanim rozpocznie przechodzenie do adresu 0.
P5-12 | Modut PDO3 protokotu Fieldbus 0 7 0 -
W przypadku korzystania z opcjonalnego interfejsu Fieldbus parametr ten stuzy do konfiguracji Zzrédta parametru 3. stowa danych
procesowych przesytanego z falownika do gtéwnego urzgdzenia sieciowego w ramach komunikacji cyklicznej:

0 : Prad silnika — jedno miejsce po przecinku, np. 100
: Moc wyjsciowa — moc wyjsciowa w kW do dwdch miejsc po przecinku, np. 400 = 4,00 kW
: Status wejscia cyfrowego — bit 0 sygnalizuje status 1 wejscia cyfrowego, bit 1 sygnalizuje status 2 wejscia cyfrowego itd.
: Poziom sygnatu wejscia analogowego 2 — od 0 do 1000 = od 0 do 100,0%
: Temperatura radiatora falownika — od 0 do 100 = od 0 do 100°C
: Rejestr uzytkownika 1 — dostep za posrednictwem programu PLC lub parametréw grupy 9
: Rejestr uzytkownika 2 — dostep za posrednictwem programu PLC lub parametréw grupy 9
7 : Wartos¢ P0-80 — wartos¢ parametru P0-80 mozna wybra¢ w ramach parametru P6-28
P5-13 | Modut PDI4 protokotu Fieldbus 0 1 0 -
W przypadku korzystania z opcjonalnego interfejsu Fieldbus parametr ten stuzy do konfiguracji Zrédta parametru 4. stowa danych
procesowych przesytanego z gtébwnego urzadzenia sieciowego do falownika w ramach komunikacji cyklicznej:

0: Rampa uzytkownika — w sekundach, z dwoma miejscami dziesietnymi.

1: Rejestr uzytkownika 4 — dostep za posrednictwem programu PLC lub parametréw grupy 9
P5-14 | Modut PDI3 protokotu Fieldbus 0 2 0 -
W przypadku korzystania z opcjonalnego interfejsu Fieldbus parametr ten stuzy do konfiguracji Zrédta parametru 3. stowa danych
procesowych przesytanego z gtéwnego urzadzenia sieciowego do falownika w ramach komunikacji cyklicznej:

0 : Nieuzywane — brak funkcji

1: Wartos¢ odniesienie PID uzytkownika — od 0 do 1000 = 0% do 100,0%

2 : Rejestr uzytkownika 3 — dostep za posrednictwem programu PLC lub parametréow grupy 9
P5-15 | Opéznienie odpowiedzi protokofu Modbus | 0 | 16 | 0 | Chr
Umozliwia uzytkownikowi konfigurowanie dodatkowego opdznienia pomiedzy otrzymaniem przez falownik zgdania z interfejsu
Modbus RTU, a przestaniem odpowiedzi. Wprowadzona wartos$¢ reprezentuje opdznienie ponad minimalne opdZnienie
dopuszczalne przez specyfikacje protokotu Modbus RTU i jest wyrazone w formie liczby dodatkowych znakdéw.
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10.5. Grupa parametréw 8 — parametry specyficzne dla funkcji / zastosowan

Para | Nazwa parametru Wartos¢ Wartosc Wartos¢ Jednostki
metr minimalna | maksymal | domysina

na
P8-01 | Czas trwania odstepow funkcji mieszania pompy 0 60000 0 minuty

Ten parametr moze by¢ uzywany do ustawiania wstepnie zdefiniowanego okresu bezczynnosci — jesli falownik pozostanie w
trybie rezerwowym przez okres przekraczajacy ograniczenie, funkcja mieszania zostanie aktywowana, a falownik bedzie dziatat z
predkoscig zadang 7 (P2-07) przez okres ustawiony w parametrze P8-02. Dzieki temu pompa bedzie mogta przeprowadzac
mieszanie, ktére zapobiega sedymentacji osadu i powstawaniu niedroznosci.

P8-02 | Czas aktywowania funkcji mieszania pompy | 1 I 6000 | 10 | Sekundy
Stuzy do ustawiania okresu aktywnosci funkcji mieszania po jej wiaczeniu (nie uwzglednia czasu zwalniania przed zatrzymaniem)
P8-03 | Wybor funkcji czyszczenia pompy | 0 | 3 | 0 | -

Ten parametr umozliwia konfiguracje warunkdéw falownika, ktére powodujg aktywowanie funkcji automatycznego czyszczenia
pompy. Po jej aktywowaniu, funkcja czyszczenia pompy bedzie dziataé z predkoscia zadang 5 (P2-05) przez okres ustawiony w
parametrze P8-04, a nastepnie z predkoscig zadang 6 (P2-06) (przy zatozeniu, ze P2-06 <> 0) przez okres ustawiony w parametrze
P8-04, przed przywréceniem normalnej pracy. W czasie cyklu czyszczenia rampa ustawiona w parametrze P8-05 jest uzywana
zaréwno do przyspieszania, jak i zwalniania i zastepuje parametry P1-03 i P1-04.

Jesli to mozliwe, parametry P2-05 i P2-06 mozna ustawi¢ na wartosci ujemne, aby umozliwi¢ odwrdcenie kierunku pracy pompy.
W celu osiggniecia najlepszych wynikow zaleca sie uzywanie mozliwie najwyzszych predkosci oraz regulowanie parametru P8-05
pod katem krétkiego czasu przyspieszenia i unikania wytgczenia z powodu przetezenia.

0 : Nieaktywna

1 : Aktywna tylko podczas rozruchu. Funkcja czyszczenia pompy dziata za kazdym razem, gdy pompa jest uruchamiana.

2 : Aktywna podczas rozruchu i po wykryciu zbyt duzego momentu obrotowego. Funkcja czyszczenia pompy dziata za kazdym
razem, gdy pompa jest uruchamiana, a takze wtedy, gdy falownik wykryje potencjalng blokade pompy podczas normalnej
eksploatacji. Wymaga to, aby funkcja monitorowania profilu obcigzenia byta aktywna i powigzana z prawidtowym dziataniem,
patrz parametr P8-06.

3 : Aktywna tylko po wykryciu zbyt duzego momentu obrotowego. Funkcja czyszczenia pompy dziata tylko po wykryciu
potencjalnej blokady pompy podczas normalnej eksploatacji. Wymaga to, aby funkcja monitorowania profilu obcigzenia byta
aktywna i powigzana z prawidtowym dziataniem, patrz parametr P8-06.

Uwaga: funkcje czyszczenia pompy mozna takze aktywowac za posrednictwem wejscia cyfrowego skonfigurowanego w
parametrach grupy 9.

e
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Para | Nazwa parametru Wartos¢ Wartosc Wartos¢ Jednostki
metr minimalna | maksymal | domys$lna
— na
P8-04 | Czas czyszczenia 0 600 0 Sekundy

Stuzy do ustawiania okresu dziatania cyklu czyszczenia pompy. Po wybraniu funkcji dwukierunkowego czyszczenia pompy,
przedziat czasu jest uzywany dwukrotnie, raz dla kazdego kierunku.

P8-05 | Rampa funkgji czyszczenia | 00 | 6000 | 30 | Sekundy

Niezalezna predkos¢ rampy uzywana tylko przez funkcje automatycznego czyszczenia pompy (patrz P8-03), gdy przyspieszenie
silnika jest czescig cyklu czyszczenia.

P8-06 | Wiaczanie monitorowania obcigzenia | 0 | 3 | 0 | >

Ten parametr stuzy do wtgczania funkcji monitorowania profili obcigzenia (monitorowanie pradu obcigzenia), ktéra moze stuzy¢
do wykrywania uszkodzenia pasa w zastosowaniach wentylacyjnych wymagajacych uzycia pasa lub zastosowaniach zwigzanych z
pompami, np. praca pompy "na sucho", blokada pompy lub uszkodzeniach wirnikow.

0: Nieaktywna

1: Wiaczone wykrywanie niskiego obcigzenia (uszkodzenie pasa / praca pompy "na sucho" / uszkodzony wirnik)

2: Wiaczone wykrywanie wysokiego obcigzenia (blokada pompy)

3: Wykrywanie niskiego i wysokiego obcigzenia

4: Wykrywanie niskiego i wysokiego obcigzenia, tylko ostrzezenie — bit 7 stowa statusu generuje wysoki dzwiek w przypadku
wykrycia wysokiego lub niskiego obcigzenia, ale falownik nie zostanie wyfaczony awaryjnie
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czestotliwosci po kolejnym wiaczeniu falownika (wtaczenie wejscia). Przed wtaczeniem tej funkcji nalezy zapewni¢ odpowiedni

j Regulacja parametru P8-06 (<>0) spowoduje, ze falownik automatycznie przeprowadzi silnik przez zaprogramowany zakres
stan danego zastosowania, ktory umozliwi bezpieczng prace silnika w catym zakresie czestotliwosci.

P8-07 | Szerokosc pasma profilu obcigzenia | 0,1 | 50,0 | 1,0 A

Ten parametr umozliwia ustawienie szerokosci pasma dla profilu obcigzenia generowanego przez parametr P8-06. Jesli ustawiono
odpowiednig warto$¢ parametru P8-06, ktéra umozliwia wykrywanie warunkéw zbyt wysokiego / niskiego obcigzenia, a falownik
pracuje poza szerokos$cig pasma ustawiong w parametrze P8-07 przez czas dtuzszy niz okreslony w parametrze P8-08, falownik
wytaczy sie awaryjnie. Warto$¢ wprowadzona w parametrze P8-07 to wartos¢ z zakresu miedzy normalnym natezeniem pradu a
poziomem wytgczenia awaryjnego, dlatego tgczna szerokos¢ pasma dla tej funkcji wynosi 2 x P8-07.

P8-08 | Opdinienie wytgczenia awaryjnego monitorowania obcigzenia | 0 | 60 | 0 | Sekundy

Ten parametr umozliwia ustawienie ograniczenia czasu dla profilu obcigzenia generowanego przez parametr P8-06. Jesli
ustawiono odpowiednig warto$¢ parametru P8-06, ktéra umozliwia wykrywanie warunkéw zbyt wysokiego / niskiego obcigzenia,
a falownik pracuje poza szerokoscig pasma ustawiong w parametrze P8-07 przez czas diuzszy niz okreslony w parametrze P8-08,
falownik wytgczy sie awaryjnie.

P8-09 | Uktad logiczny trybu pozarowego | 0 | 1 | 0 | -

Po przypisaniu trybu pozarowego do wejscia cyfrowego falownika, konfiguracja uktadu logicznego dla tego wejscia jest ustawiana
za pomocg parametru P8-09 w celu umozliwienia aktywacji normalnie otwartej lub normalnie zamknietej. Domysine zachowanie
wytgczonego wejsciowego uktadu logicznego (0) to aktywowanie trybu pozarowego (aktywacja otwarta).

Konfiguracja wejscia trybu pozarowego jest ustawiana za pomoca parametru P1-13 lub moze by¢ definiowana przez uzytkownika
w ustawieniu P9-32.

0 : Otwarta aktywacja

1 : Zamknieta aktywacja

P8-10 | Predkosc w trybie pozarowym -P1-01 P1-01 5 Hz /
obr./min

Po ustawieniu wartos$ci niezerowej, parametr ten definiuje statg czestotliwo$¢ / predkosé pracy uzywane, gdy wybrany jest tryb
pozarowy. Falownik utrzyma dziatanie przy tej czestotliwosci do usuniecia sygnatu trybu pozarowego lub do momentu, gdy
dtuzsze utrzymywanie dziatania nie bedzie juz mozliwe.

Gdy parametr P8-10 ma wartos$¢ zero i aktywowany jest tryb pozarowy, falownik bedzie kontynuowat prace zgodng z wybrang
wartoscig referencyjng predkosci, zalezng od ustawien parametrow oraz wybranego wejscia cyfrowego.

P8-11 | Tryb obejsciowy podczas awarii | 0 | 1 | 0 | -

Ten parametr konfiguruje falownik w taki sposéb, aby przetgczat sie na tryb obejsciowy automatycznie po wystgpieniu wytgczenia
awaryjnego falownika. Po jego wtgczeniu, standardowe przekazniki falownika 1 i 2 sg przydzielane do sterowania trybem
obejsciowym i nie mogg im by¢ przypisane inne funkcje.

0 : Nieaktywny

1: Aktywny

P8-12 | Tryb obejsciowy podczas pozaru | 0 | 1 | 0 | -

Ten parametr konfiguruje falownik w taki sposéb, aby przetgczat sie na tryb obejsciowy automatycznie, jesli wejscie do falownika
jest skonfigurowane na prace w trybie pozarowym i wejscie to staje sie aktywne. Po jego wtgczeniu, standardowe przekazniki
falownika 1i 2 sg przydzielane do sterowania trybem obejsciowym i nie mogg im by¢ przypisane inne funkcje.

0 = Nieaktywny

1 = Aktywny

P8-13 | Czas przetaczenia stykow obejscia | 0 | 30 | 2 | Sekundy

Parametr jest aktywny, gdy funkcja obejscia jest wtaczona. Parametr P8-05 stuzy do ustawiania opdznienia lub czasu przetgczenia
pomiedzy przekaznikami falownika odpowiedzialnymi za sterowanie zespotem obwodoéw obejscia.

Podczas ustawiania parametru P8-13 nalezy pamietac, aby falownik i styki DOL nie byty wtgczane do obwodu jednoczesnie.
Podczas konfigurowania funkcji obejscia zaleca sie zastosowanie lokalnych standardéw w zakresie mechanicznej i elektrycznej

c blokady falownika i stykéw DOL.

40 www.invertekdrives.com




Instrukcja obstugi falownika Optidrive Eco — wersja 2.01

Para | Nazwa parametru Wartos¢ Wartosc Wartos¢ Jednostki

metr minimalna | maksymal | domys$lna
na o

P8-14 | Wybér funkcji tworzenia uktadu pomp 0 2 0 -

Ten parametr udostepnia funkcje tworzenia (kaskadowego) uktadu pomp w falowniku

0 : Nieaktywny

1: Jeden falownik o zmiennej czestotliwosci z uktadem kaskadowym DOL (maks. 4 pompy DOL)

2 : Uktad kaskadowy z wieloma falownikami (Optiflow) z falownikiem nadrzednym (dziata tylko wtedy, gdy falownik jest
ustawiony na nadrzedny adres Optibus, P5-01 = 1)

3 : Uktad kaskadowy z wieloma falownikami z pompa typu ,,Jockey”(Optiflow) i falownikiem nadrzednym (dziata tylko wtedy,
gdy falownik jest ustawiony na nadrzedny adres Optibus, P5-01 = 1) W tym przypadku falownik nadrzedny (o adresie P5-01 =1)
pozostanie aktywny i nie zostanie wytgczony w celu wsparcia zestawu pomp uzywanych zwykle do podziatu naktadu pracy.

P8-15 | Liczba pomp wspomagajacych | 1 | 4 | 1 | -
Parametr jest poprawny, jesli wartos$¢ P8-14 wynosi 1 lub 2 w celu wtgczenia funkcji tworzenia uktadu pomp. Parametr P8-15
odpowiada za liczbe pomp wspomagajacych (P8-14 = 1) lub sieciowych falownikéw podrzednych (P8-14 = 2), ktére sg dostepne w
aplikacji tworzenia uktadow pomp. Ustawienie wartosci O uniemozliwia tworzenie uktadéw pomp.

P8-16 | Czas przetgczania pracy pomp 0 | 1000 | 0 | Godziny
W celu wyréwnania czasu pracy kazdej pompy w ukfadzie i w celu zapewnienia okresowej pracy kazdej z tych pomp, w parametrze
P8-16 mozna ustawi¢ ograniczenie czasu na przetgczanie pomp. W przypadku ustawienia wartosci réznej od 0 (wytaczone)
dziatanie kazdej pompy w ukfadzie bedzie cykliczne w celu zapewnienia, ze réznica w czasie pracy kazdej pompy nie przekracza
czasu ustawionego w parametrze P8-16

P8-17 | Predkos¢ uruchomienia pompy wspomagajacej P8-18 P1-01 49,0 Hz /
obr./min
Ten parametr definiuje predkos¢, przy ktérej uruchamiana jest pompa wspomagajgca w przypadku funkcji kaskadowego uktadu
pomp lub Optiflow. Kiedy wyjscie falownika zwieksza sie ponad ten prég wiaczy sie kolejna pompa w uktadzie. Musi nastepnie
uptynac czas spoczynku uktadu pomp, zanim bedzie mozliwe witaczenie lub wytgczenie dodatkowych pomp z uktadu. Priorytet w
zakresie wtgczania pomp z uktadu majg zawsze pompy o najkrétszym czasie pracy.

P8-18 | Predkos¢ zatrzymania pompy wspomagajace;j 0 P8-17 30,0 Hz /
obr./min
Ten parametr definiuje predkosé, przy ktdrej zatrzymywana jest pompa wspomagajaca w przypadku funkcji kaskadowego uktadu
pomp lub Optiflow. Kiedy wyjscie falownika spadnie ponizej tego progu, jedna z aktualnie pracujgcych pomp z uktadu zostanie
wytgczona. Musi nastepnie uptynac czas spoczynku uktadu pomp, zanim bedzie mozliwe wiaczenie lub wytgczenie dodatkowych
pomp z uktadu. Priorytet w zakresie wytgczania pomp z uktadu majg zawsze pompy o najdtuzszym czasie pracy.

P8-19 | Czas spoczynku pomp 10 I 600 60 Sekundy
Ten parametr stuzy do ustawiania opdznienia w uktadzie pomp — w nastepstwie wytgczenia lub wiaczenia jednej z pomp z uktadu,
kolejne pompy nie moga zosta¢ wigczone ani wytaczone dopdki nie minie okreslony czas. Parametr ten powinno sie ustawiaé¢ w
taki sposéb, aby zezwoli¢ na odpowiednio dtugi czas spoczynku pomiedzy zmianami pomp w ukfadzie.

P8-20 | Resetowanie nadrzednego zegara pompy | 0 1 0 -
Falownik nadrzedny w uktadzie pomp monitoruje i obstuguje czasy pracy wszystkich dostepnych pomp z uktadu. Wszystkie zegary
mozna przejrze¢ w parametrze P0-20. Parametr P8-20 zapewnia funkcje nadrzednego resetowania wszystkich zegaréw uzywanych
przez funkcje uktadu pomp (wszystkie zegary majg ustawiong wartos¢ 0).
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10.6. Grupa parametrow 0 — parametry monitorowania (tylko do odczytu)

Paramet| Nazwa parametru Jednostki
r
P0-01 | Wartos¢ wejscia analogowego 1 %
Wyswietla poziom sygnatu doprowadzanego do wejscia analogowego 1 (zacisk 6) po skalowaniu i zastosowaniu przesuniec.
P0-02 | Wartos¢ wejscia analogowego 2 | %
Wyswietla poziom sygnatu doprowadzanego do wejscia analogowego 2 (zacisk 10) po skalowaniu i zastosowaniu przesuniec.
P0-03 | Status wejscia cyfrowego | Binarny

Wyswietla status wej$¢ falownika, wtgcznie z rozszerzonym modutem WE/WY (jesli zamontowano).

1. wpis: 00000 ... 11111. Status wejscia cyfrowego falownika. MSB reprezentuje wejscie cyfrowe 1 / LSB reprezentuje wejscie
cyfrowe 5.

2. wpis: E 000 ... E 111. Status opcji rozszerzonego wejscia falownika. MSB reprezentuje wejscie cyfrowe 6 / LSB reprezentuje
wejscie cyfrowe 8.

P0-04 | Wartosc referencyjna sterownika predkosci | Hz / obr./min
Wyswietla wejsciowa wartos¢ referencyjna nastawy doprowadzong do wewnetrznego sterownika predkosci falownika

P0-06 | Cyfrowa wartos¢ referencyjna predkosci | Hz / obr./min
Wyswietla wartosc¢ referencyjng predkosci wewnetrznego potencjometru falownika z silnikiem (uzywany do klawiatury).

P0-07 | Wartosc referencyjna predkosci protokotu Fieldbus | Hz / obr./min
Wyswietla nastawe otrzymang od falownika z aktywnego w danym momencie interfejsu Fieldbus.

P0-08 | Wartos¢ referencyjna PID | %
Wyswietla wejSciowa wartos$¢ nastawy regulatora PID.

P0-09 | Sprzezenie zwrotne PID | %
Wyswietla sygnat wejsciowy sprzezenia zwrotnego do regulatora PID.

P0-10 | Wyjécie PID | %

Wyswietla poziom wyjsciowy regulatora PID.
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Paramet| Nazwa parametru Jednostki

’

— PO-11 | Napiecie silnika \

7 Wyswietla chwilowe napiecie wyjsciowe z falownika do silnika.

c P0-13 | Dziennik wytaczen | %

g Wyswietla ostatnie cztery kody usterek falownika. Dodatkowe informacje mozna znalez¢ w rozdziale 15.1

o P0-14 | Prad magnesowania (Id) | A

4 Wyswietla prgd magnesowania silnika, zaktadajac, ze automatyczna regulacja zostata z powodzeniem ukonczona.

2 P0-16 | Tetnienie napiecia na szynie pradu statego | Vrms

) Wyswietla poziom tetnienia napiecia na szynie pradu statego. Parametr ten jest stosowany w falowniku Optidrive do réznych

© wewnetrznych funkcji zabezpieczen i monitorowania.

g P0-17 | Rezystancja stojana (Rs) | Q

= Wyswietla zmierzong rezystancje stojana silnika, zaktadajac, ze automatyczna regulacja zostata z powodzeniem ukonczona.

Es P0-19 | Dziennik czasu pracy uktadu kaskadowego | godz.

Wartosci czasu pracy pomp o zmiennej predkosci i pomp DOL uzywanych w funkcji uktadéw kaskadowych. Dziennik z 5 wpisami.
0 = nadrzedny, 1 =DOL1, 2 =DOL2, 3 =DOL3, 4 = DOL4. Zegary mozna resetowac za pomoca parametru P8-20, Resetowanie
nadrzednego zegara.

P0-20 | Napiecie na szynie pradu statego | )
Wyswietla chwilowe napiecie na szynie pradu statego wewnatrz falownika.

P0-21 | Temperatura falownika | 1
Wyswietla chwilowg temperature radiatora zmierzong przez falownik.

P0-22 | Czas do nastepnego serwisu | Godziny

Wyswietla czas pozostaty przed terminem nastepnej wymaganej konserwacji. Odstep miedzy konserwacjami jest wyznaczany na
podstawie wartosci wprowadzanej dla parametru P6-24 (Odstep miedzy konserwacjami) oraz czasu, ktéry uptyngt od momentu
wiaczenia lub zresetowania odstepu miedzy konserwacjami.

P0-23 | Czas pracy radiatora >80° C GG:MM:SS

Wyswietla dwa wpisy: pierwszy pokazuje godziny. Drugi pokazuje minuty i sekundy

Wyswietla czas w godzinach i minutach dla pracy falownika Optidrive z temperaturg radiatora powyzej 80°C, w catym okresie
eksploatacji. Parametr ten jest stosowany przez falownik Optidrive do réznych wewnetrznych funkcji zabezpieczen i
monitorowania.

P0-24 | Czas pracy przy temperaturze otoczenia >80° C GG:MM:SS

Wyswietla dwa wpisy: pierwszy pokazuje godziny. Drugi pokazuje minuty i sekundy

Wyswietla czas w godzinach i minutach dla pracy falownika Optidrive z temperaturg otoczenia powyzej 80°C, w catym okresie
eksploatacji. Parametr ten jest stosowany przez falownik Optidrive do réznych wewnetrznych funkcji zabezpieczen i
monitorowania.

P0-25 | Szacowana predkos¢ wirnika | Hz
Wyswietla szacowang predkosc wirnika silnika.
P0-26 | Licznik kWh | kWh

Wyswietla dwa wpisy: pierwszy pokazuje licznik resetowany przez uzytkownika (reset za pomocg parametru P6-23). Drugi
pokazuje wartos¢ niepodlegajaca resetowaniu.

Wyswietla ilos¢ energii zuzytej przez falownik w kWh. Po osiggnieciu 1000, wartos¢ jest resetowana z powrotem do 0,0, a
zwiekszeniu ulega wartos$¢ parametru P0-27 (licznik MWh).

P0-27 | Licznik MWh | Mwh

Wyswietla dwa wpisy: pierwszy pokazuje licznik resetowany przez uzytkownika (reset za pomocg parametru P6-23). Drugi
pokazuje wartos¢ niepodlegajaca resetowaniu.
Wyswietla ilos¢ energii zuzytej przez falownik w MWh.

P0-28 | Wersja oprogramowania | =

Wyswietla wersje oprogramowania falownika w postaci czterech wpiséw:
Pierwszy = wersja we-wy, drugi = suma kontrolna we-wy, trzeci = wersja DSP, czwarty = suma kontrolna DSP

P0-29 | Typ falownika | -

Wyswietla szczegdty typu falownika w postaci trzech wpiséw:
Pierwszy = rozmiar i poziom napiecia wejsciowego

Drugi = moc znamionowa

Trzeci = liczba faz wyjsciowych

P0-30 | Numer seryjny | -

Wyswietla unikatowy numer seryjny falownika. Wyswietlanie dwéch wpisow:
Pierwszy = numer seryjny (MSB), drugi = numer seryjny (LMSB)

P0-31 | Czas pracy od daty produkcji | GG:MM:SS

Wyswietla dwa wpisy: pierwszy pokazuje godziny. Drugi pokazuje minuty i sekundy
Wyswietla catkowity czas pracy falownika.

P0-32 | Czas pracy od ostatniego wytaczenia awaryjnego 1 | GG:MM:SS

Wyswietla dwa wpisy: pierwszy pokazuje godziny. Drugi pokazuje minuty i sekundy

Wyswietla catkowity czas pracy falownika od wystapienia ostatniej usterki. Zegar czasu pracy zatrzymany z powodu wytaczenia
falownika (lub wytaczenia awaryjnego), resetowanie tylko przy kolejnym wtgczeniu jedynie w przypadku wytgczenia awaryjnego.
Nalezy takze resetowac przy kolejnym witgczeniu w razie wytgczenia zasilania falownika.
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Paramet| Nazwa parametru Jednostki
r

P0-33 | Czas pracy od ostatniego wytaczenia awaryjnego 2 GG:MM:SS
Wyswietla dwa wpisy: pierwszy pokazuje godziny. Drugi pokazuje minuty i sekundy
Wyswietla catkowity czas pracy falownika od wystapienia ostatniej usterki. Zegar czasu pracy zatrzymany z powodu wytgczenia
falownika (lub wytaczenia awaryjnego), resetowanie tylko przy kolejnym wiaczeniu jedynie w przypadku wytgczenia awaryjnego
(zbyt niskie napiecie nie jest traktowane jako wytgczenie awaryjne) — nie resetowany przy wigczaniu / wytgczaniu zasilania pracy
okresowej, chyba ze przed wytgczeniem zasilania wystgpito wytgczenie awaryjne.
P0-34 | Czas pracy od ostatniego wytaczenia | GG:MM:SS
Wyswietla dwa wpisy: pierwszy pokazuje godziny. Drugi pokazuje minuty i sekundy
Wyswietla catkowity czas pracy falownika od otrzymania ostatniego polecenia uruchomienia.
P0-35 | Czas pracy wentylatora | GG:MM:SS
Wyswietla catkowity czas pracy wewnetrznych wentylatorow chtodzacych falownika Optidrive.
Wyswietla dwa wpisy: pierwszy pokazuje czas resetowany przez uzytkownika (reset za pomocg parametru P6-22). Drugi pokazuje
czas niepodlegajacy resetowaniu.
Parametr uzywany do uzyskiwania informacji dotyczgcych konserwacji planowe;.
P0-36 | Dziennik napigcia na szynie pradu statego (256 ms) | -
Dziennik diagnostyczny napiecia na szynie pradu statego. Wartosci sg rejestrowane co 256 ms z tgcznie 8 probkami. Rejestrowanie
jest zawieszane przy wyfagczeniu awaryjnym falownika.
P0-37 | Dziennik tetnienia napiecia na szynie pradu statego (20 ms) | -
Dziennik diagnostyczny tetnienia napiecia na szynie pradu statego. Wartosci sg rejestrowane co 20 ms z tgcznie 8 prébkami.
Rejestrowanie jest zawieszane przy wytgczeniu awaryjnym falownika.
P0-38 | Dziennik temperatur radiatora (30 s) | -
Dziennik diagnostyczny temperatur radiatora. Wartosci sg rejestrowane co 30 s z facznie 8 prébkami. Rejestrowanie jest
zawieszane przy wytgczeniu awaryjnym falownika.
P0-39 | Dziennik temperatur otoczenia (30 s) | -
Dziennik diagnostyczny temperatur otoczenia falownika. Wartosci sg rejestrowane co 30 s z tgcznie 8 probkami. Rejestrowanie
jest zawieszane przy wytaczeniu awaryjnym falownika.
P0-40 | Dziennik pradu silnika (256 ms) | -
Dziennik diagnostyczny pradu silnika. Wartosci sg rejestrowane co 256 ms z facznie 8 prébkami. Rejestrowanie jest zawieszane
przy wytgczeniu awaryjnym falownika.
Uwaga: | Powyzsze parametry (od PO-36 do P0-40) sg uzywane do przechowywania danych historycznych dla réznych zmierzonych
poziomoéw w falowniku, w réznych regularnych odstepach czasu przed wytaczeniem. W przypadku wystgpienia usterki wartosci te
sg blokowane i moga by¢ stosowane do celéw diagnostycznych.
P0-41 | Licznik btedéw przetezenia -
P0-42 | Licznik btedéw przepiecia -
P0-43 | Licznik btedéw zbyt niskiego napiecia -
P0-44 | Licznik btedéw zbyt wysokiej temperatury radiatora -
P0-45 | Licznik btedéw dot. zwaré czopera hamujacego -
P0-46 | Licznik btedoéw zbyt wysokiej temperatury otoczenia -
Uwaga | Parametry te (od P0O-41 do P0-46) stanowig rejestr liczby wystgpien krytycznych usterek w trakcie catej eksploatacji falownika.
Dostarczajg one uzytecznych danych diagnostycznych
P0-47 | Licznik btedéw komunikacji we/wy -
Wyswietla liczbe btedéw komunikacji wykrytych przez procesor we/wy w komunikatach otrzymanych z procesora uktadu zasilania
od ostatniego wiaczenia zasilania
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P0-48 | Licznik btedéw komunikacji DSP | -
Wyswietla liczbe btedéw komunikacji wykrytych przez procesor uktadu zasilania w komunikatach otrzymanych z procesora we/wy
od ostatniego wiaczenia zasilania

P0-49 | Licznik btedéw protokotu Modbus RTU / BACnet | -
Wartosc tego parametru zwieksza sie za kazdym razem, gdy wystepuje btagd potaczenia za posrednictwem protokotu Modbus RTU.
Informacje te mogg stuzy¢ do celéw diagnostycznych.
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11.Komunikacja szeregowa

11

11.1. Komunikacja RS-485

4 I\ f" 0V, wspdlne

Optibus / zdalna klawiatura / potaczenie PC -
Optibus / zdalna klawiatura / potaczenie PC +
Zasilanie zdalnej klawiatury +24 V

RS 485- Modbus RTU / BACnet

RS 485+ Modbus RTU / BACnet

Ostrzezenie:

To nie jest ztgcze Ethernet. Nie nalezy
podtaczac bezposrednio do portu
Ethernet.

Ostrzezenie:

Podczas korzystania z protokotu
Modbus RTU lub BACnet nalezy sie
upewnic, ze sygnat 0 V (T3) jest takze w
uzyciu w celu unikniecia btedow
komunikacji i niebezpiecznych napie¢ w
trybie wspélnym

g Falownik Optidrive Eco posiada ztacze RJ45 zlokalizowane w obudowie instalacji elektrycznej. Ztgcze to pozwala uzytkownikowi na
uoo konfiguracje sieci falownika za pomoca potgczenia przewodowego. Zawiera ono dwa niezalezne ztgcza RS485, jedno to protokotu Optibus
o firmy Invertek i jedno do protokotu Modbus RTU / BACnet. Oba ztgcza moga by¢ uzywane jednoczesnie.

()

N

8 Uktad sygnatéw elektrycznych w ztaczu RJ45 jest nastepujacy:
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o |

o ox = Nie uzywany
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e  tacze danych Optibus jest uzywane tylko do taczenia urzadzen zewnetrznych firmy Invertek oraz do komunikacji pomiedzy

falownikami.
e Interfejs Modbus umozliwia potgczenie sie z siecig Modbus RTU zgodnie z opisem w rozdziale 11.2

11.1.1. Potqczenia elektryczne komunikacji RS-485
Potfgczenia Modbus RTU oraz BACNet MS/TP powinny by¢ wykonywane za pomoca ztacza RJ45. Potaczenia stykdw mozna zobaczyé w
rozdziale 11.1 Komunikacja RS-485.
e  Sieci Modbus RTU i BACNet MS/TP wymagaja zastosowania trzech przewoddw w celu zapewnienie najefektywniejszej pracy i
wyeliminowania napiec trybu wspdlnego w zaciskach falownika:
o  RSR85+
o RS485-
o 0V, wspdlne
e Pofaczenie nalezy wykonad za pomoca odpowiedniego podwdjnego kabla ekranowanego, skretki dwuzytowej, o impedancji falowej
wynoszacej 120 R.
e Jedna z par skretek dwuzytowych stuzy do utworzenia potgczen RS485+ i RS485- w kazdym falowniku.
e Jeden z przewoddw drugiej pary stuzy do potgczenia wszystkich zaciskow wspdlnych ztgcz 0 V.
e  Ekran kabla powinien by¢ podtgczony do odpowiedniego wolnego punktu uziemienia, aby zapobiec interferencji, przy czym ekran
kabla powinien by¢ mozliwie jak najblizej zaciskow kabli.
e Nie nalezy nigdy podtgcza¢ wspodlnych ztgcz 0 V, RS485- lub RS485+ do uziemienia.
e Opornik zakonczenia sieci (120 R) powinien by¢ uzywany na zakonczeniu sieci w celu zredukowania szumu.
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11.2. Komunikacja za posrednictwem protokotu Modbus RTU

11.2.1. Struktura komunikatu w standardzie Modbus
Falownik Optidrive Eco obstuguje komunikacje typu urzadzenie nadrzedne/podrzedne w standardzie Modbus RTU, z wykorzystaniem
polecen ,odczyt wielu rejestrow pamieci 03” i ,zapis pojedynczego rejestru pamieci 06”. Wiele urzadzen nadrzednych traktuje adres
pierwszego rejestru jako rejestr 0; dlatego konieczne moze by¢ przekonwertowanie numerdow rejestréw (co oméwiono w rozdziale 11.2.2)
poprzez odjecie liczby 1 w celu otrzymania prawidtowego adresu rejestru. Struktura komunikatu jest nastepujaca:

11

ylunwo)|

Polecenie 03 — odczyt rejestrow pamieci
Komunikat Dtugosc Odpowiedz Dtugosc
urzadzenia urzadzenia

nadrzednego podrzednego

Q
o
Q
"
N
o
Y
o
o
o
g
Q

Adres podrzedny 1 | Bajt Adres podrzedny 1 | Bajt
Kod funkcji (03) 1 | Bajt Kod funkcji (03) 1 | Bajt
Adres 1. rejestru 2 | Bajty Adres poczatkowy 1 | Bajt
Liczba rejestrow 2 | Bajty Wartosc 1. rejestru 2 | Bajty
Suma kontrolna CRC 2 | Bajty Wartosc 2. rejestru 2 | Bajty
Itp. ...
Suma kontrolna 2 | Bajty
CRC

Polecenie 06 — zapis pojedynczego rejestru pamieci

Komunikat Dtugosc Odpowiedz Dtugosc

urzadzenia urzadzenia

nadrzednego podrzednego

Adres podrzedny 1 | Bajt Adres podrzedny 1 | Bajt

Kod funkcji (06) 1 | Bajt Kod funkcji (06) 1 | Bajt

Adres rejestru 2 | Bajty Adres rejestru 2 | Bajty

Wartosc 2 | Bajty Wartosc rejestru 2 | Bajty

Suma kontrolna CRC 2 | Bajty Suma kontrolna 2 | Bajty
CRC

11.2.2. Rejestry sterowania i monitorowania protokotu Modbus
Ponizej znajduje sie lista rejestrow protokotu Modbus dostepnych w falowniku Optidrive Eco.

e Jesli Modbus RTU jest skonfigurowany jako opcja Fieldbus, mozna uzyska¢ dostep do wszystkich wymienionych rejestréw.

e  Rejestry 1i2 moga by¢ uzyte do sterowania falownikiem, gdy jako gtéwne zrdédto polecen wybrany zostanie Modbus RTU (P1-12 =
4), a w gniezdzie opcjonalnego falownika nie zostanie zainstalowany opcjonalny modut Fieldbus.

e Rejestr 4 moze by¢ uzyty do sterowania tempem przyspieszenia i zwalniania falownika, o ile sterowanie
przyspieszaniem/zwalnianiem w standardzie Fieldbus jest aktywne (P5-07 = 1)

e  Rejestry 6 do 24 moga by¢ uzywane niezaleznie od nastawy parametru P1-12

Numer Gorny bajt Dolny bajt Odczyt | Uwagi
rejestru Zapis
Stowo kontrolne polecenia 0/z Stowo kontrolne polecenia stosowane do sterowania falownikiem Optidrive w
trakcie pracy z protokotem Modbus RTU. Bit stowa kontrolnego ma nastepujace
funkcje:

Bit 0: polecenie uruchomienia/zatrzymania. Aby zataczy¢ falownik, nalezy ustawié¢
wartos¢ 1. Aby zatrzymac falownik, nalezy ustawi¢ wartos¢ 0.

Bit 1: zagdanie szybkiego zatrzymania. Aby falownik mogt zatrzymac sie przy
rampie zwalniania 2. stopnia, nalezy ustawi¢ wartos¢ 1.

Bit 2: Zagdanie resetu. Aby zresetowac wszystkie aktywne usterki i wytaczenia w
falowniku, nalezy ustawi¢ wartos¢ 1.

Po usunieciu usterki ten bit nalezy przetaczy¢ z powrotem na zero.

Bit 3: zagdanie zatrzymania wybiegiem. Aby zadac¢ polecenie zatrzymania
wybiegiem, nalezy ustawi¢ wartosc 1.

Wartosc referencyjna predkosci 0/z Nastawe nalezy poda¢ do falownika w Hz z jednym miejscem po przecinku, np.
polecenia 500 = 50,0 Hz

3 Zarezerwowany 0/z Brak funkcji

Rampy polecenia 0/z Ten rejestr okresla rampy przyspieszania/zwalniania falownika uzywane w
przypadku wyboru opcji sterowanie przyspieszeniem/zwalnianiem Fieldbus (P5-
08 = 1) niezaleznie od nastawy w parametrze P1-12. Zakres danych wejsciowych:
od 0 do 60000 (0.00 s to 600.00 s)
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Numer Gorny bajt Dolny bajt Odczyt | Uwagi
rejestru Zapis
— Kod btedu Status (0] Ten rejestr zawiera 2 bajty.
- falownika Dolny bajt to 8-bitowe stowo statusu falownika:-
S Bit 0: 0 = falownik wytaczony (zatrzymany), 1 = falownik zataczony (pracuje)
uoo Bit 1: 0 = naped sprawny, 1 = falownik wytgczony awaryjnie
2 Bit 3: wstrzymanie
9 Bit 4: wymagany serwis
g 6 Bit 5: tryb rezerwowy
e Bit 6: falownik gotowy
o Bit 7: 0 = warunki normalne, 1 = wykryto warunki niskiego lub wysokiego
'c obcigzenia
g Gorny bajt zawiera odpowiedni numer usterki w przypadku awaryjnego
o wytaczenia falownika. Lista kodow usterek i informacje diagnostyczne znajduja sie
= w rozdziale 13.1
7 Czestotliwos¢ wyjsciowa 0 Czestotliwos¢ wyjsciowa falownika z jednym miejscem po przecinku, np. 123 =
12,3 Hz
8 Prad wyjsciowy (0] Prad wyjsciowy falownika z jednym miejscem po przecinku, np. 105 =10,5 A
Wyjsciowy moment obrotowy (0] Poziom wyjsciowego momentu obrotowego silnika z jednym miejscem po
9 .
przecinku, np. 474 = 47,4 %
10 Moc wyjsciowa 0 Moc wyjsciowa falownika z dwoma miejscami po przecinku, np. 1100 = 11,00 kW
11 Status wejscia cyfrowego 0 Przedstawia status wejs¢ falownika, gdzie bit 0 = wejscie cyfrowe 1 itp.
20 Poziom analogowy 1 (e} Poziom sygnatu doprowadzonego do wejscia analogowego 1 w % z jednym
miejscem po przecinku, np. 1000 = 100,0%
1 Poziom analogowy 2 (e} Poziom sygnatu doprowadzonego do wejscia analogowego 2 w % z jednym
miejscem po przecinku, np. 1000 = 100,0%
29 Wartosc referencyjna predkosci 0 Wewnetrzna nastawa czestotliwosci falownika
przed rampg goéra/dot
23 Napiecie na szynie pragdu (e} Zmierzony prad staty, napiecie na szynie pradu statego (P0-20)
statego
24 Temperatura falownika 0 Zmierzona temperatura radiatora w °C (P0-21)
Licznik kWh (podlega 0 Licznik energii podlegajacy resetowaniu przez uzytkownika (kwWh) (P0-26)
30 resetowaniu przez
uzytkownika)
Licznik MWh (podlega (e} Licznik energii podlegajgcy resetowaniu przez uzytkownika (MWh) (P0-27)
31 resetowaniu przez
uzytkownika)
32 Licznik kWh (nie podlega 0] Licznik energii niepodlegajacy resetowaniu (kWh) (P0-26)
resetowaniu)
33 Licznik MWh (nie podlega (e} Licznik energii niepodlegajacy resetowaniu (MWh) (P0-27)
resetowaniu)
34 Czas pracy — godziny (0] taczny czas pracy — (godziny) (P0-31)
35 Czas pracy — minuty i sekundy (0] taczny czas pracy — (minuty i sekundy) (P0-31)

11.2.3. Dostep do parametrow protokotu Modbus

Wszystkie konfigurowalne przez uzytkownika parametry (grupy 1 do 5) sg dostepne z poziomu protokotu Modbus, z wyjgtkiem tych, ktére
bezposrednio odpowiadajg za komunikacje za pomoca tego protokotu, np.

e  P5-01 Adres Fieldbus falownika

e P5-03 Szybkosc¢ transmisji danych dla protokotu Modbus RTU

e  P5-04 Format danych dla protokotu Modbus RTU
Wszystkie wartosci parametrow mozna odczytac lub zapisa¢, w zaleznosci od trybu pracy — niektorych parametréw nie mozna zmieniac (np.
gdy falownik jest zataczony).

Podczas uzyskiwania dostepu do parametréow falownika za posrednictwem protokotu Modbus numer rejestru dla parametru jest taki sam jak
numer parametru.

Np. parametr P1-01 = rejestr Modbus 101.

Protokét Modbus RTU obstuguje szesnastobitowe wartosci (liczby catkowite). Stad tez, jesli w parametrze falownika znajduje sie liczba po
przecinku, wartosc rejestru zostanie pomnozona przez dziesiec,

np. odczytywana wartos¢ P1-01 = 500, dlatego tez jest to 50,0 Hz.

Aby uzyskaé dodatkowe informacje na temat komunikacji z falownikiem Optidrive za pomocg protokotu Modbus RTU, nalezy skontaktowa¢
sie z lokalnym przedstawicielem firmy Invertek.

e
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11.3. BACnet MSTP

11.3.1. Zarys ogélny
Falownik Optidrive Eco zapewnia interfejs dla potgczenia bezposredniego z sieciag BACNet MS/TP. Potgczenie jest nawigzywane przez port

11

RJ45, informacje na temat przydzielania zaciskdw mozna znalez¢ w rozdziale 11.1, a wymagania dotyczace instalacji elektrycznej — w §
rozdziale 11.1.1 3
11.3.2. Format interfejsu g
Protokét : BACnet MS/TP n_’f
Sygnat fizyczny : RS485, potdupleks 0.
Interfejs : RJ45 QL
Szybko$¢ transmisji : 9600 bps, 19200 bps, 38400 bps, 76800 bps ﬁ
Format danych : 8N1, 8N2, 8E1, 801, 3
2]
[=]
11.3.3. Parametry BACNet MS/TP 5
Ponizsze parametry sg wykorzystywane do konfigurowania falownika podczas tworzenia potgczenia z siecig BACNet MS/TP.
Param | Nazwa parametru Opis
etr
P1-12 Zrédto sterowania Ten parametr nalezy ustawié na wartosc 6, aby aktywowac obstuge protokotu BACnet
MS/TP
P5-01 Adres falownika Ten parametr stuzy do ustawiania ID MAC falownika w sieci MS/TP. Kazdy falownik w

danej sieci powinien mie¢ unikatowa wartos$¢. Domyslnie ID MAC wszystkich falownikéw
ma wartos¢ 1.

P5-03 Szybkos¢ transmisji Ten parametr stuzy do konfigurowania szybkosci transmisji danych komunikacji. Powinien
by¢ ustawiony w taki sposéb, aby pasowat do wybranej szybkosci transmisji systemu
BACnet. Automatyczna szybkos$¢ transmisji nie jest obstugiwana

P5-04 Format danych Ten parametr stuzy do ustawiania formatu danych komunikacji RS485. Dostepne s3
nastepujace ustawienia:

n-1: Brak parzystosci, jeden bit zakoriczenia transmisji (ustawienie domysine)

n-2 : Brak parzystosci, dwa bity zakoriczenia transmisji

O-1: Nieparzystos¢, jeden bit zakoriczenia transmisji

E-1: Parzystos¢, jeden bit zakonczenia transmisji

Ustawienie musi by¢ zgodne z wymaganiami sieci BACNet.

P5-07 Sterowanie Ten parametr okresla, czy czas przyspieszenia i zwalniania falownika jest kontrolowany
przyspieszaniem/spowalnianiem | przez wewnetrzne parametry falownika (P1-03: czas przyspieszenia, P1-04: czas
Fieldbus zwalniania), czy kontrolowany bezposrednio przez sie¢ BACNet MSTP. W wiekszosci
przypadkéw najlepszym rozwigzaniem jest uzywanie wewnetrznych parametréw
falownika.
P5-09 ID egzemplarza urzadzenia Parametry P5-09 i P5-10 stuza do ustawiania wartosci ID egzemplarza falownika.
BACnet (niski) ID egzemplarza = (P5-10 * 65536) + P5-09. Zakres dopuszczalnych ustawien: od 0 do ok.
P5-10 ID egzemplarza urzadzenia 4194304.
BACnet (wysoki) Domyslna wartos¢ wynosi 1.
P5-11 Maks. urzgdzenie nadrzedne Stuzy do ustawiania wtasciwosci maks. urzadzenia nadrzednego, zakres od 1 do ok. 127.

Domyslna wartos¢ wynosi 127.

11.3.4. Rozruch BACNet MSTP

W celu podtaczenia falownika i obstugi sieci BACNet MSTP nalezy uzy¢ nastepujacej procedury.

1. Ustawic parametr P1-14 = 101, aby umozliwi¢ dostep do parametréw rozszerzonych
Dla kazdego falownika ustawi¢ unikatowy ID MAC w ramach parametru P5-01
Ustawi¢ wymagang szybkosé transmisji MSTP w parametrze P5-03
Wybra¢ wymagany format danych w parametrze P5-04
Zdefiniowaé unikatowy ID egzemplarza urzadzenia BACNet dla kazdego falownika za pomocg parametréw P5-09 i P5-10
Wybrac sterowanie poprzez potaczenie BACNet, ustawiajgc parametr P1-12 =6

ounewN

www.invertekdrives.com 47



—
—l

Instrukcja obstugi falownika Optidrive Eco — wersja 2.01

11.3.5. Stownik obiektow

Obiekt o wartosci binarnej:

g Tabela obiektéw o wartosci binarnej
uoo ID Nazwa obiektu Dostep Opis Tekst aktywnosci /
e egzemplarza nieaktywnosci
Q BVO Stan uruchomienia / (0] Ten obiekt wskazuje status uruchomienia falownika URUCHOMIONY /
B zatrzymania ZATRZYMANY
.o BV1 Stan wytaczenia 0] Ten obiekt wskazuje, czy falownik wytgczyt sie WYLACZONY / OK
% awaryjnego automatycznie
= BV2 Tryb reczny 0] Ten obiekt wskazuje, czy falownik pracuje w trybie RECZNY /
g recznym, czy automatycznym AUTOMATYCZNY
= BV3 Tryb wstrzymania 0] Ten obiekt wskazuje, czy falownik jest sprzetowo INHIBIT / OK
(®] wstrzymany
= BV4 Utrata zasilania z sieci 0] Ten obiekt wskazuje, czy nastgpita utrata zasilania z sieci TAK / NIE
BV5 Tryb pozarowy 0] Ten obiekt wskazuje, czy falownik pracuje w trybie ZAL. / WYL,
pozarowym
BV6 Stan wiaczenia (0] Ten obiekt wskazuje stan sygnatu wiaczenia falownika TAK / NIE
BV7 Zewnetrzny tryb 24 V 0] Ten obiekt wskazuje, czy falownik pracuje w zewnetrznym TAK / NIE
trybie 24 V
BV8 Termin konserwacji 0 Ten obiekt wskazuje, czy nadszedt czas konserwacji TAK / NIE
BV9 Tryb czyszczenia 0] Ten obiekt wskazuje, czy funkcja czyszczenia pompy jest ZAL. / WYL,
zaftaczona
BV10 Tryb sterowania z 0] Ten obiekt wskazuje, czy falownik pracuje w trybie ZAt. / WYL,
zaciskéw sterowania z zaciskéw
BV11 Tryb obejsciowy 0] Ten obiekt wskazuje, czy falownik pracuje w trybie ZAL. / WYL,
obejsciowym
BV12 Wejscie cyfrowe 1 (0] Status wejscia cyfrowego 1 ZAt. / WYL,
BV13 Wejscie cyfrowe 2 0 Status wejscia cyfrowego 2 ZAt. / WYL,
BV14 Wejscie cyfrowe 3 (0] Status wejscia cyfrowego 3 ZAL. / WYL,
BV15 Wejscie cyfrowe 4 0] Status wejscia cyfrowego 4 ZAL. / WYL,
BV16 Wejscie cyfrowe 5 0 Status wejscia cyfrowego 5 ZAL. / WYL,
BV17 Wejscie cyfrowe 6 0 Status wejscia cyfrowego 6 ZAt. / WYL,
BV18 Wejscie cyfrowe 7 (0] Status wejscia cyfrowego 7 ZAL. / WYL,
BV19 Wejscie cyfrowe 8 0] Status wejscia cyfrowego 8 ZAL. / WYL,
BV20 Wyjscie przekaznika 1 0] Status wyjscia przekaznika 1 ZAMKNIETE /
OTWARTE
BV21 Wyjscie przekaznika 2 (0] Status wyjscia przekaznika 2 ZAMKNIETE /
OTWARTE
BV22 Wyjscie przekaznika 3 (0] Status wyjscia przekaznika 3 ZAMKNIETE /
OTWARTE
BV23 Wyjscie przekaznika 4 0] Status wyjscia przekaznika 4 ZAMKNIETE /
OTWARTE
BV24 Wyjscie przekaznika 5 (0] Status wyjscia przekaznika 5 ZAMKNIETE /
OTWARTE
BV25 Polecenie P Obiekt polecenia uruchomienia falownika URUCHOMIONY /
uruchomienia / ZATRZYMANY
zatrzymania
BV26 Szybkie zatrzymanie P Obiekt zataczenia szybkiego zatrzymania ZAt. / WYL,
BV27 Resetowanie P Obiekt resetowania wytgczenia awaryjnego (krawedz ZAL. / WYL,
wylaczenia wzrostu aktywna)
awaryjnego
BV28 Zatrzymanie P Obiekt zataczania zatrzymania wybiegiem (zastepuje szybie ZAL. / WYL,
wybiegiem zatrzymanie)
BV29* Polecenie przestane P Status wyjscia przekaznika 1 okreslony przez uzytkownika. ZAMKNIETE /
przez przekaznik 1 OTWARTE
BV30* Polecenie przestane P Status wyjscia przekaznika 2 okreslony przez uzytkownika. ZAMKNIETE /
przez przekaznik 2 OTWARTE
BV31* Polecenie przestane P Status wyjscia przekaznika 3 okreslony przez uzytkownika. ZAMKNIETE /
przez przekaznik 3 OTWARTE
BV32* Polecenie przestane P Status wyjscia przekaznika 4 okreslony przez uzytkownika. ZAMKNIETE /
przez przekaznik 4 OTWARTE
BV33* Polecenie przestane P Status wyjscia przekaznika 5 okreslony przez uzytkownika. ZAMKNIETE /
przez przekaznik 5 OTWARTE

* Ta funkcja dziata tylko wtedy, gdy wyjscie przekaznika moze by¢ kontrolowane przez wartos¢ uzytkownika (wiecej informacji mozna znalez¢
na liscie parametréw falownika Optidrive Eco)
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Obiekt o wartosci analogowej

Tabela obiektéw o wartosci analogowej
ID Nazwa obiektu Dostep Opis Jednostka =
egzemplarza
AVO Czestotliwos$¢ silnika (0] Wyjsciowa czestotliwos¢ silnika Hz §
AV1 Predkos¢ silnika (0] Predko$¢ wyjsciowa silnika (0 jesli P1-10=0) obr./min 3
AV2 Prad silnika 0] Prad wyjsciowy silnika A g
AV3 Moc silnika 0] Moc wyjsciowa silnika kW =
AV4 Zarezerwowany (6] Zarezerwowany BRAK g
AV5 Napiecie na szynie (e} Napiecie na szynie pradu statego \Y E'
pradu statego n
AV6 Temperatura 0] Wartosé temperatury falownika °’C Q
falownika (1]
AV7 Status falownika 0] Stowo statusu falownika BRAK coq
AV8 Kod wytaczenia 0] Kod wytaczenia awaryjnego BRAK s
awaryjnego &
AV9 Wejscie analogowe 1 (0] Wartos$é wejscia analogowego 1 Procent
AV10 Wejscie analogowe 2 (0] Wartos¢ wejscia analogowego 2 Procent
AV11 Wyijscie analogowe 1 0] Wartos¢ wyjscia analogowego 1 Procent
AV12 Wyijscie analogowe 2 0 Wartosé wyjscia analogowego 2 Procent
AV13 Wartosé referencyjna 0 Wartos¢ referencyjna regulatora PID Procent
PID
AV14 Sprzezenie zwrotne o Wartos¢ sprzezenia zwrotnego regulatora PID Procent
PID
AV15 Wartos¢ referencyjna P Obiekt wartosci referencyjnego predkosci Hz
predkosci
AV16 Rampa uzytkownika z Wartos¢ rampy uzytkownika sekunda
AV17 Wartosé referencyjna z Wartos¢ referencyjna uzytkownika regulatora PID Procent
uzytkownika PID
AV18 Sprzezenie zwrotne z Sprzezenie zwrotne uzytkownika regulatora PID Procent
uzytkownika PID
AV19 Kilowatogodziny 0 Kilowatogodziny (moga by¢ resetowane przez Kilowatogodziny
uzytkownika)
AV20 Megawatogodziny 0] Megawatogodziny (mogg by¢ resetowane przez Megawatogodziny
uzytkownika)
AV21 Licznik kWh (0] Licznik kilowatogodzin (nie moze by¢ resetowany) Kilowatogodziny
AV22 Licznik MWh (0] Licznik megawatogodzin (nie moze by¢ resetowany) Megawatogodziny
AV23 taczna liczba godzin 0] taczna liczba godzin pracy od daty produkcji Godziny
pracy
AV24 Biezaca liczba godzin 0] Liczba godzin pracy od ostatniego wiaczenia Godziny
pracy
11.3.6. Typ dostepu
(0] —  Tylko odczyt
z —  Odczyt lub zapis
P — Polecenie

11.3.7. Obstugiwane ustugi:
e  WHO-IS (odpowiedz: I-AM, komunikat I-AM bedzie takze transmitowany podczas wtgczania i resetowania)
e  WHO-HAS (odpowiedz: I-HAVE)
e Wtasciwos¢ odczytu
e  Wtasciwosc odczytu
e Sterowanie komunikacjg urzadzen
e Ponowne inicjowanie urzgdzenia
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11.3.8. Macierz obstugi obiektéw/wtasciwosci

Typ obiektu
Urzadzenie Wartos¢ binarna Wartos¢ analogowa
Identyfikator obiektu X X X
Nazwa obiektu x x
Typ obiektu
Status systemu
Nazwa dostawcy
Wersja oprogramowania sprzetowego
Wersja oprogramowania aplikacyjnego
Wersja protokotu
Weryfikacja protokotu
Obstugiwane ustugi protokotu
Obstugiwany typ obiektu protokotu
Lista obiektow
Maks. akceptowana dtugos¢ APDU
Obstugiwana segmentacja
Czas oczekiwania APDU
Liczba ponownych préb APDU
Maks. urzadzenie nadrzedne
Maks. klatek informacji
Powigzanie adresu urzadzenia
Wersja bazy danych
Wartos¢ aktualna
Znaczniki statusu
Stan zdarzenia
Nie dziata
Jednostki
Matryca priorytetu x* x*
Wartos$¢ domysina zaniechania x* x*
Biegunowos$¢
Tekst aktywnosci
Tekst nieaktywnosci
* Tylko wartosci dostepne dla poleceri

Wtasciwos¢
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11.3.9. Potwierdzenie zgodnosci implementacji protokofu BACnet

Data: 15 kwietnia 2015 r.
Nazwa dostawcy: Invertek Drives Ltd
Nazwa produktu: OPTIDRIVE ECO
Numer modelu produktu: ODV-3-XXXXXX-XXXX-XX
Wersja oprogramowania aplikacyjnego: 2,00

Wersja oprogramowania sprzetowego: 2,00

Wersja protokotu BACnet: 7

Opis produktu: Invertek Optidrive Eco

Profil standardowego urzadzenia BACnet (zatacznik L):

Stacja robocza operatora BACnet (B-OWS)

Stacja robocza zaawansowanego operatora BACnet (B-AWS)

Wyswietlacz operatora BACnet (B-OD)

Regulator budynkowy BACnet (B-BC)

Regulator zaawansowanych aplikacji BACnet (B-AAC)

Regulator specyficznych aplikacji BACnet (B-ASC)

Inteligentny czujnik BACnet (B-SS)

Inteligentny sitownik BACnet (B-SA)

Lista wszystkich obstugiwanych czesci sktadowych zgodnosci operacyjnej (zatacznik K):

DS-RP-B, DS-WP-B, DM-DDB-B, DM-DOB-B, DM-DCC-B, DM-RD-B

Mozliwosci segmentacji:

O Mozliwos¢ przesytania segmentowanych komunikatow Rozmiar okna

O Mozliwosé otrzymywania segmentowanych komunikatéw  Rozmiar okna

Obstugiwane typ obiektéw standardowych:

Typ obiektu jest obstugiwany, jesli moze by¢ dostepny w urzadzeniu. Dla kazdego obstugiwanego typu obiektu standardowego nalezy podac
nastepujace dane:

1) Czy obiekty tego typu sa tworzone dynamicznie za pomoca ustugi CreateObject

2) Czy obiekty tego typu sg usuwane dynamicznie za pomocg ustugi DeleteObject

3) Lista obstugiwanych wtasciwosci opcjonalnych

4) Lista wszystkich wtasciwosci podlegajacych zapisowi, jesli ten standard nie stanowi inaczej

5) Lista wszystkich wtasciwosci warunkowo podlegajacych zapisowi, jesli ten standard nie stanowi inaczej
6) Lista prawnie zastrzezonych wtasciwosci i dla kazdej z nich jej identyfikator, typ danych i znaczenie
7) Lista wszystkich ograniczen zakresu wtasciwosci

OO0ROOOO0O

Opcje warstwy facza danych:

Adres IP BACnet (zatacznik j)

Adres IP BACnet (zatacznik j), urzadzenie obce

ISO 8802-3, Ethernet (klauzula 7)

ATA 878.1, 2,5 Mb. ARCNET (klauzula 8)

ATA 878.1, EIA-485 ARCNET (klauzula 8), szybkosci transmisji:

Urzadzenie nadrzedne MS/TP (klauzula 9), szybkosci transmisji: 9600, 19200,38400,76800
Urzadzenie podrzedne MS/TP (klauzula 9), szybkosci transmisji:

Point-To-Point, EIA 232 (klauzula 10), szybkosci transmisji:

Point-To-Point, modem, (klauzula 10), szybkosci transmisji:

LonTalk, (klauzula 11), srednie:

BACnet/ZigBee (zatacznik O)

Inne:

Powigzanie adresu urzadzenia:

Czy statyczne powigzanie urzgdzenia jest obstugiwane? (Jest to obecnie wymagane do dwustronnej komunikacji z urzgdzeniami podrzednymi
MS/TP i niektérymi innymi urzgdzeniami).

O Tak M Nie

Opcje sieciowe:

O Ruter, klauzula 6 - zawiera wszystkie konfiguracje rutowania, np. ARCNET-Ethernet, Ethernet-MS/TP itd.
O Zatacznik H, BACnet, ruter do tunelowania przez IP

[0 Urzadzenie do zarzadzania transmisjg BACnet/IP (BBMD)

Czy BBMD obstuguje rejestracje z innych urzadzen? O Tak O Nie

Czy BBMD obstuguje translacje adreséw sieciowych? O Tak O Nie
Opcje bezpieczenstwa sieci:

Niezabezpieczone urzadzenie — moze dziataé bez zabezpieczen sieci BACnet

Zabezpieczone urzgdzenie — moze uzywac zabezpieczen sieci BACnet (NS-SD BIBB)

Wiele kluczy specyficznych dla aplikacji:

Obstuga szyfrowania (NS-ED BIBB)

Serwer kluczy (NS-KS BIBB)

Obstugiwane zestawy znakow:

Wskazanie obstugi wielu zestawow znakéw nie oznacza, ze mogg by¢ one obstugiwane wszystkie naraz.
M ANSIX3.4 O 1BM™/Microsoft™ DBCS [0 1SO 8859-1

O 1SO 10646 (UCS-2) O 1SO 10646 (UCS-4) O nsx0208

Jesli ten produkt jest brama komunikacyjna, nalezy opisa¢ typy sprzetu / sieci niebazujace na protokole BACnet, ktére sg obstugiwane
prze te brame.

OO0O0O00O0OROOOO0O

Oooooo
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12.Dane techniczne

12

12.1. Warunki otoczenia

8 Zakres temperatury otoczenia | Praca P20 -10 ... 50°C bez obnizenia danych
§ znamionowych

_g IP55 -10 ... 40°C bez obnizenia danych
8 IP66 znamionowych

"q'; Przechowywanie | Wszystkie | -40 °C ... 60 °C

g Maksymalna wysoko$é nad Praca Wszystkie | 1000 m bez obnizenia danych
(o) poziomem morza znamionowych

Wilgotnos¢ wzgledna Praca Wszystkie | =<95% (brak kondensacji)

Informacje na temat obnizania danych znamionowych mozna znalez¢ w rozdziale 12.5
12.2. Zakresy napiecia wejSciowego

W zaleznosci od modelu i mocy znamionowej falowniki sg przystosowane do bezposredniego podtaczania do nastepujgcych zrodet zasilania:

Numer modelu ‘ Napiecie zasilania Fazy Czestotliwos¢ ‘
ODV-3-X2XXXX-1XXX-XX 200240V +/- 10% 1 50-60 Hz
ODV-3-X2XXXX-3XXX-XX 200-240V +/-10% 3 50 -60 Hz
ODV-3-X4XXXX-3XXX-XX 380-480V +/-10% 3 50 -60 Hz
ODV-3-X5XXXX-3XXX-XX 480-525V +/-10% 3 50 - 60 Hz
ODV-3-X6XXXX-3XXX-XX 500-600V +/-10% 3 50 - 60 Hz

12.3. Brak r6wnowagi faz

Wszystkie tréjfazowe modele Optidrive Eco maja funkcje monitorowania braku réwnowagi faz. Maksymalny dopuszczalny brak rownowagi
napiecia pomiedzy dowolnymi dwoma fazami to 3% dla pracy przy petnym obcigzeniu.

12.4. Dane znamionowe natezenia pradu i mocy wyjsciowej

Ponizsze tabele zawierajg informacje na temat znamionowego napiecia wyjsciowego réznych modeli falownikéw Optidrive Eco. Firma
Invertek Drives zaleca, aby wybdr poprawnego falownika Optidrive byt zawsze oparty na petnym pradzie obcigzeniowym silnika przy
wejsciowym napieciu zasilajgcym.

12.4.1.200-240 V, modele z wejsciem 1-fazowym

Rozmiar Prad Typowa moc | Znamionowy Bezpiecznik Maksymalny Maksymalna
obudowy | wyjsciowy | znamionowa prad lub MCB (Typ rozmiar kabla dtugosé¢ kabla
wejsciowy B) silnika
A kw HP A mm AWG m stopy
kw.
2 4,3 0,75 8,5 10 8 8 100 330
2 7 1,5 15,2 25 8 8 100 330
2 10,5 2,2 3 19,3 25 8 8 100 330
12.4.2.200-240 V, modele z wejsciem 3-fazowym
Rozmiar Prad Typowa moc | Znamionowy Bezpiecznik Maksymalny Maksymalna
obudowy | wyjsciowy | znamionowa prad lub MCB (Typ rozmiar kabla dtugosc¢ kabla
wejsciowy B) silnika
A kw HP A mm AWG m stopy
kw.
2 4,3 0,75 1 3,8 10 8 8 100 330
2 7 1,5 2 6,3 10 8 8 100 330
2 10,5 2,2 3 9,6 16 8 8 100 330
3 18 4 5 14 16 8 8 100 330
3 24 5,5 7,5 21,6 25 8 8 100 330
4 30 7,5 10 27 32 16 5 100 330
4 46 11 15 41,4 50 16 5 100 330
5 61 15 20 48,2 63 35 2 100 330
5 72 18,5 25 58 80 35 2 100 330
5 90 22 30 75,9 100 35 2 100 330
6 110 30 40 126,7 160 150 300MCM 100 330
6 150 37 50 172,7 200 150 300MCM 100 330
6 180 45 50 183,3 250 150 300MCM 100 330
7 202 55 50 205,7 250 150 300MCM 100 330
7 248 75 50 255,5 315 150 300MCM 100 330

e
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12.4.3.380-480 V, modele z wejsciem 3-fazowym

Rozmiar Prad Typowa moc | Znamionowy Bezpiecznik Maksymalny Maksymalna
obudowy | wyjsciowy | znamionowa prad lub MCB (Typ rozmiar kabla dtugos¢ kabla N
wejsciowy B) silnika
A kW | HP A mm AWG m stopy QU,
kw. =
2 22 075 ] 1 2 10 8 8 100 | 330 e
2 4,1 1,5 2 3,7 10 8 8 100 330 g
2 5,8 2,2 3 5,2 10 8 8 100 330 =2
2 9,5 4 5 8,6 10 8 8 100 330 g
3 14 5,5 7,5 12,4 16 8 8 100 330 g
3 18 7,5 10 14 16 8 8 100 330 o
4 24 11 15 21,6 25 16 5 100 330
4 30 15 20 27 32 16 5 100 330
4 39 18,5 25 35,1 40 16 5 100 330
4 46 22 30 41,4 50 16 5 100 330
5 61 30 40 48,2 63 35 2 100 330
5 72 37 50 58 80 35 2 100 330
5 90 45 60 75,9 100 35 2 100 330
6 110 55 75 112,5 125 150 300MCM 100 330
6 150 75 100 153,2 200 150 300MCM 100 330
6 180 90 150 183,7 250 150 300MCM 100 330
7 202 110 175 205,9 250 150 300MCM 100 330
7 240 132 200 2445 315 150 300MCM 100 330
7 302 160 250 307,8 400 150 300MCM 100 330
8 370 200 300 370 500 240 450MCM 100 330
8 450 250 350 450 500 240 450MCM 100 330
12.4.4.500-600 V, modele z wejsciem 3-fazowym
Rozmiar Prad Typowa moc | Znamionowy Bezpiecznik Maksymalny Maksymalna
obudowy | wyjsciowy | znamionowa prad lub MCB (Typ rozmiar kabla dtugos¢ kabla
wejsciowy B) silnika
A kw HP A mm AWG m stopy
kw.
2 2,1 0,75 1 2,5 10 8 8 100 330
2 3,1 1,5 2 3,7 10 8 8 100 330
2 4,1 2,2 3 4,9 10 8 8 100 330
2 6,5 4 5 7,8 10 8 8 100 330
2 9 5,5 7,5 10,8 16 8 8 100 330
3 12 7,5 10 14,4 16 8 8 100 330
3 17 11 15 20,6 25 8 8 100 330
3 22 15 20 26,7 32 8 8 100 330
4 22 15 20 26,7 32 16 5 100 330
4 28 18,5 25 34 40 16 5 100 330
4 34 22 30 41,2 50 16 5 100 330
4 43 30 40 49,5 63 16 5 100 330
5 54 37 50 62,2 80 35 2 100 330
5 65 45 60 75,8 100 35 2 100 330
5 78 55 75 90,9 125 35 2 100 330
6 105 75 100 108,2 125 150 300MCM 100 330
6 130 90 125 127,7 160 150 300MCM 100 330
6 150 110 175 160 200 150 300MCM 100 330

e Maksymalna podana dtugos¢ kabla silnika ma zastosowanie w przypadku stosowania ekranowanego kabla silnika. W przypadku
korzystania z nieekranowanego kabla jego maksymalna dtugosc jest zwiekszona o 50%. Przy zastosowaniu zalecanego przez firme Invertek
Drives dtawika wyjsciowego maksymalna dtugos¢ kabla moze by¢ zwiekszona o 100%

e Przetgczenie wyjscia PWM z dowolnego falownika w przypadku uzywania dtugiego kabla silnikowego moze by¢ przyczyng wzrostu
napiecia na zaciskach silnika, w zaleznosci od dtugosci kabla silnikowego i induktancji. Na zywotnos$¢ silnika moga mie¢ wptyw czas
narastania i napiecie szczytowe. Do kabli silnikowych o dtugosci 50 m i dtuzszych, firma Invertek Drives zaleca uzywac dtawika
wyjsciowego, aby zapewni¢ dobrg zywotnos¢ silnika.

e Rozmiary kabli zasilania i silnika powinny by¢ wymiarowane zgodnie z lokalnymi przepisami i normami

e
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12.5. Informacje dotyczace obnizenia danych znamionowych

Obnizenie danych znamionowych dla ciggtego, maksymalnego pradu wyjsciowego falownika jest konieczne w nastepujacych sytuacjach:
e  Praca w temperaturze otoczenia przekraczajgcej 40°C / 104°F (IP55 i IP66) lub 50°C / 122°F (IP20)
e Praca na wysokosci przekraczajgcej 1000 m n.p.m. /3281 stopy.
e Praca przy efektywnej czestotliwosci przetaczania wyzszej niz nastawa minimalna
W przypadku pracy falownika poza opisanymi warunkami, nalezy uzy¢ ponizszych wspétczynnikow
12.5.1. Obnizenie danych znamionowych dla temperatury otoczenia

Typ obudowy Temperatura maksymalna Wielkos¢ obnizenia danych Dopuszczalne maksimum
Bez obnizenia danych znamionowych
znamionowych
P20 50°C/ 122°F Nie dotyczy 50°C/ 122°F
IP55 40°C/ 104°F 1,5% na °C (1,8°F) 50°C/ 122°F
IP66 40°C/ 104°F 2,5% na °C (1,8°F) 50°C/ 122°F

12.5.2. Obnizenie danych znamionowych dla wysokosci n.p.m.

Typ obudowy Maksymalna wysokos¢ Wielkos¢ obnizenia Dopuszczalne
n.p.m. bez obnizenia danych znamionowych maksimum
danych znamionowych
1P20 1000 m/3281 stép 1% na 100 m / 328 st6p 4000 m / 13123 stop
IP55 1000 m / 3281 stdp 1% na 100 m / 328 stop 4000 m / 13123 stdp
IP66 1000 m / 3281 stop 1% na 100 m / 328 stép 4000 m / 13123 stép

12.5.3. Obnizenie danych znamionowych dla czestotliwosci przetqczania

Czestotliwosc¢ przetagczania (jesli jest dostepna)
Typ Rozmiar 4 kHz 8 kHz 10kHz | 12kHz | 14kHz | 16 kHz 18 kHz 20 kHz 24 kHz | 32 kHz
obudowy | obudowy

IP66 2 Nie Nie 0% 0% 0% 0% Do Do Nie Nie
dotyczy | dotyczy potwierdzenia | potwierdzenia | dotyczy | dotyczy

3 Nie Nie 0% 0% 0% 0% Do Do Nie Nie
dotyczy | dotyczy potwierdzenia | potwierdzenia | dotyczy | dotyczy

IP55 4 Nie Nie 0% 0% 0% 0% Do Do Nie Nie
dotyczy | dotyczy potwierdzenia | potwierdzenia | dotyczy | dotyczy

5 Nie Nie 0% 0% 0% 0% Do Do Nie Nie
dotyczy | dotyczy potwierdzenia | potwierdzenia | dotyczy | dotyczy

6 0% 10% Nie 10% Nie 15% Nie dotyczy Nie dotyczy 25% Nie
dotyczy dotyczy dotyczy

7 0% 10% Nie 10% Nie 15% Nie dotyczy Nie dotyczy 25% Nie
dotyczy dotyczy dotyczy

P20 8 0% Nie Nie Nie Nie Nie Nie dotyczy Nie dotyczy Nie Nie
dotyczy | dotyczy | dotyczy | dotyczy | dotyczy dotyczy | dotyczy

12.5.4. Przyktad zastosowania wspofczynnikéw obnizenia danych znamionowych
Falownik 4 kW, IP66 stuzy do pracy na wysokosci 2000 metréw nad poziomem morza, przy czestotliwosci przetgczania 16 kHz i w

temperaturze otoczenia 45°C.

W powyzszej tabeli wida¢, ze znamionowe natezenie pradu falownika przy 40°C wynosi 9,5 A.
Najpierw nalezy zastosowac obnizenie danych znamionowych dla czestotliwosci przetgczania (jesli dostepne), 16 kHz, obnizenie 0%
Nastepnie nalezy zastosowac obnizenie danych znamionowych dla wyzszej temperatury otoczenia, 2,5% na °C powyzej 40°C=5x 2,5% =

12,5%
9,5A%87,5%=8,3A

Nastepnie nalezy zastosowac obnizenie danych znamionowych dla wysokosci przekraczajgcej 1000 metréw n.p.m., 1% na 100 m powyzej

1000 =10x1%=10%
8,3 Ax90% = 7,5 A pradu ciggtego.

Jesli wymagane natezenie pradu silnika przekracza ten poziom, konieczne bedzie:

- zredukowanie wybranej czestotliwosci przetgczania

- uzycie falownika o wyzszej mocy znamionowej i powtdrzenie obliczen, w celu uzyskania pewnosci, ze dostepny bedzie wystarczajgcy

prad wyjsciowy.
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13.Rozwigzywanie probleméw

13.1. Komunikaty btedow

Kod usterki | Nr
No-fit [BY

‘ Komunikat OLED
Brak usterki

‘ Opis
Brak usterki

Dziatanie korygujace
Jesli w dzienniku nie zarejestrowano zadnych usterek, wartos¢ ta wyswietla
sie w parametrze P0-13

Wytaczenie awaryjne z
powodu przetezenia

Chwilowe przetezenie na
wyjsciu falownika.

o [IB

Przy zataczeniu falownika wystgpita usterka

Sprawdzic silnik i kabel potaczeniowy silnika pod katem zwar¢
miedzyfazowych i miedzy faza a doziemieniem.

Mechanicznie sprawdzi¢ obcigzenie pod katem zaciecia, blokady czy utyku
Upewnic sie, ze parametry z tabliczki znamionowej silnika zostaty
prawidtowo wprowadzone: P1-07, P1-08, P1-09.

Zmniejszona nastawa napiecia dotadowujacego w parametrze P1-11
Zwiekszy¢ rampe przyspieszania w parametrze P1-03

Jesli podtaczony silnik jest wyposazony w hamulec, nalezy upewnic sie, czy
hamulec jest prawidtowo podtaczony i sterowany oraz czy jest zwalniany
prawidfowo

Wytaczenie awaryjne z
powodu zbyt wysokiego
obcigzenia

Falownik wytaczyt sie po
przecigzeniu po
doprowadzaniu >100%
wartosci ustawionej w
parametrze P1-08 przez
okreslony czas.

Iit.trp R

Sprawdzi¢, czy miejsca po przecinku migaja (falownik w stanie przecigzenia) i
zwiekszy¢ tempo przyspieszania lub zmniejszy¢ obcigzenie.

Sprawdzi¢, czy dtugosc kabla silnika nie przekracza wartosci granicznej
okreslonej dla danego falownika w rozdziale 12.4

Upewnic sie, ze parametry z tabliczki znamionowej silnika zostaty
prawidtowo wprowadzone w parametrach P1-07, P1-08 i P1-09

Sprawdzi¢ obcigzenie mechanicznie, aby upewnic sig, ze nie doszto do
zaciecia, zablokowania ani nie wystgpity inne usterki mechaniczne

Przetezenia sprzetu Chwilowe przetezenie na

wyjsciu falownika.

PS-trp IS

Sprawdzi¢ silnik i kabel potaczeniowy silnika pod katem zwaré
miedzyfazowych i miedzy fazg a uziemieniem. Odtaczy¢ silnik i kabel silnika i
przeprowadzi¢ ponowny test. Jesli falownik wytgczy sie awaryjnie bez
podtaczonego silnika, nalezy wymienic falownik, doktadnie sprawdzi¢ system
oraz ponownie go przetestowac przed zainstalowaniem nowe;j

jednostki

Przepiecie Przepiecie na szynie pradu

statego

O-Volt [

Wartos¢ napiecia na szynie pradu statego moze by¢ wyswietlona w
parametrze PO-20

Dziennik historii jest aktualizowany co 256 ms przed wytgczeniem
okreslonym w parametrze P0-36

Ta usterka jest ogdlnie powodowana przesytaniem nadmiernej energii
regeneracyjnej od obcigzenia z powrotem do falownika. Po podtgczeniu
odbioru o duzej bezwtadnosci lub typu przeciggajgcego.

Jesli usterka wystapi podczas zatrzymywania lub zwalniania, nalezy
zwiekszy¢ rampe zwalniania P1-04.

W przypadku korzystania z regulatora PID nalezy upewnic sig, czy rampy sg
aktywne, zmniejszajgc parametr P3-11

Zbyt niskie napiecie Zbyt niskie napiecie na szynie

pradu statego

U-Volt [

To zjawisko standardowo wystepuje po odtgczeniu zasilania.
Jesli dzieje sie tak w trakcie pracy, nalezy sprawdzic¢ zasilanie wejsciowe i
wszystkie potaczenia z falownikiem, bezpiecznikami i stycznikami itp.

Wytgczenie awaryjne z
powodu zbyt wysokiej
temperatury

Zbyt wysoka temperatura
radiatora

ot [KB

Temperatura radiatora moze by¢ wyswietlana w parametrze P0O-21.
Dziennik historii jest aktualizowany co 30 sekund przed wytgczeniem
okreslonym w parametrze P0-38

Sprawdzi¢ temperature otoczenia falownika

Upewnic sie, ze wewnetrzny wentylator chtodzacy falownika dziata
Upewnic sie, ze wokét falownika znajduje sie wystarczajaco duzo wolnej
przestrzeni, zgodnie z informacjami w rozdziatach od 3.4 do 3.7, oraz ze
Sciezka przeptywu powietrza chtodzacego do falownika i z falownika nie jest
przestonieta

Zmniejszy¢ nastawe efektywnej czestotliwosci przetaczania w parametrze
P2-24

Zmniejszy¢ obcigzenie na silniku/falowniku

Wytaczenie awaryjne z
powodu zbyt niskiej
temperatury

Zbyt niska temperatura
falownika

Woytaczenie nastepuje, gdy temperatura otoczenia jest nizsza niz -10°C. Aby
uruchomic falownik, temperature nalezy podnies$¢ do poziomu
przekraczajgcego -10°C.

Wczytywanie
domysinych
parametrow

Zostaty wczytane domysine
parametry fabryczne

P-Def [

Po nacisnieciu klawisza STOP falownik bedzie gotowy do konfiguracji pod
katem zadanego zastosowania. Wartosci domysine czterech przyciskéw —
patrz rozdziat 5.5

Btad zewnetrzny Btad zewnetrzny wejscia

cyfrowego

E-trip IS

Zadanie zewnetrznego wyfaczenia na zaciskach wejécia sterowania. Niektére
ustawienia parametru P1-13 wymagaja styku normalnie zamknietego, aby
doprowadzi¢ do zewnetrznego wytagczenia falownika w przypadku
wystgpienia usterki w urzadzeniu zewnetrznym. Jesli podtgczono termistor
silnika, nalezy sprawdzi¢, czy silnik nie jest zbyt goracy.

Btad komunikacji
szeregowej Optibus

SC-Obs % Btad komunikacji

Utrata komunikacji z komputerem PC lub zdalng klawiatura. Sprawdzi¢ kable
i potgczenia z urzadzeniami zewnetrznymi
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Nadmierne tetnienie

napiecia pradu statego

Instrukcja obstugi falownika Optidrive Eco — wersja 2.01

\ Opis

Nadmierne tetnienie napiecia
pradu statego na wewnetrznej
szynie pradu statego

\ Dziatanie korygujace

Poziom tetnienia napiecia na szynie pradu statego mozna sprawdzi¢ w
parametrze PO-16

Dziennik historii jest aktualizowany co 20 ms przed wytaczeniem okreslonym
w parametrze PO-37

Sprawdzi¢, czy wszystkie trzy fazy zasilania sg obecne i spetniajg warunek
tolerancji braku rownowagi napiecia zasilania 3%.

Zmniejszy¢ obcigzenie silnika

Jesli usterka wcigz wystepuje, nalezy skontaktowac sie z lokalnym
przedstawicielem firmy Invertek Drives

14 | Utrata fazy wejSciowej | Wytgczenie na skutek braku W falowniku przeznaczonym do uzytku z 3 fazami zasilania doszto do
fazy wejsciowej odfaczenia lub utraty jednej fazy.
15 | Chwilowe przetezenie | Chwilowe przetezenie na Patrz usterka 3 powyzej
wyjsciu falownika.
16 |Btad termistora Uszkodzony termistor na Skontaktowad sie z przedstawicielem firmy Invertek.
radiatorze.
17 |Btad procesora danych | Wewnetrzny btad pamieci. Parametry nie zapisane, przywrécone fabryczne wartosci domysine.
we-wy Jesli problem wciagz wystepuje, nalezy skontaktowac sie z autoryzowanym
dystrybutorem IDL.
18 | Sygnat 4-20 mA poza Utrata sygnatu 4-20 mA Napiecie sygnatu referencyjnego na wejsciu analogowym 1 lub 2 (zaciski 6
zasiegiem lub 10) spadto ponizej progu minimalnego 3 mA, gdy format sygnatu to 4-20
mA. Sprawdzi¢ Zrédto sygnatu i okablowanie podtgczone do zaciskow
falownika Optidrive.
19 |Btad procesora danych | Wewnetrzny btad pamieci. Parametry nie zapisane, przywrécone fabryczne wartosci domysine.
Mm/C Jesli problem wciagz wystepuje, nalezy skontaktowac sie z autoryzowanym
dystrybutorem IDL.
20 | Wartos¢ domysina Wartosci domyslne parametru | Wczytana zostata wartos¢ domysina parametru uzytkownika. Nacisngé
parametru uzytkownika | uzytkownika klawisz Stop. Wartosci domysine trzech przyciskéw — patrz rozdziat 5.6
21 | Przegrzanie PTCsilnika | Nadmierna temperatura PTC | Podtaczone urzadzenie PTC spowodowato wytgczenie awaryjne falownika
silnika (wejscie analogowe 2 skonfigurowane dla urzadzenia PTC).
22 | Usterka wentylatora Usterka wentylatora Sprawdzi¢ i, w razie koniecznosci, wymieni¢ wewnetrzny wentylator
chtodzacego chtodzacego chtodzacy falownika
23 | Wysoka temperatura Zbyt wysoka temperatura Zmierzona temperatura wokét falownika przekracza graniczng wartosé
otoczenia otoczenia robocza.
Upewnic sie, ze wewnetrzny wentylator chtodzacy falownika dziata
Upewnic sie, ze wokét falownika znajduje sie wystarczajaco duzo wolnej
przestrzeni, zgodnie z informacjami w rozdziatach od 3.4 do 3.7, oraz ze
Sciezka przeptywu powietrza chtodzacego do falownika i z falownika nie jest
przestonieta
Zwiekszy¢ przeptyw powietrza chtodzacego do falownika
Zmniejszy¢ nastawe efektywnej czestotliwosci przetaczania w parametrze
P2-24
Zmniejszy¢ obcigzenie na silniku/falowniku
24 | Przekroczony maks. Bfad przetezenia Funkcja monitorowania pradu wykryta, ze biezgce poziomy sg wieksze od
moment obrotowy normalnych warunkéw pracy dla danego zastosowania.
Nalezy sprawdzi¢, czy obcigzenie mechaniczne sie zmienito i czy obcigzenie
nie zostato zablokowane / zatrzymane.
W przypadku zastosowan zwigzanych z pompami nalezy sprawdzi¢, czy
pompa nie zablokowata sie
W przypadku zastosowan zwigzanych z wentylatorami nalezy sprawdzi¢, czy
Sciezka przeptywu powietrza do wentylatora i z wentylatora nie jest
przestonieta
25 | Zbyt niski wyjsciowy Btad niskiego natezenia Funkcja monitorowania pradu wykryta, ze biezace poziomy s3 nizsze od
moment obrotowy normalnych warunkdw pracy dla danego zastosowania.
Sprawdzi¢, czy nie wystgpito uszkodzenie mechaniczne, powodujace utrate
obciazenia (np. zerwanie pasa).
Sprawdzi¢, czy silnik nie odtaczyt sie od falownika.
26 | Usterka wyjscia Usterka wyjscia falownika Usterka wyjscia falownika, nalezy skontaktowac sie z autoryzowanym
falownika dystrybutorem IDL
29 | Wewnetrzny btad Skontaktowac sie z przedstawicielem firmy Invertek.
obwodu STO
40 | Nieudana regulacja Zmierzona rezystancja stojana silnika rozni sie pomiedzy fazami. Upewnic
automatyczna 1 sie, ze silnik jest prawidtowo podtgczony i czy nie wystepuja w nim usterki.
Sprawdzi¢ uzwojenia pod katem prawidtowej rezystancji i rownowagi.
41 | Nieudana regulacja Zmierzona rezystancja stojana silnika jest zbyt duza. Upewnic sie, ze silnik
automatyczna 2 jest prawidtowo podtaczony i czy nie wystepujg w nim usterki. Sprawdzic,
czy moc znamionowa odpowiada mocy znamionowej podtgczonego
falownika.
42 | Nieudana regulacja Nieudana regulacja Zmierzona induktancja silnika jest zbyt niska. Upewnic sig, ze silnik jest
automatyczna 3 automatyczna prawidtowo podtaczony i czy nie wystepujg w nim usterki.
43 | Nieudana regulacja Zmierzona induktancja silnika jest zbyt wysoka. Upewnic sig, ze silnik jest
automatyczna 4 prawidtowo podtaczony i czy nie wystepujg w nim usterki. Sprawdzi¢, czy
moc znamionowa odpowiada mocy znamionowej podtgczonego falownika.
44 | Nieudana regulacja Zmierzone parametry silnika nie sg ze sobg zgodne. Upewni¢ sie, ze silnik

automatyczna 5

jest prawidtowo podtaczony i czy nie wystepujg w nim usterki. Sprawdzi¢,
czy moc znamionowa odpowiada mocy znamionowej podtaczonego
falownika.
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\ Komunikat OLED
Btedna sekwencja faz
zasilania
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\ Opis
L1-L2-L3 Btedna sekwencja faz
zasilania

\ Dziatanie korygujace

Sekwencja wejsciowych faz zasilania jest btedna (tylko rozmiar 8), co
uniemozliwia prace wentylatora chtodzacego. Nalezy zamieni¢ dwie
dowolne wejsciowe fazy zasilania L1/L2/L3.

48

Niskie cisnienie
sprzezenia zwrotnego

Niskie ci$nienie wykryte przez
funkcje napetniania rur

Sprawdzi¢ uktad pomp w poszukiwaniu wyciekéw lub peknietych rur.

16 P3-17)

Sprawdzi¢, czy funkcja napetniania rur zostata uruchomiona poprawnie (P3-

49

Utrata fazy wyjsciowej

Utrata fazy wyjsciowej (silnika)

Jedna z faz wyjsciowych silnika nie jest podtaczona do falownika.

50

Btad komunikacji
Modbus

Wykryto btad komunikacji
Modbus

52

Btad opcjonalnego
modutu

Btad zamontowanego modutu
komunikacji

Utracono wewnetrzng komunikacje z zainstalowanym opcjonalnym
modutem komunikacji. Sprawdzi¢, czy modut ten zostat prawidtowo
zainstalowany

53

Btad komunikacji przez
karte we-wy

Wytaczenie awaryjne podczas
komunikacji przez karte we-wy

Utracono wewnetrzng komunikacje z zainstalowanym opcjonalnym
modutem we-wy.
Sprawdzi¢, czy modut ten zostat prawidtowo zainstalowany

54

Btad komunikacji
BACnet

Wytaczenie awaryjne z
powodu utraty komunikacji
BACnet

W czasie monitorowania okreslonym w parametrze P5-05 nie otrzymano
prawidtowego komunikatu BACnet

Sprawdzi¢, czy nadrzedne urzadzenie sieciowe/PLC wcigz dziata
Sprawdzi¢ kable przytaczeniowe

Zwiekszy¢ warto$¢ w parametrze P5-05 do odpowiedniego poziomu
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