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Wazne wskazowki
Struktura wskazowek bezpieczenstwa

Wazne wskazdéwki
1.1 Struktura wskazowek bezpieczenstwa

Wskazowki bezpieczehstwa niniejszej instrukcji obstugi wygladaja w nastepujacy
sposob:

Piktogram

>

A SEOWO SYGNALIZACYJNE!
Rodzaj zagrozenia i jego zrodio.

Mozliwe skutki zlekcewazenia.

» Czynnosci zapobiegajgce zagrozeniu.

Piktogram
Przykiad:

>

Stowo sygnalizacyjne Znaczenie Skutki nieprzestrzegania

NIEBEZPIE- Bezposrednie zagrozenie Smier¢ lub ciezkie uszko-
CZENSTWO! dzenia ciata

Ogdlne zagrozenie OSTRZEZENIE! Mozliwa, niebezpieczna " Smier¢ lub ciezkie uszko-
sytuacja dzenia ciata
UWAGA! Mozliwa, niebezpieczna Lekkie obrazenia
sytuacja
Porazenie pradem
n STOP! Mozliwe straty rzeczowe Uszkodzenie systemu
STOP napedowego lub jego oto-
\ / czenia.
° WSKAZOWKA Przydatna wskazoéwka lub rada.
1 Utatwia obstuge systemu napedowego.

1.2 Roszczenia dot. odpowiedzialnosci za wady

Przestrzeganie tej instrukcji obstugi jest warunkiem bezawaryjnej pracy urzadzenia i
uznania ewentualnych roszczen z tytutu gwarancji. Przeczytaj wiec najpierw instrukcje,
zanim rozpoczniesz uzytkowac urzadzenie!

Nalezy zapewni¢ dostepnosc¢ instrukcji obstugi dla oséb odpowiedzialnych za instalacje
i prace oraz oséb, ktére na wtasng odpowiedzialnosé pracujg przy urzadzeniu.

1.3  Wykluczenie odpowiedzialnosci

Przestrzeganie instrukcji obstugi jest podstawowym warunkiem bezpieczniej pracy
przetwornic czestotliwos$ci i uzyskania podanych wtasciwosci produktu oraz cech wydaj-
nosci. Za osoby, straty rzeczowe lub majgtkowe, powstate z powodu nieprzestrzegania
instrukcji obstugi firma SEW-EURODRIVE nie ponosi zadnej odpowiedzialnosci.
W takich przypadkach wykluczona jest odpowiedzialno$¢ za defekty ujawnione.
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2.1

2.2

2.3

Wskazéwki bezpieczenstwa
Informacje ogdlne

Wskazowki bezpieczenstwa

Opisane ponizej zasadnicze wskazoéwki bezpieczenstwa stuzg zapobieganiu uszkodze-
niom ciata i szkodom materialnym. Uzytkownik powinien zapewni¢, aby zasadnicze
wskazowki bezpieczenstwa byly przestrzegane. Nalezy zapewnic, aby osoby odpowie-
dzialne za instalacje i eksploatacje, jak réwniez personel pracujacy przy urzadzeniu na
wiasng odpowiedzialnos¢ zapoznaly sie z calg instrukcjg obstugi. W razie niejasnosci
lub w celu uzyskania dalszych informacji nalezy skonsultowa¢ sie z SEW-EURODRIVE.

Informacje ogdlne

Nigdy nie wolno instalowa¢ ani uruchamia¢ produktow uszkodzonych. Uszkodzenia
powinny by¢ bezzwtocznie zgtoszone firmie spedycyjne;j.

Podczas pracy falowniki moga posiada¢ stosowne do ich stopnia ochrony ostoniete ele-
menty, na ktérych moze wystepowaé napiecie. Urzadzenia te mogg rowniez posiadac
ruchome lub obracajgce sie czesci jak i gorace powierzchnie.

W przypadku niedopuszczonego usuniecia wymaganej ostony, zastosowania niezgod-
nego z instrukcjg, btednej instalacji lub obstugi, istnieje zagrozenie powstania ciezkich
obrazen oraz szkéd materialnych.

Szczegotowe informacije przedstawione zostaty w dokumentacji.

Grupa docelowa

Wszystkie czynnosci zwigzane z transportem, instalacjg, uruchomieniem oraz z utrzy-
mywaniem urzgdzen w sprawnosci technicznej powinny byé przeprowadzane przez
wykwalifikowanych elektrykéw (przestrzegac IEC 60364 lub CENELEC HD 384 lub
DIN VDE 0100 i IEC 60664 lub DIN VDE 0110 oraz krajowych przepiséw dotyczacych
zapobiegania wypadkom).

Wykwalifikowani elektrycy, w odniesieniu do zasadniczych wskazéwek bezpieczen-
stwa, to osoby, ktére poznaty techniki instalacji, montazu, uruchomienia i eksploataciji
danego urzadzenia i posiadajg odpowiednie kwalifikacje pozwalajace na wykonywanie
tych czynno$ci.

Wszelkie pozostate prace z zakresu transportu, magazynowania, eksploatacji i ztomo-
wania muszg by¢ przeprowadzane przez odpowiednio przeszkolone osoby.

Uzytkowanie zgodne z przeznaczeniem

Przetwornice czestotliwosci sg komponentami przeznaczonymi do montazu w maszy-
nach i instalacjach.

W przypadku montazu w maszynach nie dopuszcza sie uruchomienia przetwornic cze-
stotliwosci (tzn. podjecia eksploatacji zgodnej z przeznaczeniem) do momentu, gdy nie
stwierdzona zostanie zgodno$¢ maszyny z przepisami dyrektywy UE 98/37/WE (Dyrek-
tywa maszynowa);przestrzega¢ EN 60204.

Uruchomienie (tzn. eksploatacja zgodna z przeznaczeniem) dopuszczalne jest wytgcz-
nie przy zachowaniu dyrektywy (2004/108/WE).
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Wskazoéwki bezpieczenstwa
Transport, magazynowanie

2.31

2.4

2.5

Ustawienie

Przetwornice czestotliwosci spetniajg wymagania dyrektywy niskonapigciowej
2006/95/WE. Zharmonizowane normy serii EN 61800-5-1/DIN VDE T105 w potaczeniu
z EN 60439-1/VDE 0660 czes$¢ 500 i EN 60146/VDE 0558 sg stosowane dla prze-
twornic czestotliwosci.

Koniecznie przestrzegaj danych technicznych oraz danych odnoszgcych sie do warun-
koéw zastosowania umieszczonych na tabliczce znamionowej oraz w dokumentac;ji.

Funkcje bezpieczenstwa

Przetwornice czestotliwosci SEW-EURODRIVE nie realizujg zadnych funkcji bezpie-
czehstwa bez stosowania nadrzednych systemoéw zabezpieczajacych. Aby zagwaran-
towac¢ ochrone oséb i maszyn, stosuj nadrzedne systemy zabezpieczajace.

Przy korzystaniu z funkcji "Bezpieczne zatrzymanie" nalezy stosowac¢ sie do informac;ji
zawartych w wymienionych ponizej dokumentacjach:

- MOVITRAC® B/ Bezpieczne odtgczanie — Warunki
« MOVITRAC® B/ Bezpieczne odtgczanie — Aplikacje

Transport, magazynowanie

Przestrzega¢ wskazowek dotyczacych transportu, magazynowania i prawidtowego
uzytkowania. Nalezy przestrzega¢ norm dla warunkéw klimatycznych zgodnie z roz-
dziatem "Ogolne dane techniczne".

Ustawienie i chtodzenie urzadzenia powinno odbywac sie zgodnie z przepisami dla
poszczegodlnej dokumentacji.

Przetwornice czestotliwosci nalezy chroni¢ przed niedozwolonym obcigzeniem.
W szczegdlnosci podczas transportu i uzytkowania nie wolno dopusci¢ do wygiecia ele-
mentow konstrukcyjnych i/lub zmian w izolacji. Nalezy unika¢ dotykania elektronicznych
elementdéw konstrukcyjnych oraz stykow.

Przetwornice czestotliwosci zawierajg elementy konstrukcyjne narazone na dziatanie
czynnikéw elektrostatycznych, ktére mogg zostac tatwo zniszczone wskutek nieprawid-
towego uzytkowania. Elektryczne komponenty moga byé uszkodzone lub zniszczone
wskutek dziatania czynnikdw mechanicznych (istnieje zagrozenie utraty zdrowia!).

Jedli urzadzenie nie zostato wyraznie przewidziane do tego celu, zabronione sg naste-
pujace zastosowania:

+ zastosowanie w obszarach zagrozonych wybuchem

» zastosowanie w otoczeniu ze szkodliwymi olejami, kwasami, gazami, oparami,
pytami, promieniowaniem, itd.

+ stosowanie w obiektach niestacjonarnych, w ktérych wystepujg drgania i udary
wykraczajgce poza wymagania EN 61800-5-1.
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2.6

2.7

2.8

Wskazéwki bezpieczenstwa
Podtaczenie elektryczne

Podtaczenie elektryczne

Podczas wykonywania prac przy przetwornicach czestotliwosci pod napieciem nalezy
przestrzega¢é obowigzujgcych krajowych przepisow dotyczacych zapobiegania
wypadkom (n p. BGV A3).

Instalacja elektryczna musi zosta¢ przeprowadzona zgodnie z obowigzujacymi przepi-
sami (np. w odniesieniu do przekroju przewodow, zabezpieczen, potaczeh przewodow
ochronnych). Pozostate wskazéwki zawarte sg w odpowiednich dokumentacjach.

Wskazéwki dotyczace instalacji zgodnej z wytycznymi EMC dla ekranowania, uzie-
mienia, przyporzadkowania filtrow i uktadania przewodéw umieszczone zostaty w doku-
mentacji przetwornicy czestotliwosci. Wskazowki te powinny by¢ zawsze przestrzegane
réwniez przy przetwornicach czestotliwosci oznaczonych symbolem CE. Odpowiedzial-
nosc¢ za przestrzeganie wartosci granicznych ustanowionych przez przepisy EMC spo-
czywa na producencie instalacji lub maszyny.

Srodki i urzadzenia ochronne musza odpowiada¢ obowigzujacym przepisom (np.
EN 60204 lub EN 61800-5-1).

Konieczne srodki ochronne: uziemienie urzadzenia.

Bezpieczne odlaczenie

Urzadzenie spetnia wymogi bezpiecznego rozdzielenia przytaczy mocy i elektroniki
zgodnie z normg EN 61800-5-1. Aby zagwarantowaC bezpieczne rozdzielenie,
wszystkie podtagczone obwody pragdowe powinny réwniez spetnia¢ wymogi bezpiecz-
nego rozdzielenia.

Eksploatacja

Instalacje, w ktérych zamontowane zostaty przetwornice czestotliwosci, powinny byé¢,
w razie koniecznosci, wyposazone w dodatkowe urzadzenia nadzorujgce i zabezpie-
czajace zgodnie z obowigzujgcymi przepisami bezpieczenstwa, np. ustawg o technicz-
nych srodkach roboczych, przepisami dot. zapobiegania wypadkom, itp. Dozwolone sg
zmiany przetwornic czestotliwosci z oprogramowaniem obstugowym.

Bezposrednio po odtaczeniu przetwornic czestotliwosci od napiecia zasilajgcego
nalezy, ze wzgledu na ewentualnie natadowane kondensatory, unika¢ kontaktu z ele-
mentami urzadzenia przewodzacymi napiecie oraz przytaczami przewodéw.Jednoczes$-
nie nalezy przestrzegac¢ tabliczek informacyjnych umieszczonych na przetwornicy cze-
stotliwo$ci.

W trakcie eksploatacji nalezy zapewnié¢, aby wszystkie ostony i drzwi pozostaty
zamkniete.

Zgasniecie diody LED i innych elementéw sygnalizujgcych nie jest zadnym potwierdze-
niem tego, ze urzgdzenie jest odigczone od sieci i nie znajduje sie pod napieciem.

Funkcje bezpieczenstwa wtasciwe dla urzadzenia lub blokada mechaniczna moga spo-
wodowacé unieruchomienie silnika. Usuniecie przyczyny zaktécenia lub reset moga pro-
wadzi¢ do samoczynnego uruchomienia sie napedu. Jesli w przypadku podtgczonej do
napedu maszyny, jest to niedopuszczalne z przyczyn bezpieczenstwa, to przed usunie-
ciem zakiécenia nalezy najpierw odtgczy¢ urzadzenie od sieci.
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Budowa urzadzenia
Wielkos¢ 0XS / 0S / OL

3 Budowa urzadzenia
3.1 Wielkos$é 0XS/0S /0L

(2] (1]

(17]

[16]

[19]

(14]
[13]

(1]
[12]
(10]

(9]

(7]

3] [18]

[1] Przytacze PE
[2] X1: Podtaczenie do sieci:
3-fazowe: L1/L2 /L3
1-fazowe: L/ N
[5] X2: Przytacze silnika U /V /W / Przytacze hamulca +R / —R
[7]1 Zacisk ekranujacy, pod nim tacznik mocujacy
[8] X13: Wyjscia binarne
[9] X12: Wejscia binarne
[10] X10: Wejscie analogowe
[11] Przetacznik S11 do przetaczania wejscia analogowego na V-mA
(przy wielkosci 0XS i 0S za zdejmowang wtyczka)
[12] Miejsce na karte opcji (bez doposazania / nie dla BGOXS)
[13] Przytacze dla opcjonalnej komunikacji / modutu analogowego
[14] Opcjonalny panel sterowania
[15] Dioda stanu (widoczna réwniez bez opcjonalnego panelu sterowania)
[16] Lacznik mocujacy
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Budowa urzadzenia
Wielkos¢ 1/2S /2

3.2 Wielkos¢é 1/2S/2
(1] (3]

[1e]

[13]

[14]
[13]
2]
(1]
[10]

(9]

(7] 4] [8] (5]

[11 X1: Przylacze sieciowe, 3-fazowe: sruba L1/L2/L3/PE

[4] X2: Przytacze silnika sruba U /V /W /PE

[5] X3: Przytacze rezystora hamujacego R+ / R—/ PE

[71 Miejsce na zacisk ekranujacy kabli mocy

[8] X13: Wyjscia binarne

[9] X12: Wejscia binarne

[10] X10: Wejscie analogowe

[11] Przetacznik S11 do przetaczania wejscia analogowego na V-mA
[12] Miejsce na karte opcji

[13] Przytacze dla opcjonalnej komunikacji / modutu analogowego
[14] Opcjonalny panel sterowania

[15] Dioda stanu (widoczna réwniez bez opcjonalnego panelu sterowania)
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Budowa urzadzenia

Wielkos¢ 3

3.3

(1]

(3]
(4]
[5]
(6]
(8]

[10]
(1]
[12]
[13]
[14]
[19]

Wielkosé 3

X2: Przylacze PE

X1: Przytacze sieciowe, 3-fazowe: 1/L1/2/L2 / 3/L3

X4: Wprowadzenie napiecia obwodu posredniego

X2: Przylacze PE

X2: Przytgcze silnika U (4) / V (5) / W (6)

X3: Przytgcze rezystora hamujacego R+ (8) / R— (9) i przytacze PE
X13: Wyjscia binarne

X12: Wejscia binarne

X10: Wejscie analogowe

Przetacznik S11 do przetaczania wejscia analogowego na V-mA
Miejsce na karte opcji

Przytacze dla opcjonalnej komunikacji / modutu analogowego
Opcjonalny panel sterowania

Dioda stanu (widoczna réwniez bez opcjonalnego panelu sterowania)
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Budowa urzadzenia
Wielkos¢ 4 / 5

3.4 Wielkos¢4/5
[1] (2] [3]

[11 X2: Przytacze PE

[2] X1: Przytacze sieciowe, 3-fazowe: 1/L1/2/L2 / 3/L3

[3] X4: Wprowadzenie napiecia obwodu posredniego

[4] X2: Przytacze PE

[5] X2: Przytgcze silnika U (4) / V (5) / W (6)

[6] X3: Przytacze rezystora hamujacego R+ (8) / R— (9) i przytacze PE
[8] X13: Wyjscia binarne

[9] X12: Wejscia binarne

[10] X10: Wejscie analogowe

[11] Przetacznik S11 do przetgczania wejscia analogowego na V-mA
[12] Miejsce na karte opc;ji

[13] Przytacze dla opcjonalnej komunikacji / modutu analogowego

[14] Opcjonalny panel sterowania

[15] Dioda stanu (widoczna roéwniez bez opcjonalnego panelu sterowania)
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Budowa urzadzenia
Oznaczenie typu / tabliczka znamionowa

3.5 Oznaczenie typu / tabliczka znamionowa

MC 07 B 0004- 2 B 1- 4- 00

| 00 = Standard

Wersja S0 = Bezpieczne zatrzy-
manie
Kwadranty 4=4Q

(z czoperem hamulcowym)

Rodzaj zasilania 3 = 3-fazowe / 1 = 1-fazowe

o 0 = brak filtra sieciowego
Filtr sieciowy A = filtr sieciowy stopnia C2
B = filtr sieciowy stopnia C1

2=AC200...240V
5=AC 380 ...500 V

Napiecie przytgczeniowe

Zalecana moc silnika 0022 = 2.2 kW

Wersja B

Szereg konstrukcyjny i rodzina

Typ MOVITRAC®

0000000000 OO RS R RN
Type: MCO7BO022-2B1-4-00/FSC11B/DFE24B =

Ew P#. 08284989 SO0#:01.8508095801.0001.06 CE ° '=."
Eingana / Input Ausgarng / Output w28 E

U = 1x200...2Z40Y AC U = 3x8...UN |

E_HEEEOBDHELEE 1 = 19.7R AC (230V) 1 = B.BA AC EUS P
Nade in Germany F = 59...50Hz F =0.. 6500Hz LSTEDIND. &3
MOV1TRAC-B T = =18, ..450°C P Motor = 2,2KW/3.0HP IP2e CONTEQ2D0E %
Umrichter Freltextaeile mit zur Leit max. S1 Lelichen———————= —
lnverter 12 10 13 —— — M2 rs
AT AT U0 AR T chon T

Informacja o statusie urzgdzenia umieszczona jest nad dolnym kodem kreskowym.
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Instalacja
Wskazowki dotyczace instalacii

4 Instalacja
4.1 Wskazoéwki dotyczace instalacji
° WSKAZOWKA
1 Podczas instalacji nalezy bezwzglednie przestrzega¢ wskazéwek bezpieczenstwal
4.1.1 Zakladanie opcji frontowych

[2]

Przy zaktadaniu opcji frontowych nalezy przestrzega¢ ponizszych zasad:

Klawiature FBG11B [A] nalezy najpierw zawiesic¢ u gory na obudowie [1], a nastepnie
wcisng¢ gniazdo klawiatury do wtyczki w urzadzeniu [2].

W module komunikacyjnym FSC11B i module analogowym FIO11B [B] przy wielko-
$ci montazowej 0 nalezy najpierw zamontowac¢ sworzen dystansowy [1].

Modut komunikacyjny FSC11B oraz modut analogowy FIO11B [B] nalezy najpierw
zawiesi¢ u dotu na obudowie [2], a nastepnie wcisng¢ gniazdo w opcji frontowej do
wtyczki w urzadzeniu [3].

Na koniec opcje frontowg nalezy zabezpieczy¢ za pomoca sruby na urzadzeniu [4].

Pokrywe [C] nalezy zatozy¢ na urzadzenie najpierw okoto 5 mm przed jej ostateczng
pozycja [1] i nastepnie przesuna¢ jg do gory [2].
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Instalacja
Wskazowki dotyczace instalaciji

4.1.2 Zalecane narzedzia

* Przy podigczaniu listwy zaciskow elektroniki X10 / X12 / X13 uzywaj srubokreta o
szerokosci 2,5 mm.

4.1.3 Minimalna wolna przestrzen i potozenie montazowe

* W celu zapewnienia wtasciwego chtodzenia pozostaw wolng przestrzen 100 mm
(3,94 cala) nad i pod obudowg urzadzenia. Wolna przestrzen z bokdéw nie jest
konieczna, mozesz montowac¢ urzadzenia w szeregu jedno obok drugiego. Zwrdcié
uwage na to, aby przewody lub inny materiat instalacyjny nie blokowaty cyrkulaciji
powietrza. Unikaj pozycji, w ktérych ciepte powietrze wydostajgce sie z innych urza-
dzen skierowane bytoby na przetwornice. Urzadzenia montuj wytacznie w pozycji
pionowej. Montaz poziomo, skosnie lub do géry nogami jest niedozwolony.

* Prawidtowe odprowadzenie ciepta z tylnej czesci radiatora poprawia termiczng
wytrzymato$¢ urzadzenia na obcigzenie.

[ —

100 mm
(3.94 in) %
100 mm
(3.94 in)

4.1.4 Oddzielne kanaty kablowe

* Przewody elektroenergetyczne i przewody elektroniczne prowadzi¢ w oddzielnych
kanatach kablowych.

Instrukcja obstugi — MOVITRAC® B
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Instalacja
Wskazowki dotyczace instalacii

4.1.5 Instalacja spetniajagca warunki EMC

41.6 SiecilT

4.1.7 Stycznik

4.1.8 Przekroje

Wszystkie przewody oprécz przewodoéw sieciowych muszg byé ekranowane.
W celu osiggniecia wartosci granicznej emisji zaktocen, zamiast ekranu mozna dla
przewodu silnikowego zastosowac opcje HD.. (dtawik wyjsciowy).

W przypadku zastosowania ekranowanego kabla silnika, np. prefabrykowanego
kabla firmy SEW-EURODRIVE, nalezy mozliwie skréci¢ nieekranowane zyty
pomiedzy ekranem i zaciskiem przylaczeniowym falownika.

Potaczy¢ ekran z masa najkrotsza droga, obustronnie, ptaskim stykiem. Przy
podwojnie ekranowanym przewodzie ekran uziemi¢ po stronie przetwornicy, a
wewnetrzny ekran na drugim koncu.

W celu ekranowania przewodéw mozna zastosowac réwniez uziemione metalowe
kanaty lub metalowe rurki. Prowadz przy tym przewody sitowe i sterownicze
oddzielnie.

Uziemi¢ przetwornice oraz wszystkie urzadzenia dodatkowe za pomocg pta-
skiego, metalicznego styku obudowy urzgdzenia z masg, na przyktad nie lakiero-
wang plytg montazowg szafy rozdzielczej.

SEW zaleca, aby w systemach sieciowych o nieuziemionym punkcie zerowym (sieci
IT) stosowacé czujnik izolacji z pomiarem kodu impulsowego. W ten sposéb unik-
niesz niepozadanego wyzwalania czujnika izolacyjnego w wyniku pojemnosci
doziemnej przetwornicy czestotliwosci.

SEW zaleca, aby przy wielkosci 0 dezaktywowacg filtry odktécajace za pomoca dota-
czonych podktadek izolacyjnych (patrz Dezaktywacja kondensatorow EMC (tylko

wielkos¢ 0)).

Stosowac wylacznie styczniki o kategorii uzytkowej AC-3 (EN 60947-4-1).

Przewdd sieciowy: Przekréj odpowiedni do znamionowego pradu wejsciowego
lsiec Przy obcigzeniu znamionowym

Doprowadzenie pradu do silnika: Przekréj odpowiedni do znamionowego pradu
wyjsciowego |y

Przewody elektroniki: Maksymalnie 1,5 mm? (AWG16) bez koncdwek 2yi1)
Maksymalnie 1,0 mm? (AWG17) z koncowkami izolacyjnymi zyt

Nie wolno montowac¢ przewodow z cienkiego drutu bez odpowiednich koncéwek izolacyjnych zyt.
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Wskazowki dotyczace instalaciji

4.1.9 Dtugosci przewodoéw dla pojedynczych napedéw

Dtugosci przewoddéw zalezne sg od czestotliwosci PWM. Dopuszczalne dtugosci
przewodow silnikowych wymienione zostaty w rozdziale "Projektowanie" w podrecz-
niku systemowym MOVITRAC® B.

4.1.10 Wyjscie urzadzenia

Podtaczaé wytacznie obcigzenie o charakterze czynnym / indukcyjnym (silnik),
nie podtgczac obcigzenia o charakterze pojemnosciowym!

4.1.11 Podlaczenie rezystora hamujacego

Przewody skroci¢ do potrzebnej dtugo$ci.

Stosuj 2 Scisle skrecone przewody lub dwuzytowy, ekranowany kabel mocy.
Przekréj zgodny ze znamionowym pragdem wyjsciowym przetwornicy.

Rezystor hamujacy nalezy zabezpieczy¢ za pomoca przekaznika termobimetalo-
wego klasy wyzwalajacej 10 lub 10A (schemat potgczen). Ustaw prad wyzwalajacy
zgodnie z danymi technicznymi rezystora hamujacego.

W przypadku rezystoréw hamujacych serii BW..-T, alternatywnie do przekaznika
termobimetalowego mozna podigczy¢ zintegrowany wylacznik temperaturowy za
pomoca 2-zylowego, ekranowanego kabla.

Rezystory hamujace o ptaskim ksztatcie posiadajg wewnetrzne termiczne zabez-
pieczenie przed przecigzeniem (niewymienny bezpiecznik topikowy). Zamontuj
rezystory hamujace o ptaskim ksztatcie z odpowiednim zabezpieczeniem przed
dotykiem.

4.1.12 Instalacja rezystora hamujacego

4.1.13 Wyjscia binarne

4.1.14 Emisja zaklocen

Przewody rezystoréw hamujgcych znajdujg sie w pracy znamionowej pod wysokim
napieciem statym (ok. DC 900 V).

Powierzchnie rezystoréw hamujacych uzyskujg przy obcigzeniu Py wysokie tempe-
ratury. Wybierz odpowiednie miejsce zamontowania. Rezystory hamujace monto-
wane sg zazwyczaj na dachu szafy sterownicze;.

Die Wyjscia binarne sg odporne na zwarcia i napiecia obce do 30 V. Wyzsze
napiecia obce moga uszkodzi¢ wyjscia binarne.

W celu wykonania instalacji zgodnej z EMC zastosuj ekranowane przewody silni-
kowe lub dtawiki wyj$ciowe HD.
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4 Instalacja
Wskazowki dotyczace instalacii

4.1.15 Zalaczona indukcyjnos¢

° WSKAZOWKA
1 Odlegtos¢ zatgczonych indukcyjnosci do przetwornicy musi wynosi¢ co najmniej
150 mm (5.91 cala).

» Uzywac ogniw przeciwzaktoceniowych do usuwania zaktécenh
— stycznikéw
— przekaznikow
— zaworow elektromagnetycznych
Ogniwami przeciwzaktéceniowymi sg na przyktad diody, warystory lub ogniwa RC:

gl BT

Nie wolno podtaczaé zadnych urzadzeh przeciwzakidéceniowych bezposrednio do
MOVITRAC® B. Urzadzenia przeciwzaktéceniowe podtaczaé mozliwie najblizej induk-
cyjnosci.

4.1.16 Filtry sieciowe

Przetwornice czestotliwosci MOVITRAC® B majg standardowo zamontowany filtr sie-
ciowy. Spetniajg one od strony sieci bez dodatkowych zabezpieczen nastepujaca klase
wartosci granicznych wedtug EN 55011:

* przylacze 1-fazowe: C1 w potaczeniu z przewodem
* przylacze 3-fazowe: C2

Wartosci graniczne EMC dotyczace emisji zakidcen nie sg wyspecyfikowane dla sieci
napieciowych bez uziemionego punktu zerowego (sieci IT). Skutecznosc filtréw siecio-
wych jest tu znacznie ograniczona.

4.1.17 Zabezpieczenie przewodow i wytacznik ochronny réznicowo-pradowy

+ Zainstalowac¢ bezpieczniki na poczatku przewodu zasilajacego z odgatezieniem
szyn zbiorczych (— schemat potgczen urzadzenia podstawowego).

« SEW-EURODRIVE zaleca, aby nie stosowal wytacznikow réznicowo-prado-
wych.Jesli jednak zastosowanie wytacznika réznicowo-pradowego (Fl) dla bezpo-
sredniej lub posredniej ochrony jest konieczne, wéwczas nalezy przestrzegaé
nastepujacej wskazowki wg EN 61800-5-1:

A OSTRZEZENIE!

Zastosowano niewtasciwy typ wytacznika réznicowo-pragdowego.

Smier¢ lub ciezkie uszkodzenia ciata.

) | MOVITRAC® moze wzbudzié prad staty w przewodzie ochronnym . Jesli w celu zabez-
pieczenia przed bezposrednim lub posrednim dotykiem uzyty zostanie wytgcznik
ochronny réznicowo-pradowy (Fl), wéwczas po stronie zasilajacej urzadzenia
MOVITRAC® dopuszcza sie zastosowanie tylko wylacznika réznicowo-prado-
wego typu B.
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Instalacja opcjonalnych komponentéw mocy

4.1.18 Przylacze sieciowe PE (— EN 61800-5-1)

W trakcie normalnej pracy moga wystepowac prady uptywowe = 3,5 mA. Aby spetnic¢
wymogi wg EN 61800-5-1 nalezy przestrzegac:

* Przewdd sieciowy <10 mm? (AWGT):

— drugi przewod PE o przekroju przewodu zasilajgcego rownolegle do przewodu
ochronnego przez oddzielne zaciski lub

— Przewdd miedziany ochronny o przekroju 10 mm? (AWGT)
+  Przewdd zasilajacy 10 mm? ... 16 mm?2 (AWG7 ... AWGS5):

— Przewdd miedziany ochronny o przekroju przewodu zasilajgcego.
Przewdd zasilajacy 16 mm? ... 35 mm? (AWGS ... AWG2):

— Przewdd miedziany ochronny o przekroju 16 mm? (AWGS).
Przewdd zasilajacy > 35 mm? (AWG2):

— Przewdd miedziany ochronny o potowie przekroju przewodu zasilajacego.

4.2 Instalacja opcjonalnych komponentéow mocy

W przypadku 5 lub wiecej niz 3-fazowych urzadzen lub wiecej niz jednego urzadzenia
1-fazowego na jednym przewidzianym na prad sumaryczny styczniku sieciowym:
Nalezy podigczy¢ przed nimi dtawik sieciowy w celu ograniczenia pradu wtgczeniowe-
go.

4.2.1 Dtawik sieciowy ND

Podtaczenie dtawika sieciowego typu ND...

L1—ud u2 —i L1
L2—— V1 ND... v2 l— L2
— 1 MOVITRAC® B
L3— W1 w2l—— L3
PE : ' PE
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4.2.2 Filtr sieciowy NF

* Przy uzyciu opcji z filtrem sieciowym NF.. mozna przy MOVITRAC® B wielkos¢ od 0
do 4 zapewni¢ zachowanie klasy wartosci granicznej C1 / B.

STOP!
Mozliwe straty rzeczowe

Nie wolno przetacza¢ pomiedzy filtrem sieciowym a MOVITRAC®.

» Skutki nieprzestrzegania: Zniszczenie stopnia wejsciowego.

+ Zamontowac filtr sieciowy w poblizu falownika, ale poza minimalng wolng prze-
strzenig w celu zapewnienia odpowiedniego chtodzenia.

* Nalezy ograniczy¢ przewéd pomiedzy filtrem sieciowym a przetwornica do bez-
wzglednie koniecznej diugosci, jednak maks. 400 mm (15.7 cala). Wystarczajace
sg nieekranowane skrecone przewody. Jako doprowadzenie z sieci stosuj rowniez
przewody nieekranowane.

L1—]L1 L' L
L2—{L2 NF..-... L2 — L2
. | MOVITRAC® B
L3—|L3 L3 — L3
PE— | PE

4.2.3 Ferryty sktadane ULF11A

Umiesci¢ przewdd sieciowy (L i N) w ferrytach skladanych i $cisna¢ je razem do zatrzas-
niecia sie blokady.

Zachowanie wartosci granicznej EMC klasy C1 udowodniono na przyktadzie specjalnej
konstrukcji testowej. Utrzymanie klasy C1 dla promieniowania zakiécajacego mozna
zapewni¢ przeprowadzajgc fachowa instalacje ferrytow sktadanych ULF11A.
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4.2.4 Filtr wyj$ciowy HF

i .

WSKAZOWKA

Zamontowac filtr wyjsciowy obok wiasciwej mu przetwornicy. Ponizej i powyzej
filtra wyjsciowego musi by¢é zachowana przestrzen wentylacyjna przynajmniej
100 mm (3.94 cala), boczna przestrzen swobodna nie jest wymagana.

3

Przewdd pomiedzy przetwornicg a filtrem wyjsciowym ograniczy¢ do niezbednej,
wymaganej diugosci. Maksymalnie 1 m / 3 ft w przypadku nieekranowanego prze-
wodu i 10 m (33 ft) w przypadku ekranowanego przewodu.

W przypadku eksploatacji z grupg silnikébw z jedng przetwornicg mozliwe jest
wspolne podigczenie wielu silnikéw do jednego filtra wyjsciowego. Suma pradow
znamionowych silnika nie moze przekroczy¢ wartosci znamionowego pradu przej-
Sciowego filtra wyjsciowego.

Dopuszczalne jest potaczenie réwnolegte 2 identycznych filtrow wyjsciowych dla jed-
nego wyjscia przetwornicy w celu podwojenia warto$ci znamionowego pradu przej-
Sciowego. W tym celu do filtra wyjSciowego nalezy podtaczy¢ rownolegle wszystkie
jednoimienne przytacza.

Jesli przetwornica pracuje z fpyy = 4 lub 8 kHz, wéwczas nie wolno podtaczac przy-
tacza filtra wyjsciowego V5 (przy HF...-503) lub 7 (przy HF...-403).

W urzadzeniach o wielko$ci 0XS nie wolno dokonywac potaczenia Uy.

Przytacze filtra wyjéciowego HF bez potaczenia Uy (czestotliwos¢ PWM tylko 4 lub

8 kHz)
MOVITRAC® B HF...

X1 X2/3 7|4|5|6 |PE/U|V |W|PE|HF..-403

L1|L2|uslpel u| v wl+rlpE|  [v5[ut|vi|wilPE|u2|v2w2lPE |HF...-503

L1 L2 L3 PE

Przytacze filtra wyjsciowego HF z potaczeniem U; (czestotliwos¢ PWM tylko 12 lub

16 kHz)
MOVITRAC® B HF...
X1 X2/3 7|4|5]|6 |PE/U|V |W|PE[HF..-403
L1|i2|uslpe u| v wl+rlpE|  [v5[ut|vi|wilPE|u2|v2w2PE |HF...-503

|
I
|
I
|
I
L1 L2 L3 PE

Instrukcja obstugi — MOVITRAC® B
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4.2.5 Diawik wyjsciowy HD

» Dfawik wyjsciowy nalezy zamontowac¢ w poblizu urzadzenia MOVITRAC® B poza
strefg minimalnej wolnej przestrzeni.

* Przez dtawik nalezy zawsze prowadzi¢ wszystkie 3 fazy (bez PE!).

* W przypadku kabla ekranowanego nie wolno prowadzi¢ ekranu przez dtawik wyj-
sciowy wraz z innymi kablami.

M W przypadku dtawika wyjsciowego HD nalezy przepro-
IJEIJ wadzi¢ kabel 5 x przez dtawik.
R W przypadku kabla o duzej srednicy mozna przeprowa-
dzi¢ mniej niz 5 zwojow i podtaczy¢ za to 2 lub 3 dtawiki

" =5@)ﬂ_, HD. wyjéciowe w szeregu. W przypadku 4 zwojow SEW
e =) P s P e -
m zaleca, aby podtaczy¢ dwa dtawiki wyjsciowe, a w przy-
N padku 3 zwojow trzy dtawiki wyjéciowe w szeregu.

* Instalacja dtawika wyjsciowego HD012:

Zamontowac dtawik wyjsciowy obok wtasciwej mu przetwornicy. Ponizej i powyzej
dtawika wyjsciowego nalezy zachowa¢ 100 mm (3.94 cala) wolnej przestrzeni.
Nalezy takze zapewni¢ po 10 mm (0.39 cala) wolnej przestrzeni z boku.

Do podtaczenia przewodu ochronnego oferowane sg 3 oznaczone alternatywne
mozliwosci przytaczeniowe. Przewdd PE kabla silnikowego mozna bezposrednio
podtaczy¢ do przetwornicy czestotliwosci.
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4.2.6 Modut EMC FKE12B / FKE13B

Zamontowa¢ modut EMC za pomoca dotgczonych w dostawie $rub wraz z przetwornicg
czestotliwosci MOVITRAC® B na przewodzacej powierzchni montazowej w szafie roz-
dzielczej.

Przytacza U /V / W sg opisane literami U /V / W i muszg zosta¢ odpowiednio podtgczo-
ne.

Przytacza L1 / L2 / L3 (bragzowe / pomaranczowe / biate) moga by¢ podtaczane
w dowolnej kolejnosci.

HIEEIr

L1fLols é} PE L1f2fs
FKE MOVITRAC® B
PE
ulviw % ulvw
| |
I
i
!
(@)

4.2.7 Rezystor hamujacy PTC BW1 / BW3 mit FKB10B

Rezystory hamujace PTC BW1 i BW3 mogg by¢ montowane przy uzyciu opcjonalnego
katownika mocujacego FKB10B, numer katalogowy 18216218, na blaszce ekranujgcej
przetwornicy.

Instrukcja obstugi — MOVITRAC® B
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4.2.8 Rezystory hamujace o konstrukcji ptaskiej z FKB11/12/13B i FHS11/12/13B

Rezystory hamujace o konstrukcji ptaskiej moga by¢ montowane z FKB11/12/13B lub
FHS11/12/13B pomiedzy przetwornicg a szafg rozdzielcza.

Q00 =

FKB11/12/13B FHS11/12/13B

20000 IE

4.3 Instalacja zgodna z wymogami UL

W celu przeprowadzenia instalacji spetniajgcej warunki UL nalezy przestrzegac¢ naste-
pujacych wskazowek:

3

Jako kable instalacyjne stosuj przewody miedziane o nastepujgcych zakresach tem-
peratur :

— MOVITRAC® B 0003 ... 0300: Zakres temperatury 60/75 °C (140/167 °F)
— MOVITRAC® B 0370 i 0450: Zakres temperatury 75 °C (167 °F)

Konieczne momenty dociggajace zaciskdw mocy MOVITRAC® B: patrz wskazéwki
instalacyjne.

Przetwornice wolno uzytkowac¢ wylacznie na sieciach zasilania z maksymalnym
napieciem faza-ziemia 300 V AC.

Przetwornice wolno uzytkowaé w sieciach IT tylko wéwczas, gdy zaréwno podczas
pracy jak i na wypadek awarii nie bedzie przekroczone napiecie faza-ziemia 300 V AC.

Przetwornice czestotliwosci MOVITRAC® B wolno uzytkowaé tylko w sieciach zasi-
lajacych, ktére mogg dostarczy¢ maksymalne wartosci zgodnie z ponizszg tabela.
Nalezy stosowaé wytgcznie bezpieczniki topikowe. Parametry bezpiecznikdw nie
moga przekroczy¢ wartosci z ponizszej tabeli.

Instrukcja obstugi — MOVITRAC® B




Instalacja

Instalacja zgodna z wymogami UL

431

Wartosci maksymalne / bezpieczniki
Nalezy przestrzega¢ nastepujacych wartosci maksymalnych / stosowa¢ odpowiednie

bezpieczniki, aby spetnione byty warunki dla instalacji zgodnej z UL:

Urzadzenia 230 V / Maksymalny prad Maksymalne napiecie | Bezpieczniki
1-fazowe sieciowy sieciowe
0003 /0004 / 0005 /0008 @ AC 5000 A AC 240V 15A/250V
0011/0015 /0022 AC 5000 A AC 240V 30A/250V
Urzadzenia 230 V / Maksymainy prad Maksymalne napiecie | Bezpieczniki
3-fazowe sieciowy sieciowe
0003 /0004 / 0005 /0008 | AC 5000 A AC 240V 15A/250V
0011 /0015 /0022 AC 5000 A AC 240V 20A/250V
0037 AC 5000 A AC 240V 30A/250V
0055 /0075 AC 5000 A AC 240V 110A/250V
0110 AC 5000 A AC 240V 175A/250V
0150 AC 5000 A AC 240V 225 A /250 V
0220/ 0300 AC 10000 A AC 240V 350 A/250V
Urzadzenia 400/500 V Maksymainy prad Maksymalne napiecie | Bezpieczniki
sieciowy sieciowe
0003 /0004 /0005/0008/ AC 5000 A AC 500 V 15A/600V
0011 /0015
0022 /0030 /0040 AC 5000 A AC 500 V 20A/600V
0055 /0075 AC 5000 A AC 500 V 60 A/600V
0110 AC 5000 A AC 500 V 110 A/ 600V
0150/ 0220 AC 5000 A AC 500 V 175 A/ 600V
0300 AC 5000 A AC 500 V 225 A/600V
0370/ 0450 AC 10000 A AC 500 V 350 A/600V
0550/ 0750 AC 10000 A AC 500 V 500 A/600V
WSKAZOWKI

« Jako zewnetrzne zrédto napiecia DC 24 V stosuj wylacznie sprawdzone urzadze-
nia o ograniczonym napieciu wyjsciowym (U5, = DC 30 V) i ograniczonym
natezeniu wyjsciowym (I <8 A).

* Dopuszczenie UL nie obowiazuje przy pracy w sieciach napigeciowych o nie

uziemionym punkcie zerowym (sieci IT).

Instrukcja obstugi — MOVITRAC® B
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4.4 Zakres dostawy i instalacja dodatku

4.41 Zakres dostawy dodatku

Zakres dostawy obejmuje woreczek z akcesoriami, ktéry w zaleznosci od wielkosci
przetwornicy ma rézng zawarto$c.

Podstawowe cechy dostarczanych urzadzen - dodatek dla wielkosci
0XS/0S /0L 1 28 2 3 4/5

» Blaszka ekranujgca do elektroniki sterujgce z zaciskami i $rubami [1]
» 3 wtyczki z zaciskami elektroniki [2]

» Zaciski uziemiajgce ze srubami [4] - -
» Blaszka ekranujaca dla modutu » Blaszka ekranu- | < Ostona przed dotykiem - -
mocy z zaciskami i Srubami [3] jaca dla modutu + Blaszka ekranujgca dla
+ Wtyczka do sieci (2- lub 3-pinowa) i mocy bez $rub modutu mocy ze $rubami
S|In|ka. (5] * Ucha mocujace - - » Ostona przed
* lzolacje z tworzywa sztucznego dotykiem
z naklejka [6]

Dodatek do wielkosci 0:

2 x M4x20
7 x M4x10

6] ©
IS

EMV-Kondensatoren deaktiviert.

EMC Capacitors deactivated

Condensateurs CEM désactivés.
8196737 L6L
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4.4.2 Instalacja blaszki ekranujacej dla elektroniki sterujacej (wszystkie wielkosci)

W przypadku MOVITRAC® B blaszka ekranujgca elektroniki

sterujgcej dostarczana jest standardowo z jedng srubg mocujg-

ca. Blaszke ekranujaca elektroniki sterujgcej nalezy zamonto-

wac w nastepujacy sposob:

1. Najpierw odkre¢ srube [1]

2. Wsunh zacisk ekranujacy w wyciecie w obudowie z tworzywa
sztucznego

3. Przykre¢ zacisk ekranujacy

(1]
4.4.3 Instalacja blaszki ekranujacej dla modutu mocy

Wielkos¢ 0 W przypadku MOVITRAC® B wielko$é 0 blaszka ekranujgca dla modutu mocy dostar-
czana jest standardowo z 2 sSrubami mocujgcymi. Blaszke ekranujaca dla modutu mocy
nalezy zamontowac za pomocg obu $rub mocujacych.

[1] Przytacze PE [2] Blaszka
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Wielkosé 1

Wielko$¢ 2S / 2

Wielkosc 3 ... 5

Instalacja
Zakres dostawy i instalacja dodatku

W przypadku MOVITRAC® B wielkos¢ 1, firma SEW-EURODRIVE dostarcza standar-
dowo blaszke ekranujgcg modutu mocy. Blaszke ekranujacg dla modutu mocy nalezy
zamontowac¢ za pomocg obu srub mocujacych urzadzenia.

L B ey I:JL

[1] Zacisk ekranujacy [2] Przytacze PE

SEW-EURODRIVE dostarcza w przypadku MOVITRAC® B wielkosci 2S / 2 blaszke
ekranujgcg w standardzie z 2 srubami mocujgcymi. Blaszke ekranujgcg dla modutu

mocy nalezy zamontowaé za pomoca obu srub mocujgcych. Na rysunku pokazano wiel-
kos¢ 2.

AU BN GBI s

28 o

[1] Zacisk ekranujacy [2] Przytacze PE

Za pomocag blaszki ekranujacej dla modutu mocy mozesz w bardzo komfortowy sposob
zamontowac ekran przewodu silnika i hamulca. Zatéz ekran i przewod PE tak, jak przed-
stawiono na rysunkach.

W przypadku MOVITRAC® B wielkosé 3 ... 5 nie sg dostarczane blaszki ekranujgce dla
modutu mocy. Do montazu ekranu przewoddéw silnika i hamulca zastosuj dostepne
w handlu zaciski ekranujace. Ekranowanie przewodu przytgczaé mozliwie najblizej
przetwornicy.
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4.4.4 Instalacja ostony przed dotykiem

A NIEBEZPIECZENSTWO!

Nie ostoniete przytacza mocy.
Smier¢ lub ciezkie uszkodzenie ciata na skutek porazenia pradem.

» Ostone przed dotykiem nalezy zamontowac¢ zgodnie z przepisami.
* Nie wolno pracowac¢ z urzgdzeniem bez zamontowanej ostony przed dotykiem.

Wielkos¢ 2S SEW-EURODRIVE dostarcza w przypadku MOVITRAC® B wielkos¢ 2S seryjnie 2
sztuki oston przed dotykiem do zaciskéw rezystoréw hamujgcych. Bez ostony przed
dotykiem, MOVITRAC™ B wielkos¢ 2S posiada stopien ochrony IP10, z ostong przed
dotykiem - stopien ochrony 1P20.

X3

8/+R 9/-R PE

[
Opel

Instrukcja obstugi — MOVITRAC® B
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Wielkos¢ 4/ 5 W przypadku MOVITRAC® B wielkosci 4 / 5 dostarczane sa w standardzie 2 ostony
przed dotykiem z 8 Srubami mocujgcymi. Zamontuj je na obu pokrywach zaciskow
modutu mocy.

Ostona przed dotykiem dla MOVITRAC® B wielkosé 4 / 5:
[2]

(3]

Ostona przed dotykiem sktada sie z nastepujacych elementéw:

[1] Ostona
[2] Ostona przytacza
[3] Zaslepka (tylko dla wielkosci 4)
Urzadzenia MOVITRAC® B, wielkos¢ 4 / 5 wykazujg stopieh ochrony IP10 tylko po spet-
nieniu ponizszych warunkéw:
» Ostona przed dotykiem jest kompletnie zamontowana
* Rurka termokurczliwa znajduje sie przy wszystkich zaciskach kabla mocy (X1, X2,

X3, X4)
° WSKAZOWKA
1 Jesli wyzej wymienione warunki nie sg spetnione, urzadzenia MOVITRAC® wielkosci
4 i 5 posiadajg klase ochrony IPQO.
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4.5 Instalacja Cold Plate

Odprowadzanie strat mocy przetwornicy czestotliwosci moze odbywac sie za pomocg
chtodnic, ktére pracujg w oparciu o rézne czynniki chtodnicze (powietrze, woda, olej
itd.). Moze to by¢ potrzebne np. w przypadku ograniczonego miejsca montazowego.
Jesli przestrzegane sg wskazéwki dotyczace instalacji (40 °C (104 °F) / 100 mm
(3.94 cala) wolnej przestrzeni na gorze i na dole) wéwczas nie jest konieczne zastoso-
wanie technologii Cold-Plate.

Dla bezpiecznej eksploatacji przetwornicy czestotliwosci wazne jest dobre potgczenie
termiczne z chtodnica;

» Powierzchnia stykowa pomiedzy chtodnica a przetwornicg czestotliwosci musi byé
tak duza jak ptyta chtodzaca przetwornicy czestotliwosci.

* Rowna powierzchnia stykowa, odchylenie maks. do 0,05 mm (0.0002 cala).

* Chtodnice i ptyte chtodzacg nalezy potaczy¢ przy uzyciu wszystkich zalecanych
Srub.

+ Plyta montazowa moze nagrzewac sie podczas pracy maksymalnie do 70 °C
(158 °F). Taki stan powinien zapewnia¢ czynnik chtodniczy.

» Instalacja Cold Plate nie jest mozliwa wraz z FHS lub FKB.

4.6 Dezaktywacja kondensatorow EMC (tylko wielkos¢ 0)

Modyfikacja moze by¢ przeprowadzona wytacznie przez wykwalifikowanego elektro-
technika. Po przeprowadzeniu modyfikacji urzgdzenie musi zosta¢ oznaczone za
pomocg naklejki dotgczonej w woreczku z akcesoriami.

A NIEBEZPIECZENSTWO!

Smier¢ lub ciezkie uszkodzenia ciata na skutek porazenia pradem.

» QOdtacz napiecie od przetwornicy. Odtacz zasilanie 24 V DC i napiecie sieciowe.

* Poczeka¢ 10 minut.

» Okresli¢ stan beznapieciowy.

« Usun tadunki elektryczne z siebie samego za pomocg odpowiednich dziatah (tasma
odprowadzajgca tadunki, buty przewodzace itd.), zanim zdejmiesz pokrywe.

» Chwytaj urzadzenie tylko za rame i za radiator. Nie dotykaj zadnych podzespotow
elektronicznych.

Jesli chcesz dezaktywowac kondensatory EMC w przetwornicy czestotliwosci MOVI-
TRAC® B, wowczas postepuj w nastepujacy sposob:

1. Otwérz urzadzenie.

Wyjmij wszystkie wtyczki

Wyjmij zacisk ekranowania elektroniki

Usun $rube mocowania obudowy na srodku z przodu obudowy

Zdejmij obudowe
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Usun obie Srubki [A] mocowania ptytki.

Wiéz Srubki w zatgczone izolacje z tworzywa sztucznego [B].
Zamocuj z powrotem $Srubki w urzgdzeniu [C].

Zamknij urzgdzenie.

o 0k 0D

Oznacz urzadzenie przy uzyciu dotagczonej naklejki.

Po dezaktywowaniu kondensatoréow EMC prady uptywowe nie beda juz przeptywac

przez kondensatory EMC.

* Pamietaj, ze prady uptywowe w znacznym stopniu zalezne sg od wartosci napiecia
obwodu posredniego, czestotliwosci PWM, zastosowanego przewodu silnika oraz
jego dtugosci i od zastosowanego silnika.

Wraz z dezaktywacjq kondensatorow odkitécajacych, filtr EMC przestaje by¢ aktywny.

WSKAZOWKA

Sieci IT

+ Wartosci graniczne EMC dotyczace emisji zaktdécen nie sg wyspecyfikowane dla
sieci napieciowych bez uziemionego punktu zerowego (sieci IT).
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4.7 Schemat pofaczen

3 x AC 400/500 V / PE
1xAC230V/N/PE 3xAC230V/PE
L1 L1
: 2
N 3 .
R o e - PE ==~ e -

F11/F12/F13 m L

i
[
i[1]
K11 i
(AC-3) , -Uz +Ug

OO x1ﬂ}—{x"“

Przetaczanie o v
Sygnat | < Sygnat U* mA X10:AI11/A112
R11
S 11 X10: _ 0V..+10V  0(4)..20mA
+10V —] REF1 |1 + U sl
0..10V* <]: Al_|2 (I -G
MOVITRAC® B 0..20mA; 4 .. 20 mA AZ_[31 B S
Potencjat odniesienia sygnatow |—{ GND |4 b
Y 52 analogowych Nadrzedn_e
sterowanie
ON ON
[} X12: - » Wejscie
X44| oF g Reset btedu* «— DIgg |1 binarne
Prawo/ stop <«—— DI@1 |2
Lewo/Stop* <-—— DIg2 |3 Wyjscia
FSC11B Zezwolenie/Stop* <+—— DI@3 |4 binare
_ n11/n21*-<-— DIG4 |5
X45| X46 M3=n11+n12 {15000 < | DIG5TF |6 N
H||_|J_ 1 |2|3|4|5|5|7 Napiecie zasilajace dla TF/TH ——{ VOTF |7 I o=t
Wejscie/wyjscie +24 V -a—m= 24V|0O | 8 N\ Qdniesienie
(mozliwo$¢ wytgczenia) I GND |9 dla wyjsé
Potencjat odniesienia sygnatow binarnych 1| binarnych
+ 24V
X13: —I— K12
Potencjat odniesienia GND |1 N : (AC-3)
Hamulec wt.* —»[ DO@2 |2 \ I
gotowa do pracy* — DO@3 |3
Potencjat odniesienia GND |4
Styk przekaznika /zaktécenie* DO@1-C | 5
Styk zwierny przekaznika LDOQH—NO 61—
X17: Styk rozwierny DO@1-NC| 7
X17 "Bezpieczne ol«|Tx przekaznika
zatrzymanie" 8512 %'
tylko przy 400 V o> 8 n
55...75kWi Nl | 5
Sl EFFTeP L WA I8
MCO7B...-S0 N =
A N
1 M1

— Rozdziat "Podtaczanie rezystora
hamujgcego BW.. / BW..-T / BW..-P"

— ustep "Przytaczenie

prostownika hamulca® * = Ustawienie fabryczne

[11 W przypadku wielkosci 1, 2S i 2, obok zaciskéw sieciowych i zaciskow przytgczenio-
wych silnika [X1] / [X2] nie znajduje sie przytgcze PE. Nalezy wtedy wykorzystac
zacisk PE obok wyprowadzenia napiecia obwodu posredniego (X4).

Od wielkosci 3 oferowane sg 2 dodatkowe zaciski PE.
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Czujnik termiczny TF i wytgcznik bimetalowy TH

4.8 Czujnik termiczny TF i wytacznik bimetalowy TH

Temperatura uzwojenia kontrolowana jest przez czujniki termiczne TF lub wytaczniki
bimetalowe TH. Podtaczenie odbywa sie przy wyj$ciu TF VOTF i wejéciu TF DIOSTF
urzadzenia MOVITRAC®. Wejscie binarne DIOSTF musi by¢ ustawione na odbiér komu-
nikatéw TF. Kontrola termiczna realizowana jest przez MOVITRAC®, przez co nie jest

konieczne stosowanie dodatkowego urzadzenia kontrolnego.

Wytaczniki bimetalowe TH mozna podigczy¢ réwniez do 24VIO i wejscia binar-
nego.Skonfigurowac¢ wejscia binarne na /Zewnetrzny biad.

4.9 Podfaczenie rezystora hamujacego BW.. / BW..-T / BW..-P na X3 / X2

Jeden zacisk musi by¢ zaprogramowany na "/Blokade stopnia mocy". K11 musi zostac
rozwarty i "/Blokada stopnia mocy" musi otrzymac sygnat "0", gdy:

*  BW...: Uruchamia sie zewnetrzny przekaznik bimetalowy F16.

Obwdd oporowy nie moze zostac przerwany!

Zabezpieczenie przed przeciazeniem dla rezystoréw hamujacych BW:

Zabezpieczenie przed przeciazeniem

Typ rezystora specyfikacja | wewnetrzny przetacz- zewnetrzny przekaz-

hamujacego projektowa nik temperatury (..T) nik bimetalowy (F16)

BW... - - Konieczny

BW...-..-T" - Konieczne jest zastosowanie jednej z dwoch opcji
(wewnetrzny wytacznik termiczny / zewnetrzny
przekaznik bimetalowy).

BW...-003/BW..-005  Wystarczajaca —  Dozwolony

1) Dopuszczalny montaz: Na poziomym podfozu lub na powierzchniach pionowych z zaciskami na dole i
z blachg perforowang na gorze i na dole. Montaz niedopuszczalny: Na powierzchniach pionowych
z zaciskami na gorze, po prawej lub po lewej.

34

Instrukcja obstugi — MOVITRAC® B




Instalacja
Przytaczenie prostownika hamulca

4.10 Przytaczenie prostownika hamulca

. WSKAZOWKA |
1 W celu podigczenia prostownika hamulca konieczne sg osobne przewody doprowa-
dzajacy napiecie z sieci; Niedopuszczalne jest zasilanie napieciem silnika!

Dla K11 i K12 stosowac¢ wytgcznie styczniki kategorii uzytkowej AC-3.

Zawsze stosowac rozigczanie hamulca pradu statego i prgdu zmiennego w przypadku:
» wszelkich zastosowan w mechanizmach podnoszacych

* napedach, ktére wymagajq szybkiej reakcji hamulca.

W przypadku montazu prostownika hamulca w szafie sterowniczej: Uktadaé przewody
przytaczeniowe pomiedzy prostownikiem hamulca a hamulcem oddzielnie od pozosta-
tych kabli elektroenergetycznych.Wspélne utozenie z innymi kablami dopuszczalne jest
tylko wtedy, gdy pozostate kable sg ekranowane.

Schematy potaczen

Unc
F14/F15
Il Usg Uy
F14/F15 F14/F15
Il
(AC-3) DO@?2 DO@2
K12 K12
(AC-3) (AC-3)
GND GND
DO@2
GND 3 WH 3 WH
JRD BG (2>, RD BG giﬁ‘D
WH BGE 4] BGE [y
BU 5 BU 5 BU

roztaczanie pradem statym
i pradem zmiennym

roztaczanie pradem statym
i pradem zmiennym

roztaczanie pradem
zmiennym

W przypadku hamulcéw bez BG/BGE lub BME przestrzegaé odpowiednich przepiséw
dotyczacych podigczenia.Doktadne informacje dotyczace hamulcéw SEW znajdziesz
w publikacji "Praktyka w technice napedowej: Hamulce tarczcowe SEW".
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4.11 Instalacja FSC11B /FIO11B

Przy uzyciu modutéw FSC11B i FIO11B mozna rozszerzac podstawowe urzgdzenia.

S1 S2
ON
OFF
X44 X44
FSC11B FIO11B
X45| X46 X45| X40
HL]o|ifolslals 67 H[ihlo ks
Przytacze / urzadzenie FIO11B FSC11B
RS-485 ztgcze serwisowe X44 Tak Tak
RS-485 przytacze zaciskowe X45 Tak Tak
Potaczenie SBus X46 Nie Tak
Wejscie / wyjscie analogowe X40 Tak Nie

4.11.1 Mocowanie i instalacja FSC11B / FIO11B

Karte opcyjna przykreca¢ do urzadzenia zawsze przy uzyciu dostarczonej $ruby.
W przypadku wielkosci 0 zamontowac najpierw sworzen dystansowy. Od rozmiaru 1
sworzen juz wystepuje. Poprzez potaczenie Srubowe zabezpieczy¢ potagczenie EMC

36

pomiedzy urzadzeniem podstawowym a opcja.

Funkcja Zacisk | Opis Dane FSC11B | FIO11B
Ztacze X44 Poprzez ztacze wty- Tylko w celach serwi- | Tak Tak
serwisowe kowe RJ10 sowych
Maksymalna dtugos$¢
kabla 3 m (10 ft)
Zlacze X45:H ST11: RS-485 + Tak Tak
RS-485 X45:L  ST12: RS-485-
X45:1 GND:Potencjat
odniesienia
Magistrala X46:1 SC11: SBus High Magistrala CAN Tak Nie
systemowa . . wedtug specyfikacji
Bus X46:2 SC12: SBus Low CAN 2.0, cze$C A i B
X46:3 GND: Potencjat Maks. 64 abonentow
odniesienia Opornik obcigzenio-
X46:4  SC21: SBus High wy 120 Q podiaczany
poprzez przetgcznik
X46:5 SC22: SBus Low DIP
X46:6 GND: Potencjat
odniesienia
DC 24V X46:7 24VI10: Napiecie Tak Nie
pomocnicze /
zewnetrzne napiecie
zasilajace
Wejscie X40:1 Al2: Wejscie napiecia | —10 ... +10 V Nie Tak
analogowe . . . Ri > 40 kQ
X40:2 | GND: Potencat Rozdzielczos¢ 10 Bit
odniesienia

Probkowanie 5 ms
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Specyfikacja kabli

Przylaczenie ekranu

Funkcja Zacisk | Opis Dane FSC11B | FIO11B
Wyjscie X40:3 GND: Potencjat 0..+10V Nie Tak
analogowe odniesienia lmax = 2 MA
. RYVETI 0(4)...20 mA
X40:4 | AOYT: Wyjscle Rozdzielczos¢ 10 Bit
P Probkowanie 5 ms
X40:5 AOI1: Wyjscie pradu | Odpornos¢ na
zwarcie i na napiecie
zasilajgce do 30 V

Funkcja DC 24 V dla X46:7 jest identyczna z X12:8 urzadzenia podstawowego.
Wszystkie zaciski GND urzgdzenia sg potagczone ze sobg i z PE.

+ Stosuj 4-zytowy, skrecany i ekranowany kabel miedziany (kabel do przesytu danych
z ekranem z plecionki miedzianej). Kabel musi spetnia¢ nastepujace specyfikacje:

— przekroj zyly 0,25 ... 0,75 mm? (AWG 23 ... AWG 18)
— Opornos¢ przewodu 120 Q przy 1 MHz
— pojemnos¢ przewodow < 40 pF/m przy 1 kHz

Odpowiednie bedg przyktadowo kable CAN-Bus lub DeviceNet.

« Zamocowac ekran z obu stron ptaskim stykiem zacisku ekranowania elektroniki do prze-
twornicy oraz do sterowania Master.

* W przypadku ekranowanego gzewodu, przy taczeniu MOVITRAC® B z bramkami lub

MOVITRAC® B i MOVITRAC

padku dopuszczalny jest 2-zytowy kabel.

» W przypadku potaczenia pomiedzy MOVIDRIVE® B i MOVITRAC® B uwazaé zawsze na to,
aby pomiedzy potencjatem odniesienia DGND a ziemig przy MOVIDRIVE® B anulowane
byto rozdzielenie potencjatu.

B mozna zrezygnowac z potaczenia do masy. W tym przy-

STOP!

Przesuniecie potencjatu.

Mozliwe skutki to btedne dziatanie, a nawet zniszczenie urzadzenia.

+ Pomiedzy potaczonymi urzadzeniami nie moze wystepowac przesunigcie poten-
cjatu. Nalezy unikaé¢ réznic potencjatu za pomocg odpowiednich srodkéw, np.
poprzez potaczenie mas urzgdzen oddzielnym przewodem.
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37




38

Instalacja
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4.11.2 Instalacja magistrali komunikacyjnej (SBus) do FSC11B

Poprzez magistrale Systembus (SBus) moze by¢ potagczonych ze sobg maks. 64 urza-
dzen abonenckich CAN-Bus. SBus realizuje technike przekazu zgodnie z ISO 11898.

S1 S2 SC11/SC12 SC21/SC22
off off CAN1 CAN1

on off CAN1 odtgczone -

X on zarezerwowany

Potaczenie Systembus MOVITRAC® B

MOVITRAC® B

FSC11B

S1  S2
oN
orr@

X45

X46

=

H|L

bl

MOVITRAC® B

S1 82
ON

So 0

FSC11B
X45| X46

HLL ol bl

MOVIDRIVE® B |
& S12
ON | OFF
X12:
DGND 1g
SC11 |2
SC12 |3
W

Potaczenie Systembus MOVITRAC® B z UFx

UFx

X1:

—— GND [1]----------
- SCi11 |2

- SC12 |3
—{+24v |4

—1 0v24 |5

MOVITRAC® B

S1 S2
ON

Sorr@

FSC11B
X45| X46

H ksl

AR AL
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Instalacja FSC11B / FIO11B

Potaczenie Systembus MOVITRAC® B z bramkami DFx/UOH11B lub DFx wbudowa-
nymi w MOVITRAC® B

UOH11B

DFP21B
O RUN

BUS
L FAULT

MOVITRAC® B

S1 S2

O Ht ON
oS

FSC11B
X45| X46

1330533

Dtugos¢ przewodow * Dopuszczalna dlugos¢ przewoddw zalezna jest od ustawionej szybkosci przesytu SBus
(P884):
— 125 kboddéw: 320 m (1050 ft)
— 250 kboddéw: 160 m (525 ft)
— 500 kbodéw: 80 m (260 ft)
— 1000 kboddw: 40 m (130 ft)

* Nalezy stosowa¢ ekranowane przewody.

° WSKAZOWKA
1 Opornik obcigzeniowy: Na poczatku i na korcu potaczenia Systembus przytaczyé po
jednym oporniku obcigzeniowym Systembus (S1 = ON).W przypadku urzgdzen znaj-

dujacych sie pomiedzy wytaczy¢ opornik obcigzeniowy (S1 = OFF).

Niektére urzadzenia posiadajg zintegrowany opornik obcigzeniowy, ktéry nie moze
by¢ wytgczany. W przypadku bramek UFx i DFx/UOH stanowig one koniec fizycznego
tancucha. Nie przylaczaj zadnych zewnetrznych opornikéw obcigzeniowych!

Instrukcja obstugi — MOVITRAC® B
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4.11.3 Instalacja ztacza RS-485 do FSC11B

Za pomocg ztgcza RS-485 mozna potaczyé ze sobg maks. 32 urzadzenia MOVITRAC®
lub urzadzen 31 MOVITRAC® i nadrzedny uktad sterowania (PLC).

Pofaczenie RS-485 MOVITRAC® B

MOVITRAC® B MOVITRAC® B MOVIDRIVE® B
X13
DGND| 9 g
FSC11B/ FSC11B/ ST11 o
FIO11B FIO11B sT12 T
X45 X45

D \_/_\

Dtugos¢ przewodow * Dopuszczalna dlugos¢ catkowita wynosi 200 m.
» Nalezy stosowac¢ ekranowane przewody.

° WSKAZOWKA
1 Opornik obcigzeniowy: Dynamiczne oporniki obcigzeniowe sg wbudowane na state.
Nie przytaczaé¢ zadnych zewnetrznych opornikéw obcigzeniowych!

4.11.4 Potaczenie modutu analogowego FIO11B

Dwubiegunowe Jednobiegunowe  Analogowe Analogowe
wejscie analo- wejscie analo- wyjscie pradowe | wyjscie napiecia
gowe Al2 gowe Al2 AOC1 AOV1

X45| X40 X45| X40 X45| X40 X45| X40

+| | + | | +| | +| |

e - 3R - e - S -
A N o A A A o I A o s I D A R
|| O|<|O|0|<|< || O|<|0|0|<|< || O|<|O|O|<| < X000 <|<
HIL|L[1[2|134|5 HIL|L|1]2(314|5 HILIL[1]2{34 5 HIL|IL{1|2]|314 |5

,—|___'—\ GND

-10V +10V +10V

zewn. zewn. |zet;/vn. R =750 Q
u
X10:1
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4.12 Instalacja nastawnika wartosci zadanej MBG11A

* A Montaz od tytu poprzez 4 otwory gwintowane

* B Montaz od przodu poprzez 2 otwory mocujace

4.12.1 Podiaczenie

MOVITRAC® B
St 82
ON
o
FSC11B
s Xas MBG11A
H|L|u|2|3|4|5|6|7 1[2/3
T e e
= il
e BER fBle
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@ Krotki opis uruchomienia

5 Uruchomienie
5.1  Krotki opis uruchomienia

Przetwornica czestotliwosci MOVITRAC® B moze zostaé podtaczona bezposrednio do
silnika o tej samej mocy. Na przyktad: Silnik o mocy 1,5 kW (2,0 HP) moze zosta¢ bez-
posrednio podtaczony do przetwornicy MC07B0015.

5.1.1 Sposoéb postepowania

1. Podtaczy¢ silnik do przetwornicy MOVI- 3X400/500V, /PE  1x230V, /N/PE
TRAC® B do (zacisk X2). 3-fazowy 1-fazowy

’X1EE]‘ ’x1‘ E

2. Podtaczyé opcjonalnie rezystor hamu-

jacy (zacisk X2/X3).
3. Nastepujace zaciski sygnatowe muszag )
by¢ sterowane poprzez sterownik: Przelaczanie | @ || V*
. Sygnat | & Sygnat U*| = [mA
+  Zezwolenie DIZ3 R X10:
5 i +10V— REF1 |1
+ Zaleznie od wyboru Prawo/Zatrzy- 1 (0..10V*; 4: AlT_[2
manie DIZ1 lub Lewo/Zatrzymanie 0-.20mA;4...20 mA) e o
Potencjat odniesienia sygnatéw|—{_GND |4
DI@2 analogowych
* Wartos¢ zadana: X12:
YN . Reset bledu* <—]
— Wyjscie analogowe (X10) lub /i Prawolsiop < Dige T
. . Lewo/Stop* --—_ DI@2 |3
— DI@4 =n11 =150 obr./min. lub / i Zezwolenig/Siop* <—| Digs |4
. . _ n11/n21*<+— DIg4 |5
— DIZ5 =n12 =750 obr./min. lub /i n13=nt1+m2{ oo < ogetETe
. Napiecie zasilajace dla TF/TH —— VOTF |7
— DIZ4 + DIZ5 =n13 = 1500 obr./min. Wejscielwyjscie +24 V ~—»-| 24VI0_|8
Potencjat odniesienia sygnatéw binarnych — _GND |9

« W przypadku silnika z hamulcem:
DO@2 = sterowanie hamulcem za

. X13:
pomocg prostownika hamulca Potendjat odniesienia GND 1
i i A i Hamulec wt.* —=[ DO@2 |2
4. Opcjonalnie  podtaczy¢ nastepujace Gotowy do pracy* —= DO@3 |3
S i Potencjat odniesienia GND |4
zaciski sygnatowe: Styk przekaznika /zakiocenie* DOB1-C |5
Styk zwierny przekaznika LDOW—NO 6
e DIGD = reset b+QdU Styk rozwierny przekaznika DO@1-NC| 7

« DOY1 = /zaktbcenie (wykonanie jako
styk przekaznikowy)

+ DO@3 = gotowy do pracy Q

5. Sprawdzi¢ sterownik pod katem zgdanej

funkcjonalnosci. ! , _
@ = Zacisk ekranujacy

6. Podtaczy¢é przetwornice czestotliwosci
do sieci (X1).

*

= Ustawienie fabryczne

5.1.2 Wskazoéwki

Dokonywanie zmian funkcji zaciskéw sygnatowych i nastaw wartosci zadanej mozliwe
jest za pomocg panelu obstugi FBG11B lub komputera PC. Do podigczenia komputera
PC wymagana jest opcja frontowa FSC11B oraz jeden z ponizszych konwerterow:

UWS21B / UWS11A / USB11A.
° WSKAZOWKA
1 Przetwornice czestotliwosci MOVITRAC® B mozna uruchamiaé tylko zgodnie ze
szczegotowymi wskazéwkami zawartymi w instrukcji obstugi!
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Ogodlne wskazdéwki dotyczace uruchomienia @

5.2 Ogoéblne wskazéwki dotyczace uruchomienia

A NIEBEZPIECZENSTWO!

Nie ostoniete przytacza mocy.
Smier¢ lub ciezkie uszkodzenie ciata na skutek porazenia pradem.

+ Ostone przed dotykiem nalezy zamontowac¢ zgodnie z przepisami.
* Nie wolno pracowac z urzgdzeniem bez zamontowanej ostony przed dotykiem.

5.2.1 Warunek

Warunkiem udanego uruchomienia jest wtasciwe zaprojektowanie napedu.

Przetwornice czestotliwosci MOVITRAC® B uruchamiane sa fabrycznie z mysla o silniku SEW
dostosowanym pod wzgledem mocy (4-biegunowy, 50 Hz) metoda sterowania U/f.

5.2.2 Zastosowania dzwignicowe

A NIEBEZPIECZENSTWO!
g Zagrozenie dla zycia na skutek upadku dzwignicy.

Smier¢ lub ciezkie uszkodzenie ciata.

Urzadzenie MOVITRAC® B nie moze by¢ wykorzystywane do funkcji dzwignicowych
jako urzadzenie bezpieczenstwa.

» Jako urzgdzenia bezpieczenstwa nalezy stosowac¢ systemy nadzorcze lub zabez-
pieczenia mechaniczne.

Instrukcja obstugi — MOVITRAC® B
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@ Prace przygotowawcze i srodki pomocnicze

5.3 Prace przygotowawcze i Srodki pomocnicze
* Nalezy sprawdzi¢ instalacje.
A NIEBEZPIECZENSTWO!

Niebezpieczenstwo zmiazdzenia na skutek niezamierzonego uruchomienia silnika.

Smier¢ lub ciezkie uszkodzenie ciata.

)« Aby zapobiec nieumysinemu rozruchowi silnika zastosuj odpowiednie srodki, np.
zdejmujac blok zaciskowy elektroniki X13.

« W zaleznosci od rodzaju zastosowania nalezy zaplanowa¢ dodatkowe Srodki
ostroznosci, aby zapobiec zagrozeniom dla ludzi i maszyn.

5.3.1 Prace przygotowawcze i Srodki pomocnicze przy MOVITRAC® B z panelem podstawowym
* Podtgczy¢ sie€ i silnik.
* Podtacz zaciski sygnatowe.
o Zalacz sie¢.

5.3.2 Prace przygotowawcze i sSrodki pomocnicze przy MOVITRAC®B z panelem sterowania
* Podtgcz siec i silnik. Nie podiaczaj zaciskéw sterujacych!
o Zalacz siec.
+ Wskazanie wyswietlacza Stop.
» Zaprogramuj zaciski sterujace.
» Ustaw wiasciwie parametry (np. rampy).
» Sprawdz ustawienie zaciskow (P601 ... P622).
+ Odtacz siec.
* Podtacz zaciski sygnatowe.
» Zatacz siec.

° WSKAZOWKA
1 Jesli przeprowadzisz uruchomienie, wowczas przetwornica automatycznie zmieni
wartosci parametrow.
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Opcjonalny panel sterowania FBG11B @

5.4 Opcjonalny panel sterowania FBG11B

Rozmieszczenie klawiszy i piktogramow na panelu sterowania:

5.4.1 Funkcje panelu sterowania

Klawisze UP / DOWN / ENTER / OUT stuzg do poruszania si¢ w menu. Klawisze RUN
i STOP/RESET stuzg do sterowania napedem. Nastawnik wartosci zadanej stuzy do
wprowadzania wartosci.

UP / DOWN do wybierania symboli oraz zmian wartosci.

ool @ ENTER / OUT do aktywac;ji i dezaktywacji symboli lub menu parametrow.

<&
Za pomoca "RUN" uruchamia sie naped.

"STOP/RESET" stuzy do kasowania btedéw oraz zatrzymywania napedu.

Klawisz STOP/RESET ma pierwszenstwo przed zezwoleniem z zaciskéw lub zezwole-
niem poprzez interfejs. Jesli zatrzymasz naped za pomocg klawisza STOP/RESET,
woéwczas musisz odblokowaé go za pomoca klawisza RUN.

WSKAZOWKA
Po wytaczeniu sieci, blokada znoszona jest po nacisnieciu klawisza STOP!

Po wystapieniu btedu i zaprogramowaniu reakcji na btad, mozna przeprowadzi¢ reset
za pomocg klawisza STOP/RESET.Naped bedzie woéwczas zablokowany i musisz
odblokowaé go za pomocag klawisza RUN. Za posrednictwem parametru 760 mozna
przy pomocy FBG11B dezaktywowa¢ funkcje STOP.

Jesli zatrzymasz naped za pomocg klawisza STOP/RESET, wéwczas miga wskazanie
Stop. Sygnalizuje ono, iz musisz odblokowaé naped za pomocg klawisza "RUN".

Zatrzymanie urzadzenia nastepuje réwniez po skopiowaniu zestawu parametréw do
MOVITRAC® B.
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@ Podstawowa obstuga panelu sterowania FBG11B

5.5 Podstawowa obsfuga panelu sterowania FBG11B

Poziom 1 Poziom 2
Wskazanie statusu

przetwornicy i predkosci

obrotowej

ll l} Wskazanie rampy ' Zmiana rampy
"LL‘ { rozpedowej *&|[= f * rozpgdowej [s]

Z(071] Wskazanie rampy ' Zmiana rampy
’ B ‘ { '--'-‘} hamujacej & ||= LI\ hamujacej [s]
Menu wartoci statych

Zmiana / zastosowanie
=>/ wartosci

Zmiana / zastosowanie
wartosci

L —
b, @B 12 00 @B G O
sl I UL wartoéci zadanych

Zmiana maks

LY zadana E= \ obrotowej [obr/min] =

Zmiana / zastosowanie
wartosci

Zmiana / zastosowanie
wartosci

Menu parametréw Tryb edytowania

I 0 ) ) 02| Wybér urucho-
’ [ﬂ];u‘ {-' L } mienia silnika || Menu uruchomienia silnika
’ = ‘ { llllil } Wybér kopiowania

danych *[[=/ Menu kopiowania danych

Wybor nastawnika

- "} wartosci zadanej ﬂE"'er
’ @‘ [ ) g x FBG ) * =/ FBG nastawnik wartosci zadanej

Wskazanie czestotliwosci
poczatkowej

Wskazanie pradu
wyj$ciowego

|
|
I
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
I
|
|
I
|
|
I
|
|
I
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
I
|
|
I
|
|
I
1
Dol ey @B QDR a0
| parametrow
|
|
|
|
|
|
|
|
|
I
|
|
I
|
|
I
|
|
I
|
|
I
|
|
|
|
|
|
|
|
|
I
|
|
I
|
|
I
|
|
I
|
|
I
|
|

Zmiana / zastosowanie
wartosci
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5.5.1

5.5.2

5.5.3

5.5.4

5.5.5

5.5.6

Podstawowa obstuga panelu sterowania FBG11B @

Poruszanie sie w menu

Jesli wybierzesz symbol, wéwczas swieci sie dioda LED wbudowana w menu. W przy-
padku symboli, ktére przedstawiajg tylko wskazania wartosci, pojawia sie natychmiast
aktualne wskazanie wartosci na wyswietlaczu.

Zmiana parametréow

Po wybraniu symbolu i nacisnieciu klawisza ENTER mozna wybra¢ zgdany parametr.

Aby zmieni¢ wartos¢ parametru, nalezy nacisng¢ ponownie klawisz ENTER. Pulso-
wanie wartosci oraz diody LED w danym symbolu oznacza, Zze mozna teraz zmienié
wartos¢. Po ponownym nacisnieciu klawisza ENTER warto$¢ bedzie aktywna i prze-
stanie pulsowac jej wskazanie.

Wskazania stanu

Jesli obecny jest status "Zezwolenie dla napedu", wowczas wyswietlana bedzie obli-
czona rzeczywista predko$¢ obrotowa.

Wskazanie btedu

Ostrzezenia

Jesli wystapi blad, wéwczas wskazanie zmieni sie i pojawi sie pulsujacy kod btedu, np.
F-11 (lista btedow w rozdziale Eksploatacja i obstuga). Takie dziatanie nie wystapi, jesli
aktywny jest tryb uruchomienia.

Niektére parametry nie moga by¢ zmieniane w pewnych stanach roboczych. Jesli mimo
to sprébujesz dokona¢ zmiany, woéwczas pojawi sie komunikat r-19 ... r-32. Wskazanie
przedstawia kod odpowiedni do danego dziatania, np. r-28 (konieczna blokada stopnia
mocy). Liste ostrzezen znajdziesz w rozdziale Eksploatacja i obstuga.

Zmiana menu parametrow Skrécone — Rozwiniete

Za pomocg parametru P800 mozliwe jest przetaczenie pomiedzy menu skréconym a
menu rozwinietym. W opisie parametrow oraz na licie parametréw znaczono, ktére
parametry dostepne sg za posrednictwem menu skréconego i menu rozwinietego.
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@ Sterowanie reczne za pomocg nastawnika wartosci zadanej FBG11B

5.6 Sterowanie reczne za pomocq nastawnika wartosci zadanej FBG11B

FBG11B nastawnik wartosci zadanej panelu sterowania (lokalny tryb reczny):
@ Miga dioda LED

Jedynymi istotnymi wielko$ciami w trybie pracy "FBG nastawnik wartosci zadanej" sa;

* P122 Kierunek obrotow FBG Praca reczna

+ Klawisz "RUN" i "STOP/RESET"

* Nastawnik wartosci zadanej

Jesli aktywowany jest nastawnik wartosci zadanej FBG, wéwczas pulsuje odpowiedni
symbol.

Najnizszg predkosé obrotowg mozna ustawi¢ za pomoca P301 Minimalna predkosc
obrotowa a najwyzszg predkos¢ obrotowg za pomocg symbolu N,y

Po wystapieniu btedu mozna przeprowadzi¢ reset za pomocg klawisza "STOP/RESET"
przez wejscie binarne albo poprzez interfejs. Po przeprowadzeniu resetu, "reczny
nastawnik wartosci zadanej" zostanie ponownie uaktywniony. Naped pozostanie wylg-
czony.

Wskazanie Stop pulsuje sygnalizujac, iz naped musi zosta¢ z powrotem odblokowany
za pomocg klawisza "RUN".

Parametr P760 blokada klawiszy RUN/STOP nie dziata w trybie pracy "reczny
nastawnik wartosci zadane;j".

Wyciggniecie panelu sterowania FBG11B wyzwala reakcje zatrzymania.
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Wprowadzanie wartosci zadanych z zewnatrz @

5.7 Wprowadzanie wartosci zadanych z zewnatrz

Wprowadzanie wartosci zadanych z zewnatrz
Sterowanie poprzez:
— Zaciski
— zlgcze szeregowe
— potencjometr warto$ci zadanych na Al11/AlI12

5.7.1 Zadany kierunek obrotu
Mozna wybra¢ zadany kierunek obrotu:

* "Prawo/stop" i "lewo/stop" w P101 Zrédto sterowania = zaciski lub P101 zrédfo ste-
rowania = 3 WIRE-CONTROL

* Polaryzacja wartosci zadanej w stowie danych procesowych w przypadku P701
Zrédto sterowania = RS-485 lub SBUS i P100 zrédfo warto$ci zadanych = RS-485
lub SBUS

5.7.2 Zadana predkos¢ obrotowa
Mozna wybra¢ zadang predkos¢ obrotowa;

» Nastawnik wartosci zadanej , jesli P121 dodatkowy nastawnik warto$ci zadanej FBG
jest WL

* P100 zrédfo warto$ci zadanych
State wartosci zadane

State wewnetrzne wartosci zadane z wejsciem analogowym

Stowo danych procesowych z SBus lub RS-485

Potencjometr silnika

5.7.3 Zezwolenie dla kierunku obrotéw za pomoca RS-485 lub SBus
Unipolarne zrodta wartosci zadanych:
Unipolarne / stata wartos¢ zadana
Potencjometr silnika / stata warto$¢ zadana
Stata wartos¢ zadana + Al1

Stata warto$¢ zadana * Al1
Wejscie zadanej wartosci czestotliwosci / stata wartos¢ zadana

Kierunek obrotow ustalany jest poprzez zaciski PRAWO lub LEWO.

Bipolarne zrédta wartosci zadanych:

Bipolarne / stata warto$¢ zadana
RS-485 / stata warto$¢ zadana
SBus 1 / stata warto$¢ zadana

Kierunek obrotéw ustalany jest przez warto$¢ zadang.Zacisk PRAWO lub LEWO
konieczny jest dla zezwolenia.
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Uruchomienie za pomocg panelu sterowania FBG11B

©

5.8

Poziom 2 Poziom 3

Uruchomienie za pomoca panelu sterowania FBG11B

Wybér silnika:
— Silnik SEW-DT/DV

Poziom 1

v
Mabor] @B dry

|

ol GELUF @B

UFde |

mnpE»L

— Nie silnik SEW
— Silnik SEW-DRS (w przygotowaniu)

— Silnik SEW-DRE (w przygotowaniu)

Wyb()r trybu pracy:
— Charakterystyka U/f

— U/f + hamowanie pradem statym
- VFC

— VFC hamowanie pradem statym
— VFC funkcja przechwytu

— VFC dzwignica

Moc w [KW]
HP = kW x 1.33

Napigcie silnika [V]

Czestotliwo$¢ znamionowa
silnika [Hz]

Znamionowa predko$¢
obrotowa silnika [obr/min]

Prad znamionowy silnika [A]

obecne tylko przy urucha-
mianiu obcego silnika
(silnik=noSEW)

cos phi

Tryb 4Q

llos¢ silnikow dla napedu
wielosilnikowego
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Uruchomienie za pomocg panelu sterowania FBG11B @

5.8.1 Potrzebne dane
Aby przeprowadzi¢ udane uruchomienie konieczne sg nastepujgce dane:
* Typ silnika (silnik SEW czy tez silnik innej firmy)
+ Dane silnika
— Napiecie znamionowe i czestotliwo$¢é znamionowa.

— Dodatkowo w przypadku silnikéw innych firm: prad znamionowy, moc znamio-
nowa, wspotczynnik mocy cos i znamionowa predkosé obrotowa.

* Napiecie znamionowe sieci

5.8.2 Rozpoczecie uruchomienia
Warunki:
» Naped "brak zezwolenia": Stop

Jesli chcemy podigczy¢ mniejszy lub wiekszy silnik (maksymalnie réznica jednego typo-
szeregu), wowczas nalezy wybra¢ wartos¢, ktéra jest najblizsza mocy znamionowej sil-
nika.

Kompletne uruchomienie zakonczone jest dopiero wéwczas, gdy za pomocg klawisza
OUT powrécisz do menu gtéwnego.

Uruchomienie mozna przeprowadzi¢ tylko z zestawem parametrow silnika 1.

° WSKAZOWKA!
1 Uruchamianie silnikow SEW przystosowane zostato dla silnikow 4-biegunowych.
Moze zaistnie¢ konieczno$é uruchomienia 2- lub 6-biegunowych silnikow SEW jako
silnikéw zewnetrznych.
5.8.3 UKf
Standardowym ustawieniem trybu pracy jest U/f. Stosowac¢ ten tryb pracy, jesli nie ma
zadnych specjalnych wymagan oraz do zastosowan, przy ktérych wymagana jest
wysoka maksymalna predkos¢ obrotowa.
5.8.4 VFC

Przetwornice nalezy uruchamiaé w trybie roboczym VFC lub VFC + DC hamowanie na
pradzie statym dla:

* wysokiego momentu obrotowego

« ciggtej pracy na matych czestotliwosciach
» dokfadnej kompensacji poslizgéow

» dynamicznego zachowania

W tym celu przy uruchamianiu musisz wybra¢ w punkcie P-01 tryb pracy VFC lub VFC
+ hamowanie na pradzie statym.
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5.8.5 Uruchomienie napedu wielosilnikowego

Napedy wielosilnikowe sg ze sobg sprzegniete w sposéb mechaniczny (np. naped tan-
cuchowy z wieloma silnikami). Nalezy przestrzega¢ wskazéwek zawartych w dokumen-
tacji "Napedy wielosilnikowe".

Warunkiem dla stosowania napedéw wielosilnikowych jest zainstalowanie tylko iden-
tycznych silnikow SEW.

W parametrze Multi dla uruchamiania silnikéw ustaw ilos¢ podtgczonych silnikow.

5.8.6 Uruchomienie grupy napedéw

Grupy napedéw nie sg sprzegniete mechanicznie (np. rézne przenosniki tasmowe).
Przetwornica pracuje w tym trybie bez kompensac;ji poslizgu ze statym stosunkiem U/f.

Za pomoca trybu pracy U/f-Charakterystyka mozna zasila¢ grupe silnikéw asynchro-
nicznych z jednej przetwornicy. Pamietaj:

Wybierz tryb pracy U/f

Ustawi moc najwiekszego silnika

Wytacz automatyczny obmiar P320/330

Wyzeruj Boost P321/331

Wyzeruj kompensacje IxR P322/332

Wyzeruj kompensacje poslizgu P324/334

Ustaw ograniczenie pradu P303/313 na pottorakrotnosé sumy pradu silnikow

Ustaw Iy-UL-nadzoér P345/346 na prad sumaryczny podtgczonych silnikéw. Ochrone
silnika nalezy realizowa¢ pojedynczo.

Przetwornica pracuje w tym trybie bez kompensaciji poslizgu ze statym stosunkiem U/f.

1

WSKAZOWKA!
Ustawienia parametréw odnoszg sie do wszystkich podtagczonych silnikow.

5.9 Uruchomienie z DBG60B

5.9.1 Potrzebne dane

Aby przeprowadzi¢ udane uruchomienie konieczne sg nastepujace dane:

Typ silnika (silnik SEW czy tez silnik innej firmy)
Dane silnika
— Napiecie znamionowe i czestotliwo$é znamionowa.

— Dodatkowo w przypadku silnikéw innych firm: pragd znamionowy, moc znamio-
nowa, wspoétczynnik mocy cos i znamionowa predkos¢ obrotowa.

Napiecie znamionowe sieci
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5.9.2 Wybér zadanego jezyka

Na
zad

ponizszym rysunku przedstawiono przyciski, za pomocg ktérych mozliwy jest wybér
anego jezyka.

(1]
(2]
(3]
(4]

Przycisk 1 O jedng pozycje menu w gore

Przycisk OK Potwierdzenie wpisu

Przycisk | O jedng pozycje menu w doét

Przycisk jezyka Widoczna jest lista dostepnych jezykow

Podczas pierwszego witgczania lub po aktywowaniu fabrycznego stanu klawiatury

DB

G60B, na wyswietlaczu, na kilka sekund pojawi sie nastepujacy komunikat:

SEW
EURODRIVE

Nastepnie na wyswietlaczu pojawi sie symbol wyboru jezyka.

@

Aby wybra¢ zadany jezyk postepuj w nastepujacy sposob:

Nacisnij przycisk jezyka. Na wys$wietlaczu pojawi sie lista z dostepnymi jezykami.
Za pomocag przyciskow 1 / | wybierz zadany jezyk.

Za pomocg przycisku OK potwierdz wybér jezyka. Na wyswietlaczu pojawi sie wska-
zanie podstawowe w wybranym jezyku.
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5.9.3 Uruchomienie

Na ponizszym rysunku przedstawiono przyciski, za pomocg ktérych mozliwe jest uru-
chamianie.

[11 Przycisk 1 O jedng pozycje menu w gore

[2] Przycisk OK Potwierdzenie wpisu

[3] Przycisk kontekstu Aktywowanie menu kontekstowego

[4] Przycisk | O jedng pozycje menu w dot

[5] Przycisk < Zmiana menu, tryb wskazan < tryb edycji
[6] Przycisk DEL Przerwac lub zakoriczy¢ uruchamianie

5.9.4 Przebieg uruchomienia

1. Ustaw sygnat "0" na zacisku X12:2 0.00rpm
(D11 "/PRAWO/ZATRZYMANIE"), np. poprzez zdjety blok 0.000Amp
zaciskowy elektroniki X13. BLOK.STOPNIA MOCY
2. Wywota¢ menu kontekstowe wciskajac przycisk kontekstu. TRYB PARAMETROW
TRYB ZMIENNYCH
WSKAZANIA PODSTA-
WOWE
3. Zapomocg przycisku | przewing¢ do dotu, do punktu STEROWANIE RECZNE
w menu "URUCHOMIENIE". URUCHOMIENIE
KOPIOWANIE DO DBG
KOPIOWANIE DO MDX
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4. Nacisnij przycisk OK, aby rozpocza¢ procedure urucho-
mienia. Wyswietli sie pierwszy parametr. Klawiatura znaj-
duje sie w trybie wskazan, ktéry oznaczony jest za pomocag
puISUchego kursora i numeru parametru.
Za pomoca przycisku « przejdz do trybu edycji. Pulsu-
jacy kursor zniknie.

* Zapomoca przycisku 1 lub przycisku | wybrac "ZESTAW
PARAMETROW 1" lub "ZESTAW PARAMETROW 2".

» Za pomoca przycisku OK potwierdzi¢ wybor.

» Za pomocag przycisku < wréci¢ do trybu wskazan.
Pulsujacy kursor pojawi sie ponownie.

« Za pomoca przycisku 1 wybrac kolejny parametr.

5. Ustaw rodzaj silnika.

6. Ustaw zgdany tryb pracy. Za pomoca przycisku 1 wybraé
kolejny parametr.
W celu aktywowania funkcji przechwytu lub funkcji dzwig-
nicy konieczne jest uzycie trybu pracy VFC.

a. Przy wyborze trybu pracy STANDARD U/f:

b. Przy wyborze trybu pracy VFC:

7. Wybierz typ silnika. Jesli podtaczony jest 2- lub 4-biegu-
nowy silnik SEW, wowczas nalezy wybra¢ wiasciwy typ
z listy wyboru. W przypadku podtaczenia silnika innej firmy
lub silnika SEW o wigkszej liczbie biegunéw niz 4, wybra¢
z listy punkt INNY SILNIK.
Za pomoca przycisku 1 wybrac¢ kolejny parametr.

MOVITRAC® B

URUCHOMIENIE
W PRZYGOTOWANIU

C00*URUCHOMIENIE

ZESTAW PARAME-
TROW 1
ZESTAW PARAME-
TROW 2

C22*SILNIKI

SILNIK POJEDYNCZY
IDENT. SILNIKOW
ROZNE. SILNIKI

CO01*TRYB PRACY1
STANDARD U/f
VFC1

C28*DC-HAMOWANIE

NIE
TAK

C36*SPOSOB PRACY
REGULATOR PREDKO-
SCI OBROTOWE.J.
DZWIGNICA
HAMOWANIE DC
FUNKCJA PRZECHWY-
TYWANIA

CO02*TYP SILNIKA 1
DT71D2
DT71D4
DT80K2

CO2*TYP SILNIKA 1

SILNIK OBCY
DT63K4/DR63S4
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8. Wprowadz napiecie znamionowe hamowania zgodnie
z tabliczkg znamionowa silnika dla wybranego rodzaju
podiaczenia.

Przykfad: Tabliczka znamionowa 230 /A/400..50 Hz
A-potaczenie — wprowadzi¢ "400 V".

A-potaczenie / charakterystyka przy 50 Hz — wprowadzi¢
"230 V".

A-Potaczenie / charakterystyka przy 87 Hz — wprowadzi¢
réwniez 230 V, ustawi¢ jednak dopiero po uruchomieniu
parametr P302 "MAXIMALDREHZAHL 1" (Predkos¢ mak-
symalna 1) na warto$¢ dla 87 Hz. Uruchomi¢ nastepnie
naped.

Przykfad: Tabliczka znamionowa 400 A /690..50 Hz
Mozliwe tylko potaczenie w A — wprowadzi¢ "400 V".
A-Potgczenie niemozliwe.

Za pomoca przycisku 1 wybra¢ kolejny parametr.

9. Wprowadzi¢ czestotliwos¢ podang na tabliczce znamio-
nowe;j silnika.
Przykfad: 230 A/400..50 Hz
Wprowadzi¢ "50 Hz" w - i potaczenie w A.

Wybraé za pomoca przycisku 1 kolejny parametr.

W PRZYPADKU SILNIKOW SEW

10. Wartosci silnikéw dla 2- i 4-biegunowych silnikow SEW sg
zapisane i nie muszg by¢ wprowadzane.

W PRZYPADKU SILNIKOW OBCYCH

10. Wprowadz nastepujace dane z tabliczki znamionowej
silnika:
* C10* Przestrzega¢ pradu hamowania silnika, rodzaju
podiaczenia A lub A.
+ C11* Moc hamowania silnika
« C12* Wspotczynnik mocy cos
+ C13* Predko$¢ obrotowa hamowania silnika

11. Poda¢ napiecie znamionowe sieci (C05* dla silnikow SEW,
C14* dla silnikdw obcych).

11. Rozpocznij kalkulacje danych dot. uruchamiania silnika
podajac komende "TAK". Proces trwa kilka sekund.

W PRZYPADKU SILNIKOW SEW

12. Przeliczenia sg wykonywane. Po zakonczonym przeli-
czeniu nastepuje automatycznie przejscie do kolejnego
punktu w menu.

co3* v
NAPIEC.ZNAM.SILN. 1
+400.000

C04~ Hz
CZESTOT.ZNAM.SILN.1
+50.000

TRYB C47*4-Q
NIE
TAK

TRYB C47*4-Q
NIE
TAK

C05* \
NAPIECIE ZNAMIO-
NOWE SIECI1

+400.000

CO06*KALKULACJA

NIE
TAK

C06*ZAPIS

NIE
TAK
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W PRZYPADKU SILNIKOW OBCYCH

W przypadku innych silnikéw do przeliczen potrzebne sg

pomiary:

» Woprowadzi¢ na zacisku X12:2 (DI
"IPRAWO/ZATRZYMANIE") zadany sygnat "1".

* Po przeprowadzeniu procesu pomiarowego ponownie
wprowadzi¢ sygnat "0" na zacisk X12:2.

» Po zakonczonym przeliczeniu nastepuje automatycznie
przejscie do kolejnego punktu w menu.

"ZAPIS" ustawi¢ na "TAK". Dane (Parametry silnika)
zostang skopiowane do trwatej pamieci MOVITRAC®.

Uruchomienie zostato zakoriczone. Za pomoca przycisku
DEL wroci¢ do menu kontekstowego.

Za pomocag przycisku | przewing¢ do dotu, do punktu
menu"WYJSCIE".

Za pomoca przycisku OK potwierdzi¢ wybor. Wyswietli sie
wskazanie podstawowe.

A Niebezpieczenistwo!

DANE SA
KOPIOWANE...

STEROWANIE RECZNE
URUCHOMIENIE
KOPIOWANIE DO DBG
KOPIOWANIE W MCO07B

USTAW.URZADZENIA
WYJSCIE

0.00rpm
0.000Amp
BLOK.STOPNIA MOCY

Btedne ustawienia parametréw na skutek nieodpowiednich rejestréw danych.

Smier¢ lub ciezkie uszkodzenie ciata

Nalezy zapewnic, aby skopiowany rejestr danych pasowat do zastosowania.

» Wprowadz odbiegajace od ustawien fabrycznych ustawienia parametrow do listy

parametrow.

* W przypadku silnikdw obcych ustawi¢ wlasciwy czas zadziatania hamulca (P732 /

P735).

* W trakcie rozruchu silnika przestrzegaj wskazéwek zawartych w Rozdz. "Rozruch

silnika".

* W przypadku potgczenia w A i charakterystyki 87 Hz parametr P302/312 "Maksy-

malna predkos$¢ obrotowa 1/2" ustawi¢ na warto$¢ dla czestotliwosci 87 Hz.
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5.9.5 Ustawianie parametrow

Aby ustawi¢ parametry, zachowaj podang ponizej kolejno$¢ operaciji:

+  Wywotaj menu kontekstowe za pomoca przycisku kontekstu. W menu kontekstowym
wybierz punkt menu "TRYB PARAMETROW". Potwierdzié wybér za pomoca przy-
cisku OK. Panel sterowania znajduje sie w trybie parametrow, ktéry oznaczony jest
za pomocg pulsujgcego kursora i numeru parametru.

» Za pomoca przycisku «»-przejdz do trybu edycji. Pulsujacy kursor zniknie.

» Zapomocg przycisku 1 lub | mozna wybrac¢ albo ustawi¢ odpowiednig wartos¢ para-
metru.

« Za pomocg przycisku OK potwierdzi¢ wybodr lub ustawienie.

» Za pomocg przycisku < wré¢ do trybu parametrow. Pulsujacy kursor pojawi sie
ponownie.

» Za pomoca przycisku 1 wybraé kolejny parametr.

5.9.6 Sterowanie reczne

Zastosowanie trybu recznego pozwala na sterowanie przetwornicg za pomoca klawia-
tury DBG60B (menu kontekstowe — tryb reczny).W trakcie trybu recznego, na 7-seg-
mentowym wyswietlaczu falownika widoczne bedzie "H".

Wejscia binarne, z wyjatkiem "/Blokada stopnia mocy", bedg na czas trybu recznego
nieaktywne. Wejscie binarne "/Blokada stopnia mocy" musi otrzymaé sygnat "1", aby
naped magt byé uruchomiony w trybie sterowania recznego.

Kierunek obrotéw nie jest ustalany przez wejscie binarne "Prawo/Stop" lub "Lewo/Stop",
lecz przez wybér kierunku obrotéw z klawiatury DBG60B.

* W tym celu wprowadz zgdang predkos¢ obrotowa, a za pomoca znaku (+/-) wybierz
kierunek obrotéw (+ = prawo / — = lewo).

Tryb reczny pozostaje aktywny réwniez po wytgaczeniu i wkgczeniu do sieci, jednak prze-
twornica jest w takim przypadku zablokowana.
« Za pomocg klawisza "Run" aktywowac zezwolenie oraz start z predkoscig n, dla

wybranego kierunku obrotéw. Za pomoca klawiszy 1 oraz | mozna zwiekszac lub
zmniejszac¢ predkos¢ obrotowa.

WSKAZOWKA

Jesli praca w trybie recznym zostanie zakonczona, wéwczas natychmiast uaktywniajg
sie sygnaly wejs¢ binarnych, a wejscie binarne /Blokada stopnia mocy nie musi by¢
przetaczane na "1"-"0"-"1". Naped moze zosta¢ uruchomiony zgodnie z sygnatami na
wejsciach binarnych i zrédtami wartosci zadanych.

A Niebezpieczefistwo!
Niebezpieczenstwo zmiazdzenia na skutek niezamierzonego uruchomienia silnika.
Smier¢ lub ciezkie uszkodzenie ciata.

+ Aby zapobiec nieumyslnemu rozruchowi silnika zastosuj odpowiednie srodki, np.
zdejmujac blok zaciskowy elektroniki X12.

« W zaleznosci od rodzaju zastosowania nalezy zaplanowa¢ dodatkowe S$rodki
ostroznosci, aby zapobiec zagrozeniom dla ludzi i maszyn.
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5.10 Uruchomienie za pomoca PC i MOVITOOLS® MotionStudio

Uruchom MOVITOOLS® MotionStudio za pomocag menu startowego Windows:
Programs / SEW / MOVITOOLS MotionStudio 5.x / MotionStudio 5.x

W polu [Scan] mozna za pomoca, MOVITOOLS® MotionStudio wyswietli¢ liste wszyst-
kich podtgczonych urzadzen.

MOVITOOLSE-MotionStudio - [ambrus.sewproj] -[0O] x|
Projekt  Bearbeiten Ansicht  Flugins  Einstellungen  Hilfe

D H &N W BG4+ 4+ X|0 bl E|f |
E: Geratebaum A

|[= = [
| =] ga Serial
| n 1: MOVITRAC® 07 B

wneqalessg

|

&

Klikajac prawym klawiszem myszy na jedno z urzadzeh mozna przeprowadzi¢ np. uru-
chomienie.Dalsze informacje dostepne sg zaktadce pomocy Online.

5.11 Uruchomienie nastawnika wartosci zadanej MBG11A

Nie ma mozliwosci skonfigurowania jednoczesnej komunikaciji miedzy MOVITRAC® B /
MBG11A i MOVITRAC® B / PC.

Urzadzenie MBG11A moze doprowadza¢ wartos¢ zadang do 31 urzadzeh MOVI-
TRAC® B jednoczesnie.

5.11.1 Ustawienia parametrow

Nastepujace parametry muszg zosta¢ ustawione w urzadzeniu MOVITRAC® B nieza-
leznie od ustawienia fabrycznego. Gdy do ustawiania parametrow uzywane jest urza-
dzenie FBG11B, nalezy wstawi¢ wartos¢ w nawiasie:

. P100: RS-485 (2)
. P101: RS-485 (1)

P871: PA2 na "Predkosc¢ obrotowa [%]", nastepnie zatwierdzi¢ dane P876 PA "Tak"
Wyswietlana jest predko$¢ obrotowa: —100 % ... 100 % odpowiada —Np,aks --- Nmaks-

5.11.2 Zaciski wejsciowe

Nastepujace zaciski musza by¢ potaczone z zasilaniem 24 V:

DIO1 Prawo / Zatrzymanie: mozliwy dodatni i ujemny kierunek obrotéw poprzez
wybér znaku poprzedzajgcego na MBG11A

+ DIO3 Zezwolenie / Stop
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5.11.3 Ustawienia dla stowa danych procesowych

Jesli stowo danych procesowych PA2 nie zostanie zmienione, nie mozna uzywac¢ urza-
dzenia MBG11B. Nastepnie dokonuje sie przeliczenia 1 % = 32 min~". Wynika to ze sto-
sunku 4000 hex = 100 % predkosci obrotowej. Odpowiednia warto$¢ podana jest
w ponizszej tabeli.

PA2 = predko$¢ obrotowa (parametryzacja standardowa P871 = predko$¢ obrotowa)

Procent Hex Dziesietny Predkos¢ obrotowa
1% A4 hex 164 dez 32

10 % 666 hex 1638 dez 328

25% 1000 hex 4096 dez 819.2

33 % 1555 hex 5461 dez 1092.3

50 % 2000 hex 8192 dez 1638.4

75 % 3000 hex 12288 dez 2457.6

100 % 4000 hex 16384 dez 3276.8

PA2 = predko$¢ obrotowa [%] (parametryzacja zmieniona P871 = predkos¢ obrotowa [%])

Procent Hex Dziesietny Predkos¢ obrotowa
1% A4 hex 164 dez n_max /100

10 % 666 hex 1638 dez n_max/10

25 % 1000 hex 4096 dez n_max/4

33 % 1555 hex 5461 dez n_max/3

50 % 2000 hex 8192 dez n_max/2

75 % 3000 hex 12288 dez n_max/1.333

100 % 4000 hex 16384 dez n_max

5.12 Uruchomienie pomp, wentylatoréw i silnikow obcych
W zwigzku z fizycznymi warunkami aplikacji w przypadku pomp, wentylatoréw, a takze
silnikéw obcych zaleca sie dopasowanie nastepujacych parametréw:

* Praca napedu w trybie roboczym charakterystyki U/F; parametry 700 / 701 = charak-
terystyka U/f (21)

» Dezaktywacja kompensacji automatycznej; parametr 320 / 330 = wyt. (0)

» Ustawi¢ kompensacje IXR na 0; parametry 322 /332 =0

+ Ustawic¢ Boost na 0; parametry 321 /331 =0

* Zminimalizowa¢ kompensacje poslizgu lub ustawi¢ jg na 0; parametr 324 / 334
» Zwiekszy¢ czasy rampy; parametry 130/ 140i 131 / 141

Dezaktywacja kompensacji poslizgu moze wymaga¢ wprowadzenia wyzszej zadanej
predkosci obrotowej, aby uzyska¢ zadane natezenie przeptywu powietrza.
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5.13 Rozruch silnika

5.13.1 Analogowe wprowadzenie wartosci zadanych

Nastepujaca tabela pokazuje, jakie sygnaty powinny by¢ ustawione na zaciskach X11:2
(Al1) oraz X12:1...X12:4 (DI@@...DIA3) przy wyborze wartosci zadanych "Unipolarna /
Stata wartos¢ zadana" (P100), aby naped sterowany byt analogowymi wartosciami

zadanymi.

X11:2 X12:1 . . .

(Al11) (DIGD) ()g:;f) ()Slé; ()I(J‘Ilé:) X12:5 X12:6
Funkcja Wejscie | /Blokada (DI@4) (DI195)

) Prawo/ Lewo/ | Zezwole-
analo- stopnia . n11/n21 | n12/n22
1) stop Stop nie/Stop
gowe n1  mocy

Blok.
stopnia X 0 X X X 0 0
mocy
Stop X 1 X X 0 0 0
Zezwo-
lenie i stop X 1 0 0 1 0 0
Bieg
W prawo
przy 50 % 5V 1 1 0 1 0 0
nmax
Bieg
W prawo 10V 1 1 0 1 0 0
Przy Nmax
Bieg
w lewo 5V 1 0 1 1 0 0
przy
50 % Nimax
Bieg w
lewo przy 10V 1 0 1 1 0 0
nmax

1) Brak ustawienia standardowego
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‘l Uruchomienie
( % Rozruch silnika

Nastepujaca charakterystyka dynamiczna pokazuje przyktadowo, w jaki sposéb urucha-
miany jest silnik przytaczony do zaciskow X12:1...X12:4 i sterowany zadanymi wartos-
ciami analogowymi. Wyjscie binarne X10:3 (DBJJ "/Hamulec") uzywane jest do zata-
czania stycznika hamulca K12.

nqn -

Wejscie DIQD
/Blokada stopnia
mocy ngr

nqn -

Wejscie DI
Prawo/stop

nqn -

Wejscie DIg2
Lewo/Stop

Wejécie DI3 1"
Zezwolenie/
Stop

Wyjscie DB@QJ
/Hamulec

ng

. 10V 1

Wejscie ana-
logowe n1 (Al11) 3V T
ov

n [min'1]“

. n
Predkosc max 11 w gofe t11 w Hot
obrotowa o

50%n,,, | .

1wgorg /— t11 w dot
1w gore

n Ninin ]
start-stopp

11 w gore Rampa szybkiego
-50 % Nppay

zatrzymania t13

WSKAZOWKA

1 W przypadku ustawienia blokady stopnia mocy na silnik nie bedzie podany prad. Silnik
bez hamulca bedzie obracat sie swobodnie w sposéb niekontrolowany az do zatrzy-
mania.

Instrukcja obstugi — MOVITRAC® B




Uruchomienie (‘@

Rozruch silnika @

5.13.2 Stale wartosci zadane

Nastepujgca tabela pokazuje, jakie sygnaty powinny by¢ ustawione na zaciskach
X12:1...X12:6 (DIGQ...DI5) przy wyborze wartosci zadanych "Unipolarna / Stata war-
tos¢ zadana" (P100), aby naped sterowany byt statymi wartosciami zadanymi.

X12:1
(DIZG) ()|(31|;'12) ()|(31|3§) X12:4 (DI@3)  X12:5 = X12:6
Funkcja /Blokada Zezwolenie/ (DI94) (DI95)
. Prawo/ Lewo/
stopnia Stop n11/n21 n12/n22
stop Stop
mocy
Blok.
stopnia 0 X X X X X
mocy
Stop 1 X X 0 X X
Zezwoleniei 1 0 0 1 X X
stop
Bieg
W prawo 1 1 0 1 1 0
przy n11
Bieg
W prawo 1 1 0 1 0 1
przy n12
Bieg
W prawo 1 1 0 1 1 1
przy n13
Bieg w lewo 1 0 1 1 1 0
przy n11

Instrukcja obstugi — MOVITRAC® B




64

I ) Uruchomienie
(‘8 Rozruch silnika

Ponizszy wykres przedstawia przyktadowo, jak uruchomi¢ naped z obsadzeniem zaci-
skow X12:1...X12:6 za pomocg stalych wewnetrznych wartosci zadanych.Wyjscie
binarne X10:3 (DBJJ "/Hamulec") uzywane jest do zatgczania stycznika hamulca K12.

Wejécie DIZ@ | ]

/Blokada stopnia
mocy ugn

"
Wejscie DIG1
Prawo/stop

Wejscie DIg2
Lewo/Stop

ngr

Wejscie DIg3 "1" 7
Zezwolenie/
Stop o

wqn
Wejscie D14
n11/n21

Wejscie DIG5
n12/n22

ng

"
Wyjscie DB@QJ
/Hamulec

ngr

n [min'1]“
n13 4 t

Predkosé 1w gore

obrotowa ni2 - 1 Wgé,g/ t11 w dot

nit ] t11 w gére

0
-n11
-n12 1
-n13 -

Rampa szybkiego

t11 w gore
Jore zatrzymania t13

WSKAZOWKA

1 W przypadku ustawienia blokady stopnia mocy na silnik nie bedzie podany prad. Silnik
bez hamulca bedzie obracat sie swobodnie w sposdb niekontrolowany az do zatrzy-
mania.
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Lista parametrow @

5.14 Lista parametrow

Wszystkie parametry, ktére mogg by¢ rowniez wyswietlane i zmieniane za pomocg
panelu sterowania, oznaczone sg w kolumnie "FBG" (panel sterowania) w nastepujacy
sposob:

Wybér w menu rozwinietym
Wybdr w menu skroconym lub w menu rozwinietym
Wybieranie za posrednictwem piktogramu na panelu sterowania i w menu

E* rozwinietym
QO] Wybieranie w obrebie uruchomienia silnika FBG

Jesli istnieje mozliwosé wyboru, wowczas ustawienie fabryczne oznaczone bedzie ttu-
stym drukiem.

Nr FBG | Indeks Nazwa Zakres / Ustawienie fabryczne Wartos¢
dec. Wys-  MOVITOOLS® MotionStudio LItk
e chomie-
lacz niu
0__ Wskazania wartosci (tylko do odczytu)
00_ Wartosci procesowe
000 £ 8318 Predkos$c¢ obro- [obr/min]
E( towa (z odpo-
wiednim znakiem)
001 8501 Wskazanie uzyt- [Tekst]
kownika dla
DBG11B
002 8319 Czestotliwosé [Hz]
(z odpowiednim
H > znakiem)
004 = 8321 Prad wyjsciowy [% Iy]
(suma)
005 8322 Prad czynny [% IN]
(z odpowiednim
znakiem)
008 8325 Napigcie obwodu V]
Sk posredniego
009 = 8326 Prad wyjsciowy [A]
' g
01_ Wskazania stanu
010 8310 Stan przetwornicy [Tekst]
oM 8310 Stan roboczy [Tekst]
012 8310 Status btedéw [Tekst]
013 8310 Aktualny zestaw Aktualny zestaw parametréw
parametrow
014 8327 Temperatura [°C]
Lank radiatora
02_ Analogowe wartosci zadane
020 8331 Wejscie analo- V]
gowe Al1
021 Lend | 8332 Wejscie analo- V]

gowe Al2 (opcja)
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Uruchomienie
Lista parametrow

©

Nr FBG | Indeks Nazwa Zakres / Ustawienie fabryczne Wartos¢
dec. Wys-  MOVITOOLS® MotionStudio po uru-
e chomie-
lacz niu
03_ Wejscia binarne
030 8844 Wejscie binarne Reset btedu
(D][0]0]
031 8335 Wejscie binarne Prawo / Stop (stata funkcja)
DIO1
032 8336 Wejscie binarne Lewo/Stop
DI02
033 8337 Wejscie binarne Zezwolenie/Stop
DIO3
034 8338 Wejscie binarne n11/n21
DI04
035 8339 Wejscie binarne n12/n22
DI05
039 8334 Wejscia binarne Wskazanie zbiorcze wej$¢ binarnych
Lonk DIOO ... DIOS
05_ Wyjscia binarne
051 8349 Wyjscie binarne /Zaktécenie
DOO01
052 8349 Wyjscie binarne Hamulec odham.
D002
053 8349 Wyjscie binarne Gotoéw do pracy
D003
059 8349 Wyjscia binarne Wskazanie zbiorcze wyjsé binarnych
Lond DOO01 ... DO03
07_ Dane urzadzenia
070 8301 Typ urzadzenia [Tekst]
071 8361 Wyjsciowy prad [A]
znamionowy
076 8300 Oprogramowanie [Numer katalogowy i wersjal]
urzadzenia pod-
stawowego
077 - Oprogramowanie tylko dla DBG60B
DBG
08_ Pamieg¢ btedéw
080 ... 084 8366 ... Btad t-0 ... t-4 Kod Informacje w tle dotyczace btedéw wystepu-
Lank | 8370 btedu jacych w przesztosci
09_ Diagnoza magistrali Bus
094 8455 PA 1 wartos¢ [heks]
zadana
095 8456 PA 2 wartos$¢ [heks]
Lo zadana
096 8457 PA 3 wartos¢ [heks]
zadana
097 8458 PE 1 wartos¢ [heks]
rzeczywista
098 8459 PE 2 wartosc¢ [heks]
rzeczywista
099 8460 PE 3 wartos¢ [heks]
rzeczywista
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Nr FBG | Indeks Nazwa Zakres / Ustawienie fabryczne Wartos¢
dec. Wys-  MOVITOOLS® MotionStudio po uru-
e chomie-
lacz niu
1 Wartosci zadane / integratory (na FBG tylko w zestawie parametréw 1)
10_ Wybér wartosci zadanej / wejscie czestotliwosci
100 8461 Zrodto wartoéci 0 Bipolarne / stata warto$¢ zadana
zadanych 1 Unipolarne / stala warto$¢ zadana
2 RS-485 / stata wartos¢ zadana
4 Potencjometr silnika / stata warto$¢ zadana
6 Stata warto$¢ zadana + Al1
7 Stata warto$¢ zadana * Al1
8 MASTER-SBus1
9 MASTER-RS-485
10 SBus 1/ stata warto$¢ zadana
11 Wejscie zadanej wartosci czestotliwosci /
stata warto$¢ zadana
14 Bipolarne Al2 / stata warto$¢ zadana
101 8462 Zrédio sterowania | 0 Zaciski
1 RS-485
- 3 SBus 1
D E 4 3 Wire-Control
102 8840 Skalowanie 0,1...10 ... 120,00 [kHZz]
czestotliwosci
103 10247.15 | Fl1-odniesienie 0 Nmax
1 Nodniesienie
104 10247.10 | Wartos¢ zadana 0...3000 ... 6000 rpm
predkosci obro-
towej odniesienia
Nodniesienie
105 104161 Rozpoznanie 0 Brak reakcji
przerwania 2 Natychmiastowe zatrzymanie / Zaktécenie
przewodu 4 Szybkie zatrzymanie / Zaktécenie
7 Szybkie zatrzymanie / ostrzezenie
106 10247.11 | FI1 Krzywa x1 0...100 %
107 10247.12 | FI1 Krzywa y1 -100% ...0 ... +100 %
108 tend | 10247.13  FI1 Krzywa x2 0...100 %
109 10247.14 | FI1 Krzywa y1 -100% ...0 ... +100 %
11_ Wejscie analogowe 1 (0 ... 10 V)
110 8463 Al1 skalowanie 01..1..10
112 iz 8465 Al1 tryb pracy 10 V, odniesienie maksymalnej predkosci
obrotowej
5 0 - 20 mA, odniesienie maksymalnej predko-
Sci obrotowe;j
6 4 - 20 mA, odniesienie maksymalnej predko-
$ci obrotowe;j
7 0 - 10V, n-odniesienie
8 0 - 20 mA, n-odniesienie
9 4 - 20 mA, n-odniesienie
113 8466 Al1 Offset -10V..0...+10V
napiecia
116 10247.6 | Al1 Krzywa x1 0...100 %
117 10247.7 | Al1 Krzywa y1 -100 % ...0 ... +100 %
118 10247.8 | Al1 Krzywa x2 0...100 %
119 102479 | Al1 Krzywa y2 -100 % ...0 ... +100 %
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Nr FBG | Indeks Nazwa Zakres / Ustawienie fabryczne Wartos¢
dec. Wys-  MOVITOOLS® MotionStudio po uru-
e chomie-
lacz niu
12_ Wejscie analogowe Al2 /| FBG nastawnik wartosci zadanej (opcja)
120 8469 Al2 tryb pracy 0 Brak funkcji
1 0...£10 V + warto$¢ zadana
2 0 ... 10 V ograniczenie pradu
121 8811 Dodatkowy 0 Wyt
i nastawnik warto- 1 Wi
an éci zadanej FBG | 2 WH. (bez statych warto$ci zadanych)
122 8799 Kierunek obrotow 0 Unipolarnie w prawo
FBG Praca 1 Unipolarnie w lewo
reczna 2 Bipolarnie w prawo i w lewo
126 10247.1 | Al2 Krzywa x1 -100% ...0 ... +100 % (=10 V ... 0 ... +10 V)
127 10247.2 | Al2 Krzywa y1 -100% ... 0 ... +100 % (—Nmax --- 0 . FNpax/ 0 ... lmax)
128 bond | 10247.3  AI2 Krzywa x2 -100% ...0 ... +100 % (=10 V ... 0 ... +10 V)
129 10247.4 | Al2 Krzywa y2 -100% ...0 ... #100 % (—pay --- 0 .. FNax / 0 ... Iyax)
13_/14_ Rampy predkosci obrotowej 1 /2
130/ 140 8807 / Rampa t11 / t21 0,1...2...2000 [s]
= 9264 rozpedowa
131 /141 E( 8808 / Rampa hamujgca | 0,1 ... 2 ... 2000 [s]
9265 t11/t21
134 /144 8474/ Rampa t12 / t22 0,1...10 ... 2000 [s]
8482
135/145 8475/ Wygtadzanie S 0 Wyt
8483 t23 / t22 1 Stabe
2 Srednie
Ll 3 Silne
136/ 146 8476 / Rampa zatrzy- 0,1..2..20]s]
8484 mania t13 / t23
139/149 8928 / Kontrola rampy 0 TAK
8929 1/2 1 NIE
15_ Funkcja potencjometru silnika
150 8809 Rampa t3 rozpe- | 0,2...20 ... 50 [s]
dowa = hamujaca
152 Ltond | 8488 Zapis ostatniej off Wyt
wartosci zadanej | on Wt
16_/17_ Stale wartosci zadane
160/170 8489/ Wewnetrzna war- | 0 ... 150 ... 5000 [obr/min]
