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Instrukcja obstugi i uzytkowania NORDAC SK 700E

Przemiennik NORDAC SK700E

Instrukcje bezpieczenstwa i eksploataciji

dla przetwornic czestotliwosci
(zgodnie z Wytycznymi dot. niskiego napiecia 73/23/EWG)

1. Informacje ogoéine

W zaleznosci od klasyfikacji bezpieczehstwa, przetwornice
czestotliwosci podczas pracy moga posiada¢ pozostajace pod
napieciem, nie izolowane lub ewentualnie obracajace sie albo
ruchome elementy, a takze gorgce powierzchnie.

Zdejmowanie  oston bez  odpowiedniego  upowaznienia,
nieprawidtowe uzycie, montaz lub eksploatacja mogg skutkowac
powaznymi obrazeniami ciata lub uszkodzeniami urzadzen.

Dalsze informacje zostaty zamieszczone w niniejszej dokumentaciji.

Wszelkie prace obejmujace transport, instalacje i przekazanie do
eksploatacji, jak réwniez czynnosci konserwacyjne, powinny byc¢
wykonywane przez wykwalifikowany personel (zgodnie
z normami |IEC 364 i / lub CENELEC HD 384 albo DIN VDE 0100
oraz |IEC 664 lub DIN VDE 0110, jak réwniez z krajowymi
przepisami dotyczacymi zapobiegania wypadkom).

W rozumieniu niniejszych podstawowych instrukcji bezpieczenstwa
wykwalifikowany personel to osoby posiadajgce wiedze na temat
regulacji, montazu, przekazania do eksploatacji i obstugi
niniejszego wyrobu, oraz majace odpowiednie kwalifikacje do
wykonywania powierzonych im zadan.

2. Przeznaczenie

Przetwornice czestotliwosci stanowig elementy przeznaczone do
montazu w ukfadach elektrycznych lub maszynach.

W przypadku instalowania w maszynach, przetwornika mocy
napedu nie mozna przekaza¢ do eksploatacji (fj. wdrozy¢ do
wyznaczonego zastosowania) do czasu potwierdzenia, ze
maszyna spetnia warunki zawarte w wytycznych WE 89/392/EWG
(dyrektywa dotyczaca maszyn); nalezy réwniez zapewnic
zgodno$¢ z normg EN 60204.

Przekazanie do eksploatacji (tj. wdrozenie do wyznaczonego
zastosowania) jest dozwolone wylacznie w przypadku zgodnosci
z dyrektywag dotyczacg kompatybilnosci elektromagnetycznej -
EMC (89/336/EWG).

Przetwornice czestotliwosci spetniaja wymagania wytycznych
dotyczacych niskiego napiecia 73/23/EWG. W odniesieniu do
przetwornicy zastosowano zharmonizowane normy w prEN
50178/DIN VDE 0160, wraz z normami EN 60439-1/VDE 0660
Czes$¢ 500 i EN 60146/VDE 0558.

Dane techniczne i informacje dotyczace warunkéw podtaczenia
mozna znalez¢ na tabliczce znamionowej oraz w dokumentaciji,
nalezy ich scisle przestrzegac.

3. Transport, przechowywanie

Nalezy przestrzega¢  zalecen
przechowywania i prawidtowej obstugi.

dotyczacych transportu,

4. Ustawianie

Ustawianie i zapewnienie chtodzenia urzadzen powinno odbywacé
sie zgodnie z postanowieniami odnosnej dokumentacji.

Przetwornice nalezy chroni¢ przed nieodpowiednim
transportowaniem. W szczegolnosci nie wolno zgina¢ elementéw
podczas montazu i obstugi, ani wptywa¢ na ciagtos¢ Ilub
rozmieszczenie izolacji. Nalezy unika¢ dotykania elementéw
elektronicznych i stykow.

Przetwornice  czestotliwosci  posiadajg elementy  wrazliwe
elektrostatycznie, ktére mozna tatwo uszkodzi¢ przez
nieprawidtowg obstuge. Elementéw elektrycznych nie wolno
uszkodzi¢ mechanicznie lub zniszczy¢é (moze to spowodowac
zagrozenie zdrowia lub zycia!).

5. Potaczenia elektryczne

Podczas pracy przy przetwornicach czestotliwosci pozostajacych
pod napigciem nalezy zapewni¢ zgodnos¢ z odpowiednimi
krajowymi przepisami dotyczacymi zapobiegania wypadkom (np.
VBG 4).

Instalacje elektryczng nalezy wykona¢ zgodnie z odpowiednimi
przepisami (np. dotyczacymi przekrojow poprzecznych przewodoéw,
bezpiecznikdw, podigczenia przewoddéw uziemiajacych). Dalsze
instrukcje zostaty zawarte w niniejszej dokumentac;ji.

Informacje dotyczace instalacji zgodnej z przepisami dotyczacymi
kompatybilnosci elektromagnetycznej (EMC) — np. ekranowanie,
uziemienie, lokalizacja filtrow oraz montaz kabli — mozna znalez¢
w dokumentacji przetwornicy. Zalecenia te musza by¢ spetnione
nawet w przypadku przetwornic posiadajgcych znak CE.
Zapewnienie zgodno$ci z ograniczeniami okreslonymi w
przepisach dotyczacych EMC jest obowigzkiem producenta
instalacji lub maszyny.

6. Eksploatacja

Uktady wyposazone w przetwornice czestotliwosci nalezy
wyposazyé, tam gdzie jest to konieczne, w dodatkowe urzadzenia
monitorujgce i zabezpieczajgce zgodnie z odpowiednimi
wymogami bezpieczenstwa, np. z przepisami dotyczacymi
urzadzen technicznych czy przepisami dotyczacymi zapobiegania
wypadkom, itp. Dopuszcza sie wykorzystywanie i dostosowanie
oprogramowania przetwornic celem spetnienia specjalnych
wymogow.

Nalezy zwrdci¢ szczegdlng ostroznos¢ na to, aby nie dotykaé
elementéw urzadzen pozostajacych pod napieciem i podtaczen
zasilania réwniez przez pewien czas po odtgczeniu zasilania
przetwornicy ze wzgledu na energie zgromadzong w
kondensatorach. Nalezy przestrzegac¢ instrukcji podanych na
odpowiednich tabliczkach informacyjnych znajdujacych sie na
przetwornicach czestotliwosci.

Podczas pracy urzadzenia wszystkie ostony powinny byé
zamontowane i zamkniete.

7. Konserwacja i naprawy

Nalezy zachowa¢ zgodnos¢ z dokumentacjg producenta.

Niniejszg instrukcje nalezy przechowywac w bezpiecznym i dostepnym miejscu!
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Instrukcja obstugi i uzytkowania NORDAC SK 700E

1 Wprowadzenie

Przemiennik czestotliwosci seri NORD A C SK 700E jest udoskonalonym nastepca sprawdzonej serii vector.
Cechy wyrdzniajgce urzadzenie to wysoki zakres modutowosci i doskonate wtasciwosci uktadu sterowania.

Urzadzenia te wyposazone sg w bezprzewodowy system ciaggtego sterownia mikroprocesorowego, ktéry na
biezaco zapewnia optymalny stosunek napiecia do czestotliwosci na podstawie zasymulowanego dziatania
tréjfazowego silnika asynchronicznego. Dzieki temu, przy maksymalnym poczatkowym momencie rozruchowym jak
réwniez w stanach chwilowych przecigzen, predkos¢ obrotowa sterowanego silnika pozostaje utrzymywana na
zadanym poziomie.

Modutowa konstrukcja przemiennika pozwala na fatwag rozbudowe funkcji urzadzenia poprzez dotozenie lub
wymiane odpowiednich paneli. Dzieku temu istnieje mozliwo$¢ petnego dostosowania funkcji urzgdzenia do
przewidywanych zadan przy jednoczesnej minimalizacji kosztéw aplikaciji.

Urzadzenia obcigzone statym moementem obrotowym:

Z uwagi na dostepny zakres nastaw, mozna napedzac kazdy silnik trojfazowy. Zakres mocy siega od 1,5kW do
22kW (3~ 380V...480V) w wersji ze zintegrowanym filtrem sieciowym oraz od 30kW do 132kW (3~ 380V...480V)
z opcjonalnym zewnetrznym filtrem sieciowym. Odpornos$¢ na przecigzenia tych urzgdzen wynosi 5 sekund przy
przecigzeniu rzedu 200% oraz 60 sekund dla przecigzen wielkosci 150%.

Urzadzenia obigzone momentem obrotowym typu wentylatorowego SK 700E-163-340-O-VT:

Dla zakresu mocy 160kW (3~ 380V...480V), dostepny jest wariant dla obcigzenia wzrastajgcego kwadratowo. Taki
profil obcigzenia jest typowy dla wentylatoréw oraz niektorych uktadow pompowych. Inaczej niz dla urzadzen
przeznaczonych dla stalego momentu obcigzeniowego, w tym przypadku odpornos¢ na przecigzenia jest
ograniczona do 125%.

UWAGA: Model SK 700E o zakresie mocy od 30kW do 160kW nieznacznie rézni sie pod wzgledem pewnych
szczegotéw technicznych od urzadzen pracujacych w niskim zakresie mocy. Szczegoly te zostaty opisane w
instrukcji.

1.1 Cechy ogélne

Parametry podstawowe przemiennika:

* Wysoki poczatkowy moment rozruchowy i precyzyjna kontrola predko$ci obrotowej silnika dzieki
bezczujnikowemu sterowaniu wektorem pola wirujgcego

* Przecigzalnos¢:200% pradu znamionowego przez 5 sekund,
lub 150% pradu znamionowego przez 60 sekund

¢ Mozliwos¢ montazu przemiennikéw bezposrednio obok siebie

* Dozwolony zakres temperatury otoczenia: 0 do 50°C (nalezy zapoznac sie z danymi technicznymi)

«  Whbudowany filtr sieciowy o charakterystyce A - zgodny z normg EN 55011 (do wartosci 22kW wigcznie)

* Automatyczny pomiar rezystancji stojana silnika

* Programowalne hamowanie prgdem statym

+  Whbudowany przerywacz hamowania

» Cztery niezalezne zestawy parametréw mozliwe do bezposredniego przetagczania miedzy sobg

Charakterystyka przemiennika rozbudowanego o wyposazenie dodatkowe (panel operatorski, karty rozszerzen itp.)

jest zawarta w Rozdziale 3 niniejszej instrukciji..

4 Szczegoly techniczne moga ulega¢ zmianom. BU 0700 PL



1. Wprowadzenie

1.2 Dostawa

Przed rozpoczeciem instalowania i uruchomienia falownika nalezy doktadnie zapoznaé sie z niniejszg instrukcja,
oraz dokonaé¢ ogledzin urzadzenia zaraz po rozpakowaniu, w celu sprawdzenia czy w trakcie transportu lub
przechowywania nie nastgpity uszkodzenia mechaniczne obudowy oraz czy nie ma brakujgcych czesci. W razie
stwierdzenia usterek lub brakéw nalezy skontaktowaé sie bezzwtocznie z firmg transportowa i sporzadzi¢ stosowng
notatke dotyczacq stwierdzonych szkdd.

UWAGA: Procedura powyzsza ma zastosowanie nawet wowczas, gdy nie stwierdzono uszkodzenia opakowania.

1.3 Zakres dostawy

Standardowo a:
Jednostka gtéwna (stopien ochrony IP 20)
Zintegrowany przerywacz hamowania
Zintegrowany filtr sieciowy klasy A, zgodnie z normg EN 55011 (do
wartosci 22kW wigcznie).
Pokrywa na szyne zaciskowg (terminal)
Ostona z listwg uziemienia
Instrukcja obstugi i uzytkowania

Akcesoria opcjonalne:
Rezystor hamowania, IP 20 (Rozdziat 2.7/2.8)
Filtr sieciowy klasy A i B, zgodnie z normg EN 55011, IP 20 (Rozdziat 2.3/2.4).
Dtawik wejsciowy i wyjsciowy, IP 00 (Rozdziat 2.5/2.6)
Konwerter RS 232 - RS 485 (Opis dodatkow BU 0010)
Oprogramowanie NordCon
p-box (Parameter Box), zewnetrzny panel operatorski z wyswietlaczem tekstowym LCD,
przewdd potaczeniowy (Opis akcesoriow BU 0040 DE).

Panele sterowania — zewnetrzne:

ControlBox - przejrzysty panel sterowania z uproszczonym wyswietlaczem 4 cyfrowym
ParameterBox - panel sterowania i kontroli z wyswietlaczem tekstowym LCD

RS 232, port szeregowy RS 232

CANDbus, port dodatkowy dla komunikacji CANbus

Profibus, port dodatkowy dla Profibus DP
CANopen, szyna komunikacji CANopen
DeviceNet, szyna komunikacji DeviceNet
InterBus, szyna komunikacji InterBus

Szegotowe opisy szyn BUS sg dostepne na
> www.nord.com <

Moduty wEjécia / wYj$cia - wewnetrzne:

Basic /O - sterowanie sygnatem analogowym i cyfrowym

Standard /O, - sterowanie sygnatem analogowym i cyfrowym oraz RS485
Multi 1/0O, - rozszerzone sterowanie sygnatem analogowym i cyfrowym
USS I/O, port szeregowy USS

CAN 1/O, port komunikacji CAN Bus

Profibus 1/O, port komunikacji Profibus DP

Moduty rozszerzen specjalnych:

Posicon I/O, modut pozycjonowania zewnetrznego (patrz BU 0710 GB)
Encoder I/O, modut enkodera przyrostowego — wejscie dla regulacji predkosci

BU 0700 PL Szczegoly techniczne moga ulega¢ zmianom. 5



Instrukcja obstugi i uzytkowania NORDAC SK 700E

1.4 Zasady bezpieczenstwa i instalacji

Przemienniki

czestotliwosci NORDAC SK 700E stanowig wyposazenie sterujace zespotdow napedowych

uzywanych w przemysle. Ze wzgledu na prace pod napieciem istnieje niebezpieczenstwo porazenia, a nawet
Smierci w razie nie zachowania zasad bezpieczenstwa.

Do instalacji, konserwacji i innych prac zwigzanych z przemiennikami czestotliwosci uprawniony
jest tylko wykwalifikowany personel posiadajacy odpowiednig wiedze elektrotechniczng. Przed
rozpoczeciem kazdej czynnosci instalacyjnej nalezy bezwzglednie odtgczyé urzadzenie od zrddta
zasilania. Personel obstugujacy musi mie¢ zawsze zapewniony fatwy dostep do instrukciji
uzytkowania przetwornicy czestotliwosci.

Nalezy przestrzegaé lokalnych przepisow dotyczacych instalacji sprzetu elektrycznego oraz
zapobiegania wypadkom.

Urzadzenia pozostajg pod napieciem przez okres do 5 minut po odfgczeniu od sieci zasilajace;.
Otwieranie urzgdzenia lub demontaz ostony albo elementu sterujgcego jest dozwolony dopiero po
uptywie 5 minut od odtaczenia zrodta zasilania. Wszystkie ostony nalezy umiesci¢ na witasciwym
miejscu przed ponownym podtaczeniem napiecia zasilajacego.

Nawet podczas gdy silnik pozostaje nieruchomy (np. z powodu uszkodzenia, awarii elektroniki
sterujgcej lub zablokowania watu silnika), wejscia zasilajgce, zaciski rezystora hamowania lub
zaciski zasilania silnika wcigz mogg by¢ aktywne i niebezpieczne dla zycia. Przerwanie pracy
silnika nie oznacza jeszcze odizolowania urzadzenia od zrodta napiecia.

Ostrzezenie: Czesci zwigzane z przytaczeniem panelu kontrolnego, a zwlaszcza tgcza stykowe
takze mogq byé pod napieciem. Szczegdlnie wazne jest zabezpieczenie listwy przytgczeniowej
(terminala) przed przypadkowym dotknieciem.

Uwaga: Specjalna konfiguracja przemiennika umozliwia automatyczny start napedu w chwili
podania napiecia zasilajgcego na zaciski przemiennika.

Plytka drukowana zawiera elementy poiprzewodnikowe wykonane w technologii MOS, kiére sg
bardzo czute na fadunki elektrostatyczne. Dlatego nie wolno dotykac¢ $ciezek i elementéw uktadu
rekami lub metalowymi przedmiotami. Podczas tgczenia kabli, zaciski na terminalu nalezy
dokrecaé wytgcznie Srubokretami izolowanymi.

Przemiennik czestotliwosci moze pracowac tylko przy witasciwym zamocowaniu, podigczeniu i
uziemieniu w warunkach okreslonych przez producenta. Prad uptywu nie moze przekracza¢ 3,5
mA (lub mniej jesli takie sa wymagania stawiane przez przepisy lokalne dla urzadzen
elektrycznych). Norma VDE 0160 wymaga podtaczenia dodatkowego przewodu uziemiajgcego o
przekroju minimum 10 mm?

Przy tréjfazowych przemiennikach czestotliwosci stosowanie zabezpieczen w postaci wylgcznikdw
réznicowo-pradowych jest niewtasciwe jesli lokalne przepisy bezpieczehstwa wymagajg aby prad
uptywu nie zawierat sktadowych statych. Konstrukcja standardowych wylgcznikéw réznicowo-
pradowych spetnia wymagania normy VDE 0664.

Przemiennik nalezy zainstalowaé w szafce przetacznikowej dobranej odpowiednio do jej
bezposredniego otoczenia. W szczegdlnosci, urzgdzenie powinno byé chronione przed nadmierng
wilgocig, powodujgcymi korozje gazami oraz zanieczyszczeniami i kurzem.

Przemienniki czestotliwosci NORDAC 700E pracujg bezawaryjnie jesli tylko spetnione sg warunki
instalacji i obstugi zgodnie z instrukcja. Jezeli urzadzenie pracuje w pomieszczeniach zapylonych
lub zakurzonych, powierzchnie radiatoréw odprowadzajacych ciepto nalezy regularnie czyscic¢ przy
pomocy sprezonego powietrza.

UWAGA ! NIEBEZPIECZENSTWO !

Po odtaczeniu zasilania urzadzenia w obwodach mocy, na zaciskach przytaczeniowych, kablach zasilajacych silnik i

zaciskach silnika do 5 minut moze utrzymywac sie wysokie napiecie niebezpieczne dla zycia!

Dotykanie odkrytych przewodéw , ztacz lub czesci urzadzenia moze spowodowaé powazne obrazenia, a nawet $mier¢!

Szczegoly techniczne moga ulega¢ zmianom. BU 0700 PL



1. Wprowadzenie

A UWAGA

¢ Urzadzenie nalezy zabezpieczy¢ przed dostepem dzieci i 0séb niepowotanych!

e Sprzet moze by¢ wykorzystywany wytacznie do celdw zamierzonych przez producenta.
Dokonywanie modyfikacji bez upowaznienia i stosowanie cze$ci zamiennych oraz urzgdzen
dodatkowych, ktére nie zostaty zakupione od producenta lub zgodnie z jego zaleceniami,
moze spowodowac pozar, porazenie elektryczne i utrate zdrowia.

¢ Instrukcje obstugi nalezy przechowywa¢ w miejscu tatwo dostepnym umozliwiajac jej
przegladanie przez osoby majace kontakt z przemiennikiem, a zwtaszcza przez personel
obstugujacy urzadzenie i naped.

Ostrzezenie: Omawiany wyroéb jest objety klasyfikacjg handlowg IEC 61800-3. W $rodowisku nie przemystowym,
wyréb ten moze powodowaé wysokie zaktdcenia elektromagnetyczne, ktére mogg wymagac¢ od
uzytkownika podjecia odpowiednich srodkow.

Odpowiednie srodki mogg obejmowaé zastosowanie opcjonalnego filtra sieciowego.

1.5 Certyfikaty

1.5.1 Europejska dyrektywa EMC

Jezeli przemiennik NORDAC SK 700E jest zainstalowany zgodnie z instrukcjami zawartymi
w niniejszej instrukcji, to spetnia on wszystkie wymagania wytycznych dyrektywy EMC
(kompatybilnosci elektromagnetycznej), zgodnie z norma dotyczaca wyrobéw EMC dla uktadéw
silnikowych EN 61800-3.

(Patrz takze Rozdziat 8.3 Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna [EMC].)

1.5.2 Certyfikaty UL i CSA

(Stosowane w Ameryce Pdtnocnej)

~Przystosowany do wykorzystania w obwodach dostarczajgcych nie wiecej niz

5000 amperéw symetrycznego pradu zwarcia, przy napieciu 380...480 Volt (3 c s LISTED
fazowe)” oraz ,przy zabezpieczeniu bezpiecznikami klasy J”, zgodnie ze U
wskazaniem."

Przystosowany do wykorzystania z zasilaniem sieciowym z maksymalnym pradem zwarciowym (symetrycznym)
wielkosci 5000A, 380...480V (3-fazowy) i zabezpieczonym przez &ezpiecznik klasy J " zgodnie z opisem
w Rozdziale 7.5.

Przemienniki NORDAC SK 700E posiadajg zabezpieczenie silnika przed przecigzeniem. Dalsze szczegoty
techniczne mozna znalez¢ w Rozdziale 7.4.

BU 0700 PL Szczegoly techniczne moga ulega¢ zmianom. 7



Instrukcja obstugi i uzytkowania NORDAC SK 700E

2 Montaz i instalacja
2.1 Instalacja

Przemienniki czestotliwosci NORDAC SK 700E oferowane sga w rozmiarach gabarytowych zaleznie od mocy
wyjsciowej. Przy instalacji w szafie elekirycznej nalezy uwzgledni¢ wielkos¢ przemennika, strate mocy i
odpowiednig temperature otoczenia w celu unikniecia ewentualnych awarii urzadzenia.

W celu zabezpieczenia przed przegrzewaniem sprzet wymaga zapewnienia odpowiedniej wentylacji. Zalecane
ponizej wartosci znajdujg zastosowanie w odniesieniu do przestrzeni nad i pod przemiennikiem.
(do mocy 22kW wtacznie powyzej 100mm nad przemiennikiem , minimum 100mm pod przemiennikiem,
oraz od mocy 30kW wiacznie analogicznie 200mm nad i 200mm pod przemiennikiem)

W obrebie tych ograniczenn umiesci¢ mozna elementy elektryczne (np. kanaty kablowe, styczniki, itp.). Dla tych
elementéw wystepuje zalezny od wysokosci minimalny odstep od przemiennika. Odlegto$¢ powinna stanowié
minimum 2/3 wysokosci obiektu. (przyktad: kanat kablowy A o wysokosci 60mm - 2/3 - 60mm = 40mm odstepu)
Dla urzadzen o mocy do 55kW wigcznie nie jest wymagany dodatkowy odstep po bokach przemiennika.
Urzadzenia mozna montowac tak, aby przylegaty do siebie. Pozycja montazowa wylgcznie pionowa.

Nalezy zadba¢ o prawidiowe odprowadzanie cieptego powietrza z gérnej czesci skrzynki, nad
przemiennikami czestotliwosci!

>100/200 mm

It
I

o

® 0) 0)

0 9®® 0 9®® 0 A®®
o D ® D 0 (D®
\, \ N\
NORDAC NORDAC NORDAC

3
3
?

>100/200 mm

|

W przypadku ustawienia kilku przemiennikow jeden nad drugim nalezy dopilnowaé, aby nie zostato przekroczone
ograniczenie temperatury powietrza chtodzgcego przemiennik. (Patrz takze Rozdziat 7 Dane techniczne). W tym
przypadku zalecane jest, zeby wszelkie Zprzeszkody” (np. kanat kablowy) zostaty zainstalowane pomiedzy
przemiennikami, tak aby nie byt blokowany przeptyw powietrza (wznoszace sie rozgrzane powietrze).

BU 0700 PL
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2 Montaz i instalacja

2.2 Wymiary przemiennikéw

Gteboko$é Szczegot: element mocujacy
Typ przemiennika L1 B1 masa
D L2 B2 L3 %]
SK 700E-151-340-A ...
SK 700E-401-340-A 281 123 219 269 100 223 5.5 4 kg
SK 700E-551-340-A
SK 700E-751-340-A 331 123 219 319 100 273 55 5kg
SK 700E-112-340-A
SK 700E-152-340-A 386 167 255 373 140 315 55 9 kg
SK 700E-182-340-A
SK 700E-222-340-A 431 201 268 418 172 354 6,5 12.5 kg
SK 700E-302-340-0
SK 700E-372-340-0 599 263 263 582 210 556 6.5 24kg
SK 700E-452-340-0O
SK 700E-552-340-O 599 263 263 582 210 556 6.5 28kg
SK 700E-752-340-0 736 263 336 719 210 693 6.5 40kg
SK 700E-902-340-0 ... .
SK 700E-163-340-0 1207 354 263 1190 142 1156 6.5 80kg
Wszystkie wymiary wyrazone w mm
tylko 90-160kW
\ @
I 1
A
®©
© @O®
@ @f 8 2 u
>,
NORDAC
700E
tylko 90-160kW
TSI !
|1
L) gty
B2
—~ Bl ———=—
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Instrukcja obstugi i uzytkowania NORDAC SK 700E

2.3 Filtr sieciowy UB (pod przemiennik) do mocy 22kW (OPCJA)

Dodatkowy zewnetrzny filtr sieciowy mozna wprowadzi¢ w obwdéd zasilania linii do przemiennika w celu utrzymania
zwiekszonego poziomu ttumienia zaktécen (klasa B zgodnie z normg EN 55011).

Podczas podtgczania filtra liniowego nalezy zachowaé zgodnos$¢ z zaleceniami zawartymi w Rozdziale:
&Potaczenia elektryczne” 2.9 oraz &ompatybilnosé elektromagnetyczna - EMC” Rozdziat 8.3. W szczegdlnosci
nalezy dopilnowaé, aby czestotliwos¢ kluczowania zostata ustawiona na wartos¢ domysing (P504 = 4/6kHz), aby
nie zostata przekroczona maksymalna diugo$¢ przewodu do silnika (30m) oraz, zeby uzywa¢ ekranowanego
przewodu silnikowego.

Przewdd zasilania sieciowego podtgcza sie za pomoca srub w dolnej czesci filtra. Przemiennik jest podtaczany
przy uzyciu zamocowanego na state kabla o odpowiedniej dlugosci (250-300mm).

Filtr nalezy umiesSci¢ mozliwie jak najblizej przemiennika;, moze on by¢ uzyty jako podstawa lub element
zamocowany z boku.

Szczegot: element Przekrdj

Typ przemiennika Typ filtra L1 B1 D mocujacy przewo-
L2 B2 dow
SK 700E-151-340-A ...
SK 700E-401-340-A SK LF1-460/14-F 281 121 48 269 100 4
SK 700E-551-340-A
SK 700E-751-340-A SK LF1-460/24-F 331 121 58 319 100 4
SK 700E-112-340-A
SK 700E-152-340-A SK LF1-460/45-F 386 165 73 373 140 10
SK 700E-182-340-A
SK 700E-222-340-A SK LF1-460/66-F 431 201 83 418 172 16
Wszystkie wymiary wyrazone w mm mm?

10 Szczegoly techniczne moga ulega¢ zmianom. BU 0700 PL



2 Montaz i instalacja

2.4 Filtr sieciowy (OPCJA)

W przeciwienstwie do filtra sieciowego opisanego w Rozdziale
2.3, model HLD 110 (do 110kW) posiada wyjscie UL
Z przeznaczeniem na rynek pétnocnoamerykanski.

Do maksymalnej dtugosci przewodu silnika 50m uzyskiwany
jest poziom ttumienia zakiécen klasy A, zas w przypadku
przewodow silnika o dtugosci do 25m - klasy B.

W przypadku podtaczenia filtra sieciowego nalezy zachowac
zgodnosé z trescig Rozdziatu: &Potgczenia elektryczne” 2.9
oraz &EMC’ Rozdziat 8.3. W szczegodlnosci nalezy
dopilnowa¢, aby czestotliwos¢ kluczowania byta ustawiona na
wartos¢ domysing (P504 = 4/6kHz). Filtr liniowy nalezy
umiesci¢ mozliwie jak najblizej boku przemiennika.

Podtaczenie wykonywane jest za pomoca $srub w goérnej (sie¢
zasilajgca) i dolnej (przemiennik) czesci filtra.

T rzemiennika | Typ filtra Sl G et g
yp p yp L1 B1 D mocujacy Przekro,J
SK 700E ... HLD 110 -... [V]/[A] przewodéw

L2 B2
...-151-340-A 2
221-340-A ... 500/8 190 45 75 180 20 4 mm
...-301-340-A
...-401-340-A .. 500/16 250 45 75 240 20 4 mm?
...-551-340-A
...-751-340-A 2
112-340-A .. 500/30 270 55 95 255 30 10 mm
...-152-340-A ... 500/42 310 55 95 295 30 10 mm?
...-182-340-A .. 500/55 250 85 95 235 60 16 mm?
...=222-340-A 2
. 302-340-0 .. 500/75 270 85 135 255 60 35 mm
...-372-340-0 ... 500/100
. -452-340-0 270 95 150 255 65 50 mm?
.-552-340-0 -+ 5001130
...-152-340-0 .. 500/180 380 130 181 365 102 95 mm?
..-902-340-0 2
-113-340-0 .. 500/250 450 155 220 435 125 150 mm
) . iy Szyna

Wariant bez UL, tylko poziom ttumienia A zbiorcza

...-133-340-0 HFD 103-500/300 * & 8.5mm
564 300 160 2x210 275
...-163-340-0 HFD 103-500/400 * & 10.5mm
*) bez UL Wszystkie wymiary wyrazone w mm
BU 0700 PL Szczegoly techniczne moga ulega¢ zmianom. 11




Instrukcja obstugi i uzytkowania NORDAC SK 700E

2.5 Diawik wejsciowy (OPCJA)

W celu zredukowania pulsacji pragdu wejsciowego, w obwdd zasilania przemiennika mozna wprowadzi¢ dodatkowg

indukcyjnosé.

Specyfikacja nizej wymienionych dtawikow obejmuje
maksymalne napiecie zasilania 460V przy 50/60 Hz.

Klasa izolacji dtawikow jest zgodna z klasg IP20 i IPOO,
a tym samym nalezy je zabudowaé w szafie
elektryczne;.

Dla przemiennikow o mocy wyjsciowej 45 kW i wiecej
wymaga stosowania dtawika wejsciowego celem
unikniecia ewentualnego negatywnego oddziatywania
jednego urzadzenia na pozostate i zwigzanych z tym
zaburzen pracy. Dodatkowo, znacznemu zredukowaniu
ulegajg zakfécenia przebiegu pradu i napiecia sieci
zasilajace;j.

—

Diawiki wejéciowe 3 x 380 - 460 V Szczegot: element
Typ mocujacy 2
przemiennika o
L1 | B1 D - $
F;%Rﬁ)gg Typ Prad ciagly |Indukcyjnosé L2 B2 % E
15..22kW | SKCI1-460/6-C 6A 3x4.88mH | 125 | 71 | 140 | 100 | 55 | M4 4
3.0..4.0kwW | SKCI1-460/11-C 1A 3x2.93mH | 155 | 84 | 160 | 130 | 56.5 | M6 4
55..7.5kW | SK CI1-460/20-C 20 A 3x147mH | 190 | 98 | 191 | 170 | 575 | M6 | 10
11...18.5kW | SK Cl1-460/40-C 40 A 3x0.73mH | 190 | 118 | 191 | 170 | 775 | M6 | 10
22 .30 kW | SK CI1-460/70-C 70 A 3x047mH | 230 | 124 | 290 | 180 | 98 | M6 | 35
37 ...45kW |SK CI1-460/100-C| 100 A 3x029mH | 230 | 148 | 290 | 180 | 122 | M6 | 50
55...75kW |SK CI1-460/160-C| 160 A 3x0.18mH | 299 | 189 | 352 | 240 | 105 | M8 | 95
90 ... 132 kW |SK CI1-460/280-C| 280 A 3x0.10mH | 300 | 210 | 320 | 224 | 107 | M8 | 150
160 kW | SK CI1-460/350-C| 350 A 3x0.084mH | 300 | 190 | 270 | 224 | 107 | M8 Séyfj‘a
Wszystkie wymiary wyrazone w mm [mmz]
12 BU 0700 PL
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2 Montaz i instalacja

2.6 Diawik wyjsciowy (OPCJA)

W celu zredukowania emisji sygnatébw  zaktécajacych z kabla silnika

dodatkowy dtawik wyjsciowy.

Podczas instalacji nalezy dopilnowa¢, aby czestotliwos¢
pulsowania przemiennika byta nastawiona na 3-6kHz
(P504 = 3-6).

Specyfikacja nizej wymienionych dtawikéw obejmuje
maksymalne napiecie na poziomie 460V przy 0-100Hz.

W przypadku dtugosci kabla powyzej 150m/50m (nie-
ekranowany/ekranowany) nalezy dopasowac
odpowiedni dtawik wyjécia. Dalsze szczegdty mozna
znalez¢ w Rozdziale 2.10.3 ‘Podtaczenie silnika’.

Stopien ochrony dtawikéw jest zgodny z klasg IP20 i
IPO0, tym samym nalezy je zabudowaé w szafie
elektryczne;.

lub skompensowania reaktanciji
pojemnosciowej kabla w dtugich przewodach silnikowych, w obwdd wyjscia przemiennika mozna wprowadzié

&)

—

Diawiki wyjécia 3 x 380 - 460V Szczegot: element
Typ mocujacy 2
przemiennika 5
L1 | B1 D > S
g&R??)gg Typ Prad ciagty | Indukcyjnosé¢ L2 B2 % E
1.5kW | SK CO1-460/4-C 4A 3x35mH | 125 | 71 | 140 | 100 | 55 | M4 4
22..40KkW | SKCO1-460/9-C 9A 3x25mH | 155 | 99 | 160 | 130 | 71.5 | M6 4
55...7.5kW | SK CO1-460/17-C 17 A 3x12mH | 190 | 98 | 191 | 170 | 57.5 | M6 10
11...15kW | SK CO1-460/33-C 33 A 3x06mH | 190 | 118 | 191 | 170 | 775 | M6 10
18 ...30 kW | SK CO1-460/60-C 60 A 3x0.33mH | 230 | 148 | 290 | 180 | 122 | M6 35
37 ...45kW | SK CO1-460/90-C 90 A 3x022mH | 299 | 140 | 331 | 224 | 94 | M8 50
55 ... 75 kW | SK CO1-460/150-C| 150 A 3x0.13mH | 359 | 215 | 191 | 120 | 145 | M10 95
90 ... 110 kW | SK CO1-460/205-C| 205 A 3x0.09mH | 359 | 220 | 191 | 120 | 175 | M10 150
132 kW | SK CO1-460/240-C| 240 A 3x0.07mH | 359 | 220 | 290 | 120 | 175 | M10 150
160 kW | SK CO1-460/330-C| 330 A 3x0.03mH | 300 | 200 | 270 | 240 | 145 | M8 sz?/;l;/béu
Wszystkie wymiary wyrazone w mm [mmz]

BU 0700 PL
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Instrukcja obstugi i uzytkowania NORDAC SK 700E

2.7 Rezystory hamowania (pod przemiennik) UB (OPCJA)

Hamowanie silnika tréjfazowego (poprzez obnizenie czestotliwosci napiecia zasilajgcego) powoduje duzy przeptyw
energii z wyhamowywanego silnika do przemiennika. Aby unikngé wytaczenia lub uszkodzenia przemiennika
stosuje sie zewnetrzny rezystor hamowania, ktéry w potaczeniu z wbudowanym przerywaczem hamowania
pozwala kontrolowaé proces zmniejszania predkosci, a nadmiar uzyskiwanej energii przeksztatci¢ na ciepto.

Do przemiennikdw o mocy do 7,5kW mozna dopasowac standardowy rezystor do zabudowy pod przemiennikiem.
Dla dodatkowego zabezpieczenia mozna wyposazy¢ rezystor w opcjonalny monitoting temperatury.

Dla przemiennikow o wyzszej mocy zabudowa rezystora pod
przemiennikiem nie jest juz dostepna. W tym przypadku mozna d e
dopasowac rezystor do zabudowy w szafie (Rozdziat 2.8). - S
&7
- ®_ & I
- N 12 @{ 55
k ] | I
. =
4/\ <
2.7.1 Parametry elektryczne UB BW
N Moc ciagta *) Moc impulsowa Przeony
Typ przemiennika Typ rezystora Rezystor (w przyblizeniu) | (w przyblizeniu) przy’%:grirrl]lqowe,
SK 700E-151-340-A ... 2
SK 700E-301-340-A SK BR1-200/300-F 200 Q 300 W 3 kW 2x0.75 mm
SK 700E-401-340-A SK BR1-100/400-F 100 Q 400 W 4 kW 2x0.75 mm?
SK 700E-551-340-A 2
SK 700E-751-340-A SK BR1- 60/600-F 60 Q 600 W 7 kW 2x0.75 mm
*) standardowo, w zaleznosci od zastosowania, maksymalnie 5% ED

2.7.2 Wymiary UB BW

Wymiary montazowe
Typ rezystora L1 B1 D
L2 B2 %)
SK BR1-200/300-F 281 121 48 269 100 52
SK BR1-100/400-F 281 121 48 269 100 5.2
SK BR1- 60/600-F 331 121 48 319 100 52
Wszystkie wymiary wyrazone w mm

14
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2 Montaz i instalacja

2.8 Rezystor hamowania (OPCJA)

Hamowanie silnika tréjfazowego (poprzez obnizenie czestotliwosci napiecia zasilajgcego) powoduje duzy przeptyw
energii z wyhamowywanego silnika do przemiennika. Aby unikng¢ wytaczenia lub uszkodzenia przemiennika
stosuje sie zewnetrzny rezystor hamowania, ktéry w potaczeniu z wbudowanym przerywaczem hamowania
pozwala kontrolowa¢ proces zmniejszania predkosci, a nadmiar uzyskiwanej energii przeksztatci¢ na ciepto.

Wszystkie rezystory tego typu posiadajg certyfikat UL i

ograniczeniom na rynku pétnocnoamerykanskim.

nie podlegajg

Podtaczenie wykonywane jest za pomocg srub oznaczonych
+B i —B, oraz przewodu PE.

W celu zabezpieczenia przed przecigzeniem w poblizu
rezystora hamowania  zainstalowano  wylgcznik
termiczny. Uniwersalne podigczenie do wytacznika
wykonuje sie za pomocg ztaczy Srubowych (2 x
4mm®). Jego obcigzalnos$¢ jest ograniczona do
250VAC/10A, 125VAC/15A i 30VDC/5A.

2.8.1 Parametry elektryczne - BW

Podstawowy schemat, konstrukcja
rézni sie w zaleznos$ci od mocy

L);F))Rpéie(r;n :I::E?)E Typ rezystora RErREiler (wl\gl(')zcygllgr?iu) *)(vl\\//I gfzﬁﬁ;fn%a poz%sg;zljlia
1.5...22kW SK BR2-200/300-C 200 Q 300 W 3 kW 10 mm?
3.0...4.0 kW SK BR2- 100/400-C 100 Q 400 W 6 kW 10 mm?
55... 7.5 kW SK BR2- 60/600-C 60 Q 600 W 9 kW 10 mm?

11 ... 15 kW SK BR2- 30/1500-C 30 Q 1500 W 20 kW 10 mm?

18.5 ... 22 kW SK BR2- 22/2200-C 22 Q) 2200 W 28 kW 10 mm?

30 ... 37 kW SK BR2- 12/4000-C 12Q 4000 W 52 kW 10 mm?

45 ... 55 kW SK BR2- 8/6000-C 8Q 6000 W 78 kW 10 mm?

75 ... 90 kW SK BR2- 6/7500-C 6Q 7500 W 104 kW 25 mm?

110 ... 160 kW SK BR2- 3/7500-C 30 7500 W 110 kW 25 mm?
*) standardowo, w zaleznos$ci od zastosowania, maksymalnie 5% ED

2.8.2 Wymiary podstawy BW

Wymiary montazowe
Typ rezystora L1 B1 D
L2 B2 %)
SK BR2- 200/300-C
100 170 240 90 150 4.3
SK BR2- 100/400-C
SK BR2- 60/600-C 350 92 120 325 78 6.5
SK BR2- 30/1500-C 560 185 120 530 150 6.5
SK BR2- 22/2200-C 460 270 120 430 240 6.5
SK BR2- 12/4000-C 560 270 240 530 240 6.5
SK BR2- 8/6000-C 470 600 300 440 2x220 6.5
SK BR2- 6/7500-C
570 600 300 540 2x220 6.5
SK BR2- 3/7500-C
Wszystkie wymiary wyrazone w mm

BU 0700 PL
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Instrukcja obstugi i uzytkowania NORDAC SK 700E

2.9 Zalecenia montazowe

Przemiennik zostat opracowany do pracy w srodowisku przemystowym. W takim otoczeniu na urzgdzenie mogg
oddziatywaé wysokiego poziomu zakidcenia elektromagnetyczne. Zasadniczo, prawidtowy montaz gwarantuje
bezpieczng i wolng od usterek eksploatacje. W celu zapewnienia zgodnosci z wytycznymi dotyczacymi
kompatybilnosci elektromagnetycznej [EMC] nalezy przestrzega¢ nastepujacych instrukcji.

(1) Nalezy zapewni¢, aby wszystkie urzadzenia w szafie elektrycznej zostaty bezpiecznie uziemione za pomoca
krotkich kabli uziemiajacych o duzym przekroju poprzecznym, ktére sg podtgczone do wspdlnego punktu lub
szyny uziemienia. Jest szczegdlnie wazne, aby kazde urzadzenie sterujace podtagczone do przemiennika (np.
urzadzenie automatyki) bylo przylaczone za pomoca krétkiego kabla o duzym przekroju poprzecznym do tego
samego punktu uziemienia, co sam przemiennik. Preferowane sg przewody pfaskie (np. metalowe obejmy) z
uwagi na to, ze posiadajg niskg impedancje przy wyzszych czestotliwosciach.

Przewdd uziemiajacy (PE) silnika sterowanego przez dany przemiennik powinien by¢ podfaczony do
najblizszego zacisku uziemiajgcego zrodia, ktére zasila odpowiedni przemiennik. Prowadzac gtéwng szyne
uziemiajgcg w skrzynce sterujacej i dotaczajac do niej takze przewody z zaciskéw PE silnika zwiekszymy
bezpieczenstwo i bezawaryjnosé catego zespotu napedowego. (Patrz réwniez Rozdziat 8.3/8.4 Wytyczne
dotyczace kompatybilnosci elektromagnetycznej - EMC)

(2) W miare mozliwosci do potaczen sterujacych nalezy stosowac kable ekranowane. Koncéwki nalezy zarabia¢
ostroznie, a takze sprawdzac czy nie ma wiekszych odcinkéw kabla nie ostonietych ekranem.
Ekrany kabli sterujgcych nalezy uziemic¢ tylko z jednej strony.

(3) Przewody sterujace i zasilajgce nalezy prowadzi¢ oddzielnie w mozliwie najwikazeg od siebie odlegtosci lub
wykorzystujgc korytka separujace itp. Przewody powinny krzyzowac¢ sie pod katem 90™.

(4) Nalezy przeprowadzi¢ pomiar poziomu zakidcen emitowanych przez styczniki obecne w skrzynce sterujacej.
Styczniki zasilane z dodatkowego zrédta pradu zmiennego powinny byé wyposazone w obwdd RC, zas
styczniki pradu statego powinny by¢ montowane z diodami odsprzegajacymi. Elementy odktécajace powinny
by¢ zamontowane tuz przy cewkach stycznikow. Warystory likwidujace przepiecia zmniejszajg poziom
zakitocen. W szczegodlnosci dotyczy to stycznikdéw sterowanych przekaznikiem z przemiennika czestotliwosci.
Likwidacja zaktoécen jest woéwczas nieodzowna.

(5) W przypadku potaczen mocy nalezy stosowaé przewody ekranowane lub zbrojone, za$ ekranowanie nalezy
uziemi¢ na obu koncach, w miare mozliwosci bezposrednio do katownika ekranu uziemienia (PE) przemiennika.

(6) W przypadku, gdy naped ma by¢ uzywany w obszarze wrazliwym na zaktécenia elektromagnetyczne, wéwczas
zalecane jest uzycie filtrow sieciowych, tak aby ograniczy¢ niepozadane zaktocenia elektromagnetyczne
generowane przez przemiennik oraz kable. W tym przypadku filtr nalezy zamontowaé mozliwie jak najblizej
przemiennika i doktadnie go uziemic.

Dodatkowo, jest korzystne jezeli przemiennik jest zainstalowany razem z filtrem sieciowym w obudowie
zabezpieczonej przed zaktéceniami elektromagnetycznymi [EMC]J, z oprzewodowaniem zabezpieczonym przed
EMC. (Patrz réwniez Rozdziat 8.3/8.4 Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna [EMC])

(7)Nalezy wybraé mozliwie najnizszg czestotliwos¢é pulsowania. Spowoduje to ograniczenie intensywnosci
zaktécen elektromagnetycznych wytwarzanych przez przemiennik.

Podczas instalacji przemiennika w zadnym wypadku nie wolno naruszaé przepiséw

bezpieczenstwal!
A Uwaga

Linie sterujace, linie zasilajgce, oraz przewody silnikowe muszg by¢ od siebie odseparowane.
Nigdy nie nalezy r6znego typu przewoddéw ukfada¢ w jednym trakcie.

Sprzet stuzacy do pomiardw izolacji ( generujacy wysokie napiecie) nie moze by¢ stosowany w
przypadku kabli, ktére sg podtaczone do przemiennika.
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2 Montaz i instalacja

2.10 Potaczenia elektryczne

2.10.1 Podtaczenie sieci zasilajacej i silnika

A OSTRZEZENIE

OMAWIANE URZADZENIA MUSZA BYC UZIEMIONE.

Bezpieczna eksploatacja urzadzenia wymaga montazu i obstugi przez wykwalifikowany personel
zgodnie z instrukcjami zawartymi w niniejszej instrukcji.

W szczegolnosci nalezy przestrzegaé ogdlnych i lokalnych przepisow dotyczacych montazu
i bezpieczenstwa pracy przy instalacjach wysokiego napiecia (np. VDE), jak réwniez przepiséw
okreslajacych zawodowe uzycie narzedzi oraz stosowanie urzadzen ochrony osobiste;.

Nawet gdy przemiennik nie pracuje, listwa zaciskowa oraz puszka przytaczen silnika moze
pozostawaé pod groznym napieciem. Przy pracy w tych strefach nalezy zawsze stosowac
Srubokrety i narzedzia izolowane.

Przed dokonaniem przytaczenia jednostki lub jej wymiany trzeba koniecznie upewnic sie czy
napiecie wejsciowe zostato odtgczone.
Nalezy tez sprawdzi¢ czy parametry napieciowe uzywanego silnika sg odpowiednie.

Uwaga: Przytaczenie kilku silnikow réwnolegle wymaga pracy przemiennika z liniowo narastajgcym napieciem i
czestotliwoscig (P211 i P212=0).

Przylacza zasilania, silnika, rezystora hamowania i sterowania znajdujg sie na spodzie urzadzenia. W celu
uzyskania dostepu do zaciskéw nalezy zdja¢ ostony urzadzenia (ptyty i kraty). W tym momencie zigcza sag
dostepne od przodu. Wszystkie ostony nalezy umiesci¢ z powrotem na miejscu przed zatgczeniem zasilania!

Z reguty najpierw podfgcza sie linie zasilania, silnik i rezystor hamowania, dlatego ta listwa zaciskowa
umiejscowiona jest nieco nizej niz zaciski sterujace. Szczeliny na spodzie urzgadzenia mozna wykorzysta¢ do
przeciagniecia kabli.

Uwaga: W przypadku uzywania zaciskéw przewodoéw z ostonkami, maksymalny przekrdj poprzeczny ztgcza
moze zosta¢ zmniejszony.

Nalezy zwracaé uwage na nastepujace elementy:

1. Nalezy sprawdzi¢, czy zasilanie elektryczne posiada prawidtowe napiecie oraz czy jest odpowiednie pod
wzgledem obcigzalnosci pradowej (patrz Rozdziat 7 Dane techniczne). Sprawdzié, czy miedzy zrodiem
zasilania a przemiennikiem zainstalowano wiasciwe wytgczniki automatyczne odpowiednie do znamionowego
natezenia pradu wejsciowego przemiennika.

Podtaczy¢ napiecie zasilania bezposrednio do zaciskéw L, - L, - L3 oraz uziemienia (PE).

Do podtaczenia silnika nalezy uzywaé czterozylowego (najlepiej ekranowanego) kabla. Przewdd jest
podtaczony do zaciskéw silnika U -V - W i PE.

4. Jezeli uzywa sie kabli ekranowanych, ekran nalezy dodatkowo potaczy¢ wiekszg powierzchnig do listwy
uziemiajace;.

Uwaga: Stosowanie ekranowanych kabli jest niezbedne w celu zachowania okreslonego poziomu ttumienia
zaktécen. (Patrz réwniez Rozdziat 8.4 Klasy wartosci granicznych EMV)
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Instrukcja obstugi i uzytkowania NORDAC SK 700E

2.10.2 Podtaczenie zasilania (PE/L1/L2/L3)

Po stronie wejscia zasilania nie sg wymagane Zzadne
specjalne urzadzenia zabezpieczajace; tylko normalne
srodki bezpieczenstwa dla sieci (patrz parametry
techniczne) oraz wytacznik / bezpiecznik gtéwny.

Przewody potgczeniowe — Przekrdj poprzeczny:

SK 700E-151-340-A ...
SK 700E-751-340-A VDE 4mm?
UL/CSA  (AWG 24-10)

SK 700E-112-340-A ...

SK 700E-152-340-A VDE 10mm?
UL/CSA (AWG 22-8)

SK 700E-182-340-A ...

SK 700E-222-340-A VDE 25mm?
UL/CSA (AWG 16-4)

SK 700E-302-340-0 ...

SK 700E-372-340-0O VDE 35mm?

(Zaciski PE = 16mm?) UL/CSA (AWG 2)

SK 700E-452-340-0 ...

SK 700E-752-340-0O VDE 25-50mm?
UL/CSA (AWG 4-0)

SK 700E-902-340-O ..
SK 700E-163-340-0O VDE 50-150mm?
(Zaciski PE = 35-95mm?)  UL/CSA  (AWG 0-300 MCM)

SO

OSNISSSE

+B|-B-DC| U |V |W|PE

[©) Input

Brake Output [O)

[

PE L1 L2 (3

Opcjonalny rezystor hamowania;
Rozdziat 2.7/2.8

Uwaga: Po wprowadzeniu niewielkich modyfikacji mozliwe jest uzycie omawianego przemiennika w sieci IT.

Prosimy o skontaktowanie sie z dostawca.

2.10.3 Podtaczenie silnika (U/V/W/PE)

Kabel silnika powinien mie¢ maksymalng dtugos¢ nie wieksza jak 150m (Patrz rowniez Rozdziat 8.4 Klasy
wartosci granicznych EMV). W przypadku uzycia ekranowanego kabla silnikowego, lub utozenia kabla w
uziemionym metalowym kanale kablowym, nie powinna by¢ przekroczona maksymalna dtugosé 50m. W

przypadku wiekszych dtugosci kabla nalezy stosowaé opcjonalne dtawiki wyjsciowe.

Gdy przemiennik zasila kilka silnikéw jednoczesnie, suma dtugosci wszystkich kabli nie moze przekroczy¢
maksymalnej dlugosci przewidzianej do zasilania jednego silnika. W przeciwnym wypadku wystepuje konieczno$¢

stosowania dfawikow na kazdym z kabli zasilajacych silnika.
Przewody potaczeniowe — Przekrdj poprzeczny:
SK 700E-151-340-A ... SK 700E-751-340-A

SK 700E-112-340-A ... SK 700E-152-340-A
SK 700E-182-340-A ... SK 700E-222-340-A
SK 700E-302-340-O ... SK 700E-372-340-O
(Zaciski PE = 16mm?)

SK 700E-452-340-0O ... SK 700E-752-340-O

SK 700E-902-340-O ... SK 700E-163-340-O
(Zaciski PE = 35-95mm?)

VDE
UL/CSA

VDE
UL/CSA

VDE
UL/CSA

VDE
UL/CSA

VDE
UL/CSA

VDE
UL/CSA

4mm?
(AWG 24-10)

10mm?
(AWG 22-8)

25mm?
(AWG 16-4)

35mm?
(AWG 2)

25-50mm?
(AWG 4-0)

50-150mm?
(AWG 0-300 MCM)
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2 Montaz i instalacja

2.10.4 Podtaczenie rezystora hamowania (+B/-B/-DC)

Dla facza przemiennik = rezystor hamowania nalezy wybra¢ mozliwie jak najkrotsze potaczenie ekranowane.
Zastosowanie przerywacza hamowania nie jest objete certyfikatem UL/CSA.

Nie wolno przeoczy¢ ewentualnego nagrzewania rezystora hamowania.

Zaciski potgczen — Przekrdj poprzeczny:

SK 700E-151-340-A ... SK 700E-751-340-A VDE 4mm?

UL/CSA (AWG 24-10)
SK 700E-112-340-A ... SK 700E-152-340-A VDE 10mm?

UL/CSA (AWG 22-8)
SK 700E-182-340-A ... SK 700E-222-340-A VDE 25mm?

UL/CSA (AWG 16-4)
SK 700E-302-340-0 ... SK 700E-372-340-0O VDE 16mm?
(tacznie zaciski PE = 16mm2) UL/CSA (AWG 6)
SK 700E-452-340-0 ... SK 700E-752-340-O VDE 0.75-35mm?
(tacznie zaciski PE = 0.75-35mm2) UL/CSA (AWG 18-2)
SK 700E-902-340-0 ... SK 700E-163-340-O VDE 95mm?
(tacznie zaciski PE = 95mm2) UL/CSA (AWG 000)

2.10.5 Podtaczenia sterowania

Sposéb oraz rodzaj rozszerzeh catkowicie zalezy od wybranych opcji (moduly wEjscia / wYjscia ; moduty
rozszerzen specjalnych). Mozliwe opcje zostaty opisane w Rozdziale 3.2/ 3.3.

Na kolejnych stronach Uzytkownik znajdzie ogdlne dane i informacje dotyczace wszystkich modutéw wEjscia /
wYjscia / modutdw rozszerzen specjalnych.

Zaciski potgczeniowe:

Wtyczki, zaciski i ztacza mozna rozdzieli¢ za pomocg matego srubokreta.

Maks. przekr. poprzeczny przewodu : 1,5 mm 2 oraz 1,0 mm? w zaleznosci od opcji

Kabel: - Uktada¢ i ekranowa¢ oddzielnie od przewodoéw zasilania / silnika
Napiecia sterowania: - 5V, maks. 300mA, dla zasilania enkodera
(zabezpieczone przed zwarciem) - 10V, maks. 10mA, napiecie odniesienia dla potencjometru zewnetrznego

- 15V, maks. 300mA, dla zasilania wejs¢ cyfrowych Ilub enkodera
przyrostowego albo absolutnego
- wyjscie analogowe 0 - 10V, maks. 5mA, dla uktadéw zewnetrznych

Uwaga: Wszystkie napiecia sterowania sg oparte na wspélnym potencjale
odniesienia (masa - GND)!

A W miare konieczno$ci, napiecia 5/ 15 V mozna pobra¢ z kilku
ztacz, jednakze ich taczny prad nie moze przekroczy¢ 300mA.
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Instrukcja obstugi i uzytkowania NORDAC SK 700E

3 Sterowanie i wizualizacja parametrow

Jednostka podstawowa przemiennika NORDAC SK 700E nie jest w wykonaniu standardowym wyposazona w
moduty umozliwiajace parametryzacje lub sterowanie przemiennikiem. Miejsce przewidziane do podtgczenia
zewnetrznego modutu jest przykryte zaslepka. Moduty rozszerzeh dobiera sie indywidualnie, zgodnie z zyczeniem

klienta.

Panele sterowania — zewnetrzne, moduly wEjscia / wY¥jscia, moduly rozszerzen specjalnych

Przemienniki NORDAC SK 700E mogg by¢ rozbudowywane na kilka sposobow, tak aby mozliwe byto
zrealizowanie kazdej z przewidywanych koncepcji sterowania. Przemiennik moze by¢ rozbudowany o moduly
pozwalajgce na wyswietlanie i zmiane parametru — panele sterowania, interfejsy analogowe i cyfrowe - moduty

wEjscia / Wyjscia oraz moduly rozszerzen specjalnych.

Panele sterowania — zewnetrzne (TU), montowane zatrzaskowo na
przemienniku, stuza do parametryzacji i sterowania urzadzeniem.

. :
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Moduly wEjscia / wYjscia (CU) to karty rozszerzen montowane w
odpowiednim gniezdzie pod przemiennikiem. Umozliwiajg kontrole
i komunikacje z przemiennikiem za pomocg interfejsow analogowych
i cyfrowych lub komunikacje przez ztgcza szeregowe.
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Moduly rozszerzen specjalnych (XU) sg instalowane w najgtebiej

T T
o umiejscowionym gniezdzie kart rozszerzeh. Modut PosiCon pozwala na realizacje
pozycjonowania, natomiast karta enkodera umozliwia podtaczenie enkodera

przyrostowego dla sprzezenia zwrotnego od predkosci.

FiE]

wwmr 2

OSTRZEZENIE

Przed zamontowaniem oraz wymontowaniem modutu rozszerzen nalezy upewnic sie, iz zasilanie
przemiennika zostato odigczone. Kazda z szyn jest przewidziana wytacznie do podtgczenia
modutu rozszerzeh nalezgcego do wiasciwej mu grupy. Aby uniemozliwi¢ pomyike, karty
nalezgce do odrebnych grup posiadaja réznigce sie w budowie gniazda.
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3.1 Panele sterowania - zewetrzne

3.1 Panele sterowania — zewnetrzne (OPCJA)

Moduty te sg dostarczane jako opcja, niezaleznie od przemiennika. Panele sterowania stuzg do kontroli i
nastawiania parametrow, jak réwniez umozliwiajg wyswietlanie wybranych wartosci i zmiennych.

Panel sterowania

(SK TU1-..) Opis Dane
Panel operatorski Uzywany do sterowania, zmiany nastaw producenta, 6 jezykow
p terb informacji o aktualnych parametrach pracy Pamie¢ na 5 zestawow
arameterbox przemiennika - wyposazony w podéwietlany parametrow
SK TU1-PAR Tekst pomocniczy

wyswietlacz, czytelny kilkuwyrazowy instruktaz

Panel operatorski

Przejrzysty panel sterowania z uproszczonym

4-cyfrowy, 7-segmentowy

Montaz panelu sterowania nalezy przeprowadzi¢ w nastepujacy sposob:

1.

Wylaczy¢ zasilanie a nastepnie odczekaé okoto minuty.

2. Nacisng¢ zatrzaski na dolnej i gérnej krawedzi zaslepki i zdja¢ zaslepke.
3. Wiozy¢ panel sterowania i docisng¢ az do zatrzasniecia mocowan.

Control box o o . 0
wyswietlaczem do parametryzaciji i sterowania wyswietlacz LED
SK TU1-CTR
. T . . Potencjometr 0 do 100%
Potencjometr Pozwala na sterowanie silnikiem bezposrednio z panelu Proveiski- ZAL | WYL
SK TU1-POT przemiennika czestotliwosci rZycisil: ) .
Kierunek obrotéw
CAN bus . Predkosé transmisji : 500 Kbit/s
SK TU1-CAN Pozwala na sterowanie poprzez port szeregowy CAN bus Ztacze : Sub-D 9
Profibus . ) Predkosé : 1.5 MBit/s
SK TU1-PBR Pozwala na sterowanie poprzez port szeregowy Profibus DP Ztacze: Sub-D 9
RS 232 Pozwala na sterowanie poprzez port szeregowy RS 232 np. ztacze Sub-D 9
SK TU1-RS2 przy potaczeniu z komputerem PC.
CAN open Pozwala na sterowanie przez port szeregowy Can bus przy Predkos¢ transmisji : 500 Kbit/s
SK TU1-CAO uzyciu protokotu CAN open ztacze : Sub-D 9
DeviceNet Pozwala na sterowanie za pos$rednictwem portu szeregowego | Szybko$¢ transmisji: 500 KBit/s
SK TU1-DEV DeviceNet, uzywajgc protokotu DeviceNet. 5-biegunowe pofaczenia Srubowe
Interbus Pozwala na sterowanie poprzez port szeregowy Interbus Predkos¢ transmisji : 500 Kbit/s
SK TU1-IBS PoRrzezp gowy Ztacze : Sub-D 9
Mocowanie

L

s

Panele sterowania sg przewidziane do pracy wylacznie po zamontowaniu na przemienniku. Nie dopuszcza sie do
pracy paneli pracujgcych w innych miejscach niz przewiduje producent przemiennika.

BUO
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Instrukcja obstugi i uzytkowania NORDAC SK 700E

3.1.1 Panel Parameter box

(SK TU1-PAR, Opcja)

Panel ten umozliwia tatwe sterowanie, parametryzacje i wizualizacje wybranych parametréw przemiennika. Mozliwe
jest réwniez przechowywanie i edycja az do 5 zestawdw parametrow.

Wiasnosci panelu sterowania i kontroli Parameterbox

. podswietlany wyswietlacz LCD o duzej rozdzielczoSci

. wyswietlanie wybranych wielkosci w powiekszeniu

. komunikacja tekstowa w 6 jezykach

. tekst pomocniczy przy wyswietlaniu btedéw

. 5 kompletnych zestawéw parametréw przemiennika zachowanych w pamieci panelu wraz z mozliwoscig

zapisu i edycji

. mozliwo$¢ wyboru wielkosci wyswietlanych i ich charakteru
. mozliwos¢ wyswietlania wybranej wielkosci skorygowanej o zadany wspotczynnik
. mozliwos¢ bezposredniego sterowania

Opis montazu i dziatania

Po zamontowaniu panelu na przemienniku i po podaniu zasilania panel identyfikuje typ przemiennika do ktérego
zostat podigczony i odczytuje aktualny status przemiennika. Standardowo na wys$wietlaczu przemiennika
jednoczesnie pojawiajg sie 3 z 8 dostepnych wartosci, ktére mozna okresli¢ w menu (display/values/menu).

Wybrane wielko$ci
wyswietlane wraz z
wiasciwg dla nich
jednostkg

Status panelu

l/ Typ przemiennikaf

700E 3,0kW/3 POS STD
FilHz UV I/A

45.0 190 1.4
ONLINE FU P1 R RUNNING

Rozszerzenia specjalne
Moduty wE/wY

Poziom struktury
menu

Aktualny stan
przemiennika

S W

sterowania
Tryb pracy Aktywny zestaw
przemiennika parametrow
UWAGA
Czestotliwos¢ fabrycznie ustawiana jest na 0 Hz. W razie potrzeby sprawdzenia dziatania
napedu nalezy ustawi¢ odpowiedni poziom czestotliwosci uzywajac przycisku @ albo
zmieni¢ warto$¢ parametru P113 w menu >Parameterising<, >Basic parameters< , oraz >Start-
off frequency<.
Zmiany ustawien moze dokona¢ tylko wykwalifikowany personel w sposéb absolutnie zgodny z
przepisami bezpieczenstwa oraz zgodnie z instrukcjg urzadzenia.
Uwaga!: Po wcisnieciu przycisku start @ naped moze bezzwtocznie dokonaé rozruchu!
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3.1 Panele sterowania - zewetrzne

Instrukcja uzytkowania panelu Parameterbox

Wyswietlacz
LCD

Podswietlany wyswietlacz graficzny LCD umozliwia wygodne odczytywanie wartosci parametrow pracy
oraz nastaw przemiennika jak réwniez samego panelu..

Za pomoca przyciskow WYBORU mozliwe jest poruszanie sie w przdd i w tyt po strukturze menu
parametréw przemiennika.

Jednoczesne wcisniecie klawiszy @ oraz @ skutkuje przejsciem na poziom wyzszy w
przegladanej strukturze menu.

Zawartos¢ poszczegdlnych parametréw mozna zmienia¢ przy pomocy przyciskéw WARTOSCI.

Réwnoczesne nacisniecie przyciskéw @ i @ taduje fabryczne ustawienie wybranego
parametru.

W przypadku sterowania przemiennikiem z klawiatury, pozadang wartos¢ czgstotliwosci ustawia
sie za pomocg przyciskow WARTOSCI.

Wocisniecie klawisza ENTER oznacza przejscie do grupy/podgrupy menu, natomiast w przypadku
zmiany wartosci wybranego parametru oznacza akceptacje wprowadzonych zmian i zapisanie ich
W pamigci przemiennika.

Uwaga:W przypadku dokonania zmian wartosci wybranego parametru i koniecznosci anulowania
wprowadzonych zmian nalezy uzy¢ klawiszy WYBORU i opusci¢ tryb edycji.

Jesli przemiennik jest sterowany za pomocg klawiatury panelu operatorskiego, biezaca
czestotliwosé moze zosta¢ zachowana w parametrze P113 (start-off frequency)

Przycisk START - zataczenie przemiennika.

@ O ® OGO

Przycisk STOP — wytgczenie przemiennika. Uwaga: Funkcje sg dostepne tylko w

przypadku gdy nie zostaty one uprzednio
Przycisk ~ZMIANY KOLEJNOSCI FAZ. dezaktywowane za pomoca parametrow
Odwrotna kolejnosé faz (w lewo) sygnalizowana P509 oraz P540.

jest przez znak minus na wyswietlaczu.

Uwagal! : Nalezy uwazac¢ aby przypadkowo nie
wcisngc¢ tego przycisku przy wspotpracy
przemiennika z pompami, przenosnikami
Srubowymi, wentylatorami itp.

Sygnaty kontrolne LED biezgcego statusu panelu parameter box.

QE:ROR ON Panel Parameterbox jest poprawnie zasilony i gotowy do pracy.
BLAD Wystapit btad pracy przemiennika lub btgd komunikacji przemiennika z panelem.
BU 0700 PL Szczegotly techniczne moga ulega¢ zmianom. 23
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Struktura menu

Struktura menu obejmuje rozne poziomy aktualnie utozone w ciggty wzorzec przewijania ekranu. Przycisk ENTER
powoduje przejscie menu do nastepnego poziomu. Réwnoczesne nacisniecie przyciskow WYBORU przesuwa

menu o jeden poziom wstecz.

700E 3,0kW/3 POS STD U1 u2 u3 U4 us
Fi/Hz u/nNv I/A 1 . - - 5
45.0 360 3.4 OK - - S 3
ONLINE FU P1 R Run 100 = - - -
Display Options
—=>] Parameterization — Parameter R
II management
P1001 II P1301
Bus - Scan f Language
i | Operating display P1201
ﬁ f >ENTER< (do Zevel) (;:I Copy - Source II
P1002 ﬁ II P1302
Inverter select Operation mode
Basic parameters P1202
II >ENTER< (to gifflevel) Copy — Destination
P1003 II II P1303
Display - Mode Auto-Bus-Scan
Motor data P1203
iI II >ENTER< (to ] tevel) Copy - Start II
P1004 II II II P1304
Values to display Contrast
| P1204
II ! Load default values
1
P1005 Struktura menu II P1305
Scaling factor przemiennika zalezna od Set password
; dodatkowych akcesoriow P1205
(np. posicon, ...) cl
> Roz. 5 Parametryzacja ear memary
@I PO i II P1306
Backward { Box password
: PO
ﬂ Backward
i E PO P1307
Backward Reset box_param.
P1308
NORDAC p-box
Version 2.8"
(i PO
Backward

Parametry >Display< (P11xx), >Parameter management< (P12xx) oraz _>Options< (P13xx) to parametry
zwigzanie z opcjami panelu parameter box. Zmiana wartosci tych parametrow nie ma bezposredniego wptywu na
parametry pracy przemiennika.

Za posrednictwem menu > Parameterisation < uzyskuje sie dostep do zestawu parametréw przemiennika.
Struktura tego menu jest zalezna od komponentéw w jakie wyposazony jest przemiennik, (na przyktad moduty
logiczne SK CU1-... i/lub moduty specjalne SK XU1-...). Opis procedury parametryzacji znajduje sie w Rozdziale 5.

24 BU 0700 PL
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3.1 Panele sterowania - zewetrzne

Wyboér jezyka, Krotki opis

W celu dokonania zmiany jezyka uzywanego przez Parameter box nalezy przeprowadzi¢ nastepujaca procedure.
Domysiny jezyk panelu operatorskiego to "deutsch" [niemiecki]. Po wiaczeniu zasilania sieciowego powinien
ukazac¢ sie nastepujacy komunikat (roznigcy sie nieznacznie w zaleznosci od uzytych opcji).

Wyglad poczatkowy

700E 3,0kW/3 POS STD
> NORDAC <
Frequenzumrichter

ONLINE FU P1 ESperre

Za pomoca przyciskéw WYBORU @ lub @
nalezy przewija¢ ekran do menu Opcje,

Optionen
>ENTER<
ONLINE FU P1 ESperre

nastepnie nacisngé >ENTER< @ \

ESperre

Za pomoca przyciskow Wartosci @ ... English
nalezy wybrac jezyk, ... Francais
.. Espanol
... Sverige
.. Nederlands

nastepnie nacisng¢ >ENTER< @ P1301

Language
English
ONLINE FU P1 Locked

Nacisng¢ przyciski WYBORU @ i @
réwnoczesnie

Options
>ENTER<
ONLINE FU P1 Locked

Nacisng¢ przyciski WYBORU @ i @
réwnoczesnie

/

700E__ 3,0kW/3__POS STD
> NORDAC <

Frequency Inverter
ONLINE FU P1 Locked
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Sterowanie przemiennikiem za pomoca Parameter box

Petna kontrola przemiennika z poziomu panelu parameter box wymaga aby parametr >Interface< (P509) byt
nastawiony na warto$¢ >Keyboard< funkcja (0 lub 1). Ten typ kontroli jest dostepny jako standardowy (domysiny) o
ile uprzednio przemiennik nie zostat aktywowany z poziomu wejs¢ cyfrowych.

I

START (zatacz) ) g <D t Nie uzywane do kontroli
pracy przemiennika
© @ .
STOP (wytacz) &« T
J @ @ Zwiekszenie czest.
N

kierunek obrotow silnika
( ) =

-

Zmniejszenie czest.

Zmiana kolejnosci faz k vecitle A

il

v

Weczytanie biezgcej
czestotliwosci do pamieci

Wazne: Jesli przemiennik pracuje sterowany z klawiatury, bedzie on pracowat przy zestawie parametrow
okreslonym w menu >Parameter set< nastepnie >Parameterisation< i >Basic parameters<. Jesli
operator chce przetgczy¢ przemiennik na inny zestaw parametréw, nalezy tego dokona¢ w tym samym

menu, a nastepnie po potwierdzeniu aktywowacé klawiszami: @@ lub

Uwaga: Po otrzymaniu komendy START, przemiennik moze bezzwtocznie podaé zasilanie na zaciski silnika
zgodnie z uprzednio zaprogramowang czestotliwoscig (czestotliwos¢ minimalna P104 lub poziom
czestotliwosci P113).

Parametryzacja za pomoca panelu Parameter box

Aby przejs¢ do trybu parametryzacji, nalezy wybra¢ menu >Parameterisation< na pierwszym poziomie struktury
menu panelu parameter box. Wcisniecie klawisza ENTER umozliwia wejscie w strukture menu.
Ponizszy schemat obrazuje mozliwosci klawiszy wykorzystywanych do parametryzacji przemiennika.

W przéd -

v

Poziom wyzej

(dwa jednoczesnie) /%
vector

W tyt

Zwiekszenie warto$ci
7 7

1

<)

\J

(dwa jednoczesnie)

N T
NA
Zmniejszenie wartosci

@ Wartos$¢ domysina

a

F=

\

]

Jeden poziom menu w
przdd lub akceptacja
zmiany wartos$ci
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3.1 Panele sterowania - zewetrzne

Ukiad ekranu podczas parametryzacji

Po zmianie wartosci

parametru, jego nowa wartoS¢ wymaga akceptacji

klawiszem ENTER. Wartos¢

niezaakceptowana pojawia si¢ na wysSwietlaczu w formie pulsujacej. Aby przywroci¢ domysing warto$¢ parametru
nalezy jednoczesnie wcisng¢ oba przyciski zmiany WARTOSCI. Operacja ta réwniez wymaga potwierdzenia

klawiszem ENTER.

Jezeli zmiana nie ma zostaCc zapamigtana, wowczas nacisnigcie jednego z przyciskow WYBORU spowoduje
powrét do wczesniej zachowanej wartosci. Kolejne naci$niecie przycisku WARTOSCI pozostawia warto$¢

parametru.

Numer edytowanego parametru

Opis edytowanego
parametru

Wartosc¢ biezgca
parametru

Status panelu
parameter box

P102
Acceleration time

Edytowany zestaw parametréw

ONLINE

7

Wybrany obiekt
sterowania

Poziom struktury
menu

Zestaw parametrow
kontrolowanego
obiektu

Status
kontrolowanego
obiektu

Komentarz:  Najnizszy wiersz danych prezentowanych na wyswietlaczu stuzy do informowania o statusie pracy

przemiennika oraz panelu kontrolnego.

3.1.2 Parametry panelu operatorskiego

Kazda z grup menu wystepuje w formie jak w ponizszej tabeli:

Grupa menu Ozn. Funkcja
Display (P10xx): Wybér wielkosci wyswietlanej oraz formy wyswietlanych informacii.
Parameterisation (P11xx): Programowanie funkcji obstugiwanego przemiennika
Parameter management (P12xx): Kopiowanie, archiwizacja i wymiana danych przemiennika i panelu
Options (P14xx): Ustawianie fgnkql panelu operatorskiego oraz funkcji wykonywanych
automatycznie
Display (wyswietlanie)
Parametry Nastawy / Opis / Uwagi
P1001 Parametr ten uruchamia skanowanie portu komunikacyjnego panelu. W trakcie procesu skanowania przebieg
procesu jest widoczny na wyswietlaczu. Po zakonczeniu procesu parametr jest deaktywowany (OFF).
Bus Scan W zalezno$ci od rezultatu procesu skanowania panel zadeklaruje gotowo$¢ do pracy ("ONLINE" na
wyswietlaczu) lub zgtosi fakt nie wykrycia przemiennika ("OFFLINE").
P1002 Wybér sterowanego/programowanego typu urzadzenia.

Wybér przemiennika

WysSwietlane na ekranie panelu wartosci i parametry majg bezposredni zwigzek z urzadzeniem przezenh
obstugiwanym. Panel moze obstugiwa¢ tylko te urzadzenia, ktérych identyfikacja bedzie zgodna z elementem z
listy dostepnych urzadzen przechowywanych w pamieci panelu. Typ urzadzenia i jego oznaczenie zostanie

wys$wietlone na ekranie.

Rozpoznawane typy: FU, S1 ... S5

BU 0700 PL
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Parametry

Nastawy / Opis / Uwagi

P1003

Tryb wyswietlania

Wybér trybu wyswietlania wybranych parametréw pracy
Default wybrane 3 wielkosci w wierszu

List wybrane 3 wielkosci w kolumnie

Expanded display 1 wybrana wielko$¢ w powiekszeniu

P1004

Wartos¢ wyswietlana

Wybér wielkosci wyswietlanej na ekranie panelu parameter box.

Wielko$¢ wybrana jest umieszczana na pierwszym miejscu listy wielkosci wyswietlanych, jak rowniez w miejscu
wielkosci wyswietlanej w powiekszeniu.

Dostepne wielkosci wyswietlane: speed (predkos¢ obrotowa), d.c. link voltage (napigcie state stopnia
posredniego), setpoint frequ. (czestotliwo$¢ zadana), torque current (prad od momentu), speed current (prad
od predkosci), voltage (napiecie), actual frequ. (biezaca czest.)

P1005

Wspétczynnik
korekcyjny

Istnieje  mozliwos¢ skalowania wybranej wielko§¢ wybranym wspotczynnikiem. W przypadku zadania
wspotczynnika korekcyjnego o wartosci innej niz 1.00, pierwsza z wielkosci wysSwietlanych jest prezentowana w
formie przeskalowanej zgodnie z wartoscig wspoétczynnika. W innym przypadku wielko$¢ skorygowana nie jest
wyswietlana.

Dostepny zakres wartosci wspétczynnika: -327.67 to +327.67; rozdzielczos¢: 0.01

Parameterisation (parametryzacja)

Parametry Nastawy / Opis / Uwagi
P1101 Wybdr elementu, ktéry ma by¢ obstugiwany.

. . Dalsza parametryzacja odnosi si¢ do wybranego elementu. Na liscie dostepnych urzadzen i nosnikéw danych
Wybdr urzadzenia pokazane zostang tylko te wykryte podczas skanowania Bus Scan.

Zakres wartosci: FU, S1 ... S5

Parameter management (operacje na parametrach)

Parametry

Nastawy / Opis / Uwagi

P1201

Kopiowanie zrodta
(skad)

Wybor zrédta parametréow do skopiowania.
Mozliwe jest skopiowanie parametrow tylko z urzadzen rozpoznanych uprzednio przez panel.

Rozpoznawane typy: FU, S1 ... S5

P1202

Kopiowanie —
przeznaczenie (dokad)

Wybér przeznaczenia parametréw do skopiowania.
Mozliwe jest skopiowanie parametréw tylko do urzadzen rozpoznanych uprzednio przez panel.

Rozpoznawane typy: FU, S1 ... S5

P1203

Kopiowanie - Start

Za pomocg tego parametru uruchamia sie procedure kopiowania zestawu parametrow ze zrédia do miejsca
przeznaczenia zgodnie z nastawami parametrow P1201 i P1202.

Kopiowanie zestawu parametréw, ktére wymaga nadpisania istniejacych nastaw wymaga potwierdzenia. W
sytuacji takiej na ekranie pojawia sig¢ stosowny komunikat.

P1204 Parametr ten umozliwia nadpisanie wszystkich parametrow obstugiwanego urzgadzenia  warto$ciami
domysinymi.

tadowanie domysinych | Rozpoznawane typy: FU, S1 ... S5

wartosci

P1205 Pod tym parametrem dane na wybranym no$niku zostaja skasowane.

Kasowanie pamieci Zakres wartosci: S1 ... S5
Opcje

Parametry Nastawy / Opis / Uwagi

P1301 Wybér jezykéw stuzacych do obstugi panelu parametr box

Jezvk Dostepne jezyki: niemiecki angielski holenderski

ezy francuski hiszpanski szwedzkKi
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3.1 Panele sterowania - zewetrzne

Parametry Nastawy / Opis / Uwagi
P1302 Wybdr trybu pracy panelu parameter box.
. Off-line:

Tryb pracy Parameter box pracuje jako jednostka autonomiczna. Zaréwno przemiennik jak i komputer PC nie jest
potaczony z panelem. Dostepne do edycji sg tylko parametry panelu oraz te przechowywane w jego
pamieci.

. On-line:
W tym trybie pracy parameter box jest potaczony z przemiennikiem moze by¢ za jego pomocg sterowany i
programowany. Aktywowanie trybu ONLINE uruchamia réwniez automatyczne skanowanie szyny
komunikacyjne;j.
. PC-slave :
Potaczenie panelu parameter box z komputerem PC.
P1303 Wybér funkcji uruchamianej po podaniu zasilania.
o Off
Automatyczne Skanowanie nieaktywne. Po ponownym zatgczeniu panelu jest on gotowy do pracy z przemiennikiem,

skanowanie Bus Scan

ktory byt z nim potgczony w chwili zakoriczenia pracy.

. On
Skanowanie szyny komunikacyjnej bedzie przeprowadzane po kazdym zataczeniu.

P1304 Ustawienie kontrastu wyswietlacza.
Kontrast Zakres wartosci: 0% ... 100%; rozdzielczo$¢ 1%
P1305 Zadawanie hasta zabezpieczajacego dostep do parametréw.

i Wohisanie jakiejkolwiek wartosci wiekszej od 0 oznacza zadanie hasta i zabezpieczenie parametrow przed
Wprowadz hasto niepowotanym dostepem.
P1306 W tym parametrze nalezy poda¢ hasto okreslone w parametrze P1305. Podanie poprawnego hasta umozliwia
Odblokuj hastem petny dostep do funkcji przemiennika i panelu.
P1307 Za pomoca tej funkcji mozliwy jest reset wszystkich ustawien panelu wraz z przechowywanymi w jego pamieci
Reset panelu zestawami danych.
P1308

Wersja oprogramowania

Wyswietla wersje oprogramowania skrzynki parametrowej (NORDAC p-box). Nalezy zachowaé dostep do tych
informacji na wypadek, gdyby byty potrzebne.

3.1.3 Wykaz komunikatéw btedu panelu operatorskiego

Wyswietlacz
Biad

Przyczyna

> Srodek zaradczy

Bfad komunikacji

200

ILLEGAL PARAMETER NUMBER

201

VALUE CANNOT BE CHANGED

202

VALUE EXCEEDS PERM. RANGE

Tego typu btedy sa rezultatem zaktdcen elektromagnetycznych, lub niezgodnosci
wersji oprogramowania panelu i przemiennika.

203

SUB-INDEX NOT CORRECT

» Sprawdzi¢ wersje oprogramowania panelu parameter box oraz
przemiennika.

204 » Sprawdzi¢ sposob pofaczenia wszystkich elementéw pod katem mozliwosci
NOT AN ARRAY PARAMETER wnikania zaktécen zewnetrznych.
205

WRONG PARAMETER TYPE

206

FALSE REPLY CODE USS INTERFACE

BU 0700 PL
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Wyswietlacz
Biad

Przyczyna

> Srodek zaradczy

207
CHECKSUM ERROR OF USS INTERFACE

Nastapit btad komunikacji pomiedzy przemiennikiem i panelem parameter box.

» Sprawdzi¢ potaczenie panelu i przemiennika. Uzy¢ ekranowanego kabla
potaczeniowego. Sprawdzi¢ czy kabel potgczeniowy nie biegnie w poblizu kabla
silnika.

208
WRONG STATUS ID USS INTERFACE

Komunikacja pomiedzy przemiennikiem a panelem przebiega niepoprawnie.

»  Sprawdzi¢ potaczenie z przemiennikiem. zyé ekranowanego kabla potaczeniowego.
Odseparowac przewody sterujace od bliskiego sasiedztwa kabli silnika.

209 _1
INVERTER FAILS TO REPLY

Przemiennik nie odpowiada. Czas oczekiwania na odpowiedz zostat przekroczony.

»  Sprawdzi¢ potaczenie z przemiennikem. Sprawdzi¢ poprawnos¢ adresu oraz ustawien
Uss.

Btedy identyfikacji

220
UNIDENTIFIED DEVICE

Urzadzenie nie zostato rozpoznane..

Panel parameter box nie jest w stanie zidentyfikowa¢ podtaczonego urzadzenia. Nie ma
mozliwosci wspotpracy z urzadzeniem.

»  Skontaktowa¢ sie z przedstawicielem firmy NORD.

221
UNIDENTIFIED SOFTWARE VERSION

Nie odnaleziono wersji oprogramowania.

Panel parameter box nie jest w stanie zidentyfikowa¢ wersji oprogramowania podtaczonego
przemiennika. Nie ma mozliwos$ci wspotpracy urzadzen.

»  Skontaktowa¢ sie z przedstawicielem firmy NORD.

222
UNIDENTIFIED EXTENSION STAGE

Nieznane urzadzenie zostato podtaczone do szyny kart rozszerzen przemiennika
»  Sprawdzi¢ podigczone urzadzenie.
»  Sprawdzi¢ wersje oprogramowania przemiennika i panelu parameter box.

»  Skontaktowac sie z przedstawicielem firmy NORD.

223
BUS CONFIGURATION HAS CHANGED

Niezgodnos$¢ konfiguracji urzadzenia, ktére wspdtpracowato jako ostatnie z panelem, z
konfiguracjg biezaca. Btad wystepuje w przypadku wytaczonej funkcji >Autom. bus scan>
i jednoczesnej zmiany podtaczonego do panelu urzadzenia.

»  Aktywowa¢ funkcje > Autom. Bus scan <

224
DEVICE IS NOT SUPPORTED

Brak mozliwosci wspoétpracy z typem przemiennika potgczonego z panelem parameter box.

»  Panel parameter box nie moze wspotpracowaé z tym przemiennikiem.

225
COMMUNICATION WITH INVERTER DENIED

Préba dostepu do nieaktywnego urzadzenia (poprzedzone btedem timeout)

»  Uruchomi¢ skanowanie szyny komunikacyjnej (P1001) >Bus Scan<.

Bltedy powstale w trakcie operacji na parametrach

226

DIFFERENT TYPES OF DEVICE USED AS
SOURCE AND DESTINATION

Préba kopiowania zestawu parametréw urzadzen réznych typow

227
SOURCE IS EMPTY

Proba kopiowania z pustego zbioru parametréw

228
THIS COMBINATION IS NOT ALLOWED

Proba kopiowania parametrow przy okresleniu tego samego zrodta i miejsca docelowego.

229
THE SELECTED STORAGE UNIT IS EMPTY

Préba kopiowania zbioru parametrow do nieistniejgcego miejsca docelowego.

230
DIFFERENT SOFTWARE VERSIONS

Ostrzezenie
Kopiowanie parametrow miedzy urzgdzeniami posiadajgcymi rézne wersje oprogramowania
moze skutkowac¢ btedami w transmis;ji.

30
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3.1 Panele sterowania - zewetrzne

Wyswietlacz
Blad

Przyczyna

> Srodek zaradczy

231
INVALID PASSWORD

Proba dostepu do parametréw bez podania prawidlowego hasta.

>0dblokuj hastem< P 1306.

232

BUS-SCAN ONLY DURING ONLINE
OPERATION

Skanowanie szyny (poszukiwanie podtagczonego przemiennika) jest mozliwe wytacznie
podczas pracy ONLINE.

Ostrzezenia
240 OVERWRITE DATA?
> YES NO
241 DELETE DATA?
> YES NO
» Podczas wykonywania operacji majacych charakter nieodwracalny interfejs
242 SHIFT SW VERSION? przemiennika stosuje dodatkowe zapytania celem uzyskania potwierdzenia.
-> GOON ABORT ) . . . o )
»  Aby potwierdzi¢ operacje nalezy wcisna¢ klawisz Enter.
243 SHIFT TYPE SERIE?
-> GOON ABORT
244 DELETE ALL DATA?
> YES NO
Bledy postale przy sterowaniu przemiennikiem

250 Zadana funkcja nie jest dostepna za pomoca wybranej metody sterowania.

THIS FUNCTION IS NOT ENABLED » Zmieni¢ parametr odpowiedzialny za sposob sterowania przemiennikiem
>Interface<. Informacje o ustawieniach tego parametru sg dostepne w instrukcji
przemiennika.

2 »  Przemiennik nie byt w stanie wypetni¢ instrukcji, poniewaz w trakcie ich

CONTROL COMMAND FAILED TO BE
EXECUTED

wykonywania na zaciskach przemiennika pojawito sie polecenie o wyzszym
priorytecie np. Szybki Stop, lub roztagczenie.

252

OFF-LINE STATUS PRECLUDING CONTROL

Proba sterowania za pomoca panelu bedacego w trybie OFF-LINE.

» Zmieni¢ status panelu na
sprébowaé ponownie.

"On-line" w parametrze P1302 >Operating mode< i

253
»  Proba potwierdzenia btedu nie powidta sie. Przemiennik wcigz zgtasza btad.
FAULT ACKNOWLEDGEMENT FAILED
Raport bledu z przemiennika
»ERROR NO. from INVERTER*
»  Przemiennik zgtosit btad okreslony numerem btedu oraz informacjg tekstowg na

INVERTER ERROR
&RROR TEXT INVERTER®

wyswietlaczu.
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3.1.4 Panel Control box
(SK TU1-CTR, opcja)

Ta opcja jest przeznaczona dla potrzeb parametryzacji i sterowania przemiennika. : I=1 ! l
Charakterystyka [ l ) IC
. 4-cyfrowy, 7-segmentowy wyswietlacz LED lf\‘, S (q/
. bezposrednie sterowanie przemiennikiem K oy
. sygnalizacja aktywnego zestawu parametrow ' Y/' @; ;
. mozliwo$¢ kopiowania i przenoszenia kompletu parametrow (P550) P !

Po zasileniu przemiennika z poprawnie zamocowanym panelem, na jego wys$wietlaczu pojawig sie migajace
poziome kreski. Oznacza to gotowos¢ do pracy panelu. Po zataczeniu przemiennika na wyswietlaczu pojawi sie
wielkos¢ scharakteryzowana w parametrze P001, >Selection of value to be displayed< (wartos¢ domysina to

czestotliwosé).

Biezacy zestaw parametréw pracy przemiennika sygnalizowany jest na lewo od wyswietlacza.

A

UWAGA

Czestotliwos¢ fabrycznie ustawiana jest na 0 Hz. W razie potrzeby sprawdzenia dziatania

napedu nalezy ustawi¢ odpowiedni poziom czestotliwosci uzywajac przycisku @ albo
zmieni¢ wartosé parametru P113 >Start-off frequency<.

Zmiany ustawien moze dokonac tylko wykwalifikowany personel w sposdb absolutnie zgodny z
przepisami bezpieczenhstwa.

UWAGA: Przy nastawie parametru P113 innym niz ustawienia fabryczne silnik moze dokonac¢

rozruch niezwtocznie po wcisnieciu przycisku START @ !

Funkcje panelu operatorskieqgo Control Box:

Przycisk wiaczania przemiennika - ON. Jezeli wczesniej ustawiono pewien poziom czestotliwosci (P113), po
wigczeniu przemiennik bedzie pracowat zgodnie z tg nastawa. Dotyczy to takze ustawienia czestotliwosci
minimalnej (P104). Parametr P509 musi = 0.

©C,

Przycisk wytaczania przemiennika - OFF. Czestotliwo$¢ wyjsciowa zostaje zredukowana do absolutnego
minimum (P505) oraz nastepuje odtgczenie wyjscia przeksztattnika.

vz;fé(ivgi,:ttle::z Podczas pracy wskazuje biezgca warto$¢ wielkosci roboczej (wybranej przez P001) lub wyswietla kod btedu

LED (usterki). Podczas konfiguraciji pozwala odczyta¢ numer i wartos¢ modyfikowanego parametru.

. Diody LED wskazujg na wyswietlaczu roboczym (P000) aktualny zestaw parametréw roboczych, zas podczas
Diody LED parametryzaciji zestaw parametréw poddawanych parametryzacji. Wartosci wyswietlane sg tutaj kodowane
w postaci binarne;j.
o ® 26%4 ® 2
=P1 ' = P2 o, =P3 L =P4
@ 2 @ 2 P! -0C2 -@-2

70N

Przycisk zmiany kolejnosci faz silnika. Odwrotna kolejnos¢ faz (w lewo) sygnalizowana jest przez znak minus
na wyswietlaczu.

Uwaga! : Nalezy uwazac aby przypadkowo nie wcisna¢ tego przycisku przy wspotpracy przemiennika z
pompami, przenosnikami $srubowymi, wentylatorami itp.

Przycisk mozna dezaktywowaé poprzez parametr P540.

Przycisk zwiekszania czestotliwosci. Podczas konfiguracji parametrow stuzy do zwiekszania numeru lub
wartosci parametru.

Przycisk zmniejszania czestotliwosci. Podczas konfiguracji parametréw stuzy do zmniejszania numeru lub
wartosci parametru.

© O®O

Przycisk zatwierdzania (ENTER). Powoduje zapisanie zmodyfikowanej wartosci parametru lub dziata jako
przetacznik pomiedzy numerem parametru, a jego wartoscia.

Uwaga! : Jezeli nie chcemy zapisywac w pamieci zmienionej warto$ci parametru, nalezy uzy¢ klawisza @
celem zaniechania zmian i wyjscia z trybu edyc;ji.

KOMENTARZ: Jezeli zmieniona wartosé nie ma by¢ zapisana, to przycisk @ mozna uzy¢ do wyjscia
z parametru bez zapisywania zmiany.
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3.1 Panele sterowania - zewetrzne

Sterowanie przemiennikiem za pomoca panelu Control box

Sterowanie przemiennikiem z panelu kontrolnego moze odbywac sie tylko przy wytaczonej funkcji sterowania za
posrednictwem terminalu lub portu szeregowego (P509 = 0).

Po wecisnieciu przycisku zatgczania przemiennika (ON) na wyswietlaczu pojawi sie aktualna wartos¢ wielko$ci
roboczej okreslonej w P0O01. Poczatkowa wartos¢ czestotliwosci bedzie zgodna z wartoscig okreslong w
parametrze P113 (domysinie OHz).

——

, Zatrzymanie
Zestaw parametrow natychmiastowe (awaryjne)

NORDAC
¥
I /:)'
START ‘~~\ ® G S STOP

. L W_— @ @ Zapis biezacego poziomu
Zmiana kolejnosci faz 7 \‘*A czestotliwosci (do P113)
v (A

Q \

T

A/' vector

Zmniejszanie czestotliwosci Zwiekszanie czestotliwosci

Zerowanie czestotliwosci

Okreslanie aktywnego zestawu parametrow :
Po zataczeniu przemiennika status identyfikatorow LED informuje o biezacym zestawie parametréw. Za pomoca
kombinacji (w kodzie dwojkowym) dwdch LED wyrazany jest aktualny numer zestawu.

Ustawianie poziomu czestotliwosci:
Aktualny poziom czestotliwo$ci mozna zapisa¢ jako nastawe parametru P113. Podczas obstugi przemiennika z

klawiatury wartos¢ t¢ mozna zmienia¢ przyciskami zwiekszania oraz zmniejszania (@ i @) i ostatecznie zapisac
w pamieci EEPROM wciskajgc przycisk wprowadzania (ENTER). Ostatnia zapisana wartos¢ bedzie stanowic
poczatkowy poziom czestotliwosci wyjsciowej przemiennika po jego kolejnym zatgczeniu.

Zatrzymanie awaryjne:

Zatrzymanie awaryjne mozna przeprowadzi¢ poprzez réwnoczesne wcisniecie przycisku STOP @ i przycisku
&miana kierunku obrotéw \_".
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Parametryzacja za pomoca panelu Control box

Zmian parametréw pracy przemiennika mozna dokonywac niezaleznie jego statusu pracy. Wszystkie parametry
mogg by¢é modyfikowane w trakcie pracy urzadzenia. W zaleznosci od biezgcego statusu pracy przemiennika,

nalezy w inny sposob przetagczac panel w tryb parametryzacji.

1.

Ponowne wcisniecie przycisku

), przejscie w tryb parametryzacji nastepuje po jednoczesnym wcisnieciu przyciskow @ oraz .

Zestaw parametrow w
biezacym uzyciu

Przetgczenie z trybu
parametryzacji
do sterowania

Poprzedni element menu
lub zmniejszenie wartosci

Procedura parametryzacji

Podczas procesu parametryzacji klawisze @ i @ stuzg do poruszania sie po strukturze menu. Poszczegdlne zbiory
parametréw sg oznaczone |[P 0 _ | ... [P 7 _ | Wcisniecie klawisza ENTER ® po uprzednim wskazaniu grupy

K’ vector

Jesli przemiennik nie zasila silnika po uprzednim aktywowaniu przyciskami panelu, (w przypadku niepewnosci

nalezy wcisngé STOP @), przyciski @ oraz @ stuzg wprost do poruszania sie po menu przemiennika >
Po__|/[P7__]

Poruszanie sie po menu za pomocg przyciskow @ oraz @ jest rowniez mozliwe w sytuacji gdy przemiennik
zostat uprzednio aktywowany za pomocag sygnalu podanego na wejscie cyfrowe lub za pomocg portu
szeregowedo.

Jesli przemiennik podaje zasilanie na silnik po uprzednim aktywowaniu za pomocg panelu Controlbox (przycisk

START skutkuje powrotem do trybu sterowania.

Przetaczanie do trybu
parametryzacji podczas
zasilania silnika

v

Wybdr grupy menu oraz
wartosci parametru

Kolejny element menu lub
zwiekszenie wartosci

Jeden poziom menu do gory

menu umozliwia wejscie w podgrupe parametrow dostepnych w danym zbiorze.

Parametry dostepne w kazdej grupie sg uporzadkowane numerycznie i zamkniete w petli. Po danym zbiorze
mozna poruszac sie do przodu lub do tytu. Kazdy parametr ma przypisany wtasciwy sobie numer > ,
ktérych szczegdtowy opis znajduje sie w rozdziale 5 8arametryzacja".

Komentarz: Parametry P542, P701 to 706. P707, P718, P741/742 i P745/746 mozna dodatkowo rozwinaé, a

nastepnie wykonac¢ dalsze ustawienia, np.:

PS5

42

ENTER )|

P 01

=z B

O Ustawienie:

IIWARTOSC

Wyjscie analogowe 1

:’|> Ustawienie:
P _ O 2 ENTER 0 . 0 Wsyjaév(\:lilsr!ialogowez
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3.1 Panele sterowania - zewetrzne

Struktura menu Control box

Wyéwietlenie wartosci roboczy(;h
o wiacsentu zaciania Siocioweqo <=1 P7-- == pg-- g
P5--
PO-- P4--

P1-- t={P2-- k={P3-- [ 1T
POO 1 U I 1L (flP400

g

T (P100 P200 P300 11
P002 U G 1T & 1 P401
P201 P301 |1l 11

T 1T U u g
’ 1l

ﬁ II @P460
P216 Z@P330

2

WUp114 &

W celu dokonania zmiany wartosci parametru nalezy nacisng¢ przycisk ENTER @ w momencie, gdy
wyswietlany jest odpowiedni numer parametru.

Nastepnie za pomoca przyciskow WARTOSCI @ lub @ mozna wprowadzi¢ zmiany, ktére nastepnie nalezy

zatwierdzi¢ przyciskiem @ w celu zapisania i wyjscia z parametru.

Do czasu potwierdzenia zmieniona wartos¢ bedzie wyswietlana w formie pulsujgcej. Do momentu zaakceptowania
wartos¢ nie bedzie zapisana w pamieci przemiennika.

Aby opusci¢ tryb edycji wartosci parametru bez dokonywania zmian nalezy sie postuzyé przyciskiem zmiany

kolejnosci faz .

Zestaw parametrow w
biezgcym uzyciu ‘~\

Opuszczenie trybu edycji | ¢l ) »
bez zapisu \@ @ »| Opuszczenie trybu edyc;ji
z akceptacig zmian
{ : ) (A
Zmniejszenie wartosci A ==l Zwiekszenie wartosci
| S—
v v

Warto$¢ domysina
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3.1.5 Potentiometer box

(SK TU1 POT, opcja)

Panel potentiometer box pozwala na realizacje koncepcji sterowania za pomoca
pokretta regulacyjnego. Funkcja panelu jest okreslana za pomocg parametru P549.

Konfiguracja podstawowa umozliwia bezposrednig regulacje czestotliwosci w
granicach okreslonych za pomocg parametrow P104 (domysinie OHz) oraz P105
(domysinie 50Hz).

Wazne:

W przypadku sterowania przemiennikiem za pomocg panelu
potentiometer box, nalezy w parametrze P509 okresli¢ sposéb
sterowania jako klawiature lub terminal zaciskowy nie aktywowac
przy pomocy zaciskoéw sterowania, lecz przyciskiem na panelu. vector

I

Sterowanie (P549 = 1):

O

Zalaczenie przemiennika nastepuje po wecisnieciu przycisku START ® Silnik zacznie
dokonywac rozruchu i jego predkos¢ ustabilizuje sie na poziomie odpowiadajacym czestotliwosci
nastawionej pokrettem badZz na poziomie czestotliwosci minimalnej okreslonej w parametrze
P104.

©

Po wcisnieciu przycisku STOP @ wartos¢ czestotliwosci podawanej na silnik zacznie by¢
zmniejszana i po czasie okreslonym w parametrze P103 silnik zatrzyma sie.

Zmiana kierunku obrotu: Zmiana kolejnosci faz (kierunku obrotéw) w stanie pracy przemiennika nastepuje po

przytrzymaniu wcisnietego przycisku START (D przez czas okoto 3s.
Jesli przemiennik nie zasila silnika, zmiany kolejnosci faz dokonuje sie przez przytrzymanie wcisnietego przycisku

STOP @

Regulacja czestotliwosci:
Zmiana wartosci czestotliwosci podawanej na silnik jest mozliwa w zakresie okreslonym za pomocg parametrow
P104 oraz P105.

Potwierdzenie btedu: Aby potwierdzi¢ zgtoszony przez przemiennik btgd (mrugajgca dioda) nalezy wcisng¢
przycisk STOP ©
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3.1 Panele sterowania - zewetrzne

Wyswietlacz LED:

gizoedr;vEEaD nie swieci ® brak btedu
mruga . btad nieaktywny
Ny
Swieci ‘,?\‘ btad aktywny
Zielona nie $wieci przemiennik nieaktywny, po uruchomieniu
dioda LED ) kolejnosc¢ faz bedzie okreslona jako &”
migajaca 1: i LA .
s g przemiennik nieaktywny, po uruchomieniu
E:Oﬂf' wigczony, O ’ kolejnosc¢ faz bedzie okreslona jako &”
ugi wytgczony D
E:l?tijia\if fz:on O przemiennik aktywny, kolejno$¢ faz okreslona
i oz Oy .' jako &’
krétki wytaczony _\O/_
swieci ah przemiennik aktywny, kolejno$é faz okreslona
jako a+”
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3.1.6 Modut RS 232 (sk Tu1 RS2, opcja)

Interfejs RS 232 umozliwia potaczenie przemiennika NORDAC 700E z komputerem
PC poprzez wykorzystanie portu szeregowego ]
(zalecany przewdd: RS232. T. nr 78910030) RXD .

Do komunikowania przemiennika oraz komputera PC TXD ‘ - RS232
wykorzystuje sie oprogramowanie NORDCON.
Panel RS 232 box umozliwia sterowanie i Rooboo)l
paramteryzacje przemiennika za pomocg komputera
PC. Mozliwe jest rowniez zczytywanie, wgrywanie i I L
zapisywanie w pliku zestawu parametrow oraz o sV i— |
drukowanie zestawien. oS |

TxD (zielona) Ruch danych (nadawanie) O T p—

RxD (zielona) Ruch danych (odbiér) O

Status LED

3.1.7 Modut CANbus (SK TU1-CAN, opcja)

GND NORD:
Za pomoca interfejsu CAN przewidzianego do ‘CAN_L ~ C
wspolpracy z przemiennikami typu NORDAC jest L] AN
mozliwe przeprowadzanie proceséw sterowania 5o o o)1
zgodnie ze standardami 2.0A oraz 2.0B. Mozliwe O ANocooo /g O

jest zaadresowanie az 512 przemiennikéw ‘
podiaczonych do jednej szyny. Rezystory GND — |
zakonczeniowe stanowig integralng cze$¢ modutu i CAN N \\r 5

moga by¢ zataczane w razie potrzeby. - y &r}
Predko$¢ transmisji moze bys$ okreslona w zakresie od 10 Kbit do 1 Mbit. W przypadku Pl H

wystgpienia kolizji pakietow, jest to wykrywane przez funkcje protokotu CAN, przez co
osiggana jest duza wydajnos¢ i pewnos¢ dziatania W

Szczegotowe informacje zawarte sg w instrukcji BU 0030 udostepnianej na zyczenie. | Przetacznik DIP rezystora

Status TxD (zielona) Ruch danych (nadawanie) O ai':

LED . . o
RxD (zielona) | Ruch danych (odbior) G
: wylaczony —p

3.1.8 Modut Profibus (Sk TU1-PBR, opcja)

Za pomocg modutu Profibus mozliwa jest komunikacja pomiedzy urzgadzeniami
pracujacymi w jednym uktadzie automatyki. Urzadzenia takie jak sterowniki, urzadzenia

pomiarowe, komputery itp. sg zdolne do komunikac;ji NORD! -

z wykorzystaniem pojedynczej szyny . GND , .
_ , o RTS s Profibus

Profibus jest standardem europejskim Dane B

scharakteryzowanym w normie EN 50170.

loodvoo)t ,
Rezystor konczacy dla ostatniego uzytkownika szyny O o000 /g O [ |
znajduje sie w standardowej wtyczce Profibus.

+5V foouns )
Szczegotowe informacje zawarte sg w instrukcji BU Dane A O g
020 udostepnianej na zyczenie przez producenta. vector
| o e S
TxD (zielona) Ruch danych (nadawanie) e
Status LED i
RxD (zielona) | Ruch danych (odbidr) @ -
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3.1 Panele sterowania - zewetrzne

3.1.9 Modut CANopen (SK TU1-CAO, opcja)

Interfejs CANopen umozliwia parametryzacje oraz sterowanie urzadzeniem zgodnie z

e ERA T
warunkami technicznymi CANopen. Jedna szyna pozwala na pofaczenie z 127 ® CANDpEﬂ |
urzadzeniami. Rezystor koriczacy jest zintegrowany i moze zosta¢ wtaczony. _ |
Predkos$¢ przesytania danych (10k bodéw i 500k . P
boddéw) oraz adresy szyny sa ustawiane za pomoca CANL| |GND o &
skali tarczowej przefagcznika Ilub odpowiednich (obboo)s ? |
parametréw. O AT g O
W celu uzyskania szczegotowych informacji nalezy GND CAN_N\\ 24vin
zapoznaé sie z instrukcjg eksploatacji BU 0060 lub
skontaktowac sie z dostawcg przemiennika.

Diody LED CR (zielona) Praca [RUN] CANopen Diody LED DR (zielona) Stan
stanu stanu
CANopen CE (czerwona) | Btad [ERROR] CANopen skiadnikow DE (czerwona) Btad
3.1.10 Modut DeviceNet (Sk TU1-DEV, opcja)
BRI

DeviceNet stanowi profil otwartej komunikacji dla wydzielonych przemystowych
systemow automatyki. Jest on oparty na systemie szyny CAN Bus.
Do jednego systemu szyny mozna podtaczy¢ do 64 urzadzen.

Predkos¢ przesytania danych (125. 250. 500kbitéw/s) oraz

| |2 Device Net

adresy szyny [Bus] sa ustawiane za pomocg skali } ki G e ‘
tarczowej przetacznika lub odpowiednich parametréw. 1 2 3 4 5
@ © @6 o ©
W celu uzyskania szczegotowych informacji nalezy =
zapozna¢ sie z instrukcjg eksploatacji BU 0080 Ilub = z 3 z =
skontaktowac sie z dostawcg przemiennika. S &3
MS (czerwona .
Diody LED / zielona) Stan modutu Diody LED DS (zielona) Stan
stanu stanu
DeviceNet | CE (czerwona/ Stan zasilania sktadnikow DE (czerwona) Biad
zielona)

3.1.11 Modut InterBus (SK TU1-IBS, opcja)

Za pomocag modutu InterBus wymiane danych moze prowadzi¢ do 256 uzytkownikdw posiadajacych w znacznym
stopniu réznigce sie urzadzenia. SPS, komputery PC, urzadzenia operacyjne i monitorujgce moga sie

komunikowaé szeregowo za posrednictwem pojedynczej szyny.

Przemienniki NORDAC stanowig sie¢ uzytkownikéw zdalnych Wielkos¢ danych jest
zmienna (3 stowa; 5 stéw), przy szybkosci transmisji 500kbitéw/s (opcjonalnie
2Mbity/s). Dodatkowy rezystor kohczacy nie jest konieczny, gdyz istnieje juz
zintegrowany rezystor. Adresowanie jest wykonywane automatycznie przez fizyczne
uporzadkowanie abonentow.

Dla nieprzerwanej pracy szyny wymagane jest zewnetrzne zrodto zasilania 24V.
W celu uzyskania szczegotowych informacji nalezy zapozna¢ sie z instrukcjg
eksploatacji BU 0070 lub skontaktowac sie z dostawcg przemiennika.

'ln. -~
IBS-OUT

®
UL RC Bs  HE TR
L N

vecfor

DI
D

+5v_our GND
(100mA)

0
1 0000)9
O 5&0000}; O

O

5

/DO
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Instrukcja obstugi i konserwacji NORDAC SK 700E

3.2 Karty rozszerzen /O

(Moduty wEjscia wYjscia, opcja)

Opcjonalne modutowe karty zewnetrzne osadzane sg w :
specjalnych gniazdach
obudowy przemiennika. Po ich wprowadzeniu i zatgczeniu
zasilania z sieci
identyfikowane przez
parametry sg udostepniane.

Potaczenie kablowe wykonywane jest poprzez zifgcza
wtyczka / zacisk z zaciskami sprezynowymi. Pozwala to na
tatwe wykonywanie podtgczen.

znajdujagcych

elementy te
przemiennik, zas

S|Q WeWna_trZ ii|;1llllllll.lvl. Lk ." CC

D Ly

sg automatycznie
wymagane

RILIIL W
THE H

illlllllilll 11T T “”":“E I||I|I"III|II”IIiIIIII I

‘ T

Modut wE/wY .
Opis Dane
SK CU1-...
BASIC 1 x przekaznik wielofunkcyjny
Podstawowa karta rozszerzen, dla najprostszych .
[I10] aplikacji 3 x wejscia cyfrowe
SK CU1-BSC 1 x wejscie analogowe 0...10V
2 x przekazniki wielofunkcyjne
STANDARD 4 x wejscia cyfrowe
o) Standardowa karta rozszerzen, wtacznie z dostepen do 1 x wejscie analogowe 0...10V,
szyny USS. 0/4...20mA
SK CU1-STD 1 x wyjscie analogowe 0...10V
1 x RS 485
2 x przekazniki wielofunkcyjne
MULTI 1 x wejscie analogowe 0...10V
/0] Najwigksza dostepna ilo$¢ obstugiwanych sygnatow 2 x wejscia analogowe, -10...+10V,
cyfrowych i analogowych. 0/4...20mA
SK CU1-MLT .
2 x wyjscia analogowe 0...10V lub
0/4...20mA
1 x przekaznik wielofunkcyjny
CAN Bus Modut umozliwia sterowanie przemiennikiem SK 700E .
1 x wejscie cyfrowe
SK CU1 CAN poprzez port szeregowy CANDbus.
1 x CANbus
) 1 x przekaznik wielofunkcyjny
Profibus Modut umozliwia sterowanie przemiennikiem SK 700E o
) 1 x wejscie cyfrowe
SK CU1-PBR poprzez port szeregowy Profibus DP.
1 x Profibus

WAZNE dla zasilania 5V / 15V

A

Moduty wE/wY oraz specjalne moduty rozszerzen posiadajg rézng liczbe wyjsé zasilania (5V /
15V), ktére moga by¢ wykorzystane zewnetrznie. Maksymalne dopuszczalne zewnetrzne
obciagzenie pradem wynosi 300mA. Moze ono by¢ pobierane z jednego lub wiecej wyj$é
zasilania, ale catkowity pobrany prad nie moze przekroczy¢ 300mA.

Wszystkie napiecia sterujace bazujg na wspdlnym potencjale odniesienia!

Potencjaty AGND /0V i GND /0V nalezy traktowac jako wspdine.
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3.2 Karty rozszerzen

Zabezpieczenie termiczne silnika

dotyczy wszystkich kart rozszerzen!

Dla petnego zabezpieczenia przed przegrzaniem silnika do
wybranych wejs¢ cyfrowych mozna podiaczyé czujnik
temperatury (termistor PTC).

W tym celu w opcjach wejscia cyfrowego (P420 ... P423 / P425,
zaleznie od opcji) nalezy nastawi¢ wartos¢ 13 (wejscie termistora
PTC). W przypadku karty I/O Multi standardowo wykorzystywane
do tego celu jest wejscie cyfrowe 6 (P425)!

Napiecie zasilania rézni sie w zaleznosci od modutu
zewnetrznego. Nalezy wybraé najnizsze wystepujgce napiecie.
Przewody nalezy uktadac oddzielnie od kabli silnika i ekranowac.

Montaz karty rozszerzen:

WAZNE
Dokonywanie montazu i demontazu modutow
A moze by¢ przeprowadzane tylko przez

przeszkolony personel. Nalezy przy tym
Scisle przestrzega¢ procedur zawartych w
instrukcji obstugi urzadzenia.

1. Wylgczy¢ zasilanie przemiennika, a nastepnie odczekac¢
kilkka minut..

2. Poluzowa¢ sruby pokrywy dolnej listwy zaciskow, a
nastepnie podwzajac ptaskim srubokretem usungé

pokrywe czotowg. Po zdjeciu ostony czotowej zdjaé
pokrywe dolna.

3. Przesunaé dzwignie blokujaca do pozycji ,,openQ

4. Stosujac lekki nacisk, nasuna¢ karte rozszerzeh na gérng
szyne prowadzacg do momentu zatrzasniecia.

5. Przesunaé dzwignie blokujaca do pozycji ,,closedQ

6. Po zamontowaniu modutu nalezy do jego zaciskow
podpig¢ obwody sterujace.

7. Przed uruchomieniem nalezy zamontowac¢ zdjete
uprzednio fragmenty obudowy.

Napiecie zasilania +5V

s

\

~
-

~—_ —_—

Wejscie — f f
~r

cyfrowe i Silnik
= PTC

Element przytrzymujacy

Panel zewnetrzny

/

2
p=

Karta rozszerzen I
i )

[ [

Karta rozszerzen specjalnych

| Ogranicznik zamkniety |

| Ogranicznik otwarty |

BU 0700 PL
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Instrukcja obstugi i konserwacji NORDAC SK 700E

Demontaz kart rozszerzen, przemienniki do mocy 22kW:

1. Whytgczy¢ zasilanie przemiennika, a nastepnie odczekac kilka minut.

2. Poluzowaé¢ $ruby pokrywy dolnej listwy zaciskéow, a
nastepnie podwzajgc ptaskim srubokretem usuna¢ pokrywe
czotowa. Po zdjeciu ostony czotowej zdjaé pokrywe dolna.

3. Przesunaé dzwignie blokujaca do pozycji ,,openQ

ﬁ
4. Za pomoca S$rubokreta (zgodnie z rysunkiem) podwazy¢
i odblokowa¢ modut zewnetrzny, a nastepnie wysuna¢ go
/—

recznie.

5. Przesunaé dzwignie blokujaca do pozycji ,,closedQ

6. Zamontowac uprzednio zdjete ostony.

Karta rozszerzen

! /— Rozszerz. specjalne

Komentarz:

Po wilozeniu, wymianie lub wyjeciu modutdw oraz po ponownym zatgczeniu przemiennika, wyswietlony zostaje
komunikat E017 Zmiana wersji wyposazenia.

Karta rozszerzen

Rozszerz. specjalne

42 Szczegoly techniczne moga ulega¢ zmianom. BU 0700 PL



3.2 Karty rozszerzen

Réznica umiejscowienia kart rozszerzen, dla przemiennikéw o mocy powyzej 22 kW:

Procedura jest taka jak wyzej, jednakze nie przewidziano
dzwigni  blokujgcej. Moduly zostajg  aktywowane
automatycznie po zainstalowaniu.

... oraz rézne sposoby demontazu modutdéw rozszerzen dla, przemiennikéw o mocy > 22 kW:

Tak jak pokazano, element nalezy podwazy¢ od gornej krawedzi.

GmbH & Co. KG GmbH & Co. KG
D-22941 Bargteheide / Germany D-22941 Bargteheide / Germany.

““u Getriebebau NORD "ﬂ“ Getriebebau NORD

SK_CU1_MLT 7820051/10C195890 TyplPart-No: ‘SK_XU1_POS 7820055/10C195690

Karta wE/wY Rozszerzenia
specjalne

Nalezy zwraca¢ szczegdlng uwage, aby zasilanie sieciowe zostato odtgczone i zeby mingt odpowiedni czas po

wytgczeniu zasilania.

Komentarz:

Po wiozeniu, wymianie lub wyjeciu modutéw oraz po
ponownym zalgczeniu sprzetu, wyswietlony zostaje
komunikat EQ17 Zmiana wersji wyposazenia.

Y Getriebebau NORD ry Getriebebau NORD
GmbH & Co. K& GmbH & Co. KG

D-22941 Bargteheide / Germany D-22941 Bargteheide / Germany.

TypiPartNollD: __SK_CU1_WLT 7820051/10C195890 TyplPart-No: ‘SK_XU1_POS 7620055/10C195890

Karta wE/wY Rozszerzenia
specjalne

BU 0700 PL Szczegoly techniczne moga ulegaé zmianom.
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Instrukcja obstugi i konserwacji NORDAC SK 700E

3.2.1 Basic /O, interfejs podstawowy
(SK CU1-BSC, opcja)

Modut Basic 1/0 umozliwia realizacje podstawowych funkcji sterowania
podawanych poprzez terminal zaciskowy modutu na przemiennik.
Mozliwosci jakie zapewnia ten interfejs sg wystarczajace dla wiekszosci
standardowych aplikacji.

Dla potrzeb sterowania przemiennikiem dostepne jest 1 wejscie
analogowe i 3 wejscia cyfrowe. Wejscie analogowe rdznicowe moze
przetwarzac sygnaty dodatnie o wartosci 0...10V.

Przy wykorzystaniu wbudowanego przekaznika mozliwe jest sterowanie
przekaznikiem hamulca lub zewnetrznym uktadem sygnalizacyjnym.
Oprogramowanie przemiennika udostepnia 13 funkcji mozliwych do
przypisania przekaznikowi.

g Getriebebau NORD
ﬂg GmbH & Co. KG
[C-22941 Bargteheida | Germany
Typ/Part-Me: Basic custem - 10 [ SK CU1 BSC
I-put: 1w aniogue U0V ! U 20mA
3= digial 5 2V
Ouput: 1 x relay 54 230 ~/AC1
| 0 FHCEANHEO0)
LR AT AT ce
X34 X3.2 X33
w O o F
Lo O =2z
g 2= 22 g OoOD
(i =5 % 4 aod +

Zlacze Funkcje Przekréj maksymalny Parametry
X3.1 Przekaznik 1,5 mm? P434 ... P436
X3.2 Wejscie analogowe 1,5 mm? P400 ... P408
X3.3 Wejscia cyfrowe 1,5 mm? P420 ... P422
Przekaznik:
01 REL1.1 é — maks. 2,0A
. | 28V DC /230 V AC
02 REL1.2 -
Wyjscie analogowe SPS: 0...10V 11 VREF 10V Urer = 10V / Imax = 10 mA
lub potencjometr: 2...10kQ 12 AGND /OV é 0V, GND
13 AIN1 - [N
14 AINT + Wejscie roznicowe 0..10V
Wyjscia cyfrowe (DIG):
Styk| Sterujace 21 DIGIN1 DIGIN1= Obroty prawe
SPS:7,5...33V 22 DIGIN2 é B:g m g = obrct>ty lewe .
iski = b = Zeslaw parametrow
(stan niski = 0...3,5 Volt) ‘ 2B DIGINS | @
42 VO +15V Napiecie zasilania:
15V, maks. 300mA

KOMENTARZ: Wszystkie napiecia sterowania bazujg na wspolnym potencjale odniesienia!
Potencjaty AGND /0V oraz GND /0V przemiennikoéw nalezy traktowac jako potaczone.
Maksymalny sumaryczny prad obcigzenia nie wiekszy niz 300 mA!
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3.2 Karty rozszerzen

3.2.2 Standard I/O
(SK CU1-STD, opcja)

Modut Standard /O umozliwia realizacje wiekszosci najczesciej
spotykanych funkcji. Wyprowadzenia na terminalu modutu Standard 1/0O
sg identyczne jak dla przemiennika NORDAC vector mc.

Dla potrzeb sterowania przemiennikiem dostepne jest 1 wejscie
analogowe i 4 wejscia cyfrowe. Wejscie analogowe moze przetwarzac
sygnaty o wartosci 0...10V lub 0...20mA i / lub 4...20mA (wykorzystujac
przetacznik rezystora obcigzajgcego).

Wyjécie analogowe pozwala na przesyfanie aktualnych parametrow
roboczych do urzadzenia wizualizacji lub systemu sterowania
procesem. Sygnat wyjscia mozna skalowa¢. Zakres wyjscia
analogowego to 0...10V.

Przy wykorzystaniu
sterowanie przekaznikiem hamulca
sygnalizacyjnym.

wbudowanych przekaznikéw mozliwe
lub zewnetrznym

jest
uktadem

Przytaczony przemiennik mozna kontrolowaé¢ i parametryzowaé za
posrednictwem interfejsu RS485. Przy korzystaniu z oprogramowania
NordCon dokonuje sie sterowania i parametryzacji wraz z zachowaniem
danych w pliku.

Getriebsbau HORD
BrooH & Co 3

ﬂ C-22941 Bargtehslde / Hemburg

HH CUI-8T0 770200
nput 13

| AR AT
OO i

A1 12

04 REL2.2
=]
11 VREF 10V
12 AGND /0V
13 AIN1 -

14 AIN1 +
17 AOUT1

Wyjscie analogowe SPS: 0...10V
lub potencjometr: 2...10kQ

Styki sterujace 21 DIGIN1
lub wyjécie SPS: 7,5...33V t— —— gg g:g :sg
(stan niski = 0...3,5 Volt) ] . % DIG N4

42 VO +15V
OlE—=

~

Napiecie zasilania 5V dla TV 41 VO +5V
parameterbox, p-box lub T 40 GND /0V
rezystora silnika PTC —\’— 73 RS485 +
74 RS485 -

ZAL. ZAL
Przet. wejscia Rezystor
analogowego U/I, obcigzajacy
2500 RS 485
ON = Prad, 120Q2
OFF = Napiegcie.

Ztacze Funkcje Przekréj maksymalny Parametry
X1.1 Przekazniki 1,5 mm? P434 ... P443
X1.2 Sygnaty analogowe WEJ. / WYJ. 1.0 mm? P400 ... P419
X1.3 Wejscia cyfrowe 1.0 mm? P420 ... P423
X1.4 Sygnaty USS / Napiecie zasilania 1.0 mm? P507 ... P513

-
01 REL11 I Przekaznik:
02 REL1.2 § maks. 2.0A
_A _/ - ’
03 REL2.1 | 28V DC /230V AC

Przet. rezystora obcigzajacego
0/4...20mA; wejscie analogowe (250Q2)

Urer = 10V / Inax = 10 mA

>< a——
—
N Wyjscie réznicowe 0...10V
Wejscia cyfrowe:
DIG IN 1 = obroty prawe
DIG IN 2 = obroty lewe
> DIG IN 3 = zestaw parametrow
£ DIG IN 4 = czest. ustalona
© Napiecie zasilania: 15V

Rezystor konczacy dla RS 485

interfejs (120Q2)

P Napiecie zasilania: 5V
—

~

RS485 (Protokot USS)

KOMENTARZ: Wszystkie napiecia sterowania bazujg na wspélnym potencjale odniesienia!
Potencjalty AGND /0V i GND /0V nalezy traktowac jako potgczone.
Maksymalny sumaryczny prad obcigzenia 300mA!

BU 0700 PL

Szczegoty techniczne moga ulega¢ zmianom.
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Instrukcja obstugi i konserwacji NORDAC SK 700E

3.2.3 Multi /O
(SK CU1 MLT, opcja)

Modut Multi I/O jest wyposazony w dwa wejscia analogowe oraz 6 wejsé
cyfrowych. Umozliwia to zastosowanie przemiennika w najbardziej
zaawansowanych ukfadach sterowania. Obydwa wejscia analogowe mogg
przetwarza¢ sygnaty 0...10V, 0...20mA (4...20mA) lub -10V...+10V.

Dwa programowalne i podlegajace skalowaniu wyjscia analogowe 0...10V
(lub 0/4..20mA zaleznie od wersji modutu) pozwalajg na przesytanie
aktualnych parametréw roboczych do urzadzenia wyswietlajacego lub
systemu sterowania procesem.

Przy wykorzystaniu wbudowanych przekaznikdw mozliwe jest sterowanie
przekaznikiem hamulca lub zewnetrznym ukfadem sygnalizacyjnym.

Wejscia cyfrowe modutu /O multi
pozadanych wartosci analogowych!

nie moga przetwarza¢ zadnych
(Patrz takze Rozdziat 5.1.5, P420-

P425)
Wtyczka Funkcje RezEkIEl Paramet
y ) maksymalny y
X2.1 Przekazniki 1.5 mm® P434 ... P443
Sygnaty analogowe 2
X2.2 WEJ. /WY, 1.0 mm P400 ... P419
X2.3 Wyjscia cyfrowe 1.0 mm° P420 ... P425

01 REL1.1
02 REL1.2
03 REL2.1

04 REL2.2
CINE—=]

11 VREF 10V
12 AGND /0V
14 AIN1 +

16 AIN2 +

17 AOUT1
18 AOUT2
40 GND/0V

21 DIGIN1
22 DIGIN2
23 DIGIN3
24 DIGIN4
25 DIGIN5S
26 DIGING
42 VO +15V
41 VO +5V

Sygnalty sterujace
lub wyjscie SPS: 7,5...33V

Tylko DIG IN 6 = Czujnik temperatury!{
Prog przetaczenia = 2,5V

il

ﬂ!n Gelrlebebau NORD
Gk & Co 4G

0-22641 Bargishalds | Hamburg

LT
N RN AT

X241

2ADIGK T

Przetacznik U/l, R = 2500

Wejscie analogowe 2
ON = Prad

OFF = Napiecie _>.]
Wejscie analogowe 1 —-b.]

ON = Prad
OFF = Napigcie - 2t Wit

—

_

]

Przet. rezystora obciazajacego dla
0/4...20mA; wejscie analogowe 1 (250€2)

S

Wejscia analogowe 1 2:
-10...+10V, 0...20mA

Wyjscia analogowe 1 i 2:
0...10V / max. 5mA
Przet. rezystora obciazajacego dla
0/4...20mA; wejscie analogowe 2 (250€2)
Wejscia cyfrowe:
DIG IN 1 = obroty prawe
DIG IN 2 = obroty lewe
DIG IN 3 = zestaw parametrow
DIG IN 4 = poziom czest.
DIG IN 5/ 6 = bez funkgji

§

§

KOMENTARZ: Wszystkie napiecia sterowania bazujg na wspdélnym potencjale odniesienia!
Potencjaty AGND /0V i GND /0V nalezy traktowac jako potaczone.
Maksymalny sumaryczny prad obcigzenia 300mA!
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3.2 Karty rozszerzen

3.2.4 Moduly magistralowe BUS
(SK CU1-USS, SK CU1-CAN, SK CU1-PBR, opcja)

Kazdy z interfejsow szeregowych poza opcjami charakterystycznymi dla
danego typu jest wyposazony takze w standardowe wejscia i wyjscia
cyfrowe.

Dodatkowy wbudowany przekaznik umozliwia sterowanie przekaznikiem
hamulca lub zewnetrznym uktadem sygnalizacyjnym.

Wejscie cyfrowe moze zostaé wykorzystane do podtgczenia czujnika
temperatury silnika (termistory PTC) lub mozna za jego pomocag
aktywowac funkcje szybkiego stopu.

Zasadniczo dodatkowe funkcje interfejséw szeregowych sg identyczne.
Wyjatek stanowi modut Profibus gdzie dodatkowo mozliwe jest
doprowadzenie sygnatu RTS do zigcza X6.3.9. Ponadto, modut Profibus
posiada drugi, rownolegty zestaw ztgcz danych (X6.4) i przetacznik DIP
rezystora zakohczeniowedo.

ol TR

Getriebebau NORD
GmbH & Co KG
D-22941 Bargteheide / Sermany

TypiPar-No: Profibus
Imput: 1 dig fal
Dutput: 1z relaw
1wl Profivus

T can
NI

suslom - 1O/ 3K_CU*_PER
16V 1 24V
OA 260V-IAC

X6.1

s
£
o

b3
=]
w

REL1.1
REL1.2
DG I 1

i)

0V GND
DATA-B

OATA-A
RTE

T Rezystancija zakoncz. (CAN/USS)
Komentarz: ~ Szczegolowe informacje dostepne sa w instrukc o :Za'iaczc’my
konkretnego interfejsu:
Profibus = BU 0020 DE
CANbus = BU 0030 DE
i I
USS = BU 0050 DE nie zatgczony sl
LEe i L Funkcje Przekroj maksymaln
SKCU1USS | SKCU1CAN | SKCU1-PBR ! ) yrmalny
X4.1 X5.1 X6.1 Przekaznik 1.5 mm°
X4.2 X5.2 X6.2 Wejscie cyfrowe 1.5 mm®
X4.3 X5.3 X6.3 Przewody danych 1.5 mm*
-- -- X6.4 Przewody danych, réwnolegte 1.5 mm*
01 REL1.1 é —/:l
02 REL12 | =
Wyjscie SPS: 2,5 ... 33V 42 VO +15v
21 DIGIN1 é
41 Vo+5V | N
40 GND/ 0OV
47 PBR+5V Tylko wewnetrzne
napiecie zasilania 5V
. 48 PBROV - nie uzywac zewnetrznie-
/—4 81 PBRA | &5
- w
Zacisk 83 ,RTS', X6.4 i 2x 82 PERB
Rezystory konczace, dostepne 83 PBRRTS
wylacznie z Profibus!
_— 81 PBRA
X
\ 82 PBRB | O
N
90 SHIELD
RTA— Tylko Profibus posiada przetgcznik
rezystora zakonczeniowego!
RTB —
| —

KOMENTARZ: Wszystkie napiecia sterowania bazujg na wspélnym potencjale odniesienial!
Potencjaty AGND /0V i GND /0V sg nalezy traktowac jako potaczone.
Maksymalny sumaryczny prad obciazenia nie wiekszy jak 300mA!

BU 0700 PL
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Instrukcja obstugi i konserwacji NORDAC SK 700E

3.3 Moduly rozszerzen specjalnych

(Modut specjalny, opcja)

Pomimo tego, ze moduly rozszerzen
specjalnych wygladajg podobnie jak moduty
standardowe, sg one przeznaczone do
wypetniania innych funkcji i montuje sie je w

dolnym  gniezdzie przemiennika. Po
poprawnym  zamontowaniu  karty w
gniezdzie przemiennik dokonuje

samodzielnego rozpoznania modutu.

Po podiaczeniu urzadzen wspétpracujgcych
z modutem rozszerzen do jego zaciskow
elektrycznych mozliwe jest rozpoczecie
wspotpracy urzadzenia i przemiennika.

ebau NORD
L G

| ol D Getrieb
| N

{ input:
il

2,
{ IO

X1

*

TypPart-ko:

DATICE &£ 26472

QUL TUNCHAT s Feses

(TN

X101 X10.2

Rozszerzenia specjalne .
Opis Dane
SK XU1-...
E . 1 x wejscie cyfrowe
nkoder Bardzo doktadna kontrola predkosci od zera do o
SK XU1 ENC podwojonej predkosci nominalnej silnika 1 x wejécie enkodera, RS 422
do 250kHz
do 252 pozycji bezwzglednych
Zgodnie z zatozong predkoscia i odlegtoscia, 1 o=l | 10V
) potozenie watu jest przenoszone we wczesniej x wejscie analogowe 0...10
PosiCon zaprogramowang pozycje i utrzymywane w tejze 2 x przekazniki wielofunkcyjne
SK XU1-POS pozyciji. Ilnformacja 0 potozeniu biezgcym obcigzenia 1 x interfejs SSI, RS 422
pochodzi z enkodera absolutnego lub
przyrostowego 1 X Wejécie enkodera, RS 422
do 250kHz

UWAGA dotyczaca urzadzen zasilanych napieciem 5V / 15V

A

Wiekszo$¢ modutdéw wE/wY oraz modutéw specjalnych umozliwia wykorzystanie napie¢ (5V /
15V) do zasilania wspotpracujacych z urzadzeniem obwodéw. Nalezy jednak pamietaé¢ o tym,
iz maksymalny prad obcigzenia w takim przypadku nie moze przekroczy¢é 300mA. Dotyczy to

48 Szczegoty techniczne moga ulega¢ zmianom.

rbwniez sumarycznego pradu w przypadku zasilania obwodéw z kilku modutéw
przemiennikéw rownolegle.
Wartosci napie¢ sg odniesione do wspdélnego punktu odniesienia!
Potencjaty AGND /0V oraz GND /QV przemiennikéw nalezy traktowacé jako potgczone.
BU 0700 PL



3.3 Moduty rozszerzen specjalnych

Instalacja kart modutdéw rozszerzen specjalnych

KOMENTARZ
Dokonywanie montazu i demontazu modutéw

moze by¢é przeprowadzane tylko przez
przeszkolony personel. Nalezy przy tym Scisle
przestrzega¢ procedur zawartych w instrukcji
obstugi urzadzenia.

1. Wylgczy¢ zasilanie przemiennika, a nastepnie odczekac kilka
minut.

2. Poluzowa¢ sruby pokrywy dolnej listwy zaciskow, a nastepnie
podwzajac ptaskim srubokretem usung¢ pokrywe czotowa. Po
zdjeciu ostony czotowej zdja¢ pokrywe dolna.

3. Przesunaé dzwignie blokujaca do pozycji ,,openQ

4. Stosujac lekki nacisk, nasuna¢ specjalny modut rozszerzajgcy na
dolng szyne prowadzacg do momentu zatrzasniecia.

5. Przesunaé dzwignie blokujaca do pozycji ,,closedQ

6. Po zamontowaniu modutu nalezy do jego zaciskéw podpigé
obwody sterujace.

7. Przed uruchomieniem nalezy zamontowac zdjete uprzednio
fragmenty obudowy.

Element przytrzymujacy

Panel zewnetrzny
. A —
e
=y

[ 1

Karta rozszerzen I

\
Rozszerzenia specjalne

g ch L el L E

| Ogranicznik zamknigty|

| Ogranicznik otwarty |
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Instrukcja obstugi i konserwacji NORDAC SK 700E

Demontaz moduldéw rozszrzen specjalnych:

1. Wylgczy¢ zasilanie przemiennika, a nastepnie odczekac kilka
minut.

2. Poluzowaé sruby pokrywy dolnej listwy zaciskéw, a nastepnie

3. Przesunaé dzwignie blokujaca do pozycji ,,openQ

4. Za pomoca S$rubokreta (zgodnie z rysunkiem) podwazyc

i odblokowa¢ modut, a nastepnie wysunaé go recznie. \

5. Przesunaé dzwignie blokujaca do pozycji ,,closedQ karta rozszeizen

ﬁ
podwzajgc ptaskim Srubokretem usungé pokrywe czotowg. Po
zdjeciu ostony czotowej zdjaé pokrywe dolna.

6. Przed uruchomieniem nalezy zamontowacC zdjete uprzednio

fragmenty obudowy. ! /— Rozszerz. specjalne

Komentarz:

Po wilozeniu, wymianie lub wyjeciu modutdw oraz po ponownym zatgczeniu sprzetu, wyswietlony zostaje
komunikat E017 Zmiana wersji wyposazenia.

Karta rozszerzen

Rrozszerz. specjalne
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3.3 Moduty rozszerzen specjalnych

Réznica umiejscowienia kart rozszerzen specijalnych, dla przemiennikéw o mocy powyzej 22 kW:

Procedura jest taka jak wyzej, jednakze nie przewidziano dzwigni blokujacej. Moduty zostajg rozpoznane

automatycznie po zainstalowaniu.

Y Getriebebau NORD
GmbH & Co. K&

D-22941 Bargteheide / Germany

ry Getriebebau NORD
GmbH & Co. KG

D-22941 Bargteheide / Germany.

Typ/Part-NolD: __SK_CU1_WLT 7820051/10C195890

Karta wE/Wy

TyplPart-No: ‘SK_XU1_POS 7620055/10C195890

Rozszerzenia
specjalne

... oraz rézne sposoby demontazu modutéw rozszerzen dla, przemiennikéw o mocy > 22 kW

Tak jak pokazano, element nalezy podwazy¢ od gornej krawedzi.

Nalezy zwraca¢ szczegdlng uwage, aby zasilanie sieciowe zostato odfgczone i aby minagt odpowiedni czas

oczekiwania po wytgczeniu.

Komentarz:

Po wlozeniu, wymianie lub wyjeciu modutéw oraz po
ponownym zataczeniu sprzetu, wyswietlony zostaje
komunikat EQ17 Zmiana wersji wyposazenia.

Y Getriebebau NORD
GmbH & Co. KG

D-22941 Bargteheide / Germany.

m;n Getriebebau NORD
GmbH & Co. KG

D-22941 Bargteheide / Germany.

TypiPart-NoflD: __SK_CU1_WLT 7820051/10C195890

Karta wE/Wy

TyplPart-No: ‘SK_XU1_POS 7620035/10C195890

Rozszerzenia
specjalne

BU 0700 PL Szczegoly techniczne moga ulegaé zmianom.
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Instrukcja obstugi i konserwacji NORDAC SK 700E

3.3.1 PosiCon I/O
(SK XU1-POS, opcja)

Karta PosiCon /O (EXtension Unit) umozliwia realizacje koncepciji
pozycjonowania. Karta rozszerzen specjalnych PosiCon w potgczeniu z
oprogramowaniem przemiennika czestotliwosci zapewnia precyzyjng
kontrole pofozenia obiektu z zachowaniem zatoZzenh w postaci odlegtosci
i predko$ci.

Nadrzednym uktadem pomiarowym w tego typu aplikacjach jest
enkoder przyrostowy lub enkoder absolutny.

Enkoder moze zosta¢ =zainstalowany zaréwno na silniku jak i
bezposrednio na kontrolowanym obiekcie. Uktad logiczny przemiennika
jest w stanie uwzgledni¢ wystepujace w uktadach przetozenie.

Komentarz: Szczegotowe informacje w instrukcji modutu
BU 0710, ktéra zostata opracowana specjalnie dla tej opciji.

Maksymalny przekroj poprzeczny dla przewodow sterujacych:

U;n Getriebebau NORD
N GribH & Cu. KG
D-2294° Barylehzide ) Cermany
Typ/Par-Ho: PosiCon axtansion [ SK_XL1_FCS
nput: Srdgiel 1BV IV
Distzun: 2w ralay 58 2500 -ATT
nlerface: 1xencoder ABMN  R3422
1x531 DATICLE RS422
UL ST R R g
Rav: 1.1 c
A10.1 X10.2 X103 X10.3 |
= ; . S
g iy A Frxsblt S3d4zazd
::33 e o R 55““—'-“‘-“_,3:
T 0P Ce ok CE=Es B 57
e RN cEETE SERETELC

|
|
|
|

Ztacze Funkcje

Przekréj maksymalny

Parametry

X10.1 Przekaznik .0 mm?

P624 ... P629

X10.2 Wejscia cyfrowe 1.0 mm?

P617 ... P623

X10.3 Wejscie enkodera abs. 1.0 mm?

X10.4 Wejscie ekodera przyrost. 1.0 mm?

P605 ... P609

05
06
07
08

REL3.1
REL3.2
REL4.1
REL4.2

27
28
29
30
31
32
42

40
63

DIGIN7
DIGIN8
DIGIN9
DIGIN 10
DIGIN 11
DIGIN 12
VO +15V

GND /oV
SSI1 CLKH
SSI1 CLK-
SSI1 DATH
SSI1 DAT-

Wejscia cyfrowe
zadawania pozycji: 7,5 ... 33V

Wejscie enkodera wart. bezwzgl.: SSI
65

66

41
40
51
52
53

VO +5V

GND /0V
ENC1 A+
ENC1 A-
ENC1 B+
ENC1 B-
ENC1 N+
ENC1 N-

Wejscie enkodera przyrost:
TTL, RS 422, maks. 250kHz
500 — 8192 imp./obrét

55
56

P Xt
1
-

]

[N
©

N

¢0LX

€0LX

7 OLX

Przekaznik:
maks. 2,0A
28V DC /230 V AC

[Napiecie zasilania:
15V, 2 max. 300mA

KOMENTARZ: Wszystkie napiecia sterowania bazujg na wspélnym potencjale odniesienia!
Potencjaty AGND /0V i GND /0V nalezy traktowa¢ jako potgczone.
Maksymalna sumaryczna wartos¢ pradu obcigzenia nie wieksza jak 300mA!
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3.3 Moduty rozszerzen specjalnych

3.3.2 Encoder /O
(SK XU1-ENC, opcja)

Karta Encoder 1/0 (EXtension Unit)
przemiennika czestotliwo$ci
sygnatu TTL.

umozliwia podtagczenie do
enkodera przyrostowego o poziomie

Rozszerzenie mozliwosci przemiennika czestotliwosci o funkcje
sprzezenia zwrotnego za pomocg enkodera umozliwia wysoce
precyzyjne sterowanie predkoscig obrotowg silnika od 0 do jego
podwojonych obrotow znamionowych.

Tego typu wyposazenie dodatkowe jest zalecane w aplikacjach
dzwignicowych, ze szczegolnym uwzglednieniem urzadzen
wymagajacych doktadnej kontroli predkosci w petnym zakresie pracy.

Szczegoty dotyczgce podtaczenia mozna znalez¢é w Rozdziale 3.5.

iiﬂﬂlﬂn

Getriebebau NORD
GmbH & Cu. KG
D-22941 Bamylebsids ! Gemany

| 1D 7E022005880000
| Rew: 1.1

TypiPart-No: Encodar extansion / SK_XLI1_ENG
Inpast 12 =igital 18V 2av
Inferfaze: 1xercoder AJG RS422

Wi CE

X11.2

X11.1

“18v
0V GH
DIG N7
SPUR A+
SPUR A-
SMUR B4
SPURB

[
I

1

Maksymalny przekréj poprzeczny dla przewodéw sterujacych:

Wtyczka Funkcje Przekroj maksymalny Parametry
X111 Napiecie zasilania i wejscie 1.5 mm?2
cyfrowe P300 ... P330
X11.2 Enkoder przyrostowy 1.5 mm?
42 VO +15V
41 vo+sv | X Napigcie zasilania:
- 5V / 15V, ¥ maks. 300mA
Wejscie cyfrowe: 2,5 ... 33V 40 GND/OV | -,
33 DIGIN 13
Wejscie cyfrowe 13 (P330)
415‘_ 51 ENC1 A+
Wejscie enkodera przyrostowego:
TTL, RS 422, 41—}— 52 ENC1 A- é
500 — 8192 imp./obrot 4|_,_ 53 ENC1B+ | i,
%_ 54 ENC1 B-

KOMENTARZ: Wszystkie napiecia sterowania bazujg na wspélnym potencjale odniesienia!
Potencjaty AGND /0V i GND /0V nalezy traktowa¢ jako potgczone.
Maksymalna sumaryczna warto$¢ pradu obcigzenia nie wieksza niz 300mA!

BU 0700 PL

Szczegoty techniczne moga ulega¢ zmianom.

53



Instrukcja obstugi i konserwacji NORDAC SK 700E

3.4 Zaciski przytaczeniowe modutéw I/O

Moduty wE/wY / Moduty rozszerzen spec;j.

Funkcja Dane Oznaczenie -
Zacisk
BSC STD MLT USss CAN PBR POS ENC
REL 1.1 X3.1.01 | X1.1.01 | X2.1.01 | X4.1.01 | X5.1.01 | X6.1.01 - -
REL 1.2 X3.1.02 | X1.1.02 | X2.1.02 | X4.1.02 | X5.1.02 | X6.1.02 - -
Styk przekaznikowy REL 2.1 - X1.1.03 | X2.1.03 - - - - -
Przekaznik [Relay] Imax = 2A REL 2.2 - X1.1.04 | X2.1.04 - - - - -
Umax = 28V DC/ 230V AC| REL 3.1 - - - - - - X10.1.05 -
REL 3.2 - - - - - - X10.1.06 -
REL 4.1 - - - - - - X10.1.07 -
REL 4.2 - - - - - - X10.1.08 -
Zrédto napiecia BSC STD MLT Uss CAN PBR POS ENC
odniesienia max = 10 mA VREF 10V X3.2.11 [ X1.2.11 | X2.2.11 - - - - -
+10V
Potencjat odniesienia dla BSC STD MLT USSs CAN PBR POS ENC
przemiennika _ . _ _ 0
Potencjat odniesienia; Podtaczony do ACND /ov X3212|X1212|X2.2.12
uziemienie [GND] uziemienia ochronnego | GND /0V - X1.4.40 | X2.2.40 | X4.3.40 | X5.3.40 | X6.3.40 {X10.3.40(X11.1.40
(PE) przez rezystor
i kondensator X10.4.40
AIN1 = Wejscie napiecia BSC STD MLT uss CAN PBR POS ENC
réznicowego N _ _ _ B _ _
przy OV .. 10V AIN1 X3.2.13 [ X1.2.13
i AINT + X3.2.14|X1.2.14| - - - - - -
Wejscia analogowe Ri~ 40 kQ
AINT+AIN2=-10V .. | AINT+ - - | X224 - 2 - - 3
10V AIN2 + - - [X22.16| - - - - -
Ri ~ 20 kQ
oV ... 10V BSC STD MLT USss CAN PBR POS ENC
. Imax = 5 MA AOUT1 - X1.2.17 | X2.2.17 - - - - -
Wyjscie analogowe . .
Rozdzielczos¢ = 8 Bit AOUT2 - - X2.2.18 - - - - -
Doktadnosé¢ = 0,1V
Ri~ 4 kQ BSC STD MLT USss CAN PBR POS ENC
Wysoki = 7,5V .... 33V DIGIN 1 X3.3.21 | X1.3.21 | X2.3.21 | X4.2.21 | X5.2.21 | X6.2.21 - -
Niski = 0V ... 7,5V DIGIN 2 X3.3.22 | X1.3.22 | X2.3.22 - - - - -
Czas reakgji = DIGIN3 X3.3.23 [ X1.3.23 | X2.3.23 - - - - -
Sms...15ms DIG IN 4 - |X1.324|X2324| - - - - -
DIGIN5 - - X2.3.25 - - - - -
o DIGIN 6 - - X2.3.26 - - - - -
Wejscie cyfrowe
KOMENTARZ: Wejscie | DIGIN7 - - - - - - X10.2.27 -
dla czujnika temperatury DIG IN 8 i _ N _ _ _ %102 28 _
znajduje sie w opcji i
>BUS<tylko DIGIN 1! | DIGIN9 - - - - - - X10.2.29 -
I >MLT<tylko DIG IN 8! "1y 57N 10 - - - ! - - [x10230] -
Tutaj dotyczy: _ _ _ _ _ _ _
Ri ~ 2 kO DIG IN 11 X10.2.31
Wysoki =2,5V .... 33V | DIGIN 12 - - - - - - X10.2.32 -
Niski=0V...25V 1" pig N 13 - - ; - - - - [x11.1.33
o o BSC STD MLT uss CAN PBR POS ENC
Napiecie zasilania
Suma pradu ze VO +15V X3.3.42 | X1.3.42 | X2.3.42 | X4.2.42 | X5.2.42 | X6.2.42 |X10.2.42|X11.1.42
5V wszystkich zrédet
napiecia dla jednego
o o przemiennika: BSC STD MLT uss CAN PBR POS ENC
Napiecie zasilania
sy Imax = 300 mA VO +5V - X1.4.41|X2.3.41 | X4.3.41 | X5.3.41 | X6.3.41 [X10.4.41|X11.1.41
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3.4 Zaciski przytaczeniowe moduléw I/O

) . Moduly wE/wY / Moduly rozszerzen spec;j.
Funkcja Dane Oznaczenie :
Zacisk
o BSC STD MLT uSss CAN PBR POS ENC
Wejscie izolowane
elektrycznie RS485 + - X1.4.73 - X4.3.73 - - - -
Predkos$¢ przesytania RS485 - - X1.4.74 - X4.3.74 - - - -
dafwch CANTH - - ; -~ [xs375| - - -
USS do 38400 bodéw -
Predko$¢ przesytania CANAGE . . . USRI . . '
Interfejs szeregowy danych PBR A - - - - - X6.3.81 - -
CAN do 500 k bodéw PERB B T B B L X6.3.82 B U
Predkos¢ przesytania
danych PBR RTS - - - - - X6.3.83 - -
Profibus do 1.5 M bodéw | PBR A - - - - - X6.4.81 - -
(12 M bodéw na zyczenie) PERB B B} B B B X6.4.82 B B
EKRAN - - - - - X6.4.90 - -
BSC STD MLT Uss CAN PBR POS ENC
ENC1 A+ - - - - - - X10.4.51({X11.2.51
TTL, RS 422 ENC1 A- - - - - - - X10.4.52(X11.2.52
Enkoder przyrostowy maks. 250kHz ENC1 B+ - - - - - - X10.4.53(X11.2.53
500 — 8192 imp./obrot. ENCA B- i} _ _ i _ _ X10.4.541X11.2.54
ENC1 N+ - - - - - - X10.4.55 -
ENC1 N- - - - - - - X10.4.56 -
BSC STD MLT uSss CAN PBR POS ENC
SSI1 CLK+ - - - - - - X10.3.63 -
Enkoder absolutny SS'*ZEE’“"'ZZ SSH CLK- - ; i - : - Ix10364] -
SSI1 DAT+ - - - - - - X10.3.65 -
SSI1 DAT- - - - - - - X10.3.66 -
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Instrukcja obstugi i konserwacji NORDAC SK 700E

3.5 Kolor i oznaczenie zaciskéw — enkoder przyrostowy

Funkcja

Kolor
na enkoderze ERN 420 (KU)

Ozn. na karcie Encoder; opcja,
SK XU1 ENC

Ozn. na karcie PosiCon; opcja,
SK XU1-POS

Zasilanie +5V brazowy / zielony X11.1.41 VO +5V X10.4.41 VO +5V
GND O V biaty / zielony X11.1.40 GND /0V X10.4.40 GND /0V
Kanat A brazowy X11.2.561 ENC1 A+ X10.4.51 ENC1 A+
Kapigha - Zielony X11.2.52 ENC1 A- X10.4.52 ENC1 A-
odwrécony

Kanat B szary X11.2.53 ENC1 B+ X10.4.53 ENC1 B+
hifords 2/~ 620wy X11.2.54 ENCA B- X10.4.54 ENC1 B-
odwrécony

Kanat 0 czerwony -- X10.4.55 ENC1 N+
hEl T czarny - X10.4.56 ENC1 N-
odwrécony

Ekran kabla rozciggniety i potaczony z obudowg przemiennika oraz uziemionym katownikiem mocujgcym

KOMENTARZ: W przypadku odejscia od standardowego wyposazenia (Heidenhain, ERN 420) dla silnikow, nalezy zapoznaé sie

z zalgczong kartg danych albo skonsultowaé sie z dostawca.

UWAGA: Kierunek obrotu enodera przyrostowego powinien odpowiadac¢ kierunkowi obrotéw silnika. Tym samym,
w zaleznosci od sposobu zainstalowania ekodera na silniku (ewentualnie odwrotnie) kanaty A+ i A- moga zostac
podiaczone na odwrét albo ujemna warto$¢ przyrostu moze byé wprowadzona do parametru P301.
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4 Przygotowanie do uruchomienia

4 Przygotowanie do uruchomienia
Informacje ogoéine

Gdy tylko do przemiennika podtagczone zostanie zasilanie sieciowe, urzadzenie bedzie gotowe do uzycia po kilku
chwilach. W tym stanie do przemiennika mozna wprowadzi¢ parametry dotyczace silnika i charakteru pracy.
Wyczerpujacy opis wszystkich parametréw zostat przedstawiony w ponizszych rozdziatach.

Przez uruchomieniem silnika poprzez podanie sygnatu startu konieczne jest dokonanie przez wykwalifikowany
personel poprawnego zaprogramowania przemiennika czestotliwosci.

UWAGA: Przemiennik jest aktywny przez caty czas podczas podawania na jego zaciski wejsciowe napiecia.

4.1 Podstawowe ustawienia

Wszystkie przemienniki czestotliwosci dostarczane przez Getriebebau NORD sg wstepnie zaprogramowane
ustawieniami fabrycznymi wiasciwymi dla zwyktych zastosowan ze standardowym silnikiem 4 — polowym NORD.
W przypadku stosowania z innymi silnikami, dane z tabliczki znamionowej silnika nalezy wprowadzi¢ do
parametréw pod elementem menu >Motor data<.

Zalecenie: Dla zapewnienia najlepszej jakosci sterowania nalezy wprowadzi¢ mozliwie jak najbardziej
precyzyjne dane silnika (z tabliczki znamionowej lub katalogu). W szczegdlnosci zalecane jest
przeprowadzenie automatycznego pomiaru rezystancji stojana (P208).

P200 Zestawy danych silnika:

0 = brak zmian 8= 2.20 kW
1 = brak silnika 9= 3.00 kW
2= 0.25kW 10 = 4.00 kW
3= 0.37 kW 11 = 5.50 kW
4= 0.55 kw 12 = 7.50 kW
5= 0.75 kW 13= 11.0 kW
6= 1.10 kW 14 = 15.0 kW

3~ Mot
IEC $6 EN60034

1B IP55 Rot. KL 16 Th.CL.F

P201 — [50Hz]  230/400 60Hz  460VY
@ 9,0 522 A @

I N 2,53 kW
P8 ——fowor]

cosp 0,74

1740 /min

Uwaga: Standardowo silnik powinien by¢ potaczony w gwiazde ( dla napiecia 400V) - parametr P207 = 0

Fabrycznie przemiennik czestotliwosci programowany jest na standardowe 4 polowe, 3 fazowe silniki pradu
zmiennego. Lista standardowych silnikow przechowywana jest w pamieci sterownika. Wtasciwy silnik wybiera sie
poprzez parametr P200. Odpowiednie dane sg nastepnie automatycznie tadowane do parametrow P201 - P208.
Mozna je wéwczas poréwnaé z danymi na tabliczce znamionowej uzywanego silnika.

W przypadku stosowania z innymi silnikami, dane z tabliczki znamionowej silnika nalezy wprowadzi¢ kolejno w
parametry P201 do P208.

W celu wyznaczenia rezystancji stojana nalezy nastawi¢ P208 = 0 i potwierdzi¢ przez naci$niecie &ENTER".
Zmierzona wartos¢ rezystancji zostanie zapisana (z uwzglednieniem wartosci parametru P207).
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Instrukcja obstugi i konserwacji NORDAC SK 700E

4.2 Operacje podstawowe — opis skrocony
... przemiennik z panelem Control Box (opcja SK TU1-CTR)

Najprostszym sposobem przygotowania przemiennika do pracy jest postepowanie zgodne z ponizszg instrukcjg. W
tym trybie pracy zmieniana jest czestotliwos¢ zapamietana - parametr P113. Koniecznos¢ zmian domysinych
ustawien fabrycznych wystgpi tylko w tym parametrze.

Opis Przycisk Wyswietlacz

1. Podtaczy¢ przemiennik do zrédta napiecia.
Wyswietlacz zasygnalizuje tryb gotowosci urzadzenia.

2. Naciska¢ przycisk ®, az wyswietlona zostanie grupa menu :

3.  Nacisng¢ przycisk @ w celu dostania sie do grupy menu Parametr
podstawowy.

4. Nacisna¢ przycisk @ Wyswietlony zostanie parametr nr P101 i kolejne.

5. Przytrzymac przycisk ® dopoki na wyswietlaczu nie pojawi sie parametr
P 113 (czestotliwo$¢ zapamietana).

6. Wocisngc ® aby wyswietli¢ biezacg wartosé parametru
(domysing wartoscia jest 0,0 Hz) i przej$¢ do jej edyciji.

7.  Wociskajac ® zwiekszy¢ wartos¢ czestotliwos¢ (np. do. 35 Hz).

8.  Zatwierdzi¢ warto$¢ parametru przyciskiem @ . Warto$¢ ta zostanie
zapisana w pamieci.

9. Przyciska¢ klawisz ® do momentu ponownego wyswietlenia sygnatu
gotowosci. Mozna tez przycisng¢ jednoczesnie ® i® . Przemiennik
wyswietli sygnat gotowosci od razu.

Przycisk ® bezposrednio zatgcza przemiennik.
10. Zataczyé przemiennik przyciskiem ® .

OBCHOHONONONONO

Wat silnika zacznie sie obracaé, a na wyswietlaczu bedzie wyswietlana
czestotliwosé narastajgca do ustawionej wartosci (35,0 Hz). - e o =
Wskazéwka:

Czestotliwos¢ osiagnie ustalony punkt 35 Hz w czasie 1,4 s (35Hz/50Hz
x 2s). Standardowy czas narastania wynosi 2s dla czestotliwosci 50Hz \
(wartosci zdefiniowane poprzez P102 i P105).

Ewentualna zmiana predkosci obrotowej silnika (czestotliwosci) moze by¢ 11

dokonana bezposrednio przyciskami ® @, a nastepnie zatwierdzona — —e—

©

przez @.

11.  Wylgczy¢ przemiennik uzywajac przycisku ©. Silnik zwalnia i zatrzymuje
sie w okreslonym czasie (dla 35 Hz czas ten wynosi takze 1,4 s).
Standardowy czas opadania czestotliwosci od 50 Hz do OHz wynosi 2s
(zgodnie z ustawieniami w P103 i 105). @

Uwaga:

Zawsze po wytgczeniu przyciskiem OFF, przemiennik przez okres 0,5 S o

nadal podaje na wyjscie napiecie o czestotliwosci OHz, chyba ze
wczesniej nastapi ponowne zatgczenie.
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4 Przygotowanie do uruchomienia

4.3 Operacje podstawowe — podtgczenie listwy sterowania
... Z podstawowa karta Basic I/O i panelem Control box (opcja: SK CU1-BSC + SK TU1-CTR)

Jezeli przemiennik czestotliwosci ma by¢ sterowany przez wejscia cyfrowe i analogowe, mozna to okresli¢ od razu
w warunkach dostawy. Sterowanie takie nie wymaga dodatkowych ustawien parametréw.
Warunkiem wstepnym jest instalacja modutu, np. karty Basic I/O zgodnie z opisem w niniejszej instrukciji.

Minimalny zesp6t obwodéw elektrycznych -
01 REL1.1 o
02 REL1.2 x
Potencjometr, 10kOhm
(Funkcja przypisana = P400) -
(Zakres regulacji = P104/105) 11 VREF 10V
12 AGND /0V U)
N
13 AIN1 - =
14 AINT + X
Przetacznik, ZAL./WYL.
(Funkcja przypisana = P420)
- 21 DIGIN 1
22 DIGIN 2 c‘g m
23 DGIN3 | X
42 VO +15V

Podstawowe parametry

Jezeli aktualne ustawienie przemiennika nie jest znane, zaleca sie stosowanie ustawien fabrycznych > P523=1.
W takiej konfiguracji przemiennik jest zaprogramowany do standardowych zastosowan. Jezeli bedzie to
wymagane, mozna regulowac¢ nastepujgce parametry (z pomocg panelu operatorskiego).

Wys$wietlanie warto$ci roboczych

(i gotowosci do pracy), po P
ZAt ACZENIU zasilania sieciowego -
) _ pr— — Info?macja \%\ P 5 - -
Parametry
dodatkowe
PO -- /22 P523
Wyswietl. parametr \C::\V P 4 - Nastawy fabryczne
P 1 == (— P 2 __ <= zaciskisterujace
II Podst. parametr .
= Dane silnika II
il
1 U P400
E R
é g i.g P 1 0 2 Funkc. wej. analog. .
E 'g g % Czas rozruchu © 0..10v
b Q< 0do 99.99s S II
3 3 H
: 1 g P420
b [
P 1 0 3 % § Funkc. wejscia
Czas hamowan. 2 § cyfrowego 1
0do 99.99 s @ O
o o
i :
E
P
P104
Min. czestotliw.

OHz do 400Hz

1l

P105

Maks. czestotliw.
0.1Hz do 400Hz
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5 Parametryzacja

Podczas pracy mozna przetaczac sie pomiedzy czterema dostepnymi zbiorami parametrow. Wszystkie parametry
mozna przegladaé i zmienia¢ nawet w czasie pracy przemiennika.

Komentarz:

Jezeli pewne parametry sg ze sobg skorelowane, zmiana jednego z nich moze doprowadzi¢ do

sprzecznosci wewnetrznych poleceh i do czasowego zaburzenia pracy systemu. Podczas pracy
zaleca sie edytowac tylko nieaktywny zbior parametrow.

Poszczegolne parametry zostaly podzielone na grupy. Pierwsza cyfra w numerze parametru oznacza grupe, do
ktorej dany parametr nalezy:

Grupy menu sg wyszczegolniane zgodnie z ich gtéwnymi funkcjami:

Grupa menu Nr

Gléwna funkcja

Wartosci wyswietlane (P0--):

Wybér jednostek fizycznych przeznaczonych do wizualizacji.

Parametry podstawowe (P1--):

Sterowanie w standardowych aplikacjach w oparciu o dane silnika.
Okreslenie podstawowych ustawien przemiennika jak np. zachowanie
po zatgczeniu i wylaczeniu.

Parametry silnika / charakterystyki

Ustawienie charakterystycznych danych silnika - wazne przy
sterowaniu wektorowym [ISD oraz wybdr charakterystyki poprzez
ustawienie wzmocnienia dynamicznego i statycznego.

Parametry sterowania  (P3--):

(tylko ze specjalnymi modutami
rozszerzajacymi: PosiCon lub Encoder)

Ustawienie  parametrow  regulatora  (sterowanie = momentem,
predkoscia, itp. ...) podczas sprzezenia zwrotnego od predkosci.

Terminal sterujacy (P4--): Skalowanie wejs¢ i wyjs¢ analogowych, przypisywanie funkcji do wejs¢
cyfrowych i wyjs¢ przekaznikowych, definiowanie parametrow
sterowania.

Dodatkowe parametry  (P5--): Funkcje dotyczace obstugi interfejsu szeregowego, czestotliwosci

taktowania i komunikatow o btedach.

Parametr pozycjonujacy (P6--):

(tylko ze specjalnym modutem
rozszerzajacym: PosiCon)

Dotyczy funkcji pozycjonowania dla opcji PosiCon - patrz BU 0710!

Informacja (P7--): Wyswietla takie elementy, jak aktualne wartosci robocze, raporty
btedéw, raporty o stanie sprzetu czy wersje oprogramowania.

P5--, e .

P6-- i Niektére parametry w tych grupach sg programowalne i dostepne na

P7-- parametry

kilku poziomach (podgrupach).

Komentarz:

Uwaga!

A

Parametr P523 stuzy do przywracania ustawieh fabrycznych dla wszystkich innych parametréw.

Funkcja ta jest przydatna w sytuacji gdy stosuje sie przemiennik czestotliwosci skonfigurowany
niezgodnie z ustawieniami fabrycznymi.

Wszystkie ustawienia uzytkownika dla innych parametréw zostajg bezpowrotnie utracone zaraz po

wpisaniu 1 do P523 i nacisnieciu przycisku zatwierdzenia ENTER.

Biezacy zestaw parametrow moze zostaé zachowany w pamieci panelu Control Box lub w jednym
z zestawdw parametéw panelu Parameter box.
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5 Parametryzacja

Dostepnos¢ parametrow

W zaleznosci od typu opcjonalnych akcesoridw w jakie wyposazony jest przemiennik do dyspozycji obstugi
dostepne bedg odpowiednie grupy parametrow. Ponizsza tabela charakteryzuje wszystkie z dostepnych
parametréw.

Parameter Einstellwert I Beschreibung ! Hinweis Verflgbar mit Option

PO00 (P) Betriebsanzeige BSC |STD |MLT | BUS |POS |ENC
Mur it der Option Control Box je nach Auswahlin PO0T.

e I Y e i

Fime femm Mmemmm m b m e T A Bl s T mbel A e mim mrmmm m b m

Opis tekstowy

Parametr zalezny od zestawu parametrow

Numer parametru

BSC = Basic I/O

STD = Standard I/0O

MLT = Multi /0

BUS = Interfejs komunikacji Bus

POS = Modut pozycjonowania

ENC = Modut enkodera
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5.1 Opis parame

trow

(P) = zalezny od zestawu parametrow, te parametry moga posiada¢ inne wartosci w kazdym z zestawéw parametréow

5.1.1 Wartosci robocze

Parametr Wartos¢ / Opis / Informacja Dostepne z opcja

P000 Wyswietlenie wybranej wielkosci roboczej zawsze widoczny

Tylko dla panelu Control Box, zgodnie z nastawami P001.

P001 Wybrana wielkos¢ wyswietlana zawsze widoczny

0..17 0=

Czestotliwosé biezaca [Hz] — czestotliwos¢ podawana aktualnie na wyjscie przemiennika

[0] 1= Predkos$¢ obrotowa silnika [obr/min] — aktualna predkos$¢ przeliczona przez przemiennik.
2 = Zadana czestotliwos¢ [Hz], czestotliwos¢ wyjsciowa odpowiadajgca nastawionej pozadanej
wartosci. Wartos¢ ta nie musi byé zgodna z czestotliwos$cig wyjsciowa.
= Prad [A], rzeczywisty prad wyjsciowy mierzony przez przemiennik.
= Prad od momentu obrotowego [A], prad wyjsciowy rozwijajagcy moment obrotowy przemiennika.
= Napiecie [V AC], napiecie pradu zmiennego podawane przez przemiennik.
6 = Napiecie DC [V DC], wewnetrzne napigcie stopnia pradu statego przemiennika. Miedzy innymi,
zalezy ono od wartosci napiecia zasilania.
7 = cos @, aktualna obliczona wartos¢ wspotczynnika mocy.
= Moc pozorna [kVA], moc pozorna obliczona przez przemiennik.
= Moc czynna [kW], moc skuteczna obliczona przez przemiennik.
10 = Moment obrotowy [%],moment obcigzenia obliczony przez przemiennik.
11 = Strumien [%], sita pola magnetycznego obliczona przez przemiennik.
12 = Okres gotowosci, czas, w ktorym przemiennik byt podtaczony do zasilania sieciowego.
13 = Okres pracy, czas, w ktérym przemiennik byt wiaczony (czas zasilania silnika).
14 = Wejscie analogowe 1 [%] *, wartos¢ na wejsciu analogowym 1 przemiennika.
15 = Wejscie analogowe 2 [%] *, wartos¢ na wejsciu analogowym 2 przemiennika.
16 = Aktualna pozycja **, aktualna pozycja napedu.
17 = Pozycja zadana **, pozadana pozycja napedu.
*)  Ma znaczenie wylgcznie wowczas, gdy modut zewnetrzny posiada odpowiednie wejscia.
**)  Tylko ze specjalnym modutem rozszerzajacym PosiCon.
P002 Skalowanie wartosci wyswietlanej zawsze widoczny
0.01 ... 999.99 Wartos¢ wyswietlana okreslona w parametrze PO01 moze by¢ skalowana, zgodnie z potrzebami
[1.00] wizualizacji przebiegu pracy uktadu. Poprzez odpowiedni dobdr wartosci wspétczynnika skali mozna

uwzgledni¢ np. przetozenie maszyny lub wydajnos¢ sterowanego procesu.
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5.1.2 Podstawowe paramet

5.1.2 Podstawowe parametry

Parametry Wartos¢ / Opis / Informacja Dostepne z opcja
P100 Zestaw parametrow zawsze widoczny
0..3 Wybér zestawdw parametréw przeznaczonych do parametryzacji. Dostepne sg cztery zestawy
0 parametrow. Wszystkie parametry bedace parametrami zaleznymi od zestawu sg oznaczone
[0] symbolem (P).
Wybér zestawu parametréw roboczych jest dokonywany poprzez wejscie cyfrowe lub magistrale bus.
Przetgczanie moze odbywa¢ sie podczas pracy (tryb online).
. Wejscie cyfrowe Wejscie cyfrowe
Ustawienie Funkcja [8] Funkcja [17] Panel Control box
Q1
0= Zestaw parametréw 1 NISKI NISKI °
2
26+
1= Zestaw parametréw 2 WYSOKI NISKI '
© 2
Q1
2= Zestaw parametrow 3 NISKI WYSOKI Séts
26
3= Zestaw parametréow 4 WYSOKI WYSOKI N
W przypadku aktywacji za pomocg klawiatury (Parameter box, Control box, Potentiomrtert box), zestaw
parametréow roboczych odpowiada zestawowi w P100.
P101 Kopiowanie zestawu parametrow zawsze widoczny
0..4 Skopiowanie zbioru parametréw wybranego w P100 >Parameter set< do innego zestawu parametréw.
[0] Po wybraniu opcji z ponizszej listy nalezy dokona¢ akceptacji przyciskiem ENTER.
0 = Skutkuje brakiem dziatania.
1= Kopiuje aktywny zestaw parametréow do Zestawu parametrow 1
2 = Kopiuje aktywny zestaw parametrow do Zestawu parametréw 2
3 = Kopiuje aktywny zestaw parametréow do Zestawu parametréw 3
4 = Kopiuje aktywny zestaw parametréw do Zestawu parametrow 4
P102 (P) Czas rozruchu zawsze widoczny
0 ..320.00s Czas narastania czestotliwosci od OHz do czestotliwosci maksymalnej (ustawionej w P105). Wartos¢
czestotliwosci <100% powoduje odpowiednie liniowe skrocenie czasu przys$pieszania.
[2.00]

> 11kW [ 3.00 ]
> 22kW [ 5.00 |

W niektérych okolicznosciach przys$pieszanie moze trwaé dtuzej niz to wynika z nastawy np. w
przypadku przecigzenia przemiennika lub przekroczenia wartosci granicznej pradu.

P103 (P) Czas hamowania ‘ zawsze widoczny

0..320.00s Czas opadania czestotliwosci od wartoéci maksymalnej (ustawionej w P105) do OHz. Warto$¢
czestotliwosci <100% powoduje odpowiednie skrocenie czasu zwalniania.

[2.00]

> 11kW [3.00 ]
> 22kW [ 5.00 |

W niektérych okolicznosciach czas zwalniania moze by¢ wydtuzony, np. wskutek nastaw parametréw
P106 i P108.
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Parametry Wartosé / Opis / Informacja Dostepne z opcja
P104 (P) Czestotliwos¢é minimalna zawsze widoczny
0.0 ...400.0 Hz Czestotliwo$¢ podawana na wyjscie przemiennika podczas jego aktywacji oraz gdy na zaciskach
[00] terminalu sterujgcego (we. analogowe) pojawi sie wartos¢ minimalna.
Biezgaca warto$¢ czestotliwosci moze byé czasowo zmniejszona ponizej poziomu czestotliwosci
minimalne;j:
a) silnik dokonuje rozruchu,
b) po wytaczeniu przemiennika. Przed faktycznym wytgczeniem gdy czestotliwo$¢ spada do poziomu
absolutnego minimum (nastawa P505).
c) po odwréceniu kolejnosci faz przez przemiennik. Czestotliwo$é natychmiast przechodzi na poziom
minimalny (P505)
Biezgca wartos¢ czestotliwosci zostaje trwale zmniejszona ponizej nastawionej czestotliwosci
minimalnej gdy:
-dodawana jest ujemna warto$¢ zapamietanej czestotliwosci
-podczas przyspieszania wykonywana jest funkcja utrzymywania czestotliwosci (P420-423 = 09)
P105 (P) Czestotliwos¢ maksymalna zawsze widoczny
0.1...400.0 Hz Czestotliwos¢ maksymalna podawana na wyj$cie przemiennika np. gdy na wejsciu analogowym
50.0 wystgpi wartos¢ odpowiadajgca nastawie P403, po wybraniu i zapisaniu odpowiedniej czestotliwosci
[50.0] lub po aktywaciji czestotliwosci maksymalnej z panelu operatorskiego.
Ta czestotliwo$¢ moze zosta¢ przekroczona wytacznie przez kompensacje poslizgu (P212), funkcje
&atrzymanie czestotliwosci" (wejscie cyfrowe funkcja = 9) oraz przejscie do innego zestawu
parametrow z nizszg czestotliwoscig maksymalng.
P106 (P) Zaokraglenie przejscia czestotliwosci \ zawsze widoczny
0...100 % Ten parametr uaktywnia krzywa dla potrzeb uzyskania przejs$¢ rozbiegu i hamowania. Jest to
0 niezbedne dla zastosowan, w ktérych wazna jest fagodna, a jednoczes$nie dynamiczna zmiana
[0] predkosci.
Krzywa jest generowana dla kazdej zmiany wartosci zadane;j.
Wartos¢ ktéra ma zostaé ustawiona, opiera sie na nastawionym czasie rozbiegu i hamowania, gdzie
wartosci <10% nie majg wptywu.
Dla catkowitego czasu rozbiegu i hamowania, wtaczajac krzywa, generowane sg nastepujace wartosci:
) . P106[%]
tot. ROZBIEG ~ "P102 * "P102 "™ y0
_ P106 [%]
Lot czasnamowania = tpios ¥ Epioz W
L 10-100% P102 10-100% P103
Czestotliwosé ‘
wyjsciowa
Poziom
zadany T 1 T
\ \
\ \
\ \
\ \
\ \
| | -
[
= P102 — P03 - czas
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5.1.2 Podstawowe paramet

Parametry Wartosé / Opis / Informacja Dostepne z opcja

P107 (P) Czas reakcji hamulca (zwtoka zadziatania) zawsze widoczny

0..250s Z powodow fizycznych reakcja hamulcéw elektromagnetycznych nie jest natychmiastowa. W
rezultacie:

[0.00] « silnik moze startowa¢ gdy hamulec jest jeszcze zablokowany (zwioka wynikajaca z reakcji

hamulca na sygnat zwolnienia) lub

e wurzadzeniach dzwigowych moze nastapi¢ spadek ciezaru spowodowany czasem reakcji
hamulca po podaniu sygnatu blokowania.

W celu odpowiedniego doboru wartosci nastawy P107 nalezy braé¢ pod uwage oba rodzaje zwtoki.

Przez czas zwioki (dobrany stosownie do wymagan) czestotliwo$¢ wyjsciowa odpowiada poziomowi
absolutnego minimum (nastawa P505), dzieki czemu silnik nie przeciwdziata hamulcowi w momencie
startu oraz zapobiega upuszczeniu ciezaru w momencie zatrzymania dzwigu.

Do sterowania hamulcem elektromagnetycznym (zwtaszcza w zastosowaniach dzwigowych) zaleca sie
uzywanie wyjscia przekaznikowego 1 (parametr P434, zaciski sterujace 1 i 2) ustawionego na funkcje
1 - hamulec zewnetrzny.

Patrz rowniez parametr P114

Uwaga: Nie powinno sie ustawia¢ absolutnego minimum czestotliwos$ci na warto$¢ mniejsza niz 2,0Hz.

Przyktad ustawienia:

Naped podnos$nika

z hamulcem
P114 = 0,2 sek.
P107 = 0,2 sek.
P434 =1

P505 =2 do 4 Hz

czestotliwosé wyj. ‘

sygnat ON sygnat OFF

P505

hamulec zwolniony czas

= P114 [=— —= P107 ~—

lub P107, gdy P114 = 0

BU 0700 PL
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Parametry Wartosé / Opis / Informacja Dostepne z opcja
P108 (P) Tryb wylaczenia zawsze widoczny
0..12 Ten parametr definiuje typ i metode, za pomoca ktdrej czestotliwos¢ wyjsciowa jest zmniejszana po

[1] deaktywacji przemiennika.

0 = Wylaczenie napiecia: wyjscie odtagczane jest bezzwtocznie. Przemiennik przestaje zasila¢ silnik.
Wyhamowanie silnika nastepuje w sposdb naturalny tylko poprzez tarcie mechaniczne. Po
wylaczeniu i natychmiastowym ponownym wigczeniu przemiennika moze wystapic bitad
roztgczania.

1 = Opadanie czestotliwosci: czestotliwos¢ redukowana jest proporcjonalnie do OHz. Czas
zwalniania jest zgodny z nastawg P103.

2 = Opadanie czestotliwosci z opdznieniem: podobnie jak 1, ale zwalnianie przedtuza sie o czas
ograniczenia hamowania przy zbytnim zwiekszeniu zwrotu energii. W pewnych warunkach funkcja
ta moze zapobiec wylgczeniu pod wptywem przecigzenia lub ogranicza¢ wydzielanie energii na
rezystorze hamowania.

Komentarz: Funkcji tej nie nalezy programowa¢ w przypadku, gdy wymagane jest precyzyjne
zastosowanie hamulca, np. w napedach podnoszenia.

3 = Hamowanie pradem statym: przemiennik natychmiast przetacza zasilanie na prad staty zgodnie
z nastawg P109. Warto$¢ pradu statego zalezy proporcjonalnie od czasu hamowania (P103).
Silnik zatrzyma sie w czasie nie doktadnie odpowiadajgcym definicji. Czas hamowania zalezy od
momentu bezwladnos$ci obcigzenia i od wartosci pradu hamowania DC (P109). Ten typ
hamowania nie daje odzysku energii. Straty w postaci ciepta wydzielajg sie gidwnie w wirniku
silnika.

4 = Hamowanie na okreslonej drodze: W zaleznosci od czestotliwosci pracy odniesionej do
czestotliwosci maksymalnej (P105) opadanie czestotliwosci zostanie rozpoczete po opdznieniu,
tak aby w przyblizeniu zachowac staty dystans hamowania.

Uwaga! Nie nalezy uzywac tej funkcji do pozycjonowania, jak rowniez wykorzystywa¢ w
przypadkach sterowania z wygtadzaniem krzywej przebiegu czestotliwosci (P106).

5 = Hamowanie ztozone: Tryb hamowania, w ktérym napiecie i czestotliwo$¢ napiecia silnika sg
powigzanie z napieciem stopnia posredniego (tylko dla charakterystyki liniowej P211=0 oraz
P212=0). Czas zadany w P103 jest dotrzymywany w zaleznos$ci od przebiegu procesu
hamowania. - Uwaga na dodatkowe grzanie sie silnika!

6 = Charakterystyka kwadratowa: przebieg krzywej hamowania kwadratowy a nie liniowy.
7 = Opoézniona charakterystyka kwadratowa: kombinacja opcji 2 i 6.
8 = Hamowanie ztozone z charakterystyka kwadratowa: kombinacja opcji 5 i 6.

9 = Hamowanie ze stalg moca: Dostepne tylko z funkcjg ostabiania pola magnetycznego! Przebieg
procesu hamowania ze statg moca. Nachylenie krzywej hamowania zalezne od obcigzenia.

10 = Kalkulacja drogi: pomiedzy wartoscig biezaca czestotliwosci a wartoscig minimalng (P104)
dystans hamowania jest staty.

11 = Stata moc przy opoéznieniu: Potgczenie funkcji 2i 9.

12 = Stata moc przy opéznieniu (tak jak 11) z dodatkowym odcigzeniem przerywacza

hamowania
P109 (P) Prad hamowania pradem statym DC \ zawsze widoczny
0...250 % Ustawienie pradu dla funkcji hamowania prgdem statym (P108 = 3) i hamowania ztozonego (P108 = 5).
[100] Odpowiednia warto$¢ pradu zalezy od mechanicznego obcigzenia silnika oraz od zadanego czasu

zatrzymania. Duza warto$¢ nastawy jest wtasciwa dla duzych obciazen i szybkiego zatrzymywania.

Ustawienie 100% odpowiada wartosci pradu przypisanej parametrowi P203.

P110 (P) Czas hamowania DC zawsze widoczny
0.00 ... 60.00 s Czas podawania na silnik napiecia statego przy aktywnym parametrze P108 = 3.
[2,0] W zaleznosci od stosunku czestotliwosci wyjsciowej pradu do czestotliwosci maksymalnej (P105),

>czas hamowania DC< jest redukowany proporcjonalnie.

Czas zaczyna biec od zadania sygnatu stop i moze zosta¢ przerwany przez ponowng aktywacije.
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5.1.2 Podstawowe paramet

Parametry Wartosé / Opis / Informacja Dostepne z opcja
P111 (P) Wspolczynnik P ograniczenia momentu zawsze widoczny
25...400 % Okresla zachowanie napedu w poblizu okreslonego limitu momentu. Wartos¢ 100 % jest zadowalajgca
[100] dla wiekszosci aplikacji.
Wopisanie zbyt duzej wartosci moze spowodowaé oscylacje momentu w chwilach osiggniecia wartosci
granicznej. Zbyt mata warto$¢ moze skutkowac¢ przekraczaniem wartosci granicznej momentu.
P112 (P) Ograniczenie pragdowe momentu obrotowego \ zawsze widoczny

25 ... 400/ 401 %
[401]

Za pomoca tego parametru ustawia sie graniczny prad zwigzany z momentem obrotowym. Moze to
zapobiec przecigzeniu mechanicznemu napedu, jednakze nie moze zapewnié ochrony przed
zablokowaniem mechanicznym. Alternatywnie preferowane i zalecane jest stosowanie sprzegiet
ciernych.

Ciagte dopasowywanie momentu do obcigzenia jest mozliwe za posrednictwem wejscia analogowego.
W takim przypadku poziom wejscia analogowego (odpowiadajgacy odchytce 100% - P403/P408) jest
réwny wartosci nastawy P112.

Nawet w przypadku ustawienia nizszej wartosci na wejsciu analogowym, nie jest mozliwe obnizenie
wartosci momentu ponizej 20% (z P300=1, 10% bedzie wartoscig najnizsza)!

Wartos¢é 401% = WYL. okre$la wylaczenie granicy pradu momentu obrotowego! Jednoczesnie jest to
podstawowe ustawienie dla przemiennika.

P113 (P)

Czestotliwos¢ zapamietana zawsze widoczny

-400.0 ... 400.0 Hz
[0.0]

Jezeli do sterowania przemiennikiem stosowany jest panel kontrolny Control Box mc lub Parameterbox
poziom czestotliwo$ci stanowi inicjujaca czestotliwos¢ pojawiajaca sie na wyjsciu zaraz po wigczeniu
przemiennika. Poziom czestotliwo$ci mozna ustawia¢ za pomoca panelu kontrolnego uzywajac
przyciskow zwiekszania i zmniejszania (A,V) i zatwierdzajac nastawe przez wcisniecie ENTER.

Jezeli sterowanie odbywa sie przez zaciski terminalu, zapamietany poziom czestotliwo$ci mozna
wybraé¢ stanem wysokim jednego z wejs¢ cyfrowych.

Podczas pracy przemiennika wcisniecie klawisza ENTER powoduje zapisanie w parametrze P113
biezacej wartosci czestotliwosci.

Uwaga: Zadane wartosci czestotliwosci wywotane przez zaciski sterowania, np. czestotliwo$é
zapamietana, poziomy czestotliwosci lub sygnat analogowy, sg dodawane z odpowiednim
znakiem. Ustawiona maksymalna czestotliwos¢ (P105) nie moze by¢ w tym przypadku
przekroczona w gore, zas minimalna czestotliwo$¢ (P104) nie moze by¢ przekroczona w

dot.
P114 (P) Czas reakcji hamulca (zwtoka zwolnienia) \ zawsze widoczny
0..250s W niektérych sytuacjach z uwagi na czas reakcji hamulca moze dochodzi¢ do rozruchu silnika przed
[0.00] zwolnieniem hamulca. Moze to powodowac¢ btad przecigzenia przemiennika.
Czas reakcji mozna uwzgledni¢ pod parametrem P114.
Przez czas okreslony w P114 przemiennik bedzie podawat na silnik czestotliwo$¢é minimalng okreslong,
w P505, przez co wlasciwy rozruch nastgpi po czasie niezbednym na zwolnienie hamulca.
Parametr P114 jest uzupetnieniem funkcji parametru P107, ktéry stanowi opdznienie czasu zadziatania
hamulca.
Uwaga: Przypisanie w parametrze P114 wartosci O oznacza, iz czas opdznienia i reakcji hamulca
ma by¢ jednakowy (okreslony w parametrze P107).
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5.1.3 Parametry silnika i ksztaltowanie charakterystyki pracy

Parametry Wartos¢ / Opis / Informacja Dostepne z opcja
P200 (P) Wykaz dotyczacy silnika zawsze widoczny
0..32/27 Parametr ten pozwala na wybdr danych znamionowych silnika z dostepnej listy standardowych 4
(0] polowych silnikow tréjfazowych.
Wybér jednego z numerdw i zatwierdzenie przyciskiem ENTER powoduje przepisanie odpowiednich
danych do parametréw P201-P209 opisanych ponizej. Dane odnoszg sie do standardowych 4
polowych silnikow tréjfazowych.
KOMENTARZ: 0= Bez zmian
1= Brak silnika * = 3.0kW 18= 0.25PS 26= 7PS
Moc silnika 2= 0.25kW 10= 4.0 kW 19= 0.5PS 27= 10PS
1.5...22kW 3= 0.37kW 1= 55KW 20= 0.75PS 28= 15PS
4= 0.55kw 12= 7.5kW 21= 1.0PS 29= 20PS
5= 0.75kW 13= 11kW 22= 15PS 30= 25PS
6= 1.1kw 14= 15kW 23= 20PS 31= 30PS
7= 1.5kW 15= 18.5 kW 24= 3.0PS 32= 40PS
8= 22kwW 16= 22 kW 25= 50PS
17= 30 kW
KOMENTARZ: 0= Bez zmian
1= Brak silnika* 8= 45kwW 15= 15PS 22= 75PS
Moc silnika 2= 11kW 9= 55kwW 16= 20PS 23= 100PS
30...160kW 3= 15kW 10= 75kW 17= 25PS 24= 120PS
4= 18.5kW 1= 90 kW 18= 30PS 25= 150 PS
5= 22 kW 12= 110 kW 19= 40PS 26= 180PS
6= 30kwW 13= 132 kW 20= 50PS 27= 220PS
7= 37kwW 14= 160 kW 21= 60PS
Uwaga: W celu sprawdzenia poprawnosci wyboru mocy silnika nalezy podgladnaé warto$c
parametru P205 (parametr P200, po zatwierdzeniu wyboru przyciskiem ENTER,
automatycznie przechodzi na wartos¢ = 0).
*) Wprowadzajgc wartos¢ wejsciowg 1 (= brak silnika), funkcje przemiennika charakteryzujg
nastepujgce parametry: 50.0Hz / 15000br/min / 15.00A / 400V / cos ¢=0.90 / rezystancja stojana
0.01Q. Przy takim ustawieniu przemiennik dziata bez sterowania wektorem pradu, kompensacji
poslizgu i czasu magnetyzacji wstepnej, a zatem nie jest zalecany do zastosowan zwigzanych z
silnikiem. Przyktadowymi zastosowaniami sg piece indukcyjne lub inne elementy z cewkami i
transformatorami.
P201 (P) Czestotliwos¢ znamionowa \ zawsze widoczny
20.0...399.9 Czestotliwos¢ nominalna okresla punkt pracy przy ktérym na wyjsciu przemiennika pojawi sie napiecie
[ nominalne (P204).
P202 (P) Predko$é znamionowa | zawsze widoczny

300...24000 obr./min

[***]

Predkos$¢ nominalng podaje sie w celu zapewnienia poprawnosci przeliczania poslizgu i wskazan
biezacej wartosci predkosci (P001=1)..

P203 (P) Prad znamionowy ‘ zawsze widoczny

0,1...540,0 A Prad nominalny silnika stanowi decydujaca wielkos¢ dla poprawnego sterowania wektorem wirujgcego
[ pola magnetycznego.

P204 (P) Napiecie znamionowe | zawsze widoczny

100...800 V Wartosc¢ okresla napiecie zasilania silnika. W potaczeniu z czestotliwoscig znamionowg generowana
[ jest krzywa charakterystyczna napiecia/czestotliwosci.

P205 (P) Moc znamionowa | zawsze widoczny

0.00... 315 kW

[

Wartos¢ mocy znamionowej zapisana w tym parametrze moze stuzy¢ do sprawdzenia poprawnosci
wyboru dokonanego w P200.

Fakk

Wartosci ustawien zalezg od wybranej warto$ci parametru P200.
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Parametry Wartos¢ / Opis / Informacja Dostepne z opcja

P206 (P) COS ¢ zawsze widoczny

0.50...0.90

(] Cos¢ stanowi zasadniczy parametr przy sterowaniu wektorem wirujacego pola magnetycznego.

P207 (P) Uktad potaczen silnika zawsze widoczny

0..1 2= Gwiazda 3= Delta

[ Poprawnos¢ pomiaru rezystancji uzwojen silnika konieczne w przypadku sterowania wektorem pola
jest Scisle zwigzana z poprawnym wprowadzeniem typu potaczenh uzwojen silnika.

P208 (P) Rezystancja stojana zawsze widoczny

0.00...300.00 O Rezystancja jednej fazy uzwojenia stojana silnika tréjfazowego.
Jest bezposrednio zwigzana z kontrolg pradu przez przemiennik. Jezeli podana warto$¢ rezystancji

[ bedzie zbyt duza, moze nastgpi¢ przecigzenie, natomiast gdy warto$¢ rezystancji bedzie zbyt matla,
moze okazacé sie, ze moment obrotowy silnika jest niewystarczajacy.

Aby w fatwy sposob zmierzy¢ rezystancje stojana, nalezy ustawi¢ P208=0. Po zatwierdzeniu

przyciskiem ENTER, automatycznie nastapi pomiar rezystancji miedzy dwiema fazami i przeliczenie

wyniku na jedng faze w oparciu o zatozenie, ze silnik potagczony jest zgodnie z nastawag P207.

Obliczona rezystancja zostaje wowczas zapisana do pamieci przemiennika

Komentarz: Dla zapewnienia nieograniczonego funkcjonowania sterowania pragdowo/wektoro-
wego, rezystancja stojana powinna by¢ automatycznie mierzona przez przemiennik.

P209 (P) Prad jatowy zawsze widoczny
0,1...540,0 A Po wprowadzeniu zmian parametréw >cos ¢< P206 oraz >Prad znamionowy< P203, ta wartosc¢ jest
] zawsze obliczana automatycznie na podstawie danych silnika.

Komentarz: Jezeli ta warto$¢ ma zosta¢ wprowadzona bezposrednio, wéwczas musi to by¢ ostatnia
pozycja danych silnika do ustawienia. Jest to jedyny sposéb gwarantujacy, ze warto$¢
ta nie zostanie nadpisana.

P210 (P) wzmochienie statyczne | zawsze widoczny

0...400 % Wzmocnienie statyczne ma wplyw na prad wytwarzajacy pole magnetyczne. Odpowiada to prgdowi
100 jatowemu silnika, a tym samym jest niezalezne od obcigzenia. Prad jatowy jest obliczany w oparciu

[ ] o dane silnika. Fabryczne ustawienie 100% jest wystarczajace dla zwyktych zastosowan.

P211 (P) Wzmochnienie dynamiczne \ zawsze widoczny

0..150 % Wzmocnienie dynamiczne ma wptyw na prad wytwarzajagcy moment obrotowy, ktéry zalezy od

aktualnego obcigzenia silnika. Podobnie jak przy wzmocnieniu statycznym, ustawienie fabryczne 100%

[100] bedzie odpowiednie w standardowych zastosowaniach przemiennika.

Ustawienie zbyt duzej warto$ci wzmocnienia dynamicznego moze prowadzi¢ do przekroczenia pradu

granicznego, poniewaz po obcigzeniu silnika, za bardzo zostanie zwiekszone napiecie na wyjsciu

przemiennika. Jezeli warto$¢ wzmocnienia bedzie zbyt niska, za maty bedzie takze i moment
obrotowy.
P212 (P) Kompensacja poslizgu zawsze widoczny
0...150 % Kompensacja poslizgu zwieksza czestotliwos¢ wyjsciowg zalezng od obcigzenia, w celu utrzymania
[100] w przyblizeniu statej predkosci obrotowej silnika.

Wartos¢ 100% ustawiana fabrycznie bedzie optymalna pod warunkiem poprawnego wprowadzenia
danych dotyczacych tréjfazowego silnika.

Jezeli jeden przemiennik napedza kilka silnikéw (rézne obcigzenie i/lub moc), wéwczas nalezy
ustawi¢ kompensacje poslizgu P212 = 0%. Zapobiega to niekorzystnemu dziataniu urzadzenia.
Ustawienie 0% powinno by¢ stosowane dla silnikow synchronicznych, w ktérych poslizg nie wystepuje.

Fakk

Wartosci ustawien zalezg od wybranej wartosci parametru P200.
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Parametry Wartosé / Opis / Informacja Dostepne z opcja

P213 (P) Sterowanie wektorem pola ISD zawsze widoczny

25...400 % Parametr pozwala na modyfikacje dynamicznej reakcji przemiennika przy sterowaniu wektorem

100 wirujgcego pola magnetycznego. Duza warto$¢ nastawy czyni sterowanie szybszym, zas wartos¢ niska

[ ] spowalnia odpowiedzi przemiennika. Za pomoca tej nastawy mozna dostosowac akcje sterujaca do
wymagan aplikacji, np. aby zapobiec niestabilnosciom pracy silnika.

P214 (P) Wzmochienie momentowe zawsze widoczny

-200 ... 200 % Za pomoca tej funkcji mozliwe jest regulacje wartosci momentu w poczatkowej lub kohcowej fazie

0 ruchu. Dziatanie takie bywa pomocne w sterowaniu napedéw dzwignicowych, podczas ich wstepnej

[0} fazy rozruchu badz po zatrzymaniu — gdy nie dziata jeszcze hamulec mechaniczny.

Uwaga: Umownie nalezy przyja¢, ze moment dostarczany przez silnik ma charakter dodatni,
podczas gdy moment pochodzacy od obcigzenia jest okreslony jako ujemny.

P215 (P) Wzmocnienie momentu rozruchowego ‘ zawsze widoczny

0...200 % Tylko dla charakterystyki liniowej (P211= 0% i P212= 0%).

[0] Napedy majace duze zapotrzebowanie na moment rozruchowy moga by¢ sterowane w sposéb
dynamiczny poprzez zwigkszenie wartosci momentu rozruchowego poprzez zasilenie silnika wigkszym
pradem. Dziatanie takie moze trwa¢ jedynie przez ograniczony czas (P216).

P216 (P) Czas wzmocnienia momentu rozruchowego ‘ zawsze widoczny

0.0...10.0s Tylko dla charakterystyki liniowej (P211= 0% i P212= 0%).

[0] Czas dziatania wzmocnienia momentu rozruchowego (P215).

P2xx

Komentarz: Napigcie ‘

wyjsciowe
P204 """ ———————

P210—

1 —_
P201 Czestotliwos¢ wyjsciowa
B—
——|P216— Czas

Typowe ustawienia dla:

sterowania wektorem pola . liniowa zalezno$¢ U(f)
magnetycznego (nastawy fabryczne) P201do P208 = dane silnika

P201do P208 = dane silnika P210 = 100%
P210 =100% P211 = 0%
P211 =100% P212 = 0%

P212 =100% P213 = 100% (nie istotne)
- )
P213% 100% P214 = 0% (nie istotne)

- o
P214= 0% P215 = 0% (wzmocnenie mom. roz.)
P215 = nie istotne

P216 = nie istotne

P216 = O0s (czas wzmocnienia mom. roz.)
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5.1.4 Parametry kontrolne

Parametry Wartos¢ / Opis / Informacja Dostepny z opcja

P300 (P) Tryb serwo Wyt. / Zat. | | | [ENnc |Pos

0...1 Opcja ta uaktywnia sterowanie momentem obrotowym wykorzystujace pomiar predkosci obrotowej

[0] silnika za pomoca enkodera przyrostowego i modutéw &osiCon" i "Encoder”

Wazne: Aby zapewni¢ poprawng prace enkodera nalezy podigczy¢ go do wlasciwych zaciskow
(patrz rozdz. 3.3.2), jak réwniez nalezy poda¢ wiasciwg liczbe impulsow i zapewni¢
poprawny kierunek obrotéow (parametr P301).

P301 Rozdzielczos$é enkodera | | | | |enc |pos

0..17 Parametr okreslajacy jaka liczbg impulséw na obrét dysponuje enkoder przyrostowy.

[6] Jesli kierunek wirowania enkodera jest przeciwny do kierunku wynikajacego z kolejnosci sekwencji faz
przemiennika (z powodu podiaczenia lub zamontowania), mozliwe jest zmodyfikowanie odczytu danych
poprzez okreslenie negacji sygnatu (poz. 8 ...15).

0= 500 impulséw 8= -500 impulsow
1= 512 impulséw 9= -512impulséw
2= 1000 impulséw 10 = - 1000 impulséw
3= 1024 impulséw 11 = - 1024 impulséw
4 = 2000 impulsow 12 = - 2000 impulséw
5= 2048 impulséw 13 = - 2048 impulséw
6 = 4096 impulsow 14 = - 4096 impulséw
7 = 5000 impulséw 15 = - 5000 impulséw

16 = - 8192 impulséw
17 =+ 8192 impulséw

P310 (P) Kontrola predkosci czton P | | | | |ENC |POS

0...3200 % Czion P (proporcjonalny) kontroli za pomocg enkodera.

[100] Wspétczynnik proporcjonalny reakcji na uchyb predkosci rzeczywistej w stosunku do zadanej.. Wartosé
100% oznacza reakcje w postaci 10% zmiany predkosci biezgcej na uchyb 10%. Zbyt duza warto$é
(szybkos¢ reakcji) moze oznaczaé oscylacje predkosci.

P311 (P) Kontrola predkosci czton | | | | | |ENC | POS

0...800 % / ms
[20]

Czion | (catkujacy) kontroli za pomoca enkodera.

Stosowanie cztonu catkujacego kontrolera predkosci pozwala na eliminacje odchylen w przebiegu
predkosci. Warto$¢ parametru odnosi sie do szybkosci reakcji na odchylenie od wartosci zadanej. Dla
niskich wartosci parametru odpowiedzi kontrolera sg wolniejsze.

P312 (P) Kontrola sktadowej pradu momentu czion P | | | | |ENC | POs
0...800 % Regulacja sktadowej pradu dla momentu. Wyzsza warto$¢ parametru oznacza wyzszg precyzje
200 regulacji sktadowej pradu odpowiedzialnej za warto$¢ momentu. Jesli wartos¢ parametru P312 jest za
[ ] wysoka, oscylacje o duzej czestotliwosci moga pojawi¢ sie przy niskiej predkosci. Analogicznie za
wysoka warto$¢ parametru P313 moze byc przyczyng oscylacji o nizszej czestotliwosci. Wartosci 0
parametrow P312 i P313 oznaczajg wytaczenie regulacji pradu sktadowej momentu. W takiej sytuacji
bedzie uzyta standardowa metoda regulacji momentu przez przemiennik.
P313 (P) Kontrola sktadowej pradu momentu czton| | | | | |enc |pos
0...800 % / ms Czton catkujacy dla regulatora momentu (patrz. P312)
[125]
P314 (P) Ograniczenie sktadowej pradu momentu | | | | |enc |pos
0...400 V Okresla maksymalny wzrost napiecia od sterowania pragdowego momentu obrotowego. Im wyzsza
400 wartos¢, tym wiekszy jest maksymalny wptyw wywierany przez sterowanie prgdowe momentu
[ ] obrotowego. Nadmierne wartosci w P314 moga w szczegdlnosci prowadzi¢ do niestabilnosci podczas
stosowania funkcji ostabiania pola (patrz P320). Wartosci dla parameteréow P314 i P317 nalezy zawsze
ustawia¢ mniej wiecej takie same, tak aby pole i sterowanie prgdowe momentu obrotowego byty
zrownowazone.
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Parametry Wartosé / Opis / Informacja Dostepny z opcja

P315 (P) Kontrola sktadowej pradu pola czton P | | | |ENC | POs

0...800 % Regulacja sktagdowej pradu dla pola magnetycznego. Wyzsza warto$¢ parametru oznacza wyzszg

200 precyzje regulacji sktadowej pradu. Duza warto$¢ parametru P315 powoduje z reguty oscylacje przy

[ ] niskiej predkosci silnika. Analogicznie zbyt duza wartosé parametru P316 moze byc¢ przyczyng
oscylacji o nizszej czestotliwosci dla nizszych predkosci silnika. Warto$ci 0 parametréow P315 i P316
oznaczajg wytaczenie regulacji pradu sktadowej pola. W takiej sytuacji bedzie uzyta standardowa
metoda regulacji pola magnetycznego przez przemiennik.

P316 (P) Kontrola sktadowej pradu pola czton | | | | | |ENc | Pos

0...800 % / ms Czton catkujacy dla regulatora pola magnetycznego. (patrz 315)

[125]

P317 (P) Ograniczenie sterowania pradowego pola | | | | |ENC | POs

0...400V Okresla maksymalny wzrost napiecia od sterowania pradowego pola magnetycznego. Im wyzsza

400 wartos¢, tym wiekszy jest maksymalny wptyw, jaki moze wywrze¢ sterowanie prgdowe pola.

[ ] Nadmierne wartosci pod parametrem P317 moga w szczegdlnosci prowadzi¢ do niestabilnosci
podczas stosowania funkcji ostabiania pola (patrz P320. Wartosci dla parametréow P314 i P317 nalezy
zawsze nastawiac mniej wiecej takie same, tak aby sterowanie prgdowe pola i momentu obrotowego
byto zrownowazone.

P318 (P) Kontrola ostabiania pola czton P | | | | |ENC | POs

0...800 % Kontroler ostabianie pola zapewnia zmniejszenie wartosci pola przy predkosciach silnika bliskich

150 synchronicznej. Funkcja ta nie jest wykorzystywana w standardowych aplikacjach z wyjatkiem tych, w

[ ] ktorych predkosc jest zwiekszana powyzej znamionowej predkosci silnika. Jesli wartosci parametréw
P318 / P319 sg byt duze, moze to skutkowac oscylacjami regualtora. Jesli warto$ci sg zbyt niskie,
moze sie okazac iz podczas proceséw dynamicznych pole nie jest ostabiane w sposéb wystarczajacy.
Skutkiem powyzszego moga powstac trudnosci w dziataniu kontrolera pradu.

P319 (P) Kontrola ostabiania pola czton | | | | | [enc|pos

0...800 % / ms* Czton catkujacy dla kontroli ostabiania pola (patrz P 318)

[20]

P320 (P) Ograniczenie kontroli ostabiania pola | | | | | ENC | PoS

0...110 % Ograniczenie stabego pola okresla, przy jakiej wartosci predkosci / pradu sterowanie zacznie ostabiac

100 pole. Przy ustawionej wartosci 100% sterowanie zacznie ostabiac¢ pole mniej wigcej przy predkosci

[ ] synchronicznej. Jezeli pod parametrami P314 |/lub P317 ustawione zostang wartosci znacznie
wyzsze od standardowych, wéwczas ograniczenie ostabiania pola nalezy odpowiednio zredukowag,
tak aby sterowanie pragdowe byto w rzeczywistosci dostepne w catym zakresie sterowania.

P321 (P) Wzmochnienie cztonu | kontrolera momentu | | | | |enc |pos

0.4 W czasie uruchomienia/zwolnienia hamulca (P107/P114), zwiekszony zostaje udziat cztonu |

0 sterowania predkosci i momentu. Prowadzi to do lepszego podejmowania ciezaru, zwlaszcza podczas

[0] ruchu pionowego.

0= Wspdtczynnik 1
1= Wspodiczynnik 2 3= Wspdiczynnik 8
2 = Wspdtczynnik 4 4 = Wspdtczynnik 16
P325 Funkcja enkodera | | | | |enc |pos
0.4 Biezgca wartos$¢ predkosci przekazywana z enkodera moze by¢ interpretowana przez przemiennika
[0] jako:
0= Tryb servo pomiaru predkosci: Biezaca wartos¢ predkosci jest wykorzystywana w trybie servo
przemiennika. Nie ma mozliwosci wytgczenie sterowania wektorem pola (ISD).

1= Biezaca czestotliwosé PID: Predkos¢ jest kontrolowana na podstawie biezacej wartosci
predkosci okreslanej za pomocg enkodera. Mozliwe wykorzystanie tej funkciji to realizacja liniowej
charakterystyki predkosci silnika. Nawet gdy enkoder nie jest zamontowany bezposrednio na wale
silnika, jego predos¢ moze by¢ kontrolowana. Parametry powigzane: P413 - P416.

2 = Dodawanie czestotliwosci: Wartos¢ czestotliwosci odczytywanej jest dodawana do biezace;.

3 = Odejmowanie czestotliwosci: Warto$¢ czestotl. odczytywanej jest odejmowana od biezacej.

4 = Maksymalna czestotliwosé: Maksymalna mozliwa czestotliwo$¢ wyjsciowa / predko$c jest
ograniczona przez predkosc z enkodera.
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Parametry kontrolne

Parametry Wartosé / Opis / Informacja Dostepny z opcja

P326 Przetozenie dla enkodera | | | [enc|pos

0,01...200,0 Jezeli enkoder nie jest zamontowany bezposrednio na wale silnika, wéwczas nalezy nastawi¢

[1.00] prawidtowy biezacy wspoétczynnik konwersji predkosci obrotéw silnika do predkosci obrotow enkodera

P326 = Predkosc obrotow silnika
Predkosc obrotow kodera

tylko wtedy, gdy P325 =1, 2, 3 lub 4, a zatem nie w trybie serwo

P327 Ograniczenie obrotow | | | | |enc]|pos

0...3000 min™ Mozna nastawi¢ wartos¢ graniczng obrotoéw. W przypadku osiggniecia tej wartosci przemiennik

(0] wylacza sie i wskazuje btad E013.1.
0= WYt.

tylko wtedy, gdy P325 = 0, a zatem w trybie serwo

P330 Funkcja wejsécia cyfrowego 13 | | | | |enc|

0..3 0 = Wytl.: Brak dziatania, wejscie jest wytaczone.

[0] 1= Tryb serwo Zal./ Wyt.: Ururchomienie i wytaczenie trybu serwo przy pomocy sygnatu
zewnetrznego (Wysoki poziom = aktywny). W tym celu nalezy zastosowa¢ P300 = 1 (Tryb serwo
= zalgczony).

2 = Odczyt monitorowania: Dla aplikacji, w ktorych istnieje mozliwo$¢ monitorowania poprawnosci
pracy enkodera (podtaczenia, uszkodzenia zasilania, zrodta Swiatta itp.) Zgtoszenie
nieprawidtowo$ci jest zwigzane ze zgtoszeniem przez przemiennik btedu 13 (btad enkodera)

3 = Wejscie rezystora PTC: Do podigczenia termistora do kontroli temperatury silnika. Prog
zadziatania ok. 2,5 V.
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5.1.5 Zaciski sterowania

Parametry

Wartos¢ / Opis / Informacja Dostepny z opcja

P400

Funkcja wejscia analogowego 1 BSC |[STD [MLT | | |

0..16
[1]

Wejscie analogowe przemiennika moze stuzy¢ rozmaitym celom. Jednorazowo mozna jednak wybraé
tylko jedna z funkcji opisanych ponize;j.

Jesli np. wybrano sterowanie PID biezaca czestotliwoscia, nie mozna uzy¢ tej funkcji jako wartosci
zadanej. W takim wypadku warto$¢ zadang mozna zdefiniowac¢ jako poziom czestotliwosci wczesniej
wprowadzony do pamieci (patrz P429-432).

0=

Whyt., wejscie analogowe nie dziata. Po uruchomieniu przez zaciski sterowania, przemiennik
bedzie dostarczat dowolng nastawiong minimalng czestotliwos¢ (P104).

Czestotliwos¢ — odpowiednio do zakresu wejscia analogowego okre$lonego w P402/P403,
czestotliwos¢ wyjsciowa zmienia sie od wartosci minimalnej do maksymainej (P104/P105).

Ograniczenie pragdowe momentu obrotowego, w oparciu o zadane ograniczenie pragdowe
momentu obrotowego (P112), warto$¢ tg mozna zmienia¢ za pomocg wartosci analogowe;.
Wartos¢ zadana 100% odpowiada zadanemu ograniczeniu pragdowemu momentu obrotowego
P112. 20% jest najnizszg mozliwg wartoscig (przy P300=1, nie mniej niz 10%)!

PID czestotliwos¢ biezaca — nastawa wymagana w petli sprzezenia zwrotnego regulatora PID.
Wartos¢ na wejsciu analogowym (biezaca czestotliwos$¢) porownywana jest z wartoscig zadang
(np. czestotliwosci zapamietanej). Czestotliwosé wyjsciowa jest zmieniana do momentu
zréwnania sie z wartoscig zadana. (patrz P413 - P415)

Dodawanie czestotliwosci *, warto$¢ podawanej czestotliwosci zostaje dodana do zadane.
Odejmowanie czestotliwosci *, wartos¢ podawanej czestotliwosci jest odejmowana od zadane;j.

Ograniczenie natezenia pradu, w oparciu o nastawiong warto$¢ graniczng natezenia pradu
(P536), warto$¢ tg mozna zmienia¢ za pomocg wartosci analogowe;j.

Maksymalna czestotliwos$é, maksymalna czestotliwo$¢ przemiennika ustawiana w zakresie
analogowym. 100% odpowiada warto$ci zadanej w parametrze P411. 0% odpowiada wartosci
zadanej w parametrze P410.Warto$ci minimalnej/maksymalnej czestotliwosci wyjsciowe;j
(P104/P105) nie moga by¢ przekroczone w gore ani w dot.

PID czestotliwos¢ biezaca ograniczona*, analogicznie z pozycjq 3, z dodatkowym warunkiem,
ze czestotliwos¢ wyjsciowa nie moze opasc ponizej wartosci wynikajacej z parametru P104
(czestotliwo$¢ minimalna). Uniemozliwia zarazem nawot silnika.

PID czestotliwos¢ biezaca monitorowana *, analogicznie z pozycja 3, z dodatkowym
warunkiem, ze w przypadku osiggniecia wartosci czestotliwosé wyjsciowej P104 (czestotliwosé
minimalna) przemiennik wytaczy silnik.

Moment obrotowy, w trybie serwo za pomoca tej funkcji mozna nastawi¢ moment obrotowy
silnika.

Narastanie momentu, funkcja umozliwiajgca zwiekszenie wartosci momentu w zwigzku z
oczekiwanym obcigzeniem. Pomocne w zastosowaniach dzwignicowych z monitoringiem
obcigzenia, gdzie zalecany jest szybki i dynamiczny charakter pracy.

Zarezerwowany

Mnozenie, warto$¢ zadana jest mnozona przez dostarczong warto$¢ analogowa. Wartos¢
analogowa rowna 100% odpowiada mnoznikowi 1.

Sterowanie procesem wartosci rzeczywistej *, uaktywnia sterowanie procesem; wejscie
analogowe 1 jest podtaczone do czujnika wartosci rzeczywistej (kompensator, czujnik
ci$nieniowy, licznik przepustowo$ci, ...). Tryb (0-10V i/lub 0/4-20mA) jest nastawiony w P401.

Sterownik procesu wartosci zadanej *, tak jak Funkcja 14, jednakze warto$¢ zadana jest
okreslona (np. przez potencjometr). Warto$¢ zadana powinna by¢ okreslona przy pomocy innego
wejscia.

Sterowanie procesem gtéwnym *, dodaje kolejng warto$¢ nastawiang zgodnie ze sterowaniem
procesu.

*) dalsze szczegoty dotyczace sterowania procesem mozna znalez¢ w rozdziale 8.2

*) Ograniczenia tych wartosci sg ustanowione przez parametry P410 i P411.

74

Szczegoly techniczne moga ulega¢ zmianom. BU 0700 PL



Zaciski sterowania

Parametry Wartos¢ / Opis / Informacja Dostepny z opcja
P401 Tryb wejscia analogowego 1 BSC |[STD [MLT | | |
0..3 0= 0-10V - tryb ograniczony. Analogowa wielko$¢ wejsciowa mniejsza niz wartos¢ odpowiadajaca
[0] odchyleniu 0% (P402) nie powoduje obnizenia czestotliwosci wyjsciowej ponizej poziomu
minimalnego okreslonego w P104, jak rowniez nie prowadzi do zmiany kolejnosci faz.
1= 0-10V tryb pelny : dopuszcza czestotliwosci bedace ponizej zaprogramowanej czestotliwosci
minimalnej (P104) jezeli na wejsciu istnieje warto$¢ zadana mniejsza niz wartosé 0% (P402).
Umozliwia to przeprowadzenie zmiany kierunku obrotu przy pomocy prostego zrédta napiecia
i potencjometru.
np. nastawa wewnetrzna ze zmiang kierunku obrotu: P402 = 5V, P104 = OHz, potencjometr 0-10V
= Zmiana kierunku obrotu przy $redniozakresowym ustawieniu potencjometru 5V.
4 =0 — 10V monitorowany : jezeli minimalna
réwnowazna wartos¢ zadana (P402) jest fHe
przekroczona w dot o 10% réznicy wartosci \
z P403 i P402, wyjscie przemiennika P105 (fmax) | ———————————— —
wytacza sie. Gdy tylko warto$¢ zadana 2
bedzie wieksza [P402 -(10%*(P403- <
P402))], przemiennik bedzie ponownie ;\
podawat sygnat wyjsciowy. 8}
np. warto$¢ zakres 4-20mA: gl |
P402: poziom odchylenia 0% = 2V; P403: e 3
poziom odchylenia 100% = 10V; - 10% = e
odpowiada -0.8V; {j. 2-10V (4-20mA) ?‘} S -
normalna strefa robocza, 1.2-2V = warto$é b 3 g
zadana czestotliwosci minimalnej, ponizej S \
1.2V (2.4mA) nastepuje wytgczenie P104 (fmin)———pe= |
wyjscia. 4+ uv
=80V
I 70
3= £ 10V : sterowanie przemiennikiem sygnatem bipolarnym. W zaleznosci od poziomu odchylenia
wejscia analogowego, mozliwe jest przeprowadzenie zmiany kierunku obrotu.
tylko z opcjg multi wejscie/wyjscie [I/0O] (MLT)
P402 Poziom odchylenia 1 - 0% IBsc [sTD [mT| | |
-50.0...50.0V Okreslenie minimalnej wartosci na wejsciu analogowym 1 dla ktdrej przypisana jest minimalna warto$¢
[0.0] zmiennej przypisanej do funkcji wejscia analogowego 1.
Domyslna warto$¢ parametru okresla wartos¢ czestotliwosci minimalnej - P104.
Typowe wartosci zadane i rownowazne wartosci zadane:
0-10V > o0V
2-10V > 2,0 V (monitorowanie przy funkcji 0-10V)
0-20mA > 0,0 V (rezystancja wewnetrzna okoto 250Q2)
4 -20mA > 1,0 V (rezystancja wewnetrzna okoto 250Q2)
P403 Poziom odchylania 1 - 100% |BSC |STD |MLT | | |
-50.0...50.0 V Okreslenie maksymalnej wartosci na wejsciu analogowym 1 dla ktérej przypisana jest maksymalna
[10.0] wartos¢ zmiennej przypisanej do funkcji wejscia.
Domyslna warto$¢ parametru okresla wartos¢ czestotliwosci maksymalnej - P105.
Typowe wartosci zadane i rownowazne wartosci zadane:
0-10V > 100V
2-10V > 10.0 V (monitorowanie przy funkcji 0-10V)
0-20mA > 5,0 V (rezystancja wewnetrzna okoto 250Q2)
4 -20 mA > 5,0 V (rezystancja wewnetrzna okoto 250Q2)
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Parametry Wartosé / Opis / Informacja

Dostepny z opcja

P400 ... P403

P401 =0 2> 0-10V - ograniczony

Czestotliwos¢ ‘

P401 =1 > 0-10V - nie ograniczony

Czestotliwos¢

A

wyjs'ciowa wyjs'ciowa
P105 P105
positiv positiv
P104 ‘ ‘ Eoa— P104 ‘ i —
zB. 0,0V 2,5V 5,0V 10,0V Nast. l z.B. | 0,0V 2,5V 5,0V 10,0V Nast
— «—> napie¢ napiéé ]
P402 P403 P402 P403
negativ
P404 Filtr wejscia analogowego 1 |BSC |STD |MLT | |
10 ... 400 ms Konfigowalny filtr dolnoprzepustowy dla sygnatu wejscia analogowego.
[100] Mozliwosc¢ odfiltrowania zaktécen i pikow napiecia.
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Zaciski sterowania

Parametry Wartosé / Opis / Informacja Dostepny z opcja

P405 Funkcja wej$cia analogowego 2 | |MLT | | |
0...16 Wejscie analogowe przemiennika moze stuzy¢ rozmaitym celom. Jednorazowo mozna jednak wybrac
[0] tylko jedng z funkcji opisanych ponize;j.

Jesli np. wybrano sterowanie PID biezaca czestotliwoscia, nie mozna uzy¢ tej funkcji jako wartosci
zadanej. W takim wypadku warto$¢ zadang mozna zdefiniowac jako poziom czestotliwosci wczesniej
wprowadzony do pamieci (patrz P429-432).

0 = Wyl., wejscie analogowe nie dziata. Po uruchomieniu przez zaciski sterowania, przemiennik bedzie
dostarczat dowolng nastawiong minimalng czestotliwos¢ (P104).

1 = Czestotliwos¢ — odpowiednio do zakresu wejscia analogowego okreslonego w P402/P403,
czestotliwosé wyjsciowa zmienia sie od wartosci minimalnej do maksymainej (P104/P105).

2 = Ograniczenie pradowe momentu obrotowego, w oparciu o zadane ograniczenie prgdowe
momentu obrotowego (P112), wartos¢ tg mozna zmienia¢ za pomocg wartosci analogowe;.
Wartos¢ zadana 100% odpowiada zadanemu ograniczeniu pragdowemu momentu obrotowego
P112. 20% jest najnizszg mozliwg wartoscig (przy P300=1, nie mniej niz 10%)!

3 = PID czestotliwos¢ biezaca — nastawa wymagana w petli sprzezenia zwrotnego regulatora PID.
Warto$¢ na wejsciu analogowym (biezaca czestotliwos$¢) porownywana jest z wartoscig zadang
(np. czestotliwosci zapamietanej). Czestotliwosé wyjsciowa jest zmieniana do momentu
zréwnania sie z wartoscig zadana. (patrz P413 - P415)

4 = Dodawanie czestotliwosci *, wartos¢ podawanej czestotliwosci zostaje dodana do zadane;j.
5 = Odejmowanie czestotliwosci *, wartos¢ podawanej czestotliwosci jest odejmowana od zadane;.

6 = Ograniczenie natezenia pradu, w oparciu o nastawiong warto$¢ graniczng natezenia pradu
(P536), warto$¢ tg mozna zmienia¢ za pomocg wartosci analogowe;j.

7 = Maksymalna czestotliwos$¢, maksymalna czestotliwo$¢ przemiennika ustawiana w zakresie
analogowym. 100% odpowiada warto$ci zadanej w parametrze P411. 0% odpowiada wartosci
zadanej w parametrze P410.Wartosci minimalnej/maksymalnej czestotliwosci wyjsciowej
(P104/P105) nie moga by¢ przekroczone w gore ani w dot.

8 = PID czestotliwos¢ biezaca ograniczona*, analogicznie z pozycjg 3, z dodatkowym warunkiem, ze
czestotliwos¢ wyjsciowa nie moze opas¢ ponizej wartosci wynikajacej z parametru P104
(czestotliwo$¢ minimalna). Uniemozliwia zarazem nawot silnika.

9 = PID czestotliwos$¢ biezaca monitorowana *, analogicznie z pozycja 3, z dodatkowym warunkiem,
ze w przypadku osiggniecia wartosci czestotliwos¢ wyjsciowej P104 (czestotliwos¢ minimalna)
przemiennik wytgczy silnik.

10 =Moment obrotowy, w trybie serwo za pomoca tej funkcji mozna nastawi¢ moment obrotowy
silnika.

11 =Narastanie momentu, funkcja umozliwiajaca zwiekszenie wartosci momentu w zwigzku z
oczekiwanym obcigzeniem. Pomocne w zastosowaniach dzwignicowych z monitoringiem
obcigzenia, gdzie zalecany jest szybki i dynamiczny charakter pracy.

12 =Zarezerwowany

13 =Mnozenie, warto$¢ zadana jest mnozona przez dostarczong warto$¢ analogowa. Wartosc
analogowa roéwna 100% odpowiada mnoznikowi 1.

14 =Sterowanie procesem wartosci rzeczywistej *, uaktywnia sterowanie procesem; wejscie
analogowe 1 jest podtaczone do czujnika wartosci rzeczywistej (kompensator, czujnik
ci$nieniowy, licznik przepustowosci, ...). Tryb (0-10V i/lub 0/4-20mA) jest nastawiony w P401.

15 =Sterownik procesu wartosci zadanej *, tak jak Funkcja 14, jednakze warto$¢ zadana jest
okreslona (np. przez potencjometr). Warto$¢ zadana powinna by¢ okreslona przy pomocy innego
wejscia.

16 =Sterowanie procesem gtéwnym *, dodaje kolejng warto$¢ nastawiang zgodnie ze sterowaniem
procesu.

*) dalsze szczegoty dotyczace sterowania procesem mozna znalez¢ w rozdziale 8.2

*) Ograniczenia tych wartosci sg ustanowione przez parametry P410 i P411.
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Parametry Wartos¢ / Opis / Informacja Dostepny z opcja
P406 Tryb wej$cia analogowego 2 | |MLT | | |
0..3 0= 0-10V - tryb ograniczony. Analogowa wielko$¢ wejsciowa mniejsza niz warto$¢ odpowiadajgca
[0] odchyleniu 0% (P407) nie powoduje obnizenia czestotliwosci wyjsciowej ponizej poziomu
minimalnego okreslonego w P104, jak rowniez nie prowadzi do zmiany kolejnosci faz.
1= 0-10V tryb pelny : dopuszcza czestotliwosci bedace ponizej zaprogramowanej czestotliwosci
minimalnej (P104) jezeli na wejsciu istnieje warto$¢ zadana mniejsza niz wartosé 0% (P407).
Umozliwia to przeprowadzenie zmiany kierunku obrotu przy pomocy prostego zrédta napiecia
i potencjometru.
np. nastawa wewnetrzna ze zmiang kierunku obrotu: P407 = 5V, P104 = OHz, potencjometr 0-10V =
Zmiana kierunku obrotu przy $redniozakresowym ustawieniu potencjometru 5V.
2= 0-10V monitorowany : jezeli minimalna réwnowazna warto$¢ zadana (P407) jest
przekroczona w dot o 10% roznicy wartosci z P408 i P407, wyjscie przemiennika wytacza sie.
Gdy tylko warto$¢ zadana bedzie wieksza [P407 -(10%*(P408-P407))], przemiennik bedzie
ponownie podawat sygnat wyjsciowy.
np. warto$¢ zakres 4-20mA:
P407: poziom odchylenia 0% = 2V; P408: poziom odchylenia 100% = 10V; - 10% odpowiada -
0.8V; tj. 2-10V (4-20mA) normalna strefa robocza, 1.2-2V = warto$¢ zadana czestotliwosci
minimalnej, ponizej 1.2V (2.4mA) nastepuje wytaczenie wyjscia.
3 = 210V : sterowanie przemiennikiem sygnatem bipolarnym. W zaleznosci od poziomu odchylenia
wejscia analogowego, mozliwe jest przeprowadzenie zmiany kierunku obrotu.
P407 Poziom odchylenia 2 - 0% L mT ] [
-50.0...50.0V Okreslenie minimalnej wartosci na wejsciu analogowym 2 dla ktérej przypisana jest minimalna warto$¢
zmiennej przypisanej do funkcji wejscia analogowego 2.
[0.0] iennej przypisanej do funkcji wejsci logowego 2
Domysina warto$¢ parametru okresla warto$é czestotliwosci minimalnej - P104.
Typowe wartosci zadane i rownowazne wartosci zadane:
0-10V > 0,0V
2-10V > 2,0 V (monitorowanie przy funkcji 0-10V)
0-20mA > 0,0 V (rezystancja wewnetrzna okoto 250Q2)
4 -20mA > 1,0 V (rezystancja wewnetrzna okoto 250Q2)
P408 Poziom odchylenia 2 - 100% L mT ] [
-50.0...50.0V Okreslenie maksymalnej wartosci na wejsciu analogowym 2 dla ktérej przypisana jest maksymalna
[10.0] warto$¢ zmiennej przypisanej do funkcji wejscia analogowego 2.
DomysIna warto$¢ parametru okresla wartos¢ czestotliwo$ci maksymalnej - P105.
Typowe wartosci zadane i rownowazne wartosci zadane:
0-10V > 100V
2-10V > 10.0 V (monitorowanie przy funkcji 0-10V)
0-20mA > 5,0 V (rezystancja wewnetrzna okoto 250Q2)
4 —-20 mA > 5,0 V (rezystancja wewnetrzna okoto 250Q2)
P409 Filtr wej$cia analogowego 2 | | | MLT | | |
10 ... 400 ms Konfigowalny filtr dolnoprzepustowy dla sygnatu wejscia analogowego.
Mozliwos¢ odfiltrowania zaktécen i pikéw napiecia.
[100]
P410 (P) Druga czestotliwos¢ minimalna \ zawsze widoczny
0.0 ...400.0 Hz Wybér drugiej czestotliwosci min. pozwala to na rozszerzenie mozliwosci sterowania przemiennika.
00 Moze zostac skojarzony z ktérakolwiek z wartosci czestotliwosci wystepujacej jako:
[0.0] Czestotliwos¢ dla PID Dodawanie czestotliwosci
Odejmowanie czestotliwosci Dodatkowe nastawy poprzez szyne BUS
Maksymalna czestotliwo$¢ przez analogowa wartos¢ zadang (potencjometr)
Sterowanie procesem
P411 (P) Druga czestotliwo$é maksymalna zawsze widoczny
0.0 ...400.0 Hz Wybér drugiej czestotliwosci max. pozwala to na rozszerzenie mozliwosci sterowania przemiennika.
[50.0] Moze zostaé¢ skojarzony z ktérakolwiek z wartosci czestotliwosci wystepujacej jako:
Czestotliwos¢ dla PID Dodawanie czestotliwosci
Odejmowanie czestotliwosci Dodatkowe nastawy poprzez szyne BUS
Maksymalna czestotliwo$¢ przez analogowg warto$¢ zadang (potencjometr)
Sterowanie procesem
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Zaciski sterowania

Parametry Wartosé / Opis / Informacja Dostepny z opcja

P412 (P) Wartos¢ nastawy sterowania procesem zawsze widoczny

0.0..100V Dla specyfikacji wartosci zadanej dla sterowania procesem, ktéry bedzie sporadycznie zmieniany.

[5.0] Tylko z P400 = 14 ... 16 (Sterowanie procesem). Dalsze szczegdty mozna znalez¢ w rozdziale 8.2.

P413 (P) Udziat cztonu P regulatora PID zawsze widoczny

0...400.0 % Aktywne gdy funkcja wej$cia analogowego to biezaca czestotliwos¢ PID.

[10.0] Sktadnik proporcjonalny w regulatorze PID okresla wielko$¢ skoku czestotliwosci
odpowiadajacy btedowi odchylenia od wartosci zadane;.
Oznacza to, ze jesli np. P413=10%, zas$ odchytka od warto$ci zadanej wynosi 50%, biezaca
warto$¢ wyjsciowa zostanie zwiekszona o 5% (proporcjonalnie do odchyiki).

P414 (P) Udziat cztonu | regulatora PID | zawsze widoczny

0 ... 300.0 %/ms
[1.0]

Aktywne gdy funkcja wejscia analogowego to biezgca czestotliwos¢ PID.

Sktadnik catkujacy, w przypadku wystapienia odchylenia wielkosci sterowanej od wartosci
zadanej, okresla zmiane czestotliwosci w odniesieniu do czasu (catkowanie przebiegu).

P415 (P)

Udziat cztonu D regulatora PID | zawsze widoczny

0 ...400.0 %ms
[1,0]

Aktywne gdy funkcja wejscia analogowego to biezgca czestotliwosé PID.

Sktadnik rézniczkujacy, w przypadku wystapienia odchylenia wielkosci sterowanej od
wartosci zadanej, wyznacza istotny czas trwania zmiany czestotliwosci (rézniczkowanie
przebiegu).

P416 (P) Ptynne przejscie sterowania PID zawsze widoczny
0...99.99s Aktywne gdy funkcja wejécia analogowego to biezgca czestotliwosé PID.
[2.00]

Plynne przejscie (rampa) dla wartosci zadanej PID.

Konfiguracja regulatora PID

main setpoint

fixed frequency 1-5
start-off frecusncy o
analague input 1 =

analague input 2 .-,

Cantrofbay ]
Peotentiomaterbox

bus sefpoint 1.2.3%

secandary
setpoint source

analague input 1 2
analeque input 2 72—

Potentioreterboz o

| scsbra
P40 g,

e
e dil -
Fdlﬁ-Fdﬁ !

R L

1dz zetpent ?

max. frequency P105

SNy /

may. frequency PA05 (monitared limited)
maot fregquency PA0S {not limited)

T ——
PID controller | . 4 F

=

mil frequency P04 {monitored, limited)
- max. frequency P05 (nat limitech

min. frecuency P 104

frequency ramp
P102, P103

- P443 { P-component}

setpoint ramp
P4i6
&
— Pd14 { l-component)
P15 | D-companent)

A 1

mac freguency P410

min, frequency P41

P417 (P) Kalibracja wyjscia analogowego 1 | |STD |MLT | | |

-10.0 ... +10.0 V Gdy stosowany jest analogowy sygnat wyjsciowy przemiennika, biezgca funkcja utatwia dostosowanie

[0.0] sygnatu wyjsciowego do zewnetrzynch uktadéw automatyki.
Aby korzystaé z funkcji wyjscia analogowego 11, 12 i 13 w zakresie wyjscia analogowego (+ 10.0V)
okreslonym P418, nalezy przyja¢ wartos¢ — 10.0V.
Gdy do wyjscia analogowego przypisana jest funkcja cyfrowa, mozliwe jest okreslenie réznicy miedzy
wartoscig biezaca a watrtoscig odniesienia (histereza).
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Parametry Wartosé / Opis / Informacja Dostepny z opcja

P418 (P) Funkcja wyjscia analogowego 1 |STD |MLT | | |

0..30 Funkcje analogowe

[0] Napiecie analogowe (0 do +10V) mozna zbiera¢ z szyny zaciskdw sterujacych (max.5mA). Dla
wszystkich ponizszych funkcji prawdziwa jest relacja:

Napiecie wyjsciowe = 0V zawsze odnosi sie do 0 % wybranej wielkosci.

Napiecie = 10V zawsze odpowiada wartosci nominalnej dla silnika, pomnozonej przez wspoétczynnik

skali P419 :

— 10Volt = Wart. znamionowa silnika 419
100%

0 = Wiyl brak sygnatu wyjsciowego na zaciskach.

1= Czestotliwos¢ wyjsciowa, napiecie analogowe jest proporcjonalne do czestotliwosci na wyjsciu
przemiennika.

2 = Predkos¢ silnika, to synchroniczna predkos$¢ obrotow obliczona przez przemiennik, w oparciu
o wartos¢ zadana. Wahania predkosci obrotéw powodowane przez obcigzenie nie sg brane pod
uwage. W trybie serwo, bedzie to wykorzystywana w tej funkcji mierzona predkos¢ rzeczywista.

3 = Prad wyjsciowy, skuteczna warto$¢ pradu wyjsciowego dostarczanego przez przemiennik.

4 = Prad momentu obrotowego, wyswielta prad wtasciwy dla momentu obrotowego obcigzenia
silnika obliczony przez przemiennik.

5= Napiecie wyjsciowe, napiecie wyjsciowe dostarczane przez przemiennik.

6 = Napiecie DC, warto$¢ napiecia statego statoprgdowego obwodu posredniego. Nie jest ono oparte
na danych znamionowych silnika. 10 Volt, kalibrowane przy 100% to 600 Volt napiecia statego!

7 = Sterowanie zewnetrzne, poprzez ustawienie parametru P542 wyjscie analogowe moze byé
kontrolowane niezaleznie od aktualnego statusu przemiennika. Podczas sterowania Bus ta funkcja
moze pozwoli¢ na uzyskanie takich elementow, jak wartos¢ analogowa ze sterowania.

8 = Moc pozorna, aktualna moc pozorna silnika obliczona przez przemiennik.

9 = Moc czynna, aktualna moc czynna obliczona przez przemiennik.

10 = Moment, wartos¢ momentu obrotowego kalkulowana przez przemiennik.

11 = Natezenie pola, kalkulowane przez przemiennik w danej chwili czasu.

12 = Czestotliwos¢ wyjsciowa *, napiecie analogowe jest proporcjonalne do czestotliwosci wyjscio-
wej przemiennika, gdzie punkt zerowy zostat przesuniety do 5V. Dla uzyskania obrotu w prawo, na
wyjsciu sg wartosci miedzy 5V a 10V, zas dla obrotu w lewo - wartosci miedzy 5V a 0V.

13 = Predkos¢ silnika *, synchroniczna predko$¢ obrotowa obliczona przez przemiennik, w oparciu o
aktualng wartos¢ zadanag, gdzie punkt zerowy zostat przesuniety do 5V. Dla uzyskania obrotu w
prawo, na wyjsciu sg wartosci miedzy 5V a 10V, za$ dla obrotu w lewo na wyj$ciu sg wartosci
miedzy 5V a OV. W trybie serwo, bedzie to wykorzystywana w tej funkcji mierzona predkosc¢
rzeczywista.

14 = Moment obrotowy *, aktualny moment obrotowy obliczony przez przemiennik, gdzie punkt
zerowy zostat przesuniety do 5V. Dla dostarczanegomomentu obrotowego, na wyjsciu sg wartosci
miedzy 5V a 10V, zas dla momentu obrotowego odbieranego, wartosci pomiedzy 5V a OV.

Funkcje cyfrowe : Wszystkie z funcji przekaznika (P434 >Funkcja przekaznika 1<) moga zostac

zrealizowane za pomoca wyjscia analogowego. Gdy warunek jest spetniony na wyjsciu analogowym

wystepuje poziom napiecia 10.0V. Negacja funkcji moze zosta¢ okreslona w parametrze P419,
>Wspotczynnik skali dla wyjscia analogowego<.

15 = Hamulec zewnetrzny 23 = Ostrzezenie o przetezeniu

16 = Praca przemiennika 24 = Ostrzezenie przekr. temperatury silnika

17 = Ograniczenie natezenia pradu 25 = QOgraniczenie momentu obrotow.

18 = Ogranicz. pradu od momentu 26 = Zewnetrzne sterowanie poprzez P541 Bit2

19 = Ograniczenie czestotliwosci 27 = Aktywacja ograniczenia momentu

20 = Osiggnieta warto$¢ zadana obrotowego

21= Blad 28 = Zarezerwowana

22 = Ostrzezenie 29 = Zarezerwowana

Funkcja analogowa 0 — 10V:

30 = Czestotliwos¢ wartosci zadanej przed wygtadzaniem (ramp), wyswietla czestotliwos¢,
wytworzong przez wczesniej przetworzone reguty (ISD, PID, ...). Jest to warto$¢ zadana
czestotliwosci wyjsciowej, po tym jak zostata zadana przez rozbieg i/lub ptynne przejscie (P102,
P103).
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Zaciski sterowania

Parametry Wartosé / Opis / Informacja Dostepny z opcja
P419 (P) Wspétczynnik skali wyjscia analogowego |STD |MLT | | |
-500 ... 500 % Funkcije analogowe P418 (=0 ... 14)
[100] Parametr ten jest wykorzystywany do dostosowywania wielkosci wskazan na wyjsciu analogowym.
Warto$¢ maksymalna (10V) odnosi sie do przeskalowanej wartosci wybranej funkcji.
Przy zmianie danego punktu pracy ze 100% na 200% napigcie na wyj$ciu analogowym réwniez ulegnie
zdwojeniu (jesli tylko nie przekroczy 10V).
Wartos¢ ujemne odpowiadajg logice odwroconej. W takim wypadku warto$¢ 0% odpowiada wartosSci
10V natomiast 100% odpowiada OV na wyjsciu.
Funkcje cyfrowe P418 (= 17 ... 19)
Parametr ten pozwala ustali¢ prég przetaczania dla funkcji ograniczennia pradu (= 17), ograniczenia
momentu (= 18) i czestotliwosci (= 19). Wartos¢ 100% okresla prog przetaczenia.
Gdy przypisana jest warto$¢ ujemna dochodzi do negaciji sygnatu (0/1 — 1/0).
P420 Funkcja wejscia cyfrowego 1 |BSC |STD |MLT |BUS | |
0..42 Domysine ustawienie fabryczne — obroty w prawo.
[1] Funkcja programowalna. Wykaz dostepnych funkcji ponize;j.
P421 Funkcja wejscia cyfrowego 2 |BSC [STD |MLT | | |
0..42 Domyslne ustawienie fabryczne — obroty w lewo.
[2] Funkcja programowalna. Wykaz dostepnych funkcji ponizej.
P422 Funkcja wejscia cyfrowego 3 |BSC [STD |MLT | | |
0..42 Domyslne ustawienie fabryczne — wybér zbioru parametrow.
[8] Funkcja programowalna. Wykaz dostepnych funkcji ponizej.
P423 Funkcja wejscia cyfrowego 4 | |STD |MLT | | |
0..42 DomysIne ustawienie fabryczne — poziom czestotliwosci 1.
[4] Funkcja programowalna. Wykaz dostepnych funkgcji ponize;j.
P424 Funkcja wejscia cyfrowego 5 | | |MLT | | |
0..25 Brak funkcji domysinej.
(0] Funkcja programowalna. Wykaz dostepnych funkcji ponizej.
P425 Funkcja wejscia cyfrowego 6 | | [MLT | | |
0..25 Brak funkcji domysine;j.
(0] Funkcja programowalna. Wykaz dostepnych funkcji ponizej.
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Lista dostepnych funkcji wejsé cyfrowych P420 ... P425

Wart. Funkcja Opis Sygnat
0 brak funkgiji Wejscie wytaczone. -
1 Uruchomienie w prawo Zataczenie na wyjsciu przemiennika, prawa orientacja sekwencji wysoki

faz zbocze 0 — 1 (P428 = 0)

2 Uruchomienie w lewo Zataczenie na wyjsciu przemiennika, lewa orientacja sekwengc;ji wysoki
faz zbocze 0 — 1 (P428 = 0)

Gdy aktywny jest Automatyczny start (P428 = 1), sygnat wysoki na wejsciu cyfrowym bedzie wystarczajacy do
dokonania rozruchu (start po podaniu zasilania przemiennika).
Jednoczesny sygnat wysoki na dwoch wejsciach cyfrowych powoduje zablokowanie przemiennika.

3 Zmiana kierunku obrotu Powoduje, ze pole wirujace zmienia kierunek (w potaczeniu wysoki
z uruchomieniem w prawo lub w lewo).

4 Poziom czestotliwosci 1 ! Czestotliwos¢ okreslona w P429 dodana do biezace;j. wysoki

5 Poziom czestotliwosci 2 ! Czestotliwos¢ okreslona w P430 dodana do biezace;j. wysoki

6 Poziom czestotliwosci 3 ! Czestotliwos¢ okreslona w P431 dodana do biezacej.. wysoki

7 Poziom czestotliwosci 4 ! Czestotliwos¢ okreslona w P430 dodana do biezace;. wysoki

Po aktywaciji kilku zapamietanych czestotliwosci nastepuje algebraiczne dodanie ich wartosci (suma ze znakami).
Sumowana jest takze czestotliwos$¢ wynikajgca ze stanu wejscia analogowego oraz biezacy poziom czestotliwosci.

8 Przetaczanie zestawu param. bitO  Wybor aktywnego zestawu parametrow bitO( patrz. P100 ) wysoKki

9 Zatrzymanie czestotliwosci Gdy podczas przy$pieszania lub zwalniania zostanie podany niski
poziom niski, wowczas przez okres utrzymywania sie stanu
niskiego czestotliwos$¢ zostaje zatrzymana na aktualnym
poziomie.

10  Odtgczenie napiecia 2 Napiecie na wyjsciu przemiennika zostaje odfgczone. Nie niski
sterowany dtuzej silnik zwalnia az do zatrzymania.

11 Zatrzymanie awaryjne 2 Przemiennik redukuje czestotliwos$¢ zgodnie z zaprogramowanym niski
czasem zatrzymania awaryjnego (P426).

12  Potwierdzenie btedu 2 Akceptacja btedu sygnatem zewnetrzynym. Nie uzywanie tej 0>1
funkcji zmusza do kasowania btedéw poprzez wytgczanie bok
przemiennika sygnatem startu.

13  Wejscie rezystora PTC 2 Przystosowanie wejscia cyfrowego do bezposredniego analog
przytaczenia termistora PTC. Prog przetgczania wynosi ok. 2,5V.

14  Zdalne sterowanie Podczas sterowania zdalnego (BUS), przetaczenie sie na wysoki
sterowanie z terminalu nastepuje przez podanie sygnatu niskiego.

15  Czestotliwos¢ zapamietana P113  Aktywacja wybranej wczesniej przez przyciski A /V WysOKi
(i zatwierdzonej przez ENTER) wartosci poziomu czestotliwosci.

16  Zatrzymanie czestotliwosci Podobnie do nastawu 09, jednakze dotyczy regulaciji niski

aMotorpoti" potencjometrem.

17  Przetaczanie zestawu param. bit1  Wybdr aktywnego zestawu parametréw bit1( patrz. P100 ) wysoKki

18  Uktad alarmowy watchdog 2 Zmiana statusu wejscia, w zaleznosci od definicji P460, powoduje

. . . . 0>1
wyswietlenie btedu E012 oraz zatrzymanie. Poczatkowa zmiana
. L . . : zbocze
statusu wejscia ze stanu niskiego na wysoki uaktywnia funkcje.

19  ZAL/WYL wejscia analogowego 1 Wejscia analogowe 1 aktywne / nieaktywne (Wysoki = ZAt.) wysoKki

20 ZAL/WYL wejscia analogowego 2  Wejscia analogowe 2 aktywne / nieaktywne (Wysoki = ZAt) wysoKki

21 Poziom czestotliwosci 5 Czestotliwos¢ okreslona w P433 dodana do biezace;. wysoKki

22  Przesuniecie punktu odniesienia Opcja PosiCon (patrz Instrukcja BU 0710) wysoki

23 Punkt odniesienia Opcja PosiCon (patrz Instrukcja BU 0710) wysoki

24  Tryb [Teach-In] Opcja PosiCon (patrz Instrukcja BU 0710) wysoKki

25 Wyjscie z [Teach-In] Opcja PosiCon (patrz Instrukcja BU 0710) wysoKki

Te funkcje sg dostepne tylko ze specjalnym modutem rozszerzajagcym PosiCon!
dodatkowo na kolejnych stronach
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Zaciski sterowania

Wart. Funkcja Opis Sygnat
26 Ograniczeniefrqdowe momentu Nastawiane ograniczenie obcigzenia, po jego osiagnieciu analog
obrotowego 238 czestotliwos¢ wyjsciowa zostaje zredukowana. — P112
27  Czestotliwosé¢ dla reg. PID 234 Biezgca warto$¢ sprzezenia dl aregulatora PID analog
28 Zwiekszanie czestotliwosci 234 Dodawanie czestotliwosci do wartosci biezacej analog
29 Zmniejszanie czestotliwosci 234 Odejmowanie czestotliwosci od wartosci biezacej analog
Wejscia cyfrowe dopuszczajg podawanie podstawowych sygnatéw analogowych (7 bit max.).
30 Sterowanie PID wt./wyt. 5 Wigczanie i wylgczanie funkcji sterowania PID (Wysoki = ZAt..) wysoki
3 Blokowargle yrichomienia Blokuje >Uruchomienie w prawo/w lewo< poprzez wejscie niski
w prawo . - . .
cyfrowe lub sterowanie Bus. Nie zalezy od rzeczywistego
kierunku obrotéw silnika (np. po zanegowanej wartosci zadanej).
32 Blokowanie uruchomienia w1ewo  p\5 1 arty Multi-1/0 dostepne tylko w P420..423! niski
33  Ograniczenie natezenia pradu W oparciu o ograniczenie natezenia pradu (P536), wartos¢ tg analog
(analogowe) 239 mozna zmienia¢ przy pomocy wejscia cyfrowego/analogowego.
34 Maksymalna cz?stotliwoéé Czestotliwos¢ maksymalna nastawiana analogowo. 100% analog
(analogowa) 2348 wartosci odpowiada wartosci w P411. 0% odpowiada wartosci w
P410. Uktad nie przyjmie wielkosci wykraczajacej poza zakres
ujety w param. P104/P105
35 Ograniczona czestotliwos$¢ Potrzebna do utworzenia petli sterowania. Wejscie cyfrowe/ analog
biezgca PID (analogowe) 2345 analogowe (warto$¢ biezaca) jest poréownywane z wartoscig
zadang (np. inne wejscie analogowe lub poziom czestotliwos$ci).
Czestotliwo$¢ wyjsciowa jest nastawiana dotad, az wartosc
rzeczywista zrowna sie z nastawa. (patrz P413 - P416)
Czestotliwo$¢ wyjsciowa nie moze spasc¢ ponizej
zaprogramowanej minimalnej wartosci czestotliwosci w
parametrze P104.. (brak zmiany kierunku obrotu!)
36  Monitorowana czestotliwosé jak funkcja 35 >Czestotliwos¢ PID pradu<, jednakze gdy zostanie  analog
biezgca PID (analogowe) 2345 osiggnieta >Minimalna czestotliwo$¢ < P104, przemiennik
wytacza silnik.
37  Moment obrotowy Funkcja wykorzystywana do nastawiania wartosci momentu w analog
Tryb serwo (analogowy) 235 trybie serwo.
38  Wzmocnienie momentowe Oczekiwane zwiekszenie zapotrzebowania momentowego). analog
(analogowy) 235 Zapewnia bardziej dynamiczne podejmowanie obcigzenia —
P214
39 Mnoznik *° Wspétczynnik wymnaza gidéwng warto$¢ zadana. analog
40 Biezaca wartosé ster. procesem >° analog
jak P400 = 14-16 —
41  Warto$¢ zadana sterowania . ) . ., analog
procesem *° dalsze ;zczegoly dotyczace sterowania precesem mozna znalez¢
s W rozdziale 8.2
42  Gléwne sterowanie procesem analog

Wejscia cyfrowe dopuszczajg podawanie podstawowych sygnatéw analogowych (7 bit max.).

Jezeli zadnemu wejsciu cyfrowemu nie przypisze sie funkcji wirowania w prawo lub w lewo, wigczenie przemiennika
nastapi po aktywacji czestotliwo$ci zapamietanej lub jednego z ustaloneych poziomoéw czestotliwosci. Kierunek wirowania

zalezy od znaku wybranej czestotliwosci.

Dotyczy to réwniez sterowania Bus (RS485, CANbus, CANopen, DeviceNet, Profibus DP, InterBus, RS232).

Funkcje dostepne tylko dla Basic i Standard /O, przetwarzane sg wtedy analogowe sygnaty wartosci. Sg one

odpowiednie dla prostych wymagan (7-bitowa rozdzielczos¢).

Ograniczenia tych warto$ci sg tworzone przez parametry P410i P411 (druga czest. min/max).

Ustawienia niedostepne dla karty Multi I/O (parametry P424 i P425).

BU 0700 PL
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Parametry Wartos¢ / Opis / Informacja Dostepny z opcja
P426 (P) Czas zatrzymania awaryjnego zawsze widoczny
0..10.00s Ustawienie czasu hamowania dla funkcji zatrzymania awaryjnego moze zosta¢ uruchomione poprzez
[0.1] wejscie cyfrowe, sterowanie szyny Bus, klawiature lub automatycznie w przypadku btedu.
ilub[1.0] Czas zatrzymania awaryjnego to czas odpowiadajacy liniowemu spadkowi czestotliwosci od
nastawionej maksymalnej czestotliwosci do OHz (P105). Jezeli uzywana jest wartos¢ zadana <100%,
wowczas czas zatrzymania awaryjnego zostaje odpowiednio skrécony.
P427 Zatrzymanie awaryjne wskutek btedu \ zawsze widoczny
0..3 Aktywacja automatycznego zatrzymania awaryjnego w chwili wystgpienia btedu:
(0] 0 = WYL.: Automatyczne zatrzymanie awaryjne po btedach jest wytgczone
1= Awaria zasilania sieciowego: Automatyczne zatrzymanie po awarii zasilania sieciowego
2 = Btad: Automatyczne zatrzymanie awaryjne po wystgpieniu btedu
3 = Awaria zasilania sieciowego i btedy: Automatyczne zatrzymanie po awarii zasilania sieciowego
lub po wystgpieniu btedu.
P428 (P) Automatyczny rozruch \ zawsze widoczny
0..1 Przy domysinym fabrycznym ustawieniu (P428 = 0 - Wylk) wiaczenie przemiennika
[0] (rozpoczecie sterowania silnikiem) nastepuje dopiero po podaniu na odpowiednie wejscie
cyfrowe zbocza narastajgcego (zmiany poziomu sygnatu cyfrowego z 0 na 1).
W niektérych zastosowaniach przemiennika istnieje potrzeba startu zaraz po zatgczeniu zasilania.
Nalezy wowczas ustawi¢ P428 = 1 2> Zal. Jesli sygnat rozpoczecia wirowania bedzie stale na poziomie
wysokim lub odpowiednie wejscie cyfrowe zostanie zwarte z logiczna 1, silnik ruszy natychmiast.
Funkcja ta nie jest aktywna dopodki nie wybierze sie sterowania przemiennikiem poprzez wejscia
cyfrowe (patrz P509).
P429 (P) Poziom czestotliwosci 1 |Bsc [sTD [mMLT [BUS | |
-400 ... 400 Hz Wartosci czestotliwosci (od 1-szej do 5-tej) zapamietanych w pamieci przemiennika.
0 Wartos¢ ujemna nastawy oznacza przeciwny (w odniesieniu do aktualnie ustalonego) kierunek
[0] wirowania pola magnetycznego.
Jesli jednoczesnie zostanie zaktywizowanych kilka czestotliwosci zapamietanych, ich wartosci beda do
siebie dodawane algebraicznie (zgodnie ze znakami). Odnosi sie to takze do kombinacji z aktualnym
poziomem czestotliwosci (P113), czestotliwoscig minimalng (P104) i stanem wejscia analogowego
(P400=1).
Wartos$¢ graniczna czestotliwosci (P104 = fmin, P105 = fmax) nie zostanie przekroczona.
Jezeli nie zaprogramuje sie zadnego z wejs¢ cyfrowych na funkcje wirowania (w prawo lub w lewo),
uruchomienie przemiennika (aktywacja wyjscia) nastgpi po podaniu sygnatu do odczytu jednej z
zapamietanych czestotliwosci.
P430 (P) Poziom czestotliwosci 2 |BsC |sTD |MLT |BUS | |
-400 ... 400 Hz patrz parametr P429 >Poziom czestotliwosci 1)<
[0]
P431 (P) Poziom czestotliwosci 3 |Bsc [sTD [mMLT [BUS [ |
-400 ... 400 Hz patrz parametr P429 >Poziom czestotliwosci 1)<
[0]
P432 (P) Poziom czestotliwosci 4 |Bsc [sTD [mLT [BUS | |
-400 ... 400 Hz patrz parametr P429 >Poziom czestotliwosci 1)<
[0]
P433 (P) Poziom czgstotliwosci 5 |Bsc [sTD [mMLT [BUS | |
-400 ... 400 Hz patrz parametr P429 >Poziom czestotliwosci 1)<
[0]
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Parametry Wartosé / Opis / Informacja Dostepny z opcja

P434 (P) Funkcja wyjscia przekaznikowego 1 BSC |STD [MLT |BUS | |

0..13 Definiowanie funkcji wyjscia przekaznikowego nr 1 — zaciski 1 i 2 terminalu sterujacego.

[11] Ustawienia 3 do 5 oraz 11 uwzgledniajg histereze 10% tzn., Zze zestyki przekaznika zostang zamkniete
po osiagnieciu przez kontrolowang wielko$¢ wartosci granicznej, po czym stan ten utrzyma sie do
momentu gdy jej warto$¢ spadnie o ponad 10%. Dopiero wéwczas zestyki zostang otwarte.

0 = Brak funkcji

1= Hamulec zewnetrzny, funkcja uzywana do sterowania hamulcem silnika. Przekaznik zadziata
(przetaczy styk) przy czestotliwosci rownej absolutnemu minimum (nastawa P505). Dla typowych
hamulcow wskazane jest wprowadzenie odpowiedniej zwtoki czasowej (parametr P107).
Hamulce mechaniczne sag przystosowane do sterowania pradem zmiennym. Nalezy upewni¢ sie
czy parametry techniczne stykéw przekaznika bedg odpowiednie do przetgczania danych pradéw.

2 = Praca przemiennika. zwarte zestyki przekaznika sygnalizuja, ze na wyj$cie przemiennika
podawane jest napiecie.

3 = Prad graniczny, przekaznik zadziata po przekroczeniu wartosci granicznej pradu. Wartosé
graniczna uzalezniona jest od dwdch parametréw: P203 (prad nominalny) i P435 (wspotczynnik
skali wyjscia przekaznikowego).

4 = Ograniczenie pradowe momentu obrotowego, dziatanie przekaznika zalezy od wartosci nastaw
P203 (In) i P206 (cos ¢). Sygnat zadziatania odpowiada odpowiedniemu obcigzeniu silnika
momentem. Warto$¢ ta rowniez podlega skalowaniu (P435).

5= Ograniczenie czestotliwosci, w oparciu o nastawienie czestotliwosci znamionowej silnika
w prarametrze P201. Warto$¢ ta réwniez podlega skalowaniu (P435).

6 = Osiagnieta wartos¢ zadana, zwarcie zestykdw wskazuje na osiggniecie przez przemiennik
zadanego poziomu przy narastaniu lub opadaniu czestotliwosci. Rozwarcie zestykéw po
wczesniejszym zadziataniu przekaznika nastgpi gdy réznica czestotliwosci od danego poziomu
wyniesie co najmniej 1Hz.

7 = Btad, ogdine wskazanie na wystgpienie btedu. Oznacza, ze btad wltasnie wystepuje lub nie zostat
jeszcze potwierdzony.

8 = Ostrzezenie, sygnalizacja osiggniecia wartosci granicznej, ktéra w konsekwencji moze
doprowadzi¢ do odtaczenia przemiennika.

9 = Ostrzezenie o przekroczeniu pradu, wystgpi gdy wartos¢ pradu przekroczy 130% pradu
nominalnego przemiennika przez czas 30 sek.

10 = Ostrzezenie o przekroczeniu temperatury — temperatura silnika badana za pomoca termistora
PTC osiagneta wartos¢ krytyczng. Ostrzezenie wystepuje jezeli przekroczenie temperatury trwa
dtuzej niz 15 sek., zas po przekroczeniu dtuzszym niz 30 sek. nastapi odtgczenie silnika.

11 = Ograniczenie pragdowe momentu obrotowego aktywne, warto$¢ ograniczajgca w parametrze
P112 zostata osiagnieta. Histereza = 10%.

12 = Kontrola zewnetrzna, przekaznik moze by¢ kontrolowany zgodnie z nastawg okreslong w P541,
niezaleznie od biezgcego stanu pracy przemiennika.

13 = Przekroczenie momentu/ btad trybu Servo:

Sterowanie ISD: Osiggniety zostat limit momentu wynikajacy z nastawy P112. Hystereza =
10%; ograniczenie momentu aktywne.

P435 (P) Skalowanie przekaznika 1 |Bsc [sTD [mLT [BUS | |

-400 ... 400 % Wspétczynnik pozwala dostosowac wartosci graniczne dla funkcji wyjscia przekaznikowego zaleznych

[100] od danych znamionowych silnika. Wartosci ujemne oznaczajg negacije.

Prad graniczny = x[%]-P203

Prad dla momentu granicznego = x[%]-P203-P206

Czestotliwos¢ graniczna = x[%]-P201

Wartosci mieszczace sie w zakresie +/-20% sg wewnetrznie ograniczone do 20%.

P436 (P) Histereza przekaznika 1 |BsC |sTD |MLT |BUS | |

0...100 % . o . . ) .

[10] Réznica miedzy punktem zatgczenia i wytgczenia (celem zniwelowania oscylac;ji).
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Parametry Wartos¢ / Opis / Informacja Dostepny z opcja
P441 (P) Funkcja wyjscia przekaznikowego 2 |STD |MLT | | |
0..13 Funkcje mozliwe do przypisania do wyjscia przekaznikowego 2
[7] patrz P434 > Funkcja wyjscia przekaznikowego 1< .
0 = Brak funkgcji 7= Btad
1= Hamulec zewn. 8 = Ostrzezenie (inw)
2 = Praca przemiennika 9 = Ostrzezenie o przekr. btedu (inw)
3 = Prad graniczny 10 = Przekr. pradu (inw)
4 = Prad dla mom. granicznego 11 = Przekr. temp. silnika (inw)
5= Czestotl. graniczna 12 = Kontrola zewn. ( P541 bit1)
6 = Przekroczenie poz. czestotl. 13 =Przekr. mom. / btad servo
P442 (P) Skalowanie przekaznika 2 | |STD |MLT | | |
-400 ... 400 % Wspétczynnik pozwala dostosowa¢ wartosci graniczne dla funkcji wyjscia przekaznikowego zaleznych
[100] od danych znamionowych silnika. Warto$ci ujemne oznaczajg negacije.
Prad graniczny = x[%]-P203
Prad dla momentu granicznego = x[%]-P203-P206
Czestotliwos¢ graniczna = x[%]-P201
Wartosci mieszczace sie w zakresie +/-20% sg wewnetrznie ograniczone do 20%.
P443 (P) Histereza przekaznika 2 | |STD |MLT | | |
0...100 % Réznica miedzy punktem wigczenia i wytaczenia (celem zniwelowania oscylacji).
[10]
P447 (P) Kalibracja wyjscia analogowego 2 | | |MLT | | |
-10.0..10.0V Funkcja analogiczna do P417> Kalibracja wyjécia analogowego 1<, ale odnoszaca sie do wyj$cia
[0.0] analogowego 2
P448 (P) Funkcja wyjscia analogowego 2 | | |MLT | | |
0..30 Zakres funkcji jest identyczny z wyjsciem analogowym 1. Doktadny opis mozna znalez¢ w parametrze
[0] P418.
Funkcje analogowe: Funkcje cyfrowe:
0 = Wytaczenie 15 = Hamulec zewnetrzny
1= Czestotliwos¢ wyjsciowa 16 = Praca przemiennika
2 = Predkos¢ obrotowa silnika 17 = Ograniczenie natezenia pradu
= Prad wyjsciowy 18 = Ograniczenie praqdowe momentu
= Prad dla momentu obrotowego obrotowego
= Napiecie wyj$ciowe 19 = Ograniczenie czestotliwosci
= Napiecie state 20 =Wartos$¢ zadana osiggnieta
= Sterowanie zewnetrzne 21 =Btad
= Moc pozorna 22 = Ostrzezenie
= Moc czynna 23 = Ostrzezenie o przetgzeniu
10 = Moment obrotowy [%)] 24 = Ostrzezenie o przekr. temp. siln.
11 = Natezenie pole [%)] 25 = Ograniczenie pragdowe momentu
12 = Czestotliwos¢ wyjsciowa + obrotowego aktywne )
13 = Predkost sinia » 27 = Aywacia cgtanisenia moments
14 = Moment obrotowy [%] = obrotowego
28 = Zarezerwowana
29 =Zarezerwowana
30 = Czestotliwosé wartosci zadanej przed wygtadzaniem (ramp), wyswietla czestotliwosc,
wytworzong przez wczesniej przetworzone reguty (ISD, PID, ...). Jest to warto$¢ zadana
czestotliwosci wyjsciowej, po tym jak zostata zadana przez rozbieg i/lub ptynne przejscie (P102,
P103)
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Zaciski sterowania

Parametry

Wartosé / Opis / Informacja Dostepny z opcja

P449 (P)

Wspotczynnik skali wyjscia analogowego 2 ‘ | MLT | | |

-500 ... 500 %
[100]

Funkcje analogowe P448 (=0 ... 14)

Parametr ten jest wykorzystywany do dostosowywania wielkosci wskazan na wyjsciu analogowym.
Wartos¢ maksymalna (10V) odnosi sie do przeskalowanej wartosci wybranej funkcji.

Przy zmianie danego punktu pracy ze 100% na 200% napigcie na wyjsciu analogowym réwniez
ulegnie zdwoijeniu (jesli tylko nie przekroczy 10V).

Wartos¢ ujemne odpowiadajg logice odwroconej. W takim wypadku warto$¢ 0% odpowiada wartos$ci
10V natomiast 100% odpowiada 0V na wyjsciu.

Funkcje cyfrowe P448 (= 17 ... 19)

Parametr ten pozwala ustali¢ prég przetaczania dla funkcji ograniczennia pradu (= 17), ograniczenia
momentu (= 18) i czestotliwosci (= 19). Wartos¢ 100% okresla prog przetaczenia.

Gdy przypisana jest warto$¢ ujemna dochodzi do negaciji sygnatu (0/1 — 1/0).

P460

Czestos¢ monitorowania statusu wejs¢ cyfrowych ‘ zawsze widoczny

0,0
0.1..250.0 s
[10.0]

Przedziat czasu miedzy oczekiwanymi sygnatami z uktadu alarmowego watchdog (programowalna
funkcja wejs¢ cyfrowych P420 — P425). Jezeli ten przedziat czasu uptynat bez zarejestrowania impulsu,
nastepuje wytaczenie i tworzony jest raport btedu E012.

0,0: Funkcja btedu zewnetrznego, gdy tylko zmiana statusu niski na wysoki bok zostanie
zarejestrowany na danym wejsciu, przemiennik wytacza sie z btedem E012.
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5.1.6 Dodatkowe parametry

Parametry Wartos¢ / Opis / Informacja Dostepny z opcja
P503 Gtéwna funkcja wyjsciowa zawsze widoczny
0..6 Aby uzyé Gfownej funkcji wyjsciowej, nalezy wybrac zrédio sterowania przemiennikiem w parametrze
P509. W przypadku Trybu 1, przekazana zostaje tylko czestotliwos¢ gtéwna (warto$¢ zadana 1 i stowo
(0] sterujace), zas w przypadku Trybu 2 - aktualnie wybrane warto$ci w parametrach P543, P544 i P545.
W Trybie 3, tworzona jest aktualna pozycja 32Bit i dodatkowo warto$¢ zadana predkosci 16Bit (po
ptynnym przejéciu). Tryb 3 jest wymagany do réwnoczesnego sterowania z opcjg PosiCon.
0= Wyl
1= Tryb USS 1 (opcja) 3= Tryb USS 2 (opcja) 5= Tryb USS 3 (opcja)
2= Tryb CAN 1 (opcja) 4= Tryb CAN 2 (opcja) 6= Tryb CAN 3 (opcja)
do 250k bodéw do 250k bodow
P504 Czestotliwos¢ taktowania wyjscia | zawsze widoczny
1,5kW do 7,5 kW Przy pomocy tego parametru mozna zmienia¢ wewnetrzng czestotliwos¢ impulséw dla sterowania
30 .. 20.0 kH koncowka mocy. Wyzsze ustawienie zmniejsza hatas silnika, jednakze prowadzi do zwiekszonego
A z poziomu emisji zaktocen elektromagnetycznych (EMC).
[6.0] Komentarz: Dotrzymanie klasy zgodnosci elektromagnetycznej wg krzywej A jest zachowane dla
czestotliwosci taktowania max 6kHz.
t(sec)
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od 11 do 37 kW

3.0 ... 16.0 kHz
[6.0]
od 45 do 160 kW

11-37kW: mozna nastawia¢ od 3 do 16kHz, standard 6.0:

3.0..8,0/4,0kHz
[4.0]

45-110kW: mozna nastawia¢ od 3 do 8kHz, standard 4.0:
132kW/160kW: mozna nastawi¢ tylko 4kHz

Absolutne minimum czestotliwosci zawsze widoczny

Podaje warto$¢ czestotliwosci, ktéra nie moze zosta¢ przekroczona w dot przez przemiennik.

Przy absolutnie minimalnej czestotliwosci wykonywane jest sterowanie przekaznikiem hamulca (P434

lub P441) oraz op6znienie wartosci zadanej (P107). W przypadku wybrania wartosci &", przekaznik
hamulca nie przetacza sie podczas nawrotu.

W urzadzeniach dzwigowych warto$¢ tego parametru powinna wynosi¢ minimum 2,0 Hz. Przy 2 Hz

uaktywnione zostaje sterowanie wektorem wirujgcego pola magnetycznego, dzieki czemu silnik jest w
stanie wytworzy¢ dostateczny moment obrotowy.

P505 (P)
0.0 ... 10.0 Hz
[2.0]
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Dodatkowe parametry

Parametry Wartos¢ / Opis / Informacja Dostepny z opcja
P506 Automatyczne potwierdzenie biedu zawsze widoczny
0..7 Oprécz recznego potwierdzania btedéw, mozliwe jest takze wilgczenie opcji potwierdzania
[0] automatycznego.
0 = Bez automatycznego potwierdzania
1...5= Liczba bledéw, ktére bedq potwierdzane automatycznie w cyklu pracy. Gdy wystgpi btad
przemiennik najpierw odtaczy silnik, po czym samoczynnie zataczy ponownie tyle razy na ile
wskazuje liczba autopotwierdzen.

6 = Zawsze — Btad jest potwierdzany automatycznie ilekro¢ system zgtosi jego wystagpienie.

7 = Przycisk enter, tylko przycisk ENTER lub wylgczenie zasilania moze zostaé potraktowane jako
potwierdzenie btedu. Aktywowanie opcji uniewaznienia btedu nie bedzie traktowane jako
akceptacjal

P507 Typ PPO | zawsze widoczny

1.4 Tylko z opcja Profibus.

[11] Patrz tez dodatkowy opis dla sterowania Profibus - BU 0720 -

P508 Adres Profibus | zawsze widoczny

1..126 Adres Profibus, tylko z opcja Profibus.

[1] Patrz tez dodatkowy opis dla sterowania Profibus.

P509 Interfejs | zawsze widoczny

0..21 Wybér interfejséw, przez ktére mozna sterowac przemiennikiem. (P503 Wyjscie funkcji gtéwneyj)

[0] 0= Zacisk! sterujace Iu_b panel ** dotyczy Control Box (opcja), parameter box (opcja), lub
Potentiometer (opcja)

1= Tylko zaciski sterujace *, sterowanie przemiennikiem jest mozliwe wytgcznie za posrednictwem
wejs¢ cyfrowych i analogowych. = Konieczny jest modut zewnetrzny!

2 = Poziom czestotliwosci przez USS*. Poziom czestotliwosci przesytany jest przez port szeregowy
RS485. Sterowanie przez wejscia cyfrowe pozostaje nadal dostepne.

3 = Stowo sterujace USS *, sygnaty sterujgce (uruchom, kierunek obrotu, ...) sg przekazywane
poprzez port RS485, warto$¢ zadana poprzez wejscie analogowe lub stata czestotliwosé.

4 = USS pelne *, wszystkie dane sterujace sg przekazywane poprzez pport RS485. Wejscia
analogowe i cyfrowe nie majg funkcji. Ustawienie jest wymagane dla sterowania panelem
zewnetrznym np. p-box!

5 = Poziom czestotliwosci przez CAN * (opcja)

6 = Slowo sterujace CAN * (opcja)

7 = CAN petne* (opcja)

8 = Poziom czestotliwosci przez Profibus * (opcja

9 = Stowo sterujace Profibus * (opcja) Komentarz:

10 = Profibus petne* (opcja) Szc_zegéiy dOtYF,ZQCG systgméw _BUS

11 = Transmisja CAN * (opca) mozna  znalez¢  w instrukcjach

o oy . | szczegdtowych.

12 = Poziom czestotliwosci przez InterBus * (opcja BU 0020 = Profibus

13 = Stowo sterujace InterBus * (opcja) BU 0030 = CANbus

14 = InterBus petne* (opcja) BU 0050 = USS

15 =Poziom czes.totliwoéci przez CANopen * (opcj gg 88?8 ; Iﬁiﬁ;gﬁgn

16 = Stowo sterujace CANopen * (opcja) BU 0080 = DeviceNet

17 = CANopen petne * (opcja)

18 =Poziom czestotliwosci przez DeviceNet * (opcja)

19 = Stowo sterujace DeviceNet * (opcja)

20 = DeviceNet petne* (opcja)

21 = SPS — Wej./Wyj. [I/0] * (opcja, w przygotowaniu), przemiennik jest sterowany przez opcje SK
CuU1 SPS.

*) przyciski sterujace panelu operatorskiego sg nieaktywne, jednak dalej mozliwa jest zmiana nastaw parametréw

**) Jesli w trakcie sterowania z klawiatury komunikacja bedzie przebiegac nieprawidtowo (op6znienia powyzej 0,5 s)

przemiennik wytaczy sie bez wyswietlenia btedu.
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Parametry Wartosé / Opis / Informacja Dostepny z opcja
P510 Dodatkowa nastawa interfejsu zawsze widoczny
0..6 Wybér interfejsu stuzgcego do steroania przemiennikiem.
[0] 0 = Auto: Nastawa P509 >Interfejs< jest uzywana do 3 = Profibus (opcja)
automatyc';znego okreslenia dodatkowego interfejsu 4= InterBus (opcja)
1= USS (opcja) 5= CANopen (opcja)
2= CANbus (opcja) 6 = DeviceNet (opcja)
7= Wej./Wyj. SPS: W przygotowaniu
P511 Predkos¢ transmisji USS zawsze widoczny
0..3 Ustalenie predkosci transmisji danych poprzez RS485 i protokdt USS. Wszystkie urzadzenia podpiete
(3] do wspdlnej linii danych musza pracowac z tq sama nastawg predkosci przesytu.
0= 4800 bodéw 2= 19200 bodoéw
1= 9600 boddéw 3 = 38400 bodow
P512 Adres USS | zawsze widoczny
0...30
(0] Nadanie adresu komunikacyjnego USS przemiennikowi czestotliwosci.
P513 Graniczny czas transmisji | zawsze widoczny
0.0 ..1000s Funkcja sprawdzania czasu aktywnosci linii danych (USS lub CAN). Po odebraniu poprawnego pakietu
danych sterujgcych, nastepny powinien przyj$¢ w ustalonym okresie czasu. W przeciwnym razie
[0.0] przemiennik zasygnalizuje btad, wytaczy wyjécie zasilajace silnik i nada komunikat btedu E010.
Wytaczenie funkcji monitoringu czasu kolejnych transmisji nastapi po ustawieniu tego parametru na
wartos¢ =0
P514 Predkos$¢ przesylu CAN bus zawsze widoczny
0.7 Ustawienie predkosci transmisji danych przez interfejs CAN bus.
4 Wszystkie urzadzenia podpiete do wspdinej szyny danych muszg pracowacé z tg sama nastawa,
[4] predkosci transmisiji.
Dalsze informacje mozna uzyskaé w instrukcji BU 0730, opcja CANbus.
0= 10k bodéw 3= 100k bodow 6 = 500k bodéw
1= 20k bodéw 4 = 125k bodéw 7= 1M bodow * (tylko do testow)
2 = 50k bodéw 5= 250k bodéw *) nie mozna zagwarantowaé
bezpiecznego uzycia
P515 Adres CAN - Bus | zawsze widoczny
0...255
Ustawienie adresu CANbus.
[50]
P516 (P) Przeskok czestotliwosci 1 | zawsze widoczny
0.0 ...400.0 Hz Przy pomocy tego parametru mozliwe jest pominiecie pewnej czestotliwosci z dostepnego zakresu
00 czestotliwosci wyjsciowej. Czestotliwosé wyjsciowa bardzo szybko &rzechodzi” przez pomijane
[00] pasmo, tak ze na wyjsciu nie moze utrzymywac sie poziom zabroniony.
0 = Wytgczenie funkcji przeskoku
P517 (P) Obszar przeskoku czestotliwosci 1 zawsze widoczny
0.0...50.0 Hz Zakres przeskoku czestotliwosci ujetej w P516. Czestotliwos¢ okreslona tutaj jest dodawana i
[2.0] odejmowana od wartosci progowej
Obszar pomijanej czestotliwosci 1: P516 — P517 ... P516 + P517
P518 (P) Przeskok czestotliwosci 2 zawsze widoczny
0.0 ...400.0 Hz Przy pomocy tego parametru mozliwe jest pominiecie pewnej czestotliwosci z dostepnego zakresu
00 czestotliwosci wyjsciowej. Czestotliwosé wyjsciowa bardzo szybko &rzechodzi” przez pomijane
[00] pasmo, tak ze na wyjsciu nie moze utrzymywac sie poziom zabroniony.
0 = Wytgczenie funkcji przeskoku
P519 (P) Obszar przeskoku czestotliwosci 2 zawsze widoczny
0.0...50.0 Hz Przy pomocy tego parametru mozliwe jest pominiecie pewnej czestotliwosci z dostepnego zakresu
20 czestotliwosci wyjsciowej. Czestotliwo$¢ wyjsciowa bardzo szybko przechodzi” przez pomijane
[2.0] pasmo, tak ze na wyjsciu nie moze utrzymywac sie poziom zabroniony.
Obszar pomijanej czestotliwosci 2: P518 - P519 ... P518 + P519
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Dodatkowe parametry

Parametry Wartosé / Opis / Informacja Dostepny z opcja
P520 (P) Lotny start zawsze widoczny
0..4 Funkcja potrzebna do realizacji samorozruchu silnika, czyli ponownego wigczenia przez przemiennik
0 silnika, ktory nie przestat jeszcze wirowaé — przyktadowo w zastosowaniach wentylatorowych. W trybie
[0] sterowanym predkoscig obrotowa (Tryb serwo)pod uwage brane sa tylko czestotliwosci >100Hz.
0 = Wylaczenie — lotny start nie jest mozliwy
1= Dwa kierunki — przemiennik, w czasie doboru czestotliwosci odpowiedniej do predkosci
wirowania silnika, sprawdza oba kierunki wirowania i wybiera kierunek zgodny
2 = Wybrany kierunek — przemiennik, przy doborze czestotliwosci odpowiedniej do predkosci
wirowania silnika, sprawdza tylko wybrany kierunek wirowania (zgodny z poleceniem wigczenia)
3 = Dwa kierunki, po usterce zasilania — po przejSciowej usterce zasilania nastapi przeszukanie
obu kierunkéw wirowania
1. Wybrany kierunek, po usterce zasilania — po przejsciowej usterce zasilania nastgpi
przeszukanie tylko wybranego kierunku wirowania.
P521 (P) Czulos¢ lotnego startu. zawsze widoczny
0,02... 2.50 Hz Za pomoca tego parametru mozliwe jest okreslenie dokladnosci z jakg przemiennik ma podejmowac
0.05 obroty silnika. Gdy zakres czestotliwosci jest duzy, doktadnos¢ jest mniejsza i proba podjecia pracy
[0.05] moze zakonhczy¢ sie btedem przekroczenia pradu. Zbyt waski zakres wydtuza czas reakcji przemienika
P522 (P) Kalibracja lotnego startu | zawsze widoczny
-10.0 ... 10.0 Hz Wartos¢ czestotliwosci jaka moze by¢ dodana do biezgcej wartosci wynikajacej z obrotow silnika, aby
[0.0] zapewnic¢ ptynne podjecie pracy z uniknieciem udaru pragdowego.
P523 Ustawienie fabryczne | zawsze widoczny
0..2 Wybér 1 lub 2 powoduje wykasowanie parametréw przemiennika i powrét do nastaw fabrycznych
[0] 0 = Bez zmian: parametry pozostajg bez zmian
1= Wartosci domysine: powr6t do nastaw fabrycznych. Wszystkie uprzednio wprowadzone nastawy
zostang wykasowane.
0 = Wartosci domysine z wytaczeniem bus: powrét do nastaw fabrycznych z pozostawieniem
wartosci odpowiadajacych za komunikacje przemiennika poprzez protokoty zewnetrzne.
P535 Silnik I°t zawsze widoczny
0..1 Temperatura silnika jest obliczana na podstawie wartosci pradu wyjsciowego przemiennika, czasu oraz
0 czestotliwosci. Osiggniecie temperatury granicznej prowadzi do wylgczenia przemiennika i
[0] wyswietlenia btedu E002 (przekroczenie dopuszczalnej temperatury silnika). Metoda ta nie uwzglednia
wplywu czynnikéw zewnetrznych wptywajacych na chtodzenie silnika.
0 = wylaczony
1= zalaczony
P536 Ograniczenie natezenia pradu zawsze widoczny
0.1..2.0/
Prad wyjsciowy przemiennika zostaje ograniczony do wartosci zadanej. Jezeli ta warto$¢ zostanie
21 osiggnieta, przemiennik zmniejsza czestotliwos$¢ wyjsciowa.

(wytaczenie

ograniczenia pradu

przemiennika)
[15]

0,1 - 2,0 = Mnoznik wraz z pragdem znamionowym przemiennika daje warto$¢ graniczna.

2.1 = wylacza ograniczenie wartosci granicznej. Ze wzgledu na mozliwos¢ przecigzenia pragdowego
przetwornicy nalezy stosowac te funkcjetylko w uzasadnionych przypadkach.

P537

Wyltaczenie chwilowe zawsze widoczny

0..1
(1]

Ta funkcja zapobiega natychmiastowemu wylgczeniu przemiennika w przypadku wystgpienia duzego
przecigzenia (>200% pradu przemiennika). Przy aktywnym ograniczeniu pradu, prad wyjsciowy jest
ograniczany do okoto 150% warto$ci pragdu znamionowego przemiennika. To ograniczenie jest
wywotywane przez krétkie wytgczenie stopnia wyjsciowego.

0 = wylaczony
1= zalaczony

Komentarz: Dla mocy powyzej 30kW funkcja wyfgczania chwilowego nie moze zosta¢ wytaczona.
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Parametry Wartosé / Opis / Informacja Dostepny z opcja
P538 Monitoring parametréw wejsciowych zawsze widoczny
0..3 Niezawodna praca przemiennika jest bezposrednio zwigzana z zachowaniem znamionowych
3 parametrow zasilania. Spadek wartosci napiecia na wejsciu lub brak fazy powoduje chwilowg prace
[3] przemiennika przy wartosciach ponizej wartosci dopuszczalnych oraz wygenerowanie btedu.

W niektdrych sytuacjach pracy istnieje chwilowa konieczno$¢ pracy przy nieprawidtowych

parametrach. Funkcja monitorowania parametrow moze zosta¢ wyczulony na:

0 = WYL: Brak monitorowania parametréw wejsciowych.

1= Wylacznie zanik fazy: zanik ktorejs z faz spowoduje wygenerowanie btedu.

2 = Wylacznie spadek napiecia: zbyt niskie napiecie wejsciowe spowoduje wygen. btedu.

3 = Spadek napiecia i zanik fazy: zanik fazy i/lub spadek napiecia spowoduje btad.

Uwaga: Praca przemiennika czestotliwos$ci przy nie znamionowych parametrach zasilania

prowadzi w konsekwencji do jego uszkodzenia.

P539 (P) Monitoring parametréw wyjsciowych zawsze widoczny
0..1 Prad wyjsciowy jest mierzony i sprawdzany pod wzgledem symetrii. Jezeli wykryta zostanie
(0] nieréwnowaga, wyswietlony bedzie komunikat btedu E016 >Btad fazy silnika<.

0 = wylaczony

1= zalaczony
P540 (P) Blokada kierunku obrotow zawsze widoczny
0..3 Przy pomocy tego parametru mozna zapobiec zmianie kierunku obrotéw ze wzgledéw
(0] bezpieczenstwa.

0 = Brak ograniczenia.

1= Wykluczenie zmiany kolejnosci faz. Przycisk zmiany kolejnosci faz na panelu kontrolnym
Control Box jest ignorowany.

2 = Obroty tylko w prawo *, zmiana kierunku jest generalnie zablokowana. Tylko obroty w prawg
strone sg mozliwe. Wybor zabronionego kierunku nie przynosi skutku. Przemiennik poda na
wyjscie OHz lub czestotliwo$¢ minimalng (P104)

3 = Obroty tylko w lewo *, zmiana kierunku jest generalnie zablokowana. Tylko obroty w lewg
strone sg mozliwe. Wybor zabronionego kierunku nie przynosi skutku. Przemiennik poda na
wyjscie OHz lub czestotliwo$¢ minimalng (P104).

*) Przycisk zmiany kolejnosci faz na panelu Controlbox, Parameterbox lub Potentiometer box jest ignorowany!
P541 Zewnetrzne sterowanie przekaznikami |BSC |STD |MLT |[BUS | |

000000 ... 111111

[ 000000 ]

Parametr ten umozliwia kontrolowanie przekaznikow przemiennika niezaleznie od jego stanu pracy.
Przed uaktywnieniem zewnetrznej kontroli przekaznikéw nalezy odpowiednim parametrom przypisa¢
wiasciwe funkcje.

Funkcja definiowana binarnie: zakres [ 000000-111111]

Bit 0 = Przekaznik 1

Bit 1 = Przekaznik 2

Bit2 = Woyjscie analogowe 1 (Funkcja cyfrowa)

Bit 3 = Woyjscie analogowe 2 (Funkcja cyfrowa)

Bit4 = Przekaznik 3

Bit5 = Przekaznik 4

Funkcja ta moze by¢ wykorzystana do recznego sterowania poprzez bezposrednie zadawanie
parametrow lub do sterowania w powigzaniu ze sterownikiem.

BUS: Przekazniki lub wyjscia cyfrowe sg okreslone przez przypisane im wartosci.

Control Box: Dowolna kombinacja wyj$¢ jest prezentowana za pomocg panelu w postaci kodu
binarnego (bity 0..3) lub haxadecymalnego (bity 4 i 5)- dotyczy opcji Posicon.

Parameter Box: Kazda z pozycji dostepna indywidualnie.
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Dodatkowe parametry

Parametry Wartosé / Opis / Informacja Dostepny z opcja
P542 Wyjscie analogowe sterowania zewn. 1...2 |STD |MLT | | |
0.0...100V Ta funkcja daje mozliwos¢ sterowania wyjsciami analogowymi przemiennika (stosownie do opciji),
00 niezaleznie od jego aktualnego stanu pracy. Odpowiednie wyjscie (P418/P448) nalezy ustawi¢ na
[0.0] funkcje Sterowanie zewnetrzne (= 7).
Funkcje mozna uzywa¢ albo recznie, albo ze sterowaniem szyny Bus. Ustawiona wartosé po
potwierdzeniu zostanie przekazana na wyjscie analogowe.
Przy programowaniu panelem Controlbox:
P 5 4 2 E{> P _ O 1 @> O . O \L;\/S:/?év\(l:lizn;\:alogowe1
ﬁWARTOSC
P _ O 2 E{> 0 . 0 U\?;?gr:lizn;:alogowe 2
P543 (P) Bus — wartos¢ biezaca 1 | zawsze widoczny
0..11 W tym parametrze mozna wybra¢ Warto$¢ zwrotng 1 dla sterowania Bus.
[11] Komentarz: Dalsze szczegdty mozna znalez¢ w aktualnej instrukciji BUS.
0= Wytaczony 6 = Aktualna pozycja (tylko z PosiCon, SK 700E)
= Biezaca czestotliwos¢ 7 = Nastawiona pozycja (tylko z PosiCon SK 700E)
= Biezaca predkosc 8 = Nastawiona czestotliwosé
= Prad 9 = Numer btedu
= Prad dla momentu obrotowego 10 = Przyrost aktualnej pozyciji ! (tylko z PosiCon SK 700E)
= Stan wejscia cyfr. i przekazn. 11 = Przyrost nastawionej pozycji ! (tylko z PosiCon SK 700E)
P544 (P) Bus — wartos¢ biezaca 2 | zawsze widoczny
0..11 W tym parametrze mozna wybra¢ Wartos$¢ zwrotng 2 dla sterowania Bus.
[0] Komentarz: Dalsze szczegdty mozna znalez¢ w aktualnej instrukciji BUS.
0= Wytaczony 6 = Aktualna pozycja (tylko z PosiCon, SK 700E)
1= Biezgca czestotliwosc 7 = Nastawiona pozycja (tylko z PosiCon SK 700E)
2 = Biezaca predkosc 8 = Nastawiona czestotliwosé
3= Prad 9 = Numer btedu
4 = Prad dla momentu obrotowego 10 = Przyrost aktualnej pozyciji ! (tylko z PosiCon SK 700E)
5 = Stan wejscia cyfr. i przekazn. 11 = Przyrost nastawionej pozycji ; (tylko z PosiCon SK 700E)
P545 (P) Bus — wartos¢ biezaca 3 zawsze widoczny
0..11 W tym parametrze mozna wybra¢ Warto$¢ zwrotng 3 dla sterowania Bus. Wystepuje wytgcznie
[0] woweczas, gdy P546 = 3.
Komentarz: Dalsze szczegdty mozna znalez¢ w aktualnej instrukciji BUS.
0= Wytaczony 6 = Aktualna pozycja (tylko z PosiCon, SK 700E)
1= Biezaca czestotliwos¢ 7 = Nastawiona pozycja (tylko z PosiCon SK 700E)
2 = Biezgca predkosé 8 = Nastawiona czestotliwos¢
3= Prad 9= Numer btedu
4 = Prad dla momentu obrotowego 10 = Przyrost aktualnej pozyciji ! (tylko z PosiCon SK 700E)
5 = Stan wejscia cyfr. i przekazn. 11 = Przyrost nastawionej pozycji ! (tylko z PosiCon SK 700E)
P546 (P) Warto$¢ zadana Bus 1 | | | | | | POS
0..6 W tym parametrze, podczas sterowania Bus funkcja zostaje przypisana do podanej warto$ci zadane;.

(1]

Komentarz: Dalsze szczegdty mozna znalez¢ w aktualnej instrukciji BUS.
0= Wytagczony
1 = Nastawiona czestotliwos¢ (16 bit)
2 = 16-bitowa pozycja zadana (tylko z opcjg PosiCon, SK 700E)
= 32-bitowa pozycja zadana (tylko z opcjg PosiCon, SK 700E, i jezeli wybrany zostat typ PPO 2 lub
4)
4 = Zaciski sterowania PosiCon (tylko z opcjg PosiCon, SK 700E, 16 bit)
5= Przyrost pozycji zadanej (16 bit) ! (tylko z PosiCon SK 700E)
6 = Przyrost pozycji zadanej (32 bit) ! (tylko z PosiCon SK 700E)

! wartos¢ zadana / rzeczywista pozycja odpowiadajgca enkoderowi o liczbie 8192 impulsow.

BU 0700 PL

Szczegoty techniczne moga ulega¢ zmianom. 93



Instrukcja obstugi i konserwacji NORDAC SK 700E

Parametry Wartos¢ / Opis / Informacja Dostepny z opcja
P547 (P) Warto$¢é zadana Bus 2 zawsze widoczny
0..16 W tym parametrze, podczas sterowania Bus funkcja zostaje przypisana do podanej warto$ci zadane;.
[0] Komentarz: Dalsze szczegdty mozna znalez¢ w aktualnej instrukciji BUS.
0= Wytagczony 8 = Ograniczona biezaca czestotliwosé PID
1 = Nastawiona czestotliwos¢ 9 = Monitorowana biezgca czestotliwo$¢ PID
= Ograniczenie prgdowe momentu 10 = Moment obrotowy
obrotowego 11 = Wzmocnienie momentowe
= Biezaca czgstotliwos¢ PID 12 = Zaciski sterowania PosiCon (tylko z opcja PosiCon)
= Dodawanie czestotliwosci 13 = Mnoznik
= Odejmowanie czestotliwosci 14 = Sterowanie procesem - warto$é biezaca
= Ograniczenie natezenia pradu 15 = Sterowanie procesem - warto$¢ zadana
= Maksymaina czestotliwosé 16 = Gléwne sterowanie procesem
P548 (P) Wartos¢ zadana Bus 3 zawsze widoczny
0..16 W tym parametrze, podczas sterowania Bus funkcja zostaje przypisana do podanej warto$ci zadane;.
[0] Wystepuje wylgcznie woéwczas, gdy P546 = 3.

Komentarz: Dalsze szczegodty mozna znalez¢ w aktualnej instrukciji BUS.

0= Wytaczony 8 = Ograniczona biezgca czestotliwos¢ PID

1 = Nastawiona czestotliwos¢ 9 = Monitorowana biezgca czestotliwo$¢ PID

= QOgraniczenie prgdowe momentu 10 = Moment obrotowy

obrotowego 11 = Wzmocnienie momentowe

= Biezaca czgstotliwos¢ PID 12 = Zaciski sterowania PosiCon (tylko z opcja PosiCon)

= Dodawanie czestotliwosci 13 = Mnoznik

= Odejmowanie czgstotiiwosci 14 = Sterowanie procesem - warto$¢ biezaca

= Ograniczenie natezenia pradu 15 = Sterowanie procesem - warto$¢ zadana

= Maksymalna czestotliwosé 16 = Gléwne sterowanie procesem
P549 Funkcja panelu Potentiometerbox zawsze widoczny
0..13 Podczas sterowania przemiennikiem za pomocg panelu Potentiometer istnieje mozliwosc przypisania
(1] mu nastepujacych funkgciji. (patrz. P400)

0= Wytgczony 7 = Maksymalna czestotliwosé

1= Poziom czestotliwosci 8 = Ograniczona aktualna czestotliwo$¢ PID

2 = Ograniczenie prgdowe momentu 9 = Monitorowana aktualna czestotliwosé PID
obrotowego 10 = Moment obrotowy

3 = Aktualna czestotliwos¢ PID 11 = Gléwny moment obrotowy

4 = Dodawanie czestotliwosci 12 = Brak funkdji

5 = Odejmowanie czestotliwosci 13 = Mnozenie

6 = Ograniczenie natezenia pradu

P550 Archiwizacja zbioru parametréw zawsze widoczny

0..3 Panel operatorski Control Box mc pozwala na zachowywanie danych z przytagczonego przemiennika
0 (ustawienia 1..4). Po zapisaniu zbioru danych do pamieci panelu kontrolnego, zachowane informacje

[0] mozna nastepnie przenie$¢ do innego przemiennika o tej samej wersji oprogramowania (patrz P743).

0 = brak funkcji

1= Przemiennik czestotliwosci 2 Panel operatorski [ControlBox], zestaw danych jest kopiowany
z zatgczonego przemiennika do panelu operatorskiego.

2 = Panel operatorski [ControlBox] 2 Przemiennik czestotliwosci, zestaw danych jest kopiowany
z panelu operatorskiego do zatgczonego przemiennika.

3 = wymiana, dane z przemiennika sg wymieniane z danymi zawartymi w pamieci panelu
operatorskiego. Dane nie sg tracone bezpowrotnie. W kazdej chwili mozna przywréci¢ stan
poprzedni przez powtdrng zamiane.

Komentarz: w sytuacji wgrywania do nowego przemiennika (wersja oprogramowania) parametréw

pochodzacych ze starszego przemiennika, panel powinien by¢ uprzednio sformatowany (=1) przez

nowy przemiennik. Dopiero wtedy zestaw danych do skopiowania ze starego przemiennika moze
zosta¢ odczytany i przeniesiony do nowego przemiennika.
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Dodatkowe parametry

Parametry Wartosé / Opis / Informacja Dostepny z opcja

P551 Profil sterownika zawsze widoczny

Wt/ Wyt. W zaleznosci od opcji, mozna uruchomi¢ profil CANopen DS401

[0 =Wyt ] i/lub profil InterBus Drivecom.

P555 Ograniczenie modulacji przerywacza | zawsze widoczny

5...100 % Za pomoca tego parametru mozliwe jest ograniczenie obcigzenia rezystora hamowania. Ograniczenie

100 stopnia wypetnienia modulacji pradu na przerywaczu hamowania (czoperze) wptywa na ilo$¢ energii

[ ] wydzialanej na rezystorze hamowania w jednostce czasu.
Zbyt duze ograniczenie moze doprowadzi¢ do btedu przekroczenia napiecia przemiennika a w
konsekwencji do jego wytgczenia. ( w przypadkach czestych powtdrzen btedu nawet do awari
przemiennika)

P556 Opornosé rezystora hamowania zawsze widoczny

3..4000Q Okreslenie wartosci rezystancji rezystora hamowania. Warto$¢ odnoszona do maksymalnej energii
mozliwej do przekazania na rezystor.

[120] Jesli w trakcie pracy zostanie osiggnieta maksymalna moc ciagta rezystora (P557), przemiennik zgtosi
btad przekroczenie temperatury 1%t (E003).

P557 Moc rezystora hamowania zawsze widoczny

0.00 ... 100.00 KW
[0,00]

Ciagta moc wyjsciowa (moc znamionowa) daje wartos¢ rezystancji dla potrzeb obliczenia maksymalnej
mocy hamowania.

0.00 = Monitorowanie wytgczone

P558 (P)

Czas magnetyzaciji zawsze widoczny

0/1/2..500 ms
(1]

Warunkiem poprawnego sterowania wektorem pola magnetycznego jest istnienie pola magnetycznego
w silniku. Dlatego wystepuje konieczno$¢é wstepnego namagnesowania obwodu magnetycznego
silnika tuz przed zadaniem czestotliwosci. Czas konieczny na wstepne namagnesowanie silnika zalezy
od jego wielkosci. Standardowo przemiennik stosuje sie do czaséw zaprogramowanych przez
producenta zgodnie z typem obstugiwanego silnika, ale istnieje mozliwos¢ nastawienia wiasnej
wartosci badz wytgczenia funkcji.

0 = wylaczenie
1= ustawienia fabryczne

2..500ms = zgodnie z wyborem

Uwaga: Nastawienie zbyt krotkiego czasu magnesowania moze doprowadzi¢ do niepoprawnego
sterowania momentem we wstepnej fazie rozruchu.

P559 (P) Czas zasilania DC po zatrzymaniu | zawsze widoczny
0.00...5,0s W ostatniej fazie zatrzymywania silnika poprzez obnizanie czestotliwosci, silnik jest zasilany przez
050 krétki czas pradem statym (hamowanie dynamiczne). Ma to na celu catkowite wyhamowanie napedu.
[0:50] W zaleznosci od bezwitadnosci zatrzymywanych mas nalezy dobra¢ odpowiednio dtugi czas podawania
na silnik pradu statego.
Warto$¢ pradu zalezy od wczesniejszego procesu hamowania (sterowanie pragdowo/wektorowe) lub
wzmochnienia statycznego (liniowa krzywa charakterystyczna).
P560 Zapis EEPROM | zawsze widoczny
0..1 0 = Wszelkie zmiany wartosci parametréw zostang utracone po odjeciu zasilania przemiennika.
[1] 1= Wszystkie wprowadzone zmiany warto$ci parametréw sg zapisywane w pamieci EEPROM.
Nawet po wytaczeniu zasilania wprowadzone wartosci bedg zachowane.
Komentarz: W przypadku komunikacji USS wykorzystujgcej zmiane parametréw, nalezy pamieta¢ o
ograniczone;j liczbie cykli zapiséw do pamieci EEPROM (100.000 x).
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5.1.7 PosiCon

Opis funkcji parametrow P6xx jest zawarty w instrukcji BU 0710.

5.1.8 Parametry informacyjne

Parametry Wartos¢ / Opis / Informacja Dostepny z opcja
P700 Btad biezacy zawsze widoczny
0.0 ...20.9 Aktualnie wystepujacy btad.
Control Box: Sygnalizacja w postaci numeru btedu, ktérego opis jest dostepy w sekcji “Sygnalizacja
btedéw”
Parameter box: Sygnalizacja w formie tekstowej. Opis jest dostepy w sekcji “Sygnalizacja btedéw”
P701 .-01 o
Wczesniejszy btad 1...5 zawsze widoczny
..-05
0.0 ...20.9 Zapis rodzajéw 5 ostatnich btedow.
Podczas korzystania z Control Box , dostep do zapiséw 1-5 jest mozliwy po wcisnieciu na numerze
btedu klawisza ENTER.
P702  ..-01 ]
Czest. przy wystapieniu btedéw 1...5 zawsze widoczny
..-05

-400.0 ... 400.0 Hz

Zapis czestotliwosci napiecia wyjsciowego przemiennika w momencie wystgpienia btedow.

Podczas korzystania z Control Box , dostep do zapiséw 1-5 jest mozliwy po wcisnieciu na numerze
btedu klawisza ENTER.

P703 ..o ]
Prad przy wystapieniu btedéw 1... zawsze widoczny
..-05
0.0 ...500.0 A Zapis wartosci pradu wyjsciowego przemiennika w momencie wystgpienia btedow.
Podczas korzystania z Control Box , dostep do zapiséw 1-5 jest mozliwy po wcisnieciu na numerze
btedu klawisza ENTER.
P704  ..01 ]
Napiecie przy wystapieniu btedéw 1... zawsze widoczny
..-05
0..500V Zapis wartosci napiecia wyjsciowego przemiennika w momencie wystgpienia btedow.
Podczas korzystania z Control Box , dostep do zapiséw 1-5 jest mozliwy po wcisnieciu na numerze
btedu klawisza ENTER.
P705  .-01 @ 2 ]
Napiecie DC przy wystapieniu btedéw 1...5 zawsze widoczny
..-05
0..1000V Zapis wartosci napiecia posredniego DC przemiennika w momencie wystgpienia btedow.
Podczas korzystania z Control Box , dostep do zapiséw 1-5 jest mozliwy po wcisnieciu na numerze
btedu klawisza ENTER.
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5.1 Parametry informacyjne

Parametry Wartosé / Opis / Informacja Dostepny z opcja
P706  .-01  zestaw parametréw przy wystapieniu bledéw .
zawsze widoczny
g5 1.5

0..3 Zapis wartosci zestawu parametréw przemiennika ktory byt aktywny w momencie wystgpienia btedow.

Podczas korzystania z Control Box , dostep do zapiséw 1-5 jest mozliwy po wcisnieciu na numerze

btedu klawisza ENTER.
P707 . g; Wersja oprogramowania zawsze widoczny
0...9999 Oznaczenie wersji oprogramowania przemiennika ... = 01 = Numer wersji (3.0)

... =02 = Numer rev (0)

P708 Stan wejsé cyfrowych zawsze widoczny
00 ... 3F Parametr obrazuje stan wejs¢ cyfrowych w kodzie szesnastkowym. Parametr ten jest

(heksadecymalny)

przydatny do testowania sygnatéw wejsciowych.
Bit 0 = wejscie danych 1 Bit 6 = wejscie cyfrowe 7 (dot. Posicon)
Bit 1 = wejscie danych 2 Bit 7 = wejscie cyfrowe 8 (dot. Posicon)
Bit 2 = wejscie danych 3 Bit 8 = wejscie cyfrowe 9 (dot. Posicon)
Bit 3 = wejscie danych 4 Bit 9 = wejscie cyfrowe 10 (dot. Posicon)
Bit 4 = wejscie danych 5 Bit 10 = wejscie cyfrowe 11 (dot. Posicon)
Bit 5 = wejscie danych 6 Bit 11 = wejscie cyfrowe 12 (dot. Posicon)

Bit 12 = wejscie cyfrowe 13 (dot. Karty enkodera)

Control box: jezeli wystepuja tylko 4 wejscia cyfrowe, wéwczas ich stan jest przedstawiany w postaci
binarnej. Jezeli posiadamy modut [I/O] multi, Enkoder lub PosiCon (bit 4, 5 ...), wowczas informacja
wystepuje w postaci szesnastkowe;.

P709 Napiecie wejscia analogowego 1 /Bsc [sTD [MLT | | |
-10.0...10.0V Wyswietla mierzong warto$¢ wejscia analogowego 1. (-10.0 ... 10.0V)

P710 Napiecie wyjscia analogowego 1 | |STD |MLT | | |
0.0 ...10.0v Pokazuje napiecie podawane przez przemiennik na wyjscie analogowe 1 (0.0...10,0 V).

P711 Stan wyjs¢ przekaznikowych \ zawsze widoczny

00 ... 11 (binarny)

Zobrazowanie stanu zestykow przekaznikowych.

Bit0 = Przekaznik 1 Bit2 = Przekaznik 3 (opcja PosiCon)
Bit 1 = Przekaznik 2 Bit 3 = Przekaznik 4 (opcja PosiCon)
P712 Napiecie wej$cia analogowego 2 | | |MLT | | |
-10.0...10.0V Wyswietla mierzong warto$¢ wejscia analogowego 2. (-10.0 ... 10.0V).
P713 Napigcie wyjs$cia analogowego 2 | | |MLT | | |
0.0...10.0v Pokazuje napiecie podawane przez przemiennik na wyjscie analogowe 2 (0.0...10,0 V).
P714 Okres gotowosci ‘ zawsze widoczny
0.0...9999,1 h Dtugos¢ czasu, w jakim przemiennik byt podigczony do zasilania i gotowy do pracy.
P715 Okres pracy ‘ zawsze widoczny
0.0...9999,1 h Dtugosé czasu, w jakim przemiennik byt aktywny (zasilat silnik).
P716 Biezaca czestotliwosé ‘ zawsze widoczny
-400 ... 400.0 Hz Wyswietla czestotliwos$¢ wyjsciowg pradu.
BU 0700 PL Szczegotly techniczne moga ulega¢ zmianom. 97



Instrukcja obstugi i konserwacji NORDAC SK 700E

Parametry Wartosé / Opis / Informacja Dostepny z opcja
P717 Biezaca predkos¢é zawsze widoczny
-9999 ... 9999 Wyswietla biezaca predkosc¢ obrotéw silnika obliczang przez przemiennik. Wartosci dodatnie oznacza
obr./min. prawy kierunek obrotow.
P718  ..-o01 o o
e =02 Biezaca czestotliwos¢ zadana zawsze widoczny
... =03

-400 ... 400.0 Hz Wyswietla czestotliwos¢ okreslong przez warto$¢ zadang. (patrz takze 8.1 przetwarzanie wartosci

zadanej)

... = 01 = czestotliwos¢ zadana ze zrédta wartosci zadanych

.. - 02 = czestotliwos¢ zadana po przetworzeniu w przemienniku

... - 03 = czestotliwos¢ zadana po ptynnym przejsciu (elektronicznej regulacji) czestotliwosci
P719 Prad rzeczywisty ‘ zawsze widoczny
0..500.0A Wyswietla rzeczywisty prad wyjsciowy.
P720 Prad dla momentu obrotowego \ zawsze widoczny
-500.0 ... 500.0 A Sktadowa pradu proporcjonalna do momentu wyj$ciowego.

-500.0 ... 500.0 A > wartos¢ ujemna = praca pradnicowa silnika,

wartos¢ dodatnia = zwykta praca silnikowa

P721 Prad dla pola magnetycznego \ zawsze widoczny
-500.0 ... 500.0 A Wyswietla rzeczywisty obliczony prad wytwarzajacy pole.
P722 Napiecie wyjsciowe ‘ zawsze widoczny
0..500V Wyswietla napiecie pradu podawanego przez przemiennik na wyjsciu.
P723 Sktadowa napiecia Uy | zawsze widoczny
0..500V Wyswietla elementy napiecia dla wytwarzanego pola.
P724 Skfadowa napigcia U, ‘ zawsze widoczny
-500 ... 500 V Wyswietla elementy napiecia dla wytwarzanego momentu obrotowego.
P725 Wartos¢ coso ‘ zawsze widoczny
0..1.00 Wyswietla warto$¢ wspoétczynnika mocy.
P726 Moc pozorna | zawsze widoczny
0.00 ... 300.00 kVA  Kalkulowana warto$¢ mocy pozorne;j.
P727 Moc czynna ‘ zawsze widoczny
0.00 ... 300.00 kW Kalkulowana warto$¢ mocy czynnej.
P728 Napiecie zasilania ‘ zawsze widoczny
0...1000V Pokazuje biezaca wartos$¢ napiecia podawang na wejscie przemiennika.
P729 Moment obrotowy ‘ zawsze widoczny
-400 ... 400 % Wyswietla wartos¢ momentu obrotowego [%].
P730 Pole magnetyczne | zawsze widoczny
0...100 % Wyswietla warto$¢ pola magnetycznego silnika [%].
P731 Zestaw parametréw | zawsze widoczny
0..3 Wyswietla nr aktywnego zestawu parametrow.
P732 Prad fazowy U ‘ zawsze widoczny
0.0...500.0 A Wyswietla biezacg warto$¢ pradu fazy U.

Uwaga: Ze wzgledu na metode pomiaru wyswietlana tutaj wartos¢ moze sie nieznacznie réznié¢ od

wartosci wyswietlanej za posrednictwem P719.
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Parametry Wartosé / Opis / Informacja Dostepny z opcja
P733 Prad fazowy V zawsze widoczny
0.0 ...500.0 A Wyswietla biezaca wartosé pradu fazy V.
Uwaga: Ze wzgledu na metode pomiaru wyswietlana tutaj warto$é moze sie nieznacznie rézni¢ od
wartosci wyswietlanej za posrednictwem P719.
P734 Prad fazowy W zawsze widoczny
0.0 ...500.0 A Wyswietla biezacg wartosé pradu fazy W.
Uwaga: Ze wzgledu na metode pomiaru wyswietlana tutaj warto$é moze sie nieznacznie rézni¢ od
wartosci wyswietlanej za posrednictwem P719.
P735 Predkosé z enkodera | | | | [enc|pos
-9999 ... +9999 Predkos¢ silnika odczytywana za pomocg enkodera na wale silnika.
obr./min.
P736 Napiecie stopnia DC ‘ zawsze widoczny
0..1000V Pokazuje wartos$¢ napiecia statego stopnia posredniego przemiennika.
P740 =01
... =02 .
..-03  Szyna Stowa sterujacego zawsze widoczny
...-04
...-05
0 ... FFFF hex ... - 01 = Stowo sterujace
... - 02 = warto$¢ zadana 1 (P546)
Wyswietla biezace Stowo sterujace i wartosci zadane. ... - 03 = wartos¢ zadana 1 Highbyte
.. - 04 = wartos¢ zadana 2 (P547)
.. - 05 = wartos¢ zadana 3 (P548)
P741 e =01
.. =02
.. =03 Szyna Stowa stanu zawsze widoczny
...- 04
...-05
0 ... FFFF heks. Wyswietla biezace Stowo stanu i dokumentowe wartosci .. = 01 = Stowo stanu
biezace. ... - 02 = wartos¢ biezaca 1 (P543)
... - 03 = wartos¢ biezaca 1 Highbyte
... - 04 = wartos$¢ biezaca 2 (P544)
... - 05 = biezaca Melia 3 (P545)
P742 Wersja oprogramowania przemiennika \ zawsze widoczny
0...9999 Wyswietla numer wersji oprogramowania przemiennika.
P743 Typ przemiennika | zawsze widoczny
0.00 ... 250.00 Wskazuje na typ przemienika pod wzgledem mocy np. "15“ = to 15 kW.
P744 Zakres rozszerzen przemiennika \ zawsze widoczny
0...9999 Wyswietla zakres modutéw rozszerzen identyfikowanych przez przemiennik.
Modut parameter box wyswietla informacje tekstowa.
Modut Control Box wyswietla informacje symboliczna. Cyfra 1 w kodzie oznacza enkoder, 2 oznacza
Posicon. Interfejs komunikacyjny jest symbolizowany po prawej wg opisu.
Brak 10 XXX0 [IO] USS XX04 Enkoder 01XX
Basic 10 XXX1 [10] CAN XX05 PosiCon 02XX
Standard 10 XXX2 Profibus XX06
Multi-l1O XXX3
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Parametry Wartosé / Opis / Informacja Dostepny z opcja
P745 .01 _ ) ]
.. =02 Wersja modutéw rozszerzen zawsze widoczny
... =03
0...32767 Szczeqgdty: [01] Panel zewnetrzny (operatorski)
Wersja oprogramowania zainstalowanych
elementow (tylko, jezeli obecny jest wiasny [02] Modut zewnetrzny
procesor).
[03] Specjalny modut rozszerzajacy
P746  ..-o01 ] )
.-02 Stan modutéw rozszerzen zawsze widoczny
... =03
0000 ... FFFF heks. Szczeqdty: [01] Panel zewnetrzny (operatorski)

Stan zainstalowanych elementéw

(aktywacja) [02] Modut zewnetrzny

[03] Specjalny modut rozszerzajacy

P750 Statystyka btedéw przeciazenia pradowego \ zawsze widoczny
0...9999 taczna ilo$¢ raportow o przecigzeniu pradowym podczas okresu uzytkowania.

P751 Statystyka btedoéw przekroczenia napiecia \ zawsze widoczny
0...9999 taczna ilo$¢ raportéw o przekroczeniu napiecia wyjsciowego podczas okresu uzytkowania.
P752 Statystyka btedéw zasilania | zawsze widoczny
0...9999 taczna ilo$¢ btedow zasilania elektrycznego podczas okresu uzytkowania.

P753 Statystyka bledéw przekroczenie temperatury \ zawsze widoczny
0...9999 taczna ilos¢ przypadkow przegrzania podczas okresu uzytkowania.

P754 Statystyka bledéw parametrow \ zawsze widoczny
0...9999 taczna ilos¢ btedoéw parametrow wewnetrzych przemiennika podczas okresu uzytkowania.
P755 Statystyka btedéw systemowych | zawsze widoczny
0...9999 taczna ilos¢ btedow systemowych przemiennika okresu uzytkowania.

P756 Statystyka bledéw czasu oczekiwania \ zawsze widoczny
0...9999 taczna ilos¢ bteddw przekroczenia czasu oczekiwania podczas okresu uzytkowania.
P757 Statystyka btedéw zdefiniowanych | zawsze widoczny
0...9999 taczna ilos¢ bteddw uktadu alarmowego watchdog podczas okresu uzytkowania.

P758 Statystyka btedéw PosiCon 1 | zawsze widoczny
0...9999 taczna ilo$¢ bteddw PosiCon podczas okresu uzytkowania. Patrz btad E014.

P759 Statystyka btedéw PosiCon 2 | zawsze widoczny
0...9999 taczna ilos¢ btedéw PosiCon podczas okresu uzytkowania. Patrz btad E015.
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5.2 Przeglad parametréw,

5.2 Przeglad parametréw, ustawienia uzytkownika

(P) = zaleznie od zestawu parametrow, te parametry moga by¢ ustawiane w dwéch niezaleznych zestawach.

Parametr . Ustawienie Wartos¢ wlasna
nr Oznaczenie fabryczne > =5 53 -
WARTOSCI ROBOCZE (5.1.1)
P000 Wielkos¢ wyswietlana
P001 Wybrana wielkos¢ wyswietlana 0
P002 Skalowanie wartosci wyswietlanej 1.00
PODSTAWOWE PARAMETRY (05/01/02)
P100 Zestaw parametrow
P101 Kopiowanie zestawu parametrow
P102 (P) Czas rozruchu[s] 2.0/3.0/5.0
P103 (P) Czas hamowania [s] 2.0/3.0/5.0
P104 (P) Czestotliwos¢ minimalna [Hz] 0.0
P105 (P) Czestotliwosé maksymalna [Hz] 50.0
P106 (P) Zaokraglenie przejscia czestl. [%] 0
P107 (P) Czas reakcji hamulca (zwtoka) [s] 0.00
P108 (P) Tryb wylaczenia 1
P109 (P) Prad hamowania pradem DC [%] 100
P110 (P) Czas hamowania pragdem DC 2.0
P11 (P) \éVg&o;ﬁfg?;:;(a P ograniczenia 100
P12 (P) oot?r’;';ﬁzezgi?o/‘z{qd"we momentu 401 (WYL.)
P113 (P) Czestotliwosé zapamietana [Hz] 0.0
P114  (P) Czas zwolnienia hamulca (zwtoka) [s] 0.00

PARAMETRY SILNIKA | KSZTALTOWANIE CHARAKTERYSTYKI PRACY (5.1.3)

P200 (P) Wpykaz dotyczacy silnika 0

P201 (P) Czestotliwosé znamionowa [Hz] 50.0 *

P202 (P) Predkos¢ znamionowa [obr./min.] 1385 *

P203 (P) Prad znamionowy [A] 3.60 *

P204 (P) Napiecie znamionowe [V] 400 *

P205 (P) Moc znamionowa [W] 1.50 *

P206  (P) wartos¢ cos @ 0.80

P27 (P) [ouiszbacodiatot] 0

P208 (P) Rezystancja stojana [Q] 4.37*

P209 (P) Prad jatowy [A] 2,1*

P210 (P) Wzmocnienie statyczne [%] 100

P211  (P) Wzmocnienie dynamiczne [%] 100

P212 (P) Kompensacja poslizgu [%] 100

P213 (P) Sterowanie wektorem pola ISD [%] 100

P214  (P) Wzmocnienie momentowe [%] 0

P215 (P) Wzmocnienie mom. rozr.[%)] 0

P216 (P) Czas wzmocnienia mom. rozr.[s] 0.0

*) zalezy od mocy przemiennika oraz od P200
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Parametr . Ustawienie Wartos¢ wiasna
znaczenie
nr fabryczne P1 P2 P3 P4
PARAMETRY STERUJACE (5.1.4) Opcja kodera

P300 (P) Tryb serwo [Wyt. / Zat] 0

P301  (P) Rozdzielczos¢ enkodera 6

P310 (P) Kontrola predkosci czton P [%] 100

P311  (P) Kontrola predkosci czton | [%/ms] 20
Kontrola sktadowej pragdu momentu

P312 (P) czion P [%] 200

P313  (P) Kontrolal sktadowej praqdu momentu 125
czton | [%/ms]

P314 (P Ograniczenie sktadowej pradu 400
momentu [V]

P315  (P) Ko?trola sktadowej pradu pola czton 200
P [%]
Kontrola sktadowej pradu pola czton

P316  (P) P | [%/ms] 125

P317 (P Ograniczenie sterowania pradowego 400
pola [V]

P318 (P) Kontrola ostabiania pola czton P [%] 150
Kontrola ostabiania pola czton |

P319 (P) [%/ms] 20

P320 (P ?/:;:;]ramczenle kontroli ostabiania pola 100

P321  (P) Wzmocnienie cztonu | kontrolera 0
momentu

P325 Funkcja enkodera 0

P326 Przetozenie dla enkodera 1.00

P327 Ograniczenie obrotow 0

P330 Funkcja wejscia cyfrowego 13 0
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5.2 Przeglad parametréw,

Parametr . Ustawienie Wartos¢ wlasna
nr ARG fabryczne P1 P2 P3 P4
ZACISKI STEROWANIA (5.1.5)
P400 Funkcja wejscia analogowego 1
P401 Tryb wejscia analogowego 1 0
P402 Poziom odchylenia 1: 0% [V] 0.0
P403 Poziom odchylenia 1: 100% [V] 10.0
P404 Filtr wejscia analogowego 1 [ms] 100
P405 Funkcja wejscia analogowego 2 1
P406 Tryb wejscia analogowego 2 0
P407 Poziom odchylenia 2: 0% [V] 0.0
P408 Poziom odchylenia 2: 100% [V] 10.0
P409 Filtr wejscia analogowego 2 [ms] 100
P410 (P) Druga czestotliwos¢ minimalna [HZz] 0.0
P411  (P) I[?_|rlZJ]ga czestotliwosé maksymalna 50.0
P412  (P) Wart. nastawy sterow. procesem [V] 5.0
P413 (P) Udziat cztonu P regulatora PID[ %] 10.0
P414  (P) Udziat cztonu | reg. PID [%/ms] 1.0
P415 (P) Udziat cztonu D reg. PID [%ms] 1.0
P416  (P) Ptynne przejscie sterowania PID [s] 2.0
P417 (P) Kalibracja wyjscia analogowego 1 [V] 0.0
P418 (P) Funkcja wyjscia analogowego 1 0
P419  (P) Wsp. skali wyjscia analog. 1 [%)] 100
P420 Funkcja wejscia cyfrowego 1 1
P421 Funkcja wejscia cyfrowego 2 2
P422 Funkcja wejscia cyfrowego 3 8
P423 Funkcja wejscia cyfrowego 4 4
P424 Funkcja wejscia cyfrowego 5 0
P425 Funkcja wejscia cyfrowego 6 0
P426 (P) Czas zatrzymania awaryjnego [s] 0.1
P427 Zatrzymanie awaryjne po btedzie 0
P428 (P) Automatyczny rozbieg [Wyt. / Wi] 0
P429 (P) Poziom czestotliwosci 1 [Hz] 0.0
P430 (P) Poziom czestotliwosci 2 [Hz] 0.0
P431 (P) Poziom czestotliwosci 3 [Hz] 0.0
P432 (P) Poziom czestotliwosci 4 [Hz] 0.0
P433 (P) Poziom czestotliwosci 5 [Hz] 0.0
P434  (P) Funkcja wyj. przekaznikowego 1 1
P435 (P) Skalowanie przekaznika 1 [%)] 100
P436  (P) Histereza przekaznika 1 [%)] 10
P441  (P) Funkcja wyj. przekaznikowego 2 7
P442  (P) Skalowanie przekaznika 2 [%)] 100
P443 (P) Histereza przekaznika 2 [%)] 10
P447  (P) Kalibracja wyjscia analogowego 2 0.0
P448 (P) Funkcja wyjscia analogowego 2 0
P449  (P) Wsp. skali wyjscia analog. 2 [%] 100
Pavo Coesot onlorwania el g
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Parametr o cnie Ustawienie Wartos¢ wlasna
nr fabryczne P1 P2 P3 P4
DODATKOWE PARAMETRY (5.1.6)
P503 Gtéwna funkcja wyjsciowa 0
P504 Czestotliwos¢ taktowania [kHz] 40/6.0
P505 (P) Absolutne. min. Czestotliwosci [Hz] 2.0
P506 Automatyczne potwierdzenie btedu 0
P507 Typ PPO 1
P508 Adres Profibus 0
P509 Interfejs 0
P510 Dodatkowa nastawa interfejsu 0
P511 Predkos¢ transmisji USS 3
P512 Adres USS 0
P513 Graniczny czas transmisji [s] 0.0
P514 Predkos¢ transmisji CAN 4
P515 Adres CAN — Bus 50
P516 (P) Przeskok czestotliwosci 1 [Hz] 0.0
P517 (P) Obszar przeskoku czestotl. 1[Hz] 2.0
P518 (P) Przeskok czestotliwosci 2 [Hz] 0.0
P519 (P) Obszar przeskoku czestotl. 2[Hz] 2.0
P520 (P) Lotny start 0
P521 (P) Czutosc¢ lotnego startu [Hz] 0.05
P522 (P) Kalibracja lotnego startu [Hz] 0.0
P523 Ustawienia fabryczne
P535 Kalkulacja I’t
P536 Ograniczenie natezenia pradu 1,5
P537 Wytaczenie chwilowe 1
P538 Monitoring parametréw wejsciowych 3
P539 (P) Monitoring parametréw wyjsciowych 0
P540 Blokada kierunku obrotu 0
P541 Zewnetrzne sterowanie przekazn. 000000
P542 Wyj. analog. sterowania zewn. 1 ... 2 0
P543 (P) Bus — warto$¢ biezaca 1 1
P544  (P) Bus — wartos¢ biezaca 2 0
P545 (P) Bus — wartos¢ biezaca 3 0
P546 (P) Warto$¢ zadana Bus 1 1
P547 (P) Warto$¢ zadana Bus 2 0
P548 (P) Warto$¢ zadana Bus 3 0
P549 Funkcja panelu Potentiometerbox 1
P550 Archiwizacja zbioru parametrow 0
P551 Profil sterownika 0
P555 Ogran. modulacji przerywacza P [%] 100
P556 Opornos¢ rezystora hamowania [Q] 120
P557 Moc rezystora hamulca [kW] 0
P558 (P) Czas magnetyzacji [ms] 1
P559 (P) Czas zasilania DC po zatrzym. [s] 0.50
P560 Zapis EEPROM 1
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5.2 Przeglad parametréw,

Parametr o cnie Ustawienie Wartos¢ wlasna

nr fabryczne P 1 | P2 | P3 P4
PARAMETRY FUNKCJI POZYCJONOWANIA (5.1.7) opcja PosiCon (Szczegoty w instrukcji BU 0710 DE)

P600 (P) Sterowanie pozyci [Zat. / Wyt] 0 | |

P601 Biezgca pozycja [obr.] -

P602 Biezaca pozycja zadana [obr.] -

P603 Rdéznica biezgcej pozyciji [obr.] -

P604 System pomiaru odlegtosci 0

P605 Enkoder wartos$ci bezwzglednej 15

P606 Enkoder przyrostowy 6

P607 Mnoznik wartosci (1..2) 1

P608 Dzielnik wartosci (1..2) 1

P609 Offset pozyciji (1..2) 0.000

P610 Tryb rozrézniania pozyciji 0

P611  (P) Wspdtczynnik P pozycjonowania 5.0

P612 (P) Wielko$¢ okna docelowego 0.0

P613 (P) Pozycjonowanie bezwzg. 1 ... 63 0.000

P614 (P) Pozycjonowanie przyrostowe 1 ... 6 0.000

P615 (P) Maksymalna pozycja 0.000

P616 (P) Minimalna pozycja 0.000

P617 Kontrola biezacej pozyciji 0

P618 Wejscie cyfrowe 7 1

P619 Wejscie cyfrowe 8 2

P620 Wejscie cyfrowe 9 3

P621 Wejscie cyfrowe 10 4

P622 Wejscie cyfrowe 11 11

P623 Wejscie cyfrowe 12 12

P624  (P) Funkcja przekaznika 3 2

P625 (P) Histereza przekaznika 3 1.00

P626 (P) Pozycja poréwnawcza przekaznika 3 0

P627 (P) Funkcja przekaznika 4 0

P628 (P) Histereza przekaznika 4 1.00

P629 (P) Pozycja poréwnawcza przekaznika 4 0.000

P630 (P) Pozycja btedu poslizgu 0.00

P631 (P) Btad poslizgu bezwzgl./przyr. 0.00

Parametr nr Oznaczenie Biezacy stan i wyswietlane wartosci

INFORMACJA (5.1.8), tylko do odczytu

P700 (P) Biezacy btad

P701 Wczesniejszy btad 1...5

P702 Czestotliwos¢ wyj. dla btedu 1...5

P703 Natezenie pradu wyj. dla btedu 1...5

P704 Napiecie wyj. dla btedu 1...5

P705 Napiecie stopnia DC. dla btedu 1...5

P706 Zestaw param. dla btedu 1...5

P707 Wersja oprogramowania

P708 Stan wejs¢ cyfrowych (heks.)
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Parametr nr

Oznaczenie

Biezacy stan i wyswietlane wartosci

INFORMACJA (5.1.8), tylko do odczytu

P709 Napiecie wej. analogowego 1 [V]
P710 Napiecie wyj. analogowego 1 [V]
P711 Stan wyj$¢ przekaznikowych [binarny]
P712 Napiecie wej. analogowego 2 [V]
P713 Napiecie wyj. analogowego 2 [V]
P714 Okres gotowosci [h]

P715 Okres pracy [h]

P716 Biezaca czestotliwosé [Hz]

P717 Biezaca predkos¢ [1/min]

P718 Biezgca czestotliwos¢ zadana [Hz]
P719 Prad rzeczywisty [A]

P720 Prad dla momentu obrotowego [A]
P721 Prad dla pola magnetycznego [A]
P722 Napiecie wyjsciowe [V]

P723 Sktadowa napiecia Uq [V]

P724 Skfadowa napiecia Ugq [V]

P725 Wartos$c¢ coso

P726 Moc pozorna [kVA]

P727 Moc czynna [kW]

P728 Napiecie zasilania [V]

P729 Moment obrotowy [%]

P730 Pole magnetyczne [%]

P731 Zestaw parametrow

P732 Prad fazowy U [A]

P733 Prad fazowy V [A]

P734 Prad fazowy W [A]

P735 Predkos¢ z enkodera [obr./min.]

P736 Napiecie stopnia DC [V]

P740 Szyna stowa sterujacego

P741 Szyna stowa stanu

P742 Wersja oprogramowania

P743 Typ przemiennika

P744 Zakres rozszerzen przemiennika
P745 Wersja modutéw rozszerzen

P746 Stan modutdw rozszerzen

P750 Statystyka btedéw przecigzenia prad.
P751 Statystyka btedéw przekroczenia nap.
P752 Statystyka btedoéw zasilania.

P753 Statystyka btedéw przekroczenia temp
P754 Statystyka btedéw parametréw

P755 Statystyka btedéw systemowych
P756 Statystyka btedéw czasu oczekiwania
P757 Statystyka btedéw zdefiniowanych
P758 Statystyka btedéw PosiCon 1

P759 Statystyka btedéw PosiCon 2
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6 Sygnalizacja bledéw

Moga wystapi¢ rozmaite przyczyny (nazywane ogdlnie btedami) prowadzace do wytgczenia przemiennika
(oditaczenia wyjscia).

Btedy moga by¢ potwierdzane (kasowane) na kilka sposobdw:

1. Przez odtgczenie i ponowne zatgczenie zrodia zasilania,

2. Przez uzycie jednego z wejs¢ cyfrowych (P420 ... P425 = funkcja 12),

3. Przez ponowne zatgczenie przemiennika (ponowna aktywacja wyjscia) - jezeli zadne z wejs$¢ nie zostato
zaprogramowane na funkcje potwierdzania btedow,

4. Poprzez komunikacje bus

* Przy uzyciu parametru P506 — automatyczne potwierdzenie bteddw.

6.1 Wyswietlanie bledu na wyswietlaczu panelu Control box (opcja)

Panel operatorski Control Box (opcja) okresla rodzaj btedu przez wyswietlenie odpowiedniego o

numeru btedu poprzedzonego literg &”. Aktualny btgd mozna takze zobaczyé aktywujgc parametr s
P700. Kod poprzednio zarejestrowanego btedu przechowywany jest w parametrze P701. (]
Doktadne informacje dotyczace zarejestrowanych btedéw przechowywane sg w parametrach .
P702 do P706. -
W przypadku ustgpienia lub eliminacji usterki, symbol btedu wyswietlony na panelu operatorskim ¥ (&
zaczyna migac. Wowczas btgd mozna potwierdzic¢ takze przez wcisniecie przycisku ENTER. oo |

6.2 Wyswietlanie bledu na wyswietlaczu panelu Parameter box (opcja)

Panel operatorski Parameter Box (opcja) okre$la rodzaj btedu przez komende tekstowa.
Dodatkowo, biezacy bfad jest wyswietlany w parametrze P700. Ostatnie raporty btedow sa | (] e
zapamietywane w parametrze P701. Dalsze informacje dotyczace stanu przemiennika x
w przypadku wystgpienia btedow mozna pobrac z parametrow P702 do P706. i - oy
Po usunieciu przyczyny wystapienia btedu nalezy zaakceptowac btad klawiszem ENTER. SR EEDI) |

| !

S

o e R
OROICIO,

Tabela bledéw rozpoznawanych przez system

Wyswietlacz Blad Przyczyna
Grupa  Szczegdty w > Srodek zaradczy
P700/ P701
E001 1.0 Przekroczenie temperatury Sygnat pochodzacy z koncowego stopnia mocy przemiennika

przemiennika » Zmniejszy¢ temperature otoczenia urzadzenia (<50°C i/lub

<40°C, patrz rowniez Rozdziat 7 Dane techniczne)

» Sprawdzi¢ wentylacje szafki elektrycznej

E002 2.0 Przekroczenie temperatury Zadziatat czujnik temperatury silnika
silnika (termistor PTC)
» Zmniejszy¢ obcigzenie silnika
Tylko jezeli zaprogramowane jest
wejscie cyfrowe (Funkcja 13). »  Zwiekszy¢ predkos¢ obrotowa silnika

» Zainstalowac¢ niezalezny wentylator silnika
21 Przekroczenie temperatury Zgtoszenie I°t — kalkulowana temperatura silnika
silnika (limit 1%t)
» Zmniejszy¢ obcigzenie silnika
Tylko jezeli zaprogramowano t -
silnika (P535). »  Zwiekszy¢ predkosc obrotowa silnika
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Wyswietlacz Btad Przyczyna
Grupa  Szczegdly w > Srodek zaradczy
P700 / P701
E003 3.0 Przecigzenie modutu mocy Dugotrwate przecigzenie na wyjsciu przemiennika - zadziatanie

ograniczenia 1t modutu, np. > 1,5 x |, dla 60s
(patrz réwniez parametr P504)

»  Zmniejszy¢ obcigzenie silnika

31 Przecigzenie przerywacza Zadziatanie ograniczenia I’t dla rezystora hamulca
hamulca (patrz rowniez parametry P555, P556, P557)

» Zmniejszy¢ obcigzenie rezystora
» Zastosowaé mocniejszy rezystor

3.2 Przecigzenie modutu mocy Wystgpito dtugotrwate przecigzenie przemiennika przy f <2 Hz

E004 4.0 Przekroczenie praqdowe modutu  Sygnat przekroczenia pradu modutu (krétkotrwaty)
» Zwarcie lub uziemienie na wyjsciu przemiennika

» Zainstalowa¢ zewnetrzne dfawiki na wyjsciu (kabel silnika jest
zbyt dtugi)

E005 5.0 Przekroczenie napiecia DC Napiecie na stopniu posrednim DC przemiennika jest zbyt wysokie

» Zredukowaé zwrot energii przez zastosowanie rezystora
hamowania

Wydtuzy¢ czas hamowania (P103)

W zastosowaniach innych niz dzwigowe mozna ustawi¢ tryb
przedtuzonego wytaczania (parametr P108)

» Wydtuzy¢ czas wytgczenia awaryjnego (P426)

5.1 Zbyt wysokie napiecie zasilania Napiecie zasilania sieciowego jest zbyt wysokie

> Nalezy sprawdzi¢ (380V-20% do 480V+10%)

E006 6.0 Za niskie napigcie DC (btad Napiecie zasilania sieciowego / stopnia posredniego DC
tadowania) przemiennika jest zbyt niskie

6.1 Za niskie napiecie zasilania »  Sprawdzié zasilanie sieciowe (380V-20% do 480V+10%)

EQQ07 7.0 Bfad zasilania na jednej z faz Jedna z trzech faz wejscia zasilania sieciowego jest lub byta
przerwana.

»  Sprawdzi¢ fazy zasilania sieciowego (380V-20% do
480V+10%),

» Wszystkie trzy fazy zasilania sieciowego powinny byé
symetryczne.

OFF Komentarz: Na wyswietlaczu pojawia sie OFF., jezeli trzy fazy zasilania sieciowego
zostaty rowno zmniejszone, tj. jezeli nastapi normalne wytaczenie zasilania
sieciowego.

E008 8.0 Utrata parametru EEPROM Btad w danych EEPROM

Wersja oprogramowania zapamigtanego zestawu danych
nie jest kompatybilna z wersjg oprogramowania
przemiennika.

Komentarz: Btedne parametry zostajg automatycznie
przetadowane (dane fabryczne).

Zaktécenie EMV (patrz takze E020).
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Wyswietlacz

Blad

Przyczyna

Grupa  Szczegoly w > Srodek zaradczy
P700 / P701
8.2 Bfad kopiowania zewnetrznej » Sprawdzi¢ potaczenie z panelem operatorskim.
pamieci EEPROM (panel
operatorski) » Wadliwa pamie¢ EEPROM panelu operatoskiego.
E0Q09 --- Btad panelu Control Box Brak komunikacji z panelem.
» Sprawdzi¢ wlasciwe zamocowanie panelu operatorskiego.
» Wylaczy¢ i zatgczy¢ zasilanie przemiennika.
E010 10.0 Przestoj telegramu » Transfer telegraméw jest nieprawidtowy, sprawdzi¢ potgczenie
(P513) zewnetrzne.
10.2 Czas przerwy w transferze > Sprawdzi¢ proces programu protokotu bus.
telegramu - element zewnetrzny »
»  Sprawdzi¢ modut bus.
10.4 Awaria inicjalizacji elementu » Sprawdzi¢ parametr P746.
zewnetrznego
» Element nieprawidtowo podtgczony.
» Sprawdzi¢ zasilanie elementu bus.
10.1
10.3
1 05 _________ Awaria systemu elementu Dalsze szczegéty mozna znalezé w dodatkowych instrukcjach
_____ Y zewnetrznego dotyczgcych Bus.
10.6
10.7
10.8 Btad komunikacji elementu Btad poditaczenia / btad w elemencie zewnetrznym.
zewnetrznego
EO0O11 11.0 Napiecie odniesienia karty 1/0 Niewtasciwe napiecie odniesienia modutu karty rozszerzen 1/0
(10V / 15V). Moze wystgpi¢ tylko wéwczas, gdy sterowanie odbywa
sie za posrednictwem zaciskow sterowania (P509 = 0/1).
» Sprawdzi¢ podigczenie zaciskdéw sterowania pod wzgledem
wystgpienia zwarcia.
» Sprawdzi¢ zamocowanie karty I/O.
E012 12.0 Zewnetrzny uktad btedu Funkcja uktadu alarmowego watchdog zostata uaktywniona na
zdefiniowanego watchdog wyjsciu cyfrowym. Nastgpito przekroczenie probkowania w czasie
okreslonym w P460.
E013 13.0 Bfad zasilania enkodera Btad enkodera
» Brak sygnatu 5V na wejsciu enkodera.
13.1 Ograniczenie predkosci » Zwiekszy¢ wartos¢ ograniczenia P327
13.2 Monitorowanie przekroczenia Przeprowadzono &ezpieczne zatrzymanie".
wartosci granicznej
» Ograniczenie momentu obrotowego (P112) zostato osiagniete.
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Wyswietlacz Btad Przyczyna

Grupa  Szczegdly w > Srodek zaradczy
P700 / P701

E014 14.0 Kontrola jednostki

podporzadkowanej (slave)

141 Kontrola jednostki gtéwnej (host)
14.2 Btad przesuniecia punktu
odniesienia
14.3 Bit monitorowania napiecia
enkodera wartosci bezwzglednej
14.4 Btad enkodera przyrostowego Btad 1PosiCon
“““““““““““““““““““““““““““““ Szczegotowe informacje dostepne w instrukcji BU 0710
14.5 Zmiana pozycji i obrotu nie
dokonane
14.6 Btad wartosci miedzy enkoderem
bezwzglednym i przyrostowym
14.7 Maksymalna pozycja
przekroczona w gore
14.8 Maksymalna pozycja
przekroczona w dot
EO015 15.0 Niewfasciwa wersja
oprogramowania
151 Uktad watchdog PosiCon
15.2 Przepetnienie stosu PosiCon
15.3 Niedopetienie stosu PosiCon
154 Niezdefiniowany kod operaciji ,
PosiCon Btad 2PosiCon
"""""""""""" Dalsze szczeg6ty mozna znalez¢ w opisie BU 0710
15.5 Zabezpieczona instrukcja
PosiCon
15.6 Niedozwolony dostep stowny
PosiCon
15.7 Niedozwolony dostep instrukc;ji
PosiCon
15.8 Btad pamieci EPROM PosiCon
E016 16.0 Btad fazy silnika » Jedna faza silnika nie podtaczona.
» Sprawdzi¢ warto$¢ P539.
E017 17.0 Zmiana konfiguraciji wyposazenia Zidentyfikowano nowy modut zewnetrzny.

» Whytaczyc¢ i ponownie zataczy¢ zasilanie sieciowe
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Wyswietlacz Btad Przyczyna
Grupa  Szczegoly w > Srodek zaradczy
P700 / P701
E020 20.0 Awaria pamieci zewnetrznej RAM
201 Uktad alarmowy watchdog
20.2 Przepetnienie stosu
20.3 Niedopetnienie stosu
204 Niezdefiniowany kod operaciji
il ST iR Fr s Awaria systemu podczas wykonywania programu,
20.5 Zabezpieczona instrukcja wywotana przez zaktdcenia elektromagnetyczne.
20.6 Niedozwolone stowo dostepu » Nalezy odnie$c¢ sie do wytycznych dotyczacych okablowania
""""""""""""""""""""""""""""""""" w Rozdziale 2.9.
20.7 Niedozwolona instrukcjia dostepu
----------------------------------------------------- > Zainstalowac dodatkowy filtr sieciowy (Rozdziat 8.3 / 8.4
20.8 Btad pamieci EEPROM Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna [EMC]).
209 ___________ B iqdpam|Qc| parzystej ____________ > Sprawdzi¢ poprawne uziemienie przemiennika.
21.0 NMI (nie uzywany przez sprzet)
211 Btad PLL
21.2 Strata danych z powodu braku

synchronizacji AD

21.3 Btad dostepu PMI
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7 Dane techniczne

7.1 Parametry

Funkcja

Opis

Czestotliwos$¢ wyjsciowa

Czestotliwos¢ taktowania

Przecigzalnosé

Whbudowane zabezpieczenia przed:

Regulacja i sterowanie

Zakres wejscia analogowego / PID:
Rozdzielczo$¢ wartosci zadanej, analogowa
Wyjscie analogowe

Stabilnos¢ sygnatu:

Monitorowanie temperatury silnika
Czas zmiany czestotliwosci:
Wyijscia sterowania

Interfejs

Sprawnos¢ przemiennika

Temperatura otoczenia

Temperatura dla transportu i skladowania
Stopien ochrony
Izolacja elektryczna

Maks. poziom ustawienia powyzej NN

Maks. dozwolona ilo$¢ zataczen do sieci
zasilajacej

Czas oczekiwania miedzy zatgczeniami do
sieci zasilajacej

0.0...400.0 Hz

1.5 do 7.5kW: 3.0 ... 20.0kHz, 11 do 37kW: 3.0 ... 16.0kHz (Standard = 6kHz)

45 do 110kW: 3.0 ... 8.0kHz (Standard = 4.0kHz), 132kW/160kW: 4.0kHz

1,5...132kW: SK 700E-163-340-0O-VT:maks 125% przez 60 s. (>5Hz)
150% przez 60 s., 200% przez 5 s. maks. 80...125% przez 60 s. (0...5Hz)
Przegrzaniem przemiennika Zwarciem, doziemieniem
Zbyt niskim i zbyt wysokim napigciem Przecigzeniem

Bezczujnikowe sterowanie
pradowo/wektorowe (ISD)

liniowa charakterystyka u/f

Sterowanie ukierunkowane na pole

0..10V, £ 10V, 0/4 ... 20mA

10 bitéw odnosi sie do obszaru pomiarowego (opcjonalnie)

0 .... 10 V — z mozliwoscig skalowania (4 ... 20mA jako opcja)

analogowego < 1% cyfrowego < 0.02% (opcja)

- silnika (zgodnos¢ z UL/CSA), czujnik PTC / bimetal (opcjonalnie, nie dotyczy UL/CSA)
0-99s

1 i/lub 2 przekazniki 28V DC / 230V AC, 2A (opcjonalnie)

Zewnetrzne odbiorniki indukcyjne sterowane przekaznikami nalezy zabezpieczy¢ przed
przepieciami stosujac warystory i diody sprzegajace.

Stosownie do opciji:
RS 485 (opcjonalnie)
RS 232 (opcjonalnie)

CANbus (opcjonalnie)
CANopen (opcjonalnie)
DeviceNet (opcjonalnie)
Profibus DP (opcjonalnie)
InterBus (opcjonalnie)

okoto 95%

0°C ... +50°C (S3 - 75% ED, 15 min.), 0°C ... +40°C (S1 - 100% ED)
> 22kW: tylko 0°C ... +40°C (S1 - 100% ED)

dla potrzeb zgodnosci z UL/CSA generalnie stosuje sie °0 ...+40°C
Srodowisko musi byé suche i wolne od gazéw i substancji zracych.
Nalezy chroni¢ przemiennik przed kurzem i pytem.

-40°C ... +70°C

IP 20

Zaciski sterowania (wejscia cyfrowe i analogowe) (opcjonalnie)

do 2000m : bez redukcji mocy
> 2000m : zgodnie z ustaleniem dokonanymi z przedtawicielem firmy NORD

do 11kW
15kW do 37kW
45kW do 160kW

60sek. dla urzadzen w najwiekszym zakresie mocy

Przemienniki : 250 faczen na godzine
125 taczen na godzine

50 taczen na godzine
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7.2 Wyjsciowe obcigzenie termiczne

Jezeli czestotliwos¢ taktowania (P504) koncowki mocy zostanie zwiekszona, odbiegajgc od standardowego
ustawienia, bedzie to prowadzito do redukcji ciagtej mocy termicznej na wyjsciu przemiennika. Odpowiednia
zalezno$¢ zostata przedstawiona na ponizszym schemacie. Termiczna strata mocy jest rwnowazna okoto 5%
mocy znamionowej przemiennika (kKW).

120 -
100 7_\
) » tylko
°: 80 N 1,5...7,5kW |
7} \
o
E 60 ~—
@ T~
.a \
4 ‘\
_g 40
e
20
Schemat odnosi sie do 0 R — ‘ ‘
urzadzen 1,5...37kW 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20
Czestotliwosé taktowania [ kHz ]
7.3 Dane elektryczne
Wielkos¢ 1
Typ: SK 700E .... -151-340-A -221-340-A -301-340-A -401-340-A
Moc znamionowa silnika - A0V AW AW S 3OKW 40w .
(standard. silnik 4-biegun.)  460...480V 2KM 3KM 4KM 5KM
Napiecie zasilania 3 AC 380 - 480V, -20% / +10%, 47...63 Hz
Napiecie wyjsciowe 3 AC 0 - Napiecie zasilania
Znam. prad wyjsciowy (skutecz.) [A] 3.6 5.2 6.9 9.0
Zal. rezystor hamowania (Elementy 200 ©Q 100 Q
Min. rezystor hamowania dodatkowe) 90 Q
Typ. znam. prad wej. (skutecz) [A] 6 8 11 13
Zal. bezpieczniki zwtoczne 10A 10A 16A 16A
. Wymuszone chtodzenie powietrzem
Typ wentylacji Konwekcyjne
(kontrolowane temperaturowo)
Ciezar okoto [kg] 4
Wielko$¢ 2/ 3
Typ: SK 700E ... -551-340-A -751-340-A -112-340-A -152-340-A
Moc:znamionowa silnika . - aovy 55KW .o | TAW W spl 18w
(standard. silnik 4-biegun.)  460...480V 7VKM 10KM 15KM 20KM
Napiecie zasilania 3 AC 380 - 480V, -20% / +10%, 47...63 Hz
Napiecie wyjsciowe 3 AC 0 - Napiecie zasilania
Znam. prad wyjsciowy (skutecz.) [A] 11.5 15.5 23 30
Zal. rezystor hamowania (Elementy 60 Q 300
Min. rezystor hamowania dodatkowe) 400 32Q 28 Q
Typ. znam. prad wej. (skutecz) [A] 17 21 30 40
Zal. bezpieczniki zwtoczne 20A 25A 35 50
Typ wentylacii Wymuszone chtodzenie powietrzem (kontrolowane temperaturowo)
Ciezar okoto [kg] 5 9 9,5
BU 0700 PL Szczegotly techniczne moga ulega¢ zmianom. 113



Instrukcja obstugi i konserwacji NORDAC SK 700E

Wielkos¢ 4
Typ : SK 700E ... -182-340-A -222-340-A
Moc znamionowa silnika o 400V _____________________ 185kW ______________________________________ 220kW ____________________
(standard. silnik 4-biegun.)  460...480V 25KM 30KM

Napiecie zasilania

3 AC 380 - 480V, -20% / +10%, 47...63 Hz

Napiecie wyjsciowe

3 AC 0 - Napiecie zasilania

Znam. prad wyjsciowy (skutecz.) [A] 35 45
Zal. rezystor hamowania (Elementy 220
Min. rezystor hamowania dodatkowe) 220 14 Q
Typ. znam. prad wej. (skutecz) [A] 50 60
Zal. bezpieczniki zwtoczne 50A 63A
Typ wentylacji Wymuszone chtodzenie powietrzem (kontrolowane temperaturowo)
Ciezar okoto [kg] 12 12.5
Wielko$¢ 5/ 6
Typ: SK 700E .... -302-340-0 -372-340-0 -452-340-0 -552-340-0
Moc znamionowa silnika [kWR{ 3% | S 45 5
(standard. silnik 4-biegun.) [KM] 40 50 60 75
Napiecie zasilania 3 AC 380 - 480V, -20% / +10%, 47...63 Hz
Napiecie wyjsciowe 3 AC 0 - Napiecie zasilania
Znam. prad wyjsciowy (skutecz.) [A] 57 68 81 103
Zal. rezystor hamowania (Elementy 120 8Q
Min. rezystor hamowania dodatkowe) 9Q 50
Typ. znam. prad wejscia (skutecz) [A] 70 88 105 125
Zal. bezpieczniki zwltoczne 100A 100A 125A 160A
Typ wentylacji Wymuszone chiodzenie powietrzem
Ciezar okoto [kg] 24 28
Wielko$¢ 7/ 8
Typ: SK 700E .... -752-340-O -902-340-O -113-340-0 -133-340-O -163-340-O-VT *
Moc znamionowa silnika WIL [ 90 | 1m0 a2 160 .
(standard. silnik 4-biegun.) [KM] 100 125 150 180 220
Napiecie zasilania 3 AC 380 - 480V, -20 % / +10 %, 47...63 Hz
Napiecie wyjsciowe 3 AC 0 - Napigcie zasilania
Znam. prad wyjsciowy (skutecz.) [A] 133 158 ‘ 193 | 230 280
Zal. rezystor hamowania (Elementy 6Q ‘ 3Q
Min. rezystor hamowania dodatkowe) 6Q 3Q
Typ. znam. prad wejscia (skutecz) [A] 172 200 240 280 340
Zal. bezpieczniki zwtoczne 200A 250A 300A 300A 400A
Typ wentylacji Wymuszone chtodzenie powietrzem
Ciezar okoto [kg] 40 80
*) Dla zastosowan z ograniczonym przecigzeniem, patrz Rozdziat 7.1
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Dane techniczne

7.4 Dane elektryczne dla potrzeb zgodnosci z UL/CSA

Dane zawarte w niniejszej czesci nalezy wzig¢ pod uwage w celu zapewnienia zgodnosci z UL/CSA.

Wielkos¢ 1
Typ: SK 700E .... -151-340-A -221-340-A -301-340-A -401-340-A
Moc znamionowa silnika 380V %KM | KM | 3KM | KM
(standard. silnik 4-biegun.)  460...480V 2KM 3KM 4KM 5KM
FLA [A] 3.0 34 4.8 7.6
Zal. bezpieczniki Bezpiecznik
LPJ 10A LPJ 10A LPJ 15A LPJ 15A
sieciowe klasy J
Wielkos¢ 2/ 3
Typ: SK 700E ... -551-340-A -751-340-A -112-340-A -152-340-A
Moc znamionowa sitnika 3OV . SKM__ A 10KM [ MKM
(standard. silnik 4-biegun.)  460...480V 7V2KM 10KM 15KM 20KM
FLA [A] 11 14 21 27
Zal. bezpieczniki Bezpiecznik
L LPJ 20A LPJ 25A LPJ 35A LPJ 50A
sieciowe klasy J
Wielkos¢ 4
Typ: SK 700E ... -182-340-A -222-340-A
Moc znamionowa silnika V| kM 25KM
(standard. silnik 4-biegun.)  460...480V 25KM 30KM
FLA [A] 34 40
Zal. bezpieczniki Bezpiecznik
LPJ 50A LPJ 60A
sieciowe klasy J
Wielko$¢ 5/6/7
Typ: SK 700E .... -302-340-O -372-340-0 -452-340-O -552-340-O -752-340-0
Moc znamionowa silnika,> ssovi . SOKM | __.__40KM__ o . 50KM ...« 60KM | ... T5KM. =
(standard. silnik 4-biegun.)  460...480V 40KM 50KM 60KM 75KM 100KM
FLA [A] 52 65 77 96 124
Zal. bezpieczniki Bezpiecznik
RK5 80A RK5 100A RK5 150A RK5 175A RK5 250A
sieciowe klasy J
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8 Dodatkowe informacje

8.1 Przetwarzanie pozadanej wartosci w SK 700E

Haupt-Sollwert-
Quellen

Fkt. Dig.-Eingang:

Frequenz-Haupt-Sollwert

Drehrichtung ©

Festfrequenz 1-5 © P429-P433

Tippfrequenz P113

(auch bei Controlbox) Skalierung
, Skali

Analog-Eingang 1 P400-P404 ™ @3

W= Skalierung /T\
Analog-Eingang 2 ©—™5405.p409 ™| P104

P509
Control Box / P549 -
Potentiometer Box Schnittstelle
P546-P548

Bus-Sollwert 1,2,3 ©

Neben-Sollwert-
Quellen

Neben-Sollwert-Normierung

Frequenzaddition /

116

Frequenzsubtraktion
. Skalierung P400
Analog-Eingang 1 ©—®p400-p404 —>Ska“emng >
. Skalierung
Analog-Eingang 2 ©—ho0e 0400 = P411 | P408 ’
Potentiometer Boxo——-249 /N Pt
B o Pa10 | [P547
US-SO//Weft 2 Bus-Auswahl > >
Bus-Sollwert 3 o—» P510 P5=48 Funktion
Neben-
P325/| Solwert
@ o m >
BU 0700 PL
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8 Dodatkowe informacje

PosiCon-Sondererweiterung

(Option)

LAGE-
REGLER

-

Sollwert- Generierung

NORDAC SK 700E

Begrenzung
Funktion Ausblend- Min/Max- Frequenz- Strom-
Nebensoliw ert ;req“enze“ ES P600 Begr:;zsung fsrampe begrenzung
S ‘o "N
PID »>O_—O-> - N ¥ »o SOLL-
Regler f = E— FREQUENZ
oL pai3 P516- | 38 P102:F103 P111
- - P519 g P104 | |P106P107 | | psag pgar
figr | (P416 g G P505 P108,P114 ’
® 7y A A
|
fmax mrnax Irnax
Frequenzistw ert

Maximalfrequenz

Momentengrenze

Stromgrenze

BU 0700 PL

Szczegoty techniczne moga ulega¢ zmianom.

117



Instrukcja obstugi i konserwacji NORDAC SK 700E

8.2 Sterowanie procesem

Sterowanie procesem to regulacja typu PI, ktéra pozwala na sterowanie czestotliwoscia wyjsciowa. Wyjscie jest
skalowane jako procent gtéwnej wartosci zadanej. Daje to mozliwos¢ sterowania kazdym podtgczonym dale;j
napedem za pomocg gtéwnej wartosci zadanej i dostosowania regulacji PI.

Leitsollwert
a) Analoger Eingang
P400=1
b) /inaloge FIZL fir Rampe PID-Regler
dig. Eing. (= 28) P416
Sollwertrampe
Sollwert
o) Moot | | P-Faor P13 |
dig. Eing. (= 41) |-Faktor P414 Begrenzung P415 Hochlaufzeit P102
b) Analoger Eingang e x
(P40 =15) Pl-Regler r 1] e x X Sollwertrampe
¢) P412(0.0- 10.0V) ( +> i P .
| x1%x2
Lo j Y100 %|
Istwert
a) Analoge Fkt. fiir
dig. Eing. (=40) interner Wert fiir Berechnung Analoge Fit
b) Analoger Eingang fiir dig. Eingang
(P400 = 14) Fit 42
8.2.1 Przykiad zastosowania sterowania procesem
Geregelter Antrieb Uber PW Pendelwalze = PW (Tanzerwalze) Leitmaschine
— / o \. % —
?/ Mitte 5V
/7 Sollpostion
Istposition PW
Uber Poti 10V
0-10v
fA
Frequenzumrichter
\ Sollwert von Le|tmasch|ne}7 AIN1 Reglergrenze P415
\ Freigabe rechts }7 Dig.1 Sollwert von in % vom Sollwert
iti }7 i Leitmaschine
‘ Istposition PW @ iRegIergrenze P415
Sollposition PW
Uber Parameter P412 _
t
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8 Dodatkowe informacje

8.2.2 Sterowanie procesem nastawiania parametréw
(przyktad: czestotliwos¢ zadana: 50 Hz, granice sterowania: +/- 25%)

P105 (maksymalna czestotliwosc¢) [Hz]

P400 (funkcja wejscia analogowego)
P411 (zadana czestotliwo$¢) [Hz]

P412 (wczesniej. nastawa sterownika procesu)
dostosowac)

P413 (sterowanie P) [%]

P414 (sterowanie |) [% / ms]

P415 (granica +/-) [%]

P416 (pochylenie dl aregulatora) [s]

P420 (funkcja wejscia cyfrowego1)

P421 (funkcja wejscia cyfrowego 2)

zadana czestotliwosc [Hz] X P415 [%]J
100% '

:> zadana czestotliwosc[Hz] + (

0
:Ex. 250Hz +% =62.5 Hz

%
: "4" (dodawanie czestotliwosci)

: Zadana czestotliwos¢ przy 10V na wejsciu analogowym 1
: Przykt. 50 Hz

: PW potozenie srodkowe / ustawienie fabryczne 5 V (w miare potrzeby

: ustawienie fabryczne 10% (w miare potrzeby dostosowac)
: zalecane 0,1
: Ograniczenie sterowania (patrz wyzej) np. 25% od wartosci zadanej

: ustawienie fabryczne 2s (w miare potrzeby zrownowazy¢ w zaleznosci
od zachowania sterowania)

: ™" Uruchomienie w prawo

: "40" Wartos¢ zadana sterowania procesem PID
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8.3 Zgodnosé¢ elektromagnetyczna [EMC]

Od stycznia 1996 roku wszyscy wytworcy aparatow i urzgdzen elektrycznych mogacych zakiéca¢ prace innych urzadzen,
zobowigzani sg na rynku Unii Europejskiej do zagwarantowania swoim odbiorcom odpowiedniego stopnia zgodnosci
(kompatybilnosci) elektromagnetycznej oferowanych produktéw (EMC), zgodnie z dyrektywg EEC/89/336. Istniejg trzy metody
okreslania stopnia zgodnosci elektromagnetycznej danego produktu z zaleceniami dyrektywy:

1. Deklaracja zgodnosci EC

Polega ona na deklaracji ztozonej przez producenta modwigcej o tym , ze parametry jego produktu sg zgodne z
dotyczacymi go przepisami i zaleceniami kompatybilnosciowymi oraz srodowiskowymi. Deklaracja taka moze
powotywac sie jedynie na przepisy publikowane w oficjalnych wydawnictwach Unii Europejskiej.

2. Dokumentacja techniczna kompatybilnosSci

Polega to na stworzeniu i opublikowaniu dokumentacji technicznej zawierajacej charakterystyki kompatybilnosciowe
oferowanych produktéw. Taka dokumentacja musi by¢, przed jej opublikowaniemn zaaprobowana przez kompetentng
instytucje rzadowa ,zajmujaca sie zagadnieniami certyfikacji urzadzen elektrycznych. Dokonuje sie tego zwykle dla
produktow , ktére spetniajg nie wprowadzone jeszcze w zycie standardy i przepisy.

3. Testy certyfikacyjne Unii Europejskiej Ta metoda dotyczy wytacznie radiowych urzadzer nadawczych.

Tym samym, przemienniki SK 700E petnig pojedynczg funkcje w potaczeniu z innymi urzadzeniami (silnikami). Tym samym
jednostki bazowe nie moga nosi¢ znaku CE potwierdzajacego zgodnos¢ z dyrektywg EMC. Dokfadne szczegdty sgq zatem
podane ponizej w odniesieniu do zachowania przedmiotowego wyrobu pod wzgledem elektromagnetycznym, w oparciu
0 warunek, ze zostat zainstalowany zgodnie z wytycznymi i instrukcjami opisanymi w niniejszej dokumentaciji.

Klasa 1: Ogélna, dla Srodowisk przemystowych

Spetnia norme dotyczacg kompatybilnosci elektromagnetycznej (EMC) dla napeddédw mechanicznych EN 61800-3, do
stosowania w srodowiskach wtérnych (przemystowe i nie powszechnie dostepne)

Klasa 2: Zaklocenia wyeliminowane dla srodowisk przemystowych (instalacja posiada wtasny swoj
transformator zasilajacy)

W tej klasie eksploatacyjnej, producent moze poswiadczy¢, ze jego urzadzenie spetnia wymagania dyrektywy dotyczacej
kompatybilnosci elektromagnetycznej (EMC) dla srodowisk przemystowych w odniesieniu do zachowania pod wzgledem
elektromagnetycznym w napedach mechanicznych. Wartosci graniczne odpowiadajg podstawowym normom EN 50081-2 i EN
50082-2 dotyczacym promieniowania i odpornosci na zaktécenia w srodowiskach przemystowych.

Klasa 3: Zaklocenia wyeliminowane dla sSrodowisk domowych, komercyjnych i przemystu lekkiego

W tej klasie eksploatacyjnej, producent moze poswiadczy¢, ze jego urzadzenie spetnia wymagania dyrektywy dotyczacej
kompatybilnosci elektromagnetycznej (EMC) dla srodowisk domowych, komercyjnych i przemystu lekkiego w odniesieniu do
zachowania pod wzgledem elektromagnetycznym w napedach mechanicznych. Wartosci graniczne odpowiadajg podstawowym
normom EN 50081-1 i EN 50082-1 dotyczagcym promieniowania i odpornosci na zakiécenia w srodowiskach przemystowych.

Uwaga: Przemienniki czestotliwosci NORDAC SK 700E sg przeznaczone wytacznie do zastosowan profesjonainych,
dlatego tez nie sg objete wymaganiami zawartymi w normie EN 61000 - 3 - 2.

8.4 Klasy wartosci granicznych EMV

Typ urzadzenia bez pomocniczego |z pomocniczym filtrem | z pomocniczym filtrem | Typ filtra sieciowego
filtra sieciowego sieciowym sieciowym

SK 700E-151-340-A
- Klasa 2 (A) Klasa 2 (A) Klasa 3 (B) Przyporzadkowanie
SK 700E-222-340-A zgodnie z tabelami

maks. di. ekranowanego kabla w rozdziatach 2.3/2.4

- 15m 50m 30m
silnika
SK 700E-302-340-O
- Klasa 1 (-) Klasa 2 (A) Klasa 3 (B) Przyporzadkowanie
SK 700E-163-340-O-VT zgodnie z tabelg
----------------------------------------------------------------------------------------- w rozdziale 2.4
maks. dt. ekranowanego kabla . 50m 25m

silnika
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KOMENTARZ:

Nalezy sprawdzié, czy powyzsze klasy wartosci granicznych nie sg przekraczane oraz czy uzywana jest wtasciwa czestotliwosc
taktowania (4/6kHz) oraz czy dlugo$¢ ekranowanego kabla silnika nie przekracza ograniczen.

Dodatkowo, istotne jest aby stosowa¢ oprzewodowanie odpowiednie pod wzgledem zgodnosci elektromagnetycznej (EMC).
(Szafka rozdzielcza / mocowanie zaciskowe kabla)

Ekranowanie kabla silnika nalezy stosowac¢ po obu stronach (katownik ekranujacy przemiennika i metalowa skrzynka zaciskowa
silnika). Aby zapewni¢ zgodno$¢ z wymaganiami dla Klasy 3, ekranowanie kabla nalezy rowniez stosowaé przy wejsciu do
szafki sterowniczej (potaczenie srubowe EMC).

Zestawienie norm EN 50081; 50082 okreslonych przez EN 61800-3 jako wymagania dla
przemiennikow czestotliwoSci.

| Standard | Klasa wartoSci granicznej
Emisja zakiécen
Zaktécenia zwigzane z kablem EN55011 A" B” z filtrem
Zaktoécenia wypromieniowane EN55011 A" @B" zfiltrem, zabudowa w uziemione szafie
elektrycznej

Odpornosc¢ na zakidcenia

Wytadowania elektrostatyczne (ESD) EN61000-4-2 8kV (AD & CD)
Impuls na przewodach sterowania EN61000-4-4 1kV
Impuls na linii i kablach silnika EN61000-4-4 2kV
Udar (faza-faza / faza-ziemia) EN61000-4-5 1kV / 2kV
Sita elektromotoryczna (EMF) EN61000-4-3 10V/m; 26-1000MHz
Wahania i zatamanie napiecia EN61000-2-1 +10%, -15%; 90%

Asymetria napiecia i zmiany

. EN6G1000-2-4 3%; 2%
czestotliwosci

Zalecenia dotyczace oprzewodowania dla zapewnienia zgodnosci z Klasa 3

Rezystor hamowania
(pomocniczy)

Katownik ekranujacy

_______________ AU
380-480V v / M
50-60Hz —
_ LPomoen.fitr | 1 o | ) L %
! sieciowy
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8.5 Informacje dotyczace konserwacji i obstugi

W przypadku eksploatacji zgodnej z wszystkimi zaleceniami instrukcji, przemienniki czestotliwosci NORDAC SK
700E nie wymagajg dodatkowej obstugi.

Jezeli przemiennik czestotliwosci jest uzywany w zapylonym otoczeniu, nalezy w szafie elektrycznej zabudowaé
stosowne filtry pylowe oraz regularnei je czysci¢ lub wymiania¢. Dodatkowo nalezy dokonywac¢ okresowego
oczyszczania wnetrza przemiennika sprezonym powietrzem, tak aby nie dopusci¢ do zaniaczyszczenia jego
wnetrza kurzem i pytem.

W przypadku dtugotrwatego przechowywania przemiennika nalezy co najmniej raz w roku podtaczy¢ przemiennik
do Zrodta zasilania na okres 60 minut.

Jezeli zajdzie koniecznos$¢ naprawy sprzetu, nalezy go wysta¢ pod nastepujacy adres:

Nord Napedy Sp. z o.0.
Ul. Grottgera 30
32-020 Wieliczka

W przypadku pytan dotyczacych napraw prosimy o kontakt z:

Nord Napedy Sp. z o.0.
tel. 12 /288 99 00
e-mail: technika@nord-pl.com

W przypadku wystania przemiennika do naprawy producent nie ponosi odpowiedzialnosci za zadne dodatkowe
elementy, np. przewody, potencjometry, wyswietlacze zewnetrzne, itp. !

Prosimy o usuniecie wszystkich nie oryginalnych czesci z przemiennika.

8.6 Dodatkowe informacje

Dodatkowe opisy i dokumentacje mozna znalez¢ na naszej stronie internetowej:
http://www.nord.pl/

W miare koniecznosci, instrukcje eksploatacji mozna otrzymac¢ od lokalnego przedstawiciela NORD na catym
Swiecie.
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10 Przedstawiciele i Oddziaty

Getriebebau NORD - przedstawiciele w Niemczech:

Oddziat Péinocny

NORD Gear GmbH & Co. KG
Rudolf- Diesel- Str. 1
22941 Bargteheide

Tel.+49 (0)4532 /401 -0
Faks +49 (0)4532 / 401 - 429

Oddziat Zachodni

NORD Gear GmbH & Co. KG
GroRenbaumer Weg 10
40472 Dusseldorf

Tel.+49 (0)211/99 555 - 0
Faks +49 (0)211/ 99 555 - 45

Oddziat Potudniowy

NORD Gear GmbH & Co. KG
Katharinenstr. 2-6
70794 Filderstadt- Sielmingen

Tel.+49 (0)07158 / 95608 - 0
Faks +49 (0)07158 / 95608 - 20

Oddziat Wschodni

NORD Gear GmbH & Co. KG
Leipzigerstr. 58
09113 Chemnitz

Tel.+49 (0)371 /33 407 -0
Faks +49 (0)371 / 33 407 - 20

Dziat Sprzedazy Brema
NORD Gear GmbH & Co. KG
Stlhrener Weg 27

27211 Bassum

Tel.+49 (0)4249 / 9616 - 75
Faks +49 (0)4249 / 9616 - 76

Dziat Sprzedazy Butzbach
NORD Gear GmbH & Co. KG
Marie- Curie- Str. 2

35510 Butzbach

Tel.+49 (0)6033 /9623 - 0
Faks +49 (0)6033 / 9623 - 30

Dziat Sprzedazy Norymberga

NORD Gear GmbH & Co. KG
Schillerstr. 3
90547 Stein

Tel.+49 (0)911 /67 23 11
Faks +49 (0)911 /67 24 71

Dziat Sprzedazy Berlin
NORD Gear GmbH & Co. KG
Heinrich- Mann- Str. 8

15566 Schoneiche

Tel.+49 (0)30 /639 79 413
Faks +49 (0)30/639 79 414

Dziat Sprzedazy Monachium

NORD Gear GmbH & Co. KG
Untere Bahnhofstr. 29a
82110 Germering

Tel.+44 (0)89/840794 -0
Faks +44 (0)89 /840794 - 20

Przedstawiciel:
Hans-Hermann Wohlers
Handelsgesellschaft mbH
Ellerbuscher Str. 177a

32584 Lohne

Tel.+49 (0)5732 / 4072
Faks +49 (0)5732 / 123 18

Centrala w Niemczech:

NORD Gear GmbH & Co. KG
Rudolf - Diesel - Strafe 1
D - 22941 Bargteheide

Tel. +49/(0) 4532 /401 -0
Faks +49 / (0) 4532/ 401 - 555

Info@nord-de.com

http://www.nord.com
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Getriebebau NORD - przedsiebiorstwa na calym swiecie:

Austria

Getriebebau NORD GmbH
Deggendorfstr. 8
A -4030 Linz

Tel.: +43-732-318 920
Faks: +43-732-318 920 85

info@nord-at.com

Kanada

NORD Gear Limited
41, West Drive
CDN - Brampton, Ontario, L6T 4A1

Tel.: +1-905-796-3606
Faks: +1-905-796-8130

info@nord-ca.com

Dania

NORD Gear Danmark A/S
Kliplev Erhvervspark 28 — Kliplev
DK - 6200 Aabenraa

Tel.: +45 73 68 78 00
Faks: +45 73 68 78 10

info@nord-dk.com

Wielka Brytania

NORD Gear Limited

11, Barton Lane

Abingdon Science Park

GB - Abingdon, Oxfordshire OX 14 3NB
Tel.: +44-1235-5344 04

Faks: +44-1235-5344 14

info@nord-uk.com

Wiochy

NORD Motoriduttori s.r.l.

Via Modena 14

| - 40019 Sant’ Agata Bolognese (BO)
Tel.: +39-051-6829711

Faks: +39-051-957990

info@nord-it.com

Chinska Republika Ludowa

NORD (Beijing) Power Transmission Co.Ltd.
No. 5 Tangjiacun,

Guangqudonglu, Chaoyangqu

Beijing 100022

Tel.: +86-10-67704 -069 (-787)

Faks: +86-10-67704 -330

Fpan@nord-cn.com

Stowacja

NORD Pohony, s.r.o
Stromova 13
SK - 83101 Bratislava

Tel.: +421-2-54791317
Faks: +421-2-54791402

info@nord-sl.com

Szwajcaria

Getriebebau NORD AG
Bachigenstr. 18
CH-9212 Arnegg

Tel.: +41-71-388 99 11
Faks: +41-71-388 99 15

info@nord-ch.com

Belgia

NORD Aandrijvingen Belgie N.V.
Boutersem Dreef 24
B - 2240 Zandhoven

Tel.: +32-3-4845 921
Faks: +32-3-4845 924

info@nord-be.com

Chorwacja

NORD Pogoni d.o.o.
Obrtnicka 9
HR - 48260 Krizevci

Tel.: +385-48 711 900
Faks: +385-48 711 900

Finlandia

NORD Gear Oy
Aunankorvenkatu 7
FIN - 33840 Tampere

Tel.: +358-3-254 1800
Faks: +358-3-254 1820

info@nord-fi.com

Wegry

NORD Hajtastechnika Kft.
Torokko u. 5-7

H - 1037 Budapest

Tel.: +36-1-437-0127
Faks: +36-1-250-5549

info@nord-hg.com

Holandia

NORD Aandrijvingen Nederland B.V.
Voltstraat 12
NL - 2181 HA Hillegom

Tel.: +31-2525-29544
Faks: +31-2525-22222

info@nord-nl.com

Polska

NORD Napedy Sp. z.0.0.
Ul. Grottgera 30
PL — 32-020 Wieliczka

Tel.: +48-12-288 99 00
Faks: +48-12-288 99 11

biuro@nord-pl.com

Hiszpania
NORD Motorreductores
Ctra. de Sabadell a Prats de Llucanés

Aptdo. de Correos 166
E - 08200 Sabadell

Tel.: +34-93-7235322
Faks: +34-93-7233147

info@nord-es.com

Turcja

NORD-Remas Reduktér San. ve Tic. Ltd. Sti.
Tepeodren Koyl
TR - 81700 Tuzla — Istandbul

Tel.: +90-216-304 13 60
Faks: +90-216-304 13 69

info@nord-tr.com

Brazylia

NORD Motoredutores do Brasil Ltda.
Rua Epicuro, 128
CEP: 02552 - 030 Sao Paulo SP

Tel.: +55-11-3951 5855
Faks: +55-11-3856 0822

info@nord-br.com

Republika Czeska

NORD Pohanéci technika, s.r.o
Palackého 359
CZ - 50003 Hradec Kralové

Tel.: +420 495 5803-10 (-11)
Faks: +420 495 5803-12

hzubr@nord-cz.com

Francja

NORD Réducteurs sarl.
17 Avenue Georges Clémenceau
F - 93421 Villepinte Cedex

Tel.: +33-1-49 63 01 89
Faks: +33-1-49 63 08 11

info@nord-fr.com

Indonezja

PT NORD Indonesia

Jin. Raya Serpong KM. 7

Kompleks Rumah Multi Guna Blok D No. 1
Pakulonan (Serpong) - Tangerang

West Java - Indonesia

Tel.: +62-21-5312 2222
Faks: +62-21-5312 2288

info@nord-ri.com

Norwegia

NORD Gear Norge A/S
Vestre Haugen 21
N - 1054 Furuset / Oslo

Tel.: +47-23 33 90 10
Faks: +47-23 33 90 15

info@nord-no.com

Singapur
NORD Gear Pte. Ltd.

33 Kian Teck Drive, Jurong
Singapore 628850

Tel.: +65-6265 9118
Faks: +65-6265 6841

info@nord-sg.com

Szwecja

NORD Drivsystem AB
Ryttargatan 277 / Box 2097
S - 19402 Upplands Vasby

Tel.: +46-8-594 114 00
Faks: +46-8-594 114 14

info@nord-se.com

Stany Zjednoczone / USA

NORD Gear Corporation
800 Nord Drive / P.O. Box 367
USA - Waunakee, WI 53597-0367

Tel.: +1-608-849 7300
Faks: +1-608-849 7367

info@nord-us.com

BU 0700 PL

Szczegoty techniczne moga ulega¢ zmianom.
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