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1 NMetzanschiuld (X1)
Powar supply terminals (X1)

2  Motoranschiul} (X1)
Maotor terminals (X1)

3  externer Bremschopperanschiuld
1 ) External brake chopper connection

4  Steverklemmenlaisie X2
Control terminals X2

5  Serielle Schnittstelle RS485
RS485 serial interface

6 Polentiometer (ILIM)
Patentiometer {ILIN)

7 LED - Batriebsanzeigen
LED display

8 Sweckplatz for MC-Print
Socket for MC-Print

9  Zwischenkreiskondensatoren
Intermediate circuit capacitors

E200c-0.E 01 02w

10

12

13

14

15

16

Vorladeralais
Pre-charge relay

Zwischankreissicharung
Fuse for intermediate circuit

Jumperigiste X 11 zur Anpassung
auf das Frequenzsoliweartsignal

X171 jumper strip for analog
frequency command signal selection
LED (gelb) fir Zwischenkreis und
Bramschoppereinsatz

LED {yellow) for intermediate circuit
and brake chopper

MaBpunkt fOr max. Gerfteinnen-
temperatur

Probe point for maximum intermal
lemperature of equipment

Machristoption Litteraufsatz LA2000
Add on option: LAZ00DO fan kit
Digitale Bedieneinhait (DBE)

Digital control wnit
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| wWaAS SIE (BER DIE BE-
TRIEBSANLEITUNG
WISSEN SOLLTEN

¥ | Diese Batdebsanieitung st gk
| | tig 10r die Frequenzumrichiora-
milie FU2000.

= | Dar arste Tall st In deutscher

dappbare Saite am Anfang der

GowerbesiraBe 50
' | D635 Lahnay 1
| Genmamy

Telafon 064 41 /9 66-0
| Telafax O 64 47/96 6137

| Lust Elpctronic Sysiems
of America, Inc.

| PLO. Box 305

| 47 North Shonre Rd

| Dhnry, HH 0 30 38

| Telefon 60374 2511 88

| Telpdax 60374251199

Var der Montage und Inbe-
triebnahme bitte Betriebsan-

beitung lesen,

Flease study this Manual pricr
1o Installation and Start-up.

HOW TO LISE THIS MANUAL

This Oparator Manuai applkes bo
FU2000 Sedas Fraguancy in-
varlors.

The first part is in Garman Lan-
guage, the English second part
begins after page 51. Tha fold-
out front cover ks bdingual.

This manual contains awvery-
fhing you need Lo know for mor-
mal installation and cparation of
the equipment. If you need halp
do please contact us:
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WESHALE FREQUEMNZ-
UMRICHTER

FU2000 sind Frequenzumeich- |
fer zur warlustarman, stufanlo-
san_Drehzahivarstallung von
Drehstrom - Matoren mit Menn-
laistungan van 0,37kW bis
4,08W. Durch den Ensatz lei- |
stungshihiger Mikrocomputer-
Technologie und SMD-Basgtick-
ungstechink wisde ain kampak-
les, einfach zu handhabendes
Garfit honoiplert. Die Einsatz- |
miglichkaiten fir die alekironi- |
scha Drehzahiversielung von
robusten Drehstrommaoteren
woirrdhan dimit weiter erhsht. Der
Frequanzumrichier sialltl ain
Drehstromnelz mit variabler

mab der UA-Kennlineg wird der
Mobor bis zur Nennkraguanz mit
konstantem magnalischam
Flui betrieben.

Dras bedoutel konstantes Drah-
moment bis zur Manndrehzahl.
Darilber hinaws blaibt dis Uim-
richiedhetstung kongtant.

Auch vorhandens Drohstrom: | -

Asynchronmaotaren kénnan
nachgariistet werdan. Neben |
dan Vortellan der  wariablen |
Drehzahl - stellen sich waiterg
Vorbeile wie geringa Wariung,
garingerar Materialvarschisd |
durch das Sanftanlauberhalten
oder schndllens Takizeit durch
arhéibia Drahzahl ein. Die An-
passung der Fordargeschwin. |

werden gie Drobzahlen von |
Pumpan und Liflemn abenfalis |
mit Frequenzumrichiern ge-
Elevan.

* hoher Gerlitewirkungsgrad,

= guier Rundlaufl avch D
kleinar Drahzahi,

* Steversingdnge und -sus-
ginge sind potertialingi und
5P E-kompasitel,

+ hohe Uberasibarkeil mit
Strom-Zait (I x 1) - Ubgrwa-
chuing,

+ hehe Schaltfrequenz, da-
durch Reduzlerung doer Mo-
torgeriusche,

= umfangreiche Sollware-
Optlonen 1dr verschisdens
Appikatanen,

+ seriglie Schnittsielle RS4E5
Zur Ankoppiung an Jbifge-
ardnels Lessystomes,

+ pinfache Inbelriebnahme
und Bedienung durch im
Geril integrierto Digitale Be-
dignginhait mit LCD-Display
und kadiarten Anzeigean,

* nichiflichtiger Ereignis-
spaicher fir schnellare Feh-
larsucha. Dadurch hohe Veer-
tigbarkeit,

+ LUWORK fihig
PC-Sottwara zum Parame-
trieran, Stevem, Obgrwichen
und Dokumentiaren,

* Drivecom fahig

Ankopplung am echize
higen Bussystem-Drivecom.
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EINSATZIGEBIETE

Férdam, Bewegan und
Posltionieren

Wenn es aul besonders ghaich
fdrmige Bewegungsablaufe
ohner Aucken ankommi oder
wenn eing Erhdhung der Taki-
zeil bed gleichzaitiger Raduzie
rung mechanischer Verschiaid
taile gedordor wird

Dosienen, Klimatisiersn,
Reguligren

‘Wannes beim Pumpen und LaOf-
fen aul Energiaainsparung und
Reduktion der mechanischen
Virschiniftele ankommt oder
gina basondiars feinddnlge Do-
slarung und Regulierung mit
haoher Prozetintegration gealor
dort wind,

Bearbeiten und Verarbeiten
Wienn es sul de Optimiareng
der Arbaitsgeschwindigiedt end
konstame  Schnsigesciwindgig-
laitankommit, oder die Bk
lungszait reduziert odar die
Cborfiichengite erhiht werden
=oll

TYPENSCHLOSSEL

Garate-Dawerstrom

Anschiufspannung
ZIOV AC (4000 AC)

Baurgitu

Friaguanrumrichiar
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HINWEISE FUR DIE MECHA-
NISCHE INSTALLATION

GERATE-MASSBILDER

Mafblid: FUZ232, FU2234,
FUZ235

L]

W
- Ir -

Mabbild: FU2237

= =

g1

4

LT

B2T00- 004 e
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MaBbild: FU2Z39, FU2404

MaBbild: FUZ239 mil LAZD0D
FUZ408 mit LA200O
FUI2410 mit LAZ00D

GEHAUSE-SCHUTZART

[Ha Gehduse-Schutzart babragl
P10 nach DIN 40050,

Die Undadverhiungsvorschiiit
VBG4 wind edfiilt, d.h, ain Bo-
rihrungsschutz gagen - grofla
Karparflachen (Handricken-
sicharhail) 54 gewahrieistel.

HINWEISE FUR DIE
GERATEMONTAGE

Dwe FLU2000 Frequenzumrichier
sind standardmaig 10r den
Einbau in Schaltschriinken mi
AuBeniufidurchsirémung vor-
gasahen, Die Umdchier wenden
mit 4 Schrauben M4 an einar
Montageplatte bafestigt

An den Aufstellort werden
falgende Badingungen
gestelit:

- Einbaulage senkrachl

= (k. KO -Eirmritsiamp:
40C

= redative Luftdewschiighait:
15 ... B5% nichl atawend.

= . Audsteliungandhe:
2000m (ab 1000m Lesiung
reduziaran)

= mac Kihlkdperampsaratur:
aoc




MINDESTMONTAGE-
ABSTANDE

MONTAGE VON LUFTER-
AUFSATZ LAZ00D

Achturg: o
tﬁl Vit jedem Eingrifl ist das
Geriil vom U bren-

Dia Frequanzumachter kinmnen
je nach Anwendung (Umga-
eey bungstemparatur/Schaltire-
quaiz) ma ainem Lifteraufsate
LAZ00D zur bessergn Kihlung
ausperistet wardean,

B dor Moriage der LORer bitke
tolgende Schritie baachien:

n Limnichbar worm Nedz rennen
und ga. I Minuten abwartan,
bis die Zwischenkraiskon
dansalonen entladen sind;

Hﬁaral.e-[:lal;kal vom Fra-
quenzumrichier abnahmean;

Bl Liferautsatz auf den Kbk
korper des Umrichiers auf-
sdlzen o, da@ dis An-
schiuBailungen nach vorme
verlegl wardan kinnan

B mit 2 selbsischneidenden
M4-Schrauben (Bmm lang,
shaha Baelpack) LOHarge-
mfiige mad dem Hhikrpor
varschrauban;

B schutzaiter vom Lifar an
den vorgesehenan Erd-
ungsanschiul an der Sed-
lerwand des Limrichens an-
bringen (skaha Anschiul-
et

N

Mechanische Installation

B Lofteranschiisse aut der
Grundlaiterkane des LUm-

richilans autsteckan;

El micnbigheit der Anschiisse
noch einmal kondrollienen;
Garatae-Deckel am Fre-
quenzumrichier anbringen;

Natzspannung fikr don Urm-
richber einschaiten und prd-
fen, ob der Liftar richlig
it

arbaiten durchishrent

Lol il i tinachen
[XLLF + pst)
[HLUS- Blaasnehasarr)

B0 0 239
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HINWEISE FOR DIE ELEKTH.
INSTALLATION

VERORDNUNGEM UND
VORSCHRIFTEN

B chor adekiriachan Installaton
sind die allphmeinen instaia-
sons-Vorscheifion zu beachien:

VDE 0100

Bestimmung Hr das Errichien
von Starkstromanlagen mit
Nennspannungen bis 1000V,
VDE 0112

Bastimmungan ir die elekr-
sche Ausristung von Be- und
Vigrarbeitungsmaschinen

VDE 0 &0

Ausristung von Starksiroman-
lagen mit elekironischan Be-
trigbes i baln.

Liegen bosondent Anwen-
dungebersiche wor, 50 mis-
son ggl. noch weltere Vaor-
schriften beachiel werden,

Sicherheitshinweise:
Nehmen S bitle keinerled Ein-
prifle vor, berdhnen Sk ke
Anschidsse und warlen Sia mi
dem Einsalz von Med- und
Pridgariilen, bis die Iwischen-
lreiskandansaioren antiaden
sind [gefe LED), 5. 13 im Auf-
bau und Lageptan am Anfang
der Batriebsanieitung,
Vrsuchen Sia nicht, dia Span-
nungsfestighedt das Umrichiers
zu dberprifen, wnd uniedbre-
chin Sie dessen Anschlull vor
eénam Ipolationstest der Anlage.
Die Potentialirennung rwischan
Leistengs- und Steuersede ent-
sprichl nichl der VDE-Bastim-
Aafg 10 Sicharhaitsklsinspan-
nung.

Der Ableststrom (st > 3,5mA.
Dadurch mud entsprechipnd der
VDE 0160 edn lester Anschiul
vorgessahan widden.

]

Dar Ableitatrom des Umrichiers
ohn Kabal ist ca. 10mA,

Ja nach Vorschrift dag Srilichen
EVLI'g kEnnen angewandl wer-
de:

= Fahlarstirom-
Schutzschaitung

+ Fahlerspannungs-
schutzschaltung

» Schutzerdung

« Nullung

« Schuizleiarsystam

Hinwels:

Fahlerstram (F1) - Schutzschal-
tungen kiinnen bedingt in Var
bindung mil Fréquenzumrich-
tern betrieben warden. In aing-
gen Landarn ist dies verboten.

HiarfOr gitt @5 pwoi Gringda:

g} Alle Gleichrichlarbalast-
ungan {also nicht nur Fra-
quanzumrichiar) kinnan in
dien Netzzuleitungen ainen
Glaichstrom verursachen,
dier dann die Emplindlichiet
des Schulzschalters var-
e,

bl Unsymmetrische Belastung
durch Funkentsdrfilter kann
den Fl-Schutzschalter vor-
zaitig ausldsan, was eindn
unprwinschien Ausfall des
Aniriabs zur Folge habie.
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SCHALTGERATE [
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Dia Umrichier midssen nach dan |
VDE-Vaorschrifien so an das |
Matz angeschlossen warden,
daB sig mil entsprechenden
Freischaltmitieln (2.8, Haupd-
schalter, Schitz, Lelstungs-
schaller) vam MNetz getrennt
warden kinnen. Dor am Lim-
richier angaschlossana Motor
darf fber Schitz oder Motor-
gehutzachalier weggeschaliat
wrden,

Hinwels:

Der Umnichasr darl nur alle B0
an das Ntz geschaBel wordian,
Daes badautet das z.B. ein Tipp-
betrieb eines MNetzschillzes
nichi zuldssiy ist For dia In-
batrisbnahmephase bow, nach
(Mot-Aus) ist ain dirakias
‘Wiaderalnschalten zulissig.

Ein Zuschalten von ameghen
Meloren oder das Limschalien
dar Polzahl bel polumschaltba-
ren Motoren sowie die Drehrich-
tungsumkohr des Mators 2.8,
durch Wandeschiitz ist wah-
rand des. Betriabs nicht zulds-

4.

LEITUNGSVERLEGUNG

tung und die Seuariaiiung sind
in getrennten Kabeln zuzulih-

fan.
Es wird emplohlen die Steuer-
heilungen abgaschirmi zu verkp-
gen. DieAbschimmung kst ainsed-

Baim Froquenzumrichberba-
trigb van DS-Motonan kommt es
In den Motorwicklungen zu
schnellen Polantialinderun-
gon. Diese Polentialinderun-
gen kinnen hochiregquenta
Siréme bewirken, die sich aul
andens Gardle shitend auswir-
sung arwanel, so kst der Mabor-
anschlud mit abgeschirmter
Leitung ausoulihoen. Die Ab-
schirmung wird an der Klamme |
¥1/PE angeschlossen.

® Bazogen aul den Aufbau im Lageptan,

0000 34 D250




FUZ232 1 2234 | 2235

—mimmm PE

3 SISBE

W mlu]w

—

. N
—t U

Sty

FU223T i 2239

SRR

[FTs)
%]
0
[¥]
+ @0

PE ftbdnria

i—
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Dar Motzanschiuf der Umrich- |
ter erioigt Blber Klarmnman X101, |
N, PE,

Dia Matzsicharung mufB ent-
sprochend der Strombetasshar-
koait s zul. AnschiuBkabel aus-
gedagt wardin,

=] [le]

SREETERERR

=B

[ [ U

------- —--FIE
‘ 13
| 12
tY———F3-u

!
Sty

Das spaisanda MNetz mul
folgenda Daten einhalten:

HETZANSCHLUSS

FU2400

Dwar Metzanschiufl der Umsich-
tar erfolgl Ober Klemmen X141,
L2, L3, N, PE.

Dip Metzsicherung mull ent-
der Strombalastbar-

ket des zul, AnsehluBkabeal aus-
gelegh werdan,

1"



MOTORANSCHLUSS |
FU2230

Der Motoranschiu@ erfoigt Gber
e Klamman X1/PE, UV, W

strom des Umrichters nichi
Obsarachritten wird,

ral

FU2400 “

O EREEERRR[G] B Mekranecius oot coar

die Klammen X1/PE, U. V. W

o[z fiapelee] o




Um ainen  stirungsfreian

zu erhaiten, mul
jo nach Bremsencrgle usdite-
lich gin exlemer Bramschopper
[Brems=widerstanda) eingesetzt
wiidan.

d.h. 0V DG an dan Klemman
EATS
X1t

-

NACHRUSTEN EINES
INTERNEN
BREMSWIDERSTANDES
RB2239/2400

Dar F FuU 2239
und dis Fraguenzumrichiar
FU2400 kBnnen je nach Brems-
anangle mil ainem inlarmen

Bremewidarsiand nachgerlsiat
warden.

Spizenbremsleisiung 1,3kKW
Dauerremsbalaiung 45W

Beim Nachristen von RB223/
2400 bitte tolgenda Schritto be-
achien:

1 Umsichter vom Motz trennan
und ca. 3 Minuten abwarten,
bis dia Zwischenkreiskon-
dansatoran entladen sind;

B Gerftedeckel vom Fre-
quangurmrichiee aboahman,

Bl Bremswidarstand in die
KiRlkSrparausspareng ain-
schislan;

[ Aussparung durch Eindnitk-
ken dor Hilse varschlieBan;

i ‘.. B Bremswiderstand auf der

xRy s

B O e SR

Grundigiterkarte anschiie-

big sein,
(@in Kabel suf XA13+. 8in
Kabal auf XR13-);
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Hinwels:

RAB2238 zum Nachristen fir
FU2233. RE2400 zum Mach-
risten fir FLI2S042408/2410.

MACHROSTEN EINES
EXTERNEN
BREMSWIDERSTANDES
RBCZ230 / RBC2400

Der Freqenzumrichier FU 2238
und déie Freguenzumrichiar

FLI2400 kénnan ja nach Brams- |
anargie mit einem exbimen |
Bramswidarstand

nachgoristet |

Bl Geratedackel vom Fre-
guenzumrichter abnehmen;

El Eremswidarstand seitlich
wom FL2000 montisren

[ Bid);

B Bremswidarstand aut der
Grundbaiterkarie anschile-

lbig sain,
(gin Kabal aul XR13+, ain
Kabal auf XR13-);

| B Schutzleiter anschliaben;

B Den Thesmastat-Begranzer
anschlieBen bzw. in den
Sicherneitskrats der Sieus-
fung pnbinden,

Technische Daten Thermostat

LED 13 (siehe Lagepian) die
Furiktion leston,

Hinweis:
RBC2230 zum Machrlsien fe
FUZE3Trazan.

RBCZ240 zum Machndsten idr
FLI2404/240872410,

Spetzenbromstaiaiung 1,300
. Dauverbremslaistung BSW
O .,
4
-~ FLI2000 |

oL LE U I

(EC005: .04 O




ANSCHLUSSPLAN

| @sroe onea =
KURZBEZEICHMUNG FOR
STEUERKLEMMEN
lematansan + Wird diis Informationsrichiung
[P: = [High, Low, Zustiandhe) nikchi w, handell a5
Al = Kentahssgoal sich immer um die Standard-
Sleuerainginge.
[ — = Werden Ausgangs- odar Ein
Intormationsarn * M = NPUT pangsinformationgn in eingr
CUT = CUTRN dighalen Badieneinheit zur
Informatisnssichbung * . Anzaige gebeacht, antiiilt dia
F = Cephlsiciraquans am Bezeichnung der Informa-
Informaticnsinhalt R, e Lot ] tioneart urd Informationssich-
V= Spannung am Usmrichier- tung.
R 1 N rv—— * Wird alne Steuerklamme ats

* penchwind recha e Diplary

Sendergingang bew. -aus-
gang bazeichnet, 5o badewtet
dias, dafl der Ein- bow. Aus-
gang programmierbar igf.




Anschlullgrupps

SPEZIFIKATION DER
STEUERANSCHLOSSE (X2)

Spezilikation

AnschluBgruppe

Hinwels:

Es wird amplohlian, aba Stewar-
Jestungen abgeschinm zu verle-
gonl

Sperifikaticn

P

VersoIgungsspannungan

Analege Frequenzsoliwert-
vargabe (FSIMA)
{sigha §.4.1)

Digitade Frequenzsollwert-
vargabe (FSINA(F))
{sinha 6.4.2)

L3

» +10V 2%
nichi kurzschiuflest,
Balastungme, 2mA bai
5 kil

* +22 V£ 5%
nicht KursschiuBhast,
Gesamibalastung
mec. 200mA

4
S

« Haskadanmg mehrarar
Usnriehibar Gbar Spannungs-
solhwen maglich

* Aufisung 10 BIT

* Ablragezykius 8ms

» Soltwarefiler 50ma

= Haroware filer 22ms

« 'Schenitt'-Triggar-Eingang
LOW <4V
HIGH > 5V (max. 100)

* Narmisung
F = TkHz oder
o]
F = 10kHz

T
» Ablragarykiug Bms

* Softwarefifer 50ms

Digitale
Steusreinglinge
(S1IND, S2IND, STR, 5TL)

Digltal
Steusrausginge
(S10UT, S20UT, 330UT)

Frequenzausgang
(FOUTF)

Analogausgang
(SOUTA)

@ LOW <3V
HIGH > 8\ {rmand. 30V)
(andara Spannungsruestin-
de sind nichlt 2uldssig)

Kontakibastromung 10rma,

SPS kompatibal,
+24 W-Logik gogen
Boaugsmasss

Abfragerykius Bms ‘
Hardwarafiter 3,3ms

* Softwarelilter
2 u Ablragezykius

Funition prograsnmigrbar

« 1 Treiberausgang (S10UT), |
kurzschlufdest,
mixx. S0mA,
HIGH aktiv

2 Open Coleclorpusgange
[S204UT, S30UT), i
nichi kurzschiufdest,
mix, S0mA, |
LOWY aktiv, intemn mit 1060
pepulit nach 22

nichi kurzschiufiest

konstante Pulsbreite von
ca. 400us-LOW

EHacha anrww&;

bl Stillstand HIGH = 22V

zum Anschiull von DFS05E

nicht kurzschiudast

-

Ausgangsspannung 10V
mit 5% (barbereich

+ max. Batastung 1mA

Aufifisung 7 BIT

Edind-0.08 G




Ai = 100 ki

Hormierung:
{bazogen aul X2 ; 22)
oW (OV;2V) = min
10V (2v; 10V) = fmax

X1 Jumperstellung
A 0. 10V
o2V
E: 2.0V

Bi = 50012

Mormierung:

{bazogen aul X2 : 22)

Of4)mA = fmin
20mA = fmax

X111 Jumparstellung
B = 0. 20mA
C o= 4. 20mA

 Hinweis: 5
Die Lage der Jumperisista %11

ist dus dem ausklappbaren Aub
bay und Lageplan am Anfang
dor Batriebsanleitung zu ent-
nehiman. 2

Bei vorgegebare Drehrichtung
den Fraguenzsollwerleingang
gestared weedan.

DIGITALE FREQUENZ-
SOLLWERTVORGAB

(FSINALFY)
Al = 100 ki

Hormierung:
{bezogen aul X2 : 23}
0 kHz = Amin
1{10) kHz = fmax

LOW = 44
HIGH = 5V {max. 10V)

M1 Jummpsarabeliung A

7




_ TABELLARISCHE ANLEITUNG FOR DIE STEUERFUNKTIONEN
START RECHTS, START LINKS, REVERSIEREN UND RAMPENGEFUHRTES BREMSEN

YORBEDING

+Metz - Eini » STH snstouein Die Endstule wird freigegeban.
+ keina Sitrung Das Drahield is1 rechtsdrehend
+ Solhwert vorgegeben Die Umrichisrausgangsire-

= STH wagnhmen e Endstule wird gespern

+ Matz - Ein = STL ansiguern Die Endstule wird

= STL wegnehman Dée Endsiule wird gespernt
Dwer Muotor 1&utt ungellhn aus

+ Metz - Ein = STL ansbausm Bl Der Umrichter fibrt saine
—1 * keina Sirung = STR wegnehman Ausgangsirequens mit der
vorpegebanen

+ Matz -Ein = STR ansteusm [ Der Umrichier fihet saine
+ kaing Storung = STL wagnihimin Ausgangsirequenz mi der

g8 ¥ 28|28 Be 9B neeeeE
8

Metz - Ein . [l Der Umiicher finrt soing Aus
king Stifirung Dredrichiung anstaverm, gangsirequenz mit der vorgege-
+ Sallwern vargabon bzw. baide Drohs banan Verzbgaungsrampe
+ TR oder STL Ein fichingin milssen rurilch wnd spem dann die
angusheuort Soa. Erdstule




Hinwaoks: HETZZUSCHALTUNG MIT
Die Funktionsbeschraibung e 5TL/STR

i1 nur glitig wann Paramaten
RSTOP auf Mull steht. Aus Sicherheltsgrinden darf
Ist RSTOP =0 50 Huft der der Uimrichbar nicht mit dor vor-
Motor nicht mehr ungedGhrt | gewahhen Steverfunktion STL
aus, sondem wird mil did un- | oder STA ans Metz geschahet
ter Parameter 436 RSTOP wiirdin,
programmigrion Rampe (Vr-
rhgerungsrampa)  abge- Wird der FL mil vorgewsahiien
brgemst. S1an-Rechts oder Start-Links
+ Baeim Rovergieren mul dia ans Nodz galegh, 5o ignarier ar
Uoarappuniszes des Steuer- dia Staribadingungean o langs,
signale STRSTL mindestens bis beide Steuarkontakte
A5ms sen. pleichzaiig auf ALIS (Sop) pe-
schaliat warden.
Wirkungawalse dos Hirwals:
Paramelers RSTOP aul die E Durch Akiivieran der Funiticn
Stousrsingdinge STR/STL - Autostart wind oben beschriobe-

nas Verhalien ausgeschaltet,

] 0 Aus, Moter lauft Bramsen, mit vorge- ]

ungedlhn aus pebenar Rampe 1
RSTOP

1] 1 Fechislauf mit Rechbslaut mit
AACC, RDEC RACC, RDEC

1 /] Linkstauf mi Lirkslaul mit
RACC, RDEC RACC, RDEC

1 1 Bremsen mit RDEC Bramaen mit RDEC

- O OO — -

Y

Do Umrichtar gaht vom Zu-
stand Si8rung in den Zustand
betrabsborait, wenn die Sbi-
rung nicht mehr anfegl und das
Mz emeut  weg- und wieder
zugeschaltel wird.

B Dot 2 18




Hinwals:

Das Verandarn dar Parameter
31 - KBEL, 23 - FF2, 24 - FF3,
und 25 - FF4 ist Dber DIB3B0
oder sarielle Schninstalle mog-
fich (siehe Kapiol 8),

Hinwels:
Ein diraktes Umschalten zwi-

schen Festirequen: bew, Fra-
guanzsaflwerivorgabe und
Festfraquena ist

{aahaﬁalu-plal Fraquenzum.

Xz
Fil
a2
2
24
25
2
27
o]
]
n
H
n
S1ND -
=0 M
%
w

(IBERSICHT DER mmﬂqum MIT DEN DIGITALEN ENGANGEN
S1IND UND S2IND A

FSINA (F) .

FF2 "

FEINA (F) ,

FF2

TABELLARISCHE ANLEITUNG FOR DIE STEUERFUNKTION FESTFREQUENZ-
UMSCHALTUNG ;

+ Natz Ein « S1IND ansbeusrm . mummﬁmmﬂmh
+ kaine {SZIND) dar vorpegebenen Baschleunigungs- baw.
» KSEL =2 Verzdgarmpsrampas auf die in FF2 (FF3)
« STL oder STR programmieste Frequenz abgesankt bow.

+ Metz Ein S1MD und S2IND = Dia Umeichter-Ausgangsinsquins wind mit

+ KSEL»2 wzfgerungsrampe auf die in FF4 pro-

= STL oder STR grammiana Freqguenz abgesenkl bow.,
Ein angahoben.

Beispiel: Frequerzumschaltung (KSEL = 2)




= Motz Ein & = S2IND anstowarn + Der Umnnichber schalel von dem

Beispiel: Rampenumschaiung (KSEL = 2)

TEH00- 01 (A0 21




I ochvEreARE | Programmisrméglihkeiten:
s GANGE (S10UT-S30UT) ; - :

w7 STEURAUSGANG 1 ERane
S10UT: e S
|0 | = Ausgang inakty
Spozifikation: e T.,.: — . ot TR L a7
« kurzschiufest 1A | Sammelsiie imakthv, wann der Lmiichbar
. mwmmxm | {S10UT)" | meidung wegen Stirung abgeschaltet
* AuSQANGESPNALNG: |8 e o .
* HIGH-akiiv | &2 Moiorausgang aktiv, wann der Molor errogt
+ interne Freilaufdiode zum | | wkliv ist
Schalten einer Relisspule | [~ oy R0 40y ' '
3 | Drohrichtung aktiv, wenn STL und Solwert |
« Grundeinstelling | ; links odar Haltsmoment vorge-
S10UT = 1 2 BRGNS G
Batrisbsbaraitraidung 4 | Dretirchiung aktiv, wann STA und Soll-
Erkdining S10UT: | roonts mnmm&mt
Der Stousrausgang 1 wid In- | | ]r HE iy i |
akily, waan: 5 | Motorstibstand aktiv, wenn 5
* kaine Netzspannung [ = 0 Hz ist (Haemoment) i
+ dor Uimiichber mit sines | 1 I . e
Fahlérmaeldung abgeschallet [} | Frequenzsoliwed | akiiv, wann die Enddrabzanl
hat, 7 {SAOUT)" | emaichl armalcht kst
j (F=F5+0,5Hz)
41 [ Imemn skt weni o Drentac
STEUERAUSGANG 2UND 3 | | (S20UTY fraquana dia in FFS progr.
Fastirequenz dberschsitien
S20UT, S30UT: . : hat (F > FFE)
- 8 | Siromgrenze aktiv, wann akivelier Strom-
armaicht Oberschritien
| welrd {IW = ILIM)
- ﬂ___ iz v J
| aikiiv | sin

10 | Fehlerabschaliung iuktn' wann der Umrichler

| wagen Sibrng abschaltat
Spezifikation: : L ' Gy s i
« nhcht kurzschhuBiost .

+ StrombedastungmAx. S0ma Quusciizgniey

+ Ausgangsspannung: 22V
o LOW-aktiv {< 1.5 V)

+ Grunteinsielung:
S20UT=?
Frequenzgronzwar:
S30UT = 6
Frequenzsslhwen srmaichi m

Erkifrung S20UT:

Der kabalbruchsichens Sheuwer-
ausgang 2 wind akiiv, wenn dia
Drehfeldirequenz den in der |
Fastiraquanz FFS program-
miartan Wart dbarschrittan hat
{F > FF5).

Erklirung S30UT:

Der Steusrausgang 3 wird akliv,
wann dig Drehéoldirequenz dan
vorgagebenen Frequenzsoll-
wer (FS) ervaicht. i
[F = F5 £ 0.5Hz)




PROGRAMMIEREARER
ANALOGAUSGANG

Spezifikation:
+ nicht kurzschluBfest

SOUTA = 1
Dretaidirequenzang gige
(S0Hz = 10V)

Erklirung:

i 15V werdan antsprechand
den T BITin 126 Schritan & 120
m\iSchritl ausgagebean.

+ Opin Collastor (LOW akiiv
+ LOW Pulse konstant 400us

Erkifirung:

Pro 1 Hariz Drahfeldfrequanz
werdan an dem Frequenzaus-
gang s?@w.umm ALt
gaben.

Hinweds:
Der Fraquenzausgang ist fir
don Anschiy B von DF4VES wor-




SERIELLE SCHNITTSTELLE
RAS485

Hinwels:
Sariefia Schnitisbelle ist nur mit
FU2000-RT misglich.

Der Frequenzumrichier whchat
imrmar engar mil dom (ber-
geordneten Steuer- und Kon-
trodsystem Zusammedn.

Serlglle Schnifisiellen Gberira-

gon Diten si8rungsiral ofne |

dan Umrmag Obar Digital-Ana-
legwandler. Ein Laltrechner
kann bis zu 30 Umrichier stau-
am, Oberwachan wnd parame-
triaran.

Dsa digitale Dalendbariragung

ihat biciroktional

An den Freguenzumrichiar
(barmitielte Datan werden von
diesem quitien und bei Fehl-
dbartragungen automatisch
wiadarholt. So kinnen z.B. dia
Betriabszusiinde wie links-
oder rechisdrehend, die Be-
trigbswerta wie Molorstrom,

Obartragungs-

Ubartragungsformat

Ubertragungsstracks
Telinehmgr

CHARAKTERISTISCHE
MERKMALE DES
BUSSYSTEMS

RS485:

2 wardrilit
geschinmt mit Abschiuf-
whdanstand

Linia,
raniral vam Master gesteuan

SE00 Bits's

B Bits agynchiom mit
StarStop Birs

man. 1000m
¥ Frequanzuminchber

1 Master e:
Liirgs- und Cuarparitit,
Plausiiliat

Basiergnd aul 1S0-MNorm 1745

i Breadeast-Machricht ist
an alle Fraquenzumiichbor
perichiet und dignt zor
synchronissartan Signal-
(berragung.

ZUKUNFTSKOMPATIELES
VERNETZUNGSKONZEFT

{FU2000-AT)

Aufbavend aufl dis standar-
dislaren Antriebslunktionen
LDRIVECOM-PROFIL® und
dasm st Dber 4 Jahren im Markt
eingeilhrien offensn Senor-/
Aktorbus INTERBLIS-S" kin-
nisn Sorielle Anbindungen an
gina {bargecednata SPS
einen PC durchgetihe




Steuvern Ober schnelles

Blockschalibid Gber dia Ankoppelmaglichked .

Wann Sie mehr dber das zu-
kunttskompatibie Vernatzungs-
honzept von LUST wissen
michien, sprechan Sie bitte di-

Hirmwals: .
B weiteren fechnischan Fra-
gen wenden Sie sich bithy an
unsera Supporabbailung
Teleton: O 64 41 /6 02-45
064 41/602-52

IR

LUWORK

LUWORK kst eine Bediencber-
flache for UmnAchber zum Para-
matriaren, Dokumaniiecen,
Ubarsachan und VarwaBen dar
Einstellungen bis hin 2ur Inbe-
trisbnahme dar voll digitalisier-

vorragends Verwahungs: und
Dokumantationsuntershitzung
mit Integriarter Batrinbsaniei-
twng und Fahlerdiagnosa ar-
miglicht LUWORK eine schnal-
lo und problemiose Inbetriet-
nahma von Maschinen und An-
lagen.

LUCAD

LUCAD ste® aing Symbolbiblio-
thak der LUST-Umichter il ALl
TOCAD 1000 und autwartskom-
patible Versionen zur Verfl-
gung. In der Symbolbiblicthik
sind @nthalien, Wirkschaltsym-
bole des Leistungs- und Steuar-
1eds mit kompletter Klammanbe-
schrifung sowie die Sellen- und
Frontansicht alier LUST-Um-
richter mit zugahfrigar Motz-
drossal.

Die Symbalbibliothek steht in
zwal Sprachan [deutschieng-
lisch) zur Verilgung.

Hinwels:

Sig kinnien eine Demo-Varsion
van LUWORK kostenlos bei dar
Firma

LUST Electronkc-Systeme GmbH
Gewarbostralle 5-9
D-6335 Lahnay 1

Talefon: 08441 /6020
Telefax 06441 /860237

ardandern,




PARAMETRIERUNG DES
UMRICHTERS UBER
DIGITALE BEDIENEINHEIT
(DBE)

FUNKTIONS-
BESCHREIBUNG

Dipitaken. Bedieneinhi
(kurz DBE ganannd), dis oin Be-

standieil des Lmrichters ist. |

Durch die Integration der Be-
dianainhait im Gerdt wurdien fol-
gande Dol dmaich:

B} stsncige verogbarkeit des

Lhmichiers (polentomeder. |

loser Aufbau)

B rone Bedientreundichke

B eintache Bedienung

B rone Reproduzierbarkeit
dar Einsteliparamater durch

digitalen Aulbau des Um-
richiers.

IEEEDE, oo
]

Parameter-
Nummigs

Parameter-
Wien

D dingasatzio 5-stellige LCD-
Anzeiga kann ioigende Zustan-
de das Umrichlers signaksie-
P

B seiostiest
Wird der Frequenzumiich-
bof @ns Mtz goschaltat, or-
schaini TEST in der An-
zeiga tir die Daver von ca
2-3 Sekundin.

Betriebsbereitschan

B Mach dir abgeschiessenan
Selbstesiphasa geht der
Frequenzumnichier in dan
Zustand B

\

H Freguenzumrichber
aktiv (EIN)

Mit Start Rechislau! oder
Linkslaul |8ull dar Um-
richiter aul don aingestalion
Fraquenzsollwart hoch,
{z.B. 50Hz)

Frequenzumrichlars wer-
zB. Erril = Nr. 11 ont-
spichi | x t Abschaliung”
durch Ubarast.

Paramater-Darsieliung

Alle Parameter dos Fro-
quanzumrichiers werden
kodier in dar Anzelge dar-
gastallt, baginnand mit dar
Paramater-Nummer und
dam Paramater-Wert nach
dem Doppelpunki (sisho
apch Paramatariste Kapi-

tel 10.2) @

B0 (RS




LD 5T

LED JUN il

B00dD 04 (29

FUNKTIONSWEISE DER
LED'S

BETRIEB

= LED STOP* lauchlat:
SpannUngsversorgung
worhanden, Uimirichber in
Sitop - Botrieb (Batrietbs-
bangit).

+ LED AUN lpwchiet:
Umiichter ist in Batrieh
[Moborausgang akiivi

STORUMG

= LED STOP" oder

AU linikt:

sahi Awsweriung LED-
Anzeige (Kapitel 9.3).
Display zeigt Fehler-Code
an

Es gt eine akiuelle
Stlrung vor

*

BEDIENELEMENTE FUR DIE
FARAMETRIERUNG

AB-TASTE / AUF-TASTE

« Die ALF- und AB"-Tasten
ermiglichen die Auswahl e
nes Menldpurkies in einar
Manbebene durch Aul- und
Abrollienan.

VarAndorn der Zahlanwene
durch Auf- und Abroliaren,
Durch gleichzeitigas Betiti-
gen wird dia jewallige Grund-
einstalleng avigansden,

£l

-

UBERNAHME-TASTE

+ Durch Battigan der JUBER-
MAHME"-Taste kKomimi man
In den Andarungsmodus.

« Durch arnmeules Batdtigen dor
Taste wird der gelndane
Paramater pospeichan.

i

Badionabanan:Konrept

Es auistieren 3 Bedienabanan,

In der ersten Ebena sind die [
di Inbetrizhnahme wichtigsten
Paramater zu finden. Sie (st ein-
stufig zum “dirgden™ Andern der
Paramgtenwarta,

Dég zwaoite Ebene ermdglicht
neban der Andernung dar in Ebe-
ne 1 enthalienan Paramatem
dan Zugri¥l aul weitere Parame-
fer und Sonderfunilionen, wie
z.B. Kennlinlanumschalung.
Die Bedanung ist mehrstufig.
Dia Auswahl des enisprechan-
dan Parameterblocks erlolgt im
ersien Scheitt. Daraud folgt in
ginm zweden Schritt die Ande-
rung dos sigentlichen Wertes in
enar bafaren Mendoband. (Sa-
b asch die Menlstrukhur dar
Bedignebens 2 am Ende dar
Betriabsaniaitung. ]

Dip dritte Ebene dient aus-
schiiaBlich zum Schdistellan-
betrigb, z.B. zur Eingabe der
Slave-Adressa, Uberwachung
dar Bi-Kombinationan, atc.




B o

Um das Verdndern der Be- |

Bei Erstparamatrienung erfolgt
die Passswort-Ablrage (Dop-
pefpurnit in der Anzeige blinkd).

Mach keerakter Fasswort-Ein-
paba wird die Eingabemiglich-
keit fir 10min. freigegaben,

der gaspert,

Bel Annahme des Passwortes |

wird der lptzie aufgenufena Pa-

TR e

ramatir anpazeigt (z.8. FMAX -

maximate Freguence).

Wird die Passwon-Eingabe ver- |
weigin, arscheint aine Fenler- |

sl in dar Anzeige,

Ein Baispial fir die Parameter-
Einstallung der ma:x. Frequenz
wan 60Hz auwl 50Hz,

. Garidl ans Netz schalen; in
der LCD-Anzelga erscheint
STOP.

B AuF-Tasie” kurz dricken

H Parameter-Mr.: 1 wird zur

B Aur-Taste 2 malkurz be-
tatigan

H Aktualler Wirt der Para-
matar-Nr.. 22 Max. Fra-
quarz” wird ausgegaben.

B .0BERNAHME Taste"
kurz batdtigen; Doppal-
purikt hinter 22 bliinkt - kel
MNauparamedrierung erlolgt
die Passworablrage.

B #8-Taste arocken und

@

B e 50,07 bz singesten
sind

B -08ERNAHME-Taste
kurz batditigan. Anzeige
wird fir kurze Zeit aus-
peblendet und nach ca, 1
Selunde erschair sie mit
night mehr blinkendem
Doppelpunid wiader.

200004 25




B 0 B S20

BB nach ertoigier Einsteiung
kann der Frequenzum-
richter singaschatal wer-
dan; Anzeige springt aulo-
matisch auf dia Ist-Drah-
feldirequanz des Um-
richiers,

Hinwels:

Andarng der Parameterwere
soll im Ssllstand des Fraquanz-
umrzhbars “W "

=

Aedomarg' < Mfelanay) oo T

N

BEDIENEBEME 1/
INBETRIEBNAHMEMEN(

MINIMAL-FREQUENZ

21 - EMIN

Einstellbersich:

= FMIM  rnin = 0,0Hz
= FMIN  max = 400,0Hz
= Aulidsung” = 0,1Hz
* Gurdoinst. = 0,0z
Erkl&rung:

= Sollwertvorgabe Mull ent-

MAXIMAL-FREQUENZ
- FMAX

Einstellberalch:

= FMAX min - 4 0Hz
= FMAX madx = 400,0Hz
+ Auditsung = 01Hz
« Grundseinst = BOOHEz
Erkid

ung:
« Dia Ausgangsfrequenz wird
aul FMAX begrenzt, dh. ma-

ximal Solwert » FRMAX
+ Bai Soilwarbaongabe
der Bareich z.8.

Q.. 10V, FMIN ... FMAX




{siehe auch Kapitel 6.4.6)

STEVERFREQUENZ

26 - FF5

Einstellbereich:

= FF5 min - 0,0Hz
+ FFS max = - 400,0Hz
+ Audlidsung - 0,1Hz |
= Gnndainst, = F0Hz
Erklirung:

+ Programmierbarer Digital-
Signalausgang wird akkiv,
wenn die Drahleldireguanz
dia in FF5 progr. Festfre-
quenz Oberschritten hat (F >
FF5).

[

VERZOGERUNGSRAMPE
33 - RDECH

Einstalibareich:

* RDEGT min =  0,1Hz's
* RDEC) max = 9990Hzs
* Aufidsung = 0,1Hz's
« Grundeinst, = 20,0Hzs
Erldirung:

= gigha Kennlinienkbild:
FrequenziRampe

1ikg

B0 T4 2057




+ "STR"oder » Wegnahme dor [l Die Endstule wird
*BTL" - EIN Ansheusrung von gesparrt.
"STR" und "STL®
- RETOP =0 B Der Mator lautt

’sm'm « Wegnahme dor  [f Der Umvichtar

36 - RETOP

Einstelibarelch:
= RSTOP min
+ RSTOP mix
+ RSTOP ain

ungehihn aus.

“BTL" - EIN ANSIBUBMING von fahrt seine
*STR® und "STL" Ausgangsfre-
« ASTOP = quene mit der
0,1Hz's
Rampa ASTOP
auf OHz,
B Endstute wird
gespant,
Minimale thooretische Stopzeit  Erklirung:
b S0HzZ: « shabe Kannlindanbid
FMAK EoHz Freguenz/Rampa
RSTOP = gearizs = 0%

Hirwais:
Generalorischon Botfisb des
D5-Motors  beachten -

Die Ahal::hulwerzﬂua.n'mg
THTDC &1 nicht wirksam.

Hennliniankild: Froquenz/Rimge

ey -~
P V4

‘:'L 1. W i
Fu - Fiy

fv.ch-zgmm VIF G = 5 quad. angehoben

23dg

MHENGESRINNUNG
= sighe Bild LIA-Kennlinie

A



NEMMFREQUENZ 3
g 43 - FN1 %
Einstellbersich:
« FN1  min = 260Hz
« FN1 max = B60,0Hz
« Aufifsung = 0,1Hz
w80 .0HE

Bild: UA-Kannline (linear) WFC=0

Bild: U Karnlinis (inear angeticben)  WE G = 1

STARTOPTIONEN
T2 - START

=

- Seandard mit Drah- |
richtungssporre for |
Linksiaut |
Autostart ma Dref-

richiungssperre for |
Linkslayd {

Grundeinstaliung = 0

N
Erkclirung:

Autostart

Aus Schamatsgrindon ()
dar Umsichtar nach A
mechi selbstindig an. Bai Addi-
mwmmmm
Funition (sishe 6.4) aulgeho-
ban und nach Netzausiall aulo-
matisch QoSlaried,

Drehrichiungssperms

Bal Anwandungen wie z.B.
Strickmaschine mu Bl absolut s
chargestelt sein, dal auch
durch Fahlbadianung kein
Drehrichtungswachsal erfolgl.
Dieses kénnen Sie Ober die
Parameélrisnung 4 - 7 sichisrsid-
len. Die Beschreibung der
Steverfunktion STL und STH ist
bis aul die Funktion START
LINKS gilisg.

WG 01 D4 B3R
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BEDIENEBENE 2/
PARAMETRIEAUNG WEITE-
RER EIGENSCHAFTEMN

In der Badianebana 2 =nd me-
ban dén in dir Badisnabana 1
zu findendan Inbotiabnahma-
paramatenn waitere Funktionan
arzieihlen und Werle Zu pa-
ramadriaren

Zuerst wird ein Oberbegriff (Pa-
ramabarblosk) angawahll und
anschliefend in der tigfensn
Manbebena der Parameterwart
geindent.

Da dha meishen der higr fokgen-
den Farameter zur Einstellung
bastirnmbar Kompleser Funkdio- |
nen dienan, werden s nicht |
einzeln beschrigban, sondam |
im Zusammenhang der ant- |
sprachinden FunkBon.

PARAMETRIEREN DES
SOLLWERTEINGANGS
FSINA (F)

FREQUENZSOLLWERT-
SELEKTOR
04 - FSSEL

Einstellbersich:

« FE5EL min =
« FE5EL max -
s Gryrdaingt, -

owmo

1 FSINA

-’4 FSINF
5 FSINF
000D R

D[V, OfdjmA =
[Z10V, 20mA =

210V, 20mA =
O[2)V, OfdjmA. =

DkHz =
1kHz =

m
=
=

QkHz =
1DicHz
" 4k ]
g Kaptel 845

i

|

Angers Einstelungan sind nicht ‘
zulfissig. |
|

|

|

88 B 18 &

ISTWERTAMZEIGE -
PARAMETER

Himaeis:

Digse Paramier sind nur
lessbar und dienen zur akiuel-
len Betriebazustandslbersa-
chung Ober sedebs Schnitt-
shlla,

AUSGANGSFREQUENZ
12-F

Erklérung:
= Daigt die aktuala Ausgangs-
frequenz. '

AUSGANGSSPANNUNG
13-U-

Erkifneng:

« Toigl die aktuelle Ausgangs-
spanmung in % besegon aul
Netzedngang.

BETRIEBSSTUNDEN

EINSCHALTDAUER
16 - TIME

Erklirung:

+ Zaigh die Einschalidaver seit
dir letrten Netzwiedarkehr
an

BETRIEBSSTUNDEN
19-TOP

Erkidirung:

= Feigl die gesamien Betriebs-
stundien an,
{Badr.-Stundenzaihlar)

» Wert blaibt im EEPROM auch
nach dom Ausschaiten erhal-
len.

« Uiberiauf nach 65.000h.

Hinwels:

= Mach Anwahil won Paramatar-
Nr, 19 springl cie Anzeige aul
Batrigbsstunden um,




0,1Hz's

= 999,0Hz's
= 0HE
= BO0Hzs
VERZOGERUNGSRAMPE 2
35 - RDECZ
Einstelibersich:
« RDEGZ min = 0,1Hzfs
+ ROECZ max = %09,0Hz's
= Aulibsung = OHzs |
= Grundgingl, =

L ]
L= T =

Drehdld Rechts

(Koordeonsatz 1 i) | (Kaovdinioneaiz 2 i)
S2IMD = LOW 2D = HiGH %
Dreheld Links I

0,0Hz
400,0Hz
0,1Hz
0,0Hz

Erklrung:
= She der Parameter KSEL
auf 1 und Oberschreitet dia
, i unber
FF§ mingosialite Slauarre-
quenz, dann wird auloma-
tisch auf den Kennlnlensatr 2
umgeschahiet (siehe Tabells
und Kagitel §.4.8),




Medzspannung,
DC-ABSCHALT-
VERZOGERUNGSZEIT
38 - THTDC
Einsielibergich:
+» THTDC min = = 0,08
* THTDC max - = 508
= THTDG gin = 20,15
» THTOC davemnd ¢in = 58
= THTOC aus = 0,08
« Auflisung - 0,15 |
» Grundeinst. = 00s |
Erkldrung:

+ sighe Taballe

aud STOP steht ("STR"
urd "STL" ALIS).

P0G Dl R

0,1% |

[=Wal=l ]

LV

1

| Bild:  Max. zulissige Oberlastzaitisiche far 1,6 fache Uberlast.




NORMIERUNG DER
SONDERAUSGANGE

Ausgang inaktiv

Inakthy, wenn der Umrichtar
¢ 9

ﬂm.mwmm i

aktiv, wann STL und Sollwert
odar Haltemomant vorge-
getan st

akiiw, wann STR und Sollwart
ocr Haltemomant vorge
geben st

aktiv, wann

= OHz isl ([Haltemomont] )

S, L o

aktiv, wnn die Enchdnghzahl
arraicht kst
{F = F3 +0,5Hz)

akdiv, wann dig Drohiald-
fraquanz die in FFS progr.

Fastiroquanz

hat {F = FF5}

akiiw, wann akfueller Stromgr.
Obsarschritben wird IW > ILIM
:“ﬁ"r.ﬂ'i‘l Bromschoppir

-] abb, wanni der Umrcher

Erklfirung:

= S10UT
D Stewersusgang S10UT
ist @in HIGH-aitiv-Ausgang
(20V DC). Er hefert in aktivam
Zustand BOMA Strom (kurz-
sehiublest),

Dix Stourausgings

S2RA0UT sind LOW-aktiv-
Ausghnge (< 1,5¥ DC) mi
Open-Kolektor-Schaltung
und ainem Hochziahwider-
stand von 10k zu +22V.




T.4.8

B0 2 (2]

PROGRAMM-NUMMER

71 - PROG
L] Siandard

| 1| Rockstellung

1 | Parametarblock

| | sl Gruncwerle
2,3 | Inmemar Gebrauch

GERATE-DATEN

95 - ERRA1 (Jotztor Feher) |
96 - ERAZ (voratzier Fehler)
o7 - ERRA (diitiletziar Fehlar)
98 - ERR4 (viortietztar Fohler)

Die Daten enthalan infoematio-
non Gbar dan Umrichier, welche
bl Farmdberwachung odar Re-
paratur niizlch seln kinnen.

Dagzu zihit dor Fehlerspoicher, |

dar bis zu 4 Emeignisse spei-
chedn kann. Jeder Eintrag ant-
KAl Fehlarceds (Oklalcoda)
und Dauer bis zum Eintreffen
des Fehliars In 1/10 Stundae.

Die Entwicklung der Frequenz-
umrichier von haute bafindel
sich im Stadium der Feinanpas-
sung an dan Motor und die An-

‘wandung.
Durch dia Walterantwickiung dor

Mikroprozessorkarte fdr den
Froquenzumrichier LusiDame

arwandungen
Positioniar- und Taklanbhebs
. pesionargenal mit
Echilzaiteerhalten und definier-
ton Roaktionsreiten zu belred-
ban, mul} gin Frequenzumnich-
fer zusdtziich folgende Elgen-
schafien haben:

i

ECHTZEIT-SMGHAL-
VERARBEITUNG

Die Echizeit-Sighalvararbei-

Steuerbelehle Start Rechts,
ren und Festfrequenzvorgabe
(FF2).

Konslanla Reaktlonszeft ist

AT} implemeniierie Echi-
ooit{Rnaitime)-Softwanestkiue
arhdhl dis g
kail gegeniber handelsib-

aw



1]
1
2
3
4
5

| Abschalten bel (barstrom nach e, 100 und
Baschiaunigungastop

SELBSTOPTIMIERENDER
DYNAMISCHER ABKIPP-
SCHUTZ

58 - TRIP

Do Parameter TAIP ((berast-
schutz) siehe Kapitel 7.4.6
wure wia foigt erwelle;

ki Abschaltung
Abschalten bed Oborstrom nach ca. 108
Abschalten bed Ubarstrom nach ca, 30s
Apschalten bed (barstrom nach ca. 100s
keine Abschaliung und Beschieunigungssiop
Abschalten bed Obarstrom nach ca. 108 dnd
Beschiaunigungsstop

Abschalten bel Uibarstrom nach ca. 308 und !
Baschlautigungsstop

Erklfirung:

Dar Abkippschutz
ist wahrend der Beschlewni-
gungsphase akllv, Er ist auf
hichste Dynamik ausgelagt
wnd arbaitel problemios noch
bl Beschipunigungsoailen von
50 - 100ms.

Diesa Funktion Ist spazied fir
Takt- und Positionioraniriebe
geaignad. Sie flhn eing automi-
tische Salbsioptimberung der

AUTOMATISCHE
MOMENTENERHOHUNG
WAHREND DER
BESCHLEUNIGUNG

4T - KFN1

51 - KNFZ

48 - MEFN1

53 - MKFN2

Eingtelibarsich:
+ KFNAZ min =
« KFN1(Z) ma
* Grumdeinst. =

= MEFN1{Z) min =
= MEFN1(2) max
* Grundeinst. =

coo F3Z

L

[ErkdErung:

= Der in KFN1(2) programmies-
o Wart wird in Abhdingigked
das Paramaters MKFN1(2)
aul dis komplatie L Kannk-
nie autaddort brw. Subtra-
higet,

« Dar singestalie Weart in %
bazieht sich immer aul dia

hohung (Spannungsarhd-
hng). Mach Baendigung dar
Beschiounigung baw, Verzd-
garung wird dia Erhihu

FCKQaNCMETER. )



e AUTOMATISCHE FLUSS- - KENNLINIEN-

ERHOHUNG FUR VER- UMSCHALTUNG

SCHIEBEANMKER-MOTOREN

45 - KVB1 D Kennliniansatz wunde ar-

49 - KVB2 waitert. Durch digsa Erweite-
rung ist ain Umschalten zwi-

Einstellbarsich: schen Fahr- und Hubaniriab

= KVB1(2) min = 0%
* HVBI2) max s 26% |
« Grundeinst. = %

problemins maglich.

> BHE 1 .
+ Dor gingestelde Wen in %
bazieht sich Enmer aul die
Netzeingangsspannung.

BT 1
74« PWM

[ 3.9kHz
L | 6, 2kHr i
2 7 ,8kHz
3 15,8kHz |
Hinweis:
Bal FL2410 i1 PWM 3 nichl zu-

BGQO0-71 OF DS 0
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* Dhan Paramebis kinnea @ Albdngighed dad Kosrbiardetsbton, [Pai i 1) omgpsa b wasden.

TRIP

Fr2
KVEB1
KFN1
MEFH1
VB2
KFh2
MKFN2
FMINZ
FMAX2

=~

" BOUTA

S10UT
S520UT
S30UT

PROG
START
F"'I'I'M_

ERR 1
ERR 2
ERR 3
ERR 4

Hz

P8

Hal's
Hz's
Hz's
Hz's
Ha's
]

o

Hz
Hz
Hz

%

Balrabastundan

PARAMETERLISTE FU2000-RT

Einschaltdauer ab Feset

MinimaHrequenz 1
Maximallrequenz 1
Festirequanz
Fastrequent
Fastirequonz
Vergleichafrequenz t0r S20UT
Stewarfrequens fir Kenn-
limignaaizamwahl
Fastirequenz
(anwihibar Gbar zus. Option)

Rampon }
Hannliniansatzasiakion
Boeschilounigungsramps 1°
Verpbgenundgsramps 1°
Beschlounigungsrampsa 2°
Verzdgenngsampa 2*
STOP-Verzogarungsrampea
Abschaltvarzigenung
DC-Halsmomant
DC-Haltespannung
Kenniinie :

WF Konnlniensehkion
Startmoment 1 (Boost 1)*
Froguinz-Mennpunki1*
Starspannung 2 (Boost 21*
Fraguanz-MNennpunkl 2°
4 Boost bis SHz 1
A Boost WY Kennlinie 1
Modus fiir KFN1
A Boost bis SHz 2
4 Boost WY Kennlinbe 2
Maodus fhr KFN2
Minlmalfrequenz 2
Maximalrequenz

e
Stromgrenewert
Uborlastschutz i
Stevarisitung 0 T
Programmiarung d. Analogausgangs
Programmianng d. Stevermusgangs 1
Programmigrung d. Stousrsasgangs 2
Programmiarung d. Steveracsgangs 3

 Filterzeithonstante

Prog rammaLimmes
Startoption
Modulationsirequanz )
 Goritedaten kit |

larlzor Fohles

worletzter Fehlar

drittiatzter Fahler

viartietztar Fehilar

TPEITL; CEIT

YT YTt

] BT b
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SCHALTUNGSBEISPIEL
FUR ZEIMOPTIMALES
POSITIONIEREN MIT
FU2000-AT

Dia nachicigende Abwiichung
won der Werksainstolung sollbe
#ir Taks- und Positionierantria-
ba mit Baschleunigungszeden

kilrzer 0,55 vorgenameman wer-

dan.

VB = 14% ,F5SEL=1

THTDC = 28

VHTDC = 15%

VIFGC = 1

iber Parameter FMAX = ... Hz |
wird die max. Drehfaldirequenz

baow. ma. Geschwindighait vor-

gegeban.

Otar don Paramatar RACC =
o HTs wird die Bagchiauni-
NEFSrampe vorgegabin.
dan Parameter ASTOP =
v H2is wird die Verzoge-
rungsrampa (Bromenr) vorge-
paben.

Sl Sop

Dltrinsteret
[Sammasstbrung)

sescsssccssssnee
ﬁﬁfﬂﬂggﬂﬂﬁﬂﬁﬂﬂﬂﬂﬁ
SRR RRBORBRRREN

Signaldlagramme zum Anschiufibelsplel:

BT (5
ANWENDUNG

Die Umrichierversion FL2000-
AT eraubt

Nr. 21 bes 28 und 54, 56 und 57
ist auf 999(1000)Hz arwaiter.

Erkl&rung:

Dor Umiichtar ist geaignet fir
alle Hochirequanzmalonan wie
z.B. Schiefispindal (bis 60000
UPM zu Detreddan).

Durch dia von LUST angewand-

41
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il

bei Betrigh an sinem Dreh-
siromnetz i Molor ein Drehield
enistehl, das den LAuter mif-
nimmt. Die Drahzahl wind von
folgandon Gralen bastimmi.

Bei gegebanes (=3
nés Motors und konstanier
Matzirequenz lagl somit die Mo-
tordrehzahl fest. Eine stufenio-
28, mil gefngon Verusten be-
haftate Drehzahiregelung ist
durch Frequenzanderung bei
plelchzailiper

rung méghch, Asynchronmato-
rent hiaken am Metz fester Var-
SOrgungsspannung wed Fri-
GUBNE Drshenament-

lung ain konstanies Motorma-
meni M zu behalien, mull dar
magnatische Flul « konstant
bigiben. Die Spannung U, mu
daher proportional zur Fra-
quenz f, verstelit weeden. Eine
Fresguanz-Drahzahiverstallung
mittals eines Umnichbors bawirkt
uriler digsan sing
Parallehvarschiebung der Kann-
linie auf der Drahzahiachse (-
he Bdd links).

Wird bad Emaichan der Mannfne-

Standarirequanz
heht (bai konstanter Span:
mung, 5 argibit dies eina Fald-
schwiachung und dams ein fal-
lendes Drehmomant bei slai-
gendor Drehzahl,
haben, be-

Asynchronmaotonen

dingt durch dan Schilupf, singn |
geringen kastabhiingigen Drah-
zahlakfall,

¥
1
|

EgELfEEEEERE

Dit- Botriebsdrehzahl
batragt -

Hirmwals:

Diesem Drehzahiablall kann
durch Tachoregalung oder
Schlupfhomponsation enige-
pengewirkd wardian.

ALLGEMEINGOLTIGE
MOTORBELASTUNGS-
KENMLINIE

AN, Y -.
@‘h

'

.

A

Lo

Kenndinie 1

Abgegebena Laistung eines

DS-Motors mit LUST Freguenz-
urnrichiar,

Kennlink 2

Zuldssige Drahmomant-Kannli-
nie gines eganbelifivign DS-
Mailors,

zuligen.
-

Bai griéBeran DS-Motoren mull
auch hier dia Belastung radu-
Zigrt warden, da man dieWarme
das Motors nur unzurnaichend
abfihren kann.

Kennlink 4 ]

Maximal zulassiges D

:ﬂﬂﬂﬂl 120s nach DIN 5TS30
@ilt.

Dar Frequenzumnichioe is? aul
den arhdhtan Molorstrom aus-

OO0 O ST
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HINWEISE ZUR ANTRIEBS- |
DIMEMNSICNIERUNG i
|
|

BETRIEB MIT
SCHMELLSTART

geragelt, kann zur Vermingerung
der Molorgeriusche wnd zur
Enargiesinsparung eine gua-
dratische L - Kannlinke anga-
wahil weardan.

MEHRMOTOREN - BETRIEE
AN EINEM FREQUEMNZLUM-
RICHTER ;

Angingm FU2000 kinnen mah-
ria Mataten ghaichaeiti batrie-
Iban wanden. Bai der Auslagung
s Umnichiers ist zuerst zupei-
fan, ob die Motoren immar |
gheichzeitig gestarfet werden |
oder ob sle nachednandar
schaltel warden,

+ Im ersten Fall, ghichzeitiges
Startan der Motoren, soll die

i der Limrichiee zusstziich
fir don Einschaltsirom des
oder der ruzuschaltenden
Motoren ausreichend dimen-

Dies birdouset:

Dig Summe aller Motaran-
Mennsiréma plus die Summe
der zuzuschahenden Motor-
Eingchaltstrdme (ca. 6-8 x L)
dirfen nicht gréBes als der Uim-
richtar-Nennstrom sain.

Der Grund dafr ist, dai der
zuruschaltende Motor ja auf
den bareits hochgelahrenan

LUST %isiems

LUST Electronic-Systema GmbH
Gewerbestrale 5§ @:;
D-5335 Lahnau 1 !

Telefon 064 41 /6020
Telelax 064 41 760237

oder der Auslandsverire
angefordart werden.




oot [ 0l D25

ERSTINEETRIEEMAHME
ERSTINSTALLATION

Mechanische Iinstallation

Baachio: |

- Bal , Einbaulags, Min-
diestabstand, Umpgebuangs-
Epriguingan.

Ebekctrische Installation

= Warkabelung prifan.
= Schutziehieranschiu pedfien,
+ Motoriasting abklamman.

MHetzspannung einschalten

+ LED STOP (geib) leuchbet
= LCD-Anzeige zeigl STOP®

Wind aing Siung angezesgt,
bither st dia Sadrung Gber-
priden.

Hirweis:

Die Steverunktion STL oder
STR wird nur anarcanni, wenn
sie nach Abschiul des Selbst-
1esis (Schalen des Vorladens-
lais) aktviart wurde, :

Betrichswerte einstellen
= Mittels dhigitater Bediensin-

hoit @ntsprochende Einstel-
lngen womahman.

Optlonen

|
Alle nicht bendtiglen Optio- |
nen missen ausgeschaltat |
gain, da es sonst zu unkon- |
trollierten Reaktionen des
Antriobes kommen kann,

Fremdsollwert (falls ange-
schloasen programmienen)

« Jumpar aul Stiftelste %11
antsprechand steckan,

Falls mdglich Dredhlald-
richtung pritten

+ Drehfeldmessar an Aus-
gangsklemmen U, W, W an-
schliefBen. Stevarfunktion
S5TR bzw. 5TL betatigen,
Soliwert vorgeban und Deeh-
Taldrichtung priden.

Starien des Antriebes
ohne Molor

Frequenzumrichiar starien
wnd anhand dar Frequenzan-
zaige prifen, ob Hochkauf,
Maximalfrequanz, Runterlaud
und MinimaHrequenz den An-
forderungen entsprichl.

« LED “RUN" lsuchlat nach
dem Siarben des Antriabes.
Bai eingabauten Sollwean-
Potentiomaeter pridon, ob e
Min.- und Max.-Einstallungen
aul der Skala, der Min.- und
M -Fraquanz das Umnich-
fers entsprechon,

-

Hetzspannung aussschalien

Motor anschlisen

+ Kolor ankiammen an
XL V. W, PE

Helzrspannung elnsehalien

= Selbatiest nach 2-3s abge-
schinssan (Vorladanalais
mull nach ca. 15 anziehan)

» LED "STOP* aul der Bedien-
iirihit lBuchie

« Digitaly Bodienenhen mel-
dat sich mit dar Anzaige

Wird @ini Stirang angezesgl,
bitba zuenst die Strung Gbar-
pritan.

45
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e ECE
Dia Steverfunktionan STL oder

5TR werden nur anarkannt,
wann sie nach Abschiufl des
Selbstiests (Schalten des Vor-
|agaredals) aktiviart wurden.

Molor-Drehrichiung prifen

+ Sollwen auf mbglichst Keinen |
Woaet ginstellen und don ant- |
sprechanden Start-Befehl |
[STL oder STR) vargaben.
Drofit dor Mator nicht, Soll-
waort langsam erhdhan bis dar
Antrie dreht.

Durch das Tauschen dor An-
stevarung von STH und 5TL |
kann die Drehrichiung gesn-
darn wandan.

Ariiriab mit Nannmomant be-

tasban, |
|

Endabgleich der
Batriebswerte

= Anhand dines Arbpitszykhes
prifen, ob der Antrieb das |
goewdnschie Verhalten aul-
weest, Falls nichl, Bobrigbs-
wirto neu abgloichen.

Vor AusSeferung durchlaulen
alla Gordle ing gawissanhalte
Funktionsprifung mid ainam
mahrsidndigen Dauarest und
einer basanderen ausgewihl-
fen Qualithtspeidung!

Dwrch diese aufwandigen CQua-
litktssicherungsmadnahman
wird sichargosiolit, dal nur ein-
wandiraie Gerite ausgalisden
warndan.

Eal Baachiung dor Batrisbsan-
Ivitung und bei richtiger An-
trissdimensionsarung sind kei-
e S10fungen zu erwarian. Sall
& doch win Dodokt auftratan, ist
das Gerdt mit foigenden Anga-
ban an die Firma

LUST

LUST Electronic-Systamse Gribk
Gewarbesiralo 59
D-E335 Lahnau 1

Telafon 0 64 41/ 8020
Takotox 0 64 41/ 60237

odisr dia Auslandsvertrabung zu
senden
Einsatzfallbeschreioung

Fehlermaldung mit
Fahlarbeschreibung

Kopia dir Batriehs-
wartainsiaiung

Anschiufiplan

A

i d

Bl D) et 2D




AUSWERTUNG DER LED-ANZEIGE

gelb. - grin  blinkt
® @
*— i TEST Selbstiest, ZK - Vorladung
_.-!_ P STOP Urmnrichier batrisbsbarait
T Endstufe nicht aktiv

Sbrung im Rechnenell

Kurzschiuf f Erdschiuf am
Motofrausgang

Kurzschluf im Zwischankrais

Parameterblock ungditig

! ® = Err 11 1=t Abgchaliung
_*_ ® > Err i | Uberstromatschaltursg
Err 13 ' Uber- | Unterspannung

“' ® = I Langer 103

|
_\‘ ® « | Em 14 Ubartamperatur = BI°C

L SRS YT
00004 022

i
i
i 1

|+ Netzspanning kantrolliaren
* Bichemngen kontrollienan

bk de B LED

: 1
Mikroprozessoniane austiuschen |
] il v -}
Motoranschluf Gbanpeiian I

T &
Endstufe oder Bremschopper dafiakt.

Falsche Mikroprozessarkarie
| Print austauschan

Ubsariast [Sngerer Zait
Aniried dberpriden, Dimensionianmng

Uberiast = 150%

Aniriat dberprifen

Notzspanrung berpriien. Bai

groBen Schwung-massen axtermen
| Bremsechoppar verwenden 1

Umrichtar framdbedifien
Lifter varwenden
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GENERAL INFORMATION

ABOUT FREQUENCY
INVERTERS IN GENERAL

the range 033 HP 1o 5.0 HP.

High parformance micropro-

cassor technology and 'SMT |

assembly techniques have

bean used to produco a com- |

;ﬂd and sasy to operate plece |
L

equipmant.
The FU2000 extends the agpll-
cations for alectronic contred
and &peed variation of ugged 3
phase molons. Frequancy Irmer-

Vi curve causes the motor o |
operale af constanl magnetic |
fiu up to the desired requency. |
The resull is constant torgue |
duzing acceleratan up to desl- |
red APML In addition the nver- |
ler's pedormance remains con-
Stant,

Existing 3 phats induction mo-
lorg can be retrofitted for opara™
tion with a freguency inverter, In
addition to the advamages pro-
duced by being able to control
the spocd, other beneftis can
b obtained, such as minimum
malntanance meguinkmonts, ro- |
duced wirar and tear due o soft
start and reduced work cycle |
times bacause of highar sverage
spead ranges. Matching of the |
linnar spaed of & conveyor bely
far exampla to the owerall se- |
quenca of aperations is no prob-
ings are made by contralling the: |
speed of purnps and fans using
Trequancy invariers.

SPECIAL
CHARACTERISTICS

= compact design with SMT
assambly tachniques

= 100% digital architectuna with
16-bit microprocassor

* high devion officiency

= smooth rolation even at
lowash spedds

* conirol inputs and cutputs ane
Esnlaled free and compatible
with PLC outputs

= high overload capabililies
with monitoring of current/

time Tactor (| x 1) ‘.i
& ]

= high switching frequencidl |
resliuction in molor noise

* axiensive softwane optons for
& varaty of applications

* AS485 sarial interface for
integration with primary
conirol systems

+ simplified inftial start up and
oontrol through integration of
& digial control unit with LCD
display and message codes

= non-valatile event memary lor
quicker faull debection  and
reducad downlime

* LUWORK compatible PC
software lor parametor set-
ting, moanitoring and docu-
manting

* Drivecom compatible con-
nection to real time Drive-

DFI00-5 0 0G5
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APPLICATIONS

Material Handling, Moving,
Positioning

When constan, jerk-free pro-
gression of motion s critical, or
il work cycle limes ane o b
reducierd with simultanaous.
reducticn of wear and fear.

Matering, Alr Conditioning,
Regulation

For reduction of anoqgy con
SUMphon a5 wes &5 of wear and
tear on pumps and air-cond-
tioning equiprant; applications
in which pracise malenng and
mataring requiation with a high
degred of process Inegration
Ans requinsd,

Machining and Manutacturing
For optimized and constant ma-
chining Spaéd; Tor work Syche
timse reduction and an mprove-
rmant i machined surfacse qua-
lity

MODEL CODES

Vanant sea chapler 7.5

Continuous Current of Devica

Powar Supply Violtage
230V AC (200V AC)

Senas

Frequancy Irvedies




L R
o el

!
Constant Capacy 5 | kA | 082 “1:5 E in ' 2r 'l a2 a7 a8 85 65
| Curent, contioucis | 1 | A | 21 | s 45 s 62 | B& | a6 so | 72 | a5 |
Continuous lasd - % 4]
Du:m_h_rmm - = s _‘ _’ 30 0 | e | 50
uil-pf-_ u :, 3x0.. 230 g _3“1.1.:._.m QEJ(E i
Owiput Frequency ™ 0 ... 4080 [1063) o
chp-qrh-:mn .-l T '.l." Ty 0,1 of FMAX, 0,05Hz min.
Type of Load -1 -1 o [I———
?;ﬂm MJ“, A an 51 68 93 125 53 ) {:.gl-r:.i; i wo
EECR "o
Voitage u v 23030+ 15% 3 B0 -0 0%
_w_-mﬂFm;; ot B SO0 £10%
Powar Factor = | cose > 0,57 jonly effective power) )
Inpat wine gaLgs A | mev multistrand 1,54ingle strand 2,5
Extemal inan supply R 10 "1 o
sk baborve}
" Parmissiie ing | = - a
vokage inbalancs
G
I
Dimensions [WicHxl} mm 133 256 % 77 216 %256 | 26 x5 x 162 216 n 340 x 182
2R | with LASOO00 (216 % 340 x 162)
Wt - | w appeox. 15 pevm—"y | wponss | apooxs
PR N — e
Hmmmm_lmlm - - wartical on panel of wall ey
F Een00-£ o0 35a
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Powar rolated o additionsd 1000 m (B000 m max)
. G
Reduction of Qutput G 2% por * C above 40° C amitien] lemperalies
Perwor alated to imverior ma. amiecd lempaeatucs; 55° G
MTIpArAiUne el
Pt Logd m1m|m|1m1m|m|1m:1m‘|1m
L TR — . - . | =
atfve Hurridity L] 15 . B5% nol condensing

E_ . o - phecinanic assemblies 26, mechanical 0.4 G
Drra — I — o . ) — ]
Effciancy s | s | @ [ s | e [ w | e [ e [ e |
Slorage Temparaiure *C <25 ... #5510 VDE 0160

B2oto E 0 0293




TRANSPORTATION, 2\
STORAGE AND 2

b
For protection fiom extemal

Maximum ambient conditions in
SO areas o 'U'QE A0
* Storage lemperatina;
= Relative humidiy:
15 ... 85% nen condensing

Package includos:

1. Frequency Inertar

2. Operalor manual

3. Mounting hole lemplate
(1.5 KWW upwards)

Please study the operator
manual before attempting to
Install or start up the equip-
ment.

i

el E irh 8243



INSTRUGCTIONS FOR | Dimensions: FU2239 with LAZ000
PHYSICAL INSTALLATION | FU2408 with LA2000

FU2410
MMEMSIONS |
Dimensions: FUZ2az | = ™ i et
FUz234
e FlUz238
@ = 10 i |
e - 4
b f :
ll-\'. Lalre]
- S _
4

HOUSING PROTECTION

Protection Rating for the hous-
irg s 1P 10 fo DI 40050,
Accident Pravention Riegulation
VBG4 is complied with, Le. pro-
tection against contact with
large bedy suraces (such as
hands) is providad,

MOUNTING INSTRUCTIONS

FU2000 Fraguency Invarers
are designed lor mounting in
cabingts with extemal ventla-
fion. The inverlars are mounted
on & panel using four Md
SCHEWS.

The mounting location must
comply with the following
conditions:

= Wartical orgnlaticn

— Max. temperature of incom-
ing cooling air: 40°C

= Rative humidity: 15 .. B5%,
non-condansing

= Max. alevation: 2000m
(parormance reduction
above 1000 m)

= Max, cooling block tempera-
ture: B0PC (176°F)
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Hlustration of Cooling Fan

- 152 -
B VW, - L=} -l
rght
! i
|
1

Piug iin tha fan connections
on tha inverter mathar

Bboand:

Double check comect con-
nections: fit and secure the
cowar on the inverter,

Bl switch inverter on and
chiack thad the fan is runaing
correciy.

cauTION:
Mover work on an inverer
m-gmm ; .]'

L

INSTALLATION OF THE
LAZ000 FAN KIT

CAUTION:
 Disconnect input power  Physical Installation
HM@I\ equipment.

Freguency imverters can be ffled
with an LAZ000 cooling fan kit 1o
npnove cooling 1o sult the Spo-
cific application (ambient lam-
paraturaioparating frequancy).

Tha precadurna is as follows: ot fan body

pd secues weth
Bl Disconnect invertor from | M4 xs e |
Input powar sourca than
walt  approximately three
minutes 1o alow the ca-
pacilons B the intermed-
alo clreut 1o dischange
compilataly.

B Ramove cover from inver-
fer.

H riace cocling fan on te
cooling block of the invaertar
such that the connecting
wires can b un lormands, |

n Screw fan casing 1o the |
cookng block using two sed |
tapping M4 scrows (B mm |
long, s ACoBSSOMBs).

B Comnect fan  grounding |
conductor {earth] fo the |
ground  conmechon  pro-

vided on the side of the | Connect fan ks 1o mother board
irmverter (See  connection | (LA s P}
diagram). | RLARE: bluasbimci)

MESOOS-E 0 S0



INSTRUCTIONS FOR
ELECTRICAL INSTALLATION

s e

Ganeral rulas partaining 1o the
insiallation of electrical squip-
miznt must be followed:

VDE 0100

Aues for High Voltage Equip-
mant up to 1000 V.

VDE 0113

Aulos for sloctical devices of |

machining and manufacturing
equipmeant,

VDE D160

Elgctronks devices an High Volt-
age equipmant

Additional rubes and regula-
tions may apply depending
on the specific application.

Hinis for the Prevention of
Accidonis:

Do nat enter the imersr com-
partment nor toudh any oom-
ponents: delay using maasuring
instrumentation until the capa-
citors of the inlermediate cincuit
ama fully discharged (observe
yellow LED); rel. 1o Bam 13 of
Lay-cut Diagram at the front of
Ay rraanisal.

Do not attemnpt to inspact volt-

age slablity of tha davics, and |

disconnect input powaer supply
prior o insulation wsting
Separaticn of polential batween
tha powar saction and the con-
Irgl Spcion is nal in accondancs
with VDE rules relating to low
voitage davices.

Leakage curent 8 = 3.5 ma,
requiring & fixed connaction in
acoordanca with VDE 0160,

EOE 0T 11AT

L R

Invester loakage curment, with-
oul cablos, is approx. 10ma,
Depending upon local nuiles and
ragulations the following meas-
urds can b baken:

Ground fault cercuit breaker
Voltage owerioad protection
Protective grounding (earth)
Protective maltiple
grounding

Protective grounding
conductor system

NOTE:

Ground curment oparated clreuit
braakaers (FI) can be used on a
conditional basis in conjunction
with frequency inveriers; this is
prohibited in some countries
oo, !

Thaair i Bad Masons:

a) Al reciifier lcads (Le. not
only those on freguancy
inviirtars) could genarato a
direct current {[DC) in the
mains power supply which
woukd reduce the afective-
nass of the r.ocb.

An F1 overoad switch could
b tripped promaturely by
radio inerderence filters, re-
suiting in an undasirable in-
terrupticn i 16 driva,

B




may be disconneciad by ralay or
moter contachor,

It i not pormissible to switch on
excited mators or bo switch over
ihe number of poles in pole
switchabla Molom of 1o reverss
tha direction of malors, by using
& ravarsing contactor for ax-

provided as a precautionary
maasure in case of the use of

" ramber o lay-0u and kaalion Sagrem

=

radio control o switch conlactor

cails

When using 3 pH motors with |

frequency Imverers thare am |
rapid changes of potential in |

the motor windings, Theso
changes in potential can gene-

rabe high freguency curents |

with the easuing iMerdeence
affocting other equipment.

I intarferance is likaty the witng |

to the molor should ales ba
shiokded, The cable shield is
connectad o leminal X1PE.

BOO0-E 03 1 ueR
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the berminals on the inwertar: X1/

1




CONNECTION i 5":-
Motor connection is via the ter-

minals X1/PE, U, V, W

The wire gaugo of tho mosor
cable must match the contin-
uoiss current requiremants.

NOTE:

When running a number of
motons it is impaortant bo ensune
Ihat the maximum curant rating
of the Inverter is not exceaded.

_ rawoworen
s F

Power supphy ta the motor must
bavia m}tﬂEE. UV, W
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FL2237, FUZ230 and FLU2400
BRAKE CHOPPER
TERMENALS

I 1 redet apied (rprm) I highor
than the comesponding syn-
chronous spead, aneqgy is led
back into tha irequency invertar,
In this mode the mofor is sub-
jectad to olectrical braking ac-
tion by the trequency imvarter.

For treuible-free Draking an ax-
termnal brake chopper (braking
resistors) should be provided o
sulttha bevel of braking requined.

Installation of an External
Brake Chopper:

I Ivwarbar mus! be disconnes-
ted from power sourca,

l Thia inb@rrdintn circyit ca-
pachors must be 1olaly dis-
charged, e, OV DC al tarmi-
naks
Xif
Xl

B The extemal brake chopper
must ba conngciad o tarmik-
rals
X1
X1l

FITTING AN INTERNAL
BRAKING RESISTOR
RB22392400

The FIU2239 freguancy Inverder
and the FU2400 frequancy in-
vorber can bath be fitted with an
ntemal braking resisior at a
later date to sull the braking en-
argy required.

M braking power 1,3KW con-
tinsous braking powar 45W.
The procadure for fitting the
FL2238/2400 resistor is as fol-

e iy By X1 0 XOR)
. 'l

?

A Disconnect inverter from
power supply and walt about
3 minutas until the inerme-
diate crcuit capacilons have
discharged:

B Remove cover of frequency
irvanen

B st braking resistor in the
heat sink recess;

5 I Clase off by prossing in the
r P slosve;

B connect braking resisier to
the motherboard, Connect
oné load o XR13+ and the
aiher to XR13- (na polarty
FeqUiREANENES):

XR1}>  KR134

13




14

B Check connections, repiace

[ switch on powar supply 10
vartar and obsonve LED 13
(zea diagram) to check op-

HOTE:

Use AB2239 reststor for FLI2238,
s RE2400 rosistor for FL2404,
24082410,

FITTING AN EXTERNAL
BRAKING RESISTOR
RABCZZIWABE2400

The FU22XS and FU240) fre-
quancy imverers can both be
ficied with an external braking
rodistor ab a later date o Sult

specific braking requinements,

Whan fitting tha RBC2230/
RBC2400 rosisions plase pro-
coed oF follows:

B oisconnoct invarter tram
power supply and wall ap-

pros. three minutes until the |

irtarmsediate circudl capack
fors have discharged.

B Remove invartar cover.

B F braking resistor on the
sida af the FU2000 (s0e dia-
QFRM).

B & braking rosistor on the
muather board. Connect one
load to XA13+ and the other
to XA13- (no polarity re-
quiremants).

B connect grounding condue-
o,

Connect ihermal cut-oul Le. |

it it in thay comtrol safaty cir-

Chick connpctions and ne-
)
place cover

B swiich on powsr m*ﬁ
tha inverber and obs
LED 13 (see diagram) 1o
chack operatian

HOTE:
Use RBC22I0 rasistarn for
FU22aTizeas.

T | it emtraciom! %}}1

[PGP-E o 2250



SrOP nee

ABBREVIATED CODE FOR
CONTROL TERMINALS

Type of Information *

Direction of Infermation Flow*
Contents of Information

* 0 Folk aiear o Dpiary

e ———

= Standard Control Inputs apply

it Dérection ol information fiow
is not indicarlad,

= Indication of type and direc-

tion of information ks omitied
of Output or Input nhormation
s displayed on a digital opena-

for unit.

= An Input or Quiput ks program-

15




CONTROL TERMINALS (X2)

Spocilication

Conmnedction Group

HOTE:
Shislded cable ts recommandad
far coerrol wiring.

Specification

Supply Voltages

Analog Input of Freguency
Command (FSINA)
[soa Section §.4.1)

| Pulse Train Input of
| Desired Freguency
1 [FSINAJF))

| tret. to B.4.2)

«10V £ 2%
NOT short-gircuit prood
max, foad, 2 mA al 5 kil

w22V B
NOT short-circuit prood
max, load 200 mA

= Possibla 10 cascade sevaral
invarters via desired voliage
valua

Rosalution 10 bit

Scanning time B maec.

Saftware filbar 50 msec.

Hardwar filbar 22 msec,

“Schrrilt” Triggear input
LOW <4V
HIGH > 5V (max. 10V)

Limits
Fuw =1kHzor

Foy = 10kH:z

Scanning cycle B msec.

Softwane filler 50 msec,

Digital Contral Inputs
(S1IMD, S2IND, TR, 5TL)

Digital Contral Outpuls
(S10UT, S20UT, S30UT)

Digitale
| Frequency Output
| (FOUTF)

Analog Output
(SOUTA)

* LOW

<« 3

HIGH = BV (. 30V)
{oshar vallages nat
parmitbed)

= Curant at contacts 10ma
* PLG-compalible,

+24 V loge relativ o ground |
fefarence |

Sa:.annnglimﬂmm;’i. [

Hardwana filler 3.3 msec,

Saloware filtar :
2 x Scanning cycle

-

Programimable function

1 driver cutput (S10UT)
shorl-masmum,
HIHG actvated

= 2 open colleclor outputs
{S20UT, S30UT),
nol shan-Giroul procl,
50 mA maximum,
LOW activaled,
imtamally bassed by
10k} 0 22V

MNOT shor-circult procl

* congtant pulss width
approx. 400us-LOW

output frequency G4imes |
* HIGH at stop = 22V | ;‘

* 1o conneclion of DF40YSE |

NOT shot-gircuit prood

+ output voage 10 V with
5% overvoltage

« max. load 1 mA I

= resolution ¥ BIT

By E () (i



E_— 7 'i\lt-' CONTROL FUNCTIONS '.l':i‘.’l - )

ENTRY OF ANALOG s
B FREGUEMCY COMMAND i
(FEINA(FY) W
- X2 Patentiomator
21 '
w |
1 - 22 Sealing FaiNAL iiia
’ 23 ad 5 |
! . Hz F
o ; : . i
-
2 %11

fuik
i | ' i X2 Extornal with 0. (2) .. 10V z
PULSE TRAIM INPUT OF
o ¥ . OESIRED FREQUENCY
o : (FSIMA(F))
L 23

W3 Extarmal 0 {4) .. 20 ma
21 3 B00 w1
Ly 22
= 23

X171 mEER| (D)

X11 e (E




18

SRS A E A R S R e L e R L L R

TABLE OF CONTROL FUNCTIONS CLOCKWISE START, COUNTER CLOCKWISE START,
REVERSE AND RAMP CONTROLLED BRAKE APPLICATION

* no malfunction Rotation counter clockwise
+ freguency command Irvester outpud frequency is

= STL wagnehmen

* Power on = sat 5TL H The inverter deceseratos from
1o matunctan + clear STH commanded frequency along in
* Frequancy command accordance with tha presakse.
anipred ted ramp o zeno.
* 5TH sat [E Change of clockwise rotation 1o
COW,

B Tha invertar then acsurstles at
preselected ramp 1o the
commanded frequentcy Sl
acoparation

* Pawer on « 561 5TH [ invertar decelerates from
= na malfunction = plear STL commanded freguency to 0 al
* fraquency command presalected ramp

eriterod B Change from counter clciwise

* STL sat rodation 1o clockwise rotatic: .
B e inverter then 1
its commanded frequoncy Lkeg

thia pra-gat acsslaration mmp

= Penwir on + Entar opposite direction, [ The invarier decelaratos its

= no matfunction L. both direction must autpld frequancy at the praset

* frequency command ba entered rimp and than disables the
arilened oulput stage.

* STHor 5TLon




mf! * The function description only

appies when the paramater
RESTOR is sat al 2em0.
HASTOP % = O thén he modoe
will not coast ko a stop uncon-
trolled bt will ba braked using
tha ramp(decelaration ramg)
programmed under pankmie-
ter 36 ASTOP,

* When reversing, the overlap
tima af the STRISTL control
signals must be greater than
a5 ms.

Effect of parameter STOP on
the STR/STL control inputs

OFF, mator coasts
to & STOP uncon-
trolied

Cleckwise rotation
with RACC, RDEC

Countar-clockaise
rataton with RACC,
RDEC

Braking with RDEC

Braking wsing
presat ramp RSTOP

Clocikwise rolation
with RACE, RDEC

Countar-clockwisa
with RACC, RDEC

Braking with RDEC

B000-E 0t

6.4.4

Ui

SWITCHING ON INPUT
POWER SUPPLY USING
STL OR 5TR

For safety reason the Inverer
mrius] NOT b Switchod ON while
cantngl functions STL or STR are
actvaled,

If the frequency inverier is
swilched ON (connected 1o
powear supply nabwork) whilo
STH or STL is activaled, it ig-
nores the stant condition until
such time that both, AH and LH
coningd contacts anre both on
"OFF (Stop) simultaneotsty.

NOTE:

Activation aof function "AUTO-
START" avaids tha above prob-
ham.

RESET

The Frequancy Invarter re-
sumis Ready Mode after have
ing bean in Ermor Mode, ¥ the
malfunction mo longer extsts,
and if 1he main power has been
switched "OFF" and than “0ON°

again.




m A

FFiispossileviaDIBIgDorva | 1 0 FF3 . VIFCunesett FSINA (F) . W/F Curve sat 2

zerlal interfaca (a8 Section 8), : . 4 -
Fre

NOTE:
Dirsct solection botween fixed vmmmﬁmm
frequency and commanded fre- vl is decslerated or accelorkied, 10 the
quancy is pamuitiod (ref. 10 ex- = - Irequency programmed in FF2 (FF3),
ample Frequancy Selection”). * STLor8TR - ~ 'along the presslected accelaration ramp
: oN - or decebaration ramp g
* Poweron = sel $1IND and S2IND * The Irsquancy invsriors cutput frequancy
* no malfunction Is decalerated or accelerated lo the
* KSELnots 2 frequency programmed in FF4, along the
* 5TLor STR presalecied acceleralion ramp or !
oM decebaration rmp
Fal
el
23
24
25
28
ar
28
2
30
k]|
&=
S1IMD 8
g Bl
36
an

Example: Frequency Selaction (KSEL not = 2)



ok K \‘I “‘.5‘
s whizg

e b
-Mﬁ : E meﬂiihln . mwﬁwm
* v malfunction i from VIF Curve sot 1 10 the
«KSEL =2 ramp palr setacted in WF Curve
+ 5TL and 5TR OFF sot 2 (S8 example below).
Powaron + el S2IND . mmm-\hﬂu
= no masunction from the ramp pair sstected in
«KSEL = 2 VIF Cunve 30t 1 1o the ramp
= FHi = FN2 \ pair salocted in VIF Curve 581 2
= STRor STLON ; (soe example balow).

Exarnple: Ramp selection (KSEL = 2)




DL io:m.rtdamﬁ;im

Mwha.d somA | 1.0 | Fault message mmlmwmmm
| Id‘.litblhlluri i
- mHm 1 — == 4
= Intarnal ireawhoaling dicde | 2 um-mm lﬁ:’rﬂi‘l’ﬂﬂhrbmad

i
f
g

s{:ﬂval S-I‘I..mddwml

o Siop torque ks entared 1

Gtk T SR |

active ¥ STR and desired value:
o stop torque is entared

active i oulput frequency is
| @ Hz (Shop torqua)

mumm:
I8 reachad
(F= an,m:m.pm

lcﬂwrrwwlmquerwm
mmﬂm'rraqqu

in FF5 |
:F = FFB) |
; nmmm |
L] .&.-mtumwm | active if actual current Hmét
! vihu 8 exceaded
[|'||"|' > ILIM)

] mﬂ-omr [ active ¥ brsks chopper on

CONTROL OUTPUT 2 AND 3

|10 | Fallura Stop active il Hequancy Mverer is
Specifications: 1 | h-arwrglmddmbnaluureg
= WOT shart clrcuft proot | 1 - -
* me. cument load: 50 mA .
= oulpul vollage: 22V
= LOW active (< 1.5V)

+ Basic Satting:

pregrammad in Fixed Fre-
quancy FFS (F = FF5).

Explanation S30UT: |
Signal output 3 is active when |
the output frequency has
reached the proselected de-
slirad value [F5)
(F=F5%0.5H)

BGTOHT 3 0



PROGRAMMABLE i FREQUENCY QUTPUT
! (FOUTF)
Specification:

Specifications: = NOT short circuit proof
= MOT sho cireull prool 1 = Max curmant load 50 mA
* Mant. cwrent load: 1 ma = Quiput voliage
* Dufiput voitage: {HIGH haval) 22V

10V + 50% overvoltage = § times debve Output

{max. 15 V) F

TeqUAancy
= Opan Collector (LOW active)
= LOW pulsa constant 400 ps

* Programmable via digital
conirel unit
« Tolerance + 5%

* Resclution 7 BIT Explanation:
§ LOW pulses are oulpufied on
* Basic Sefting: the frequency cutput for each
SOUTA = 1 1 Hr frafuancy of the invaedtar
Propotional 10 cutput atput,
fraquancy
(50 Hz = 10 V)
Explanation:
The 15V cutput comasponds
o the 7 BIT 128 incremants of
120 m per incramaent,
NOTE:
The frequency output is sal for
conmnecion of DF40/SE.

i inactive = - i

Cutput Frequancy  50Hz = 10V 75 Hz
Output Frequency 100Hz == 10V 150°Hz
Dutput Frequency 500 Hz = 10¥  400Hz. |
MotorVeltsge  100% © 10V 150%

Te @ wn

oo

BCO00-§ 21 (0 23




RS485:

2 wire bwisled palr cable
shiekdad with ond rosistors
contrally comtrolied by master
‘compuier

SB00 baud

B bits asynchronous with -
SarSiep bits

max, 1000 m

30 trequency imariars

1 master contraller

Langth and longitudinal :
wvertical parity, validity
Based on 150 1745



L) pdmmhmwm albsout
the wpgradable natworking

It you heve & bechmical andguiry
ploass contact our Suppor De-

partrmant

Tel: +48 64 41/8 02-0
<8 G-

Fax; +4984 41/6 02 37
<86 61 37>

or an authorized representative
in another country.

WORK froe of charge.

LUST 2esram

LUST Electronic Systems GmbH
Geworbestraio 5 - 9
Wi-6335 Lahnau 1

Tol: 445 84 4006 020
= 660
Fax: +40 64 418 02 37
<96 61 37>

oF an authoeized representative
in anathar country.




ENTRY OF PARAMETERS | _ LCD-DISPLAY
USING DIGITAL CONTROL

UNIT The & chamacter LCD Display
«can indicate the following inwar-
bar modes:

FUNCTION DESCRIPTION
B seit Test

Upon connecting the in-
varbar 1o (e powar supply

:;:n R “Tesl” lor approx. 2 =3 s0e-

Dyuiicen

Ready 1o Operate
Upon complated self-tast
the inverter is in "READY™

SrOP g B

Inverber active (ON

On either clockw !

counter-clockwise start

(CW = 5TR; CCW = STL)

the inveriar accalanabos 10
—_—— the selected desired fra-

Entry ol parameters is via tha quency value (e.g. 50 Hz)

Digital Conteol Unitwhich ig inte-

grated in the Immder, Inlegra-

tin ol the digikal control unit has Error Mode

rigLaltied in this lolowing advant Error Messagas arg shown
BROS: in eoded fashion, a.g. "ERA

11% = 1 x t = gwikched OFF
[ | due to overigad
n continusus avasability of P

Thia bnvarter (usa of potentio- |

matars discontinuad)
B raramater Display

n axtrorme eass of oparaton | [ — This irverter paramaeter dis-
play is coded, shovwing first
simpifiad conrots the paramater nuniber, and
following thercolon [2) the
n high-degrea reproducibilty peararatar vaie (oo para.
of paramatar satting due 1o meater list in Soction 10.2)

digital eontrol structure 1
Paramatar Parameatar

il e E )



LED TR plosa

B0 ()

FUNCTION OF LEDs
OPERATION

OPERATION

= LED "STOP” glows:
Power Supply is ON, inverder
in Stop moda
(Raady far oparation)

« LED "RUN" ghows:
IFnirer in oparation
(Output to molor aclive)

MALFUNCTION (FAILURE)

« LED "STO®", or LED "RUN"
flashing: S undaratandng
LED Display (Saction 9.3)

* Display indicates Emor Code

= Thera ls an actual emor

CONTROL COMPONENTS
FOR PARAMETER ENTRY

“DOWN™ KEYUP KEY

The "UFa nd "DOWN kiys'
arg used to select menu
points within o menu leved,
via up and down “scrolling”
Thay also alter numerc val-
85, again via up and oown
"scrofing”

Whaen actuaied simultanecus-
Iy, these keys are usad 1o
scan basic sattings.

*

ENTER KEY

Prizss tha Enler key and tho
systam s in "Change™ mode,
iha moda bor changing pasa-
rbar.

Prass the kiy & sacond time
and the albored parametar is
entered and saved,

B

T

Level 1

}
1

| Level 2
| =
Lewel 3
-

The menu provides 3 conbrol
leeds,

Paramatars essential for Start-
up ane In lowel 1. This level is of
fhe single-staga type for “direct™
alberation of paramatar values

In sddition to tha possibiity of
parameter aleration at level 1,
additional parameters and some
“spocial” hanctions &re provided
in lewed 2, such as "slip compan-
sation™. This controd beval is of
thie multi-stage type. Selaction
of the desired parameter block
is made in stage 1; the actual
eniry of the individual pararmaber
allerafion i mada in s1age 2 ala
diffarent menu level (2oa dia-
gram of level 2 manu struciune
il thi back of tha manual).

Leval 3 is provided exclusively
for inedace cparation, &.4: en-
Iry of the "Slave™ address, moni:
taring of bit combinations, alc.).

ar




B

In arcar o pravent unauthorised |
access 10 parameters a throo- !

hor initial selection of the chan-
ge moda,

Password prompling takes place
prior 1o initial eniry of parame- |
bars (Colon (7} Hashes on dis- |
Pl

Depress and hold "UP” kiry unil .
the required password numbar |
Is displayed. |

Fress ENTER key 1o confiom |
pASSWO, |

Afver gniry of the comect pas-
sword, paramaler antry ks par-
mitbed for the duration of 10 mi- |
mutes, After expiration, of when |
deprassing and holding the
ENTER kay for 3 seconds, the
afleralion mode s again pass-
word protected,

‘When the password |s accepled
this mios! recent paramater sa-
lectnd i displayed (o "Frina®
= maximum frequancy).

If the password is rejected
[wrong password or wrongly
entared). an ERRor message is
digplayed.

Exarnple of sefting parameders
for alternation of maximum
frequancy from B0 Hz to 50 Hz:

] Power ON: LD dispiay
reads STOP

Bl sty pross UP key

Current value of paramatar
Mo, 22 "M, Frequency”
cisplayed

B sty pross ENTER Kay:
colan (3} lTollowing =22°
flashas — thero is a pass-
word prompd prior to change
ol thits parameser

[ Dosross ana hoid DOWN

hery Wil
)

B “so.0 vz is displayed

B Bisty press ENTER bey.
Display disappaars Tor an
instant, to return afler ap-
prox. 1 second with the
colon () ma longar fashing

(BB000: £ O



m The invertercan be switched | |

0N when entry of the para-
i is comphited. Display
changes autormatically to
the Bctual cutput frequency
of the imaner,

NOTE:

Aheration of paremeber values
must ondy ba parformed whila
e bnverler |8 in STOP made.

CONTROL LEVEL 1/
MENU FOR INITIAL START-UP

SELECTION OF MODE

MODE 01 - MODE
Passible Entries:
i} Tasrninal 3 |
and 510 !
1 Terminal 1

2 Terminal |~ 2
3 Terminal 3

Basic Selfing = 1

Explanation:

= Paramoter MODE alows sa-
lection of Control type and
BCCass 10 ofher manuy levels.

FREGQUENCIES
MINIMUM-FREQUENCY

21 - FMIN

Setting Range:

« FMIM  min = 00Hz
= FMIN - max = 400,0 Hz
= Resolulion” = 1Hz
« BagicSelting = 0,0H2
Explanation:

« Enbry of degired valus “Dera”
corresponds 1o oulput fre-
quncy FRIN

= With analog entry of com-

trequency 1he range
comasponds 8.0.:t00 ... 10V,

FMIM ... FMAX
MAXIMUM-FREQUENCY
22 - FMAX
Satting Range:
= FMAX min = - 40Hz
= FMAX max w 4000 Hz
* Rasolution = 0O1Hz
= Baslc Setting = S50,0Hz
Explanation:

= Quiput frequency ks limited to
FMAX Lo, maximum desined
walue = FRMAX

= With analog entry of come
mandad frequancy the ranga
comesponts ag.: 0 .. 10V,
FMIN ... FMAX



CONTROL FREQUENCY
26 - FF5

Selting Range:

» FF5 mén L 0,0 Hz
« FF5 max = 4080,0 Hz
* Faaniution = D1 Hz
+ Basic Selling = 3,0Hz
Explanation:

* Programmabile digital signal
output is activa if the oulput
frequency exceads the foced
frequency programmed (n
FFS [F = FF5)

DECELERATION RAMP
1 - RDEC

Setting Range:

« ADEC1 min = 0,1 Hz's
= RDECT max = 9990 Ha's
* Ansclution = 0,1 Hzs
= Basic Setting = 20,0 Hz's
Explanation:

= se6 diagram: frequancyramp

By )



STOP RAMP
36 = RETOP

Satting Range:
» RSTOP min = 0,0 Ha's
= ASTOP max -= 9990 He's

= RSTOP on = 20,1Hz's
« RSTCP ot = 0,0Hz's
* Basic Seting = 0,0 HEe

LRI I T

iy o
s BEER A

| ST oder  » Cancotationof [l Ouput stages

I sTLE-EIN Entry "STR" disabled

; and "STL®

| « RETOP =0 B Motor coasts toa

stop unconiroled
eaginest G

* Cancelation of .'mm

Eniry "STR ates lis cutput
and “5TL®
'F
i %
%
* Minknum theoretical Stop Time  Explanation:
%’_'EEH'I * gna diagram:
 FMAX S0Hz . Fraquency Ramp
 RSTOP = sgoHzs~ 005
-. HOTE:
Cbsarye possibie generator ef-
—1  fect on motor: il reguired, pro-
vidh braki chopper of adequate

size {rof, 1o Secticn 6.1.5),
Swiich OFF delay THTDG s
disalilisd.

s

DIAGRAMS

CURVE CHARACTERISTICS
N-¥IFC

Setting Range:
« WFC min
* WF G max

* Basic Satfing

WNE
owmo

Explanation:
* soo dagrams

. (Lo
0 i/
I:-: C i i i
n o iy
VIF G a 2 mined VIF © = 5 squated increased

EE:]

Graphs

BOOST (START TORQUE)
42V

Setling Range:
= YE1 Fin
« VB1  max
* Fesolution
+ Basic Safting

0 nnw

= g0 WF Curve

M




LR

RATED FREQUENCY Qx

(BASE FREGUENCY)
s

*FNT min. = 260Hz
* PN max = 580,0Hz
« Resolion = 0,1Hz
+ Basic Setting = 50,0 Hz

Vi Curve (lingar) WFC=0

Wit Curve (linear raiged) WFC=1

32




0 |  FSMNA

5 FSIMA

CONTROL LEVEL 2/
ENTRY OF PARAMETERS
FOR OTHER FUNCTIONS

In addition 10 the parameters for |
initial star-up &l control lovel 1 |

thara are other functions which
can ba calked up at control kvl
2 and their paramelens can be
S0,

Iniialty & primary berm (Parame-
ler Block) is selocied, folowed
by alterations of paramaders at
fthear fowar manu level,

As most of the following para-
rmeabérs are used for sefling com-
plex: functions, they are noft di-
seribed indidually but ane axp-

lmined in conjunction with their |

respactive functions.

ENTRY OF COMMAMDED
FREQUENCY INPUT FEINA(F)

SELECTOR FOR
FREQUENCY VALUE
04 - FSSEL

Setting Range:
+ FESEL min
# FS5EL max

0EY. 0@ mA =
)10V, 20mA =

EE]-mV..mrm =
02V, 0)mA =

. FSINF
5 FSINF
|

3

QEHz =
1kHz =

OkHz =
10kHz =

* Bugitilineg bn o poxidion K11
e Sactin 2.2

Mo ofhar satlings aro parmitiod.

ENTRY OF ACTUAL VALUE
DHSPLAY

NOTE:

* The following paramaders are
READ OMLY; they faciftate
monitoring of the oparation
via the sarial interface.

DUTPUT FREQUENCY
12=F

Explanation:
+ Displays inverier cutput
Irequency

QUTPUT VOLTAGE
13=U ¢

Explanation:

* Displays invarier culput volla-
ge in % of the powar supply
voltage.

OPERATING TIME

OPERATING HOURS
18 - TIME

Explanation:

* Displays number of cperating
hours sinca last swilch ON of
Sy siom

TOTAL OPERATION TIME
19-TOP

Explanation:

* Displays iotal hours of opera-
ticn sinca initial start-up of the
STt
(tima clock reading).

+ |ndicated valud remaing in
mamory (EEPROM) after
switch OFF.

* Orvarfiow after BS000 hours.

Mo. 18 the dsplay changos bo
oporating howrs.,




SELECTING W CURVE - SELECTION OF VAt CURVE

SETS, RAMPS, DIRECTION SET
REVERSAL } 31 - KSEL
Seiting Range:
ACCELERATION RAMP2 | * KSEL min = 0
34 - RACC2 * KSEL max = '3
+ Basic Safting = 0
Setting Range:
* RACCZ min = 0,1 Hs Explanation;
s RACCZ max = 9980 Hz's = goa fabla below

= Rasolution = 0,1 Hzs
* Basic Sefting = 80,0 Hz's

| |
DECELERATION RAMP 2 e Mg Raversal Mo Reversal
35 - RDEC2 | (WIF Curve Set 1 active) | (WF Cunce So12 active) ‘
Satting Range: 10 F s FF& F » FF8 |
« RDECZmin = 01 H¥s  ———e L SR
» RDECZ max = 989,0 Hz's 2 S2IMND = LOW B2IND = HIGH
= Resolution = 01Hzs | —— . e .
+ Basic Selting = 80,0 Hz's | 3 Clockwise (CW) Gounter-clockwize [COW)
START VOLTAGE 2 l NOTE:
| The foliowing table shows which
paramaters are allocated 1o ViF
| Curve Set 107 2.
s
25,0%
0,1%
- B0
RATED FREQUENCY POINT 2
(BASE FREQUENCY POINT 2)
45 - FM2
Selting Range:
« FM2  min = 28H0Hz
= FMN2 max = $60,0Hz
= Rasolution = 0,1 Hz
* Bagic Softing = 50,0 Hz
CONTROL FREQUENCY
THRESHOLD
p- 6
Satting Range:
«FF6 min = 0,0 H )
« FF6  max = 400,0Hz
» Rasolution = 0.1 Mz
« Baslc Setting = 0.0 Hz
Explanation:

= (f paramater KSEL is seton 1,
and the output frequency
{contrgd froquency selecied
via FF6) is axcoaded, auwlo-
makhc changaowver o W curve
=6t 2 takes place |
{300 Section 8.4.8),

54 IEROOG-E 001 B



7.4.5 SETTING DC 5TOP TORQUE
DG VOLTAGE
39 - YHTDC
Setting Range:
« WVHTDG min - = 1.0%
« VHTDC max = 15,0%
= Rasalution = 0,1%
= Basic Sefting - = 3.0%
Esplanation:

* This percentage value is
basad on the input powar
supply voltaga.

DC STOP DELAY TIME

38 - THTDC

Satting Range:

* THTDC min = = 00s
» THTDC méax = BEls
* THTDC ON = z0,18
& THTDC conl ON = Ea
* THTDC OFF = 00s
* Rosolution = 018
« Basic Setting = 00s
Explanation:

* 500 table balow

S5TOP TORQUE with Stop Dalay
» 0<THTDC + Commanded [[] Atter falling below
< 5 S0 Frequency output lrequency FS <
= "STL" + Baaking FMANA 28 the malor is
andior "STR" and subjacted to a DG
"STA™ON "ETL"OM curment commesponding
o paramalar aniry
VHTDC
B e cutput stage is de-
activirtdd upon expin:
ticn of tha daelay time
selacted with parameter
THTDG.
’WWEM Siop Delay {continuousy .|
» THTDC » Commandod  [§] Atter tating botow out-
=5sec Frequancy put frequency FS <
=T “Zero® or FMAXH 28 The molor is
andior * Braking subjecied 1o a DG
"S5TH* ON "STR" and curranl correspanding
“ETLON to paramater eniry
VYHTDC.
B ™ Stop torgue remains
In affect unil cutput
fraquancy relurns to
F5 « FMAXN28, or until
tha Inwartar is sef on
STOP ("STR and *STL"
GFF),
BRG-E ) O

OVERLOAD PROTECTION
56 — TRIP

Setting Range:
* TRIF . min
« TRIP  max
= TRIP  ON
= TRIP OFF
= Basic Safting

nn v mn
(==~ -

Explanation:

= gn TRAP =0
nourm OFF takes placa when
overoad ooouns; instead, the
output frequency is altered in
accondance with tha load.

= on TRIF=1
queck turm OFF takes place
within approx. 10 sec

= onTRAIP =2
mesdium turn OFF takes

plach within approx, 30 soc

= gnTRIP=3
delayed tum OFF takes place
within approx. 100 sec,

Max, permissible overload duration for 1,5 timas ovardoad.



_ SPECIFICATION OF SPECIAL = Programming Possibilities:
. OUTPUTS |

Possibla Settings:

[

BUpUt inactve

inactive il Irmvester has tumed |
off In response 1o a fault |

active i Motor is excited !

active il STL and Desired
Value or Stop Value are
enflenged

active if STH and Dasired
‘Value or Siop Value are
erilaned

. z = .

I8 0 Hz (Stop Tormuae) _.

active if oulput fraquency I
reached

| (F=F5£05Hz)

active if tha cutput Fregquency
has exceadad the Fied
Frequency programmed in
{F > FF5)

active il ewment limil value is
excaaded IW > ILIM

 ective If brake chopper on

(active if inverier s OFF dus
| ter failure:

* 510UT
Special output S10UT s a
HIGH active cutput {20V D).
I provides o curnent of B0 mb
If active (short circuit proof).

= S230UT
Spacial cutpuls
LOW active outputs (< 1.5V

DC) with opon-colactor cir-
cuit and pull-up resistor 10k}
o +22 V.
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8000 E m w1

PROGRAM NUMBER

1 pROG s

o | Standard

1 Reset of Paramaber |
Bilock 10 Basic
Sottings

2,3 Imtermal Utlization
4 ... | Progmams bor
9960 | Special

[ Applications

MODULATION FREQUENCY
T4 - PWM [OMLY RT-VERSION)

[1] 7.2 kHz
Medulation
Frequency
1o FMAX 270 Hz

i 7.2 kHz
Modulation
Frequancy

| 1 FMAX 200 Hz

INMVERTER DATA

98 - ERR1 (lnst failure)

96 — ERRAZ (net 1o last iadure)
97 - ERR3 {seacond bo last fail)

98 ~ ERR4 (third to kast fallura)

This datacontains inverierinfor-
mation petontially uselul for re-
mata monitaring or for repairs.
11 Inechundess: &M EdTor Memory cap-
abla of shoding up b0 4 amor oo
currances. Each eniry contains |
the aeor code (Octal code) and |
duration up b cocurrence of the |
afea in 1710 of an howr,

0..; Err 14

= Crvartemperaiune swilch-of

FLE2000-AT
FREQUENCY INVERTER

Tha devalopmant of fraguency
imveriers |8 now af the stage of
fine tuning o suit the specific
malor and its application,
Furthar development on the
microprecessar card for the
FU2000 LUMIDRIVE Fraquan-
cy Inverer has fine tuned i for
pulsa and positioning applica-
tions. To operate pulse and po-
Bﬂinﬂirngﬂmsmmmmlhlam
pracisely positionad with raal
time response and dedfined re-
action mes, a requency inver-
tor must have the kollowing cha-
ractaristics:

¢

AEAL TIME SIGNAL
PROCESSING

Real time signal processing
makos possible a constant re-
action time 1o the axtemal con-
rol commands: start clockwisa,
slart counter-clockwise, brake,
revarse and fied frequency de-
fault [FF2).

Congtar reaction time is aqui-
valent to a maximum posilive
fma error of 100 pe. The real
time softwand struchure impha=
manted in Ihe FU2000-AT in-
Cronses positional accuracy ra-
lathee to stardand frequency in-
varens by afactorof batween 10
wnd 100

PARAMETRIC FILTER TIME
CONSTANTS
&7 = F5T
Ranga:
« FST min = 1]
* FST max = 4
*Basic salling = 4
o . =
et | Pumen
[ o OFF
; 1 289 ms
H 87 ms |
3 20.3ms
4 43 5 me

ar




Explanation: 7.5.4 AUTOMATIC TORQUE

INCREASE DURING

Using this function the filber timae ACCELERATION

constant can ba pre-salacted for AT - KFMN1

tha analag cofmmanded frequan- Bi - KNF2

wmmmmmml 48 = MKFN1

When using position mguisons | 53 - MKFNZ

or positioning modules |t is pos-

sible to' oplimise the reaction

tirmeg: of tha inwerter and thenelio- Range:

re the control dynamics of tha = KFN1[2) min = %

complate drive design. = KFM1(2) max = 5%
= Basic Setling = %
* MEFN1(2)min = 1]

SELF-OPTIMISING DYNAMIC = MEFN1(2) max = ]

CHOPPED CURRENT » Basic Sofling - ]

PROTECTION

58-TRIP

The TRIP parameter [ovisioad |
protection — sea Section T.4.8) |
has bean axtendad as folows:

g ghuldoamn
shutdown i overnoad curment after approx. 10 60, |
shutdown al overoad curment after appeox. 30 sec.

| shutdown at ovarioad cument after approi. 100 S6&.

o
1
2
3
4
5

o ri curresnt and accelanation shop A
shutdown on overload after approx. 10 sec.
| o - Explanation:
] shuidown on overoad afer apprax. 30 sec. and | * The value programmed in
mccalaration stop KFMN1(2) I8 added 1o or sub-
7 | anitdown on cveroad after approx. 100 sec. and tracted from the complete Wi
| mecoleration Stop characionstic dapending on
o r— —_— parametar MEFN1(Z).
= Theset value as a percentage
Explanation: | always relates to the input
Dynamic trip protection is active | supply Ingut voltage
dwing the acceleratlion phase. + Whan these paramaters ang
I i dessgriad for axtremely dy- active there is an automatic
namis reaction and warks efisc- ftonque increase (voltage in-
tively evan with accelaration creasa). Aftar completion of
times of 50 — 100ms. | acoeleration or decalaration
This funclion i aspecially suit- | ha increase is reduced again.
able for pulse and positioning |
drives, Il carries out automatic .

self-optimisation of the acceds-
ration ramg acconding to the
load and the slupgishness of the
deive Sysiem,

3B BIC0-E () (53



AUTOMATIC VOLTAGE _ CHARACTERISTICS
INCREASE FOR SLIDING CHANGEOVER

ROTOR BRAKE MOTORS

46 = KVBE1 Tha set of chamacteristics has

49 - KVB2 bean exiended and it Is now

possible to swilch: between

Range: travel and Bfing mods aasily.

fKVBIZ)min = 0%

sEVB1(Z) max = 25%

* Basic satling = 15

Explanation: |

* This function activates a short | = |
duration vollage ncrease. | | g no switchowar [ no switchaovar |
The increase is cancalied out | m.mﬂ1m'mmm“2amwi
after 1 second or with output | | ! Ay }.. R Pt - T |
freguency = SHz 1 F < FF& F = FFB

* Tha ot parcentage Always re- | | ! I | L
165 b3 thit IApUS power sup- 7 | S2IND = LOW S2IND = HIGH
phy voltage. | £ e 1

[{ 9 L rotntion clockwise | rotation countar-clockwise

MODULATION FREGUENCY




7.5.8 FU2000-RT PARAMETER LIST

Dim Parameter Name

Operaling Mode 29 1.6
Salecior for commanded frequancy 33 0..23
Modes (Display enly) e i
Hz - Cutpit frequency 33 0 ... 400
% Output voltage 3| 0. 100, frem U
h Switch on afar rasal 33 D ... B0 &
h Oparating hours . e 0 ... G5000 4
e Frequencies i il L il
i 21 FMIN1 Hz  Min frequency 1 ) 0. 589 o
22 ¥ FMAX1 Hr  Max frequency 1 9 4 ... 999 50
2 = 1FF2 Hz  Fixed frequency 30 0. 800 5
24 24 FF3 Hz  Fixed frequancy 30 O ... 969 o
25 25 FF4 Hz Fluwed frequancy = i} 0. ot 50
2 26 FFS Hz  Reference freqguency for S20UT 30 0. 999 a
2r FFB Hz Contral frequency for & 0. 98 o
W curve sel .
28 FF7 Hz Fluad frequancy = 0..280
{salecied via addiional option
T Ramps 5] ;
3 KSEL WA curve sel selector 34 0.3 a
a2 32 RACGT Hzs  Acceleml ramp 1° 30 0,1 ..999 20
a3 33 ROECT Hzs Decelerat ramp 1° 30 0,1..999 20
34 RACCZ Hzs  Accelerat ramp 2° 34 0,1 ... 988 BO
35 RDEGC2 Hzs Decalesatamp 2° a4 Q1..999 BO
36 a6 RASTOP Hzs STOP decalersl ramp N 0..999 0=0FF
3@ THTDC s  OFF delay 35 0..5 0=0FF
DC stop torgue
3  VHTDC % DC stop voltage 36 1.0..15 3
£ W Curve E e s
41 41 WFC Vit selector 3 0..5 [+
42 42 VBl % Start lorque 1 (boost 1)° 3 0 ... 25, from L 8
43 43 FN1 He Raled Fraquancy point 1* 32 25 ... 960 50
44 VA2 % Stan voltage 2 (boost 2)* 34 ... 25, rom U B
45 FMZ Hz Rated Frequancy point 2* 34 26 ... 060 50
4% EVB1 % A Boostte 5 Hz1 » 0..28 ]
4T KFM1 % A Boost Vi curve 1 38 0. 25 o
48  MEFM1 Mode for KFN1 k- 0.8 o
#H KVB2 % A Boost to § Hz 2 39 0..25 o
51 KFN2 % A Boost Vif curve 2 in 0. 258 o
53 MKFMNZ Mode for KFN2 H 0.6 Q
54 FMIN2 Hz  Minimum frequency 2 »n 0. 99 o
56 FMAXZ Hz Maximum frequency 2 ] 4 .., 959 o]
57 2FF2 Hz  Fixed frequoency 2° 0..999 o
Current Limit Value
88 TRIP %  Owerload protect 3B 0.7 o e
SR Contral iR Rt ol
61 SOUTA Programimang analog outpu 36 0.3 1
82 510UT Progrmiming comtnal outpat 1 36 0..10 1
83 S20UT Programming conirod output 2 a6 o..10 ¥
64 S30UT Programiming conirol output 3 368 0..10 1
&7 FST Filtar tima constant aF 0.4 LU
|EaahE T Program =i itk
T PRAOG Program number a Q.. 9909 ]
72 T2 START Start oplion 32 0..7 4]
T4 PWM Modulation freguancy 38 0..3 2
95 ERR1 la=1 arror w FOO ... 89
9 ERR2 il sl error w FO0 ... 68
or ERR3 2nd to last aor a FOd ... 99
OB ERA4 Ard 10 las? armor aw Fo ... 6

* Thase paramaters cas be Bwitched i relabon o the LT Cunm sef telecior {aramater 11}

Lo BOO-E 00 (RS



entered wusing parameter
RSTOF = Haisec.
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Synchronous npm
Murmber of pole pairs
Stator Frequency

=8

:Elwu‘l‘m

GENERAL INFO FOR THE
OPERATION OF
FREQUEMNCY INVERTERS

REMARKS COMCERNING
APM COMTROL OF
ROTATING FIELD MOTORS
USING A FREQUENCY
INVERTER

Rotating fleld machines are
avalabla A% synchronous of &8
asynchronous molors. The sta-

tor colls are armanged such that |

whin aparatad with powar supp-

by Froe & 3 phase sugply a rola- |

ting field is genarted in . the
mator, which tums fhe rolor. Ro-
tational speed (rpm) k8 dabar-
mired by the folowirsg formaula:

g i .

For a given mumbar of pole palrs
and constant maing frequancy
the pm of the motor ane con-
slant. Low loss stepless control
i$ possible using frequancy va-
riation with sEmullancous var-
ation of vollage. Asynchronous
mabors, cparaled al constant
maing supply wolage and mains

aur (gea graph on the laft). The
following formula applies for

In order o maintain constant
modor torgue M whan alering
RPM it is necessary that the
magnetic flow & remaing con-
start. Veltaga W, must thus be
allarad progortionally o fra-

quency 1. Under these condi- |

tians, a frequency-controlled al-
toration of RPM uging & Fre-

quancy Irmaerer cases a paral- |

lel shifting of the M/n curve on

hs FEPM ais (see graph on the
ladt). |
If tha frequency |s bocsted |

further after reaching desinad
frequancy and desired voltage
[with constant voltaga), & waak-
aning of the fleld ocours and
thus a dacrease in torgue with
increasing RPM.
Asynchronous motors show
slight load-dependent rpm
losses due 10 slippape,

n, = Operational rpm
p = Mumber of pola pais
f, = Stator Frequancy
5 = Slippage

NOTE:

This o83 of rpm cain bé compen-
sated for by using tacho-control
or elip compensation.

STANDARD GRAPHS FOR
MOTOR LOADS

Graph 1
Quipul performance of a DS
miotor with FLI2000 Frequency
Irrvesiar.

Graph 2
Parmissibéa torque curve of a
sell-venting DS motor.

Graph 3

Permissile forque curve of a
D& metor with adequate ambé-
ant varting.

With large DS motons load must
be reduced, as the mator haeat
cannod be dissipated sufficlently.

Graph 4 J
Maximum permissibla 1

for 120 seconds accosding o
DiIN 57530,

The Frequency Irverter must be
chosan lof inoreased molor cur-

(B0 L 11
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ELECTRICAL RATING OF
MOTOR DRIVES

OPERATION WITH
INSTANTANEOUS START

If extremmaly short accoloration
times are required, or an in-
craased break sway iorque, the
Froquency Inverter must be
sized according o star-up cur-
rent instesd of nominal mofor
curend,

OPERATION OF PUMPS
AND FANS DRIVES

Il pump drives or fan drives with
squany lorgue characteristics
are tobe controlled andor regu-
lated using a Fregquancy Irmmar-
ter, & square VT Curve can be
sedectod for malor noise sup-
prassion and for enangy saving
puUrposes.

MULTHWOTOR OPERATION
WITH ONE FREQUENCY
INVERTER |

Several molors can ba control-
led simullaneously using one
FU2000 Frequency |nverier.
For deive selection It must ba
detarmined whathar ta molors
ng 10 ba starbed simulansously

or .

* For simullenacus starn tha lo-
tal of all mator curmants must
nol exceed the rated curent
ol the Fregquancy Inverber,

* For successive start the Fre-
quéency Invertar must e sized
such that the addiSional start-
up currant of the molors Is
takan inlo accourt

This maans.

The total of all medor full load
cieranis, plus the total of peak
curren! al start-up of all motors
[appnox E-8 x BIN), must not ex-
cead the Frequency Imverer's
ratad current.

Thir reasan is that each maotor s
addod to the Frequancy Imer-
ter's output already accelarated
1o operational condition, which,
incurnenl Tanms, is equivalan o
gwitching the motor directly on
tha mains supply.

Furthar infcemation can be ob-
tained from

Tel: 084 4975 02-0
=8 BB

Fax: 0 64 49/6 02 37
<86 61 37>

or an authorzod representative
In anathar country.

s 0 naAg
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INITIAL START-UP
INITIAL INSTALLATION

Physical Installation

Double-Cheek: |
+ VMenting, Mounting Oventa- |
tion, Minimum Distance, Am- |
blent Conditions: |

Elecirical Instaflation:

+ Cable Reuting and Wiring
* Chisck grounding connections |
« Disconnoct mator wiring

Switch Input Power Supply
“ON

o LED"STOP (yellow) glows:
= LCD Display shows "STOP;

H & error massage is displayed, |
firsd chack and remove tha |

HOTE:

Control funclion STL o STR s
valid only if it has been active
AFTER completed solf-tast
(Switching of pre-charge relay).

Entry of Operational Data _

= Use digital control und for in
put.

Options |
Alloptions not requiredor the |
particular oparation must ba |
Inactive, olharwizs unwanied |
reactions of tha drive may oo
£Lur,

External Commanded Freq.

(program if connected)

= Sat jumper on pin strip X11 as
required.

If possible, check direction of
rotation of drive

= Connect rolary field measur-
irsf) instrurnand bo ouripi boemi-
nals U, ¥, W, oparate control
functions STR or STL, erter
frequency. - command - and
examing dirsction of rotation
of drive.

Start-up of Drive without
Motor

« Start nverier and inspect frg-
quency display for comect
accalaralion, maxkmum fra-
quency, deceleration and
i | .

* Alber start of drive the LED

= Wire malor fo X1, V. W, PE
Switch Input Powar Supply
“ON

* Zolf-tos1 is complotad afer 2
to 3 seconds (pre-load relay
must actvate alter approxi-
matedy 1 seoond)

* LED"STOP" on digital cantrod
unit Bghts up

+ digilal control unit displays the
Todawing message:

I anerrar messageis displayed,
firs chack and romave cause of
tault.




46

- EDE—
Contred functions STL of STR

are vabdaled only if thay have |
been active AFTER complated |
self-tast (switching of pre-
charga ralay).

Check direction of rotation of
maotor

* Sat freguency command at
lowast magnitude possible
and give START command.
(STH or STL). i molor fals o
turn, increase requency com-
rmand wrdil it does 80,

» Diraction can be changed
whien reversing from S5TR 1o
STL o vica-varsa.

+ Load motor with desired

tomua.

Final adjustment of operating
values

» Chock through one work cyc-
le, bo ascertain that the drive
performs a8 desired. W not,
risacjust  aporating vakues.

cormectly followed and i the

Teleton 064 4176 02-0
< §5-0e
eiala 064 41760237
<06 61 37=

of 16 an suthorized lonsign agen-

oy, accompanked by the follow-

g irdnmatien:

[ Doscription of appication

I Emor measage and
description of
malfunction

Copy of parameter
sottings

Wiring Deagram

BEOO0-E DR 1157
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_ INTERPRETATION OF LED DISPLAYS

yaliow. green  flashing | Sk \
T ] & ' Pawar OFF = Chack Power Supply

inadtEal mass s 10 be diven

| i = Check Fuses
* ! | TEST Sall-test, pre~change on
inbarmediale crcull
% o ; |
STOP Fraquency invaries ready |
Ouiput stage nol active |
- Green LED bogins ta flash after Self-Tast and Switch OFF R |
. 1=
Err Maliunction in Compuier Module | Exchange Microprocessor Module
. oo Em{3 Short Crcult'Ground Chick Motor Wiring
Short on Malor Output
) | ] F
® ! : Eir (4 Shont Clrguit in Int. Circult Oudput Stage, or Brake Choppor
| Dalective. Roturm invariar 1o
® i o= | manulackurar.
_' Err 06 Paramatar Block invalid Incomect microprocessor modula
. ] |
*‘ ® = | Err 11 I =1 Switch OFF Lo temm ovedoad;
: Chack driva and rating
i ® = Er 12 Cwvercurrent switch OFF Owveroad = 150%
Chack drive
* § = Emr 13 Cver/Undervoltage Check power supply voltage;
axceading 10 sacands use extarnal brake chopper if large

dx -
@ Em 14 Temperature = BIFC Uisa external vanting
| Frovidi vinting attachmant

ﬂ_pw! 05 11 a7




Syymteem sk dor Paspwnid peos
0 first pararmefer alarlion;

parameier ARerAtion moda &
Prepn gepbind e V) et
-

*I----- - = .

Read-Only Protection

| Smmwmﬂu'pamd:
Within a paramsater press both | wheon atbampt made 1o alter a |
kays and then Enter, | paramatar,

BSING -« '+ - P5E3S

For all parsmobors: s
sat paramatar 71 10 1 and - . . ]
Dress E confirm with ... [s51 y

48 BE00E O 2R



10.2 PARAMETER LIST - FU2000

Customer

Paramator Name Page Setling rangs sifting

| Operation Mode = 1.6 1
04 Selactor lor commanded Freq. Value a3 0...23
12 F Hz  Output Frequency 33 0. 400
13 ¥ % Output Voltags 38 0..100,frem U,
18 TIME h Switch OH ater Reset 33 0... 980 4
18 TOP . 'h  Opoation Hours ; 33 . 0..65000 4 .
£ Frequencles o _ 5, o+
21 21 FMiIN Hz = Minimum Frequency 29 0..400 1]
22 22 FMAX Hz  Maximum Frequency 20 4. 400 50
23 23 FF2 Hz  Flzad Frequancy a0 0. 400 5
24 24 FFa Hz  Fixed Frequency 30 0... 400 (1]
25 FF4 Hz  Fixed Frequency 30 0... 400 50
i 25 FF5 Hz  Redorence Frequency lor S20UT 30 0 ... 400 3
) 2T FF& Hz  Conirol Freguency Selector 34 0 ... 400 0y
for W Cuirve St
28 FF7 Hz  Fixed Freguancy - 0. 400
. {Prograrm. via Oplion. Function) [
| -2 A Ramps FERE _ B
31 KSEL VA Cunve Sal Selecior 34 0.3 li]
32 32 RACCY Hzfs  Acceloration Ramp 1° 30 0.1 .. 958 o)
33 33 RDEC1 Hes Decelaration Ramp 1° 30 0.1 .09 20
3 RACCZ Hefs  Acceleration Ramp 2° 34 0.1 ... 09 80
35 RDECZ Hzs Deceleration Ramp 2* 34 0,1 .. oo 80
36 36 RSTOP Hzfs STOP Deceleration Ramp k) 0..099 0= 0OFF
| a8 THTDC 5 OFF Delay a5 0.5 0= 0FF
DiC Stop Torgue
30 VHTDC %  DC Stop Voitage ; 35 1.0... 15 3
S VA Curve A e
41 41 WF G Wi Curve Selecior Nn 0.5 o}
42 42 VBq % Start Torque (Boost 1)° fn 0. 25, from U, i ]
431 43  FM1 Hr  Raled Frequency Point 1° a2 6 . 980 50
44 VB2 % Start Torque 2 (Boost 2)° 3 0. 25, from U B
Fiiz Hz Rabed Fraguancy Point 2° 34 26 ... 960 50
TRIP % Overoad Protection 3 0.3 [
Control Circuit
S0UTA Programeming of Analog Cutput ] 0..3 1
S10UT Programrming of Control Output 1 38 0.0 1
S20UT Programming of Control Output 2 36 0..10 7
S30UT Programming of Control Output 3 36 L[] B
L Program =
T PROG Program Mo, ar 0., 9659 ]
T2 T& START Start Option 32 0.7 [H]
e Modulation Frequency fi:] 0.1 1]
%5  ERR1 laest Ballurg a7 FOD ... B9
% ERR2 et o last fallure av FOO ... 29
87 ERR3 sacond to last fallure a7 Fody ... 69
98 ERAR4 third 10 kst Railung ar Fod ... 589

* Mo parsrrsters can ba resanved in corslation with the VWi Cures et Selicior {Fars=atr ba 313




ADDRESSES

AEPRESENTATIVES IN
GERMANY

Ing.-Biro H. Ziegar
Wollramsirale 8493
1000 Barfin 42

Telafon: 030/ 7 52 28 465

Tedalfaw 030751 0062

Kurt Grinhagan
Bundessirale 62
2121 Briatingan
Telefon: 0 4133/32 88
Talefax: 0413373288

Tobalon: 03 45 /50 93 57
Tebofe 03 45 /50 83 57

355 Schulbe-Sutnum
Firkenbrel 25

18 Mordwalde
Teledon: 02573124 97
Tolefax: 025731661

EST GmbH
Hullgrang 12
4512 Wallenhorst 1

Tedolor: 054 0F /409 6157

Tolelue 054 07 147 43

Somartec

Kummanau b

5468 NaustadlWied
Tolefon: 02683732728
Tetefox: 026 B3 /316 40

H. u. G. Scharimann GmbH
Sedanstrafle 7-9
BROD Wuppedtal 2
Telafor: 0202/595372
Telefne 02 02/57 1527

Jurg Antriebstechanik und
Musormation GmbH
Falsweg 18

6301 Wetienbaerg-Krofdodf-
Gleibeng

Telofor: 0641781061
Telafaw: 06 41 /866 14

Ing.-Bilea ¥, Koch

Im Junkerath 12

G545 Backingan

Telafon: 0BBX2/14 13
Tedalax 068 271407

Tolafon: 06224155677
Telefax: QE224/55876

Deairing GmbH
Industrie-Automation
Steinpasse 34

]

Wedtnaim-Nassig
Tetafon: 093 42/2 10578

Teletax: 053 42/21233

TO22 Leinfelden-Echierdg.
Tolefore: 0711/ 709 54 67

Telafax: OF 11/797 7157

Lamb Antriabstechnik

Fur Bauhol

BT00 W

Talofon: - 0931/ 276 61
Teledao: 09 31 / 27 45 57
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REPRESENTATIVES IN
OTHER COUNTRIES

Amedco Transmissia nv sa
Todlaan 73

1632 Sint Tevens Woiuva
Tadodon: - 02/ 7 20 49 81
Talotox: 02/7 2081 0

Datascan Lid

Traicho Kosiow Bidr, 19
BG-1421 Sofia

Telalon: 0 52 /65 56 81
Telaban: 0 52 765 5681

WHP-Technik D.O.O
Bosanska 8

CRO-41000 Zagreb
Teleden: 041 757 20 22
Teletax: 041 76739 22

WHP-Techniik
Dredteinstrals 450

A-2072 GioBhibl bal Wisn
Tedelon: 02236/26778-0
Telefax: 02236723658

Maglekide-Varimax A'S
Hanavaarkerej 76-T8
DK-4000 Roskilde
Telaton: 02775 74 00
Telelax: 027757502

Wamar & Tures

BP. 33

F-T2007 La Mans
Teledpn: 43 43 63 63
Telefax: 43 43 63 40

G. Grgoriou-G. Bastounts OLE.

B2th P. Kavalas Str.
GR-12131 Paristond
Telafon: 01/59081 26
Telefax: 01/59081 28

SETSPA

Via Vincenzs Manti 35
20016 Pero

Teledon: 02/3 5375
Teledax: 0273539330

Elactrg Abi by

A Hotmanweg 60
ML-2001 BL Haarlem
Taealon: 0237319292
Telolax: 023732 6599

Singapom

Hungary

LSA

Datatronic
Droisteinsirale 496

A-2372 Gialhbl bei Wien
Telelon: 022 36/2 67 780
Telelax: 022 35/2 3658

Schmachal KG
Pummerersiraia 38

A-4021 Linz

Toledon: 07 32 77 04 30-0
Teledax:  OF 32/ 78 50 36

Teclena-Automatizacas
[Estudos & Reprosentacoes
Lda.)

Ax. 25 Abril, Lote 19 RICE
Apanada 249

P-2403 Leiria Codax
Telafor: 44781 2121
Telefax: 447812832

D-6335 Lahriw 1
Teleton: 064 41 / § 660
Teletax: 064 41 /9661 37

Mayr Transmissson

Bik 133
Jurong East Sireet

# 03-291 Singapore 2260
Todafon: 65 /560 12 30
Telefax: 65 /560 10 00

Calinta, 5.A.

Pasaje Moguds, 50
E-08025 Barcalona
Teledon: 3/2 84 42 58
Toledax: 3/2193347

IVISA

Poligono Indusirial

*La Cancala®- Nave 19
Apariady BEIS

E-41016 Savilla

Telafor: 95/4 87 68 11
Telefax: B85/ 451 00 50

Max Diglrich AG
Tramstrale 10
CH-8050 Zarich
Telelon: 01 /31263 64
Talolax: 0173113048

WHP-Tachrika Ki.
Hadom u. &8

H-1102 Budapes!
Tedalon: 011 57 38 54
Tobafax: 01/1 57 38 54

Lust Elactranie Systems
of America, Inc.

P.0. Box 305

AT North Shore Fd

Darry, MH 0 30 38
Toledon: 603/ 425-1188
Tolotax: 603/ 4251159
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