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Sicherheitsinformationen

fir elektrische Betriebsmittel zum Einsatz in industriellen Starkstromanlagen.

Die beschriebenen elektrischen Gerdte und Maschinen sind
Betriebsmittel zum Einsatz in industriellen Starkstromanlagen.
Wihrend des Betriebes haben diese Betriebsmittel gefahrliche,
spannungsfiihrende, bewegte oder rotierende Teile. Sie
kénnen deshalb z.B. bei unzuldssigem Entfernen der

; erforderlichen Abdeckungen oder unzureichender Wartung
schwere gesundheitliche oder materielle Schaden verursachen.

Die fiir die Sicherheit der Anlage Verantwortlichen miissen deshalb gewahrleisten,
daR
- nur qualifiziertes Personal mit Arbeiten an den Gerdaten und Maschinen
beauftragt wird.

- diese Personen u.a. die mitgelieferten Betriebsanleitungen und {ibrigen Unter-
lagen der Produktdokumentation bei allen entsprechenden Arbeiten stets
verfiigbar haben und verpflichtet werden, diese Unterlagen konsequent zu
beachten.

- Arbeiten an den Geraten und Maschinen oder in deren N&ihe fir nichtqualifi-
ziertes Personal untersagt werden.

Qualifiziertes Personal sind Personen, die auf Grund ihrer Ausbildung, Erfahrung und
Unterweisung sowie ihrer Kenntnisse tiber einschldgige Normen, Bestimmungen,
Unfallverhitungsvorschriften und Betriebsverhaitnisse von dem fur die Sicherheit der
Anlage Verantwortlichen berechtigt worden sind, die jeweils erforderlichen
Tatigkeiten auszufihren und dabei mdgliche Gefahren erkennen und vermeiden
konnen (Definitionen flur Fachkrafte It. VDE 105 oder IEC 364).

Unter anderem sind auch Kenntnisse Uber Erste-Hilfe-MaRnahmen und die ¢rtlichen
Rettungseinrichtungen erforderlich.

Mit diesen Sicherheitshinweisen wird kein Anspruch auf Vollstandigkeit erhoben. Bei
Fragen und Problemen sprechen Sie bitte die fir Sie zustéandige Lenze-Vertretung an.

Die Angaben in der technischen Beschreibung beziehen sich auf die auf der Rickseite
des Titelblattes angegeben Hard- und Softwareversionen der Gerate. Entspricht ein
Gerat nicht den aufgefihrten Versionen bzw. wurde die Gultigkeit der technischen
Beschreibung nicht ausdricklich bestatigt, kann der Inhalt nicht als bindend
betrachtet werden. Fir eine hieraus entstandene Fehlbedienung und deren Folgen
ubernimmt Lenze keine Gewahr.

Die in dieser technischen Beschreibung dargestellten verfahrenstechnischen Hinweise
und Schaltungsausschnitte sind sinngema zu verstehen und auf Ubertragbarkeit auf
die jeweilige Anwendung zu prifen.

Fir die Eignung der angegebenen Verfahren und der Schaltungsvorschlage fir die
jeweilige Anwendung Ubernimmt Lenze keine Gewahr.

Die Angaben dieser technischen Beschreibung spezifizieren die Eigenschaften der
Produkte, ohne diese zuzusichern.

Lenze hat die Gerate-Hardware und Software sowie die technische Beschreibung mit
groRer Sorgfalt geprift. Es kann jedoch keine Gewdhrleistung beziglich der
Fehlerfreiheit Gbernommen werden.

Technische Anderungen vorbehalten.
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UBERWACHUNGEN UND MELDUNGEN
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Startfrequenz
Strombegrenzung
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Auswahl der Ausgangssignale
Funktion LV-Klemme

Funktion OL-Klemme

Funktion FAR-Klemme
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Analogausgang

Ansprechcharakteristik Strombegrenzung
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Die Geraterethe 6800 umfalt 10 Frequenzumrichter fiir Drehstromnormmotoren von
0,75 bis 22 kW.

1. EIGENSCHAFTEN
- digitale Steuereinheit mit 32 bit-Microcontroller
- Pulswechselrichter mit Bipolar-Transistor-Modulen
60 Sekunden bis zum 1,5-fachen Gerdtenennstrom belastbar
- kurzschluBsichere Wechselrichterausgénge
- erdschluRsichere Wechselrichterausgange (bis 4 kW mit Option)
- Clamp-Strombegrenzung

- Anzeige aller Steuer- und Regelparameter Giber 4 x 7 Segmentanzeige und
Graphik-Display

- samtliche Steuerparameter Uber Tastatur veranderbar

- integrierter Bremschopper bis 7,5 kW

- potentialfreie, digitale Ein- und Ausgdnge fir Kontaktsteuerung
- automatische Folgesteuerung mit 7 Schritten mdglich

- Zusatzbaugruppen nachrustbar
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2. TECHNISCHE DATEN

2.1 GERATEDATEN

Type 6808| 6809| 6811| 6812| 6813| 6814 6815| 6816| 6817 6818
Ausgangsleis- Sy/KVA 1,70 2,5 3,8 6,2 9,0] 12,0 16,0| 20,0( 27,0| 30,0
tung bei 400V
Ausgangsspann. Uphase’V 0 ... Uyetz
Netzspannung Unetz/V 3 x 340 ... 505 :0%
Netzstrom (eff.)[Iyae /A 2,31 3,4 5S,0| 8,1 12 16 22 27 35 41
4
Motornenn- Pr/kW 0,75( 1,5 2,2\ 4,0/ 5,5 7,5| 11,0{ 15,0| 18,5( 22,0
leistung
+ 4
Verlustleistg. [P /W 120 140 160} 210| 270| 330f 430 550| 6&70| 760
bei I= Iy
Gerate Iy/A 2,51 3,7 5,5| 9,0 13,0 18,0( 24,0| 30,0| 39,0| 45,0
nennstrom
Strombegren- Fnax/A 3,75| 5,55( 8,25| 13,5 19,5| 27,0| 36,0 45,0} 58,0| 67,0
zung
Ausgangs- f/H2 0,2 ... 400,0
frequenz
Leitspannung 0...10v
Leitstrom 4 ... 20m
Umgebungs- Tu/°C - 10 ...+ 40,
temperatur - 10 ... + 50
chne Betauung
Abmessung Hohe |mm 300; 300 300 300| 380| 380| 450| 450 550{ 550
Breite |mm 160 160 160 160| 140| 240| 270 270| 270{ 270
Tiefe |mm 1701 1704 170{ 170| 215 =215 220 220| 220| 220
Gewicht kg 3,61 4,4 4,5 4,61 9,31 9,5 12,9| 13,0f 16,6 16,9
Art.-Nr. 345 | 345 | 345 | 345 | 345 | 345 | 345 ] 345 | 345 | 345
051 | 052 | 053 | 054 | 055 | 056 { 057 | 058 | 059 | 060

siehe Einbauhinweise
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2.2 GERATEABMESSUNGEN
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2.3 SICHERUNGEN

2.3.1  HALBLEITERSICHERUNGEN UND SICHERUNGSHALTER

Geratetyp Sicherungshalter Sicherungen
Bild Artikel-Nr. Typ Artikel-Nr.

6808 7 330 269 FF 6,3 A 321 119
6809 7 330 269 FF 10 A 307 855

I 6811 7 330 269 FF 12,5 A | 324 802
6812 6 332 721 FF 20 A 305 321
6813 6 332 721 FF 25 A 307 959
6814 6 332 7% FF 32 A 307 943
6815 6 ‘ 332 71 FF 40 A 305 240
6816 5 329 807 FF 50 A 329 893
6817 5 329 807 FF 63 A 329 894
6818 5 329 807 FF 80 A 329 895

Bild 5

Bild 6

2.3.2 LEITUNGSSCHUTZSCHALTER

Bild 7

Wenn auf den Halbleitervolischutz des Netzeingangsgleichrichters verzichtet werden

kann (der Netzeingangsgleichrichter ist beim Kurzschluf3 im Zwischenkreis durch

Leitungsschutzschalter nicht geschiitzt), so kdnnen fiir die Umrichter 6808 + 6815
Leitungsschutzschalter eingesetzt werden.
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Zuordnung:
Geratetyp Schutzschalter Art.-Nr.
6808/6809 3x 6A 344 691
6811 3x10 A 344 692
6812 3x16 A 344 694
6813/6814 3x25A 344 695
6815 3x32A 344 696 .

An alle Schutzschalter kénnen bis zu 2 Hilfsschalter (je 1 S und O) angebaut werden

(Art.-Nr. 343 028).
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2.4 NETZDROSSELN
Gerdte- Drossel Artikel- a b c d e f k m n
typ A mH nummer N mm | mm | mm | mm | mm{m| mm| mm| mm
6808 3x7 [ 3x2,5] 325293 | SA| 120| 61 | 84 | 45 | 130! 105| 73 | 6,0 11
6809 3x7{3x2,5| 325293 | sA{ 120| &1 | 8 | 45 | 130| 105| 73 | 6,0 11
6811 3x713x2,5)| 325293 [ sA| 120| 61 | 84 | 45 | 130| 105| 73 | 6,0] 11
6812 3 x 121 3 x1,6| 325294 | SA| 150| 70 | 90 | 54 | 155| 130] 81 | 6,0| 11
6813 3 x17f 3 x 1,2 | 322 149 | sA| 120 66 |110 | 53 | 162} 110| 80 | 5,0( 10
6814/
6815 3 x 25 3 x 1,2 | 322 148 | SA| 150] 75 |140 | 60 | 180| 135| 95 | 5,0 N
6816 3 x 35| 3 x0,880| 307 342 | SA| 180| 90 [163 | 74 | 225| 167] 120] 6,3| 11
6817/

6818 3 x 45| 3 x0,750| 307 343 | SA| 180 B85 |163 | 69 | 216] 166| 120] 6,3| 11

[
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3.

3.1

EINBAU- UND BETRIEBSHINWEISE

MONTAGE- UND ANSCHLUSSHINWEISE

Bei Betauung das Gerdt erst dann an Netzspannung anlegen, wenn die sichtbare
Feuchtigkeit wieder verdunstet ist.

Senkrecht mit unten liegender Klemmleiste montieren

Abstand zu anderen Gerdten, Wanden oder Kabelkanilen nach oben bzw. unten
je 120 mm und zur Seite je 50 mm einhalten.

Montagewand muf fur Betriebstemperatur (ca. 100°C) des Bremswiderstandes
bestandig sein.

Bei der Montage mehrerer Umrichter, sollten diese nebeneinander montiert wer-
den. Bei der Montage Ubereinander muf ein Abstand von mind. 240 mm zwi-
schen den Umrichtern eingehalten werden, wobei eine seitlich versetzte Anord-
nung von Vorteil ware.

Die Umgebungstemperatur darf bei geschlossenen Liftungsschlitzen -10 .. 40°C
und bei offenen Luftungsschlitzen (2x Abdeckstreifen entfernt) -10 .. 50°C nicht
Uberschreiten.

Wenn die Kiihlluft Verunreinigungen (Staub, Flusen, Fette) enthilt, die die Funk-
tion des Umrichters beeintrachtigen kdnnten, sind GegenmaRBnahmen zu treffen.

Der Umrichter sollte nicht der direkten Sonnenbestrahlung ausgesetzt werden, so-
wie Gasen, die korrosionsfordernd oder explosiv sind.

Das Gerat darf ohne zusatzliche SchutzmaRnahme (z. B. Nullung) nicht an ein
Netz mit FI-Schutzschalter angeschlossen werden (VDE 0160/05.88). Bei einem
Erdschlufd kann ein Gleichanteil im Fehlerstrom die Auslosung des FI-Schutz-
schalters verhindern.

3.2 UMGEBUNGSBEDINGUNGEN

Luftfeuchtigkeit 20-90 %

Hohe U. N.N. < 1000 m

Vibration < 06g

3.3 LAGERUNG

Die Geréate soliten wahrend der Lagerung in ihrer Originalverpackung verbleiben. Da-

durch sind sie weitgehend gegen Beschadigungen, Verschmutzung, Feuchtigkeit und
aggressive Luft geschitzt. Die Lagertemperatur muB innerhalb -25°C bis +65°C lie-
gen.
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3.4 EINSCHALTHINWEISE

Sind die Schalter S1 bzw. S2 der Drehrichtungsvorgabe von CM nach FWD oder von
CM nach REV beim Netzeinschalten geschlossen, so meldet der Frequenzumrichter
die Stérung OH2. ‘

Das Gerat kann dann nur durch Aufheben der Drehrichtungsvorgabe und anschlie-
Rendes Rucksetzen der Stormeldung (z. B. S9/RST) wieder aktiviert werden.

BetriebsméRig soll die Drehrichtungsvorgabe frihestens 3 Sekunden nach dem Netz-
einschalten erfolgen, um ein storungsfreies Starten des Frequenzumrichters sicher-
zustellen. Dies 18Rt sich z. B. mit der Lenze Option 6820 realisieren.

Das Netzein-/Ausschalten ist auf einen Zyklus von mindestens 3 Minuten zu begren-
zen, da sonst das Geréat zerstort werden kann.

BetriebsmaRiges Schalten im Motorkreis ist nicht zuldssig.

3.5 FUNKENTSTORUNGEN

Der Einsatz ohne zuséatzliche FunkentstérmalRnahmen ist in elektrischen Anlagen
innerhalb zusammenhé&ngender Betriebsrdume, Betriebsstadtten oder Industrieanlagen
dann zuldssig (Allgemeine Genehmigung nach dem Gesetz liber den Betrieb von
Hochfrequenzgerdaten vom 14.12.1984, Amtsbl. Vfg 1045/1046), wenn auRerhalb
der Betriebsstatte die Grenzwerte nach VDE 0871/6.78, Klasse B eingehalten wer-
den.

Um die Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV) zu empfindlichen Geraten zu ver-
bessern, z.B. einer SPS Steuerung, sollten die Motorleitungen U,V,W sowie die Steu-
erleitungen zur Vermeidung von Storeinkopplungen abgeschirmt verlegt werden. Der
Schirm ist beidseitig aufzulegen.

Um die Wirksamkeit der Abschirmung sicherzustellen, darf die Abschirmung nicht ge-
o6ffnet oder unterbrochen sein und mull méglichst nahe am Gerat beginnen und direkt
am Motorklemmbrett wieder aufgelegt sein. Der Masseverbindung ist besondere Auf-
merksamkeit zu schenken, sie ist moglichst niederohmig und breitflachig auszufih-
ren.

Um die Wirksamkeit der Abschirmungen sicherzustellen, missen diese bei Unterbre-
chungen (Klemmleisten, Relais, Sicherungen) leitend weiterverbunden werden.

Der Schirm der Motorleitung muR direkt auf PE gelegt werden, bei Leitungslangen

> 3 m mdglichst beidseitig. Ein Auflegen am Regelgeréat fihrt zu Einkopplungen von
Stérsignalen in die Steuerelektronik und ist deshalb unzuléssig. -
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4. GERATEANSCHLUSSE

4.1 NETZ- UND MOTORANSCHLUSS

PEJ SRR I_U v WJ

%l 3| il Netzdrossel *
U D H Vorsicherung
Drehstrommotor
PE

F4- 4

PE L1 L2 L3

* Die Netzdrossel ist zur Erzielung der Erdschlu3sicherheit erforderlich.

4.2 BREMSWIDERSTAND/BREMSCHOPPER

6808 = 6812 6813 + 6814 6815 - 6818
-Uq #Ug #Ug IDB +Ug FUg | DB +Us FUg
|40§M \ sow
| l
| R. | R
| Rlﬂt : ' Rlnt I +UG 'UG
— 1+ —
Rext* Roxt* 6801 Bremschopper *
+Ug DB
* Option L(:]J
R*

Bei Verwendung des externen Bremswiderstandes Rext ist der interne Bremswider-
stand Rjnt abzuklemmen und zu isolieren.




Umrichter-Antriebe Reihe 6800

4.3 STEUERANSCHLUSSE

1

1/_] T -l- intern

30A (308{30C EST 8X [FWOREV| | C1 1M]12113 CM |CM

' - ) extern
. + £]
5! a2l
s1\ S2 % A
TRIP ) Strom - Drehzahi-
Kontakibelastbar keit A f Leitwert  Sollwertpoti
250V/03A ~ 4 -20mA
TRIP RUcksetzen —-- i_._ Reversieren (S3)
Schnelistop (S4)
Reglersperre e

o T T

LY | OL |FAR RUM FM| [HLD| |RT1|RT2] |THR] [X1|X2|X3 | [CM|CM

v
<U> ss\  s6\ s7\ S8/ S9\sio\ si
—4 L— 2 —_—
Unlerspannung ™ - —
L Externe™®
Uberlast * —~— Drehzahivorwahl
f > fson’ =~ ~—— —
st = ‘sol ~ Extern TRIP setzen
Qmin® AP =~ Tip/ Tig=Vorwahl
Analoger * — Wert halten™*
Frequenzausgong

» {t. Werksabgleich {3 -Draht - Steuerung)
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4.4 EXTERNER BREMSWIDERSTAND 0,75 - 7,5 kW

T T T T T T T T T T T T

| Umrichter |

}
I EIE DB
L —

1
|
1
—a

Rg
F (9 schutz)
]
%_ _/_ _7/ {; l Steuerspannung
Widerstandszuordnung
FU Typ Bremsw. Schutz Anzahl Gesamtw. Dauerleistung
Rp F Schaltung
6808 R1 F1 1x 470 R 190 W
6809 R1 F2 2x parallel 235 R 260 wW
6811 R1 F2 2x parallel 235 R 260 w
6812 R1 F3 3x parallel 155 R 400 W
6813 R2 F4 1x 82 R 450 W
6814 R3 F5 1x 68 R 1000 W
R1 = 470R/130W Art.-Nr. 305 062
R2 = 82R/450W Art.-Nr. 345 394
R3 = 68R /1000 W Art.-Nr. 333 143
Zugeordnete Uberstromausloser
Art.-Nr., Einstelibereich Einstellung des
Auslésestromes
F1 325 692 0,4-0,6A 0,5A
F2 325 693 06-10A 1,0A
F3 325 694 1,0-1,6 A 1,5 A
F4 325 695 1,6-2,4A 2,3A
F5 325 696 2,4-4,0A 3,8A
Sockel far therm. Uberstromausloser (Art.-Nr. 325 701) %
Maximalbelastung
FU Typ max. zul. Bremsstrom kleinster Widerstand max. Dauerleistung
{t <5 Sek.)
6808 2,0A 400 Q 200 W
6809 + 11 3,0A 250 Q 300 W
6812 45 A 160 Q 450 W
6813 9,0A 80 Q 800 W
6814 12,0A 60 O 1000 W
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4.5 KLEMMENFUNKTIONEN

Beschriftung Bezeichnung Erlauterung
L1, L2, L3 Netzeingangsklemmen Netzversorgung 3 x 340 + 505 v £+ 0 %
U, vV, W MotoranschluB 3-Phasen-Drehstrommotor
+UG, DB int./ext. BremswiderstandsschluB nur bei 6808 + 6814
+UG, -UG AnschluB fur ext. Bremschopper (6801) nur bei 6815 + 6818
PE Schutzleiteranschlug
1" GND-Potential flir Sollwerte nicht mit CM verbinden
12 pos. Frequenzsollwertspannung 0 + +10 Vv, Eingangsimpedanz 22 kQ
13 pos. Versorgungsspannung fur Sollwertpoti +10V, 10m
c1 Stromleitwerteingangsk l emme 4H+20mA + 0 = 100 % Sollwert
CM GND-Potential fur Steuerklemmen Bezugsklemme fur Steuerein- und Steuerausgange
FWD, REV Klemmen fir Drehrichtungsvorgabe sind beide Klemmen offen, erfolgt Schnellstop
BX Klemme fir Reglersperre Motor trudelt aus, wenn BX-CM (S2) geschlossen
HLD 3-braht-Drehrichtungsvorgabe HLD-CM (S5) geschlossen -> FWD/REV
Vorgabe mit Kurzzeitkontakt (Taster)
HLD-CM (S11) geoffnet -> Schnel lstop
X1 Klemmen fir Festfrequenzvorgaben erfolgt keine Festfrequenzvorgabe, so sind die
X2 (7 zusatzliche Festfrequenzen) analogen Sollwerte wirksam
X3
RT1 Klemmen fir 3 zusédtzlich erfolgt keine Vorgabe, so sind die normalen
RT2 Hoch-/Ablaufzei tgruppen 2eiten wirksam
THR Klemme fur externes TRIP-Setzen wenn THR-Klemme offen, erfolgt Stdormeldung OH2
RST Klemme fir externes TRIP-Rlcksetzen Riicksetzen nur moéglich, wenn FWD/REV nicht auf
CM-Potential
M Klemme flir analogen 0+ 10V =0+ 100 % der Ausgangsfrequenz/
Frequenz-/Stromistwert Motorstrom (0 + 150 %) max. Belastung 1 mA
RUN Klemme fur Frequenzmarker oberhalb der unter F-Code 61 programmierten
(max. 27 V, 50 mA) Frequenz ist RUN = CM-Potential
FAR Klemme fir Frequenzibereinstimmung entspricht die Ausgangsfrequenz der Sollwert-
(max. 27 V, 50 mA) vorgabe, ist FAR = CM-Potential
oL Klemme fir Vorwarnsignal oberhalb der unter F-Code 62 programmierten
Umrichteriberlast (max. 27 V, 50 mA) Belastung des Antriebs ist OL = CM-Potential
Lv Klemme fir Netzunterspannungsmeldung unterhalb von 300 V AC Netzspannung ist
(Belastung max. 27 V, 50 mA) LV = CM-Potential
30 A
Relaiskontakt 71
308 fur TRIP-Meldung normal 30A 308 30¢ TRIP  30A 30B 30C
30 C Kontaktbelastbarkeit 250 v/0,3 A ~
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5. BEDIENUNG/PROGRAMMIERUNG

5.1 BEDIENEINHEIT

Anzeige LED Einheitenanzeige
A A
N -~
aQ Hz Qg RPM
av Angezeigten Wert
vergrédern
- GRAPHIC DISPLAY
Anzeige N /
Gratik ——=— ‘L Kontrosteinstellung LCD
Display
A\ \
L 0 0 100% " Angezeigten Wert
verringern
PRG {|SHIFT{| SET | |RESE RUN || STOP
T T ®
Programmtaste Stoptaste
Umschalttaste Starttaste
Speichertaste Ricksetztaste
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5.2 TASTENFUNKTIONEN

PRG
In der Anzeigeebene: Wechsel in die Parameterebene.
In der Parameterebene: Wechsel in die Anzeigeebene.
In der Werteebene: Wechsel in die Anzeigeebene.
SHIFT
In der Anzeigeebene: Wechsel zum jeweils ndchsten Anzeigewert.
Die Auswahl kann nur in Vorwartsrichtung
erfolgen.

> Frequenz* (ersten 4 Stellen)
—requenz* (letzten 4 Stellen)
Strom

C
C

Drehzahl

L>Materialgeschwindigkeit

*

( Frequenzsollwert bei Betatigung der UP- bzw. DOWN- Taste, sonst
Frequenzistwert)

In der Parameterebene:
Wechsel zum ndchsten Parameterblock. Die Auswahl kann nur in
Vorwiartsrichtung erfolgen (rlickwiérts mit Taste Rlmdglich).

SET

In der Parameterebene: Wechsel in die Werteebene.
In der Werteebene: Abspeichern des Wertes
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RESET
In der Werteebene: Wechsel in die Parameterebene
Bei Fehler (Trip): Ricksetzen der Trip-Meldung
RUN

Starten des Antriebes (nur bei Tastaturbedienung)

STOP

Stoppen des Antriebes (nur bei Tastaturbedienung)

/\ oder \/
In der Anzeigeebene: Wert verandern (nur Frequenz)
In der Parameterebene: Nachsten angezeigten Parameter anwdhlen
In der Werteebene: Wert verandern

/N

In der Parameterebene: Vorhergehenden Parameter (block) anwaéahlen.
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5.3 PROGRAMMIERUNG DER DREI PARAMETERTYPEN

5.3.1 DARSTELLUNG DER PROGRAMMIERUNG EINES PARAMETERS VOM TYP A

~ 7
KN
~ - Hz
- Bﬂ g D SHIFT
Anzeige-
FREQUENCY nBchsten Wert ebene
anzeigen
CURRENT
SHIFT AV
- n8chsten néchsten Parameter-
DGTL MMTR Parameterblock angezeigten ebene
B GRHC MNTR anzeigen Parameter
MTR SOUND auswéhlen
FM CALIBR
A L
SET RESET
g0 oo
— AN SET Werte-
Wert sbene
DGTL ¥NTR indern Wert speichern (Code)
B GRHC MNTR -~
MTR SQUND
FM CALIBR
PRG -
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53.2

DARSTELLUNG DER PROGRAMMIERUNG EINES PARAMETERS VOM TYP B

¢

~a ]

510000 "
SHIFT
nachsten Wert
FREQUENCY anzeigen
CURRENT
PRG PRG
B 8 SHIFT
nachsten
| ACCEL 1 Parameterblock
DECEL 1 anzeigen
DATA PRTC
AV
Wert

andern

AV

néchsten
angezeigten
Parameter
auswkhlen

SET

Wert speichern

Anzeige—
sbense

Parameter-
ebene

Werte-
ebene
(Code)
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5.3.3 DARSTELLUNG DER PROGRAMMIERUNG EINES PARAMETERS VOM TYP C

510,010 "
FREGUENCY SHIFT Anzelge-
nBchsten Wert ebene
CURRENT anzeigen
I / SHIFT av
" n&chs ten n¥chsten Parameter-
B MAX Hz Parameterblock angezeigten abene
anzeigen Parameter
BASE Hz auswinlen
RATED V
MTR POLES
I {
SET | RESET
| / 1
1O
AT SET (codierter Wert) \:g;{::—
| MAX K2 gf\g:m Wert speichern (Code)
BASE Hz
RATED V
MTR POLES
——I | l——_—-——
|-t ——————
\ PRe
SET (flr fraien Wert)
ert speichern
~1
AV SET Werte-
- Wert ebene
Wert
v 5500k tndern speichern (frei)
|
o
L RESET l L —
PRG
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6. CODETABELLE

Code | Parameter Wertebereich Schr.w. Werkse. Typ
BAS1S CODESATZ
oo* Anzeige LED 00 : f - 00 A
01 :1
02:U
03 : n
046 : v
01" | Anzeige Grafik-Display 00 : f,1 - 00 A
01 : Sig.1
02 : Sig.2
02" Chopperfrequenz 00 - 05 - 03 A
03* Justage analoger Frequenz- 00 - 99 - 85 A
istwert
04 | autom. Spannungskennlinie 00 : off - 00 A
01 : on
05" | spannungskenntinie 00 - 31 - 13 A
06" Feinabgleich Spannungs- 00 - 09 - 00 A
kennlinie
07" | autom. Hoch- und Ablauf- 00 : off . 00 A
kontrolle 01 : on
08" | Hochlaufzeit 1 0.01-3600s 0,01s 5,00s B
09" | Ablaufzeit 1 0.01-3600s 0,01s 10,00s B
10* Datensicherung 00 : off - 00 A
01 : on
1" Max. Frequenz 00 : 50Hz - 00 c
01 : 60Hz -
02 : 100Hz -
03 : 120Hz -
04 : 0-400 Mz Mz
12 usf - Eckpunkt 00 : 504z - 00 C
01 : 60Mz -
02 : 0-400 Hz 1Hz
13 Ausgangsspannung 00 : 400V - 00 C
01 : 440V -
02 : 460V -
03 : 0-460V 1V
14 Anzahl der Motorpole 02 : 2 - 04 A
04 : 4
06 : 6
08 : 8
10 : 10
12 : 12

* Parameter LBt sich bei freigegebenem Frequenzumrichter (RUN-LED leuchtet) verandern.
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Code | Parameter Wertebereich Schr.w. Werkse. Typ
BASIS CODESATZ
15 Bedienungsart 00 : Tastatur - 01 A
01 : Klemme
02 : LINK
16 Sol lwertvorgabe 00 : digital - 01 A
01 : analog (U)
02 : analog (U+1)
17 Hoch- /Ablaufkurve 00 : linear - 00 A
01:
leichte "$"*-Kurve
02 :
starke "S"-Kurve
18 Dynamische Bremse 00 : normal - 00 A
01 : kraftig
19 Folgesteuerung 00 : off - 00 A
01 : on
20 Automatischer Wiederanlauf 00 : off - 00 A
nach Netzunterbrechung 01 : on
21 Faktor fiur Materialgeschw. 0.00-200 0,01 10,0 B
22 Codesatz 00 : Basis - 00 A
01 : Standard
02 : Erweitert
STANDARD CODESATZ
23 Hochlaufzeiten 2 0,01 - 3600s 0,01s 10s 8
24 3 0,01 - 3600s 0,01s 15s B
25 4 0,01 - 3600s 0,01s 3s B
| 26 Ablaufzeiten 2 0,01 - 3600s 0,01s 10s B
27 3 0,01 - 3600s 0,01s 15s B
28 4 0,01 - 3600s 0,01s 3s B
29 1. sollwert fir Festfrequenz | 0,00 - 400Hz 0,002Hz 10Hz B
(Folgest.)
30 1. Laufzeit fur Folgest. 00 - 07: 00 C
0,01 - 3600s 0,01s Os
31 2. Sollwert fir Festfrequenz | 0,00 - 400Hz 0,002Hz 204z B
(Folgest.)
32 2. Laufzeit fur Folgest. 00 - 07: 03 C
0,01 - 3600s 0,01s Os
33 3. sollwert fir Festfrequenz | 0,00 - 400Hz 0,002Hz 30Hz B
(Folgest.)
34 3. taufzeit fur Folgest. 00 - 07: 02 (o
0,01 - 3400s 0,01s Os
35 4. Sollwert fur Festfrequenz | 0,00 - 400Hz 0,002Hz 40Hz B
(Folgest.) .
36 4. Laufzeit fur Folgest. 00 - 07: 01 c
L 0,01 - 3600s 0,01s 0s
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Code | Parameter Wertebereich Schr.w. Werkse. Typ
STANDARD CODESATZ
37 5. Sollwert fir Festfrequenz | 0,00 - 400Kz 0,002Hz 50Hz B
(Folgest.)
38 5. Laufzeit fur Folgest. 00 - 07: 02 C
0,01 - 3600s 0,01s 0s
39 6. Sollwert fur Festfrequenz | 0,00 - 400Hz 0,002Hz SHz B
(Folgest.)
40 6. Laufzeit fur Folgest. 00 - 07: 00 c
0,01 - 3600s 0,01s Os
41 7. Sollwert fiur Festfrequenz | 0,00 - 400Hz 0,002Hz 5Hz B
(Folgest.)
42 7. Laufzeit fir Folgest. 00 - 07: 01 c
0,01 - 3600s 0,01s Os
43 17 t-Uberwachung (Motorschutz)| 00 : off 00
01 : 30 - 105% 1% c
44 Max. Frequenz (0ffset) 0 - 100% 1% 100% B
45 Min. Frequenz (Offset) 0 - 100% 1% 0% B
46 Min. Frequenz (Neigung) 0 - 100% 1% 0% B
47 Sol lwertverstarkung 0 - 200% 1% 100% B
48 Sperrfrequenzauswahl 1 - 3 [ 0 - 400Hz 1Hz OHz B
49 0 - 400Mz 1Hz OHz B
50 0 - 400Hz THz OHz B
51 Sperrfrequenzspanne 0-5Hz 1Hz OHz B
52 Gleichstrombremse 00 : off - 00 A
01 : on
53 Gleichstrombremsung 0 - 60 Hz 1Hz OHz B
Anfangsfrequenz
54 Gleichstrombremsung 00 - 15% 1% 00 A
Spannung
55 Gleichstrombremsung 0,01 - 30s 0,01s 0,1s B
Dauer
56 Startfrequenz 0 - 60 Hz OHz 0,24z B
57 Strombegrenzung 00 : off 00
01 : 30 - 150% 1% o
58 Schlupfkompensation 00 : off 00 A
01 : on
59 Frequenzmarker (FDT) 0 - 400 Hz 1Hz SO0Hz B
60 FDT - Hysterese 0 - 30 Hz 1Hz THz B
61 Frequenzmarker (RUN) 0 - 400 Hz THz OHz B
62 Uberlastmeldung 70 - 150% 1% 100% B
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*

Cod

e

Parameter

Wertebereich

Schr.w.

Werkse.

Typ

ERWEITERTER CODESATZ

63

64

65

X1, X2, X3, Funktionsauswahl

FWD/REV Wert halten

LV, OL und FAR Beschaltung

00 : Festfrequenz
(Folgest.)

01 : Motorpoti

02 :
Gleichstrombremse
mit Abschaltung

00: 2-Draht .
01: 3-Draht
02:
Folgesteuerung

00:

Standard Signale
01:
Folgesteuerung

00

00

00

66

67

68

LV-Funktion

OL-Funktion

FAR-Funktion

00: Unterspannung
01: Uberspannung

00: Uberlast
01: Strombegrenz.
02: Unterspannung

00:
Frequenzuber-
einst. (FAR)
01:
Frequenzmarker
(FDT)

02:
Frequenzmarker
(RUN)

00

00

00

69

70

RUN-Funktion

Analogausgang

00:
Frequenzmarker
(RUN)

01:
fFolgesteuerung
Startsginal
02:
Folgesteuerung
Endsignal

00: Frequenz
01: Strom

00

00

7

72

e

Gerateadresse (LINK)

Gerdteanzahl (LINK)

00: Master
01 - 15

00 -15

00

00

*x
Nur Master
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Code

Parameter

Wertebereich

Schr.w.

Werkse.

-

ERWE I TERTER CODESATZ2

Kontroll modus (LINK)

Bedienungsart (LINK)

Slave Nummer (LINK)

00: kein LINK

01: Frequenz

02: Signalanzeige
03:

LINK - Operation

00: Tastatur
01: Klemme

00 - 15
16: Alle Slaves

00

00

00

76
77
78

Ansprechchar./Strombegrenzung
Optionen
Optionen
Optionen

00 - 99
00 - 99
00 - 99
00 - 99

00
00
00
00

> > > >

*x

80

81

»

82

Sol lwertgenauigkeit (LINK)

Signalanzeige (LINK)

Anzeige (LINK)

00: 4 Bit
01: 8 Bit
02: 12 Bit

00: durch Master-
K lemmen

00: Datenuber-
tragung vom
Master

01: Kontrolle via
Mastertastatur

00

00

00

»

%k

nur Master

Parameter l&Bt sich bei freigebenem frequenzumrichter (RUN-LED leuchtet) verandern.
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7. FUNKTIONSCODEERKLARUNG

7.1.1 FUNKTIONSCODE 01 Grafikdisplayanzeige

Mit F-Code 01 kénnen 3 verschiedene Anzeigemdglichkeiten des Grafikdisplays
angewahlt werden.

Datencode = 00 => Analoge Anzeige fir Frequenz- und Motorstrom in %

FREQUENCY
NESERREBEED
CURRENT
ENEENNERER

Datencode = 01 => Zustandsanzeige Steuerklemmen 1

mFWD BRT1
BREV BRT2
BHLD

Datencode

fl

02 = > Zustandsanzeige Steuerklemmen 2

BLV BX3
moL Xz
RF AR BX3
BRRUN

Ein = m Aus = ohne Anzeige

7.1.2 FUNKTIONSCODE 02 Motorgerausch
Durch Verandern der Chopperfrequenz auf Parameter OO bis 05 kann das

entsprechende Motorgerausch in unterschiedliche Frequenzbereiche verlagert
werden.

7.1.3 FUNKTIONSCODE 03 Justage analoger f-Istwert

Mit diesem F-Code kann der analoge Istwert von 65 % bis 103 .% seines Nennwertes
(10 V) verstellt werden {Auflosung = 0,4 %).
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7.1.4 FUNKTIONSCODE 04 automatische Spannungsanpassung

Mit diesem F-Code kann bei konstanter Frequenz die Motorspannung an die
Belastung automatisch angepal3t werden.

Datencode 00 = > F-Code 05 ist wirksam
Datencode 01 = > automatische Spannungsanpassung

7.1.5 FUNKTIONSCODE 05

Spannungskennlinie {Umin)
FUNKTIONSCODE 06

Mit diesen beiden F-Codes kann die Motorspannung in 32 Stufen grob und in 10
Stufen jeweils fein programmiert werden.

05 31—~

05 00—~

c —— ———
~_p—————-

-
-
3
w0
x

Es stehen 320 verschiedene U/f-Kennlinien zur Auswahl. Die Auswahl muf3 sowohl
nach thermischen Gesichtspunkten (Motortemperatur) als auch nach der jeweiligen
Belastung des Antriebs (Drehmomentbedarf) erfolgen. Die Kurven 0500 und 0501
sind speziell fir Pumpen- und Lufterantriebe vorgesehen.

Es ist darauf zu achten, daR die Kennlinie dem Motor und der Belastung anzupassen
ist, da sonst eine Schadigung des Motors durch Ubertemperatur nicht auszuschlieBen
ist.
Die Auswah! der Kennlinie ist wie folgt durchzufihren:

Motorstrom Uberprifen

- Motor mit méglichst geringer Belastung bei 5 Hz. betreiben

- Kennlinie auswahlen und programmieren
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a) Fur Kurzzeitbetrieb (< 15 Minuten) im unteren Frequenzbereich (< 30 Hz) und
eigenbeliiftete Motoren ist die Kennlinie so auszuwdahlen, dal der Motorstrom den
Motornennstrom nicht Gberschreitet (Ipotor < INenn Motor)-

b) Fir Dauerbetrieb im unteren Frequenzbereich (0O - 30 Hz) ist die Kennlinie so
auszuwadhlen, dald der Motorstrom 80 % seines Nennwertes nicht Uberschreitet
(IMotor = 0.8 INenn Motor)-

Soll der Motorstrom wegen entsprechendem Momentbedarf héher liegen, so ist ein
Motor mit Fremdliifter oder hoherer Isolierstoffklasse zu verwenden und die Kennlinie
wie unter 'a’ beschrieben auszuwihlen.

7.1.6 FUNKTIONSCODE 07 automatische Hoch- und Ablaufkontrolle

Mit diesen Funktionscode kann eine automatische Anpassung der Hoch- und Ablauf-
zeit angewahlt werden. Die minimalen Hoch- und Ablaufzeiten bezogen auf 50 Hz be-
tragen dabei 2,5 Sek. (Hoch) und 6,5 Sek. (Ab).

Datencode 00 = > Hoch- und Ablaufzeiten von F-Code 08 und 09 sind wirksam
Datencode 01 = > automatische Anpassung
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7.1.7 FUNKTIONSCODE 08 Hochlaufzeit 1
FUNKTIONSCODE 09 Ablaufzeit 1

Die Hoch- und Ablaufzeiten lassen sich im Bereich voh 0,01 bis 3600 Sek. pro-
grammieren. Sie beziehen sich auf eine Anderung der Drehfeldfrequenz von O Hz bis

zur unter F-Code 11 programmierten Maximalfrequenz und umgekehrt (Anzeige nur
im Grafikdisplay).

Zeitbereich Auflosung

0,01-9,99s 0,01 s
10,0-99,95s 0,1 s
100 - 999 s 1 s

1000 - 3600 s 10 s

7.1.8 FUNKTIONSCODE 10 Datensicherung

Sollte eine Datensicherung erforderlich sein, so fragen Sie bitte bei LENZE AERZEN
nach.

7.1.9 FUNKTIONSCODE 11 Maximalfrequenz

Mit F-Code 11 kann die max. Drehfeldfrequenz festgelegt werden. Es sind 4
verschie-dene Festwerte zwischen 50 und 120 Hz oder ein frei wahlbarer Wert
zwischen O und 400 Hz programmierbar.

-

3 - — —— — e
[*Y)

b
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Datencode 00 = > 50 Hz fhax
Datencode 01 => 60 Hz fhax
Datencode 02 = > 100 Hz fhax
Datencode 03 = > 120 Hz fhax
Datencode 04 => 0 - 400 Hz f ., frei wahlbar (Anzeige in Grafikdisplay)

Vor der Inbetriebnahme von 50/60 Hz-Motoren mit héheren Drehfeldfrequenzen ist
mit dem Motorhersteller Ricksprache zu halten.

7.1.10 FUNKTIONSCODE 12 U/f-Nennfrequenz
FUNKTIONSCODE 13 max. Ausgangsspannung

Mit F-Code 12 und F-Code 13 wird die Ausgangsspannungskennlinie Gber der Dreh-
feldfrequenz programmiert. Es sind verschiedene Festwerte sowie auch ein frei wahl-
barer Wert zwischen O und 400 Hz (1-Hz-Schritte} bzw. O und 460 V {1-V-Schritte)
programmierbar. TRE

A
Umc\x T— T — jl
! I
{ |
‘ :
|
(400, 440, | !
£ 60 ader | :
0-460V) ! |
'. ’.
u/f foax  fa
Nennfrequenz
{50, 60 oder 0~ 400 Hz)
F-Code 12:
Datencode 00 => 50 Hz
Datencode 01 => 60 Hz

Datencode 02 => 0 - 400 Hz frei wahlbar (Anzeige im Grafikdisplay)

F-Code 13:

Datencode 00 = > 400 Vv

Datencode 01 => 440 vV

Datencode 02 => 460 VvV

Datencode 03 => 0 - 460 V frei wahlbar (Anzeige im Grafikdisplay)
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7.1.117 FUNKTIONSCODE 14 Anzahl der Motorpole

F-Code 14 ermdglicht die Einstellung des Anzeigeparamters 0003 (synchrone Motor-
drehzahl). Die Motordrehzahl wird als Polzahl programmiert:

Datencode 02 => 2polige Wicklung
Datencode 04 = > 4polige Wicklung
Datencode 06 = > 6polige Wicklung
Datencode 08 => 8polige Wicklung
Datencode 10 = > 10polige Wicklung
Datencode 12 = > 12polige Wicklung

7.1.12 FUNKTIONSCODE 15 Bedienungsart
Mit F-Code 15 kann die Bedienungsart gewahlt werden:

Datencode 00 = > Tastatur mit RUN/STOP-Tasten
Datencode 01 = > Klemmileiste (FWD-, REV- und HLD-Klemmen)
Datencode 02 = > Gruppenbetrieb (nur mit Option)

7.1.13 FUNKTIONSCODE 16 Sollwertvorgabe
Mit F-Code 16 kann die Art der Sollwertvorgabe gewahlt werden:

Datencode 00 = > Tastatur mit{A]/ -Tasten
Datencode 01 = > analoge Vorgabe U (DC O - 10 V)
Datencode 02 = > analoge Vorgabe U + | (DC 0- 10 V und 4 - 20 mA}

Lo Sodl Laid £ TR Ao L8 ek 1

s |[[Trarde. T i-ca b T L pones TI rehan SR FImier, o
BRI | prgadn s B0, e Eenk t'.lf\-:'r! d
= [T et |

B kT i o S Ty Vit 1001 =% R g P ot
17 Eua 11 i Foai et -

7.1.14 FUNKTIONSCODE 17 nichtlineare Hoch-/Ablaufkennlinien

Neben dem linearen Hoch- bzw. Ablaufverhalten stehen zwei weitere Hoch bzw. Ab-
lautkennlinien zur Vertligung:

Datencode 00 => linear
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Datencode 01 = > leicht S-férmig

Datencode 02 = > stark S-férmig

7.1.15 FUNKTIONSCODE 18 Bremsmoment

Bei den Umrichtern mit integrierten Bremschoppern kann zwischen zwei Bremsarten
gewahlt werden:

Datencode 00 = > Normalbremsung mit internem Bremswiderstand unterhalb 66 Hz
Datencode 01 => Maximalbremsung mit ext. Bremswiderstand beginnend bei fmgx

7.1.16 FUNKTIONSCODE 19 Folgesteuerung

Mit F-Code 19 kann zwischen 'normalem' Betrieb und automatischer Folgesteuerung
gewahlt werden.

Bei der Folgesteuerung werden die einzelnen Frequenzschritte mit den F-Codes 29,
31, 33, 35, 37, 39 und 41 programmiert, wahrend die Laufzeiten der einzelnen
Schritte mit den F-Codes 30, 32, 34, 36, 38, 40 und 42 programmiert werden.

Datencode 00 = > Normalbetrieb
Datencode 01 = > Folgesteuerung
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7.1.17 FUNKTIONSCODE 20 automatischer Wiederanlauf

Mit F-Code 20 kann ein automatischer Wiederanlauf des Umrichters bei kurzen Netz-
unterbrechungen angewahit werden. Diese Funktion arbeitet nur bei Netzunterbre-
chungen bis zu den jeweils gerdtetypischen Zeiten.

6808 6809 6811 6812 6813
0,9 Sek. 1.0 Sek. 1,2 Sek. 2,0 Sek. 2,2 Sek.
6814 6815 6816 6817 6818
3,0 Sek. 3,4 Sek. 4,3 Sek. 5,1 Sek. 5,8 Sek.

Datencode 00 => LU-TRIP
Datencode 01 = > automatischer Wiederanlauf

7.1.18 FUNKTIONSCODE 21 Faktor fiir Materialgeschwindigkeit

Mit F-Code 21 kann ein Multiplikationsfaktor fiir die Materialgeschwindigkeit (Anzei-
geparameter 00 04) programmiert werden.

Dieser Faktor bezieht sich auf die Drehfeldfrequenz und kann von 0,01 bis 200 betra-
gen.

Bei z. B. 50 Hz Drehfeldfrequenz kénnen minimal 0,5 m/min und max. 9.999 m/min
angezeigt werden.

Ein héherer Anzeigewert als 9.999 ist wegen der 4stelligen Anzeige nicht moglich.

7.1.19 FUNKTIONSCODE 22 Codesatz

Mit dem F-Code 22 kénnen die Funktionscodeblécke oberhalb F-Code 22 freigegeben
werden.

Datencode 00 = > F-Code 0O bis 22
Datencode 01 = > F-Code 00 bis 62 dndern und speichern maoglich
Datencode 02 = > F-Code 0O bis 82

7.2.1 FUNKTIONSCODE 23 - 28 zusitzliche Hoch- und Ablaufzeitgruppen

Mit den externen Schaltern S6, S10 (RT1, RT2) kénnen bis zu drei zusatzliche Hoch-
und Ablaufzeitgruppen aktiviert werden, wenn die Steuerklemmen RT1 und RT2 ent-
sprechend mit CM-Potential kontaktiert werden.

Mit den F-Codes 23 - 25 kdnnen 3 verschiedene Hochlaufzeiten und mit den F-Codes
26 - 28 drei verschiedene Ablaufzeiten angewahlt werden.
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Die Zeiten konnen im Bereich von 0,01 - 3600 Sekunden programmiert werden.

Schrittweiten: ... 0,01 bis ... 9,99 Sek = 0,01 Sek.
...10,00 bis ...99,90 Sek. = 0,10 Sek.
..100,00 bis .999,00 Sek. = 1,00 Sek.
1000,00 bis 3600,00 Sek. = 10,00 Sek.

Die programmierten Zeiten gelten jeweils bis bzw. von der unter F-Code 11
programmierten maximalen Frequenz.

Kiemme RT1 Klemme RT2 Hochlaufzeit Ablaufzeit
NC NC F-Code 08 F-Code 09
ON NC F-Code 23 F-Code 26
NC ON F-Code 24 F-Code 27
ON ON F-Code 25 F-Code 28
NC = Klemme offen ON = Kiemme auf CM-Potential

7.2.2 FUNKTIONSCODE 29, 31, 33, 35, 37, 39 UND 41  Festfrequenzen
Die 7 Festfrequenzen weisen eine 'Doppelfunktion’ auf.

A) Es k6nnen im '"Normalbetrieb' (FC 19 = 00, FC 63 = 00) 7 verschiedene
Frequenzen programmiert werden, die mit den externen Schaltern S3, S4 und S5
{(Klemmen X1, X2, X3) angewahlt werden kénnen.

Die Anwahl der jeweiligen Frequenzen erfolgt nach folgendem Schema:

X1 X2 X3 Wert von

NC NC NC analoge Vorgabe oder Tastatur
ON NC NC F-Code 29

NC ON NC F-Code 31

ON ON NC F-Code 33

NC NC ON F-Code 35

ON NC ON F-Code 37

NC| ON ON F-Code 39 )
ON ON ON F-Code 41

NC = Klemme offen ON = Klemme mit CM-Potential verbunden
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Auflésung der Festfrequenzen:

max. Frequenz/
Bereich 0-1,0Hz 1,0- 10 Hz 10 - 100 Hz > 100 Hz
60 Hz 0,002 Hz 0,01 Hz 0,1 Hz --
300 Hz 0,010 Hz 0,01 Hz 0,1 Hz 1 Hz
400 Hz 0,020 Hz 0,02 Hz 0,1 Hz 1 Hz

Beispiel mit 7 Festfrequenzen:

{ f = Festfrequenz)

|

| 1

- { I |

X1 -0ON l L I —]

| | | | ] | |

X2 -ON [ | ‘ - ' ' |
L ] |

U I R S T A

R

|
|
|
|
FWD -ON :
i 1

B) AuRerdem ist es mdglich, bei aktivierter Folgesteuerung (F-Code 19 = 01) 7 ver-
schiedene Frequenzschritte zu programmieren, die bei gleichzeitiger Programmie-
rung der zugehorigen Laufzeiten (F-Codes 30, 31, 33, 35, 37, 39 und 41) einen
automatischen Steuerungsablauf ergeben.

Auflésung der Laufzeiten siehe F-Code 23 - 28.
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7.2.3 FUNKTIONSCODE 30, 32, 34, 36, 38, 40 UND 42
Laufzeiten fiir Folgesteuerung

Mit den F-Codes fur die Laufzeiten der Folgesteuerung werden auBer den Laufzeiten
auch die Drehrichtung und die Hoch- bzw. Ablaufzeiten zum jeweils zugehdrigen
Frequenzschritt vorgegeben.

Zuerst wird durch Eingabe eines Datencodes (zwischen 00 und 07 siehe Tabelle) die
Drehrichtung und Hoch- bzw. Ablaufzeit eingegeben (LED-Anzeige rechts).

Im nachsten Schritt wird im Display durch nochmaliges Dricken der SET-Taste die
Laufzeit des zugehorigen Frequenzschrittes in Sekunden programmiert. Jeder Fest-
frequenz ist eine Laufzeit zugeordnet (F-Code 29 = > 30, F-Code 31 => 32 usw.
bis F-Code 41 => 42).

Kodierung von Drehrichtung und Hoch- bzw. Ablaufzeiten:

Datencode Drehrichtung Hochlaufzeit Ablaufzeit
von F-Code von F-Code
ofo rechts o8 0|9
(FWD)
01 213 216
02 2|4 2|7
013 215 28
04 links 08 0|9
(REV)
0|5 213 2|6
0|6 214 2|7
07 215 g 2|8

Es kénnen Laufzeiten von 0,01 bis 3600 Sekunden programmiert werden. Auflésung der
Zeiten wie F-Code 08/09 Seite 26.
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Bei Verwendung der Folgesteuerung ist die Programmierung wie folgt vorzunehmen:

1. F-Code 19 von 00 in 01 andern.

2. Auswahl von 4 verschiedenen Hoch- bzw. Ablaufzeiten durch Programmierung
der F-Codes 08 und 09 sowie 23 bis 28.

3. Auswahl von 7 verschiedenen Festfrequenzen durch Programmierung der F-
Codes 29, 31, 33, 35, 37, 39 und 41.

4. Programmierung der 7 Laufzeiten sowie die gleichzeitige Zuordnung zu den
Festfrequenzen, Hoch- bzw. Ablaufzeiten und Drehrichtungen.

Typisches Ablaufdiagramm einer Folgesteuerung

T

f= Frequenz
t= Laufzeit

Ausgangs - Frequenz

f7

t
|
—#‘1'

Der Start fir den automatischen Ablauf einer Folgesteuerung kann entweder mit der
Tastatur oder Gber Klemmen erfolgen.

A) Tastaturbedienung
Die Funktion der Tasten éndert sich wie folgt:

RUN = Start mit Festfrequenz 1 und Laufzeit 1
STOP Zwischenstop
RESET = Rucksetzen der aktuellen Laufzeit

]
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Beispiel 1:

| Zeit wird nicht

| Restzeit von |

| beriicksichtigt I t |

f p— ST '7‘..;&—-._ h 77—"
1 /

I

0 1 !

1
I
)
i
|
|
1
[}
-

]
L

RUN STOP l RUN

B} Klemmenbedienung

Beispiel 2:

r2 2
]

r ! 1
1
)
| \

L_£ 1
| v

(o] o] [ o] T

Die Funktion der Drehrichtungsvorgabeklemmen andert sich wie folgt:

FWD-CM = ON = > Start mit Festfrequenz 1 und Laufzeit 1

FWD-CM

I

Beispiel 1:

| Zeit wird micht |
I peric kesichtigt ‘I
|
| |
f ~ T
' |
o \
]
| I
l |
| |
{ ! |
| |
l ? 1
1] i 1
Fwp ! ; '
-CM L ! \
| |
1 |

RE

14
™

OFF = > Stop mit Ricksetzen
REV-CM = ON => Zwischenstop

Fwo

Beispiel 2:

M
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7.2.4 FUNKTIONSCODE 43 Motorschutz

Mit diesem F-Code kann die elektronische Motorschutzschalterfunktion auf kleinere,
nicht auf die jeweilige UmrichtergroRe ausgelegte Motoren angepal3t werden.

Die Schutzfunktion findet nur bei 4poligen Motoren Anwendung und kann nicht bei
Gruppenantrieben eingesetzt werden. Bei ausgeldster Schutzfunktion wird als
Storung OL1 gemeldet.

Datencode 00 = Schutzfunktion aul’er Betrieb
Datencode O1 Schutzfunktion aktiv

fi

Durch nochmaliges Dricken der SET-Taste wird der Einstellbereich im Display

aufgerufen und es kann die Anpassung des Motors an dem Umrichter vorgenommen
werden.

Der Einstellbereich liegt zwischen 30 und 105 %,

Motornennstrom

Einstellwert (in %) = K
Umrichternennstrom

K 100 % bei 50 Hz Eckfrequenz
K = 110 % bei 60 Hz Eckfrequenz

Zulassige Dauerstromkennlinie

{100 °lo)
110 - 105 °lo

100-

—

|

90 - :
80 - :
70 - l Einstellbereich
[

607 |
50 - |
|
|

L0-

30- -
20_//7 l
|
|
|

Dauerstrom ——e

30 °fo

|
0 - |
ot . |
0 0 20 30 L0 50 60 70 80

Ausgangsfrequenz = ——=

T T T T — —
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Last/Zeit-Charakteristik der Schutzfunktion

E - — = e

7 b __ SR I R | I
| _\6OHZ|urd hol

Abschaltzest ——

| 1 ]L—-l

— T r

0 20 40 60 &0 100 120 140 60 180 200

Belastung (%)
Zur Beachtung:

- Die Schutzfunktion ist nur einzusetzen, wenn ein Motor am Umrichter betrieben
wird, bei mehreren Motoren parallel missen diese getrennt Uberwacht werden.

- Die Motorschutziberwachung ist kein Vollschutz, da der errechnete Wert beim
Netzschalten des Frequenzumrichters zurlickgesetzt wird und ein bereits stark
erwiarmter Motor bei weiterer Uberlastung Schaden nehmen kann. Deshalb ist es
grundsétzlich empfehlenswert, einen Motorvollschutz mit Temperaturschaltern in
den Wicklungen vorzusehen.

7.2.5 FUNKTIONSCODE 44 max. Frequenz Offs
FUNKTIONSCODE 45 min. Frequenz Offs

Die maximale und minimale Ausgangsfrequenz kann in % der jeweiligen unter F-Code
11 programmierten maximalen Frequenz eingegrenzt werden.

1009t
L — FCodetl
'é - max. Frequenz
|
: |
= |
% 1
& |
< |
l
min. Frequenz :
p L.

Soliwert 100%
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7.2.6 FUNKTIONSCODE 46 min. Frequenz

Die minimale Ausgangsfrequenz {ohne Offset) kann in % der unter F-Code 11
programmierten maximalen Frequenz festgelegt werden.

100%}

d

O

o)

v

B

O

C

o

2

3 -

Einfiufl

So?/werr 100 %%

7.2.7 FUNKTIONSCODE 47 Sollwertverstarkung

Mit F-Code 47 kann die Verstarkung der analogen Sollwerteingdnge im Bereich von O
bis 200 % programmiert werden (F-Code 16 = 01 oder 02). Die maximalen
Sollwertspannungen (Strome) dirfen nicht berschritten werden.

20% ——————— 7:
/
!
// |
o
/ |
/ |
/ |
/ |
/ |
/
1MM% ———————— A 1M0% | —— — ~
L7 [ s/ }
| /o
70% A
| d |
| | A
:8"5 : l"’ N // : ;
c | g‘f: s
§' S / [ l
3 J L
Soliwert —= 1&) °/O Sollwert —— 1000/0

z.B 70°lo Verstarkung z.8 200 % Verstdrkung
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7.2.8 FUNKTIONSCODE 48, 49 UND 50 Sperrfrequenzauswahl
FUNKTIONSCODE 51 Sperrfrequenzspanne

Zur Vermeidung von Resonanzerscheinungen des Antriebs kGnnen 3 Frequenzwerte
programmiert werden, die mit der programmierten Spanne Ubersprungen werden.

Die Programmierung O Hz bedeutet nicht wirksam. Der Bereich betragt jeweils 1 bis
400 Hz. Die Spanne kann zwischen 1 und ‘5 Hz betragen.

i

N L
g L ]
N o S
s ]
oy e e
gb’, i ] S S= Spanne
g+~ e
<
Soflwert »
7.2.9 FUNKTIONSCODE 52 Ein / Aus
FUNKTIONSCODE 53 Anfangsfrequenz
Gleichstrombremsung
FUNKTIONSCODE 54 Spannung
FUNKTIONSCODE 55 Dauer

Mit diesen F-Codes wird die Gleichstrombremsung freigegeben und konfiguriert. Die
Anfangsfrequenz gibt an, bei Unterschreitung welcher Frequenz die Bremsung
einsetzt.

Mit der Spannung kann die Héhe des in den Motor eingepragten Gleichstromes
(Bremsmoment) programmiert werden. Mit der Dauer wird programmiert, wie lange
der Bremsstrom nach Unterschreiten der Anfangsfrequenz durch den Motor flieRt.

F-Code 52 = 00 => Gleichstrombremsung inaktiv

F-Code 52 = 01 => Gleichstrombremsung aktiv
F-Code 53 Einstellbereich 0 bis 60 Hz
F-Code 54 Einstellbereich 00 (gering) bis 15 (hoch)

F-Code 55 Einstellbereich 0,01 bis 30 Sekungen
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Anfangs frequenz

=

I
|
|
i 1 —>t
Bremszest }“——ﬁ’\
| |
I

| Bremsspannung

Bretsspannung W AUSGONGSITEQUENZ =l

7.2.10 FUNKTIONSCODE 56 Startfrequenz

Durch Programmierung einer Startfrequenz ist es maéglich, den Antrieb mit einer
Festfrequenz ohne Hochlaufzeit starten zu lassen. Der mogliche Bereich liegt
zwischen 0,2 und 60 Hz. Die Schrittweite betragt 1 Hz.

Startfrequenz

S

Ausgangsfrequenz
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7.2.11 FUNKTIONSCODE 57 Strombegrenzung

Bei Uberschreitung des programmierten Stromwertes reduziert der Umrichter seine
Ausgangsfrequenz, um eine Entlastung zu erreichen. Nach Reduzierung der Belastung
beschleunigt der Antrieb wieder auf seine Sollfrequenz.

Datencode = 00 = > keine Strombegrenzungsfunktion
Datencode = 01 = > Strombegrenzungsfunktion ist aktiv

Durch nochmaliges Driicken der SET-Taste wird der Einstellbereich im Display
aufgerufen, und es kann der Strom, bei dem die Begrenzung einsetzen soll,
programmiert werden.

Der mdogliche Bereich liegt zwischen 30 und 150 % des Umrichternennstromes. Die
Schrittweite betragt 1 %.

Strombegrenzung

stom ——

.

K,

]

|

|

|
'___

I

|
I\

|

|

!

Ausgangs -

frequenz ———

Ausgangs =
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7.2.12 FUNKTIONSCODE 58 Schlupfkompensation

Der lastabhangige Schlupf der Asynchronmaschine karnn von ca. b Hz
Drehfeldfrequenz bis zum programmierten U/f-Eckpunkt bis auf ca. 35 % Restschlupf

kompensiert werden. Voraussetzung ist ein leistungsmaRiig angepaldter, 4poliger
Motor.

Datencode = 00 = > ohne Schlupfkompensation

Datencode = 01 = > mit Schlupfkompensation
] mit Schiupf —
ohne kompensation
I Schlup fkom pensation :
|
: |
£
[\]
“
Q —_—
Drehzah! ——

7.2.13 FUNKTIONSCODE 59

}Frequenzmarker
FUNKTIONSCODE 60

Frequenzwert FDT
Hysterese FDT und FAR

Das Potential von CM wird nach Klemme FAR durchgeschaltet, wenn die
Drehfeldfrequenz = der unter F-Code 59 programmierten Frequenz ist. Der

Frequenzmarker 146t sich im Bereich von O - 400 Hz programmieren (Schrittweite 1
Hz).

Die Hysterese (Ausschaltpunkt) a3t sich mit F-Code 60 im Bereich von O - 30 Hz
(Schrittweite 1 Hz) programmieren.

FOT Signal

Ausgangsfrequenz ———

FAR-CM

— —_t

\Lhewib. Cia bU 24100 BE fly b pa; oy ® ETorm g2 m 01

Hirrn b aLe. FIST-Sigrl Ll i b, o= PoCEgy BT SLUT

Hurad s
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7.2.14 FUNKTIONSCODE 61 Frequenzmarker RUN

Das Potential von CM wird nach Klemme RUN durchgeschaltet, wenn die Drehfeld-
frequenz = der unter F-Code 61 programmierten Frequenz ist, Der Frequenzmarker
I1aBt sich im Bereich von O - 400 Hz programmieren (Schrittweite 1 Hz).

RUN Signal

e

Ausgangsfrequenz —+

|
|
l
i
l

7.2.15 FUNKTIONSCODE 62 Uberlastmeldung
Das Potential von CM wird nach Klemme OL durchgeschaltet, wenn der Motorstrom

groRer als der programmierte Strom ist. Die Uberlastmeldung 14#t sich im Bereich von
70 bis 150 % des Umrichternennstromes programmieren (Schrittweite 1 %).

Ansprechschwelle

%
|

10Sek
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7.3.1 FUNKTIONSCODE 63 Funktionsauswahl von X1, X2, X3

Mit F-Code 63 kénnen 3 verschiedene Funktionen der Klemmen X1, X2 und X3
angewahlt werden.

Datencode = 00

7 zuséatzliche Festfrequenzen kdnnen angewéhlt werden. Programmierung siehe F-
Codes 29, 31, 33, 35, 37, 39 und 41.

Datencode = 01

Motorpotifunktion mit X1, X2 bei gleichzeitiger Betdtigung der RUN-Taste oder
Vorgabe an den Klemmen FWD oder REV.

f max.

&
‘ 3 I [
¥ ! '|
& - : | x
5 b i | !
g { Lo | | \
3 R R S NI
oy, ! N
1 = ! T M
: N |
FWD - CM | ,' — 4 — — | ——
_ON | \ l ‘ ; | '
|
" B |
1o~ |
Funktion: X2 —CM —
-X1-CM = ON = > Ausgangsfrequenz wird erhndht
- X1-CM = OFF = > Ausgangsfrequenz bleibt konstant
- X2-CM = ON = > Ausgangsfrequenz wird reduziert

- X2-CM = OFF => Ausgangsfrequenz bleibt konstant

Hinweise:

Die Hoch- bzw. Ablaufzeiten werden durch die programmierten Werte bestimmt.

- Klemme X3 ist ohne Funktion

- Klemmen X1 und X2 gleichzeitig mit CM verbunden ergibt keine
Frequenzanderung.

- Die minimale und maximale Ausgangsfrequenz wird von den F-Codes 44 und 45
bestimmt.

Motorpotifunktion ist nur moglich, wenn F-Code 16 = 00 und die RUN-Taste
betdtigt wird oder Vorgabe an den Klemmen FWD oder REV erfolgt.

- Die Tasten[A]und[V¥]sind ohne Funktion.
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Datencode = 02

Wenn F-Code 52 = 01 kann mit Klemme X1 beim Stilistand des Motors die
Gleichstrombremsung aktiviert werden.

%g z.8 F-Code 52=00
! N
I -
Gleichstrom- | ! . —
bremsung : .Ir r_. i
FWD-CM | 1 E . J . _:.
X1 -CM l I 1L -1 -
Funktion: t
- X1-CM = ON => Gleichstrombremsung EIN
- X1-CM = OFF = > Gleichstrombremsung AUS
Hinweis:

- Gleichstrombremsung im Stillstand ist nur mdglich, wenn gleichzeitig die RUN-
Taste betéatigt wird oder eine Vorgabe an den Klemmen FWD oder REV erfolgt.

- Die Klemmen X2, X3 sind ohne Funktion.

- Durch die Gleichstrombremsung kann sich die Motortemperatur unzulassig
erhdéhen. Eine geeignete Uberwachung ist dringend angeraten (z. B.
Temperaturschalter in der Motorwicklung).
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7.3.2 FUNKTIONSCODE 64 Selbsthaltefunktion

In Abhéngigkeit der Programmierung von F-Code 64 ergeben sich verschiedene
Ansteuermoglichkeiten.

Datencode = 00

2-Draht-Steuerung, wenn F-Code 15 = 01 normale Start- und Drehrichtungsvorgabe
mit den Klemmen FWD und REV.

Ausgangs frequenz

[/

o I s S T e B

T —

Datencode = 01
3-Draht-Steuerung (Tastenfunktion von FWD/REV), wenn F-Code 15 = 01. Die
minimale Einschaltzeit der Taster betragt 10 Millisekunden.

FUWD

;
B

- ——

REV

Ausgarigs —
frequerz
Ausgangs =~
frequenz

- ——

N/

HLD

T

cM i T - M
FWO h unwirksam —w—_ FWD
- 0 — -cH

j~_

|

i

I
LR

i !

|
REV 1 REV |
=l 0 n ’ —l
o —'H‘—fz?Omm: - - --lL—faIOmsa;

!
|
!
l

Datencode = 02

Wenn HLD-CM = OFF, folgen bei automatischer Folgesteuerung die Zyklen
periodisch festlaufend.

HLD-CM

RUN t
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Wenn HLD-CM = ON, bleibt die 7. Festfrequenz erhalten bis HLD-CM = OFF.

ft

RUN

ey

HLD-CM

7.3.3 FUNKTIONSCODE 65 Auswahl der Ausgangssignale

Mit F-Code 65 kann zwischen der standardmaRigen Belegung der Ausgangssignale
(LV, OL, FAR) und einer kodierten Positionsmeldung der automatischen
Ablaufsteuerung gewahlt werden.

Datencode = 00
Unterspannungssignal (Klemme LV), Uberlastmeldung (Kiemme OL, F-Code 62) und
Frequenzmarker (Klemme FAR, F-Code 59) sind standardmaRig belegt.

Datencode = 01
Wenn F-Code 19 = 01, werden binédr codierte Signale der jeweiligen Position der
automatischen Ablaufsteuerung den Ausgangsklemmen LV, OL und FAR ausgegeben.

Schritt der

Folgesteuerung 1 2 3 4 5 6 7
FAR 1 0] 1 0 1 0 1 N
oL o 1 1 0 0 1 1
LV 0 o 0 1 1 1 1

1 = ON 0 = OFF
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FAR ; L
: i [ { f :
1
! | '. |
1 |
oL ' | ! ! ! Jn; ' ﬁ
) l ] l | \ 1
| v [
LV ! ! ! IL | 1

7.3.4 FUNKTIONSCODE 66 Funktion LV-Klemme

Mit F-Code 66 kann zwischen 2 verschiedenen Meldungen an der Klemme LV
gewahlt werden. Dies gilt nur, wenn F-Code 65 = 00.

Datencode = 00

Unterspannungsmeldung

o 0OC —-Zwischenkras

ui
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Datencode = 01

Uberspannungsmeldung

c

L, AT SC

}g'a {

r}:i i l

O |

Q |

0 - - - — f
1

Lv —t

RESET oder RST-CM = ON

7.3.5 FUNKTIONSCODE 67 Funktion OL-Klemme

Mit F-Code 67 kann zwischen 3 verschiedenen Meldungen an der Klemme OL
gewdhlt werden. Dies gilt nur, wenn F-Code 65 = 00.

Datencode = 00
Uberlastmeldung, siehe Beschreibung F-Code 62

Datencode = 01

Uberlastmeldung, siehe Beschreibung F-Code 57

1 Strombegrenzung

ot - t
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Datencode = 02
Unterspannungsmeldung

A) Wenn F-Code 20 = 00 {(mit Unterspannungs-TRIP)

ca 300V DC

Aus

¢ = Zwischenire: s

T —— e

oL

<1_
|
|
|
e [ G 1

REV-C LV TRIP RESET | oder RST-CM = ON

B) Wenn F-Code 20 = 01 (ohne Unterspannungs-TRIP)

Power wliage

oL

Autom Wiederaniauf

7.3.6 FUNKTIONSCODE 68 Funktion FAR-Klemme

Mit F-Code 68 kann zwischen 3 verschiedenen Meldungen an der Klemme FAR
gewahlt werden.
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Datencode = 00

Ubereinstimmung von Soll- und Istwert der Ausgangsfrequenz,
Hystereseprogrammierung mit F-Code 60

Ausgangs frequenz

FAR

Datencode = 01
Frequenzmarker, siehe Beschreibung F-Code 59
Datencode = 02

RUN-Signal invers, siehe Beschreibung F-Code 61

6|1| run Signatwert

Ausgangsfrequenz

o
2

N
el
j
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7.3.7 FUNKTIONSCODE 69 Funktion RUN-Klemme

Mit F-Code 69 kann zwischen 3 verschiedenen Meldungen an der Klemme RUN
gewahlt werden.

Datencode = 00
Frequenzmarker, siehe Beschreibung F-Code 61

Datencode = 01

Bei aktivierter, automatischer Ablaufsteuerung kann nach jedem Frequenzschritt an
der Klemme RUN ein Signal von 0,2 Sekunden abgefragt werden.

r 4

Ausgangsfrequerz

|
i
|
|
{

W ohonohoh

—-l L— 200 m sec

A

RUN

Datencode = 02

Bei aktivierter, automatischer Ablaufsteuerung kann nach dem letzten (7.)
Frequenzschritt an der Klemme RUN ein Signal von 0,2 Sekunden abgefragt werden.

Diese Meldung erfolgt auch, wenn die Zyklen periodisch aufeinanderfolgen (F-Code
64 = 02).

Ausgangsfrequerz

RUN [—1




Umrichter-Antriebe Reihe 6800 53

7.3.8 FUNKTIONSCODE 70 Analogausgang

Mit F-Code 70 kann zwischen 2 verschiedenen Analogsignalen an der Klemme FM
gewahlt werden.

Datencode = 00

Analoger Frequenzausgang, Beschreibung und Justage siehe F-Code 03.

Datencode = 01

Analoger Motorstromistwert, der 1,5fache Gerdtenennstrom kann mit F-Code 03
zwischen 6,5 V und 10,5 V justiert werden.

7.3.9 FUNKTIONSCODES 76 Ansprechcharakteristik Strombegrenzung

Mit F-Code 76 kann die Ansprechcharakteristik der Strombegrenzung (F-Code 57)
individuell dem Belastungsfall angepal’t werden.

Datencode = 00

Die Strombegrenzung wirkt wahrend der Hochlaufphase und bei konstanter Drehzahl.
Kommt es bei konstanter Drehzahl zu einer Uberlast, so ist die Absenkgeschwindig-
keit der Drehfeldfrequenz von der jeweils angewdhlten Ablaufzeit (1 - 4 mdglich)
abhangig.

Datencode = 01 - 99 Ty

Die Strombegrenzung ist nur bei konstanter Dreh- fmex E ~
zahl wirksam. Die Absenkgeschwindigkeit der ’;
Drehfeldfrequenz kann zwischen 0,2 und 19,8

1
|
. _ 1176 01 /‘\7699
Sekunden in 0,2 Sek.-Schritten, bezogen auf die | \ .
Maximalfrequenz, programmiert werden 5 il/ \\{ N
(0,1 = 0,2 Sek., 99 = 19,8 Sek.). loal- Lot

19.8Sek-

8. UBERWACHUNGEN UND MELDUNGEN

8.1 SCHUTZFUNKTIONEN

Die Umrichter der Reihe 6800 weisen diverse Funktionen zum Schutz vor unzulassi-
gen Betriebsbedingungen bzw. Bedienungsfehlern auf. Bei Bedienungsfehlern wird le-
diglich eine Fehlermeldung ausgegeben, wahrend bei Ansprechen einer Schutzfunk-

tion entweder der Umrichter gesperrt oder der Stérmeldungsspeicher (TRIP) gesetzt
wird.
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Das Zurlcksetzen der Stérmeldung oder einer Fehlermeldung bei Bedienungsfehlern
erfolgt mit der RESET-Taste bzw. Klemme RST (S2 muf gedffnet sein, sonst erfolgt
Stormeldung OH2). Das Setzen des Stormeldespeichers bewirkt gleichzeitig ein
Umschalten der Display-anzeigen.

Im Display erscheint z. B.

o(L}1

in der Grafik erscheinen die letzten Betriebswerte beim Auftreten der Stérung wie
z. B.

F = 60.00 Hz
| = 1.0 A
\Y% = 600 \Y%
Temp. = 70° C

(V = Zwischenkreisspannung)

Bei Betatigung der Taste SHIFT wird jeweils zwischen Betriebswerten und TRIP-
Speicher gewechselt.

8.2 STOR- UND FEHLERMELDUNGEN

oC1 - Uberstrom im Hochlauf

0C2 - Uberstrom im Ablauf

0oc3 - KurzschiuB® (Uberlast)

oV - Uberspannung

LV - Unterspannung

OH1 - Ubertemperatur (Frequenzumrichter)
OH2 - externe Stormeldung

OoL1 - 12t-Uberlast (Motorschutz)

ERR1 - Bedienungsfehler

ERR2

Fehler in Kommunikation mit Bedieneinheit

ERR3 Prozessorfehler

ERR4 - Fehler im Gerateverbund (LINK)
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8.3 TRIP-SPEICHER/BETRIEBSWERTE

Es kdnnen wahrend des Betriebes (on line) oder bei gestopptem FU (S2 getffnet) der
TRIP-Speicher bzw. die anderen Betriebswerte abgefragt werden.

PRG - Taste betatigen

RESET + SHIFT| - Tasten gleichzeitg betatigen

Im Display erscheint:

0[H|2]| bzw. die letzte Stérmeldung

In der Grafik erscheint:

F=60.00Hz dndert sich, wenn 0 = OH2 aktuelle Stoérung
I=1.0A die SHIFT-Taste -1 = 0C3 letzte Stodrung
V=400V betatigt wird: -2 = Err4 vorletzte Stdrung

Temp.=70°C > -3 ov drittletzte Stdrung

<

(V = Motorspannung)

Bei gestopptem FU (S2 gedffnet) wird bei den Betriebswerten nur die Temperatur
angezeigt.

RESET| - Taste betdtigen

PRG - Taste betatigen

Die Anzeige ist wieder im normalen Betriebsmodus.
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8.4 FEHLERSUCHE nach aufgetretener Stérmeldung

Anzeige| Checkpunkt KorrekturmaBnahme
oc1 Eingangsspannung innerhatb zuldssiger Grenzen ...... Anpassung der Spannung
Motorzuleitung kurzgeschlossen ...............c..... Isolation der Motorzuleitung
ErdschluB auf Motorseite ...........c.iiveuiienannn. Isolationsprifung des Motors
richtige Spannungskennlinie ................ioiinnn. Anpassung an richtigen Wert (Code 05, 12, 13)
richtige Hochlaufzeit ...ioiiinriiniininiieinnnnnns verlangern Sie die Hochlaufzeit
oc2 Eingangsspannung innerhalb zulassiger Grenzen ...... Anpassung der Spannung“M
Motorzuleitung kurzgeschlossen ........ccvveevncnnn. Isolation der Motorzuleitung
ErdschluB auf Motorseite ........ tevsssscnnescsreen. lsolationsprifung des Motors
richtige Ablaufzeit .......cooivia... Cetetceireanen verlangern Sie die Ablaufzeit
auBerdem .......... e eeeaieetateeancaaaaaaeanea. .. schlieBen Sie Bremswiders./Bremschopper
an (Option)
oc3 Eingangsspannung innerhalb zul&dssiger Grenzen ...... Anpassung der Spannung
Motorzuleitung kurzgeschlossen ...........ccveeunn.. Isolation der Motorzuleitung
ErdschluB auf Motorseite ..........coieiivennnnnnn Isolationsprifung des Motors
plotzliche Lastdnderung ................. Ceieceraene vermeiden Sie plaotzliche Lastanderungen
ov Eingangsspannung innerhalb zulédssiger Grenzen ...... Anpassung der Spannung
richtige Ablaufzeit ......ciuiiiiiveerinanennnnnnns verlangern Sie die Ablaufzeit
ErdschluB auf Motorseite ........................... Isolationsprufung des Motors
AUBEIdeM . ..cuvinmnnenenasvanscsasanenscnneceosannann schlieBen Sie Bremswiders./Bremschopper
an (Option)
OH1 Umgebungstemperatur innerhalb zuldssiger Grenzen ... Temperatur lberprufen
Kihltufter in Ordnung (Uber 1,5 kW) ............... . Uberprifen Sie den Lufter
Dauerstrom Zu hoch ... . iiiiiiiiiineiiiiiaaaaes verringern Sie den Motorstrom
OH2 richtige Verdrahtung zwischen THR-CM ............... Verdrahtung Uberprufen
thermisches Uberlastrelais ausgelost ............... verringern Sie die Belastung
S4 (QSTP) beim Netzeinschalten nicht geoffnet ...... S4 dffnen
LV * | Eingangsspannung innerhalb zulassiger Grenzen ...... Anpassung der Spannung
1 AuBenlejteranschluB ohne Spannung ...........caun- Verdrahtung Uberprifen
UBErdeM ... oitiviveranneanansocacocaronanatananananns Uberprifen Sie die Leistung des Netzan-
schlusses
oLt ist elektronische |?t-Uberwachung
fir Motorschutz richtig programmiert ............... Programmierung auf richtigen Wert (Code 43)

Motorbelastung zu hoch ........ Crharecesrananananan verringern Sie die Motorlast
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Anzeige| Checkpunkt KorrekturmaBnahme
Errl funktionscodewahl inkompatibel ............. ... Funktionscodes berichtigen
Erre Storquelle in der Ndhe des Umformers/Bedienungs- EntstarmaBnahmen
terminals
Err3 | unnormale Umgebungstemperatur/Stérquellen ......... Temperatur Uberprifen/EntstérmaBnahmen
L____
*

'LV' wird kurzzeitig angezeigt, wenn die Netzversorgung ein- oder ausgeschaltet
wird.
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